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. Charakteristiky PMI linearnich vedeni

6

(1) Vysoka presnost polohovani, ¢etna

opakovatelnost

PMI linearni vedenti je konstruovano pro valivy pohyb s nizkym
koeficientem tfeni, kde rozdil mezi dynamickym a statickym
tfenim je velmi maly. proto nedochazi k odlucovani a proklu-

zovani pii provadéni miniaturniho posuvu.

(2) Nizky tfeci odpor, vysoka presnost zachovana

po dlouhou dobu

Treci odpor linedrniho vedeni je pouze 1/20th az 1/40 kluzné-
ho odporu v kluzném vedeni. U lineadrniho vedeni dochazi ke
snadnému promazavani dodavanim maziva prostiednictvim
mazaci hlavice na voziku nebo za pouziti centralizovaného
olejového cerpadla, takze tfeci odpor se snizi a pfesnost lze

zachovat po dlouhou dobu.

(3) Vysoka tuhost s ¢tyfcestnou unosnosti

Optimalni konstrukce geometrické mechaniky umoznuje lineér-
nimu vedeni nést zatéz ve viech c¢tyrech smérech, radidlnim, re-
verzné radialnim a dvou boc¢nich smérech. Navic, tuhosti linear-
niho vedeni Ize snadno dosahnout predpétim voziku a pfidanim

poctu vozika.

(4) Vhodny pro vysokorychlostni provoz

Vzhledem k charakteristice nizkého tfeciho odporu, pozadova-
na hnaci sila je mnohem nizsi, nez u jinych systém, tudiz spo-
tfeba energie je mald. Navic nedochazi ke zvySovéni teploty,

i kdyz se jednd o vysokorychlostni provoz.

(5) Snadna instalace se zaménitelnosti

Ve srovndni s pozadavky na vysoce odborny Srotovaci proces
bézného kluzného vedeni, linearni vedeni mlize nabidnout vy-
sokou presnost, i kdyz je montazni povrch opracovan frézova-
nim nebo brousenim. Navic, zaménitelnost linedrniho vedeni

poskytuje vhodné podminky pro instalaci a budouci udrzbu.

Charakteristiky PMI linearnich vedeni

Schéma rozdéleni PMI linearnich vedeni

MSA-A

MSA-LA

MSA-E
Piné kulickovy

Typ tézka zatéz

MSA-LE

MSA-S

MSA-LS

Tézka zatéz, vysoka tuhost
Schopnost samozarovnani
Hladky pohyb

Nizka hlu¢nost

Zameénitelnost

MSB-TE

MSB-E
PIné kulickovy,
Kompaktni typ

MSB-TS

MSB-S

Kompaktni, tézkda zatéz
Schopnost samozarovnani
Hladky pohyb

Nizka hlu¢nost

Zaménitelnost

Obréabéci centrum, NC soustruh, XYZ osy ndstroju
tézkych feznych strojli, posuvné osy brusné hlavy
brusnych strojq, frézky, Z osy vyvrtavacky a obra-
béciho stroje, EDM, Z osy primyslovych stroj(, mé-
fici zafizeni, pfesné XY stoly, svafovaci stroje, vaza-

ci stroje, automatické balicky

PIné kulickovy,

L. . MSC
Miniaturni typ

S [

Ultrakompaktni
Hladky pohyb
Nizkd hlu¢nost
Kulickova klec

Zaménitelnost

IC/LSI vyrobni stroje, pohon hard diskd, kluzna jed-
notka OA zafizeni, zafizeni pro vodni pfenos, osa-
zovani tisténych spoju, lékarska technika, kontrolni

zarizeni

AMPO

\/ Linear Guideway
)A(EMI General Catalog 7




( \‘ ”
MSR-E 7 ‘k _
Siit s
Co= 1 - Ultra tézka zatéz
MSR-LE ) 4 Obrabéci NC h brusky. p&ti .
o . ! . Ultra vysoké tuhost rabéci centrum, NC soustruh, brusky, pétiosové
Plne‘\,’vale,Ck?VY’v """ . Hladky pohyb frézky, vrtaci pfipravky, vrtaci stroje, horizontalni
Typ tézka zatéz . Nizks hluénost frézky, tvéreci stroje, EDM
MSR-5 . Dobrd tc¢innost mazani
MSR-LS
SME-E
« Tézkd zatéz, vysokd tuhost Obrabéci centrum, NC soustruh, XYZ osy nastroju
SME-LE « Schopnost samozarovnani tézkych fezacich strojl, posuvné osy brusné hlavy
- L. + Konstrukce s kulickovym fetézem hlavy brusnych stroja, frézky, Z osy vyvrtavacky
Kulickovy retéz, , s . . .
oo + Hladky pohyb a obrabéciho stroje, EDM, Z osy priimyslovych stro-
Typ tézka zatéz e - e .
« Nizkd hlu¢nost, dobra ucinnost j, mérici zafizeni, presné XY stoly, svafovaci stroje,
SME-5 mazani vazaci stroje, automatické balicky
« Zaménitelnost
SME-LS e

SMR-E
« Ultra tézka zatéz
SMR-LE + Ultra vysoka tuhost Obréabéci centrum, NC soustruh, brusky, pétiosové
Valeckovy retéz, - Konstrukce s vale¢kovym fetézem frézky, vrtaci pFipravky, vrtaci stroje, horizontalni
Typ tézka zatéz - Hladky pohyb frézky, tvéareci stroje, EDM

SMR-S - Nizka hlu¢nost

*  Dobra uc¢innost mazani

SMR-LS

; o o . o R
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. Postup vybéru linearniho vedeni
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Identifikace

Parametry pro vypocet zatizeni linedrniho vedeni
+ Prostor, ktery je k dispozici pro instalaci
rozpéti, pocet vozikd, zména poctu kolejnic . Velikost (rozpéti, pocet vozikd, pocet kolejnic)

« Poloha instalace (horizontalni, vertikalni, naklonény nebo

4 provoznich podminek

nasténny atd.)
« Velikost, smér a umisténi pusobici zatéze
- Frekvence pouziti (sménny cyklus)
« Délka zdvihu
« Rychlost pohybu, zrychleni
- Pozadovana Zivotnost a presnost

«  Provozni prostredi

\/
> Vybér typu Vybér spravného typu a velikosti
Zména typu nebo velikosti v (Je-li aplikovano s kulickovym Sroubem, velikost vedeni

by méla byt podobna prdmeéru kulickového Sroubu.)

Vypocet

aplikované zatéze Vypocet zatéze aplikované na kazdy vozik

<I

Vypocet Prevod zatéze bloku pusobici v kazdém sméru na
ekvivalentni zatéze ekvivalentni zatéz

<

V)’/p?éet st’atického Ovéieni bezpeénostniho faktoru pomoci zakladni
bezpecnostniho faktoru PN projektované unosnosti a max. ekvival. zatéze

A4

NE

Ovéreni bezpecnostniho faktoru

v ANO

A lolde i L F TS Zprameérovani aplikovanych zatézi, které kolisaji
béhem provozu a jejich prevod na stfedni zatéz

<I

Vypocet Pouziti rovnice Zivotnosti pro vypocet vzdalenosti
AlnihEFAZa S chodu nebo hodin

Ovéreni, zda vypoctena hodnota vyhovuje poZzadované zivotnosti

W ano

Identifikace tuhosti - Volba pfedpéti
- Stanoveni zpusobl upevnéni

-+ Stanoveni tuhosti plochy upevnéni

Identifikace presnosti - Volba stupné presnosti
« ldentifikace ptresnosti montazniho povrchu

Mazani a ochrana «  Typy mazani (tuk, olej, specialni mazani)
proti prachu « Zpusob mazani (pravidelné nebo tlakové mazani)
« Konstrukce ochrany proti prachu.

| identifikace tuhosti
A\ 4

| Identifikace presnosti |

==
v

| Kompletace |

Kompletace

Postup vybéru linearniho vedeni AMPO

Projektovana unosnost
a zivotnost linedrniho vedeni

Pro ziskdni modelu, ktery je nejvhodnéjsi pro vase provozni podminky systému linedrniho vedeni, se musi vzit v ivahu
zatizitelnost a provozni zivotnost modelu. Pro ovéreni statické zatizitelnosti se bere zdkladni statickd projektovand unos-
nost (Cy), aby se ziskal staticky bezpecnostni faktor. Provozni Zivotnost Ize ziskat vypoctem nominalni zivotnosti zaloze-

né na zakladni dynamické projektované unosnosti. ProtoZe obézné drazky nebo valivé prvky jsou vystaveny opakovanym tla-
kaim, provozni zivotnost linearniho vedeni je definovana jako celkova vzdalenost chodu, kterou linearni vedeni urazi, nez se
objevi navové trhlinky.

4.1 Zakladni staticka projektovana unosnost (C))

Kdyz je linedrni vedeni vystaveno nadmérné zatézi nebo velkym razlim, dochazi ke vzniku mistnich trvalych deformaci
mezi obéznami drazkami a valivymi elementy. Jestlize velikost deformace prekroci urc¢itou hranici, mohlo by dojit k ome-
zeni hladkého pohybu linedrniho vedeni. Zakladni statickd Unosnost ( Cy ) odpovida statické zatézi v daném sméru se
specifickou velikosti aplikovanou na kontaktni plochu pod nejvétsim tlakem, kdy vznika suma trvalé deformace mezi
obéznou drazkou a valivymi elementy o velikosti 0.0001 nasobku priméru valivého télesa. Proto zakladni staticka pro-

jektovand unosnost stanovuje hranici statického pfipustného zatizeni.

4.2 Pripustny staticky moment (1/))

Kdyz je na linearni vedeni aplikovan moment, pfi distribuci tlaku pfes valivé elementy v systému pUlsobi nejvétsi tlak
na valiva télesa na obou koncich. Pfipustny staticky moment (/) odpovida statickému momentu v daném sméru se
specifickou velikosti aplikovanou na kontaktni plochu pod nejvétsim tlakem, kde vznika suma trvalé deformace mezi
obéznou drazkou a valivymi elementy o velikosti 0.0001 nasobku valivych elementt. Proto pfipustny staticky moment
stanovuje hranici statického momentu. V systému linedrnich vedeni je pfipustny staticky moment definovan jako tfi

sméry MP ,My, M R.Viz obrazek nize.

\/ Linear Guideway
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4.3 Staticky bezpecnostni faktor (fs)

Vzhledem k rdzlim a vibracim, zatimco je vedeni v klidu nebo v pohybu, nebo kvli setrva¢nosti od startu k zastave-
ni se muze linedrni vedeni stfetnout s neocekdvanou externi silou. Proto se kvuli ic¢inku takovych provoznich zatézi
musi brat v ivahu bezpecnostni faktor. Staticky bezpecnostni faktor (f5) je pomér z3akl. statické unosnosti (Co) k vy-

poctené pracovni zatézi. Staticky bezpecnostni faktor pro rézné druhy aplikace je zobrazen v tabulce.

C M,
A Vo /> spocni iy

/s Staticky bezpe¢nostni faktor Bézny pramyslovy Normalni stav zatizeni 10~13
C, Zékladni staticka inosnost (N) stroj S razy a vibracemi 20~3.0
M, Pfipustny staticky moment (N.m) Normalni stav zatisent 10~15
P Vypoctend pracovni zatéz (N) Strojni naradi

M Vypocteny moment (N) Srazy avibracemi 25~7.0

Standardni hodnota statického bezpecnostniho faktoru

4.4 Zakladni dynamicka projektovana unosnost (C)

| kdyz jsou identicka linearni vedeni ve skupiné vyrobena stejnym zplsobem nebo jsou pouZzita za stejnych podminek,
provozni zivotnost se muze lisit. Tudiz provozni zivotnost se pouziva jako indikator pro stanoveni zivotnosti systému
linearnich vedeni. Nominalni zivotnost ( L) je definovéna jako celkova vzdalenost chodu, kterou 90% linearnich vedeni
ze stejné skupiny, pracujicich ve stejnych pracovmich podminkach mohou urazit bez prvnich inavovych trhlinek.

Zéakladni dynamicka unosnost (C') se mlze pouzit k vypoctu zivotnosti, kdyz systém linedrniho vedeni odpovida zati-
zeni. Zakladni dynamickd unosnost ( C') je definovana jako zatéz v daném sméru a s danou velikosti, kdy skupina li-
nearnich vedeni pracuje za stejnych podminek. Kdyz je valivy element kuli¢ka, nominalni Zivotnost linearniho vedeni

je 50 km. Déle, kdyz je valivy element valecek, nominalni zivotnost je 100 km.

4.5 Vypocet nominalni zivotnosti (L)

Nomindlni zivotnost linedrniho vedeni muze byt ovlivnéna aktualni pracovni zatézi. Nominalni zivolnost Ize vypocitat
na zakladé zvolené zdkladni dynamické unosnosti a aktualni pracovni zatéze. Nominalni zivotnost systému linearnich
vedeni muze byt Siroce ovlivnéna okolnimi faktory, jako je tvrdost obézné drazky, okolni teplota, pohybové podminky,

a proto se tyto faktory musi brat v ivahu pro vypocet nomindlni zivotnosti.

L Nominalni zivotnost (km )

3
Kuli¢ka L=(MX£) x50 ¢ Zakladni dynamicka unosnost (N )
f P P Pracovni zatizeni (N)
L /,, Faktor tvrdosti
Vale¢ek L=(fHXfT « £ ) %100 /. Faktor teploty

W N rv Ve
f,» Faktor zatizeni

AMPO

Unosnost a zivotnost linearniho vedeni

Faktor tvrdosti f;,

Pro zajisténi optimalni kapacity zatizeni systému linear-
niho vedeni musi byt tvrdost obézné drazky HRC58~64.
Je-li tvrdost niZsi, nez tento rozsah, pfipustné zatizeni
a nominalni Zivotnost se snizi. Z tohoto divodu se musi
pro vypocet charakteristiky zakladni dynamicka unos-
unosnost a zdkladni staticka inosnost nasobit faktorem
tvrdosti. Viz obrazek nize. Pozadavek tvrdosti pro PMI

linedrni vedeni je nad HCR58, tudiz f;, =1.0.

1.0
0.9 \
0.8

0.7

0.6

0.5

0.4

Faktor tvrdosti (f;)

0.3

0.2

0.1

60 50 40 30 20 10

Tvrdost drazky (HRC)

Faktor zatizeni f,,

Ackoliv pracovni zatéz systému linedrniho vedeni Ize zis-
kat vypoctem, aktudlni zatizeni je vétsinou vy3si nez vy-
poctena hodnota. To je zplsobeno tim, Ze vibrace a razy
zpusobené mechanickym recipro¢nim pohybem se téz-
ko odhaduiji. To plati zvlasté pro vibrace pfi vysokorych-
lostnim provozu a razy pti opakovanych startech a zasta-
venich. Proto, pro zohlednéni rychlosti a vibrace, se musi
zakladni dynamicka dnosnost délit empirickym faktorem

zatizeni. Viz tabulka nize.

Faktor teploty f;

Kdyz je provozni teplota vyssi nez 100° C, nominalni Zi-
votnost se snizi. Proto se pro vypocet charakteristiky mu-
si dynamicka a statickd unosnost nasobit faktorem teplo-
teploty. Viz obrazek nize.

Montazni dily PMI vedeni jsou vyrobeny z plastu a pry-,
proto se velmi doporucuje provozni teplota pod 100° C.

V pfipadé specidlnich pozadavki nds prosim kontaktujte.

| —
\\
0.9
| —
08
>
S o7
Q.
2
§ 0.6
<
£ o5
100 120 140 160 180 200

Teplota drazky ("C)

Stav pohybu Provozni rychlost

Z4adné razy & vibrace V =15 m/min 1.0~1.2

Slabé razy & vibrace 15<V=60m/min | 1.2~1.5

Mirné razy & vibrace 60<V=120 m/min | 1.5~2.0

Silné razy & vibrace V =120 m/min 2.0~3.5

4.6 Vypocet provozni zivotnosti v ¢ase (L)

Kdyz zjistime nominalni Zzivotnost ( L), provozni Zivotnost v hodinach Ize vypo¢itat za pouziti nasledujici rovnice, kde

délka zdvihu a recipro¢ni cykly jsou jsou konstantni.

L,

h

_Lx10°
P 2xIgXm X 60

Provozni zivotnost v hodinach (4r)
L Nominalni zivotnost (km)
/s Délka zdvihu (m)

n, Pocetrecipro¢nich cykld za minutu (min™)

»7¢ Linear Guideway
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. Koeficient treni

14

Linedrni vedeni provadi linearni pohyb prostfednictvim valivych element mezi kolejnici a vozikem. Pfi kazdém typu
pohybu mUze byt tieci odpor linedrniho vedeni snizen na 1/20 az 1/40 hodnoty v kluzném vedeni. To plati zvlasté pro
statické tfeni, které je mnohem mensi nez v jinych systémech. Navic, rozdil mezi statickym a dynamickym tfenim je
velmi maly, takze nedochazi k odlu¢ovani a klouzani. ProtozZe je tieni tak nizké, I1ze provadét miniaturni posuvy. Treci
odpor systému linearniho vedeni se mGze ménit s velikosti zatéze a pfedpétim, viskozitou maziva a vlivem dalsich fak-
tor(l. Treci odpor mlizeme vypocitat pomoci nasledujici rovnice zalozené na pracovnim zatizeni a odolnosti tésnéni.
Obecné, koeficient tfeni se bude lisit od série k sérii, koeficient tfeni kulickového typu je 0.002~0.003 (bez uvazovani

odporu tésnéni) a u véaleckového typu je 0.001~0.002 (bez uvazovani odporu tésnéni).

F Treciodppor (kgf’)

1 Dynamicky koeficient tieni

F=uxP+f
P Pracovni zatizeni (kgf’)
/ Odolnost tésnéni (kgf’)
0.015
= |
Z 0010
[
2 |
o \
3 \
v
‘G 0.005
2
0 0.1 0.2

Pomér zatéze (P/C)
P: Pracovni zatizeni
C: Zakladni dynamickd unosnost

Vztah mezi pracovnim zatizenim a koeficientem treni

Koeficient tieni AMPO

Vypocet pracovni zatéeze

Zatizeni aplikované na systém linearniho vedeni se mize ménit na zédkladé nékolika faktoru, jako je umisténi tézisté

objektu, umisténi tlaku a setrva¢nych sil vlivem zrychleni a zpomaleni béhem startu a zastaveni.

Pro vybér spravného systému linedrniho vedeni se musi vzit v ivahu vyse uvedené podminky, aby bylo mozné stano-

vit velikost aplikované zatéze.

Priklady pro vypocet pracovniho zatizeni

_F _Fl, Fl,
Pt T L

Horizontalni F  FL  Fl

- 3 _ 4

aplikace: P=7 21, 2:,
Rovnomérny pohyb P _F FI N F,
nebo v klidu T4 2 2
_F __Fl, _Fl

Pt Yo

_F __Fl, _Fl

Pt Y,

Previsla FOFl Fi
horizontalni P= 2-11j 2‘1;
aplikace: F Fl, FI,
Rovnomérny pohyb P=" =27 "
nebo v klidu P __F, Fl, Fl,
VR SV S

Vertikalni P,

21,

aplikace: 4| P P,=P,=P,=P,=

Rovnomérny pohyb Fl
4

P,=Py=Py,=P,= 21,

nebo v klidu

\/ Linear Guideway
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Béhem zrychleni

-~ mg _ m'a,‘l3
p,—p,—p,—p,—LL Pi=P= 21,
Instalace na sténu R 5 ma,l
mg 1 k3
Po=P= " T
— __F Fl I
v . PIT_P4T_ 4 + 2]
Rovnomérny pohyb 1 ma;l,
. Sy P =Py=P;=P,= 2]
nebo v klidu F  FlI, Horizontalni !
Pu=Py=""" 757 : PFi rovnomérném pohybu
1 aplikace: ponhy
mg
Vystaveno P=Py=Py=P,= 4
setrvacnosti
Béhem zpomaleni
mg m'a3'13
= = +
Pi=P= 21,
- m ma,l
: PP s
P F-cos@ N F-cos6-1 _ F-cosB-1, . Fsin6-h, S '
! 4 21, 21, 21, = poo mayl,
p.= Fcos§  _Fcosf-1 Fcos@l,  _Fsingh 1w =Por=Py=P = 21,
E 21, T 2 21,
p.= Fcos8  _FcosB-l N F-cos@l,  _Fsin@h,
Boc¢né naklonéna T 24, 21, 21,
aplikace P F-cos@ N F-cos6-1, n F-cos@:-l,  _FsinBh,
T 21, 21, 21,
F-sin6 F-sinB-1
P, =P,= 4 + 21, .
F-sinf F-sinG-1
Py=Py= = =~ B&hem zrychleni
m(g+a,)l
P1=Pz=P3=P4=g.—13
2:,
m(g+a,)l,
P =P, =P;;=P,= 21,
L
Vertikalni P¥i rovnomérném pohybu
_ Fcos6 F-cos0-1, F-cos0-1, F-sinB-h, aplikace: mg-l
P T T, T T2, T T2, . PI:PFPFPF%
p= Fcos§  Fcos@l,  Fcos6l,  FsinGh, Vystaveno ol
4 21, 21, 21, setrvaénosti P,=P,=P,=P,= %
. Kz
Podélné p,= Fcos§  FcosB-1, n Fcos@-l,  _Fsingh, /<
4 27, 27, 27, g L
naklonéna V (m/s) Béhem zpomaleni
. P F-cosB N F-cos6-1, N F-cos6-1, . F-sinB-h, P
aplikace i 4 21, 21, 21, o m(g-a)l;
Fsing-l % P=P=P=P =731,
PIT:P4T:+L 2
21, S m(g-a)l,
-sinB- > P =P =P =P =—7T—""—
P _P — FLBI" [a' T 2T 3T 4T 211
o sr— 2,11

Schéma rychlosti

16 | Vypocet pracovniho zatizeni AMPO WPMI sy |17



. Vypocet ekvivalentni zatéze Vypocet stredni zateze

Systém linarniho vedeni mUze piebirat zatéze a momenty ve viech ¢tyfech smérech, coz jsou radialni zatéz, reverzné Kdyz na systém linedrniho vedeni ptsobi proménlivé zatéze, zivotnost je mozno vypocitat s ohledem na proménlivé

radidlni zatéz a boc¢ni zatéz, soucasné. Kdyz na systém linedrniho vedeni pusobi vice nez jedna zatéz soucasné, viechny zatéZe provoznich podminek hostitelského systému. Stfedni zatéz (Pm) je zatéz, kdyz Zivotnost je ekvivalentni systému,

zatéze mohou byt prevedeny na radidlni nebo bo¢ni ekvivalentni zatéz pro vypocet Zivotnosti a statického bezpecnostni- u kterého se projevuji proménlivé podminky zatéze. Rovnice stiedni zatéze je:

ho faktoru. PMI linedrni vedeni ma konstrukci ¢tyfcestného rovného zatizeni. Vypocet ekvivalentni zatéze pro pouziti P Stredni zatéz (N)
dvou nebo vice linedrnich vedeni je zobrazeno nize. P, Proménliva zatéz (V)

1

Z ~ L Celkova vzdalenost chodu (mm)
L, Vzdalenost chodu pfi zatézi P, (mm)

Py = |Pe| +|P| Priklady pro vypoéet stfedni zatéze

Typy proménlivé zatéze Vypocet stfedni zatéze

P, Ekvivalentni zatéz (N) e Y P
Zitéze ménicise [T ‘ -
. ol e !
P, Radialni nebo reverzné-radialni zatéz (N) krok za krokem | P - J—(I’;3~LI+P23~ L +Pn3~ I
P, Boénizatéz (N) P L
}7 =———" P
a | | Y v
N i P, Stfedni zatéz (N)
1 |
N i ; o P,  Proménliva zatéz (N)
| [ "
| i L Celkova vzdalenost chodu (mm)
Pro pfipad mono kolejnice se musi uvazovat U¢inek momentu . Rovnice je: | | ] o
L L L. L. Vzdalenost chodu pfi zatézi Pn(mm)
Celkova vzdalenost chodu (L)
M revy
P, =|PR|+|PT|+Co~ |M| Zatéze
R meénici se 1
Pm == Pmin+2'Pmax)
plynule 3
Mr & s
P, Ekvivalentni zatéz (N) ﬁ 5 P,  Stfednizatéz (N)
P, Radialni nebo reverzné-radialni zatéz (N) @PR N P Minimalni zatéz (N)
Py Bocni zatéz (N) ‘ P Maximalni zatéz (N)
C, Zakladni staticka unosnost (N)
M Vypoéteny moment (N. m) Celkova vzdalenost chodu (L)
M, Pripustny staticky moment (N .m) Zatéze
ménici se Pmax P
sinusové
Pa
777777777777 P/ S
& &
N N
Celkova vzdalenost chodu (L) Celkova vzdalenost chodu (L)
R Yt vy P, Y s vy
P = 065P,. P, Stre(.inllzatcez’ (VJ\v/ ) P =075P, Strec?lnl’zajcez’ (VJY )
P, Maximalni zatéz (N) P Maximalni zatéz (V)
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Priklad vypoctu

Provozni podminky

Model MSA35LA2SSFC + R2520-20/20 P I
Zakladni dynamicka unosnost: C=63.6 kN

Zéakladni staticka unosnost: C,=100.6 kN

9.1.1 Rovhomérny pohyb, radialni zatéz

_mg mg: A Lmg l L mg

b

4 21, 21, 4
=25624 N
p = mg . mg-1, + mg-l, L mg
21, 21, 4
=39872N

9.1.2 Béhem zrychleni vlevo, radidlni zatéz P. /a,

_mz'aJ'lé _mz'a1'l5

Pla, =P
e 21, 21,
=-1577N
lea,=Pz+m1.a1'16+m2'a1.15
21, 21,
=8126.6 N

20 | Priklad vypoctu

Hmotnost m,=700kg Zdvih I, =1500 mm
m, = 450 kg
Vzdalenost |, = 650 mm
Rychlost V=0.75m/s [,=450 mm
l;=135mm
Cas t,=0.05s l,=60 mm
t,=19s ls=175mm
t;=0.15s le =400 mm
Zrychleni  a,=15m/s?
a; =5 m/s?
V (m/s)
—//_
| | t
t ts ts (S)
X X Xs (mm)
Is (mm)
Schéma rychlosti
P = m1g+ mg-1; _ mg-1, L m8
4 21, 21, 4
=3072.6 N
P- mg mg- 1 B mg-1, L8
4 2l 21, 4
=1647.8 N
Pla, = P+ m,-a,-l; L a,-;
21, 21,
=7212N
Pla,= P,- m-a;-ly my-a; -l
21, 21,
=-2491.6 N
AMPO

Bo¢ni zatés Pt,la,

m-a,-l
Ptla, =- ———* 211 L= .484.6 N
1
m,-a-l,
Pt,la, = T T4846N

9.1.3 Béhem zpomaleni vlevo, radialni zatéz P, la;

Plla3:P1+m1.a3'l6 +m2-a3-15
2/, 21,
=39422N
Pjla,= P, - m - a -l _my-a 1
2/, 21,
=2607.4 N

Lateral load Pt,la;

Ptila, =% 2‘;3 L 161.5N

1

M =-161.5N
] .

1

Pt)la,=-

9.1.4 Béhem zrychleni vpravo, radialni zatéz P,ra,

m-a -l, m,-a -l
Rral:})]“" 1 1 6+ 2 1 5

2, 21,
=6701.8 N
Pzralz P2 _ ml'zcjl' 16 _ mZ 26;1 'IS
1 1
=-1522N

Lateral load Pt,ra,

a1
Pryra, =2 2‘;1 L _484.6N
1

Prja, =" %l _4ga 6N
1
m;-a, -1,
Prjla,=- ZUS — 4846 N
21,
m-a,-l, m,.a,.l
P31a3:P3_ 12[3 6_ 2213 5
1 1
=1692.8 N
.a. -1 a1
Py = py Tioticle -l
1 1
=3027.6 N
Pra,—- M9l 6 sy
3tds 2, .
m-as-l,
Ptjla,= ———=-161.5N
21

1

m-a -l m,-a -l
- 14t 2y vl
Pyra,= P, - -

2/, 2/,
=-1066.8 N
Pra,— P+ m- a,-lg LCRC -l
2/, 2/,
=5787.2N
m.a, -1,
Ptyra, = - ————=-484.6 N
21,
mpea,-l,
Ptyra, = ————=484.6 N

21,

\/ Linear Guideway
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9.1.5 Béhem zpomaleni vpravo, radialni zatéz P, ra;

1 ay-lg my-ay

m
Pra,=P -
ree 21, 21,

=1182.6 N

ca- o omy-ag-l
1 3 6+ 2 3 5

m
Bray= B+ = 2
1 1

=5367N

Lateral load Pt,ra,

m-d,- [
Ptra,=-—"2"%—_1615N
173 2,
m-as-1l,
Pt,ra,= ————==1615N

1

m. ay- g +m2.a3.ls

fra= By, 2l
1 1
=4452.4 N
Pra,= P, - ml';y lg m2-2£;3. I
1 1
=268 N
Pryra,= "9 1615
2],
m.a,. I,
Pt,ray = - ————==-161.5N
2],

9.2 Vypocet ekvivalentni zatéze
9.2.1 Vrovhomérném pohybu
P, =P, =25624N

P.,= P, =39872N

9.2.2 Béhem zrychleni vlievo

Py la, = |Pla,|+|Ptla,| = 2061.6 N

Py,la, =|Pyla,|+ |Pt,la,|= 8611.2 N

9.2.3 Béhem zpomaleni vievo

Py lay= |Pla;|+|Pt la;|= 4103.7 N
Py,lay =|Pyla|+|Pt,la;| =2768.9 N

9.2.4 Béhem zrychleni vpravo

Py ra, = |Pla|+|Pt la,|= 7186.4 N
Pyyra, = |Pla,|+ |Pt,la|= 636.8 N

9.2.5 Béhem zpomaleni vpravo

Py ra; = |Plas|+|Ptlas| =1344.1 N

Pyyray = |Plas|+|Ptyla;|=5528.5 N

22 | Priklad vypoctu

P,=P, =3072.6N

P,,=P, = 16478N

Pysla, = |Pla,|+|Ptla,| = 7696.6 N

Py,la, = |Pla,|+ |Pt,la,|=2976.2 N

Pysla, = |Plas| +|Ptyla;|= 18543 N

Py,la, =|P,la;|+|Pt,las|=3189.1 N

Pyyra, = |Pla|+|Pt)la|=1551.4 N

Pyra, = |Pla,|+|Pt,la|=6271.8 N

Py ra; = |Plas|+|Ptylas| = 4613.9 N

Py,ray = |Plas|+|Ptla;|=429.5 N

AMPO

9.3 Vypocet statického faktoru

Dle vyse uvedeného, maximalni zatéz je vyvijena na vozik ¢. 2 C, 100.6x10°

T Pola, 86112

fs =117

béhem zrychleni druhého lindrniho vedeni vlevo.

9.4 Vypocet stiredni zatéze na kazdy vozik Pm,

P :3(PE116113'X1+PE31'X2+PElla§‘X3+PElral3'X1+PE31‘X2+P51ra33.X3) =2700.7N
ml 215‘
P lad X, +P, - X, +P. lad- X, +P.ra’- X, +P. - X, +P.ral-X
P =: (Pplay - X, + P, - X, + Pylay - X + Pryra) - X, + P, - X, +Pyra; - X)) =4077.2N
m2 215
P.la’- X, + P X, +P.lal- X, +P..ra’ - X, +P2, - X, +P,.ral -X
P 3(53a1' VT gy Ay Fgglay - Xy + Fparay - Xy + Ly - A, +Fgray - 3) =3187.7N
" 21, '

-
» 4=3J(PE4laf X, + P X, + Polal X, 4 Poral X, + Py - X, +Pral -X,) _ 18726 N

" 21,

9.5 Vypocet nominalni zivotnosti ( L,)

Na zékladé rovnice nominalni Zivotnosti, pfedpokladame f =1.5 a vysledek je uveden nize:

3 3
Ll=( ¢ )><50=193500km L3=( < )X50=“7700km

w ' L w L3

3 3
L2=( < )Xso = 56231 km L4=( )><50= 580400 km

fW‘Pm4

Z téchto vypoctl a za provoznich podminek vyse, jsme ziskali vzdalenost chodu 56231 km

jako provozni zivotnost voziku ¢. 2 .

»7¢ Linear Guideway



- Norma presnosti

Presnost lindrniho vedeni zahrnuje rozmérové tolerance vysky, sifky a pfesnost chodu voziku na kolejnici. Norma roz- 10.1 Volba stupné pfesnosti
meérové diference je sestavena pro dva nebo vice vozikd na kolejnici nebo pocet kolejnic pouzitych na stejné roviné. Lo . . ) . .

Stupen presnosti pro rizné aplikace je uveden v tabulce nize.
Pfesnost linedrniho vedeni je rozdélena do 5 tfid, normalni stuperi (N), vysokd pfesnost (H), pfesna (P), super presna (SP)

a ultra presna (UP).

Stupen presnosti Stupen presnosti

Aplikace
Rovnobéznost chodu nnnﬂm
[ J { J

i R eI

Pfesnost chodu je odchylka rovnobéznosti mezi referenéni plochou voziku a referenéni plochou kolejnice, kdy se vo- Obrabéci centrum . o
) o ) o 4 soufadnicovyrobot e | e | e
zik pohybuje pfes celou délku kolejnice. Soustruh °® ° % g
>
ES o
Frézka o ° 3 e Cylindricky o | o
Vrtack e | o & souradnicovy robot
rtacka
v qzee o | o
Vrtaci pfipravek e o Vazac dratd
Bruska Zkousecka e o
e o .
3 Stroj na vkladani
) S
o Elektricky 58 elektronickych e o
. o =
o S . o | o o S >
s vykladaci stroj 2 > komponent
N o 4
@ Prosttihovaci lis e o Vr'fevacvka 'pro des'lfy
® tisténych spojd ° ° °
= .
o) Stroj s laser. o !l o ! @
paprskem - ]
Vstfikovaci ° °
Diference vysky (AH) Drevoobrébéci = stroj
stroj
Diference vysky (AH) znamena rozdil vysky mezi voziky, které jsou instalované na stejné roviné. ) 3D méfici . °
NC vrtacka L o nastroje
Kancelaiské vybaveni o PY
Rezani zavitu o o i} o
= Pfenosova zafizeni ® ®
-t
. vy énic (] ©
Diference Sitky (AW,) Menic palet g XY stoly e | o o
Dif Siflew (A < rozdil &k i vozikv. které isou instal £ na koleinid] ATC ° R
iference 3itky (AW>)znamena rozdil Sitky mezi voziky, které jsou instalované na kolejnici. Nast¥ikovy stroj e | o
Stipacka drata o o i} T
Svarovaci stroj ® L]
Dodatec¢né pozndmky Orovnavac ° °®
Lékafska technicka =~ @ L
1. P¥i pouziti dvou nebo vice linearnich vedeni na stejné roving, tolerance W2 a rozdil AW> jsou pouZzitelné pouze pro
hlavni kolejnici. Digitalizator °® ° °
Kontrolni
i e | o o
2. Pfesnost se méfi ve stfedu nebo stfedové oblasti voziku. technika
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10.2 Norma presnosti pro kazdou sérii
Presnosti pro série MSA, MAB, MSR, SME a SMR:

Stupen presnosti

Pfesna
P
Tolerance pro vysku H +0.1 +0.03 0 0 0
’ ’ -0.03 -0.015 -0.008
Vyskovy rozdil A 0.02 0.01 0.006 0.004 0.003
15 . 0 0 0
+ +
20 Tolerance pro vzdalenost W, +0.1 +0.03 0.03 0015 0,008
Rozdil ve vzdalenosti W, (AW,) 0.02 0.01 0.006 0.004 0.003
Rovnobéznost povrchu C s povrchem A AC (viz prava tabulka)
Rovnobéznost povrchu D s povrchem B AD (viz prava tabulka)
Tolerance pro vysku H +0.1 +0.04 0 0 0
’ -0.04 -0.02 -0.01
25 Vyskovy rozdil AH 0.02 0.015 0.007 0.005 0.003
30 Tolerance pro vzdélenost W, 0.1 +0.04 _0%4 _0002 _0001
35 Rozdil ve vzdalenosti W,(AW,) 0.03 0.015 0.007 0.005 0.003
Rovnobéznost povrchu C's povrchem A AC (viz prava tabulka)
Rovnobéznost povrchu D s povrchem B AD (viz prava tabulka)
Tolerance pro vysku H +0.1 +0.05 0 0 0
- ' -0.05 -0.03 -0.02
Vyskovy rozdil AH 0.03 0.015 0.007 0.005 0.003
45 . 0 0 0
+ +
55 Tolerance pro vzdélenost W, +0.1 +0.05 -0.05 0.03 0.02
Rozdil ve vzdalenosti W, (AW,) 0.03 0.02 0.01 0.007 0.005
Rovnobéznost povrchu C s povrchem A AC (viz prava tabulka)
Rovnobéznost povrchu D s povrchem B AD (viz prava tabulka)
Tolerance pro vysku H +0.1 +0.07 0 0 0
o ‘ -0.07 -0.05 -0.03
Vyskovy rozdil AH 0.03 0.02 0.01 0.007 0.005
65 Tolerance pro vzdalenost W, +0.1 +0.07 _0007 _0005 _0003
Rozdil ve vzdalenosti W,(AW,) 0.03 0.025 0.015 0.01 0.007
Rovnobéznost povrchu C s povrchem A AC (viz prava tabulka)
Rovnobéznost povrchu D s povrchem B AD (viz prava tabulka)
*¢ Pro série MSR a SMR se aplikuji pouze vysoké nebo vyssi stupné.
26 | Norma piesnosti AMPO

Délka kolejnice (mm) Hodnoty rovnobéznosti chodu (um)

Od Do N H P SP UpP
0 315 9 6 3 2 1.5
315 400 11 8 4 2 1.5
400 500 13 9 5 2 1.5
500 630 16 11 6 2.5 1.5
630 800 18 12 7 3 2
800 1000 20 14 8 4 2
1000 1250 22 16 10 5 2.5
1250 1600 25 18 11 6 3
1600 2000 28 20 13 7 3.5
2000 2500 30 22 15 8 4
2500 3000 32 24 16 9 4.5
3000 3500 33 25 17 11 5
3500 4000 34 26 18 12 6

\/ Linear Guideway
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Predpéti a tuhost

Pfesnost MSC série, rozdélena do 3 tfid, normalni stupen (N), vysoka presnost (H), piesny (P) Tuhost linearniho vedeni se muaze zlepsit

Lehké predpéti (FC)

zvy$enim predpéti. Jak je zobrazeno na obr.
26 NV
e ] vpravo, zatizeni se mdze navysit az na 2.8 5 w Stfedni predpéti (FO)
Stupen presnosti <J | ° ] e
Poloska T Vysoky [ preony oaan 7 1 nasobek aplikovaného predpéti. Predpéti je g | Vysoké pfedpéti (F1)
0
reprezentovano zapornou vili vyplyvajici g ! !
———————— ra e o S ;
Tolerance pro vysku H +0.04 +0.02 +0.01 : ] ‘L J ze zvétseni pruméru valivého elementu. 8 | 1 Py : Predpéti
Vyikovy rozdil AH 0.03 0.015 0.007 «;::‘r::{" Proto se pfi vypoctu zivotnosti musi brat Po 2.8P,
7 L L dndt v G Z4téz ——
Tolerance pro vzdalenost W, +0.04  +0.025 *0.015 ‘ ‘ predpéti v Uvahu.
9 Rozdil ve vzdalenosti W,(AW,) 0.03 0.02 0.01 Wa v v,
BN 5 11.1 Volba predpéti
12 RovnobéZznost povrchu AC (viz obr.) (6]
15 Cs povrchem A ' Volba spravného piedpéti z tabulky nize pro ptizptsobeni specifické aplikaci a stavu.
RovnobéZznost povrchu AD (viz obr)
D s povrchem B viz obr. Predpéti Provozni podminky Hlavni aplikace
Smér zatizeni je pevny, vibrace a razy jsou leh-
Lehké ké a dvé osy jsou aplikovany paralelné. Svarovaci stroj, vazaci stroj, automaticka balicka, XY osy
Délka kolejnice (mm) Hodnoty rovnobéznosti (uUm) Délka kolejnice (mm) Hodnoty rovnobéznosti (Mm) predpéti bézného primyslového stroje, zafizeni pro manipulaci
(FQC) + Nenivyzadovéna vysokd presnost a je potieba | s materidlem.
od Do N H P od Do N H P nizky tfeci odpor.
B 40 8 4 L 520 550 22 12 4 Stredni Pie¢nivajici aplikace s momentovou zatézi. %kosy prggﬁzslokvych ftrojt;' EIII)M,pres,\r;Cé XY stolyr,] Vrt?-
40 70 10 4 1 550 580 22 13 4 predpéti Aplikovano v jednoosové konfiguraci. ;ic?tzl;inick:sb:/lljfkr:rgt)::oor:);tzik;ﬁa|iﬁ|::UStru o
(FO) - Potfeba lehkého predpéti a vysoké pfesnosti. ! ! '
70 100 11 4 2 580 610 22 13 4
Vysoké ij ibraci 4z0m a je poZa-
100 130 12 5 2 610 640 22 13 4 pf)e,dpétl' Zg\?;:]z \\I/);Sst;:ée:u\r?::c'm arazamaje poza Obréabéci centrum, NC soustruh, bruska, frézka, Z osy
130 160 13 6 ) 640 670 23 13 4 (F1) Aplikace tézké zatéze nebo hlubokého fezani. vrtacich strojd a obrabeécich stroj.
Ultra vysoké . i i i 47¢ i 5a-
160 190 14 7 2 670 700 23 13 5 pfed{)éti Z:\(/);:]ea Y/);/Zf:ée:u;I:;:CIm arazima Je poza Obrabéci centrum, NC soustruh, bruska, frézka, Z osy
e 220 15 7 3 700 730 23 14 5 (F2) . Aplikace t&7ké zété%e nebo hlubokého fezani, | Ttacich stroju a obrabécich stroju.
220 250 16 8 3 730 760 23 14 5
250 >80 17 8 3 760 790 >3 14 5 11.2 Stupné predpéti pro kazdou sérii
Stupné predpéti pro kazdou sérii jsou zobrazeny v tabulce nize, pfedpéti je procento zakladni dynamické dnosnosti.
280 310 17 9 3 790 820 23 14 5 y Y
(Q). Zakladni dynamicka unosnost se vztahuje k rozmérovym tabulkam kazdé série.
310 340 18 9 3 820 850 24 14 5
340 370 18 10 3 850 880 24 15 5
Stupen predpéti MsSC
370 400 19 10 3 880 910 24 15 5 a predpéti (N)
400 430 20 11 4 910 940 24 15 5 Lehké predpéti (FC) 0.02C PY ® PY PY
430 460 20 12 4 940 970 24 15 5 Stiedni predpéti (FO) 0.05C PY PY PY PY PY PY
460 490 21 12 4 970 1000 25 16 5 Vysoké predpéti (F1) 0.08C ® ® ® °® ®
A2 =40 21 12 4 Ultra vysokeé predpéti (F2) 0.13C ° °
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- Popis jednotlivych sérii

B. Charakteristiky

Spodni tésnéni

Drahy kulicek jsou konstruovany v kontaktnim uhlu 45°, ktery umoznuje nést rovnou zatéz v radidlnim, reverzné ra-

dialnim a bo¢nich smérech. Proto je mozna aplikace v jakémkoliv instala¢nim sméru. Navic, MSA série mlze dosahnout

dosdhnout vyvazeného predpéti pro zvyseni tuhosti ve ¢tyfech smérech, zatimco je zachovan nizky tfeci odpor. To se

zvlasté hodi pro pohyb vyzadujici vysokou presnost a vysokou tuhost.

Patentovanad konstrukce trasy mazani umoznuje rovnomérnou distribuci maziva do kazdé kruhové smycky. Proto v ja-

kémkoliv instala¢nim sméru Ize dosahnout optimalniho mazani, coz podporuje vykon v chodu, pfesnost, zivotnost

a spolehlivost.

Cty¥i drahy kuli¢ek jsou umistény do kruhového kontakt-
niho Uhlu 45°, tudiz kazda draha kulicek mlze prevzit
rovnou jmenovitou zatéz ve viech ¢tyfech smérech.
Navic, dostate¢nym predpétim Ize dosdhnout zvyseni

tuhosti, coz je vhodné pro jakykoliv druh instalace.

Zjednodus$ena konstrukce obéhového systému s pfi-
slusenstvim ze zesileného syntetického kauc¢uku umoz-

fuje hladky a tichy pohyb.

30 | Typ tézka zatéz, MSA Série

Automatické nastaveni se provadi spontanné diky kon-
strukci kruhového oblouku drazek face-to-face (DF).
Proto instala¢ni chyba mlze byt kompenzovéna i pfi
predpéti, coz ve vysledku znamena presny a hladky li-

nearni pohyb.

Pro zaménitelné typy linearnich vedeni se rozmérové
tolerance pfisné udrzuji v rdmci pfiméreného rozsahu,
a toto umoznuje ndhodné sdruzovani kolejnic a vozikd
a vozikl stejné velikosti. Proto i pfi nahodném sdruzeni
komponent je mozné ziskat podobné predpéti a pres-
nost. Z této vyhody plyne, Ze linedrni vedeni Ize sklado-
vat jako standardni soucdsti a instalace a udrzba se stava
pohodInéjsi. Navic, je to také uzite¢né pro zkraceni do-
daci doby.

AMPO

Ctvercovy typ s mensi sitkou, ktery se mlize

Instalace z hornf strany voziku s délkou

Tento typ nabizf instalaci bud z horni nebo

Zavitu vetsi vetsi nez u typu MSA-E. spodni strany voziku. instalovat z hornf strany voziku.

Ultra tézka zatéz

Typ MSA-LS

Vdechny rozméry jsou stejné jako u MSA-A ,

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSA-E,

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSA-S,

kromé vétsi délky, coz znamena vyssi tuhost. kromé vétsi délky, coz znamena vyssi tuhost. kromé veétsi délky, coz znamena vyssi tuhost.

¢ Linear Guideway
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D. Typy kolejnic

Uchyceni shora (R typ)

/>

>~
/i
DVl |
.

E. Popis specifikace

Uchyceni zespodu (T typ)

MSA 25 A 2 SS FO A +R 1200 -20 /40 P A /CC I

Série: MSA
Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

(1) Tézka zatéz
A : Prirubovy typ, montaz shora
E : Pfirubovy typ, montaz bud’
shora nebo zespodu
S : Ctvercovy typ

Typ voziku :

(2) Ultra tézka zatéz
LA : Pfirubovy typ, montaz shora
LE : Pfirubovy typ, motaz bud
shora nebo zespodu
LS : Ctvercovy typ

Pocet vozikl na kolejnici: 1,2, 3 ...

Volba ochrany voziku proti prachu:
Zadny symbol,UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR

Pfedpéti: FC (Lehké predp.), FO (Stfedni pfedpéti), F1 (Vysoké predp.)

Kéd specialniho voziku : Zadny symbol, A, B ...

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora), T (Typ uchyceni zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr.12.1)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2 , viz obr.12.1)

Stupen presnosti: N, H, P, SP, UP

Kéd specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol,/CC

Pocet kolejnic na osu: Zadny symbol, II, 1, IV ...

Typ tézka zatéz, MSA Série

AMPO

Vedlejsi kolejnice

Kod kolejnice

=

1
L

II_E_II
©

Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

(1) Tézka zatéz
A : Pfirubovy typ, montdz shora
E : Pfirubovy typ, montaz shora nebo zespodu
S : Ctvercovy typ
(2) Ultra tézka zatéz
LA : Pfirubovy typ, montaz shora
LE : Pfirubovy typ, montaz bud shora nebo zespodu
LS : Ctvercovy typ

Typ voziku :

Volba ochrany voziku proti prachu: Zédny symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR

@ @ @ @
/Referenéni strana
© [} © [} E2
Il =
Hlavni kolejnice @) i m
Ipenll ==
© O] © O]
Obr.12.1
Kéd voziku MSA 25 A SS FC N A
Série: MSA

Predpéti:FC (Lehké predpéti)

Stupen presnosti: N, H

Koéd specialniho voziku: Zadny symbol, A, B...

MSA 25 R 1200 -20 /40 N A /CC

Série:MSA
Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

il

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora), T (Typ uchyc. zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr. 12.1)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr.12.1)

Stupen presnosti: N, H

Kod specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, /CC

¢ Linear Guideway



Rozmery MSA-A / MSA-LA

4-Sx | — ‘
T TL
v v . H (o) MY
F. Stupen presnosti | Podrobnostiviz str. 26 . =
Hal | e ®
G. Stupen predpéti | Podrobnosti viz str. 29 Wa © ) F—
. , . .. o L M
H. Vys$ka dosedaci plochy a odlehéovaci radius | Podrobnostivizstr. 74 4gdi K ‘ c ‘ —
I. Rozmérova tolerance montazniho povrchu | Podrobnostiviz str. 76 DN IsSTTie 1| R ®
- I I :
H 2 4 A H%Y hLI_ J - - T T f T T :xh
J. Maximalni délka kolejnice a norma Hi — \/ \/ o e 2
/ — . =
¢d H 17
1\
T Z \ E P |
L \\ Jednotka: mm
7 \ Y
| \Y Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
A\ T
Model ¢. 75 i 2
e | b | ‘ E ek sw(a Pkl w, | 1, | B | C Sx/ L | T | T | N| G| K| d |Mazchlavie
Lo A15 A 24 47 563 16 42 38 30 M5x11 393 7 11 43 7 32 33 G-M4
Jednotka: mm A 20 A 72.9 513
30 63 215 5 53 40 M6x10 7 10 5 12 58 33 G-M6
MSA 15 MSA 20 | MSA 25 MSA 30 MSA 55 A 20 LA 88.8 67.2
A 25 A 81.6 59
Rozte¢ Standard (P) 60 60 60 30 80 105 120 150 . . 36 70 100.6 235 6.5 57 45 M8x16 78 11 16 6 12 58 33 G-M6
Standard (E,y) 20 20 20 20 20 225 30 35 : : L a2 0 19;2 31 8 72 52 M10x18 ;;': 11 18 7 12 65 33 G-M6
Minimum (E,.,) 5 6 7 8 8 11 13 14 A 35 A 111.2 81
. | 48 100 33 95 82 62 Mioxa1 13 21 8 115 86 33 G-M6
Max (L, max.) 2000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 e 137.7 102.5
60 120 " 375 10 100 80 M12x25 ~ 13 25 10 135 106 33 G-PT1/8
A 45 LA 169.5 1343
K. Rozméry ko|ejnice u pevnéné zes podu Rozmér kolejnice Zé&kladni anosnost Staticky moment Hmotnost
3 . M, My Kolej-
N Model & |$jtka | Vyika |Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, KN-m KN-m Mg Vozik |nice
~ X w, H, P | std. kN kN - " " — kN-m kg kg/m
£ A% Single | Double | Single | Double
h ﬂ / I\ A 15 A 15 15 60 20 7.5x5.3x45 11.8 18.9 012 068 012 068 014 0.8 15
- A 20 A 19.2 29.5 023 142 023 142 029 0.4
20 18 60 20  9.5X8.5%6 24
‘ui E ‘ P ‘ L_E, A 20 LA 233 39.3 039 223 039 223 038 052
L, A 25 A 28.1 424 039 220 039 220 048 062
23 22 60 20  11x9x7 34
A A 344 56.6 067 352 067 352 063 0.82
ini A 30 A 2 7 62 67 62 67 7 1.
Model kolejnice 0 28 2% e I 39 57.8 0.6 3.6 0.6 3.6 0.79 09 48
A 30 LA 479 77.0 107 581 107 581 1.05 1.43
MSA15T M> 8 A 35 A O T I e 52.0 75.5 093 547 093 547 125 1.61 o6
MSA 20T M6 10 p p 63.6 100.6 160 867 160 867 167 2.11 :
MSA 25T M6 12 A 45 A 83.8 117.9 1.81 1067 1.81 1067 257 2.98
45 38 105 225 20x17x14 115
MSA 30T M8 15 A 45 LA 102.4 1573 313 1695 3.3 1695 343 39
MSA35T M8 17 Pozn.: Pro velikost voziku 55 a 65 MSA-A / MSA-LA , viz typ voziku MSA-E / MSA-LE .
MSA 45T M12 24 Pozn.”: Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
MSAS55T M14 24
MSA 65T M20 30

34 | Typ tézka z4téz, MSA Série AMPO SCPMI Sesessry | 35



Rozmeéry MSA-E / MSA-LE

adeyyidads

My Mg
4-sx] — = =
| & 3
L T R
T TJTLL | i=‘Le $J=‘
L
H © -
i Model ¢ Vel. Sroubu
R odel ¢&.
Hal | s, s,
We M5 M4
Mé M5
} ‘ ‘ ‘ M8 Mé
| Llie M10 M8
( ) ( ) == M10 M8
L M12  M10
LA M14  M12
M16 M14
Jednotka: mm
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model ¢. | vyska | Sitka | Délk
V:I a '\;va eL 'w, | H, | B | C sx/ L | T|T | T | N| G| K| d |Mazacihlavice
f 24 47 56.3 16 4.2 38 30 M5x7 393 7 11 7 4.3 7 32 33 G-M4
A 20 729 51.3
30 63 21.5 5 53 40 M6x10 7 10 10 5 12 58 33 G-M6
A 20 88.8 67.2
A 81.6 59
36 70 235 6.5 57 45 M8x10 11 16 10 6 12 58 33 G-M6
A 100.6 78
A 30 97 714
42 90 31 8 72 52 M10x10 11 18 10 7 12 65 33 G-M6
A 30 119.2 93.6
f 111.2 81
48 100 33 9.5 82 62 M10x13 13 21 13 8 115 86 33 G-M6
A 136.6 106.4
A4 137.7 102.5
60 120 37.5 10 100 80 M12x15 13 25 15 10 135 106 33 G-PT 1/8
A 4 169.5 1343
f 161.5 119.5
70 140 43.5 13 116 95 M14x17 19 32 17 11 135 86 33 G-PT 1/8
f 199.5 157.5
A6 199 149
90 170 53.5 15 142 110 M16x23 215 37 23 19 135 86 33 G-PT 1/8
A 6 253 203
Rozmér kolejnice Z4kladni unosnost Staticky moment Hmotnost
Model & . - . ) ) M, My | Kolej-
odgelcC. | Sjtka |Vyska |Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, kN-m kN-m Mg Vozik | nice
W, H, P std. kN kN . " . 1 kKN-m kg | kg/m
Single | Double” | Single | Double
f 15 15 60 20 7.5%5.3x4.5 11.8 18.9 0.12 0.68 0.12 0.68 0.14 0.18 1.5
A 20 19.2 29.5 0.23 1.42 0.23 1.42 0.29 0.4
20 18 60 20 9.5%8.5X6 2.4
A 20 233 393 0.39 2.23 0.39 2.23 0.38 0.52
f 28.1 42.4 0.39 2.20 0.39 2.20 0.48 0.62
23 22 60 20 T11X9%X7 3.4
f 344 56.6 0.67 3.52 0.67 3.52 0.63 0.82
A 30 39.2 57.8 0.62 3.67 0.62 3.67 0.79 1.09
28 26 80 20 14Xx12%9 4.8
A 30 47.9 77.0 1.07 5.81 1.07 5.81 1.05 1.43
f 52.0 75.5 0.93 5.47 0.93 5.47 1.25 1.61
34 29 80 20 14Xx12%9 6.6
f 63.6 100.6 1.60 8.67 1.60 8.67 1.67 2.11
A 4 83.8 1179 1.81 10.67 1.81 10.67 2.57 2.98
45 38 105 225 20x17%x14 11.5
A 4 102.4 157.3 3.13 16.95 3.13 16.95 3.43 39
f 123.6 169.8 3.13 17.57 3.13 17.57 4.50 4.17
53 44 120 30 23X20%X16 15.5
f 151.1 226.4 540 28.11 540 28.11 6.00 549
A6 198.8 265.3 6.11 33.71 6.11 33.71 8.36 8.73
63 53 150 35 26X22x18 219
A6 253.5 375.9 1184 5732 11.84 57.32 11.84 11.89

36 | Rozméry MSA

Pozn. : Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.

Rozmery MSA-S / MSA-LS

My
N
— =
——
) L
L1 Mg
4gpdi K | c | =
= . Sit
oo M s 1] 0 =
3
R . — :
i =)
/ - i i} >
od ] T S °
E P
Jednotka: mm
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model &. | vyska | Sitka | Délk
y; a '\;va eL lw, | H, | B | C sx/ L, | T| N | G | K | d |Mazacihlavice
f 28 34 56.3 9.5 4.2 26 26 M4x5 39.3 7.2 8.3 7 3.2 33 G-M4
A 20 72.9 36 51.3
30 44 12 5 32 M5%x6 8 5 12 5.8 33 G-M6
A 20 88.8 50 67.2
f 81.6 35 59
40 48 12,5 6.5 35 M6x%x8 10 10 12 5.8 33 G-M6
f 100.6 50 78
A 30 97 40 714
45 60 16 8 40 M8x10 11.7 10 12 6.5 33 G-M6
A 30 119.2 60 93.6
A 111.2 50 81
55 70 18 9.5 50 M8x12 12.7 15 11.5 8.6 33 G-M6
f 136.6 72 106.4
A 4 137.7 60 102.5
70 86 20.5 10 60 M10x17 16 20 135 10.6 33 G-PT 1/8
A 4 169.5 80 134.3
A 161.5 75 119.5
80 100 235 13 75 M12x18 18 21 13.5 8.6 33 G-PT 1/8
A 199.5 95 157.5
A 6 199 70 149
90 126 31.5 15 76 M16x20 23 19 13.5 8.6 33 G-PT 1/8
A6 253 120 203
Rozmér kolejnice Zéakladni tnosnost Staticky moment Hmotnost
Model ¢ . - . . . M, My _ |Kolej-
odelc. | Sitka | Vyska [Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, KN-m KN-m Mg Vozik |nice
w, H, P std. kN kN - " - 1 kN-m kg |kg/m
Single | Double” | Single | Double
f 15 15 60 20 7.5X5.3%X4.5 11.8 18.9 0.12 0.68 0.12 0.68 0.14 0.18 1.5
A 20 19.2 29.5 0.23 1.42 0.23 1.42 0.29 0.3
20 18 60 20 9.5%X8.5X6 24
A 20 233 39.3 0.39 2.23 0.39 2.23 0.38 0.39
f 28.1 424 0.39 2.20 0.39 2.20 0.48 0.52
23 22 60 20 T1x9%x7 34
f 344 56.6 0.67 3.52 0.67 3.52 0.63 0.68
A 30 39.2 57.8 0.62 3.67 0.62 3.67 0.79 0.86
28 26 80 20 14X12X9 438
A 30 47.9 77.0 1.07 5.81 1.07 5.81 1.05 1.12
A 52.0 75.5 0.93 5.47 0.93 5.47 1.25 1.45
34 29 80 20 14X12X9 6.6
f 63.6 100.6 1.60 8.67 1.60 8.67 1.67 1.9
A 4 83.8 117.9 1.81 10.67 1.81 10.67 2.57 2.83
45 38 105 225 20X17X14 11.5
A 4 1024 157.3 3.13 16.95 3.13 16.95 343 37
A 123.6 169.8 3.13 17.57 3.13 17.57 4.50 4.12
53 44 120 30 23X20%16 15.5
A 151.1 226.4 5.40 28.11 5.40 28.11 6.00 491
A 6 198.8 265.3 6.11 33.71 6.11 33.71 8.36 6.43
63 53 150 35 26%X22X18 21.9
A 6 253.5 375.9 11.84 5732 11.84 5732 11.84 8.76

Pozn. *: Single: Jednoducy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzéjem.

\/ Linear Guideway
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B. Charakteristiky

Drahy kuli¢ek jsou konstruovany v kontaktnim uhlu 45°, coz umozniuje nést rovnou zatéz v radidlnim, reverzné radialnim

a boc¢nich smérech. Proto Ize provést aplikaci v jakémkoliv instala¢nim sméru. Navic, u MSB série Ize dosdhnout vyva-

zeného predpéti pro zvyseni tuhosti ve ¢tyfech smérech pfi zachovani nizkého tfeciho odporu. To je zvlasté vhodné

pro pohyb, kdy je vyZzadovana vysoka pfesnost a vysoka tuhost.

Patentovana konstrukce tras mazani umozriuje rovhomérnou distribuci maziva v kazdé kruhové smycce. Proto Ize do-

sdhnout optimalniho mazani v jakémkoliv instala¢nim sméru, coz podporuje vykon v chodu, pfesnost, provozni Zivot-

nost a spolehlivost.

Kompaktni konstrukce voziku se ¢tyfmi drahami kulicek,
které jsou umistény v kruhovém kontaktnim uhlu 45°,
tudiz kazda draha kulicek maze nést rovnou nominalni
z4téz ve viech Ctyfech smérech. Navic Ize dosahnout do-
stacujiciho predpéti ke zvyseni tuhost, coz je vhodné

pro jakykoliv druh instalace.

Zjednodusena konstrukce obéhového systému s pfislu-
Senstvim ze zesileného syntetickéh kauc¢uku umoznuje

hladky a tichy pohyb.

Kompaktni typ, MSB Série

Automatické nastaveni probiha spontanné diky kon-
strukci kruhového oblouku drazky face-to-face (DF).
Proto mUze byt instala¢ni chyba kompenzovana i pfi
predpéti, coz ve vysledku znamena presny a hladky li-

nearni pohyb.

Pro zaménitelné typy linedrnich vedeni se rozmérové
tolerance pfisné udrzuji v rdmci pfiméfeného rozsahu,
a to umoznuje ndhodné sdruzovani kolejnic a vozik(
stejné velikosti. Proto je mozné ziskat podobné pred-
péti a presnostiu ndhodné sdruzenych komponent.
Z této vyhody plyne, Ze linearni vedeni mohou byt skla-
dovana jako standardni soucdsti, ¢imz se instalace
a udrzba stava pohodInéjsi. Navic je to také vyhodné

pro zkraceni dodaci doby.

AMPO

C. Typy voziki

Stredni zatéz

Typ MSB-TE

Tento typ nabizi instalaci bud z horni nebo
spodni strany voziku.

Typ MSB-TS

Ctvercovy typ s mensi itkou, ktery se maze
instalovat z horni strany voziku.

Tézka zatéz

Typ MSB-E

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSB-TE,
kromé vétsi délky, coz znamend vyssi tuhost.

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSB-TS,
kromé vétsi délky, coz znamend vyssi tuhost.

¢ Linear Guideway
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D. Typy kolejnic

Uchyceni shora (R, U typ)

/ /
,/ = /
7 <~ ™~
£ /
/ /

E. Popis specifikace

Uchyceni zespodu (T typ)

.

MSB 25 E 2 SS FO A +R 1200 -20 /40 P A /CC I

Série: MSB
Velikost: 15, 20, 25, 30, 35

Typ voziku: (1) Stfedni zatéz
TE : Pfirubovy typ, montaz bud’
shora nebo zespodu
TS : Ctvercovy typ

(2) Ultra tézka zatéz
E : Pfirubovy typ, montaz bud’
shora nebo zespodu
S : Ctvercovy typ

Pocet vozikl na kolejnici: 1, 2, 3 ...

Volba ochrany voziku proti prachu:
Zadny symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR

Predpéti: FC (Lehké pfedp.), FO (Stfedni predpéti), F1 (Vysoké predp.)

Kéd specialniho voziku: Zédn)’/ symbol, A, B ...

Typ kolejnice: R, U" (Uchyceni shora), T(Uchyceni zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Roztec otvoru kolejnice z pocatecni strany (E1, viz obr.12.2)

Roztec otvoru kolejnice ke koncové strané (E2, viz obr.12.2)

Stupen presnosti: N, H, P, SP, UP

Kéd specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: No symbol, /CC

Pocet kolejnic na osu: Zédny symbol, I, I, IV ...

Pozn. " : U typ kolejnice je pouzitelny pouze pro MSB15 s montdznim otvorem M4 .

Kompaktni typ, MSB Série

AMPO

Vedlejsi kolejnice |

=
I

O ) 1) O
/ Referencni strana
O O O O E2

Hlavni kolejnice )

= ==
1

o O o ©
Obr.12.2
Kéd voziku MSB 25 E SS F
Série: MSB
Velikost: 15, 20, 25, 30, 35
Typ voziku: (1) Stiedni zatéz
TE : Prirubovy typ, montaz bud' shora nebo zespodu
TS : Ctvercovy typ
(2) Ultra tézka zatéz
E : Pfirubovy typ, montdz bud shora nebo zespodu
S : Ctvercovy typ
Volba ochrany voziku proti prachu: Zadny symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK, LL, RR
Predpéti: FC (Lehké predpéti)
Stupen presnosti: N, H
Kod specialniho voziku: Zadny symbol, A, B ...
Kod kolejnice MSB 25 R 1200 -20 /40 N A /CC

Velikost: 15, 20, 25, 30, 35

Série: MSB T T

Typ kolejnice: R, U (Typ uchyceni shora), T (Typ uchyc. zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Roztec otvoru kolejnice z pocatecni strany (E1, viz obr.12.2)

Rozte¢ otvoru kolejnice ke koncové strané (E2, viz obr.12.2)

Stupen presnosti: N, H

Kod specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, /CC

Pozn." : U typ kolejnice je pouzitelny pouze pro MSB15 s montaznim otvorem M4.

¢ Linear Guideway
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Rozmery MSB-TE / MSB-E

F. Stupen presnosti | Podrobnostiviz str. 26

G. Stupen predpéti | Podrobnosti viz str. 29

H. Vyska dosedaci plochy a odlehéovaci radius | Podrobnosti vizstr. 75 / MSB-TE
4-s
x L G) Model ¢ Vel. $roubu
I. Rozmérova tolerance montazniho povrchu | Podrobnostivizstr. 77 o - L K e P
-@d 1+ (0]
Nl e [‘ M5 M4 S
J. Maximalni délka kolejnice a norma oo "L 1 1ol el Tene—N M6 M5 3
| m
—
3 : L/ % =5 % — M8 M6
X Hi ) e = M10 M8
/ - 1 i | L —
7] ; o
- \Y E P
| | \\\\\\ Jednotka: mm
E ‘ p ‘ ‘ E Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model ¢. 7% Ste 5
Lo A A B A A - B e sx/ L | T | T | N| G| K| d |Mazcihlavice
: 40 = 235
Jedniotka: mm 24 52 185 45 41 M5x7 5 7 55 55 51 33 G-M4
: 57 26 405
28 59 195 6 49 M6x9 5 9 55 12 59 33 G-M6
: B 20 67 32 48
Rozte¢ Standard (P) 60 60 60 80 80 B 60.2 - 38.7
33 73 : 25 7 60 M8x10 i 7 10 6 12 63 33 G-M6
Standard (E..) 20 20 20 20 20 £ £ D)
B 30 68 - 433
Minimum (E....) 5 6 2 7 8 e 2 9% 31 95 72 M10x10 5, 7 10 8 12 63 33 G-M6
min.. = b
Max (L, max.) 2000 3000 4000 4000 4000 Rozmér kolejnice Z3akladni inosnost Staticky moment Hmotnost
N i M M Kolej-
Model¢. | sifka | vyska Romee| E | o | TeM ] staticC, |y KNorn M, | Vozik |nice
v .. z w H P td. kN kN- k k
K. Rozméry kolejnice uchycené zespodu N g kN Single” | Double” | single” | Doubte” | | K9 [ KoM
: 6X4.5%3.5 6.7 96 004 026 004 026 007 0.2
. 15 125 60 20 12
: (7.5%5.3%4.5) 10.0 16.9 010 061 010 061 013 021
. ‘- L B 20 9.7 14.2 007 044 007 044 014 020
7 \¢ 200 15 60 20  9.5x8.5x6 2
\ B 20 13.9 236 018 097 018 097 024 034
s ‘ J . : 15.6 22.1 013 091 013 091 026 039
E P 23 18 60 20 11x9x7 3
: 223 36.9 035 187 035 187 043 060
Lﬂ
0 23.1 31.8 023 139 023 139 045 065
28 23 80 20 11x9x7 44
B 30 329 53.1 060 315 060 315 074  1.08
Pozn.: Montazni otvory kolejnice pro M3 (6x4.5x3.5) a M4 (7.5x5.3x4.5) jsou dostupné pro kolejnici MSB15. Kédy typu kolejnice jsou MSB15R pro montazni
MSB 15T M5 7 otvory M3 a MSB15U pro montézni otvory M4.
MSB20T M6 9 Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
MSB 25T M6 10
MSB30T M8 14
MSB35T M8 16
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Rozmeéry MSB-TS / MSB-S 12.3PIné vale¢kovy typ, MSR Série

Vozik

A. Konstrukce

My
S\
@ ©
Fo] =
= =
@ ©
Mg
A
0@
MSB-S MSB-TS s
4-Sx/ Valecky
(©) L ; L (©) Spodni tésnéni
v K L1 L1 K
8. 4-@d1 \ C 2-5x/ T Kolejnice
= 3 .
5 oo ST 1] T rer el 1 on@e M B. Charakteristiky
M = [ o Jd2
hl = 5 — PIné valeckovy typ linedrniho vedeni, MSR série, je vybaven misto kuli¢ek valecky, a proto MSR série muze poskytnout
H i Sed- vyr e s . . . o . v . N . P
1 1] § I iR vyssi tuhost a zatizeni nez normalni typ stejné velikosti. Zvlasté se hodi pro ptipady, kdy je vyzadovana vysoka presnost,
(:d i o ” tézka zatéz a vysoka tuhost.
Jednotka: mm
Vné&jsi rozmér Rozmér voziku
Model €. |vyika | Sitka | Délka o MSR linedrni vedeni mé prostrednictvim véleckl pfim- Na zakladé rozboru strukturovaného napéti metodou
H W L W, H, B C sx/ L T N G K | d Mazaci hlavice i i L o ; . . L o
kovy kontakt s vozikem a kolejnici. Ve srovnani s obec- koncovych prvkd, SMR série ma Ctyfi traté valeckd kon-
24 34 :(7) 95 45 26 2'6 M4x6 i;i 6 55 55 51 33 G-M4 nym typem lindrniho vedeni, které ma bodovy kontakt, struované do kontaktniho uhlu 45°, a tvar fezu pro vyso-
18 i 29 MSR typ lineadrniho vedeni muze nabidnout nizsi elastic- kou tuhost. Kromé toho, zZe Ize nést vyssi zatéz v radial-
28 42 67 R 6 32 32 127 48 NN il kou deformaci pfi stejné zatézi. Zakladna valeckd ma nim, reverzné radidlnim a bo¢nich smérech, dostatec-
MSB 25 TS P i - e o Ly s oy , y NP o . .
e e . - o e | - - N - BT s P T P _— stejny vnéjsi prdmér jako kuli¢ky, vale¢ek muze nést nym predpétim je mozné zvysit tuhost, takze je tento
: vys3i zatéz. Vytecné charakteristikytykajici se vysoké tu- typ vhodny pro jakykoliv druh instalace.
68 - 433 . w4 sexs ] . ;
42 0 16 95 40 0 M8x12 > 8 8 12 63 33 G-M6 hosti a ultra tézké zatéze se hodi pro aplikace vyzadu-
MSB 35S 112 50 30 jici vysokou presnost a kde se navic zpracovava tézka
48 70 18 95 50 M8x12 125 85 115 98 33 G-M6 s
MSB 35 LS 137.5 72 105.5 Z4téz.
Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost
Model & . - . . . Mp My | Kolej-
odelC. | Sitka | Vyska |Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, kN-m kN-m Mg Vozik |nice
w, H, P | std. kN kN - " - 1kN-m| kg kg/m
Single | Double | Single” | Double
: 6X4.5X3.5 6.7 9.6 004 026 004 026 007 009
15 125 60 20 1.2
(7.5%5.3x4.5) 10.0 16.9 010 061 010 061 013  0.16
9.7 14.2 007 044 007 044 014 0.6
20 15 60 20  9.5%X8.5X6 2
13.9 236 018 097 018 097 024 026 . .
Testovaci Udaje tuhosti
MSB25TS IS B I . x0T 15.6 22.1 013 091 013 091 026 029 5 ) o o 2
MSB 25 S 223 36.9 035 187 035 187 043 045 Testovaci vzorky: Kulickovy typ MSA30L s pfedpétim F1 —SAZOL
23.1 318 023 139 023 139 045 052 Valeckovy typ MSR30L s pfedpétim F1 — MSR30L
28 23 80 20 11x9%7 4.4 ) y vyp o preap — SMR30L
32.9 53.1 060 315 060 3.15 074 082 Typ s vale¢kovym fetézem SMR30L 2 15
MSB 35 S 52.0 75.5 093 231 093 231 128 1.3 cadnat e
34 275 80 20 14x12X9 6.2 s pfedpétim F1
MSB 35 LS 63.6 100.6 160 546 160 546 171 1.49 °
O 10
©
Pozn.: Montdzni otvory kolejnice pro M3 (6x4.5x3.5) a M4 (7.5x5.3x4.5) jsou dostupné pro kolejnici MSB15. Kédy typu kolejnice jsou MSB15R pro montazni %
otvory M3 a MSB15U pro montazni otvory M4. “g
Pozn.: Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem. ° "
0 500 1000 1500 2000

Radialni zatéz  (kg)

Linear Guideway J 45
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C. Typy voziki E. Popis specifikace

Tézka zatéz

Typ MSR-E

MSR 25 E 2 SS FO A +R 1200 -20 /40 P A /CC 1l

Typ MSR-S ]

Série: MSR
Velikost: 25, 30, 35, 45, 55, 65

(1) Tézka zatéz
E : Pfirubovy typ, montaz bud'shora
nebo zespodu
S : Ctvercovy typ
(2) Ultra tézka zatéz
LE : Pfirubovy typ, montaz bud'shora
nebo zespodu
LS : Ctvercovy typ

Typ voziku:

Tento typ nabizf instalaci bud z horni nebo Ctvercovy typ s mensi $itkou a maze se instalovat

Pocet vozikl na kolejnici: 1, 2, 3 ...

ze spodni strany voziku. z horni strany voziku.

Volba ochrany voziku proti prachu: Zédny symbol,UU, SS, ZZ, DD, KK

Ultra tézka zatéz

Predpéti: FO (Stfedni pfedpéti), F1(Vysoké predp.), F2 (Ultra vysoké predp.)

Kéd specialniho voziku: 2édny symbol, A, B ...

Typ MSR-LS

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora), T (Typ uchyceni zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocéatecni strany (E1 viz obr. 12.3)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2 viz obr. 12.3)

Stupen presnosti: H, P, SP, UP

T ot
’ )

Kéd specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, /CC, /MC ...

Pocet kolejnic na osu: Zédny symbol, I Il 1V ...

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSR-E,

Vsechny rozméry jsou stejné jako u MSR-S,

kromé vetsi délky, ktera znamena vyssi tuhost. kromé vétsi délky, kterd znamené vy3si tuhost. © © 1) I
D. Typy kOlejniC Vedlejsi kolejnice 7@% e T— % 7@7 O —— ﬁ@
Uchyceni shora (R typ) Uchyceni zespodu (T typ) O 16} l6) 16}
4!> Referencni strana Referenéni strana
$
/ i /
i f i 5 6] ® 5] 5] F
4 £ L —
> S > Hlavni kolejnice @ - —— O OO . L
) PR & & %@
: / Ll /
’ | ’ O O O O
Obr123

46 | PIné valeckovy typ, MSR Série

AMPO

\/ Linear Guideway
)MA”(-BMI General Catalog 47



Rozmery MSR-E / MSR-LE

F. Stupen presnosti | Podrobnosti viz str. 26

Podrobnosti viz str. 29

G. Stupen predpéti |

48 | PIné valec¢kovy typ, MSR Série

AMPO

[=-1] S ’ Vel. sSroubu
H. Vyska dosedaci plochy a odleh¢ovaci radius | Podrobnosti vizstr. 76 © . wo g M T,
N L
o0 ‘K Ly p—e B ‘ k/, R M8  Mé
I. Rozmérové tolerance montazniho povrchu | Podrobnosti viz str. 77 T NCare] ] I Al ol R30 VIOV R
H hl [ =g — H o LP 5 ‘ R M10 M8 S
. r r r 3 3 ‘I T [} T I T T i
J. Maximalni délka kolejnice a norma | == ; | ‘ == TN g o o w2 om0 2
03 - ‘ ‘ ‘ ‘ W | W, k | i R M14  M12
. N, S M16 M4
L
| | L A\
/ AT Jednotka: mm
Bl \T Vnéjsi rozmeér Rozmér voziku
E ‘ P ‘ ‘ E Model ¢&. | wika | &t 5
Wia | SHa A w, hylB el Gl s | L | T T T T N| G| K | e | d Maaihavie
Lo
97.5 65.5
36 70 235 48 57 45 40 M8 95 202 10 58 6 12 66 65 M6 G-M6
Jednotka: mm 115.5 83.5
R 30 112.1 756
MSR25 | MSR 30 o 42 90 1 31 6 72 52 44 MO 10 216 13 67 7 12 8 7 Ms G-M6
p R 1253 823
Roztec Standard (P) 30 40 40 525 60 75 : 48 100 UC0 33 65 82 62 52 MO - 12 27515 95 8 12 8 7 M6  GMs
Standard (E,) 20 20 20 22.5 30 35 2 4 154.2 1065
= 60 120 7 375 81 100 80 60 M12 7 145 355 15 125 10 135 1005 10 M6  GPT1/3
Minimum (E,.;,) 7 8 8 11 13 14 .
185.4 1295
70 140 435 10 116 95 70 M14 175 41 18 155 11 135 12 795 M6 G-PT1/8
Max (L, max.) 4000 4000 4000 4000 4000 4000 2354 179.5
R 6 90 170 302 535 12 142 110 82 MI16 230 195 56 20 26 165 135 15 15 M6 G-PT1/8
K. Rozmeéry kolejnice s uchycenim zespodu Rozmér kolejnice Zakladni Gnosnost Staticky moment Hmotnost
x| . ) . M, My L | Kolej-
. Model €. | $jtka Vyska |Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, KN-m KN-m Mg Vozik nice
X W, | H | P st kN kN — : —kN-m| kg | kg/m
fj £{Z \ T Single | Double | Single | Double
yA LY R 296 638 065 382 065 382 073 075
\F 23 235 30 20  11x9x7 35
s _ J , . : 36.3 829 108 594 108 594 095 095
0 428 919 109 638 109 638 127 14
Lo 28 275 40 20 14x12x9 5
0 54.0 1240 196 1060 196 1060 175 172
57.9 1235 159 956 159 956 209 195
34 305 40 20 14x15x9 7
73.9 1690 294 1618 294 1618 285 245
. S " 4 N L Pl 928 1938 328 1876 328 1876 440 3.9 .
odel kolejnice (mm) 4 : : 117.2 2616 590 3132 590 3132 594 45 '
MSR25T M6 12 132.8 270.0 549 3118 549 3118 733 6
53 43 60 30 23x19.5x16 15.6
MSR30T M8 15 17255 3780 1060 5558 1060 5558 1028 7.9
MSR35T V8 17 R 6 63 52 75 35  26x22x18 277.0 6240 2250 117.87 2250 117.87 2002 176 224
MSR45T M12 24 Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
MSR55T M14 24
MSR65T M20 30

\/ Linear Guideway
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Rozméry MSR-S / MSR-LS 24 Miniaturni typ, MSC Nerezova série

A. Konstrukce

Vratny systém

Koncové tésnéni

wn
o
D
[a)
o
9 H
[a)
]
45°
Spodni tésnéni <=
Jednotka: mm
Rozmér kolejnice Vnéjsi rozmér 45
Model ¢. | wik & Délk
y; a S\l;rvka e:_ a W, H, B C S / L, T N G K e, | G Mazaci hlavice
R 97.5 35 65.5 Lo
! 40 48 oo 125 48 35 0 M6 105 - 95 10 12 66 65 M6 G-M6 B. Charakteristi ky
0 1121 40 75.6 MSC nerezové série obsahuji dvé fady kuli¢ek s gotickym profilem drazky a kontaktnim uhlem 45°, coz umoznuje nést
45 60 16 6 40 M8 12 0 10 12 8 7 M6 G-M6
: LeE e 22 rovnou zatéz v radialnim, reverzné radidlnim a bo¢nich smérech. Navic, diky ultra pevné konstrukci a nizkému tfecimu
R 1253 50 82.3 . . ) e (. o . o . N
. 55 70, 18 65 50 M8 14 012 15 12 8 7  Me G-M6 odporu jsou tato vedeni vhodnd pro kompaktni zatizeni. Trasy mazani umoznuji rovnomérnou distribuci maziva v kaz-
15 o S dé obéhové smycce. Proto je mozné dosdhnout optimalniho mazani v jakémbkoliv instala¢nim sméru, a to podporuje
70 86 T 205 81 60 M10 19 ~ 17 20 135 1005 10 M6 G-PT1/8 , y o .
189.7 80 142 vykon v chodu, presnost, zivotnost a spolehlivost.
R 185.4 75 129.5
80 100 235 10 75 M12 19 18 21 135 12 795 M6 G-PT1/8
R 235.4 95 179.5
R 6 920 126 302 315 12 76 120 M16 20 230 195 165 135 15 15 M6 G-PT1/8
Dvé drahy kulicek jsou umistény do drazky s gotickym Zjednodusena konstrukce obéhového systému s pfislu-
Rozmér kolejnice Zakladni tnosnost Staticky moment Hmotnost profilem v kontaktnim Uhlu 45°, tudiz kazda draha kuli- Senstvim za zesileného syntetického kauc¢uku umoznuje
.| ] ) M, My | Kolej- ¢ek mlze nést rovnou nominalni zatéz ve viech ctyrech hladky a tichy pohyb.
Model ¢. | 3iika Vyska |Rozte¢| E Dynamic C| Static C, KN- KN- Mg Vozik |nice v
Dxhxd N-m N-m smérech.
W, H, P std. kN kN - " - —{ kN-m kg |kg/m
Single | Double | Single | Double
R 296 63.8 065 382 065 38 073 065
23 235 30 20 11X9X7 3.5 . . . . ) S . o
R 36.3 82.9 108 594 108 594 095 0.85 Ultra pevna konstrukce se hodi pro kompaktni aplikace Pro zaménitelné typy linearnich vedeni se rozmérové
0 42.8 91.9 1.09 638 109 638 127 1 5 Fisné SuUii v pfimérené
gm | s | o | e | some . v omezeném prostoru. tolerance ptisné udrzuji v ptiméreném rozsahu, a to
0 54.0 124.0 196 1060 196 1060 172 1.22 wx i . ) o i - de
umozniuje ndhodné sdruzovani kolejnic a vozikl stejné
R S I P I PR 57.9 1235 159 956 159 956  2.09 1.65 . likosti. P ze dossh dobného predpéti
R : 73.9 1690 294 1618 294 1618 285 215 velikosti. Proto [ze dosahnout podobneno predpeti a
Ly T Ly . fesnostii u ndhodné sdruzeného stavu. Tato vyhoda
MSR 45 S | 92.8 193.8 S | B |2 | UG | el B o Konstrukce s kuli¢kovou kleci zajistuje kuli¢ky proti vy- P y
MSR 45 LS 117.2 261.6 5.90 31.32 5.90 31.32 5.94 4.1 padnuti ve VyS|edku Znamena’[ Ze lineadrni vedeni se mohou skla-
AeuEEEl -: s o0 30 23xiosxig 028 e LN I I I S s dovat jako standardni ¢asti a instalace a Udrzba se sta-
MSR 55 LS 1725 378.0 10.60 5558 1060 5558 10.26 7 . el o L, ) L
vaji pohodIngjsi. Navic je to také vyhodné pro zkraceni
MSR 65 LS S 52 75 35  26x22x18 277.0 624.0 2250 117.87 2250 117.87 2002 133 224
. dodaci doby.
Pozn. ":Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
\ \¢ i i
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C. Popis specifikace

MSC 7 M 2 LL FO A +R 600 -75 /75 P M A I

Série: MSC
Velikost: 7,9,12, 15

Typ voziku: M: Standardni typ (nerez)
LM: Typ tézka zatéz (nerez)

Pocet vozikl na kolejnici: 1, 2, 3 ...

Volba ochrany voziku proti prachu: LL, RR

Predpéti: FC (Lehké predpéti), FO (Stredni predpéti)

Kéd specialniho voziku: Zadny symbol, A, B ...

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr.12.4)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr.12.4)

Stupen presnosti: N, H, P

Nerezova ocel

Kéd specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Pocet kolejnic na osu: Zadny symbol, II, 11, IV ...

Vedlejsi kolejnice:

— | o O
= DO = SO =

Referencni strana

/ Referencni strana
E1 E2

] o O o O ]

l R || O——|t——— o1
' | o O

Hlavni kolejnice

Obr. 124

52 | Miniaturni typ, MSC Nerezova série AMPO

Koéd voziku

Kod kolejnice

MSC 7 M LL FC N A
Série: MSC T T T T T1T1
Velikost: 7,9, 12,15
Typ voziku:  M: Standardni typ (Nerez)
LM: Typ tézka zatéz (Nerez)

Volba ochrany voziku proti prachu: LL, RR
Predpéti: FC (Lehké predpéti)
Stupen presnosti: N, H
Kéd specialniho voziku: Zadny symbol, A, B ...

MSC 7 R 600 -7.5 /7.5 N MA
Série: MSC T
Velikost: 7,9,12, 15
Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora)
Délka kolejnice (mm)
Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr.12.4)
Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr.12.4)
Stupen presnosti: N, H
Nerezova ocel
Koéd specidlni kolejnice: Zédny symbol, A, B ...

)I(PMI Linear Guideway
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Rozmery MSC-M / MSC-LM

// \.\‘
w |
asx/— [ T
- ) TN | B }G =
F. Stupen presnosti | Podrobnosti viz str. 28 i 1 u Mp My Ma
1 i - — -
X o=y =l 6% [E
G. Stupen predpéti | Podrobnosti vizstr. 29 H ST L oo
w T Y
H. Vyska dosedaci plochy a odlehéovaci radius | Podrobnostivizstr. 76 Plwe | w L
Ly
v s s s .. C
I. Rozmérova tolerance montazniho povrchu | Podrobnosti viz str. 78 on i L Y
h = NI 2
‘ ISE ISE) EY
J. Maximalni délka kolejnice a norma H, # —— - 2
@d ' T |
Y- 4 : ;
L \\\\
/ \\\\ Jednotka: mm
—‘— ‘ \ T ‘ Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
E P E Model ¢. Wk vk Délk
‘ ! ) -— e W e W, H, B C sx/ L, T G
23.6 8 18.4
8 17 5 1.5 12 M2x2.5 3.5 @0.8
33.1 13 27.9

Jednotka: mm

o 31.1 10 25.8
MSC 7 MSC 9 MSC 12 MSC 15 . 10 20 a1 55 2.2 15 16 M3x3 36 4.5 a1
15 20 25 40

. 346 15 28
Rozte¢ Standard (P) 13 27 75 3 20 M3x3.6 6 215
47.6 20 41
Standard (E,) 5 75 10 15 435 20 36.1
16 32 8.5 4 25 M3x4.2 7 G-M3
60.5 25 53.1
Max (L, max.) 600 1000 1000 1000
Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost
% . . M, My ) Kolej-
Model & | Sitka | Vyika [Rozte¢| E Dxhxd |DPynamicC staticC, N-m N-m M; |Vozik |nice
w, H, P | std. kN kN - - " — N-m g kg/m
Single | Double | Single | Double
0 0.94 1.28 2.6 15.33 2.6 15.33 4.7 13
7 o0s A7 15 5 42x23x24 0.22
: 1.36 2.24 7.4 37.92 7.4 37.92 8.3 18
9 0 1.71 2.24 6.1 33.46 6.1 33.46 10.8 29
9 005 55 20 75  6x3.3x35 033
o : 2.52 3.92 174  84.63 174  84.63 18.8 39
0 2.62 3.52 114 63.96 114 63.96 222 40
12 05 75 25 10 6x45x35 0.63
: 3.77 5.72 283 141.52 283 141.52 36.0 60
0 4.52 5.70 247 13217 247 13217 44.4 71
15 00s 95 40 15  6Xx45%35 1.02
: 6.47 9.26 61.0 29587 61.0 295.87 72.2 100

Pozn. Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
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12:> Typ s kulickovym Fetézem, SME Série

A. Konstrukce

Vratny systém
Koncové tésnéni

Mazaci hlavice

Kolejnice

B. Charakteristiky

Kulicky

Spodni tésnéni

Linearni vedeni s kulickovym fetézem, SME série, vybavené patentovanou konstrukci kulickového fetézu, umozriuje

hladky pohyb a stabilitu a hodi se zvlasté pro aplikace, kde se vyZzaduje vysoka rychlost a vysoka pfesnost.

Na zakladé rozboru strukturovaného napéti, SME série,
ma Ctyfi traté kulicek konstruované do kruhového kon-
taktniho Uhlu 45° a tvar fezu pro vysokou tuhost. Kromé
toho, Ze lze nést téz3i zatéz v radidlnim, reverzné radial-
im a boc¢nich smérech, dosazenim dostate¢ného pred-
péti je mozné zvysit tuhost, coz znameng, Ze vedeni je,

ze vedeni je vhodné pro jakykoliv druh instalace.

Tuha a hladka konstrukce obéhového systému s pfislu-
Senstvim ze zesileného syntetického kaucuku a soucin-
nost s kulickovym fetézem zabraruje tfeni mezi kuli¢ka-
mi a umoznuje vétsi stabilitu kulicek béhem jejich pra-
chodu oblasti zatizeni. Kromé toho, kuli¢kovy fetéz udr-

zuje pohyb kuli¢ek v pfimce a zna¢né zlepsuje hladkost

pohybu.
Kgf
1.6
B Typ s kuli¢. fetézem, SME série
Il Standardni typ, MSB série
1.2
O5) R TS T Ny ELS SRR RPN T W Y
0.4+
0 I I I I
100 200 300 400
mm

Test valivého odporu

Typ s kulickovym fetézem, SME Série

Automatické nastaveni probiha spontanné diky konst-
rukci kruhového oblouku drazky face-face (DF). Proto
muze byt instala¢ni chyba kompenzovana i pfi predpéti,

z Cehoz plyne presnost a hladky linearni pohyb.

Konstrukce kulickového fetézu zabranuje tfeni mezi ku-
lickami, snizuje provozni hluk a dokaze efektivné zadr-
zovat mazivo mezi kulickami a kulickovym fetézem. Na-
vic, zlepSuje hladkost pohybu, prodluzuje Zivotnost ce-
Iého zafizeni, dosahuje vysoké presnosti, vysoké spole-
hlivosti a stability.

75 ‘ ‘
_ 70 ~+-SME30 -=-MSB30
EE /Ir/
S 65 —
R P
>
£ | —
g 55 X =
S 50 yd — 1t
/ / 9 dBA
45 —
[
40
0 15 30 45 60 75 90 105 120 135

Rychlost (m/min)

Porovnavaci test Grovné hlu¢nosti
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C. Typ voziku

Tézka zatéz

Typ SME-EA

Tento typ nabizf instalaci bud z horni nebo
spodni strany voziku.

Typ SME-EB

Vechny rozméry jsou stejné jako u SME-EA,
kromé rozmeérd montéznich otvord voziku

Typ SME-SA

Ctvercovy typ s mensi sitkou, m{ize se insta-

lovat z horni strany voziku.

Viechny rozméry jsou stejné jako u SME-SA,
kromé rozmérl montaznich otvor( voziku



Ultra tézka zatéz

Typ SME-LEA Typ SME-LEB

V3echny rozméry jsou stejné jako u SME-EA, Vsechny rozméry jsou stejné jako u SME-EB,
kromé vétsi délky, kterd umoznuje vy3$si tuhost. kromé vétsi délky, kterd umoznuje vyssi tuhost.

Typ SME-LSA Typ SME-LSB/SME-LSV

Vsechny rozméry jsou stejné jako u SME-SA, Vsechny rozméry jsou stejné jako u SME-SB
kromé vétsi délky, kterd umoznuje vyssi tuhost. a SME-SV, kromé vétsi délky, kterd umoznuje
vyssi tuhost.

D. Typ kolejnice

Uchyceni shora (R typ) Uchyceni zespodu (T typ)

/ / /
/ L] / /./
L = L ,
i T / ;
/ / /
/ /
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E. Popis specifikace

Objednaci kéd sestavy SME 25 EA 2 SS FO A +R 1000 -20 /20 P A /CC I

(kolejnice - vozik)
Série: SME

Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45

Typ voziku: (1) Tézkda zatéz
EA : Pfirubovy typ, montaz bud
shora nebo zespodu
EB : Kompaktni pfirubovy typ,
montaz bud' shora nebo zespodu
SA : Ctvercovy typ
SB/SV : Kompaktni ¢tvercovy typ
(2) Ultra tézka zatéz
LEA : Pfirubovy typ, montaz bud
shora nebo zespodu
LEB : Kompaktni pfirubovy typ,
montaz bud shora nebo zespodu
LSA : Ctvercovy typ
LSB/LSV : Kompaktni ¢tvercovy typ

Pocet vozikd na kolejnici: 1, 2, 3 ...

Volba ochrany voziku proti prachu: Zadny symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK
Predpéti: FC(Lehké pfedp.), FO (Stfedni predpéti), F1 (Vysoké predp.)

Koéd specialniho voziku: Zédny symbol, A, B ...

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora), T(Typ uchyceni zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr.12.5)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr.12.5)

™ 7 77

Stupen presnosti: N, H, P, SP, UP

Kod specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, /CC, /MC ...

Pocet kolejnic na osu: Zédn)’/ symbol, I, I, IV ...

Vedlejsi kolejnice =~

©

@ @

/ Referenéni strana

U2

©
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172
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Hlavni kolejnice —= E j
© &

Obr. 125

&0
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Kod voziku

Koéd kolejnice

Série: SME

SME 25 EA 2 SS FC H A

EE R

Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45

Typ voziku:

(1) Tézka zatéz

EA:

nebo zespodu

EB:

SA: Ctvercovy typ
SB/SV: Kompaktni ¢tvercovy typ

(2) Ultra
LEA:

LEB:

LSA:

LSB/LSV : Kompaktni ¢tvercovy typ

Prirubovy typ, montaz bud shora

Kompaktni pfirubovy typ, montaz
bud'shora nebo zespodu

tézka zatéz
Prirubovy typ, montaz bud'shora
nebo zespodu
Kompaktni pfirubovy typ, montaz
bud'shora nebo zespodu
Ctvercovy typ

Pocet vozikd na kolejnici: 1, 2, 3 ...

Volba ochrany voziku proti prachu: Zadny symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK

Predpéti: FC (Lehké predpéti)

Stupen presnosti: N, H

Kod specialniho voziku: Zadny symbol, A, B ...

Série: SME

SME 25 R 1000 -20 /20 H A /CC

Velikost: 15, 20, 25, 30, 35, 45

il

Typ kolejnice: R (Typ uchyc. shora), T (Typ uchyc. zespodu)

Délka kolejnice length (mm)

Vzdélenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr.12.5)

Vzdélenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr.12.5)

Stupen presnosti: N, H

Kod specialni kolejnice: Zadny symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, /CC, /MC ...

Typ s kulickovym retézem, SME Série

AMPO

F.Stupen presnosti | Podrobnosti viz str. 26

G. Stupen predpéti | Podrobnosti vit str. 29

H. Vyska dosedaci plochy a odlehéovaci radius | Podrobnosti viz str. 76

I. Rozmérova tolerance montazniho povrchu | Podrobnosti vizstr. 77

J. Maximalni délka kolejnice a norma

Lo

e

Jednotka: mm

EXNEEEEIETETS
60 60 80 80 105

Roztec¢ Standard (P) 60
Standard (E..,) 20 20 20 20 20 225
Minimum (E,;,) 5 6 7 8 8 11
Max (L, max.) 2000 4000 4000 4000 4000 4000

K. Rozméry kolejnice s uchycenim zespodu

h

AL

Lo

SME15T M5 8
SME20T M6 10
SME25T M6 12
SME30T M8 15
SME35T M8 17
SME45T M12 24

\/ Linear Guideway
)AV(EMI General Catalog 61




Rozméry SME-EA / SME-LEA

Rozmery SME-EB / SME-LEB

2oy y1dads

2oy yIdads

W IS4=4 ¥ ¥ Syl j ¥
T < L& %
Vel. Sroubu _
4-sx/ e c Model ¢. 4-8x/ e, c
Sl SZ
(G) - LL M5 M4 (G) < L
D i 1 /4-G1 0 M6 M5 *D R L /4-G1 } Vel. Sroubu
N b N N il Model ¢.
H —offe] i L ? M8 M6 H 7l : ﬁ s, | s,
H1| thLHJ : K ) K ) g M0 M8 H, l thLﬂJ £ K M5 M4
T T T
e | M10 M8 5 | M6 M5
P 4 M12  M10 E P M8 M6
Jednotka: mm Jednotka: mm
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model ¢. | weka | Sitka | Délk Model ¢. | weka | Sitka | Délk
e e bl w, b, B c | sx/ [ L [ T|T | NG| K |e |G |Mazcihlavice e Pl Wy B csx/ | L | T|T | N| G| K | e |G Mazachlace
f 64.4 48 B 64.4 26 48
24 47 16 35 38 30 M5x8 5.5 8 5 5.5 2.7 - M4 G-M4 24 52 185 3.5 41 M5x8 55 8 5 55 2.7 = M4 G-M4
f 79.4 63 B 79.4 36 63
0 EA 78.5 58.3 0 EB 78.5 32 58.3
30 63 215 47 53 40 Mé6x10 7 10 8 12 3.7 - M4 G-M6 28 59 195 47 49 M6x8 7.0 8 6.0 12 3.7 = M4 G-M6
0 A 97.5 773 0 B 97.5 45 77.3
A 92 71 B 92 35 71
36 70 235 58 57 45 M8x13 7 13 10 12 4.7 - M4 G-M6 33 73 25 58 60 M8x10 70 10 70 12 4.7 = M4 G-Mé6
f 109 88 B 109 50 88
0 EA 107.6 80
. 42 90 31 7.5 72 52 M10x15 12 15 8 12 4.5 54 M6 G-Mé6
g 132.6 105 Rozmér kolejnice Zakladni inosnost Staticky moment Hmotnost
: 1206 90 M M Kolej-
N ® 100 150.6 33 8 B R s 120 A . oo e G-Ms Model & | $itka | Vygka |[Rozte¢| E Dynamic C | Static C, kN_p kN-Y Mg | Vozik | nice
Dxhxd m m
P 140 106 W, H, P | std. kN kN — P —1 kN-m kg kg/m
|| 60 120 ' 375 10 100 80 Mi2x18 _ . 12 18 10 135 85 61 M6  GPT1/a Single | Double | Single | Double
- - B 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.21
15 13 60 20 7.5%X5.8x4.5 1.4
B 15.4 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.27
Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost 0 EB 204 32.1 0.27 134 027 134 033 0.39
Kolej- . 20 15.5 60 20 9.5X8.5X6 23
dele | e N . ) . M, M, ) olej 0 LEB 253 436 049 224 049 224 044 055
Model ¢ Sitka | Vy3ka |Rozte¢| E Dxhxd Dynamic C| Static C, KN-m kN-m Mg Vozik | nice
w, | H, P | std KN KN — S —KN-m| kg | kg/m W . 5 0 20 1ixox 283 443 045 214 045 214 052 042
Single | Double | Single | Double : 33.0 56.1 071 320 071 320 066 0.65
f 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.22
15 13 60 20 7.5%5.8x4.5 1.4 Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
f 154 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.29
0 EA 20.4 32.1 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.42
20 15.5 60 20 9.5X8.5X6 23
0 A 253 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.62
f 283 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.67
23 18 60 20 T1x9%x7 3.2
f 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.89
0 EA 39.4 59.5 0.68 3.37 0.68 3.37 0.83 1.18
28 23 80 20 14X12X9 4.5
0 A 47.0 76.5 1.11 5.32 1.1 5.32 1.07 154
f 54.7 81.0 1.07 5.25 1.07 5.25 1.41 1.74
34 26 80 20 14X12X9 6.2
f 67.6 109.9 1.92 8.75 1.92 8.75 1.91 2.28
‘ f 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 241 3.22
45 32 105 225 20x17x14 10.5
g f 90.0 143.6 2.88 13.08 2.88 13.08 3.27 4.21
Pozn. *: Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
M e i i
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Rozmeéry SME-SB / SME-LSB
Rozméry SME-SA / SME-LSA SME-SV / SME-LSV

< ©
N =i A _ _
N2 & N2 © ©
> © S @
L £ al Mp Q85 ©
A I
48/ c = (I A © ||
- /
@) L 45/ c
(G)
K L L
K L ‘ 4-G
-‘cn ¢ / 4-G, 0 . ; i 1 | / 1 _g.
R Mg B T R R 2
i—h H ‘ ‘ H @ hL i—h
z h L H, L WJ ;7 | = 3
™ H, — C -7 H, i ] 1 ] (o]
d ‘ W, _|l]ed
_Afled
E P
E P
Jednotka: mm Jednotka: mm
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model ¢. . i : Model ¢ | vyska | Sitka | Délk
e S'\;\'ja Plelw, [H, B c| sx/ | L | T|N |G| K|e |G |Mazachlavie e s | bl w, H, B | sx/ | L | T|N|G| K |e |G |Mazachlavce
A 64.4 48 B 64.4 26 48
28 34 9.5 3.5 26 26 M4x7.5 6 9 5.5 2.7 - M4 G-M4 24 34 9.5 3.5 26 M4x5 6 5 55 2.7 = M4 G-M4
f 79.4 63 B 79.4 34 63
0 SA 78.5 36 58.3 O SB 78.5 32 58.3
30 44 12 4.7 32 M5x7 6 8 12 3.7 - M4 G-M6 28 42 11 4.7 32 M5x5.5 6 6 12 3.7 - M4 G-M6
0 f 97.5 50 773 0 B 97.5 45 773
f 92 35 71 B 92 35 71
40 48 125 538 35 M6X12 8 14 12 4.7 = M4 G-M6 33 48 125 5.8 35 M6x7 8 7 12 4.7 = M4 G-M6
f 109 50 88 B 109 50 88
0 SA 107.6 40 80 92 35 71
45 60 16 7.5 40 M8x12 8 11 12 4.5 54 M6 G-M6 36 48 125 5.8 35 M6x9 8 10 12 4.7 - M4 G-M6
0 A 132.6 60 105 109 50 88
A 120.6 50 920 0 SB 107.6 40 80
55 70 18 8 50 M8x14 11 15 12 5.4 6 M6 G-M6 42 60 16 7.5 40 M8x10 8 8 12 4.5 54 M6 G-M6
f 150.6 72 120 0 B 132.6 60 105
‘ f 140 60 106 B 120.6 50 90
70 86 20.5 10 60 M10x20 16 20 135 85 6.1 M6 GPT1/8 48 70 18 8 50 M8x11 11 8 12 54 6 M6 G-M6
. f 174.5 80 140.5 B 150.6 72 120
4 B 140 60 106
\ . . . L 60 86 20.5 10 60 M10x16 16 10 135 85 6.1 M6 GPT1/8
Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost 4 B 174.5 80 140.5
Model ¢& - - N . . Me My ; Kplej'
+ | Sitka |Vyska |Rozter) E Dxhxd Dynamic C| Static G, kN-m kN-m Mg Vozik | nice Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost
W, H, P | std. kN kN " " - 1 kN-m kg |ka/m -
Single” | Double” | Single” | Double ; . Mp My Kolej-
Model & | $itka | Vygka |Rozte¢| E Dynamic C| Static C, KN- KN- M. | Vozik |nice
f 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.22 Dxhxd m m
15 13 60 20  7.5%5.8x4.5 1.4 W, H, P std. kN kN — pom R —1 kN-m kg kg/m
A 15.4 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.25 Single’ | Double” | Single | Double
0 SA 20.4 32.1 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.30 B 12.5 20.2 0.14 0.69 0.14 0.69 0.16 0.19
20 15.5 60 20 9.5X8.5X6 23 15 13 60 20  7.5%5.8x4.5 14
0 A 253 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.39 B 15.4 27.5 0.25 1.15 0.25 1.15 0.21 0.22
f 283 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.56 0 SB 20.4 32.1 0.27 1.34 0.27 1.34 0.33 0.26
23 18 60 20 T11X9%7 3.2 20 15.5 60 20 9.5X8.5X6 23
f 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.73 0 B 253 43.6 0.49 2.24 0.49 2.24 0.44 0.35
0 SA 39.4 59.5 0.68 3.37 0.68 3.37 0.83 0.93 B 283 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.31
28 23 80 20 14Xx12x9 4.5 23 18 60 20 11X9x7 3.2
0 A 47.0 76.5 1.1 5.32 1.11 5.32 1.07 1.21 B 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.49
f 54.7 81.0 1.07 5.25 1.07 5.25 141 1.57 283 443 0.45 2.14 0.45 2.14 0.52 0.44
34 26 80 20 14Xx12%9 6.2 23 18 60 20 11X9x7 3.2
f 67.6 109.9 1.92 8.75 1.92 8.75 1.91 2.05 33.0 56.1 0.71 3.20 0.71 3.20 0.66 0.62
4 f 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 241 3.06 0 SB 394 59.5 0.68 337 0.68 337 0.83 0.85
45 32 105 225 20x17x14 10.5 28 23 80 20 14Xx12x%9 4.5
4 f 90.0 143.6 2.88 13.08 2.88 13.08 3.27 4.00 0 B 47.0 76.5 1.1 5.32 1.11 5.32 1.07 1.10
Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojiré voziky tésné spojené navzajem. : 34 26 80 20 14%12X9 4.7 Y 140 S st/ B2 141 o2 6.2
: 67.6 109.9 1.92 8.75 1.92 8.75 1.91 1.61
4 B 72.7 105.8 1.61 7.82 1.61 7.82 241 2.86
45 32 105 225 20X17x14 10.5
4 : 90.0 143.6 2.88 13.08 2.88 13.08 3.27 3.57

Pozn. Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
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12:6 Typ s valeckovym fetézem, SMR Série

A. Konstrukce

Vratny systém
Koncové tésnéni

Mazaci hlavice

B. Charakteristiky

Linedrni vedeni s valeckovym retézem, SMR série, je vybaveno valecky misto kulicek, a proto mize SMR série poskyt-

nout vyssi tuhost a zatizeni nez normalni typ o stejné velikosti. Kromé toho, patentovana konstrukce valeckového fe-

tézu umoznuje hladky pohyb a stabilitu, a je proto vhodny pro

sokou tuhost.

SMR lineérni vedeni ma diky valec¢klim pfimkovy kon-
takt s vozikem a kolejnici. Ve srovnani s obecnym ty-
pem linearniho vedeni s kulickami, kde je bodovy kon-
takt, SMR typ linearniho vedeni mize nabidnout nizsi
elastickou deformaci pfi stejném zatizeni. Zakladna va-
leckl ma stejny vnéjsi pramér jako kulicky, ale valecek
mUZe nést vyssi zatéz. Vyborné charakteristiky tykajici
se vysokeé tuhosti a ultra tézké zatéze umoznujici po-
uziti pro aplikace, kde se vyzaduje vysokd pfesnost

a pfitom se zpracovava vysoka zatéz.

Y

aplikace vyzadujici vysokou presnost, tézkou zatéz a vy-

Na zakladé rozboru strukturovaného napéti metodou
koncovych prvkd, SMR série ma Ctyfi trati valeckl kon-
struované do kontaktniho uhlu 45° a tvar fezu pro vyso-
kou tuhost. Kromé toho, Ze Ize nést vyssi zatéze v radidl-
nim, reverzné radidlnim a bo¢nich smérech, dostatec-

nym pfedpétim je mozné zvysit tuhost, coz umoznuje

pouziti pro jakykoliv druh instalace.

Testovaci Udaje tuhosti

Testovaci vzorky: Kulickovy typ MSA30L s predpétim F1
Valeckovy typ MSR30L s predpétim F1
Typ s valec. fetézem SMR30L s pfedpétim F1

66 | Typ s valeckovym fetézem, SMR Série
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AMPO

Tuha a hladka konstrukce obéhového systému s pfislusenstvim ze ze-
sileného syntetického kaucuku a soucinnost s valeckovym fetézem,
brani ruseni mezi valecky a umoznuje valecklim vyssi stabilitu béhem
jejich prichodu oblasti zatizeni. Kromé toho, véleckovy fetéz udrzuje

pohyb valeckl v pfimce a zna¢né zlepsuje hladkost pohybu.

Konstrukce valeckového fetézu zabranuje tfeni mezi valecky, snizuje provozni hlu¢nost a efektivné zadrzuje mazivo
mezi valecky a valeckovym fetézem. Navic, zlep3uje hladkost pohybu, prodluzuje Zivotnost celého zafizeni, dosahuje
vysoké presnosti, vysoké spolehlivosti a stability.

C. Typ voziku

Tézka zatéz

Typ SMR-E Typ SMR-S

Tento typ nabizi instalaci bud’ z horni nebo Ctvercovy typ s mensi sifkou, ktery se miize
spodni strany voziku. instalovat z horni strany voziku.

Ultra tézka zatéz

Typ SMR-LE Typ SMR-LS

Nard
‘. / :

Vsechny rozméry jsou stejné jako u SMR-E, kro- Viechny rozméry jsou stejné jako u SMR-S,

mé vétsi délky, kterd umoznuje vyssi tuhost. kromé vétsi délky, kterd umoznuje vy3si tuhost.

¢ Linear Guideway
WKPMI e | e



D. Typ kolejnice

Uchyceni shora (R typ)

E. Popis specifikace

Uchyceni zespodu (T typ)

%
1
,/ |1 ,/
/ 1l /

L
i 11 7
[, 1
4 ERna
! | 7

SMR 25 E 2 SS FO A +R 1200 -20 /40 P A /CC 1

Série: SMR
Velikost: 25, 30, 35, 45, 55, 65

(1) Tézka zatéz
E : Pfirubovy typ, montaz bud’
shora nebo zespodu
S : Ctvercovy typ
(2) Ultra tézka zatéz
LE : Pfirubovy typ, montaz bud’
shora nebo zespodu
LS : Ctvercovy typ

Typ voziku:

Pocet vozikl na kolejnici: 1, 2, 3 ...

Volba ochr. voziku proti prachu: Zédn)'/ symbol, UU, SS, ZZ, DD, KK

Predpéti: FO (Stfedni predpéti), F1 (Vysoké predp.), F2(Ultra vys. predp.)

Kéd specialniho voziku: Zédn)’/ symbol, A, B ...

Typ kolejnice: R (Typ uchyceni shora), T (Typ uchyceni zespodu)

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany (E1, viz obr. 12.6)

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany (E2, viz obr. 12.6)

Stupen presnosti: H, P, SP, UP

Kéd specialni kolejnice: Zédn)’/ symbol, A, B ...

Volba ochrany kolejnice proti prachu: Zadny symbol, / CC, /MC ...

O O O D
Vedlejsi kolejnice 7@% - —— e 7@7 6 ﬁ@f
D D O D
Referencni strana / Referenni strana
a O O O O 2
] |
Hlavni kolejnice @g N —— @7 7@7 - —— 06 %@,
1) D O D
Obr.12.6

F. Stupen presnosti | Podrobnosti vizsstr. 26
G. Stupen predpéti | Podrobnosti viz str. 29
H. Vyska dosedaci plochy a odlehéovaci radius | Podrobnosti viz str. 76

I. Rozmérova tolerance montazniho povrchu | Podrobnosti viz str. 78

Pocet kolejnic na osu: Zédn)’l symbol, I Il 1V ...
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J. Maximalni délka kolejnice a norma

Lo

Jednotka: mm

30 40 40 525 60 75

Rozte¢ Standard (P)

Standard (E,) 20 20 20 225 30 35
Minimum (E,.;,) 7 8 8 11 13 14
Max (L, max.) 4000 4000 4000 4000 4000 4000

K. Rozméry kolejnice s uchycenim zespodu

LLs |
s E ‘ P

Lo

Rozmery SMR-E / SMR-LE

SMR 25T Mé 12
SMR 30T M8 15
SMR 35T M8 17
SMR 45T M12 24
SMR 55T M14 24
SMR 65T M20 30

70 | Typ s vale¢kovym fetézem, SMR Série
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65 G
C Vel. $roubu
N Model ¢.
W } ‘ S, S,
B | R M8 Mé6
I
“iJI‘T3 pa “LL 0 M10 M8
| BB ‘ R M10 M8
H e J-i’§ © .
=L e L M12 M10
W | W, L | i R M14  M12
o s
N, S M16 M4
Jednotka: mm
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku
Model ¢. | vyzka | Sitka | Délk
y; ’ I\;va e|_ “Iw, [H, | B|C |G| s L T|T, |,/ T, N |G K e, | d, |Mazacihlavice
R 97.5 65.5
36 70 235 48 57 45 40 M8 95 202 10 538 6 12 6.6 6.5 M6 G-M6
R 1155 83.5
R 30 1121 75.6
42 90 31 6 72 52 44 MI10 10 216 13 6.7 7 12 8 7 M6 G-M6
R 30 136 99.5
R 1253 823
48 100 33 65 8 62 52 MI10 12 275 15 95 8 12 8 7 M6 G-M6
R 154.4 1114
R 4 154.2 106.5
60 120 375 81 100 80 60 M12 145 355 15 125 10 13,5 1005 10 M6 G-PT 1/8
R 4 189.7 142
R 185.4 129.5
70 140 435 10 116 95 70 M14 175 41 18 155 11 135 12 795 M6 G-PT 1/8
R 2354 179.5
R 6 920 170 302 535 12 142 110 82 M16 230 195 56 20 26 16.5 135 15 15 M6 G-PT 1/8
Rozmér kolejnice Zakladni unosnost Staticky moment Hmotnost
p Dynamic ) M M | Kolej-
Model . | jrka Vyska |Rozte¢| E Y Static C, _P _Y Mg Vozik |nice
Dxhxd C kN-m kN-m
w, H, P | std. kN " " . 1 kN-m kg kg/m
kN Single | Double | Single | Double
R 27.4 57.4 0.63 3.63 0.63 3.63 0.66 0.75
23 235 30 20 11X9%7 3.5
R 33.1 733 1.01 5.49 1.01 5.49 0.84 0.95
R 30 395 82.7 1.01 5.90 1.01 5.90 1.15 14
28 27.5 40 20 14x12x9 5
R 30 49.4 110.3 1.78 9.60 1.78 9.60 1.53 1.72
R 55.6 117.0 1.63 9.59 1.63 9.59 1.98 1.95
34 30.5 40 20 14x15%9 7
R 69.6 156.0 2.86 15.57 2.86 15.57 1.63 245
R 4 89.3 184.1 3.27 18.48 3.27 18.48 4.18 3.9
45 37 525 225 20X17%x14 11.2
R 4 110.6 242.2 5.6 29.56 5.6 29.56 55 4.5
R 127.8 256.5 5.51 30.89 5.51 30.89 6.96 6
53 43 60 30 23%19.5x16 15.6
R 163.2 351.0 10.16  53.02 10.16 53.02 9.52 7.9
R 6 63 52 75 35 26X22X18 263.5 583.7 2149 11199 2149 111.99 18.73 17.6 224

Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
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Rozmeéry SMR-S / SMR-LS

Konstrukéni reference

& @
a3 OB - NP :
= S 13.1 Smeér instalace linearniho vedeni
i © Smér instalace linedrniho vedeni zalezi na konstrukci stroje a sméru zatéze. Pokud je aplikovdno mazani olejem, smé-
6-Sx/ c rovani maziva se bude lisit podle druhu aplikaci. Proto prosim pfi objednavani specifikujte smér instalace.

L
e —— 4G Horizontalni (Kéd: H) Vertikalni (K6d: V)

&9 I T
° i I Y ™ -
§ @ 4 b @ |
g H ——
8 oE [l [.]
T T } T T N \VI: :I\V
| =i T .
BT T BT T
[ I I | [ T |
[ A I I | [ T |
[ N I | [ |
@118 @118
Jednotka: mm snETE R
mnn o
Vnéjsi rozmér Rozmér voziku il i'@\“
Model ¢. | yyek Sitk: Délk: [Tt 0o
e s bl w, b el s /L | TIN| G| K |e |G Mazachlvce A .
. = PE = BT BT
40 48 T 125 48 35 M6 105 T 95 10 12 66 65 M6 G-M6 P N
R 115.5 50 83.5 ﬂ@}i,i}_,!,tﬁﬁ H@TU,JU @H
R 30 1121 40 75.6 STET =
45 60 16 6 40 M8 12 10 10 12 8 7 M6 G-Mé6 e\ IS
R 30 136 60 99.5 m ”i”
R 1253 50 823
55 70 18 6.5 50 M8 14 12 15 12 8 7 M6 G-M6
R 154.4 72 1114
R 4 154.2 60 106.5 3 3 5d: i 3 5d:
70 86 205 8.1 60 M10 19 17 20 135 10.05 10 M6 G-PT 1/8 Obracena (KOd' R) PrOtIIehIa (KOd' F)
R 4 189.7 80 142
R 185.4 75 129.5
80 100 23.5 10 75 M12 19 18 21 135 12 795 M6 G-PT 1/8
R 2354 95 179.5
R 6 90 126 302 31.5 12 76 120 M16 20 230 19.5 16,5 135 15 15 Mé6 G-PT 1/8 BB 3
Rozmér kolejnice Zakladni Unosnost Staticky moment Hmotnost g g
- \
Model &. | » . . . Me My | Kolej-
odel ¢. s:/rvka V)I/:ka Roitec EG| Dxhxd Dynimlcc Sta;:\i G, KN-m KN-m k:\\]/IR VE2|k Elc/e
std. -m m 5
1 ' Single” | Double” | Single” | Double” 9 9 Rozpérka
R 23 23.5 30 20 11%0x7 27.4 57.4 0.63 3.63 0.63 3.63 0.66 0.65 35
; ' 33.1 733 101 549 101 549 084 085 ' Montaz na sténu (Kad: K) Naklonéna (Kéd: T)
R 30 39.5 82.7 1.01 5.90 1.01 5.90 1.15 1
28 27.5 40 20 14%x12%9 5
R 30 49.4 110.3 1.78 9.60 1.78 9.60 1.53 1.22
R 55.6 117.0 1.63 9.59 1.63 9.59 1.98 1.65
34 30.5 40 20 14Xx15%9 7
R 69.6 156.0 2.86 15.57 2.86 15.57 2.63 2.15
R 4 89.3 184.1 3.27 18.48 3.27 18.48 4.18 3.2
45 37 525 225 20x17x14 11.2
R 4 110.6 242.2 5.6 29.56 5.6 29.56 5.5 4.1
R 127.8 256.5 5.51 30.89 5.51 30.89 6.96 5.1
53 43 60 30 23%X19.5%16 15.6
R 163.2 351.0 10.16 53.02 10.16 53.02 9.52 7
R 6 63 52 75 35 26X22X18 263.5 583.7 2143 11199 2143 11199 1873 133 224

Pozn. " Single: Jednoduchy vozik/ Double: Dvojité voziky tésné spojené navzajem.
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13.2 Zplsoby upevnéni linearniho vedeni 13.3 Navrh instalace
Kolejnice a vozik se mohou posunovat, je-li stroj vystaven vibracim nebo razlim. Za takové situace se snizuje Aby byla instalace provedena presné, dodrzujte prosim uvedené body.

presnost béhu a zZivotnost, proto doporucujeme nasledujici zplsoby upevnéni, aby se takovym situacim za-
branilo. A.Vyska ramena a polomér ohybu pro instalaci
Montazni povrch kolejnic a vozik{ je precizné opracovan, aby bylo umoznéno polohovani a montaz s vysokou pfes-

Ramenni ititek (Doporuéeno) nosti. Vyska ramena a polomér ohybu poskytuji dost montazniho prostoru, aby nedoslo k naruseni zplsobenému ze-

Sikmenim kolejnic s vozika.

Pro tento zplisob musi kolejnice a vozik mirné vy¢nivat

Rozmeéry vysky ramena a poloméru ohybu jsou uvedeny nize.

ze zdkladny a montazni desky. Aby se zabranilo naruseni

zrohu voziku a kolejnice, ramenni stitek musi mit vyhlou-

hloubeni. MSA série Jednotka: mm
-
Z&kladna ° r, r, h H
1 | 1 (max.) | (max.) : :
hey [ f |
| | 15 0.5 0.5 3 4 4.2
L 20 0.5 05 35 5 5
Montazni deska Klinova lista
25 1 1 5 5 6.5
Mirné utazeni klinové listy muze vyvolat velkou pfitlac- H- 30 1 ] 5 5 8
nou silu na linearni vedeni, coz mlize zpusobit deformaci ‘ 35 1 1 6 6 95
Klinové ligty - « o i ) :
kolejnice. Proto by se mél tento zpUisob provadét s opa 45 1 1 3 3 10
trnostl. 55 15 15 10 10 13
Zéakladna 65 1.5 1.5 10 10 15
Montézni deska Pfitlaény $roub
A Vzhledem k omezenému instala¢nimu prostoru musi byt MSB série
¢roub tenky. Jednotka: mm
Pfitlacné Srouby r, r,
(max.) (max.)
|
Zakladna ‘ 15 0.5 0.5 3 4 4.5
}"‘ 20 0.5 0.5 4 5 6
25 1 1 5 5 7
Ho 30 1 1 7 5 9.5
Montazni deska Jehlovy vale¢ek 35 1 1 8 6 9.5
i e . Q@
FIT V7 Jehlovy valecek je pfitlacen zuzujici se &asti hlavy Sroubu,
#0 ¥ proto se poloze Sroubu musi vénovat pozornost.

@ Jehlové vélecky

Zékladna
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MSC série

Y

Jednotka: mm

o 7 1.0 3 1.5
9 0.2 0.3 1.7 3 22
12 0.3 0.4 2.5 4 3.0
h L H. 15 0.5 0.5 3.5 5 4.0
| |
SME série
Jednotka: mm
%
| 1
i L o EB@ ‘ 15 25 5 3.5
(© (©) 20 0.5 0.5 35 5 4.7
25 1 1 5 6 5.8
H: 30 1 1 5 7 7.5
‘ 35 1 1 6 8
45 1 1 8 8 10

MSR, SMR série
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Jednotka: mm

35 1 1 55 10 6.5
45 1 1 12 8.1
55 1 1 15 10
65 1 1 10 15 12

AMPO

B. Rozmérova tolerance montazniho povrchu

Se schopnosti automatického zarovnani se mensi rozmérové chyby v montaznim povrchu mohou vyrovnat a dosa-

huje se hladkého linedrniho pohybu. Tolerance rovnobéznosti mezi dvéma osami jsou uvedeny nize.

MSA, MSB, SME série

Odchylka rovnobéznosti mezi dvéma osami (e,) Jednotka: pm

m
__Fc_ | Fo | F1
25 18 -

e:2

e

15
20 25 20 18
25 30 22 20
30 40 30 27
35 50 35 30
45 60 40 35
55 70 50 45
65 80 60 55
Rozdil trovné mezi dvéma osami (e,) Jednotka: _um
| FC_| Fo |
15 130 85 -
20 130 85 50
, 25 130 85 70
LI"IJ 30 170 110 90
35 210 150 120
co0 45 250 170 140
55 300 210 170
65 350 250 200

Pozn.: Pfipustné hodnoty v tabulce jsou pouzitelné, kdyz
Sitka rozpétije 500mm.
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MSC Série

Odchylka rovnobéznosti
mezi dvéma osami (e,)

7

Jednotka: pum

__Fc_| Fo |

3
9 4 3
12 5
15 10 6

Rozdil urovné mezi dvéma

osami (e,)
Jednotka: pm

__Fc_| Fo |
7

25 6
9 35 6
12 50 12
15 60 20

Pozn.. Pripustné hodnoty v tabulce jsou pou-
zitelné, kdyz sitka rozpétf je 500 mm.

MSR, SMR Série

Pii vysoké tuhosti se mensi rozmérova chyba v mont aznim povrchu mize vyrovnat a dosahuje se hladkého

linedrniho pohybu. Tolerance rovnobézZnosti mezi dvéma osami jsou uvedeny nize.

Odchylka rovnobéznosti mezi dvéma

Rozdil trovné mezi dvéma osami (e,)

osami (e,)
Jednotka: pm Jednotka: pm
Stupen predpéti Stupen predpéti
RIS R | m | 2]
25 9 7 5 25
30 1 8 6 30
35 14 10 7 35
150 105 55
45 17 13 9 45
55 21 14 11 55
65 27 18 14 65
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Pozn.. Pripustné hodnoty v tabulce jsou pouZzitelné, kdyz
Sifka rozpéti je 500 mm.

AMPO

C. Znaceni na hlavnim linarnim vedeni a kombinovany pripad

Rozpoznani referencni strany

Referencni strana kolejnice je oznacena Sipkou, tento znak je uveden spole¢né s kddem modelu a sériovym cislem na
horni strané kolejnice, zatimco u voziku je to strana, kterd je protilehla ke strané oznacené sériovym ¢islem a kodem

modelu, jak je zobrazeno nize.

Znaceni na kolejnici
Model &.

I Stupen presnosti

MSA25R-P
S$3-500058703-001 MR
THIavnl’ kolejnicel
Pofadové ¢&.
Sériové ¢.

Referenéni strana

Znaceni na voziku

Model €.
IStupeﬁ presnosti

MSA25S-P
$3-500058703-001

.. -Poradove ¢.
L - Sériové C.
Rozpoznam referen¢ni strany

Rozpoznani hlavni kolejnice

Linedrni kolejnice, které jsou pouzity ve stejné roving, jsou vsechny oznaceny stejnym sériovym cislem, a "MR" je zna-
¢eni na konci sériového ¢isla pro urceni hlavni kolejnice, jak je zobrazeno na obrazku nize. Referen¢ni strana voziku je
strana, kde je vyryta specifikovana pfesnost. Pro normalni stuperi (N), neni na kolejnici zddna znacka ,MR", coz zna-
mena, ,MR", coz znamena, Ze jakakoliv kolejnice se stejnym sériovym cislem muze byt hlavni kolejnici.

Hlavni kolejnice

)\7<< PME (7 /\ MSA2SRP () \/
AN SV @ $3.500056703-001 MR @ 7

VedlejSi kolejnice

KM © 08 © -

Rozeznani hlavni kolejnice

Kombinované pouziti kolejnice a voziku

Pro kombinnované pouziti musi mit kolejnice a vozik stejné sériové ¢islo. Pokud znovu instalujete vozik na kolejnici,

ujistéte se, ze maji stejnd sériova Cisla a referencni strana voziku odpovida referencni strané kolejnice.
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Kdyz je aplikovana délka kolejnice delsi nez specifikovana max. délka, kolejnice se mohou spojovat jedna s druhou.

Pro tuto situaci spojovaci znacky oznacuji odpovidajici polohu. Pfesnost ve spojich mlze byt narusena, kdyz voziky

prechazi spoje soucasné. Proto, aby se zabranilo tomuto problému, musi byt spoje umistény stfidaveé.

/

/

/

/.
/

7/ ——— 7 —
Vedlejsi kolejnice Q@ /i@ wl|e @ /EmIQ  w|w

Referencni strana

/L

/
/ /znofmsoong-ss
7/ d-UGTYSH @

1/
Hlavni kOIejnice @ ﬁhsdas-:ggg;:ma-om MR,/’,/’ @ 1A 1A

!/
VA2ERP A
@ ﬁ S3-500058703-001 MR / / @ 1B [1B

//
ﬁ MSA25R-P O
53-500058703-001 MR / /

Identifikace sty¢ného spoje kolejnice

® B @H@@@@

B B @3@@|@@

‘ Nasledujici poloha pro odsunuti
P/2 | P/2
R
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Odsazeni polohy spoje

AMPO

Instalace linearniho vedeni

14.1 Instalace linearniho vedeni, kdyz je stroj vystaven vibracim a raziim

Montazni deska

=

Blokovaci pfitla¢ny Sroub

= PFitlacny Sroub kolejnice

Zékladna

Vedlejsi strana

(1) Instalace kolejnice

Hlavni strana

Krok1

Olejové hladitko

Pred instalaci se musi peclivé odstranit ostfiny, Spina
a rez a provést preventivni promazani.

Referencni strana

Zlehka umistéte linedrni vedeni na zdkladnu a pfitlacte jej
proti referencni strané zakladny.

Krok3

Zkontrolujte spravnou vUli Sroubt a viechny je provi-
zorné utdhnéte

Krok4

Postupné utdhnéte pfitlacné srouby, abyste zajistili tésné
spojeni s referen¢ni stranou zakladny.

Krok§5

Utdhnéte vsechny Srouby na specifikovany moment. Utaho-
vani musi probihat od stfedu k obéma konctm. Poté by mélo
byt dosazeno dané presnosti.

Krok@

Pokracujte stejnym postupem pfi instalaci zbyvajicich kolejnic.
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(2) Instalace voziku

Krok 1

Lehce umistéte desku na voziky a provizorné utdhnéte srouby.

Krok2

Utdhnéte pfitlacné Srouby, aby vozik hlavni kolejnice drzel proti
referencni strané desky a desku usadte.

Krok3

Dotahnéte viechny Srouby na hlavni i vedlejsi strané. Postup
utahovani musi probihat v pofadiod 1 do 4.

| | | Deska \ \
| |
i Pritla¢ny Sroub
H
all
i
I Zéakladna
d

Vedlejsi strana

(1) Instalace hlavni kolejnice

Nejprve provizorné utdhnéte montazni Srouby, potom pouzijte C svérak,
abyste pritlacili hlavni kolejnici k referen¢ni strané. Utdhnéte postupné
montazni Srouby na specifikovany moment.

82 | Instalace linearniho vedeni

Hlavni strana

(2) Instalace vedlejsi kolejnice

K Pravitko

<

Umistéte pravitko mezi dvé kolejnice a srovnejte ho rovnobézné s refe-
ren¢ni stranou kolejnice, kterd je provizorné pfipevnéna srouby. Zkon-
trolujte rovnobéznost pomoci ichylkoméru a srovnejte kolejnici, je-li to
nutné. Potom postupné utdhnéte srouby.

AMPO

Hlavni strana

Upnéte dva voziky pro hlavni stranu a jeden vozik pro ved-
lejsi stranu na desku. Potom provizorné upnéte dalsi vedlejsi
vozik a kolejnici k desce a zdkladné. Umistéte na desku uchyl-
komér tak, aby ¢idlo uchylkoméru bylo v kontaktu se stranou
vedlejsiho voziku. Pohybujte deskou od konce kolejnice a zkon-
trolujte rovnobéznost mezi vozikem a vedlejsi kolejnici. Potom
postupné utahnéte srouby.

Hlavni strana

Upnéte dva voziky pro hlavni stranu a jeden vozik pro vedlejsi
stranu na desku. Potom provizorné upnéte dalsi vedlejsi vozik
a kolejnici k desce a zdkladné. Pohybujte deskou od jedné ko-
lejnice, zkontrolujte a srovnejte rovnobéznost vedlejsi kolej-
nice zaloZzené na pohybové odolnosti. Potom postupné uta-
hnéte Srouby.

Hlavni strana

Vedlejsi strana

Pro vyrovnani rovnobéznosti mezi referencni stranou hlavni
kolejnice a referen¢ni stranou vedlejsi kolejnice z jednoho
konce kolejnice k druhému se pouzije specidini pfipravek.
Potom se postupné utdhnou srouby.
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14.3 Instalace voziku linearniho vedeni bez referen¢ni
strany pro hlavni kolejnici

1 ! Deska 1 |

—

Pritlacny Sroub

Zakladna

Vedlejsi strana Hlavni strana

(1) Montaz hlavni kolejnice

Pravitko

<,
\ \

&

X
\

=
€

%,

/\‘\2‘\{'

Pouziti docasné referencni strany Pouziti pravitka

Dva voziky se spolec¢né upnou na méfici desticku a nastavi se docasna

referencni strana v blizkosti montézni strany kolejnice na zékladné. Zkon- Nejprve docasné upneme kolejnici na zakladnu, potom pouzijeme Uchyl-
troluje se a vyrovna rovnobéznost kolejnic a potom se postupné utdhnou komeér ke srovnani pfimosti kolejnice. Postupné utdhneme srouby.
srouby.

(2) Instalace vedlejsiho voziku a kolejnice je stejna jako u predchozich priklada
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14.4 Méreni presnosti po instalaci
Presnost v chodu muzeme ziskat upnutim dvou vozik( na méfici desti¢cku. Pro méfeni presnosti je vhodny uchylkomér
nebo autocollimator. Jestlize pouzijeme Uchylkomér, pravitko se musi umistit co nejblize k voziku, aby bylo méfeni

presné.

Méfeni s Autocollimatorem Méfeni s uchylkomérem

\/ Linear Guideway
)MA"(-BMI General Catalog 85



Volitelné

14.5 Doporuceny utahovaci moment pro kolejnice 15.1 Ochrana proti prachu
Nespravny utahovaci moment mize ovlivnit pfesnost montaze, proto se velmi doporucuje pouziti momentového A. Kéd ochrany proti znecisténi
klice pro utazeni Sroubl na specifikovany moment. Rizné typy montazniho povrchu maji pro aplikace rlizné hodnoty

momentu. Kod ochrany proti znecisténi pro vozik

m Ochrana proti znecisténi m Ochrana proti znecisténi
Jednotka: N-m
. Hodnota momentu Zadny symbol Zakladni tésnéni KK DD + Stérka
Model sroubu
M3

m uu Obousmérné koncové tésnéni (oba konce) LL Nizko frikéni koncové tésnéni
2 1.3 1

SS Obousmérné koncové tésnéni + spodni tésnéni RR LL + spodni tésnéni
M4 4 2.7 2 77z SS + Stérka
M5 8.8 5.9 4.4 DD Dvojité obousmeérné koncové tésnéni + spodni tésnéni
Me 137 22 08 Kéd ochrany proti znecisténi pro kolejnici
M8 30 20 15
M10 68 45 33 m Ochrana proti znecisténi
M12 120 78 58 /CC Kryci lista
M14 157 105 78 /MC Kovova zatka sroubu
M16 196 131 98
M20 382 255 191 B. Ochrana proti znecisténi
1 N-m =0.738 Ibf-ft Kazda série linearniho vedeni nabizi rdzné druhy pfisluSenstvi ochrany proti prachu, aby se za-

branilo vniknuti cizich ¢astic do voziku.

Koncové tésnéni Spodni tésnéni

Koncové tésnéni

Spodni tésnéni

K dispozici jsou dva druhy tésnéni: Ochrana proti vniknuti cizich ¢astic ze spodni strany voziku.
1. Obousmeérné tésnéni pro pozadovanou vysokou ochranu proti prachu.
2. Jednosmérné tésnéni pro pozadovanou nizkou tfeci odolnost.

Vnitini tésnéni Kovova stérka

Podlozka

Ochrana proti vniknuti cizich ¢astic z otvoru Sroubu. Odstranéni cakanct, Spon a velkych cizich ¢astic, tak jako ochrana kon-
covym tésnénim.
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Typy tésnéni a prirtstek celkové délky voziku

MSA série

symbol
15 1 - - - -

Jednotka: mm

ﬂ

6 5 1
20 14 - - - - 7 5.6 12,6
25 14 - - - - 7 5.6 12,6
30 14 - - - - 7 5.6 12,6
35 0.6 - - - - 7.8 7.2 15
45 0.6 - - - - 7.8 7.2 15
55 - - - - - 7.8 7.8 15.6
65 - - - - - 7.8 7.8 15.6

MSB série

symbol
15 - - - - -

Jednotka: mm

5 5 10

20 1 - - - - 7 6 13

25 1 - - - - 7 6 13

30 1 - - - - 7 6 13

35 0.6 - - - - 7.8 7.2 15
SME série

Jednotka: mm

Model e, | Z3dny ss 2z
symbol
15 0.4 - - 56 1.6

6
20 1 - - 7 13
25 1 - - 7 13
30 1.4 - - 7 5.6 12.6
35 1 - - 7.8 6.8 14.6
45 0.6 - - 7.8 7.2 15

88 | Volitelné

AMPO

MSR, SMR série

Modele, | 239nY | yy $s
symbol
25 2 ] -

Jednotka: mm

n

6 6 12
30 2 - - 7 13
35 2 - - 7 13
45 16 - - 7 6.4 134
55 0.8 - - 7.8 7.2 15
65 0.8 - - 7.8 7.8 15.6
Hodnota odolnosti tésnéni
MSA série MSB série

Hodnoty maximalni odolnosti MSA série s tésnénim typu

UU, kdyz je aplikovano s mazivem, jsou uvedeny nize.

Hodnoty maximalni odolnosti MSB série s tésnénim typu

UU, kdyz je aplikovéano s mazivem, jsou uvedeny nize.

Jednotka: N

Chosic | omron

15 2
20 3.5
25 4
30 6
35 10
45 12
55 18
65 30
MSC série

Jednotka: N

st | osoron

15 2

20 3

25 4

30 5.5

35 9
SME série

Hodnoty maximalni odolnosti MSC série s tésnénim typu

LL, kdyzZ je aplikovdno s mazivem, jsou uvedeny nize.

Hodnoty maximalni odolnosti SME série s tésnénim typu

UU, kdyz je aplikovéano s mazivem, jsou uvedeny nize.

Jednotka: N

7 0.08
9 0.1

12 0.4
15 0.8

Jednotka: N

15 2
20 35
25 4
30 6
35 10
45 12
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MSR, SMR série

Hodnoty maximalni odolnosti MSR a SMR

série s tésnénim typu UU, kdyzZ je apliko-

vano s mazivem, jsou uvedeny nize.

C. Kryci lista

Jednotka: N

25 4.5
30 8

35 12
45 18
55 20
65 35

D. Zatky pro montazni otvory kolejnice

Specialné konstruovana zatka se pouziva k zakryti montazniho otvoru, aby se zabranilo vniknuti cizich ¢astic do voziku.
Dle rliznych druhl aplikaci, poskytuje PMI na vybér dva druhy zatek, vyrobené z plastu nebo kovu. Kovova zatka je
volitelnd, specifikujte prosim pii objednavce.

Plastova zatka se montuje za pouziti plastového kladiva a s plochou podlozkou umisténou na vrcholu zatky, kdy se

vrsek zatky zarovna s hornim povrchem kolejnice. Rozmér zatek pro rlizné velikosti kolejnice je uveden nize.

Instalace plastové zatky

Plastova zatka se montuje za pouziti plastového kladiva a s plochou podlozkou umisténou na vrcholu zatky, kdy se

vriek zatky zarovna s hornim povrchem kolejnice. Rozméry plastovych zatek pro kazdou sérii jsou uvedeny nize.

Specialné konstruovana kryci lista se pouziva k zakryti montaznich otvord, aby se zabranilo vniknuti cizich ¢astic do

voziku. Pfi objedndvce prosim specifikujte.

MSA, MSB, SME série

Kryci lista pro MSR a SMR série zvysi montazni vysku kolejnice. PrirGstek
je uveden v tabulce nize.

m Prirtstek (mm) | Montazni vyska kolejnice (mm)

Kryci lista

MSR, SMR série

25 0.3 23.8
30 0.3 27.8
35 0.3 30.8
45 0.3 37.3
55 0.3 433
65 0.3 523

Pozn.. Kryci lista pro MSA, MSB a SME série nezvysi montazni vysku kolejnice.
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0
b —
- Plastové kladivo
n——) h ; / Plocha podlozka
/ | /
S il L
/ g /
/ /

/ / Zplsob instalace

/T T T T T T 7
KOd, YeI'kOSt D(mm) [ h(mm) Model kolejnice

plast. zatky Sroubu
MSC12R
M3C M3 6.3 1.1 MSB15R MSC15R
M4C M4 7.8 1.1 MSA15R MSB15U SME15R
M5C M5 9.8 2.2 MSA20R MSB20R SME20R
MSB25R
M6C M6 11.3 2.5 MSA25R MSB30R MSR25R SME25R SMR25R
MSA30R MSR30R SME30R SMR30R

msc M8 14.4 33 MSA35R MSB35R MSR35R SME35R SMR35R
M12C M12 20.4 4.6 MSA45R MSR45R SME45R SMR45R
M14C M14 234 5 MSA55R MSR55R SMR55R
M16C M16 26.4 5 MSAG65R MSR65R SMR65R

AMPO WPMI ciiess | o



Instalace kovové zatky

Kovova zatka se montuje za pouziti instala¢niho nastroje,

jak je vidét na obrazku, tak, ze vriek zatky se zarovna s hor-

nim povrchem kolejnice. Instala¢ni nastroj je volitelny, kon-

taktujte prosim PMI pro podrobnosti.

Kéd

Velikost

Instala¢ni nastroj

Kovova zétka

kovové zétky | Eroubu D (mm) | h (mm) Model kolejnice
11 25 MSR25R SME25R SMR25R
weMc | Ms 14 33 uedh Swese | suast
M12MC M12 20 4.6 MSR45R SME45R SMR45R
M14MC M14 23 5 MSR55R SMR55R
M16MC M16 26 5 MSR65R SMR65R

15.2 Mazani

Dobré mazani je dulezité pro udrzovani funkénosti linedrniho vedeni. Je-li mazani nedostatecné, zvysuje se tfeci ospor

valivé plochy a nasledkem opotiebeni valivych &asti se zkracuje provozni Zivotnost.

Pro linedrni pohybovy systém se pouzivaji dva zdkladni lubrikanty, jak tuk, tak olej a zplsoby mazani se déli na ma-
nualni a tlakové mazani olejem. Volba maziva a zplsobu mazani musi byt zaloZzena na zvazeni provozni rychlosti a

pozadavkl prostredi.

Mazani tukem

Interval davkovani tuku se bude lidit dle riznych provoznich podminek a podle prostfedi. Za normalniho provozniho
stavu se tuk musi vyménit po kazdych 100km chodu. Standardni tuk je tuk na lithiové bazi ¢. 2. Po namazani vozik{
pohybujte vozikem zpét a dopredu s minimalni délkou zdvihu v délce 3 vozikl. Abyste se ujistili, Ze tuk je rovhomérné

distribuovan uvnitt voziku, uvedeny postup se musi alesporn dvakrat opakovat.

Mazani olejem
Doporucend viskozita oleje je 30~150 cst, a doporucené davkovani je jednou za hodinu. Pokud je instalace jind nez
horizontdlni, mize se stat, ze se olej nedostane do oblasti obézné drazky, proto prosim specifikujte instala¢ni smér

E. Tabulka podporovanych doplinkovych moznosti u sérii
vaseho linearniho vedeni, které pouzijete.

o _

Zadny symbol ® o o ® Je-li provozni délka zdvihu mensi nez soucet délek dvou voziki, mazaci vybaveni musi byt aplikovano na oba konce
uu ® ® _ Y Y Y voziku, aby bylo mazani dostate¢né. Navic, je-li délka zdvihu mensi polovina délky voziku, musi se vozikem béhem
- o o i ° ° ° mazani pohybovat zpét a dopredu do délky dvou vozik(.
zz O O - o ] (]
DD O O - o o o
KK O O - o o {
LL (] (] o - - -
RR ® [ o - - -
/cC { [ - o o {
/MC - - - o ] (]

Pozn.: @ :Podporovéno, - : Nepodporovano, () : Neni poskytnuto vnitfni tésnéni pro MSA a MSB série.
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A. SL Mazaci jednotka

1. Konstrukce a chararakteristiky 2. Vykonnost

Pii pouziti SL mazaci jednotky se mGze prodlouzit interval mezi Udrzbovymi pracemi pii vsech tnosnostech.

Vypodtena Zivotnost pro téZkou zatéz = 400 km Model ¢. : MSA35ASS
SL Mazaci jednotka ‘ Stav Té%ka z4td? |Stredni zaté2 |Lehka z4téz
:g Mazani pouze tukem | 460 km .
= Zatéz 26 kN 13 kN 2.1 kN
N |
S 3 Rychlost 50 m/min | 50 m/min | 200 m/min
>N : v oxs
O .. Vypoé.zivot. -
~ Tuk + SL mazaci jednotka | 960 km P 400 km 3200 km
Tuk : Poc¢at. davka pouze pfi poméru 5.6 cc na vozik
SL maz. jednotka : Po¢. davka pouze pfi poméru 5.8 cc x 2 na vozik
C N
& N
2n
S & 25000 km
Sitka z vlaken o vysoké hustoté — N
| | | | |
0 500 1000 1500 3500 30000
PMI SL mazaci jednotka je konstruovana s olejovym zasobnikem, ktery je vybaven sitkou z vlaken o vysoké hustoté. Vzdalenost chodu (km)

Pfes sitku se mazivo mUze plynule davkovat na povrch obéhovych drazek, ¢imz dochazi k uspokojivému pozadova-
nému mazani.
Protoze se na dané misto aplikuje pouze potiebné mnozstvi maziva, Ize dosahnout efektivniho vyuziti maziva a je

5 mozné také zabranit jeho uniku.
Setfi se vydaje za ztraty oleje a mazaci zafizeni.

Na rozdil od problému, ktery se tyka ztraty oleje zplso-

benou béznym mazanim, SL mazaci jednotka rozvadi SL mazaci jednotka
efektivné a rovnomérné potiebné mnozstvi oleje na ku- MSA35ASS/SL Priblizné 11.6 cc
lickovou obéznou drazku béhem pohybu. Proto se mize SL mazaci jednotka umozriuje vybér nejspravnéjiiho Tiakové mazint 624 cc
interval mezi Udrzbovymi pracemi zna¢né prodlouzit. maziva pro danou aplikaci linearniho vedeni.
Dodané mnozstvi maziva
PFi pouziti SL mazaci jednotky se pro ucely mazani dav-
kuje pouze potfebné mnozstvi oleje, proto pfi aplikaci Mnoz. oleje obsazené v SL maz. jednotce Tlakové mazani
nedochdzi témér k Zddnym ztratam oleje. Z toho plyne, Ze 2.8 Sc1); ilc‘éoz'k Soroviant 0.3 cc/hod. x 8_hg;i d:cn X 260 dnu/rok

zivotni prostredi nebude znecisténo odpadnim olejem.
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3.Popis specifikace 4. Rozmeéry s SL mazaci jednotkou
MSA série Ls
Objednaci kéd sestavy (kolejnice - vozik) w . i

40PAIl ‘ i i

MSA25

|
'

FOA /SL+R1200-20

Model ¢.

Typ voziku

>
N

Pocet vozikd na kolejnici

Volba ochrany proti prachu

Predpéti

Kod specialniho voziku

SL mazaci jednotka

Typ kolejnice

Délka kolejnice (mm)

Vzdalenost otvoru kolejnice od pocatecni strany

Vzdalenost otvoru kolejnice od koncové strany

Stupen presnosti

Kod specialni kolejnice

Pocet kolejnic na osu

Objednaci kéd voziku

96 | Volitelné

MSA25 A SS E
Model ¢.

Typ voziku

Volba ochrany proti prachu

Predpéti

Stupen presnosti

-

Mshas s Ec!

Kéd specialniho voziku

SL mazaci jednotka

AMPO

°

o]

H — /
e @ — ——
; :K
Rozmeéry SL mazaci jednotky (mm) Rozmeéry voziku (mm)
Model ¢. Vyska | Sitka | Tloustka | Z2VOW | Standard. oy s delka
otvor délka
H w t Ls
S L
MSA 15SL A/E/S 19 31.2 10 M4 56.3 81.3
A/E/S 72.9 929
MSA 20SL 21.2 42.8 10 M6
LA/LE/LS 88.8 108.8
A/E/S 81.6 101.6
MSA 25SL 28.5 46.8 10 M6
LA/LE/LS 100.6 120.6
A/E/S 97 17
MSA 30SL 32 57 10 M6
LA/LE/LS 119.2 139.2
A/E/S 111.2 131.2
MSA 35SL 36.5 68 10 M6
LA/LE/LS 136.6 156.6
A/E/S 137.7 167.7
MSA 45SL 49 83.6 15 1/8PT
LA/LE/LS 169.5 199.5
MSB série
Ls
w t
s T
O O
@ @ @
H ya— —
— —
S [ X
f— — e
7
Rozmeéry SL mazaci jednotky (mm) Rozméry voziku (mm)
Model ¢. Vyska | Sitka | Tloustka |Z2Vitowy| Standard. [ s daika
otvor délka
H w t Ls
S L
TE/TS 40 65
MSB 15SL 18.5 33 10 M4
E/S 57 82
TE/TS 48 68
MSB 20SL 21.2 40.8 10 M6
E/S 67 84
TE/TS 60.2 80.2
MSB 25SL 245 47 10 M6
E/S 82 102
TE/TS 68 88
MSB 30SL 30.8 57 10 M6
E/S 96.7 116.7
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B. Mazaci hlavice a trubkovy spoj

Mazaci hlavice

G-M6 GS-M6 G-PT1/8 GS-PT1/8 G-M4
08 Os )
b ‘ 5 %ﬁou o O12 o
*M6x0.75P M6x0.75P o h—r”g ® > PT18 MbOTE
Olejovy trubkovy spoj
OL Typ
OL-A OL-B OL-C OoL-D OL-E
PT18—[ * | —O12 MsxiP - oo PT1/8 —| 2 D12 MBxIP - M6x0.75P =2 08
e N - "\ e i W 7
o | o T ie .
& B Z T 8 : s : ° T[E
T a1 o | i °f [
M6x0.75P M6x0.75P PT1/8 PT1/8 M4x0.7P
OSTyp
0OS-A 0S-B 0s-C 0S-D
PT1/8 o Mex1P—— —0O10 PT1/8 012 M8x1P v ﬁO“’
2 [[ B } & T 2 }I\A
7 M6x0.75P B M6x0.75P ‘ PT1/8 = PT1/8

T Mazaci hlavice Trubkovy spoj
MSA 15 | MSB 15 SME 15 G-M4 - OL-E
MSA 20 | MSB 20 SME 20
MSA 25 | MSB25 | MSR25 | SME25  SMR 25
G-Mé6 GS-M6 OL-A OL-B OS-A OS-B
MSA30 | MSB30 MSR30 SME30 SMR30
MSA35 | MSB35 MSR35 SME35 SMR35
MSA 45 MSR45  SME 45  SMR 45
MSA 55 MSR 55 SMR55 | G-PT1/8 | GS-PT1/8 OL-C OL-D 0s-C 0S-D
MSA 65 MSR 65 SMR 65
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C.Vztah mezi smérem mazani a referenc¢ni stranou

Standardni mazaci vybaveni je mazaci hlavice (G-M6 ~ G-PT1/8 ~ G-M4). Kédy rliznych typt aplikaci pro mazaci vyba-

veni jsou zobrazeny nize. Pro jiné pfipady nez je specifikovano, nas prosim kontaktujte.

Vztah mezi smérem mazani a referencni stranou

Kod: C1R1 Kod: C1R2
Referenéni strana | %: |
Referenéni strana Vedlejsi kolejnice
Referencni strana  Referencni strana
'g Hlavni kolejnice
Kod: C2R1 Kod: C2R2

Referencni strana

[ g

/ Referencni strana

[ ®

Vedlejsi kolejnice

Hlavni kolejnice

Referencnistrana  Referencni strana i

[ &

—

Kod: C3R1

Referen¢ni strana

Referen¢ni strana

|

Koéd: C3R2

[ ® s

Vedlejsi kolejnice

Referen¢

ni strana

Referenéni stran,

Hlavni kolejnice

/

[ & I

[

Kéd: C4R1

Referenéni strana

Referenéni strana

k|

Kéd: C4R2

[®

E

7 7]

Vedlejsi kolejnice

Referen¢ni strana Referen(:nl’strana/

Hlavni kolejnice /

I

k|

N 5]
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D. Pozice mazani

Standardni montazni umisténi voziku je ve stfedu od obou koncu. Pfi objedndvce prosim specifikujte, zda se jedna
o bo¢ni nebo horni aplikaci. Jak je zobrazeno nize, pfi bo¢ni aplikaci se dosahuje pfipojeni mazaciho vybaveni k ot-

voru na voziku pouzitim adaptéru.

Otvor horniho mazani

Adaptér
(TS-A)

MSA 15  MSB 15 G-M4 M4x0.7P G-M4
MSA 20 MSB 20 G-M6 M4x0.7P G-M4
MSA 25 MSB 25 G-M6 M4x0.7P G-M4
MSA 30 MSB 30 G-M6 M4x0.7P G-M4
MSA 35 MSB 35 G-M6 M4x0.7P G-M4
MSA 45 G-PT1/8 M4x0.7P G-M4
MSA 55 G-PT1/8 M4x0.7P G-M4
MSA 65 G-PT1/8 M4x0.7P G-M4

Pozn.: MSA a MSB série nemaiji volitelny otvor pro horni mazani.

o I j
SME 15 G-M4 | Max07P | G-M4 - - B —
SME 20 G-M6 M4x0.7P G-M4 - - §EJ; j—
SME 25 G-M6 M4x0.7P G-M4 - - p ]
SME 30 G-M6 M6x%0.75P G-M6 10.2 P7
SME 35 G-M6 M6X%0.75P G-M6 10.2 P7
SME 45 G-PT1/8 M6x%0.75P G-M6 10.2 P7 o

(Otvor bo¢niho
mazani)

odel C. i
]
P7

e S
i S

SMR 25 MSR 25 G-M4 M6x0.75P G-M6 10.2 i i
SMR30 MSR 30 G-M6 M6x0.75P G-M6 10.2 P7
SMR 35 MSR35 G-M6 M6x%0.75P G-M6 10.2 P7
SMR 45 | MSR 45 G-PT1/8 M6x%0.75P G-M6 10.2 P7
SMR 55 | MSR 55 G-PT1/8 M6x0.75P G-M6 10.2 P7
SMR 65 MSR 65 G-PT1/8 M6x0.75P G-M6 10.2 P7
100 | Volitelné AMPO

Bezpecnostni opatieni pro linearni vedeni

Manipulace

1. Naklonéni linedrniho vedeni mlze zpUsobit pad voziku z kolejnice v disledku jeho vlastni vahy.

2. Narazy do linedrniho vedeni nebo jeho odhazovani mlze zpUsobit poskozeni jeho funkce, i kdyz vyrobek vypada
nedotceny.

3. Neprovadéjte demontdz voziku, protoze mize dojit k vniknuti necistot dovnitf voziku nebo ke snizeni

presnosti instalace.

Mazani

1. Pfed pouzitim pfedem odstrarite konzervacni olej a provete promazani.
2. Nemichejte jedno mazivo s druhym.
3. Jestlize pouzivate jako mazivo olej, mize se stat, Ze olej neni rovnomérné rozvadén do kulovych drazek v zavis-

losti na orientaci montaze. V takovém pfipadé kontaktujte prosim zastupce PMI.

Pouziti
1. Teplota mista, kde se pouziva linearni vedeni, nesmi pfekrocit 80° C. Vyssi teplota mize poskodit plastovou kon-
covou zatku.
2. Jestlize se vozik musi odstranit z kolejnice nebo se na kolejnici musi znovu namontovat, pouzijte slepou kolejnici.

3. Pouziti za specifickych podminek, jako jsou stalé vibrace, vysoka prasnost nebo vyssi teplota nez je dopoporu-

cena...atd., konzultujte prosim se zastupcem PMI.

Skladovani

Pokud skladujete linedrni vedeni, uloZte jej do obalu a skladujte jej v horizontalni poloze v prostiedi, kde neni vy-

soka ani pfilis nizka teplota ani vysoka vihkost.

\¢ i id
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- PMI Linearni vedeni- Poptavkovy formulaf

Datum:
Zékaznik:
Adresa:
Tel:
Fax: Typ stroje:
Kontaktni osoba: Vykres ¢.:

Smér o I I O O o I Bl or w

Instalace
' Htyp Rtyp Vtyp ' Ktyp L Ttyp . RVtyp - Jiny
Typ voziku
Velikost
Pocet vozik(i 12 I3 4 [ iny:
OIEn N eelc | Zadny symbol L UU [ SsS [ 'zz | /DD | KK [ LL [IRR
Ochrana kolejnice || Zadny symbol Llcc LIMC
Stupen predpéti _FC L FO L IF1 [ F2
Typ kolejnice __ Uchyceni shora (R typ) __ Uchyceni shora (U typ) | Uchyceni zespodu (T typ)
Délka kolejnice & Rozte¢ Délka: E1: E2: E3: E4:
Stupen pfesnosti N 'H P SP [ UP
Kolejnice na osu 1 2 3 Jiné:
Typ mazéni Tuk [ | Olej
Mazaci vybaveni | Mazaci hlavice (Kod: ) | Olejovy trubkovy spoj ( Kod: )

PIny kéd specifikace

PoZadované mnozstvi

Referencni povrch & Umisténi mazani

‘ Umisténi a smér mazani ‘

Referenéni plocha voziku .

T1F qT1F T1F qT1F
Referenéni plocha kolejnice | | E[:D E[jj E[:D
B o] @ @ o B
B 1l B Il
Hlavni kolejnice E PN PN
Vedlejsi kolejnice ~ ~
[] ® o [] [] o) o []
Referenéni plocha kolejnice | | [(TT1]
dl k d ik dl k d il k
Referenéni plocha voziku
Referenéni plocha voziku .
T1F qT1F T1F qT1F
Referencni plocha kolejnice .
=E © @ © © B2
B Il B I}
Hlavni kolejnice e o)
Vedlejsi kolejnice ~ i
L] L] L] L]
[] o o [] [] o I} []
Referenéni plocha kolejnice .
dl k d ik dl k d il k

Referencni plocha voziku

Nespecifikované pfipady se fidi normami PMI . Pro ostatni specidlni pozadavky nas prosim kontaktujte.

Specifikace v tomto katalogu mohou byt pfedmétem zmény bez upozornéni.
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PMI Linear Motion Systems

PRECISION MOTION INDUSTRIES, INC.
No.71, Lane 20, Dafu Road, Shen Kang Hsiang,
Taichung Hsien 42946, Taiwan

TEL: +886-4-25282984

FAX: +886-4-25283392

E-mail: pmi.info@pmi-amt.com.tw

Web site: www.pmi-amt.com

AMPO

AMPO s.r.o.

Brnénska 43, 591 01 Zdar nad Sazavou - CZ
Tel.: +420 566 686 111, fax: +420 566 686 112
GSM: +420603 711 711

E-mail: ampo@ampo.cz

WWW. ampo.cz
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