1. Uvod

Dékujeme vam za zakoupeni a pouzivani univerzalniho ménice fady HY s multifunkénimi
funkcemi a vysokym vykonem.

Pfed uvedenim ménice do provozu si pozorné prectéte navod k obsluze, abyste ménic
spravné nainstalovali a provozovali, plné vyuZili jeho funkce a zajistili bezpecnost. Navod k
obsluze méjte po ruce pro budouci pouziti, udrzbu, kontrolu a opravu.

Vzhledem k tomu, Ze ménic je jakymsi elektrickym a elektronickym vyrobkem, musi jej
instalovat, testovat a nastavovat parametry specializovanymi inzenyry motor(.

Znamky nebezpedi | | Upozornéni a dalsi symboly v ndvodu vam pfipominaji bezpe¢nostni a
preventivni upozornéni béhem manipulace, instalace, provozu a kontroly. Dodrzujte prosim
tyto pokyny, abyste zajistili bezpecné pouzivani stfidace. V pripadé jakychkoli pochybnosti
kontaktujte naseho mistniho zastupce pro konzultaci. Nasi profesionalové jsou ochotni a
pfipraveni vam slouzit.

Navod se mlzZe zménit bez upozornéni.

Nebezpeci znamen3, Ze nespravné pouziti mize zabit nebo zranit lidi. Upozornéni znamena,
Ze nespravné pouziti muze poskodit méni¢ nebo mechanicky systém.

»Nebezpedi
* Pfed zapojenim nezapomenite vypnout vstupni napajeni.

Nedotykejte se Zadného vnitiniho elektrického obvodu nebo soucasti, kdyz kontrolka
nabijeni sviti i po odpojeni napajeni stfidavym proudem, coZ znamena, Ze uvniti ménice je
stale vysoké napéti a je to velmi nebezpecné. BEéhem provozu nekontrolujte soucasti a
signaly na deskach plosnych spojl. Nerozebirejte ani neupravujte Zadny vnitfni propojovaci
kabel, kabelaZz nebo soucdst ménice sami. Ujistéte se, Ze jste provedli spravné uzemnéni
zemnici svorky stfidace. Nikdy jej sami neprestavujte ani nevymeénujte fidici desky a
komponenty. Mohlo by vas to vystavit elektrickému Soku nebo vybuchu atd.

A Pozor

Neprovadéjte Zadnou zkousku odolnosti viici napéti s Zddnou soucdsti uvnitf ménice. Tyto
polovodicové Casti jsou vystaveny poskozeni vysokym napétim. Nikdy nepfipojujte napajeni
stfidavého hlavniho obvodu k vystupnim svorkam U.V W meénice. Hlavni desky elektrickych
obvodd CMOS a IC ménice jsou vystaveny plUsobeni a posSkozeni statické elektriny.
Nedotykejte se hlavnich desek plosnych spojl. Instalaci, testovani a Udribu musi provadét
kvalifikovany odborny persondl. Stfida¢ by mél byt zlikvidovan jako prlimyslovy odpad. Je
zakdzano ho palit.



1. Kontroly pfi dodani

Stridac byl pred ex-workem prisné a dobre zabalen. Vzhledem k rdznym faktordm béhem
prepravy je tfeba pred montazi a instalaci vénovat zvlastni pozornost nasledujicim boddm.
Pokud se vyskytne néco neobvyklého, informujte prosim prodejce nebo prislusné pracovniky
nasi spolec¢nosti.

e Zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozeni nebo deformaci méni¢e béhem prepravy a
manipulace.

Zkontrolujte, zda je k dispozici jeden kus ménice fady HY a jedna kopie navodu k pouZziti

k dispozici pfi rozbaleni. ® Zkontrolujte informace na typovém Sstitku, abyste zjistili, zda
specifikace odpovidaji vasi objedndvce (Provozni

napéti a hodnota KVA). Zkontrolujte, zda neni néco v neporadku s vnitinimi ¢astmi, kabeldzi
a obvodovou deskou. Zkontrolujte, zda jsou vSechny svorky pevné uzamceny a zda uvnitf
meénice nejsou cizi predméty. Zkontrolujte, zda jsou ovladaci tlacitka v poradku. Zkontrolujte,
zda jsou obsaZzeny vami objednané volitelné soucasti.

2. Typovy Stitek Popis ménice fady HY
Model: HY A 07D5 43 B

Verze softwaru Jmenovité napéti, 43 znamena kapacitu 3fazového ménice 380 V, 07D5
znamena 7,5 kW sériové cislo.

ochranna znamka
11. Bezpecnostni opatfeni 1. Pfed zapnutim
A Pozor

Zkontrolujte, zda se napéti hlavniho obvodu stfidavého napajeni shoduje se vstupnim
napétim stfidace. Symbol E predstavuje zemnici svorky. Z bezpecnostnich dlvodU se ujistéte,
Ze jste provedli spravné uzemnéni zemnich svorek motoru a ménice. Mezi napajeci zdroj a
meénic by nemél byt instalovan zadny stykac, ktery by se mél pouzivat pro spousténi nebo
vypinani ménice. Jinak to ovlivni Zivotnost stfidace.

»Nebezpedi

Svorky R.S.T jsou napajeci vstupni svorky, nikdy se nekombinuji se svorkami U.V.W. Ujistéte
se, Ze zapojeni hlavniho obvodu je spravné. V opacném pripadé to zplsobi poskozeni
ménice, kdyzZ je k nému pfipojeno napajeni.

A Pozor



PFi manipulaci nenoste predni kryt stfidace pfimo. Mélo by se s nim manipulovat se
zakladnou, aby se zabranilo spadnuti predniho krytu a aby se zabranilo padu stfidace, coz
muZe pfipadné zpUsobit zranéni osob a poskozeni stfidace. Namontujte ménic¢ na kov nebo
jiny nehoflavy material, abyste predesli riziku pozaru. Nainstalujte stfidac¢ na bezpecné
misto, vyhnéte se vysokym teplotam, pfimému slune¢nimu zareni, vihkému vzduchu nebo
vodé. Udrzujte stfida¢ mimo dosah déti nebo nezucastnénych osob. Stfidac lze pouzivat
pouze na mistech akreditovanych nasi spolecnosti. Jakékoli nepovolené pracovni prostredi
muZe mit riziko pozaru, vybuchu plynu, Urazu elektrickym proudem a dalSich udalosti. Pfi
instalaci vice nez jednoho ménice do stejného krytu nainstalujte chladi¢ nebo jiné chladici
zarizeni tak, aby teplota uvnitf krytu byla udrzovana pod 40 °C, aby se zabranilo prehrati
nebo nebezpedi pozaru. Pred demontazi nebo montazi ovladaciho panelu a upevnénim
predniho krytu se ujistéte, Ze jste vypnéte napdjeni, abyste predesli Spatnému kontaktu
zpusobujicimu poruchy nebo nezobrazovani operatora.

Neinstalujte ménic do prostoru s vybusnym plynem, abyste predesli riziku vybuchu. Pokud je
stfidac¢ pouzivan ve vySce 1000 m nad hladinou tésnéni nebo nad nim, ucinnost chlazeni
bude horsi, proto jej spustte snizenim hodnoty. Na vystupni stranu ménice neinstalujte
Zadny stykac a dalsi soucasti kondenzatoru nebo varistoru. V opacném pripadé to zpUsobi
poruchy a poskozeni soucdsti ménice. Neinstalujte na vystup ménice Zadné spinaci soucasti,
jako je vzduchovy jisti¢ nebo stykac. Pokud musi byt néktera z téchto soucasti instalovana
kvali procesnim a jinym pozadavklm, musi byt zajiSténo, Ze méni¢ nemad zadny vystup, kdyz
spinac funguje. Dale je zakdzano instalovat na vystup jakykoli kondenzator pro zlepSeni
uciniku nebo jakykoli varistor proti hromu. V opacném pripadé to zpUsobi poruchy, ochranu
proti vypnuti a poskozeni soucasti stfidace. Odstrante je prosim, jak je zndzornéno na
obrdazku nize. Pokud je k prednimu konci vstupu ménice pfipojen kontakt pro ovladani jeho
spousténi a zastavovani, ovlivni Zivotnost ménice. Obecné je nutné jej ovladat pomoci svorek
FOR nebo REV. Zvlastni pozornost je tfeba vénovat jeho pouziti v pfipadé Castych startl a
zastaveni. Pouzijte prosim nezavisly napajeci zdroj pro ménic. Vyvarujte se pouziti
spole¢ného napajeciho zdroje s elektrickou svareckou a jinymi zafizenimi se silnym rusenim.
Jinak to zpUsobi ochranu nebo dokonce poskozeni stfidace.
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2. Béhem zapinani
Nebezpedi

* Nezapojujte konektory stfidace béhem zapinani, aby nedoslo k prepéti do sité



ridici deska kvuli ucpani, které by mohlo zpUsobit poskozeni ménice. Pfed zapnutim vzdy
méjte na misté ochranny kryt, aby nedoslo k urazu elektrickym proudem.

3. Béhem provozu

Nebezpecdi

* Nikdy nepfipojujte ani neodpojujte motorovou sadu, pokud je ménic v chodu. Jinak bude
zpUsobit vypadek nadproudu a dokonce spalit hlavni obvod ménice.

»Nebezpedi

Pozor

Nedotykejte se chladice, brzdného odporu ani jinych topnych prvk(, abyste se neopafili.
Pfed zahajenim provozu se ujistéte, Ze motor a stroj jsou v prislusném rozsahu otacek,
protoZze ménic lze pomérné snadno spustit z nizsi rychlosti na vyssi. Nekontrolujte signaly na
deskach plosnych spoju, kdyZ je ménic¢ v chodu, abyste predesli nebezpedi. Pfi zméné
nastaveni ménice budte opatrni. Stfidac byl sefizen a nastaven pred vyrobou. Neupravujte to
svévolné. Provedte prosim spravné Upravy podle potfeby

funkci. e Zvazte vibrace, hluk a omezeni otacek lozisek motoru a mechaniky
zarizeni, kdyZz ménic bézi na frekvenci 50 Hz nebo nad ni.
IV. Skladovani a instalace 1. Skladovani

Ptred instalaci musi byt méni¢ uchovavan v plvodni krabici. Pfi skladovani ménice vénujte
pozornost nasledujicimu, pokud jej prozatim nepouzivate:

Musi byt skladovan na suchém misté bez odpadkd a prachu. Vhodna teplota pro skladovani
je -20°C az +65°C. Pozadovana relativni vihkost je 0-95% bez kondenzace. V prostredi
skladovani neni zadny korozivni plyn nebo kapalina. Je lepsi poloZit ménic na stojan a
uchovdvat jej ve vhodném obalu.

Je lepsi ménic¢ dlouho neskladovat. Dlouhodobé skladovani stfidace povede ke zhorseni
elektrolytické kapacity. Pokud je tfeba jej skladovat po dlouhou dobu, nezapomerite jej
zapnout jednou za rok a doba zapnuti by méla byt alespon pét hodin. Pfi zapnuti se napéti
musi pomalu zvySovat pomoci regulatoru napéti na jmenovitou hodnotu napéti.

2. Misto instalace a prostiedi Ménic by mél byt instalovan na nasledujicim misté:

Okolni teplota -5°C a7 40°C s dobrou ventilaci. Zddna kapka vody a nizka vihkost. Bez
ptimého slunecniho zareni, vysokych teplot a silného padu prachu. Bez korozivnich plyn
nebo kapalin. Méné prachu, ropnych plyna a kovovych ¢astic



Bez vibraci a snadnym servisem a kontrolou. ¢ Bez ruseni elektromagnetickym Sumem.
Pozor: Okolni podminky stfidace ovlivni jeho Zivotnost.

3. Instalace a smér
. Kolem stfidace musi zlistat dostatek mista pro snadnou udrzbu a chlazeni. Vidét

Schéma ¢ Pro ucinné chlazeni musi byt stridac instalovan svisle s plynulym vétranim. . Pokud
pfi instalaci stfidace dojde k jakékoli nestabilité, polozte pod stfidac plochou desku

spodni zakladnu a znovu ji nainstalujte. Pokud je stfidac instalovan na volném povrchu, maze
dojit k namahani

poskozeni ¢asti v hlavnim obvodu tak, aby doslo k poskozeni stfidace. o Strida¢ by mél byt
instalovdn na nehorlavé materidly, jako je Zelezny plech.

Pokud je instalovano nékolik stfidacl, horni a spodni, spole¢né v jedné skfini, pridejte desky
pro odvod tepla a ponechte mezi méniéi dostatek prostoru. Viz Diagram.
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V. Zapojeni

1. Schéma zapojeni hlavniho okruhu

Napajeni: Ovérte, zda se jmenovité napéti ménice shoduje s napétim
napajeciho zdroje, aby nedoslo k poskozeni ménice.

Bez pojistkového jistice: Viz souvisejici seznam. Prerusovac obvodu zemniho
spojeni: Pouzijte jeden z anti-vysokych harmonickych.

Elektromagneticky stykac: Poznamka: NepouzZivejte elektromagneticky stykac
jako tlacitko zapnuti/vypnuti napdjeni ménice.

AC tlumivka: Doporucuje se instalovat stfidavou tlumivku pro zlepseni
uciniku, pokud je vstupni kapacita vyssi nez 1000 KVA.

Ménic: e Ujistéte se, Ze jste provedli spravné pfipojeni vodi¢t hlavniho
obvodu a fidiciho signalu

draty stfidace. Ujistéte se, Ze jste spravné nastavili parametry ménice.

2. Popis svorkovnice

1) Usporadani svorek hlavniho okruhu

HY04D043B~HY05D043B HY04D023B

E R S T P Pr U V W
MDA ADADAIAIAIAI A A A
L\ [\ [\ [\ |\ |\ |\ |\l

Mini Specifikace: HY-MOA HY-MOB Napajeci zdroj se pripojuje pfes svorky R.S.T a vystupuje
ze svorek U.V.W. 220v mUZe svévolné pfipojit dvé faze R.S.T.

(2) Usporadani svorek ridiciho obvodu
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Poznamky: Pfi pouZiti potenciometru na desce zkratujte 2-3 stopy svorky JI. Jako graf:
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Pfi pouziti externiho pripojovaciho potenciometru nebo externiho napajeni prosim zkratujte

2-3 stopy Jterminalu. Jako graf:
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Mini invertorové terminaly

‘ B ‘Mh‘ MA ‘ ‘DRV‘COM‘ SPL‘SPM‘SPH‘RST‘REV‘FOR|RS+

RS-‘ Al ‘GND‘ VO

+5v‘

Poznamka: Al je vnéjsi analogovy napétovy nebo proudovy vstup, pfipojte se k nabidce

parametrd Pd070

3) Popis funkce svorek hlavniho obvodu

Symbol | Popis funkce

R.S.T. Vstupni svorka sitového napajeni. (tfida 220V, pro
jedno/trifazové, jednofazové pripojené k libovolnym dvéma
fazim)

U.V.W. | Vystupni svorka stfidace

P.Pr. Konektor pro brzdny odpor.

P1P Konektor pro stejnosmérnou tlumivku (Pfi pouZziti stejnosmérné
tlumivky musi byt propojka odstranéna

E Zemnici svorka: treti zplsob uzemnéni pro 220 V a specialni
uzemnéni pro 380 V podle elektrotechnickych predpisu.

4 ) Popis funkce svorek fidiciho obvodu

Symbol Popis funkce Tovarni nastaveni
FOR Vicendsobny vstup 1 Béh vpred
REV Vicendsobny vstup 2 Zpétny chod
RST Vicendsobny vstup 3 Reset
SPH Vicendsobny vstup 4 Vysoka rychlost
SPM Vicenasobny vstup 5 Stredni rychlost
SPL Vicenasobny vstup 6 Nizka rychlost
DCM(COM) Spole¢ny terminal digitalnich a fidicich
signalli
+10 Zdroj napajeni pro nastaveni rychlosti +10V
Vi Analogovy vstup referencni frekvence 0-10V odpovidajici nejvyssi
napéti pracovni frekvenci
Al Referenéni vstup analogového proudu 4-20mA odpovidajici nejvyssi
pracovni frekvenci
ACM(gnd) Spolecny terminal analogovych a fidicich
signalli
DRV Multi-Output 1 (Opticky parovy vystup) DC 24V/100mA
UPF Multi-Output 2(Opticky parovy vystup)
FA(MB) Multi-Output 3 (N/O nebo N/C) 3A/250V




FB(MA)

FC(MA)

KA(EKA) Multi-Output 4 (N/O) 3A/250V
KB(EKB)

VO Vystupni svorky digitalni frekvence 0-10v
RS+RS- Komunikaéni port RS485

3. Zakladni schéma zapojeni

Zapojeni ménice je rozdéleno do dvou €asti, pripojeni svorek hlavniho obvodu a pfipojeni
svorek fidiciho obvodu. UzZivatel muize vidét svorky hlavniho obvodu a svorky fidiciho obvodu
po odstranéni krytu krytu. Svorky musi byt spravné zapojeny podle nasledujicich schémat

zapojeni.

Brzdny odpor
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Poznamka: Vyse uvedené schéma zapojeni vysvétluje, Ze dodava pouze referencni, jako
skutec¢ny produkt berte

Standard. Diagram se m{iZze zménit bez upozornéni.
4. Bezpecnostni opatreni pro zapojeni
1) Pro kabelaz hlavniho obvodu:

e Pfi zapojovani by mély byt vybrany velikosti a specifikace vodi¢d a mély by byt zvoleny

vodice

provedeny v souladu s elektrotechnickymi predpisy pro zajisténi bezpecnosti. ® Pro napajeci
kabel je lepsi pouZit stinény drat nebo drat a trubku a stinénou vrstvu zaokrouhlit




nebo dva konce vodice Ujistéte se, Ze je mezi napdjeci zdroj a vstupni svorky (R.S.T.)
nainstalovan bezpojistkovy jisti¢ (NFB). (Pokud pouzivate preruSovac¢ obvodu zemniho
spojeni, vyberte jeden odpovidajici vysokému

frekvence) ¢ Nikdy nepfipojujte stfidavy proud k vystupni svorce (VW) ménice o Vystupni
vodice se nesmi dotykat kovové ¢asti krytu ménice, jinak dojde k

carthovy zkrat ¢ Fazové posunuté kondenzatory, LC, RC Sumové filtry atd. nelze nikdy pfipojit
k vystupu

svorky ménice. Vodic hlavniho obvodu musi byt dostatec¢né daleko od ostatnich ovladacich
zafizeni KdyZ kabeldz mezi méni¢em a motorem presdhne 15 metru pro tfidu 220V nebo 30
metrd pro tfidu 380V, bude uvnitf civky motoru vznikat mnohem vyssi dV/T, cozZ zpUsobi
zniceni mezivrstvy nebo izolace motoru. Pouzijte prosim vyhrazeny stfidavy motor pro ménic
nebo pfidejte tlumivku na ménic

* Pokud je mezi méni¢em a motorem vétsi vzdalenost, snizte nosnou frekvenci.
Protoze ¢im vyssi je nosna frekvence, tim vétsi bude svodovy proud harmonii
vysokého radu v kabelech. Svodovy proud bude mit nepftiznivy vliv na stfidac a dalsi
zatizeni.

2) Pro zapojeni fidiciho obvodu (signalni linka

e Signalni vedeni by mélo byt poloZzeno oddélené v jiném potrubi s vodicem hlavniho
obvodu, aby se zabranilo

pripadné ruseni e Pro signalové linky pouZijte prosim stinény kabel o priméru 0,52 mm.
Pouzivejte ovladaci terminaly na ovladacim panelu spravné podle svych potreb.

3) Uzemnéni
® Zemnici svorka E. Ujistéte se, Ze jste provedli spravné uzemnéni
Trida 220 V: Treti metoda uzemnéni (Odpor uzemnéni by mél byt 100 nebo nizsi.)

Trida 380V: Specialni treti metoda uzemnéni (odpor uzemnéni by mél byt 100 nebo nizsi) o
Zemnici vodice vyberte podle zakladni délky a velikosti technickych pozadavku

elektricka zafizeni Vyvarujte se sdileni uzemnovaciho vodice s jinymi velkymi energetickymi
zarizenimi, jako je elektricka svarecka, elektricky stroj atd. Uzemnovaci vodi¢ by mél byt
umistén mimo napajeci vodice velkych zafizeni. Zplsob uzemnéni pro nékolik ménicud
dohromady by mél byt proveden jako prvni a druhy diagram

nize. Vyhnéte se treti smycce. ® Zemnici vodi¢ musi byt co nejkratsi.
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(1) Good {2) Good (3] Not good
Kategorie | Kéd Funkce Nastavte rozsah & vysvétleni Tovarni
funkce nastaveni
g Zamek parametra O: Neplatné 1: Platné 0
o | PDOOT | zdroj pfikazl Run 0: Operator 1: Externi terminal | O
=N 2: Komunikaéni port
g Pdoo2 | zdroj provozni frekvence | O; Deska operatora 1. Mnozstvi | O
3 simulace nastavuje
= potenciometr desky a externi
= potenciometr) 2: komunikacni
port
PDO03 | Hlavni frekvence 0,00,400,00 Hz *
PD004 | Zakladni frekvence 0,01-400,00 Hz 50,00
PD005 | Maximalni provozni 50,00-400,00 Hz 50,00
frekvence
PDO06 | Stfedni frekvence 0,01-400,00 Hz 2,50/3,0
PDO07 | Min. Frekvence 0,01-20,00 Hz 0,50
PDOO08 | Max. Napéti 0,1V --* 220/380
PDO0O09 | Stfedni napéti 0,1V --* *
PDO10 | Min. Napéti 0,1-50,0V *
PDO11 | Frekvence Lower Unt 0,00-400,00 Hz 0
PD012 | Rezervovano
PD013 | Resetovani parametrd 00-10 08: Obnovte tovarni 00
nastaveni. Zadna dal3i funkce
PD014 | Accel.Cas1 0,1-6500,0S *
PDO15 | Decel. Cas 1 0,1-6500,0S *
PD016 | Accel. Cas 2 0,1-6500,0S *
PD0O17 | Decel. Cas 2 0,1-6500,0S *
PDO18 | Accol. Cas 3 0,1-6500,0S *
PD019 | Decel. Cas 3 0,1-6500,0S *
PD020 | Accel. Cas 4 0,1-6500,0S *
PD021 | Decel. Cas 4 0,1-6500,0S *
PD022 | Rezervovano
PDO023 | Rev. Rotacni salat | 0: Rev Run zakazan; 1: Povolit |1
béh rev
PDO24 | volba tla¢itka STOP 0: STOP Neplatné 1: STOP 1
Platné




g PDO25 | Startovaci reZim 0: Start from Starting 0
g Frequency 1: Start Frequency
g track
S | PD026 | ReZim zastaveni 0: Dobéhova zastavka 1: 0
'7% Dobé&hova zastavka
Q@ | PDO27 | Pocéateéni frekvence 0,1-10,0 Hz 0,5
® [PRO28 | zastavovaci frekvence 0,1-10,0 Hz 0,5
PD029 | Doba brzdéni pfi startu 0-25.0 0,0
PDO030 | Doba brzdéni na zastavce DC 0-25.0 0,0
PDO031 | Uroven brzdéni 0.0-20.0% 2,0
PD032 | Frekvenéni €as stopy 0.1-20.0s 5,0
PD033 | Aktudlni troven pro frekvencni stopu 0.0-200.0S 150,0
PD034 | Doba narustu napéti béhem frekvenéni | 0.1-10s 0,5
stopy
PDO035 | Rezervovano
PDO040
PDO041 | Nosna frekvence 0-15 *
PDO042 | Frekvence béhani 0.00-400.00Hz 5,00
PD043 | Cas S-k¥ivky 0-6500s 0
Parametry Funkce list2
kateg | Kéd Funkce Nastavte rozsah a vysvétleni funkce Tovarni
orie nastaveni
g PD044 | For(D1) O: Neplatné: 1:Béh: 2: Pro rotaci 3: Rotace otacek: | 02
Zv PD045 | Rev(D2) 4: Pfibéh 5. PRO REV.: 6: Jog: 7:vJog Pro rotaci: 8: 03
‘2 PD046 | RST(D3) Jog Rev Rotation: 9:Timeri; 10 Casovac 2. 14
é’r PD047 | Sph(D4) 11:Rezervovano 12: Zahrati chladi¢e nebo motoru 22
3 PD048 | Spl(D5) 13:Nouzové zastaveni: 14:Reset: 15-16. 23
2 PD049 | Spm(D6) Rezervovano: 17. Volba rampy 1:18 Volba rampy 24
é\ 2:19. Muh-speed1:20: Mut-speed 2:21: Multi-
é speed 3:22: Vysoka rychlost: 23: Mickilo spoed 24

Nizkd rychlost: 25 PO Start: 25: Rezervovano. 27.
Funkce UP Poc¢itadlo 28 Funkce DOLU 29: Vykres

30: Rezervovano 31: Pocitadlo 32 Resetovani citace

Nastavte rozsah a vysvétleni funkce

O: Neplatné: 1:Béh: 2: Pro rotaci 3: Rotace otacek:
4: Pfibéh 5. PRO REV.: 6: Jog: 7: Jog Pro rotaci: 8:
Jog Rev Rotation: 9:Timeri; 10 Casova¢ 2.
11:Rezervovano 12: Zahrati chladi¢e nebo motoru
13:Nouzové zastaveni: 14:Reset: 15-16.
Rezervovano: 17. Volba rampy 1:18 Volba rampy
2:19. Muh-speed1:20: Mut-speed 2:21: Multi-
speed 3:22: Vysoka rychlost: 23: Mickilo spoed 24




Nizkd rychlost: 25 PO Start: 25: Rezervovano. 27.
Funkce UP Poc¢itadlo 28 Funkce DOLU 29: Vykres
30: Rezervovano 31: Pocitadlo 32 Resetovani ¢itace
Nastavte rozsah a vysvétleni funkce
PD0O50 | Y1 Vystup O: Neplatné: 1:Béh: 2: Pro rotaci 3: Rotace otdcek: 01
PDO51 | Y2 Vystup 4: Pfibéh 5. PRO REV.: 6: Jog: 7: Jog Pro rotaci: 8: 05
PD052 | Svorky FA, Jog Rev Rotation: 9:Timeri; 10 Casovac 2. 03
FB, FC 11:Rezervovano 12: Zahrati chladice nebo motoru
13:Nouzové zastaveni: 14:Reset: 15-16.
Rezervovano: 17. Volba rampy 1:18 Volba rampy
2:19. Muh-speed1:20: Mut-speed 2:21: Multi-
speed 3:22: Vysoka rychlost: 23: Mickilo spoed 24
Nizka rychlost: 25 PO Start: 25: Rezervovano. 27.
Funkce UP Po¢itadlo 28 Funkce DOLU 29: Vykres
30: Rezervovano 31: Pocitadlo 32 Resetovani Citace
PD0O53 | Svorky KA.KB 10: Alarm pretizeni motoru; 11:Alarm
pretizeni ménice, 12:Alarm pretizeni
ménice: 13 Countemaach: 14-16
Vyhrazeno:17 Alarm nizkého napéti:
18: Konec jednoho stupné Indikace 19-
Proces a indikace: 20-26: Rezervovano
27: Dosah tahu 28 Alarm dolni meze
PID: 29: Horni limitni alarm PID 30
Rezervovdno 31:Akt brzdného
odporu:32: Akt ventilatoru.
PD0O54 | VO vystup Vystup digitalnich frekvencnich signdld | O
0-7
PDO55 | VO Analogovy vystup Gain | 0,0-100,0 % 100
PD0O56 | Preskocit frekvenci 1 0,00-400,00 Hz 0,00
PD0O57 | Preskocit frekvenci 2 0,00-400,00 0,00
PD0O58 | Preskocit frekvenci 3 0,00-400,00 0,00
PD059 | Preskocit frekvencni 0,10-10,00 0,50
rozsah
PD0O60 | Jednotna frekvence 0,00-400,00 Hz 0,00
PD061 | Jednotna frekvence 2 0,00-400,00 Hz 0,00
PD062 | Jednotny frekvenéni 0,10-10,00 Hz 0,50
rozsah
PD063 | Casovat 1krdt 0-10,0 0,1
PD064 | Casovat 2 krat 0-100 1
PD0O65 | Nastavena hodnota 00-65500 00
pocitani
PD066 | Mezilehlé pocitadlo 0-65500 0
PD0O67- | Rezervovano
PD069
Kategorie Kod Funkce Nastavte rozsah a vysvétleni | Tovarni




funkce nastaven
i
PD0O70 | Analogovy vstup 0:0-100 1:0-5V 20-20mA 0
3,4-20mA 4:0-10V vrstveny
4-20mA Vnéjsi impuls
vstupu
PD0O71 | Konstanta analogového filtrovani 0-50 20
PD072 | Nizsi analogova frekvence 0,00-400,00 Hz 50,00
PD073 | Vyssi analogova frekvence 0,00-400,00 Hz 0
PD074 | Smér zkresleni na vyssi frekvenci 0: Kladny smér 0
PD0O75 | Smér zkresleni pti nizsi frekvenci 1: Zaporny smér 0: Kladny 0
smér
1: Zaporny smér
PD076 | Analogové negativni zkresleni Reverse | 0: Neni pfipustné. 1: 0
Pfipustné.
PDO77 | Funkce nahoru/doll 0: Neulozeno do paméti 0
1: UloZzeno do paméti
PD0O78 | Rychlost nahoru/doll 0: 0,01 Hz 0
1: 0,1 Hz
PD079 | Rezervovano
Kategorie Funkce Nastavte rozsah a vysvétleni
funkce
PD080 | Provoz PLC 0: Normalni béh; 0
1: Interni ovladani 16-
rychlostni, 2: Externi
ovladani 4-rychlostni;
3: Externi ovladani 8-
rychlostni
4. Vykres
5: Ruseni:
PD081 | Interni ovladani Vicerychlostni provoz | 0: Stopater béZi pro jeden 0
cyklovac 1: Cyting run 2:
Auto stop po pouZiti pro
necie
(STOP pro zasah): Auto Run
a Cycling STOP pro zdsah
PD082 | PLC Pted 8 rychlostmi Smér chodu 0-255 (0: For 1: Rev)
PD083 | PLC po 8 otackdch Smér chodu Pfed 8 | 0-255 (0: For 1: Rev)
rychlostmi
PD084 | Doba rozbéhu PLC Po 8 rychlostech 0-65535 0
PD085 | Doba rozbéhu PLC 0-65535 0
PD0O86 | Frekvence 2 0.00-400.00 Hz 15,00
PDO87 | Frekvence 3 0.00-400.00 Hz 20,00
PD088 | Frekvence 4 25,00
PD089 | Frekvence 5 0.00-400.00 Hz 30,00
PD090 | Frekvence 6 0.00-400.00 Hz 35,00




PD091 | Frekvence 7 0.00-400.00 Hz 40,00
PD092 Frekvence 8 0.00-400.00 Hz 0,50
PD096 | Frekvence 9 10,00
PD094 | Frekvence 10 0.00-400.00 Hz 15,00
PD095 | Frekvence 11 0.00-400.00 HZ 20,00
PD096 | Frekvence 12 0.00-400.00 Hz 25,00
PD097 | Frekvence 13 0.00-400.00 HZ 30,00
PD098 | Frekvence 14 35,00
PD099 | Frekvence 15 0.00-400.00 Hz 40,00
PD100 | Frekvence 16 0.00-400.00 Hz 45,00

0.00-400.00 Hz

0.00-400.00 Hz

0.00-400.00 Hz
PD101 | Casovad 1 0.0-6500.0S 10,0
PD102 | Casovac 2 0.0-6500.0S 10,0
PD103 | Casovac3 0,0
PD104 | Casoval4 0.0-6500.05 0,0
PD105 | Casovads 0.0-6500.0S 0,0
PD106 | Casovac 6 0.0-6500.0S 0,0
PD107 Gasovas 7 0.0-6500.0S 0,0
PD108 | CasovacC 8 0,0
PD109 | Casovai 9 0.0-6500.0S 0,0
PD110 | Casovac 10 0.0-6500.0S 0,0
PD111 | Casovac 11 0.0-6500.0S 0,0
PD112 | Casovac 12 0,0
PD113 | Casovac 13 0.0-6500.0S 0,0
PD114 | Casovat 14 0.0-6500.0S 0,0
PD115 | Casovac 15 0.0-6500.0S 0,0
PD116 | CasovacC 16 0.0-6500.0S 8,8

0.0-6500.0S '

0.0-6500.0S

0.0-6500.0S

Kategorie Kod Funkce Nastavte rozsah a vysvétleni | Tovar

funkce nast
PD117 | Funkce paméti AutoPLC 0-1 0
PD118 | Pfepéti Prevence blokovani 0-1 1
PD119 | Uroveri prevence blokovani pfi 0-200 150
PD120 | zrychleni 0-200 0
PD121 | Uroveri prevence blokovani pfi 0,1-25,5 5
PD122 | konstantni rychlosti Doba prodeje 0-200 150
PD123 | Urovné prevence blokovani al 0-3 0
PD124 | Konstantni zvuk 0-200 0




PD125 | Uroveri prevence blokovani na 0,1-20,0 1,0
PD126 | ndlepce 0-1 0
Rezim detekce pretizeni
Uroven detekce pretizeni
Cas detekce pretizeni
Puls Pamét pocitadla
PD127 | Rezervovano
PD129
PD130 | Pocet pomocného cerpadla 0-2 0
PD131 | Nepretrzity provoz Telur Pus 1-9000 mim 60
PD132 | Blokovaci ¢as Au. Pumy 1-250s 5s
PD133 | Vysoka rychlost béhu 1-250s 60s
PD134 | Nizka rychlost béhu 1-250s 60s
PD135 | Urover zastavovaciho napéti 1-150 % 95%
PD136 | Lasting me Staping Votage Level 1-250s 30s
PD137 | Urover probuzeni 1-150 % 80%
PD138 | Frekvence spanku 0,00-400,0 20,00
PD139 | Trvala doba spanku frekvence 1-250s 20s
PD140 | Rezervovano
PD141 | Jmenovité napéti motoru Nastavte podle typového *
PD142 | Jmenovity proud motoru Stitku motoru *
PD143 | Cislo pSlu motoru Nastavte podle typového 04
PD144 | Jmenovité otacky motoru Stitku motoru 1440
0210
009999
PD145 | Automatickd kompenzace tocivého 2,0-10 2,0
momentu
PD146 | Proud motoru naprazdno 0100 40
PD147 | Kompenzace skluzu motoru 0,0-100 0,0
PD148 | Rezervovano
PD149
PD150 | Automaticka regulace napéti 0-1 1
PD151 | Automaticka Uspora energie 0-20 0
PD152 | Cas restartu poruchy 0,2-25 1
PD153 | Restartujte po okamzitém zastaveni 0: Neplatné 1: Frekvencni 0
PD154 | Pripustnda doba vypadku napdjeni stopa 0,5
PD155 | Pocet abnormalnich restart( 0,1-5,05 00
0-10
Kategorie | Kéd Funkce Nastavte rozsah a vysvétleni funkce TV

Na




PD175
PD176

Invertorovy model
Standardni frekvence
ménice

Sada podle modelu
0: 50 Hz 1: 60 Hz

w© | PD156 | Proporcionalni konstanta | 0,0-1000,00 % 100%
< | PD157 | (P) 0,1-3600,00 s 5,0
3 PD158 | Integrélni ¢as (1) 0,01 -10,00 s 0
g PD159 | Casovy rozdil (D) 0,0-100,0 % 0
5 PD160 | Cilova hodnota 0: nastaveno operatorem 0
Vybér cilové hodnoty 1: nastaveni externimi svorkami
(0-10V)predlozit
PD161 0-100 % 100%
PD162 | Horni mez PID 0-100 % 0
Spodni mez PID
= PD163 | Komunikacni adresy 0-250 0
g PD164 | Pfenosova rychlost 0-3 1
S | PD165 | komunikace 0-5 0
g:)i Metoda komunikacnich
= dat
S | PD166 | Rezervovano
8 | PD167
PD168
PD169
PD170 | Zobrazit polozky 0-5
PD171 | Polozky displeje Open 0-15
PD172 | Chyba smazana 00 101 01 pro
PD173 | Jmenovité napéti ménice odstranéni zavad)
PD174 | Jmenovity proud ménice Sada podle modelu

PD177 | Zaznam o zdvadé 1 Pozndmka:

PD178 | Zaznam o zavadé 2 To znamena, Ze zadny
PD179 | Zaznam o zdvadé 3 zaznam o zavadeé.
PD180 | Zaznam o zavadé 4

PD181 | Verze softwaru

PD182 | Datum vyroby Rok: Mésic: Tyden:
PD183 | sériové Cislo

PD184 | Rezervovano

PD250




IX. Popisy funkci

Rozsah nastave ni zamku parametr(
PDO000: 0-1 Lekce 1 Tovarni nastaveni: 0

0: Neplatné. 1: Platné, tj. parametry jsou uzamceny. Kromé tohoto parametru nelze ménit
ostatni parametry. Tento parametr je nastaven tak, aby zabranil personalu, ktery neni
udrzbou, omylem nastavit jiné parametry. Po uzamceni parametr Ize provozni frekvenci
zménit stisknutim A nebo .

PDO0O01 Zdroj operacnich prikazu

Rozsah nastaveni: 0-2 Lekce 1 Tovarni nastaveni: 0

0: Nastaveno operatorem Provozni pfikazy se zadavaji pres digitalni operator
1: Nastaveni externimi svorkami.

Provozni pfikazy se zadavaji prostiednictvim externich svorek, tedy vicevstupovych svorek

2: Nastaveni komunikaénimi porty.

Provozni pfikazy jsou zadavany prostfednictvim komunikacnich portd.
PD002 Zdroj provozni frekvence Rozsah nastaveni: 0-3

Lekce 1 Tovarni nastaveni: 0

0: Nastaveno operatorem. Provozni frekvence udavana digitalnim operatorem je Pd003. 1:
Nastaveni externimi svorkami. Provozni frekvence je fizena analogovymi signaly vstupujicimi
pres externi svorky. Typ signalu je uréen PDO70. Souvisejici parametry viz PD070-PD076. 2: Je
dan MODBUS. Pracovni frekvence je dana sériovou komunikaci.



PD003 Rozsah nastaveni hlavni frekvence: 0,00-400,00 Hz
Jednotka: 0,01 Hz Tovarni nastaveni: 0,00

V rezimu digitalniho operatora pobézi ménic s nastavenou hodnotou PD003. BEéhem béhu lze
zménit provozni frekvenci stisknutim A nebo V. Pti vicerychlostnim béhu je hlavni frekvence
brana jako frekvence rychlosti 1.

V rezimu vicerychlostniho externiho ovladani, pokud je PD0O02 nastaveno na 1, tj. dano
externim terminalem, bude rychlost | ddna analogem externiho terminalu

Nastaveni hlavni frekvence je omezeno maximalni pracovni frekvenci. Souvisejici parametry
PD002, PD080 jsou nastavitelné béhem provozu.

Rozsah nastaveni zakladni frekvence
PD004: 0,01-400,00 Hz Jednotka: 0,1 Hz Tovarni nastaveni: 50,00

Tento parametr je nutné nastavit podle jmenovité frekvence provozniho napéti na typovém
Stitku motoru. Za normalnich podminek neménte libovolné nastavenou hodnotu zakladni
frekvence. Pokud je vybaven specidlnim motorem, méla by byt tato hodnota spravné
nastavena podle charakteristiky parametr motoru. V opa¢ném pfipadé muze dojit k
poskozeni zatizeni.

PD005 Max. Rozsah nastaveni provozni frekvence: 10,00-400,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz
Tovarni nastaveni: 50,00
Tento parametr je nastaven pro maximalni provozni frekvenci stfidace.

Nasleduje nékolik kfivek a nastavenych hodnot, které se ¢asto pouzivaji jako reference.
Specifické kfivky musi byt nastaveny podle konkrétnich charakteristik mechanického zatizeni.

VA

220

00525



Kfivka konstantniho to¢ivého momentu Krivka nizsiho tocivého momentu Krivka vyssiho
tocivého momentu

PD006 Rozsah nastaveni stfedni frekvence: 0,01-400,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz
Tovarni nastaveni: 2,50
Poznamka: ** znamen3, Ze tento parametr je nastavitelny béhem provozu.

Tento parametr je nastaven pro mezifrekvenci libovolné krivky U/F. Pokud je nespravné
nastaven, zpUsobi nadproud nebo podtocivy moment motoru nebo dokonce vypnuti ménice.

Tato nastavend hodnota mezifrekvence je omezena nastavenou hodnotou zakladni
frekvence.

PD007 Min. Rozsah nastaveni frekvence: 0,12-0,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz Tovarni nastaveni:
0,50

Tento parametr je nastaven na min. pocatecni frekvence krivky U/F.

Nasledujici tabulka obsahuje konkrétni tovarni nastaveni kfivky U/F, zrychleni/obtisku, ¢asu a
nosné frekvence pro ménic rady AA AB AM:

Poznamka:

1 Doba rozbéhu 2 = Doba rozbéhu 1 x 2

2 Doba rozbéhu 3 = Doba rozbéhu 2 x 2

3 Doba rozbéhu 4 = Doba rozbéhu 3 x 2

Min. Hodnota napéti — stfedni hodnota napéti/2 5 Mezifrekvence je 2,5 pro systém 50 Hz
Mezifrekvence je 3,0 pro systém 60Hz.

PD0O08 Max. Rozsah nastaveni napéti: 0,1-* Jednotka: 0,1 V Tovarni nastaveni: 220/380 V

Tento parametr by mél byt nastaven podle jmenovité hodnoty motoru pozdé. Tovarni
nastaveni je 380V pro motor tfidy 380V a 220V pro motor tfidy 220V. Rozsah nastaveni
tohoto parametru je omezen jmenovitym napétim ménice. V pfipadé, Ze je motor relativné
daleko od ménice, lze tuto nastavenou hodnotu nélezité zvysit.

PDOO09 Stredni napéti Nastaveni Rozsah: 0,15-10,0 V Jednotka: 0,1 V Tovarni nastaveni: *

Tento parametr je nastaven pro stfedni hodnotu napéti libovolné kivky VF. Pokud je
nespravné nastaven, zpusobi nadproud nebo podtodivy moment motoru nebo dokonce
vypnuti ménice.



Pfi zvySeni mezifrekvence zvysi napéti vystupni moment a soucasné také vystupni proud. Pfi
zméneé tohoto parametru vénujte prosim pozornost sledovani vystupniho proudu, aby
nedoslo k vypnuti ménice v disledku nadproudu.

Tovarni nastaveni stfredniho napéti pro ménic tfidy 220V je 15, zatimco tovarni nastaveni
stfedniho napéti ménice tridy 380V je 27,5.

Tato nastavena hodnota stfedniho napéti je omezena nastavenou hodnotou max. napéti.
Kdyz se napéti zvysi na urcitou hodnotu pfi stfedni frekvenci, kompenzace momentu ztrati
svou funkci.

PFi nastavovani tohoto parametru by se mél vystupni proud ménice pomalu zvySovat z
nizkého na vysoky podle zatiZeni strojd, dokud nesplni pozadavek na rozbéh. Nesnazte se ji
rychle zvysit o velkou amplitudu. Jinak by mohlo dojit k vypnuti méni¢e nebo poskozeni
strojq.

PD010 Min. Rozsah nastaveni napéti: 0,1-50,0 V Jednotka: 0,1 V Tovarni nastaveni: *
Tento parametr je nastaven na min. startovaci napéti krivky U/F.

Tovarni nastaveni min. napéti pro meénice tfidy 220V je 8, a tovarni nastaveni min. napéti pro
ménice tridy 380V je 13,5.

Tato nastavend hodnota je omezena napétim pfi max. Frekvence.

PD011 Nastavena dolni mez frekvence: 0,00-400,00 Jednotka: 0,01 Hz Tovarni nastaveni:
0,00

Toto je nastaveno pro zabranéni pracovnikim ve Spatném provozu, aby se zabranilo prehrati
nebo jinym mechanickym zavadam, které mohou byt zplsobeny pfilis nizkou provozni
frekvenci.

Nastaveni dolniho limitu frekvence musi byt mensi nez nastavena hodnota horniho limitu
frekvence.

PD012 Vyhrazeno
PDO013 Reset parametru

Pokud je hodnota parametru nastavena nespravné nebo je z néjakych dlivodd abnormaini,
Ize tento parametr nastavit na 08, ¢imzZ jej obnovite na tovarni nastaveni a poté jej
resetujete. Po uzamceni parametrl (v pfipadé PD000=1) nelze parametry resetovat. Lze je
resetovat pouze po odemknuti. Souvisejici parametry viz Pd000.

PDO14 Accel. Cas 1**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,05 Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *



PD015 Zpomal. Cas 1**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *
PD016 Accel. Cas 2**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *
PD17 Decel. Cas 2**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni:
PD18 Accel. Cas 3**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *
PD019 Decel. Cas 3**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,05 Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *
PD020 Accel. Cas 4**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,05 Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *
PD021 Zpomal. Cas 4**

Rozsah nastaveni: 0,16-500,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: *

Doba nabéhu znamena dobu potiebnou k tomu, aby ménic zvysil frekvenci z OHz na
maximalni provozni frekvenci (viz tl v diagramu). Doba dobéhu znamena dobu potiebnou k
tomu, aby ménic snizil frekvenci z maximalni provozni frekvence na OHz (viz t2 v diagramu).

=

Max Oper. F

Poznamka:

Verze predchozi k Vr2.0 braly 50 Hz jako zaklad doby rampy. Ménice fady HY-A maji celkem 4
doby rozbé&hu. U Ramp Time 2.3.4 si uZivatel muze vybrat rliznou dobu ndbéhu nebo dobéhu
pomoci externich svorek nebo prepinani doby nabéhu podle aktualni potreby. Ve
vicerychlostnim provozu s internim fizenim Ize pomoci snadného PLC zvolit rlizné doby
rampy.



Obecné vychozi nastaveni ménice je doba rozbéhu 1, ktera je z vyroby nastavena v zavislosti
na modelu. Cas rampy 4 je pro ¢as rampy joggingu. Tovarni nastaveni parametr( naleznete v
tabulce v Pd007.

Souvisejici parametry: PD044-PD049 a PD084,PD085
PD022 Tovarné rezervovano
PDO23 Rotation Select Nastavit rozsah: 0-1Jednotka: 1Tovarni nastaveni: 1

0: Zablokovani otaceni otacek 1: Povoleni otaceni otacek Tato funkce je vhodna pro motor,
ktery se nesmi otacet zpétné, aby zabranil pracovnikiim v nespravné ¢innosti. Kdyz je zpétné
otaceni zakazano, motor se muiZe otacet pouze vpred, nikoli vzad.

PDO24 Tlacitko STOP Nastavit Rozsah: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 1

0: STOP neplatny. 1: STOP plati. Tato sada parametru je platna pouze tehdy, kdyz je PD0O01
nastaveno na | nebo 2. Kdyz je rezim ovladani nastaven pro externi terminaly nebo ovladani
komunikace, Ize kldvesu STOP na panelu zvolit jako platnou nebo neplatnou. Pfi jeho vybéru
jako platného muze tlacitko STOP zastavit chod ménice. Kdyz je tfeba ménic restartovat,
musi byt pred restartovanim ménice uvolnén drivéjsi provozni signal.

0: Zacnéte od pocatecni frekvence.

KdyzZ je PD029 nastaveno na 0, tj. stejnosmérné brzdéni je pfi startu neplatné, spusti se od
startovaci frekvence. Kdyz je PD029 nastavena na jakoukoli nenulovou hodnotu, tj.
stejnosmérné brzdéni je platné pfi startu, nejprve provede stejnosmérné brzdéni pti startu a
poté zacne od startovaci frekvence. Souvisejici parametry viz PD027, PD029 a PD031. 1:
Zacénéte frekvencni stopou

Toto nastaveni Ize pouZit pro restart velkého setrvacného zatizeni. Pfi restartu bude ménic
sledovat predchozi frekvenci od nastavené frekvence smérem doll. V pfipadé zatizeni s
velkou setrvacnosti mlzZe pfi restartu implementovat pfikaz k béhu a okam?zité sledovat
drivéjsi frekvenci, aniz by ¢ekal na Uplné zastaveni zafizeni, aby se usetfil ¢as.

Pozndmka: KdyZ je ménic restartovan frekvencni stopou, za¢ne sledovat frekvenci od
nastavené frekvence smérem doll a vyhleda ji pfi nejvyssi rychlosti. Pfi restartovani se proud
zvysi a muZe dojit k nadproudu nebo zablokovani. Pozornost je tedy tfeba vénovat Upravé
aktudlni urovné frekvencni stopy. Obecné se PD033 nastavuje kolem 100. Konkrétni hodnotu
Ize nastavit podle charakteristiky mechanického zatizeni.
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PD026 Nastaveni rezimu zastaveni Rozsah: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

SetF.

0: Decelerating Stop

Kdyz je PD030 nastaveno na 0, DC brzdéni je neplatné. Kdyz je stejnosmeérné brzdéni
neplatné, méni¢ zpomali na zastavovaci frekvenci a poté zastavi vystupy a motor se zastavi
setrvacnosti. KdyZ je PD030 nastaveno na jakoukoli nenulovou hodnotu, je platné
stejnosmérné brzdéni a ménic nejprve zpomali na zastavovaci frekvenci a poté se zastavi
stejnosmérnym brzdénim.

Stejnosmérné brzdéni pfi zastaveni se obvykle pouziva pro zastaveni ve vysoké poloze nebo
pro fizeni polohy. Je tfeba poznamenat, Ze ¢asté pouzivani stejnosmérného brzdéni zpusobi
prehrati motoru.

Souvisejici parametry viz PD028, PD030 a Pd031. 1: Dojezdova zastdvka

Kdyz ménic obdrzi prikaz STOP, okamZité zastavi vystup a motor se zastavi setrvacnosti. Kdyz
je zvolen rezim zastaveni setrvacnosti, DC brzdéni je neplatné.

PD027 Rozsah nastaveni pocatecni frekvence: 0,1-10,0 Hz Jednotka: 0,1 Hz Tovarni
nastaveni: 0,5

Spoustéci frekvence je pocatecni frekvence pfti spusténi ménice. Pokud je spoustéci
frekvence nastavena na 5,0 Hz, bude ménic¢ po spusténi na 5,0 Hz pracovat mezi 5,0 Hz a
maximalni provozni frekvenci.

Souvisejici parametry viz PD025, PD029 a PD031.

PD028 Rozsah nastaveni zastavovaci frekvence: 0,1-10,0 Hz Jednotka: 0,1 Hz Tovarni
nastaveni: 0,5

PFi zastaveni ménic snizZi svou frekvenci na zastavovaci frekvenci a poté zastavi provoz nebo
spusti stejnosmérné brzdéni, aby se zastavil.



Pokud je PD030 nastaveno na 0, stejnosmérné brzdeéni je pfi zastaveni neplatné a ménic se
zastavi. Pokud je PD030 nastaveno na platné, ménic se zastavi stejnosmérnym brzdénim,
kdyZz ménic snizi na PD028. Souvisejici parametry viz PD026, PD031 a Pd030.

PD029 Doba stejnosmérného brzdéni pfi spusténi Rozsah nastaveni: 0,02-5,0S Jednotka: 0,15
Tovarni nastaveni: 0,0

Pd027

v

S
Pd029

Tento parametr je nastaven pro stejnosmérné brzdéni pfi startu a dobu trvani DC brzdného
proudu do motoru. Pokud je nastaveno na nulu, znamena to, Ze DC brzdéni je neplatné.
Stejnosmeérné brzdeéni pri startu se béZzné pouziva v aplikacich, ve kterych je naklad
pohyblivy, kdyz je stroj v klidu, jako je vétrny mlyn. KvUli zatézi existujici pred pohonem
ménice je motor Casto v dobéhu s nejistym smérem otaceni. Stejnosmérné brzdéni Ize tedy
provést pred spusténim motoru, aby se zabranilo vypnuti ménice.

Toto nastaveni je platné, pouze kdyzZ je PD025 nastaveno na 0. Souvisejici parametry viz
PD025, PD029 a Pd031.

PDO030 Cas stejnosmérného brzdéni pfi zastaveni Nastaveny rozsah: 0,0-25,0 Jednotka: 0,15
Nastaveni z vyroby: 0,0

Pd028 )

Pozndmka: Pokud je tento parametr nastaven na jakoukoli nenulovou hodnotu, spusti se pfi
zastaveni stejnosmérna brzda a do motoru se odesle doba stejnosmérného brzdéni.
Stejnosmérné brzdéni pfi zastaveni se Casto pouziva pro zastaveni na vysoké urovni nebo
fizeni polohy.

Kdyz je tento parametr nastaven na nulu, zavie DC brzdéni pti zastaveni.



Toto nastaveni je platné, kdyz je PD026 nastaveno na 0. Souvisejici parametry viz PD026,
PD028 a Pd031.

PD031 Nastavena uroven napéti stejnosmérného brzdného napéti Rozsah: 0,0-20,0 %
Jednotka: 0,1 % Tovarni nastaveni: 2,0

Tento parametr je nastaven pro stejnosmérné brzdné napéti do motoru pfi startu a
zastaveni. Lze jej upravit pro rlizné brzdné napéti. Pfi nastavovani parametru se musi pomalu
zvySovat z nizsi hodnoty na vysokou hodnotu, dokud neni dosazeno dostate¢ného brzdného
momentu.

Napéti pfi maximalni frekvenci je 100% napéti.
PD032 Frekvence Track Time Set Rozsah: 0,12-0,0S Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: 5,0

Tento parametr je nastaven jako ¢as frekvencni stopy, kdyz je ménic spustén frekvencni
stopou po externi abnormalité nebo do¢asném vypadku napajeni. Pro spousténi nebo
zastavovani néjakého velkého setrvacného zatizeni, pokud restartujete stroj po jeho Uplném
zastaveni, ztrati mnoho ¢asu kvali jeho velké setrvacnosti zatéze. Ale pokud je frekvencni trat
spusténa, neni nutné Cekat, aZ se stroj zastavi, aby se restartoval. Stfidac¢ bude sledovat
frekvenci od vysoké po nizkou s nastavenou frekvenci. Po vyhledani bude pokracovat ve
zrychlovani az do dosazeni nastavené frekvence.

PD033 Aktualni uroven pro nastaveni frekvencni stopy Rozsah: 0-200 % Jednotka: 1 %
Tovarni nastaveni: 150

KdyZz ménic sleduje frekvenci, je tato nastavena hodnota brana jako uroven vystupniho
proudu. KdyzZ je vystupni proud vyssi nez tato uroven, stfidac snizi frekvenci, aby obnovil
proud pod Uroven, a poté znovu spusti frekvencni stopu.

PD034 Invertor Track Time of Up/down Tovarni nastaveni: 0,5

Kdyz je invertor spustén frekvencni stopou v procesu stopy, napéti se zvysi. kdyz se zvySeni
rychlosti zvysi, proud bude vyssi, proces stopy se zrychli. KdyzZ se rychlost voltegru snizi,
proud snizi, proces drahy se zpomali. Obecny zplsob nastaveni je, Ze stroj s nizkym vykonem
zaklada maly, stroj s vysokym vykonem zaklada velky.

PD035 Pd040 Vyhrazeno

PD041 Rozsah nastaveni nosné frekvence: 0-15 (Poznamka: 015 odpovida 020K Hz)
Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 5

Nosna frekvence ma urcity vztah k elektromagnetickému Sumu motoru a stredni, zatimco
uroven nosné frekvence ma urcity vztah k topné kapacité ménice a ruseni okolniho
prostredi. Viz nasledujici tabulka



Nosna Elektromagneticky Sum Topny vykon Zasahy do Zivotniho
frekvence prostredi

Nizky Vysoky Maly Malé

Vysoky nizky velky velké

Odpovidajici tabulka nosnych frekvenci

Nastavit 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 | 15
hodnotu

Nosnha o1/1 (152 |3 |4 |5 |7 |8 |9 |10 |11 |13 (15 |17 |20
frekvence

Jak je uvedeno v tabulce vyse, ¢im vyssi je nosic, tim nizsi bude elektromagneticky Sum
motoru, ale tim silné&jsi bude jeho ruseni s jinymi systémy a tim vétsi bude mit tepelny vykon
ménice. Pri vyssi okolni teploté a vétSim zatiZzeni motoru by méla byt nosna frekvence
spravné snizena, aby se zlepsily tepelné vlastnosti ménice.

Tovarni nastaveni nosné frekvence zavisi na modelu.

PD042 Nastaveni frekvence joggingu Rozsah: 0,00-400,00 Jednotka: 0,01 Tovarni nastaveni:
5,00

Sada parametr( mlZe realizovat funkci joggingu pfi testovani ménice. Krokovani lze
dosdhnout pouze prostrednictvim externich svorek, které lze nastavit pomoci
vicevstupovych svorek. Frekvence joggingu je omezena hornim/dolnim limitem frekvence.
Kdyz je implementovana funkce joggingu, ostatni provozni prikazy jsou neplatné. Doba
nab&hu frekvence joggingu je nastavena pomoci Cas rozb&hu 4. Po uvolnéni tlacitka jogging
meénic¢ okamzité zastavi vystup. V pfipadé funkce jogging nastavte odpovidajici vicevstupové
svorky na 07 nebo 08.

Tato funkce je platnd pouze pfi zastaveni. Pti béhu je neplatny. Souvisejici parametry viz
PD044PD049.

PD043 S-Curve Time Set Rozsah: 0-6500S Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 1

Tento parametr Ize nastavit pro bezdotykovy pomaly start nebo pomalé zastaveni ménice pfi
spousténi nebo zastavovani. Pfi spusténi kiivky S ménic vytvofi zrychlovaci nebo zpomalovaci
krivku raznych rychlosti podle rampy




Kdyz je PD043 nastaveno na 0, S-kfivka je AF
neplatna, tj. bude linedrné zrychlovat nebo

zpomalovat. Bez ohledu na zablokovanije | | ______ - PD043

skute¢na doba zrychleni/decal =

(PD014+PD043)/2. Parametr je platny pouze | |- PDO14

tehdy, kdyzZ je P0014 mensi nez Pd043.

PD043 o T
PD044 Funkce FOR (D1). Tovarni nastaveni: 02
PD045 Funkce REV (D2). Tovarni nastaveni: 03
PD046 Funkce RST (D3). Tovarni nastaveni: 14
PD047 Funkce SPH (DA4). Tovarni nastaveni: 22
PD048 Funkce SPM (D5). Tovarni nastaveni: 24
PD049 Funkce SPL (C6). Tovarni nastaveni: 23

Rozsah nastaveni: 00-32 Jednotka: Ne

01:

02:

03:

04:

05:

06:

07:

08:

09

RUN Bézi. Mlze byt kombinovan s jinymi terminaly pro vytvoreni vice rezimu ovladani.
PRO rotaci vpred

REV Reverse Rotation

STOP Zastaveni

FOR/REV Pfepinani rotace FOR/REV

JOG Béhani

Béhejte PRO

Jog REV

: External Control Timer 1 Start: Kdyz je kontakt sepnuty, ¢asovac se spusti a zacne

pocitat Cas. Kdyz ¢asovac dosahne nastavené hodnoty, zacnou fungovat odpovidajici

multivstupy.

10

12

- Casovac externiho ovladani 2 Start.

: Prehrati chladice nebo motoru: Tento kontakt Ize pouzit k detekci prehrati chladice popf.

motor k ochrané motoru a ménice.




13: Nouzové zastaveni: Nouzové zastaveni. MliZe pfijmout externi nouzové zastaveni nebo
jinou poruchu

signaly.

14: Reset: Tuto svorku Ize pouZit pro reset po odstranéni poruchy. 15-16: Vyhrazeno.
17: Doba rampy 1: Tato svorka mlze byt pouzZita pro vybér doby rampy ménice.

18: Doba rampy 2: Na vybér jsou 4 druhy doby rampy.

19: Vicerychlostni 1: Nastaveni 8 rychlosti Ize sklddat z vicerychlostnich 1, 2, 3.

20: Vicerychlostni 2

21: Vicerychlostni 3

22: Vysoka rychlost: Vysoka, stfedni a nizka rychlost mohou sestavit tfi druhy provozniho
rezimu

23: Stfedni rychlost s rGznymi frekvencemi. Ve tfech svorkach ma Spic¢kovy signdl
24: Priorita nizké rychlosti. Nizka, stfedni a vysoka rychlost jsou urc¢ovany frekvenci 2,3,4.

25: PID Platny: Kdyz je tento kontakt sepnut, spusti se funkce PID. Platny je pouze start
funkce PID

béhem provozu.

26: PLC Reset Suspend: Tento kontakt Ize pouzit k dosazeni funkce automatického
pozastaveni automatického PLC.

27: Funkce UP: KdyzZ spinac této svorky plsobi, bude nastaveni frekvence ménice

zvysSen nebo sniZzen o jednu jednotku. KdyzZ je spinac termindlu pridrzen, frekvence se bude
rychle zvySovat nebo sniZovat az do bodu a poté se zvysuje nebo snizuje.

28: Funkce doll pfi rovnhomérné rychlosti. Kdyz se po vypadku napajeni znovu zapne, zméni
se

frekvence nebude uloZzena do paméti.

29: Zahajeni kresleni Pfi aktivaci tohoto kontaktu se spusti akce kresleni.

31: Pulzni ¢ita¢ Kdyz je tato svorka nastavena pro ¢ita€, mlze pfijimat impulsni signal <250HZ
a pocita.

32: Reset pocitadla KdyzZ tento kontakt zareaguje, vymaze aktualné zobrazené pocitané
hodnoty, obnovi je



COO a restartujte pocitani.

RUN
STOP
—9

———»

-—

S

2 D1

) D2
D3
BCM

Vysvétleni:

1. Tfi multifunkéni svorky lze pouZit pro
zpUsob pfipojeni trivodicového systému pro
realizaci prepinani rotace FOR/REV, ktery se
Siroce uplatfiuje v pripadech prepinani
FOR/REV fotoelektrickych spinaca.

1) Vyberte multifunkéni svorky D1, D2 a D3 2
2) Nastaveni parametr(: PD001-1 pro
externi ovladani PD044-02 pro rotaci FOR
PD045-03 pro otaceni REV PD046-04 pro
zastaveni

3) Popis akce: Pfi spusténi D1 se ménic otoci
dopredu (start); Pri spusténi D2 se bude
ménic otdcéet vzad; Po stisknuti STOP se
ménic zastavi.

Fati v}

Fa ]

F

y DCM

2. RUN, DCM, F/R Ize pouzit pro Start, Stop a
prepinani FOR/REV:

1) Vyberte svorky D1 a D2

2) Nastaveni parametr(:

PD0011 pro externi ovladani PD044-01 pro
funkci RUN PD045-05 pro prepinani F/R P¥i
otevreni K2 se otaci dopredu, pfi zavieném
K2 se otaci vzad

3. Popis doby rozbéhu 1 a 2:

1) Tato funkce je platna pouze tehdy, kdyz je
PDO0O80 nastavenona 0, 2 a 3. Pod

ruseni a vicerychlostni vnitini ovladani je
neplatné.

2) Libovolné dva multivstupy lze kombinovat
pro 4 druhy doby rampy

pro vybér.

3) Souvisejici multi-vstupy jsou nastaveny na
dobu rampy 1, 2. Vezméte svorky D4 a D5
jako priklad, kdyz je svorka D4 PD047
nastavena na 22 a svorky D5 PD048 jsou
nastaveny na 23, D4 a D5 jsou nyni Doba




svorky 1, 2.

D4 Ds Result

QOFF OFF Ramp Time 1
oM OFF Ramp Time 2
OFF ON Ramp Time 3
O ON Ramp Time 4

& Funetion description of High, Middle and low speed terminals;

F A
H. spasd
M. zpeed
L. speed

Main frequancy

Rur sommand

L. speed
M. speed ' | !
L. Speed '
RUN D& 05 D4 Rasull
aN GFE OEE OEE Main spaad, the fraquansy runs
at the set yvalua of PdDns,
Low spesd, the frequency runs
ON ON orFF OFF atthe sal value of PoDES,
Middle spead. the lreguenty runs
ON ONOFF O FF
= atthe set value of PdOBY.
High speed, the frequency runs
i Fl
ON ONOFF ONIOFF ON af the selvalue of PdOBE
Poznamka:

(1) Tato funkce je platna pouze tehdy, kdyz je PD0O80 nastaveno na 2, tj. pro 4-rychlostni
externi ovladani

(2) Doba nabéhu je uréena svorkou Ramp Select

(3) Kdyz vSechny vysoké, stfedni a nizké rychlosti maji signalové vstupy bude davat prednost
v poradi



vysoka, stredni a nizka rychlost.

5. Popis funkci UP a DOWN:

Max.eparaling Frequenay
Set frequancy

F.Lower Limit

Up Command

Down Command

up DOWRN Result

oM OFF Freguenay inocrease

OFF O Freguency decrease

ON On Motincreass or decrease

Poznamka:

(1) Funkce UP a DOWN je platna pouze v pfipadé, Ze je jako zdroj signalu vybran operator
provozni frekvence, tzn. PD002=0.

(2) KdyzZ je svorka UP uzaviena, frekvence ménice se zvysi,

(3) Kdyz je svorka DOWN uzaviena, frekvence ménice se snizi.

(4) KdyzZ jsou oba svorky UP a DOWN uzavieny soucasné, frekvence se nezvysi

ani snizit. Je povazovano za neplatné.

(5) Kdyz frekvence dosahne maximalni provozni frekvence, prestane se zvySovat

(6) Kdyz frekvence dosahne minimalni frekvence nebo jeji spodni hranice, prestane klesat
(7) Po vypadku napajeni se misto toho uloZzi do paméti nastavend hodnota PD003 frekvence
(8) PFi pouziti funkce UP a DOWN jsou platna tlacitka A na panelu. Po vyméné

hodnoty, které potiebuje, stisknéte tlacitko SET (ENTER) pro potvrzeni a poté muZe stfidac
provést akci. Mezitim se hodnota zapise do PD003, kterd se po zapnuti ulozi do paméti
rozdéleni



(9) PFidrzenim tlacitka NAHORU nebo DOLU. frekvence se bude rychle zvy$ovat nebo
sniZovat aZ k bodua poté zvySovat nebo sniZovat rovhomérnou rychlosti.

(10) Hodnotu zménénou pomoci UP nebo DOWN lIze nastavit pomoci PDO77 pro potvrzeni,
zda ano

mél by byt zapamatovan nebo ne. Podrobnosti viz Pd077.

6. Popis funkce citace:

A COO 00

(| 1O 0T (1 en [0 1101 [,

Counting Value reach —l—i—
|

Counting Value reset

Poznamka:

(1) Sitka spousté&ného signalu by neméla byt nizsi nez 2 ms (t1, 122 ms)

(2) Po dosazeni pocitané hodnoty se aktivuje odpovidajici vicevystupovy kontakt.
(3) Tento ¢ita¢ mlzZe znovu pocitat az po vynulovani.

(4) PFi dosazeni 65535 pocitadlo nebude znovu pocditat

PDO50 Y1-vstup Funkce Tovarni nastaveni: 01

PD0O51 Y2-vstup Funkce Tovarni nastaveni: 05

PD052 FA, FB. FC vstupni funkce Tovarni nastaveni: 03

PDO0O53 Ka. Rozsah nastaveni vstupni | Tovarni nastaveni: 00
funkce KB: 00-32 Jednotka: 1

01: In Run: Kontakt bude fungovat, kdyz ma ménic vystup nebo obdrzi pfikaz k chodu.

02: Zero Speed: Kontakt bude fungovat, kdyz je vystupni frekvence ménice nizsi nez jeho
rozbéh

frekvence.

03: Fault Indication: Kontakt bude fungovat, kdyz ménic¢ detekuje abnormalni podminky.




04: Indikace stejnosmérného brzdéni: Kontakt bude fungovat, kdyz je ménic ve
stejnosmérném brzdéni.

05: Set Frequency Reach: Kontakt bude fungovat, kdyz vystupni frekvence ménice dosahne
hodnoty

nastavit frekvenci. :
06: In Accel: Kontakt bude fungovat, kdyz je ménic v rozbéhu.
07: In Decel: Kontakt bude fungovat, kdyz je ménic v dobéhu.

08: Uniform Frequency 1 Reach: Kontakt bude fungovat, kdyz vystupni frekvence ménice
dosahne

urcenou frekvenci (PD060).

09: Uniform Frequency 2 Reach: Kontakt bude fungovat, kdyz vystupni frekvence ménice
dosahne

urcenou frekvenci (PD061).
10: Alarm pretizeni motoru: Kontakt bude fungovat, kdyZz ménic detekuje pfetizeni motoru.

11: Over-torque Detect: Kontakt bude fungovat, kdyz ménic detekuje prekroceni krouticiho
momentu.

12: Alarm pretizeni ménice: Kontakt bude fungovat, kdyz ménic detekuje pretizeni.

13: Set Counter Reach: Kontakt bude fungovat, kdyz ménic¢ implementuje externi ¢itac a
nacitand hodnota je rovna nastavené hodnoté (PD065).

14: Middle Counter Reach: Kontakt bude fungovat, kdyz méni¢ implementuje externi ¢itac a

nacitana hodnota je vétsi nebo rovna nastavené hodnoté (PD066). 15: Externi ovladani
Dosazeni ¢asovace 1: Kontakt bude fungovat, kdyz ¢asovac 1 dosahne nastavené hodnoty.

16: Externi ovladani DosaZeni ¢asovace 2: Kontakt bude fungovat, kdyzZ ¢asovac 2 dosahne
nastavené hodnoty

17: Alarm nizkého napéti: Kontakt bude fungovat, kdyz ménic¢ detekuje nizké napéti.

18: Single Step End: Kontakt bude pUsobit a generovat jeden impuls, kdyz ménic¢ dokonci
jeden

krok v realizaci provozu programu.



19: Konec procesu: Kontakt zareaguje a vygeneruje jeden impuls, kdyZ méni¢ dokondi
vsechny kroky (tj.

po jednom cyklu) pfi realizaci provozu programu
20:4-20mA odpojeno: KdyzZ je vstupni signal Al odpojen a PD072 vétsi nez 2, kontakt
bude jednat.

25: Pomocné cerpadlo 1: Tento kontakt ovlada spousténi a vypinani pomocnych cerpadel.
Pro detaily

viz Obsluha vice Cerpadel.

26: Pomocné cerpadlo 2

27: Dosah vykresu: Kontakt bude pfi kresleni plsobit

PDO054 Vo Input Set Rozsah: 0-7 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

Funkce: Vystupni svorka digitalni frekvence, generujici impuls nebo analog 010V. V
kombinaci s Pd055 jej Ize propojit s odpovidajicim pFistrojem s méficim rozsahem pod 10 pro
externi monitorovani

0: 0-10V analogovy vystup, odpovidajici vystupni frekvenci. 0-10V odpovida 0 Maximalni
provozni frekvence

1: 0-10V analogovy vystup, odpovidajici vystupnimu proudu 0-10V odpovida 0-dvojnasobku
jmenovitého proudu ménice

2: Analogovy vystup, odpovidajici napéti DC sbérnice. 0-10V odpovida 0-1000V.

3: Analogovy vystup, odpovidajici vystupnimu AC napéti. 0-10V odpovida 0-510V/255V.
(Poznamka: Typ stroje tfifazového, 380V odpovida 510V a typ stroje jednofazového, 220V
odpovida 255V)

PDO55 Vo Analog Output Gain Set Rozsah: 0,0-100,0 % Jednotka: 0,1 % Tovarni nastaveni:
100,0

Tento parametr Ize pouZit k Upravé hodnoty vystupniho napéti Multi-output 6 pro
prizplsobeni méricim frekvence s rlznym rozsahem méreni a také ke korekci méfrice
frekvence. Napftiklad pro externé pripojeny méfic frekvence s rozsahem méreni 0-5V lze
pouzit multifunkéni termindl pro zobrazeni jeho provozni frekvence. Pak to mlze byt
opraveno timto parametrem. Toho Ize dosahnout nastavenim PD055=50.

PDO0O56 Preskodit frekvence 1

PDO0O57 Preskodit frekvence 2



PDO58

PDOS7

PDO56

Tyto tfi body pfeskakovani frekvence jsou nastaveny tak, aby se zabranilo mechanickému
rezonan¢nimu bodu. V pfipadé PDOS 9-0 jsou vSechny preskakovaci frekvence neplatné.
Skutecny rozsah vynechanych frekvenci je dvojndsobny oproti PD059, jak je zndazornéno na
vySe uvedeném diagramu.
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Kdyz je vystupni frekvence vyssi nez jednotna frekvence, budou puUsobit odpovidajici multi-
vystupy. Stejnomérny frekvencni rozsah funguje jako hysterezni smycka.

KdyZ je ménic v provozu s vice Cerpadly, PDO60 se pouziva jako vysokorychlostni frekvence a
PD061 je nastavena jako nizkorychlostni provozni frekvence. Definice odpovidajicich
multifunkénich kontaktl jsou zménény.

PD063 Casovac 1 Cas
Rozsah nastaveni: 0,1 - 10,00 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0,1
PD064 Casovac 2 Cas

Rozsah nastaveni: 1 - 100 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 1

Casovac 1 je ¢asovac 0,1s--10,0s a ¢asovac 2 je ¢asovac Is-100s. Kdyz je start ¢asovace na vice
vstupech sepnut (zapnut), ¢asovac zacne odpocitavat ¢as. Po dosaZzeni nastaveného c¢asu se
aktivuje odpovidajici vicevystupovy kontakt. Kdyz je start Casovace otevien (vypnut), ¢as
Casovace na multi-vystupu bude resetovan.
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Pd0G63

Nastavte naptiklad PD063=5,0s. KdyZ je externi ovladaci terminal (Multi-Input) platny,
vystupni terminal bude platny po péti (5,0) sekunddch, jehoz signal Ize pouzit k ovladani
dalsich odpovidajicich signald.

PD065 Rozsah nastaveni hodnoty pocitani: 0-65500 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

Externi multifunkéni terminal mize byt pouzit jako spoustéc pro ¢itac. Kdyz ¢itac dosahne
nastavené hodnoty PDO65, aktivuje se odpovidajici vice vystupovy kontakt. Po vymazani a
vynulovani pocitadla zacne znovu pocditat. Pro spoustéci signaly lze pouzit bezdotykovy
spinac¢ nebo optoelektronicky spinac.

PD066 Mezilehlé pocitadlo

Rozsah nastaveni: 0-65500 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

Viz PDO65.

PD067 PD069 Vyhrazeno

PD070 Analogovy vstup
Rozsah nastaveni: 0-4 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0
0: 0-10V 1: 0-5V 2: 0-20mA

3:4-20 mA 4: 0-10 V 4-20 mA slozeny



Tento parametr Ize nastavit pro riizné analogové vstupni signaly.
Kdyz PD070-4, vystupni frekvence = 1/2 (U/Umax + 1/Imax) x 50Hz
Z toho: U: Analogové napéti Umax: Maximalni analogové napéti

1: Analogovy proud Imax: Maximalni analogovy proud

PD071 Konstanta analogového filtrovani

Rozsah nastaveni: 0-50 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 20

Nastaveni tohoto parametru souvisi s rychlosti analogové odezvy. Cim vy33i je hodnota
PDO071 nastavena, tim nizsi bude rychlost analogové odezvy.

PDO072 Vyssi analogova frekvence

Rozsah nastaveni: 0,00-400,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz Tovarni nastaveni: 50,00
PD073 Dolni analogova frekvence

Rozsah nastaveni: 0,00-400,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz Tovarni nastaveni: 0,00
PD074 Smér predpéti pri vyssi frekvenci

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

PDO75 Smér predpéti pri nizsi frekvenci

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: O

0: Pozitivni smeér
1: Zaporny smér

Smér vychyleni znamena pokyn rotacniho pfikazu FOR/REV. Pozitivni vychyleni oznacuje
rotaci vpred, zatimco zaporné vychyleni ukazuje rotaci vzad. Podrobnosti viz schéma v
PdO76.

PD076 Analogové zaporné zkresleni Reverse
Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1Tovarni nastaveni: O
0: Zaporné zkresleni Rev neni pfipustné.l: Zaporné zkresleni Rev je pfipustné.

Skupina parametr(l je nastavena pro méfici rozsah a nulovy bod externich analogovych
svorek a Ize ji kombinovat pro jakykoli druh kfivky pro fizeni provozu motoru.
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Poznamka:

tuto kfivku Ize snadno poutzit ve slozitych
aplikacich
v kombinaci s jinymi kfivkami. Pfi jeho
pouZiti je stale platnd instrukce spusténi
FOR/REV z externich svorek. Pfi pfepinani se
kfivka otoCi zpét.
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Nastaveni: PD073=50 PD075=1 PD072-50
PD074-0 PD0O76=1

Pozndmka: tato krivka je druh specialni
aplikace reverzni rampy

nastaveni. Pti pouziti vysilace pro fizeni
tlaku, teploty a dalSich a kdyZz ma fizeni vyssi
tlak a vystupni signaly, ale vyzaduje
odpovidajici prikazy zastaveni nebo
zpomaleni na ménici, mdze tato krivka
spravné uspokojit pozadavek.

Nastaveni: PD073-50 PD075=1 PD072-50
PD074-0 PD0O76=1

Poznamka: Tato metoda je Siroce pouzivana.
UZivatel jej mlZe pouZivat flexibilné.
Nastaveni: PD073=10 PD075=1 PD072=40
PD074-0 PD076=0 Poznamka: signal OH2-
40Hz (4-4,8mA) je neplatny. To mUze byt
slouzi k zamezeni ruseni hlukem. V drsném
prostredi je lepSi nepouzivat signaly pod IV
pro nastaveni pracovni frekvence stfidace

PDO77 Funkce NAHORU/DOLU

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1Tovarni nastaveni: 0

0: Not memorizedl: Memorized Tento parametr Ize nastavit pro vybér, zda se hodnoty

zménéné tlacitkem UP nebo DOWN maji po zastaveni uloZit do paméti ¢i nikoli. Zménéné

hodnoty, zda se maji nebo nemaji ulozit do paméti, znamena, Ze kdyz jsou zménény pomoci

NAHORU nebo DOLU béhem provozu a ménic se po zastaveni restartuje, tyto zménéné

hodnoty se po restartu ulozi nebo ne. Kdyz je PDO77 nastaveno na 0, zménéna hodnota se




neulozi, a kdyZ je nastavena na 1, zménéné hodnoty se ulozZi. Nastavené hodnoty PD003 se
po restartu ulozi do paméti.

Souvisejici parametry viz PD044-PD049.
PDO078 Rychlost nahoru/doll

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1Tovarni nastaveni: 0

0: 0,01 Hz. Minimalni rychlost UP/DOWN je 0,01 Hz.
1: 0,1 Hz. Minimalni rychlost UP/DOWN je 0,1 Hz.

Prostfednictvim zmén této nastavené hodnoty lze jednotku rychlosti UP/DOWN upravit tak,
aby vyhovovala potfebam raznych zakaznik(.

PDO79 Vyhrazeno
Provoz PD080 PLC

Rozsah nastaveni: 0-5 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

0: Normalni provoz, tj. ménic bézi v normalnim regula¢nim rezimu.

1: Interni ovladani Vice rychlosti (16 rychlosti) Poznamka: O Hlavni rychlost a 7 rychlosti tvofi
8 rychlosti.

2: Cas rampy kazdého rychlostniho stupné je nastaven pomoci PD084,PD085.

3: Doba chodu je nastavena ¢asovaéem PD101-PD116. Aby se ovladaci kroky nepouzivaly, Ize
¢asovac nastavit na 0.

4: Smér chodu kazdého rychlostniho stupné je uréen PD082,PD083.

5: Ve vicerychlostnim provozu s vnitfnim fizenim je doba a smér chodu dan nastavenim
vnitfnich parametr(. Jakékoli pfepinani externiho ¢asu a otac¢eni FOR/REV je neplatné.

2:Externi ovladani 4-rychlosti (viz popis funkce a schéma tfi svorek vysokého,

stfedni a nizka rychlost v PD044-PD049)



3: Externi ovladani Multi-speeds

3: External contral Mulit-speeds

Multi-function Terminals Results

Sheeiin | Sheed2 | Speeds
OFF OFF OFF Main frequency and frequencies are determined by PD003 or potentiomeier,
ON OFF OFF Multi-speed 1 and frequency are determined by PD0SE.
OFF ON OFF Multi-speed 2 and frequency are determined by PD0OS7.
ON ON OFF Multi-speed 3 and frequency are determined by Pd0S8.
OFF OFF ON Multi-speed 4 and frequency are determined by PD0BS.
OMN OFF ON Multi-speed 5 and frequency are determined by PD030.
OFF 0N On Multi-speed & and frequency are determined by PD031.
ON 0N ON Multi-speed 7 and frequency are determined by Pd092

Poznamka:

1: Je platné pouze pro realizaci externiho ovladani 8-rychlostni operace, kdyz jsou Multi-
vstupy nastaveny na Multi

rychlost 1, 2, 3 a PD0O80 je nastavena na 3.

2: Vicerychlostni 1, 2, 3 Ize pouZit k vytvoreni 7 rychlosti a 8 rychlosti pfidanim hlavni
frekvence

3: Frekvence rychlostniho kroku 1 az 7 jsou ur¢eny pomoci PD086-PD092.
4: Kazda doba rampy je urcena externi multifunkéni svorkou D1-D6.
5: Sméry kazdé operace programu jsou uréeny externimi multifunkénimi svorkami D1 -D6.

6: Hlavni frekvenci Ize nastavit dvéma zpuUsoby. Jedna metoda je nastavit ji pres PD003 a
druha je nastavit pomoci potenciometru. Kdyz je PD002 nastaveno na 1, frekvence hlavni
frekvence se nastavuje potenciometrem. Souvisejici parametry viz PD003, PD002 a PD086-
PD092.

4: Kresba

Jedna se o specialni parametr pro konstantni rychlost odvijeni a previjeni. Pomoci této
funkce lze realizovat linedrni rychlostni konstantu s urcitou pfesnosti.
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1) Spusténim externiho multifunkéniho terminalu se spusti akce kresleni.
2 Pfi implementaci tazeni je skutecnd doba béhu T=PD101X10.
3) kdyz je tazeni dokonéeno, ménic¢ pobézi s konstantnim scedem PD087 a odpovidajicim

soucasné bude pUsobit odpovidajici vicevystupovy kontakt. Dokud méni¢ neobdrzi povel
STOP, prestane pracovat a vicevystupovy kontakt se resetuje.

5: Porucha (funkce Traverse)

Jedna se o specidlni parametr v primyslu chemickych vldken a tisku a barveni pro realizaci
funkce traverzu. Kromé ptikaz(i stop, externich poruch a nouzového zastaveni jsou viechny
ostatni pfikazy

nepfijato pfi béhu.

Poznamka:

1) Frekvence v kazdém inflexnim bodé je urcena PD003 a PD086.
2) Frekvence preskakovani je ur¢ena PD092.

3) Doba chodu je uréena ¢asovacem PD101 a PD102.

4) Souvisejici parametry: PD003, PD086--PD116.

PD081 Auto PLC

Rozsah nastaveni: 0-3 Jednotka: 1Tovarni nastaveni: O

0: Zastaveni poté, co program spusti jeden cyklus.
1: Cyklisticky béh.
2: Stop po automatickém provedeni jednoho cyklu (STOP pro zasah).

3: Automaticky béh a cyklovani (STOP pro zasah)



Toto nastaveni parametru je platné, pouze kdyz je PDO80 nastaveno na 4. Relevantni

parametry viz PDO03, P1080 a CD082--PD116.

Vysvétleni:

1. Zastavte se poté, co program spusti jeden cyklus. Kdyz je dan ptikaz k provozu
automatického programu, meénic pobézi s kazdou nastavenou hodnotou vnitinich
parametrd. Pobézi jeden cyklus a poté se automaticky zastavi. Inve a spustit, dokud neobdrzi

dalsi prikaz k provozu.
2.Béh na kole. Kdyz je dan prikaz k provozu, ménic pobézi v sekvenci s frekvenci kazdého
rychlostniho kroku a dobou chodu nastavenou kazdym z internich parametr( a bude se
recyklovat. Béhem cyklického béhu, kromé prikaz( k zastaveni, externim porucham a
nouzovému zastaveni, nebudou vSechny ostatni pfikazy akceptovany.

3. Stop po automatickém spusténi jednoho cyklu (STOP pro zasah)

Pd003 | | A 3
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Poznamka:

1) KdyzZ je dan prikaz k provozu automatického programu, ménic pobézi s kazdym
parametrem. Nejprve se vSak zastavi a poté se restartuje pfi zméné kazdého kroku a po

spusténi se automaticky zastavi

na jeden cyklus. Ménic se nerestartuje a nepobézi, dokud neobdrzi dalsi prikaz oper

2) Frekvence kazdého rychlostniho stupné jsou nastaveny pomoci PD003 a PD086 - PD092

3) Doby chodu kazdého rychlostniho stupné se nastavuji pomoci PD101 - PD108.

4) Smér pohybu je nastaven pomoci P082



PD082 PLC Smér chodu prednich 8 rychlosti
PD083 PLC Smér chodu naslednych 8 rychlosti

Rozsah nastaveni: 0-255 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: O

Tento parametr je platny pouze tehdy, kdyZ je PD0O80 nastaveno na 1 Toto nastaveni
parametru urcuje smér chodu kazdé frekvence PD086-PD092 a PD003 v provozu programu.
ZpUsob nastaveni je nasledujici:

Smér otaceni se nejprve nastavi v bindrnim 8bitovém reZzimu a poté se pro nastaveni tohoto
parametru prevede na desitkovou hodnotu. Napfriklad:

Hodnota parametru 01001010 se prevede na desitkovou hodnotu: 1x2+1x 2 +1 x 2
=64+8+2=74

Pak

PD082=74 PD083 znamen3, Ze nastavte smeér chodu nasledujicich 8 rychlosti (algoritmus ma
rad Pd082)

PD084 Doba ndbéhu prednich 8 rychlosti

PD085 Doba rozbéhu naslednych 8 rychlosti

Rozsah nastaveni: 0-65535 Jednotka: 15 Tovarni nastaveni: 0

Tento parametr je platny pouze tehdy, kdyz je PD0O80 nastaveno na 1.

Tento parametr je nastaven k urceni ¢asovych hodnot ramp pro vicerychlostni interni fizeni a
rychlost mezipaméti. Zplsob nastaveni je nasledujici:

1) Urcete kazdou dobu rampy v binarnim 2bitovém rezimu

Bitl Bito Doba nabéhu

0 0 Doba nabéhu 1 PDO14,
PDO15

0 1 Doba ndbéhu 2 PDO16,
PDO17

1 0 Doba ndbéhu 3 PD018,
PDO019

0 1 Doba ndbéhu 4 PD020,
Pd021




2) Urcete dobu nabéhu kazdého rychlostniho kroku v binarnim 16bitovém rezimu

Step 8

Step 7

Step 6

Step b

Step 4

Step 3

Step 2

Step 1

t8

t7

t6

ts

t4

t3

2

t1

t1 Vyberte dobu rozbéhu 4
t2 Vyberte dobu rozbéhu 1
t3 Vyberte dobu rozbéhu 3
t4 Vyberte dobu rozbéhu 2
t5 Vyberte dobu rozbéhu 1
t6 Vyberte dobu rozbéhu 1
t7 Vyberte dobu rozbéhu |
t8 Vyberte dobu rozbéhu 1

Hodnota nastaveni:
1X2+1X2+1X2+1X2=99

TakZe PD084 je nastaveno na 99

Pfipojit:
2"=1%*2=2%2=4%2=8*2=16%2=32*2"=64*2=128

PD085 znamena, Ze nastavte ¢as ndbéhu nasledujicich 8 rychlosti (algoritmus ma rad Pd084)

PDO086 Frekvence 2 Tovarni nastaveni 15

PDO087 Frekvence 3 Tovarni nastaveni 20

PDO088 Frekvence 4 Tovarni nastaveni 25

PDO089 Frekvence 5 Tovarni nastaveni 30

PD090 Frekvence 6 Tovarni nastaveni 35

PD091 Frekvence 7 Tovarni nastaveni 40

PD092 Frekvence 8 Tovarni nastaveni 0,5°

PDO093 Frekvence 9 Tovarni nastaveni 10

PD094 Frekvence 10 Tovarni nastaveni 15

PD095 Frekvence 11 Tovarni nastaveni 20

PD096 Frekvence 12 Tovarni nastaveni 25

PD097 Frekvence 13 Tovarni nastaveni 30

PD098 Frekvence 14 Tovarni nastaveni 35

PDO099 Frekvence 15 Tovarni nastaveni 40

PD100 Frekvence 16 Tovarni nastaveni 45




Rozsah nastaveni: 0,00-400,00 Hz Jednotka: 0,01 Hz

Tento parametr je nastaven pro spolupraci multi-terminalQ, Ize zvolit externi 4-rychlostni
externi ovladani multi-rychlosti a interni ovladani multi-rychlosti. PrislusSny parametr viz
PD080 a PD086-PD100

PD101 Timer 1 Tovarni nastaveni 10.0
PD102 Timer 2 Tovarni nastaveni 10.0
PD103 Timer 3 Tovarni nastaveni 0,0
PD104 Timer 4 Tovarni nastaveni 0.0
PD105 Timer 5 Tovarni nastaveni 0,0
PD106 Timer 6 Tovarni nastaveni 0,0
PD107 Timer 7 Tovarni nastaveni 0,0
PD108 Timer 8 Tovarni nastaveni 0,0
PD101 Timer 9 Tovarni nastaveni 0,0
PD102 Timer 10 Tovarni nastaveni 0,0
PD103 Timer 11 Tovarni nastaveni 0,0
PD104 Timer 12 Tovarni nastaveni 0,0
PD105 Timer 13 Tovarni nastaveni 0,0
PD106 Timer 14 Tovarni nastaveni 0,0
PD107 Timer 15 Tovarni nastaveni 0,0
PD108 Timer 16 Tovarni nastaveni 0,0

Rozsah nastaveni: 0,06500,0S Jednotka: 0,15

Tento parametr se nastavuje pro vnitini fizeni vicerychlosti a dobu béhu funkce kresleni.
Pfislusny parametr viz PD0O80 a PD101-PD116.

Pd117 Interni Fidici vicerychlostni pamétova funkce

Rozsah nastaveni: 01 Tovarni nastaveni: O



0: Neni zapamatovano
1: Zapamatovano

Tento parametr urcuje, zda ma ménic realizovat funkci pozastaveni v rezimu Auto PLC. V
pripadé PD115=1 si dokazZe zapamatovat stav, ve kterém ménic bézi, a ulozi si jej do paméti
pfi zastaveni nebo poruse. Po ndvratu do normalu bude pokracovat v provozu. V pfipadé
PD115=0 se neuloZi do paméti,

PD118 Sada prevence blokovani pfepéti Rozsah: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 1
0: Ochrana pred prepétim je neplatna

1: Platna ochrana pred prepétim.

Kdyz je ménic ve zpomaleni, v disledku setrvacnosti zatéZze bude motor produkovat zpétnou
energii do ménice a zpUsobi zvyseni stejnosmérného napéti ménice. Takze kdyz je spusténa
funkce prevence prepéti, pokud se stejnosmérné napéti meénice pfilis zvysi, ménic prestane
zpomalovat, dokud napéti na stejnosmérném napéti neklesne pod nastavenou hodnotu,
poté ménic za¢ne zpomalovat a doba dobéhu se automaticky prodlouzi.

PD119 Urover prevence zablokovani pfi ndb&hu

Rozsah nastaveni: 0-200 % Jednotka: 1 % Tovarni nastaveni: 150

KdyZ je ménic v ndbéhu, z divodu pretizeni nebo pfilis kratké doby nabéhu, vystupni proud
ménice rychle vzroste a prekroci nastavenou standardni Uroven. Kdyz k tomu dojde, ménic
prestane zrychlovat. KdyzZ se proud vrati pod nastavenou hodnotu, stfidac za¢ne zrychlovat.

100% proud je jmenovity proud motoru. KdyzZ je tento parametr nastaven na 0, je funkce
prevence blokovani neplatna.

PD120 Uroveri prevence blokovani pfi konstantni rychlosti

Nastaveny rozsah: 0-200 % Jednotka: 1 % Tovarni nastaveni: 0

KdyZz ménic bézi konstantni rychlosti, v disledku kolisani zatéze a dalSich dlivod( se proud
zvysi. Kdyz proud prekroci nastavenou standardni hodnotu, ménic snizi vystupni frekvenci.



KdyzZ se vystupni proud vrati do normalniho rozsahu, ménic¢ opét zrychli na svou nastavenou
frekvenci.

100% proud je jmenovity proud motoru. KdyzZ je tento parametr nastaven na funkci prevence
blokovani, je neplatna.

PD121 Decel. Cas pro prevenci zablokovani p¥i konstantni rychlosti Tovarni nastaveni: 5,0

KdyZ je ménic pouZit pro zatéze druh( ventilatort a cerpadel, PD119 lze nastavit na 120.
KdyzZ je proud ménice vétsi nez 120%, vystupni frekvence se snizi a proud se také
odpovidajicim zplisobem snizi. Poté, co se proud vrati do normalu, se frekvence vrati k
normalu pomalu, aby se dosahlo funkce prevence zablokovani. Klesajici rychlost frekvence je
ur¢ena PD119. Souvisejici parametry viz PD 119.

PD122 Urover prevence blokovani pfi nastaveni zpomaleni Rozsah: 0-200 % Jednotka: 1
Tovarni nastaveni: 150

Viz Pd120.
100% proud je jmenovity proud motoru.

PD123 ReZim detekce prekroceni krouticiho momentu Nastaven rozsah: 0-3 Jednotka: 1
Tovarni nastaveni: 0

0: Pfi dosazeni frekvence za¢ne detekovat prekroceni krouticiho momentu a pti prekroceni
tocivého momentu jej

pokracuje v béhu.

1: Pfi dosazeni frekvence za¢ne detekovat prekroceni krouticiho momentu a pfi prekroceni
tocivého momentu ji

prestat béhat

2: Detekuje prekroceni krouticiho momentu béhem chodu a pfi zjiSténi prekroceni krouticiho
momentu pokracuje v chodu.

3: Detekuje prekroceni krouticiho momentu béhem béhu a pfi zjisténi prekroceni krouticiho
momentu prestane béhat.



PD124 Nastaveni Urovné detekce pretizeni Rozsah: 0-200 % Jednotka: 1 % Tovarni nastaveni:
0

Kdyz vystupni proud prekroci Uroven detekce prekroceni krouticiho momentu a také
prekroli polovinu nastavené doby detekce prekroceni krouticiho momentu (tovarni
nastaveni: 1,0 s), detekce prekroceni krouticiho momentu bude indikovat a pfislusny
multifunkcni alarmovy kontakt bude fungovat . Kdyz prekroci nastaveny cas, stfidac se
prepne na vlastni ochranu. Kdyz je tento parametr nastaven na 0, detekce prekroceni
krouticiho momentu bude neplatna

PD125 Nastaveny cas detekce prekroceni krouticiho momentu Rozsah: 0,1-20,0 s Jednotka:
0,15 Tovarni nastaveni: 1,0

Kdyz ménic detekuje, Ze vystupni proud prekrocil nastavenou hodnotu proudu motoru,
zacne ménic pocitat dobu prekroc¢eni momentu. Kdyz doba prekroceni krouticiho momentu
prekroci polovinu nastaveného detekéniho ¢asu, zareaguje odpovidajici multifunkéni
vystupni kontakt a spusti alarm prekroceni krouticiho momentu, zatimco ménic pobézi. Kdyz
doba prekroceni krouticiho momentu prekroci nastavenou dobu detekce (nastavenou
pomoci PD125), ménic se prepne na vlastni ochranu, zobrazi informace o poruse a zastavi
vystup.

Souvisejici parametry viz Pd123.

PD126 Pamétova sada ¢itace Rozsah: 0-1 Jednotka: O Tovarni nastaveni: O

0: NeuloZzeno do paméti 1: UloZzeno do paméti

Funkce paméti Citace, funkce pameéti pfi vypadku napdjeni ménice

PD127PD129 Rezervovano

PD130 Pocet pomocného cerpadla

Rozsah nastaveni: 0-2 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0



Tento parametr se nastavuje pro pocet pomocnych ¢erpadel. Spousténi nebo zastavovani
pomocnych ¢erpadel je fizeno pomoci vicevystupovych kontaktli a pomocné ¢erpadlo 1 nebo
pomocné Cerpadlo 2 je ovladano prostrednictvim periferniho fidiciho obvodu.

PD131 Doba nepretrzitého chodu pomocnych cerpadel

Rozsah nastaveni: 19000 ( min ) Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 60

V pripadé dvou cCerpadel s pouze jednim Cerpadlem v provozu, aby bylo zajisténo, Ze kazdé
Cerpadlo pracuje rovhomérné, bude prepnuto na jiné ¢erpadlo, kdyZ jeho doba chodu
dosahne nastavené hodnoty PD131.

PD132 Doba blokovani sady pomocného ¢erpadla Rozsah: 1-250S Jednotka: 1 Tovarni
nastaveni: 5

Tento parametr je nastaven pro urceni doby blokovani dvou pomocnych cerpadel pfi
vzajemném spinani.
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PD133 Vysoka rychlost béhu
Rozsah nastaveni: 1-250S Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 60S

Pfi aplikaci privodu vody s konstantnim tlakem, kdy hlavni ¢erpadlo bézi na frekvenci
vysokych otacek (nastavenych PD060) v disledku vétsiho objemu vody a je dosazeno vysoké
rychlosti béhu, pasobi odpovidajici multifunkéni kontakty a start pomocnych cerpadel.



PD134 Doba chodu pfi nizké rychlosti
Rozsah nastaveni: 1-250S Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 60S

Pfi pouziti dodavky vody s konstantnim tlakem, kdy hlavni ¢erpadlo bézi na frekvenci nizkych
otacek (nastavenych PD061) kvili mensimu objemu vody a dobé chodu pfi nizkych otackach

(PD134), prislusné multifunkcni kontakty se aktivuji a pomocna Cerpadla se zastavi.

PD133 a PD134 musi byt pouZity v kombinaci PD060, PD061 a vice vystupu. Jejich hlavni
funkci je zvysit nebo snizit poCet pomocnych cerpadel.
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PD135 Urover zastavovaciho napéti

Rozsah nastaveni: 0-150 % Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 95 %

Tento parametr je nastaven pro Uroven napéti hlavniho ¢erpadla prechazejiciho do rezimu
spanku. Podrobnosti naleznete v nasledujicim popisu.

PD136 Trvajici doba zastaveni Urovné napéti

Rozsah nastaveni: 1-250S Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 305

Tento parametr je nastaven na dobu trvani pod Urovni zastavovaciho napéti pred
prechodem do rezimu spanku. Podrobnosti naleznete v nasledujicim popisu

PD137 Uroveri napéti pro probuzeni



Rozsah nastaveni: 1-150 % nge: 1-150 % Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 80 %

Tento parametr se nastavuje pro Uroven napéti probuzeni z rezimu spanku do probuzeni
PD138 Frekvence spanku

Rozsah nastaveni: 0,00-400,0 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 20,00

PD139 Trvala frekvence spanku

Rozsah nastaveni: 1-250S Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 205
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Tento parametr je nastaven na dobu trvani béhu s frekvenci spanku pfi pfechodu do rezimu
spanku.

PD140 Rezervovano

Jednotka jmenovitého napéti motoru PD141: 0,1 V Tovarni nastaveni: *

Nastavuje se podle hodnoty jmenovitého napéti na typovém Stitku motoru. Pro ménice tfidy
230V je tovarni nastaveni 220, zatimco pro ménice tridy 400V je tovarni nastaveni 380.

PD142 Jmenovity proud motoru Jednotka: 0,1A Tovarni nastaveni: *



Nastavuje se podle jmenovité hodnoty na typovém stitku motoru. Tento parametr lze pouZit
k omezeni vystupniho proudu ménice, aby se zabranilo nadproudu a chranil motor. Pokud
proud motoru prekroci tuto hodnotu, ménic stfidavého motoru se pfepne na vlastni ochranu

PD143 Cislo pélu motoru

Rozsah nastaveni: 02-10 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 04

Tento parametr se nastavuje pro Cislo pdlu motoru podle typového Stitku motoru

PD144 Jmenovita otacka motoru

Rozsah nastaveni: 0-9999 Jednotka: 1r/min Tovarni nastaveni: 1440

To se nastavuje podle skutecnych otacek motoru. Zobrazena hodnota je stejna jako tato
nastavend hodnota. MUZe byt pouZit jako monitorovaci parametr, ktery je pohodIiny pro
uZivatele. Tato nastavend hodnota odpovida otackam p¥i 50Hz

PD145 Automaticka kompenzace toc¢ivého momentu

Rozsah nastaveni: 0,1-10,0 % Jednotka: 0,1 % Tovarni nastaveni: 2,0 %)

Tento parametr Ize nastavit pro automaticky vystup pridavného napéti, kdyz ménic bézi, aby
bylo dosazeno vyssiho tocivého momentu, coZ midze kompenzovat nedostatecny tocivy
moment pti nizsi frekvenci. Kompenzace to¢ivého momentu by neméla byt pfilis velka a
méla by byt nastavena pomalu od nizké k vysoké podle aktudlni situace,

Nedostate¢na kompenzace bude mit za nasledek podtocCivy moment motoru pfi nizsi
frekvenci. A pfiliSnd kompenzace povede k pfilis velkému tocivému momentu, ktery zpusobi
otfesy stroje a ve vazné situaci dokonce zpusobi vypnuti ménice.
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PD147 Kompenzace prokluzu motoru

Rozsah nastaveni: 0,0-10,0 Jednotka: 0,1 Tovarni nastaveni: 0,0

KdyZz ménic pohani motor, skluz se zvétsuje v disledku zvyseni zatéze. Tento parametr lze
nastavit pro kompenzaci skluzu, aby se skluz sniZil a rychlost chodu motoru se pfiblizila
synchronnim otackam.

PD148-PD149 Rezervovano
PD150 Automaticka regulace napéti

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 1

0: Neplatné 1: Platné

PFi nestabilnim vstupnim vykonu a pfilis vysokém napéti zpUsobi provoz motoru s vykonem
prevysujicim jmenovité napéti zvySeni teploty motoru, posSkozeni jeho izolace a nestabilni
vystupni moment. Tato automaticka regulace napéti mize automaticky stabilizovat vystupni
napéti v rozsahu jmenovitého napéti motoru za podminek nestabilniho vystupniho napajeni

Kdyz je tato funkce nastavena na neplatnou, vystupni napéti bude kolisat.



PD151 Auto Energy Saving

Rozsah nastaveni: 0-10% Jednotka: 1% Tovarni nastaveni: O

Kdyz je nastavena na nulu, je tato funkce neplatna. Kdyz je spusténa funkce automatické
uspory energie, ménic pobézi pfi nabéhu nebo poklesu pti plném napéti. BEhem provozu pfi
konstantni rychlosti mlze stfida¢ automaticky vypocitat optimalni hodnotu napéti podle
vykonu zatéze a napajeni zatéze, aby bylo dosazeno cile Uspory energie.

PD152 Cas restartu poruchy Tovarni nastaveni: 1,0 s

Kdyz je stfidac¢ nastaven na restart pfi poruse a dojde-li k poruse s ¢asem prekracujicim
nastavenou hodnotu Pd152, stfidac se restartuje. Pfi pouZivani této funkce vénujte zvysSenou
pozornost bezpecnosti.

PD153 Restart po okamzitém zastaveni

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: 1Tovarni nastaveni: O

0: Neplatné, tj. ménic se po okamzitém vypadku napdjeni nerestartuje.

1: Zacnéte frekvencni stopou. Viz PD025.

PD154 Pripustna doba preruseni napajeni
Nastaveny rozsah: 0,1-5,05 Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: 0,5

Tento parametr je nastaven na maximalni povolenou dobu vypadku napajeni. Pokud dojde k
prekroceni nastaveného ¢asu, bude ménic po zapnuti nadale zastavovat vystup. Chcete-li
meénic restartovat, musi se fidit obecnymi postupy spousténi.

PD155 Pocet abnormalnich restartd

Rozsah nastaveni: 00-10 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 00



Po vyskytu abnormalnich podminek (jako je nadproud a prepéti) se stfida¢ automaticky
resetuje a restartuje. Pokud je rezim spousténi nastaven na normalni rezim, spusti se podle
normalnich postupU. Pokud je nastaveno spousténi frekvenéni stopou, spusti se v rezimu
frekvencni stopy. Po spusténi obnovi znovu nastavené Cislo, pokud do 60 sekund nedojde k
Zadné dalsi abnormalité. Pokud stale existuje néjaka chyba a dosahne nastaveného Cisla,
meénic zastavi vystup. Lze jej spustit az po resetu. KdyZ je PD155 nastaveno na nulu, ménic
nebude provadét funkce automatického resetu a restartu.

PD156 Proporcionalni konstanta (P)

Rozsah nastaveni: 0,0-1000,0 % Jednotka: 0,1 % Tovarni nastaveni: 100 %

Tato proporciondlni konstanta je nastavena pro zesileni chybové hodnoty. V pfipadé I=0, D=0
je to pouze pro proporcionalni fizeni.

PD157 Integralni ¢as (1)

Rozsah nastaveni: 0,1-3600,0s Jednotka: 0,15 Tovarni nastaveni: 5,0

Integraéni ¢as (1) je nastaven pro rychlost odezvy pro PID. Cim vy33i je hodnota | nastavena,
tim pomalejsi bude rychlost odezvy. Naopak, pokud je rychlost odezvy rychla, ale hodnota
integracniho ¢asu je nastavena pfili§ mala, zplsobi oscilaci.

Pd158 diferencialni ¢as (D)

Rozsah nastaveni: 0,01 -10,00 s Jednotka: 0,01 s Tovarni nastaveni: O

Tato rozdilova doba (D) je nastavena pro operaci podtlaku PID. Cim vétsi je hodnota D, tim
jasnéjsi bude operace deprese. KdyzZ je D nastaveno na nulu, je tato funkce neplatna.

PD159 Cilova hodnota

Rozsah nastaveni: 0-100,0 % Jednotka: 1 % Tovarni nastaveni: -



Tato cilova hodnota muze byt nastavena pomoci externiho napétového signalu nebo
digitdlniho ovladace. 100% cilovd hodnota odpovida analogové frekvenci pfi +10V.

Regulace PID se zpétnou vazbou se obvykle pouziva v fizeni procesu s neménnymi fyzikalnimi
veli¢inami rychle, jako je regulace tlaku a teploty atd. Zpétnovazebni signal je obvykle
prebiran z vysilace teploty nebo tlakového vysilaCe atd. Pfi PID regulaci, vstupni cesta signalu
zpétné vazby je analogovy proudovy signal 4-20 mA.

Regulace PID se zpétnou vazbou je platna, kdyz je spusténo vicevstupové PID. Blokové

schém

a fizeni PID:
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Obecné provozni metody PID regulace:
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(1) Vyberte spravny vysilac (s vystupni specifikaci standardniho proudového signalu 4-20mA).

(2) Nastavte spravnou cilovou hodnotu.

(3) Pokud vystup nema oscilaci, zvyste proporcionalni konstantu (P).

(4) Pokud vystup nema oscilaci, snizte integracni ¢as (Ti).

(5) Pokud vystup nema oscilaci, zvyste diferencidlni ¢as (Td).

(6) Konkrétni aplikace mohou byt uvedeny v pfikladech popist aplikaci v Dodatku 1.
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PD160 Cilova hodnota PID

Rozsah nastaveni: 0-1 Jednotka: Tovarni nastaveni: 0

Cilovou hodnotu lze nastavit volbou panelu nebo externiho analogu. Externi analogovy signal
je 0-10V nebo je dan potenciometrem.

Kdyz PD160=0, cilova hodnota PID je hodnota nastavena pomoci PD159.

KdyZ je PD160-1, cilova hodnota PID je hodnota externiho analogu 0-10V (odpovidajici O-
100%), nastaveni PD159 je neplatné.

PD161 Horni mez PID

Rozsah nastaveni: 0-100 % Jednotka: Tovarni nastaveni: 100 %

KdyZ je hodnota zpétné vazby PID vyssi neZ nastavena hodnota PD161, bude pusobit
odpovidajici multi-vystup a ménic se nezastavi.

PD162 Dolni mez PID

Rozsah nastaveni: 0-100 % Jednotka: Tovarni nastaveni: 0 %

KdyZ je hodnota zpétné vazby PID mensi neZ nastavena hodnota PD162, bude pUsobit
odpovidajici multi-vystup a ménic se nezastavi.

PD163 Komunikacni adresy

Rozsah nastaveni: 00-250 Jednotka: Tovarni nastaveni: 00

KdyZ je méni¢ nastaven na ovladani komunika¢niho rozhrani RS-485, kazdy z ménicl bude
nastaven pro svou individudlni identifikaci 00: Zédna komunikaéni funkce. 01-250: Adresa
pro stridace

PD164 Prenosova rychlost komunikace
Rozsah nastaveni: 0-3 Jednotka: Tovarni nastaveni: 1

0: 4800 b/s 1: 9600 b/s 2: 19200 b/s 3: 34800 b/s



PD165 Metoda komunikacnich dat
Rozsah nastaveni: 0-5 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0
0: 8N1 pro ASCII 3: 8N1 pro RTU

1: 8E1 pro ASCII 2: 801 pro ASCII 4: 8E1 pro RTU 5: 801 pro RTU

PD166-PD168 Vyhrazeno

PD170 Zobrazit polozky
Rozsah nastaveni: 0-5 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

Tento parametr je platny pouze tehdy, kdyz je bit 2 nastaven na 1 v PD171. Podrobnosti viz
PD171. 0: Teplota ménice 1: Hodnota citace 2: Cilova hodnota PID 3: Hodnota zpétné vazby
PID

PD171 Zobrazit poloZky oteviené
Rozsah nastaveni: 0-15 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

Tento parametr je nastaven pro volbu zobrazeni stejnosmérného napéti, stfidavého napéti a
dalsich polozek tak, aby je zakaznik mohl postupné sledovat a prohlizet pomoci spinaciho
tlacitka.

MuUzZe byt nastavena nejprve v binarnim 3bitovém reZimu a poté prevedena na desitkovou
hodnotu.

Bit2 | Bit1 | B0
0: Invalid 1: Valid

L p DC Voltage
P AC Voltage

P Select to display ifems of Pd170.

V zobrazeném obsahu je tovarni nastaveni zobrazovat vystupni frekvenci, nastavenou
frekvenci, vystupni proud a vystupni otdcky pomoci prepinace. Pokud je potfeba prohlizet a
sledovat dalsi polozky, Ize je nastavit pomoci PD170 a Pd171.



Chyba PD172 smazana
Rozsah nastaveni: 00-10 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: **

01 je pro zavadu jasna. Ostatni nemaji zadnou funkci.

PD173 Jmenovité napéti invertorové jednotky: 1V Tovarni nastaveni: **

Je to tovarni nastaveni. Zavisi na modelu. Lze jej pozorovat, ale ne nastavit.
PD174 Jmenovity proud invertorové jednotky: 1A Tovarni nastaveni: *
Zalezi na modelu a nelze jej zménit.

Sada ménice PD175 Rozsah: 01 Jednotka: 1 Tovarni nastaveni: 0

0: Konstantni toCivy moment 1: Pro druhy ventilatord. Da se to pozorovat, ale ne zménit.

PD176 Frekvencni standardni jednotka: 1 Tovarni nastaveni: *

0: SOHz 1: 60Hz Toto je tovarni nastaveni. Da se pozorovat, ale ne nastavit.
PD177 Fault Record 1 Tovarni nastaveni:

PD178 Fault Record 2 Tovarni nastaveni:

PD179 Fault Record 3 Tovarni nastaveni:

PD180 Fault Record 4 Tovarni nastaveni:

KdyZz nema zaznam o zavadé, zobrazi se. Po pfistupu k tomuto parametru Ize zkontrolovat
zobrazeni poruchy.

PD181 Verze softwaru Tovarni nastaveni: *

Da se pozorovat, ale ne nastavit.

PD182 Datum vyroby Tovarni nastaveni:0

- Je to tovarni nastaveni. Da se pozorovat, ale ne nastavit.
PD183 sériové Cislo Tovarni nastaveni:

- Je to tovarni nastaveni. D3 se pozorovat, ale ne nastavit.

PD183-PD250 Tovarni nastaveni: -



Poznamka: * znamena, Ze uvedeny parametr ma rGzné nastavené hodnoty nebo by mél byt
nastaven specificky podle konkrétniho nastaveni

podminky. ** znamena, Ze uvedeny parametr Ize nastavit béhem provozu.

X. Péée a udrzba, informace o zdvadach a odstrariovani problému

Pravidelné udrzby a kontroly udrzi vas strida¢ v normalnim stavu po dlouhou dobu.
1. Bezpecnostni opatieni pro kontrolu a udrzbu

e Ujistéte se, Ze jste pred kontrolou nejprve vypnéte napajeni ménice (R.S.T).
udrzba.

Po potvrzeni, Ze napajeni hlavniho obvodu bylo vypnuto a displej zmizel, pockejte, dokud
vnitfni kontrolka vysokého napéti nezhasne, nez provedte kontrolu a udrzbu

PFi kontrole nevytahujte nebo Spatné rozdélujte vnitini napajeni, vodice a kabely. V
opacném pripadé to zplsobi poruchu nebo poskozeni stfidace.

Béhem instalace nenechavejte uvnitf stfidace Zzadny Sroub nebo jinou souéast, jinak to bude
mit za ndasledek

zkrat na desce plosnych spoju.

e Po instalaci udrzujte stfidac Cisty, bez prachu, olejové mlhy a vihkosti.

2. Polozky pravidelné kontroly a udrzby

e Zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovida jmenovitému napéti stridace.

(Vénujte zvlastni pozornost tomu, zda nedoslo k poskozeni napajecich vodict a motoru.)
e Zkontrolujte, zda jsou kabelové svorky a konektory utazeny

(Zkontrolujte, zda vodice napajeciho zdroje a propojovaci vodice termindlu nemaji preruseny
pramen).

Zkontrolujte, zda ve stfidaci neni prach, Zzelezné piliny nebo korozivni kapalina.
Méreni izola¢ni impedance stfidace je zakazano.

e Zkontrolujte vystupni napéti, vystupni proud a vystupni frekvenci ménice.
(Vysledky méreni by nemély byt pfilis velké.)

¢ Zkontrolujte, zda je okolni teplota stfidace mezi -5°C a 40 C a zda je

prostredi instalace ma dobré vétrani. .



Zkontrolujte, zda je vlhkost udrzovana pod 90 % (bez kondenzace).

e Zkontrolujte, zda motor pti béhu nevydava neobvyklé zvuky nebo abnormalni vibrace.

(Stridac by nemél byt instalovan na misté s vysokymi vibracemi.) . Provadéjte pravidelné

¢isténi vétracich otvord.

3. Indikace poruch a odstranovani problému Stfidac fady HLP je relativné dokonaly s

ochrannymi funkcemi proti pretizeni, mezifazovému zkratu, zemnimu zkratu, podpéti,
prehfati a nadproudu atd. Pokud dojde k ochranné funkci u ménice, prosim zkontrolujte
pric¢iny poruch podle informaci uvedenych v tabulce niZe. Stfidac lze po likvidaci znovu
spustit. Pokud zavadu nelze odstranit, kontaktujte mistniho distributora.

Zobrazeni Obsah a popis zavady Zpusoby likvidace
poruchy
E.OE.A Nadproud pfi ndbéhu 1: Zkontrolujte, zda nedoslo

ke zkratu nebo ¢astecnému
zkratu motoru a zda je
izolace

vystupni vodic je dobry.

2: Prodluzte dobu nabéhu.
3: Konfigurace stfidace neni
pfimérena.

Méla by se zvysit kapacita
stfidace.

4: Snizte tocivy moment a
zvyste nastavenou hodnotu.




E.OC.n

Nadproud pfi konstantni rychlosti

1: Zkontrolujte, zda nedoslo
ke zkratu motoru

a zda izolace vystupnich
vodicu

je dobry.

2: Zkontrolujte, zda je motor
zablokovan a zda

dochdzi k ndhlé zméné
mechanického zatizZeni.

3: Zkontrolujte, zda neni
kapacita stfidace pfrilis mala
a zvysit jeho kapacitu.

4: Zkontrolujte, zda nedoslo
k nahlé zméné v

napajeci napéti.

E.OCd
E.OC.S

Nadproud pfi zpomaleni
Nadproud pfi zastaveni

1: Zkontrolujte, zda je izolace
vystupnich vodicu

je dobry a zda nedoslo ke
zkratu motoru.

2: Prodluzte dobu dobéhu.
3: Vyménte jej za ménic s
vetsi kapacitou.

4: Stejnosmeérné brzdéni je
prilis vysoké. Snizte
stejnosmérné brzdéni.

5: Méni¢ ma poruchu.
Odeslete jej prosim do
tovarny

pro opravy.

E.CF.S
E.CF.A
E.CF.n
E.CF.d

Zkrat k zemi

1: Zkontrolujte, zda je
pfipojovaci vodi¢ motoru

ma zkrat.

2: Zkontrolujte, zda je izolace
vystupnich vodic(

je dobry.

3: Odeslete jej k opravé.

E.ou.S
E.ou.A
E.ou.n
E.ou.d

MzZu

Pfepéti pfi zastaveni

Pfepéti pfi zrychleni

Prepéti pfi konstantni rychlosti
Prepéti pfi zpomaleni

1: Prodluzte dobu dobéhu
nebo pfidejte brzdéni
odpor.

2: Zlepsete sitové napajeci
napéti a zkontrolujte

zda nedoslo k néjaké nahlé
zméné napéti.

E.Fh.S
E.Fh.n

Preruseni pojistky

Preruseni pojistky. Odeslete
jej do tovarny k opravé.




E.Fh.A

E.Fh.d
E.Lu.S Nizké napéti 1: Zkontrolujte, zda je
E.Lu.A vstupni napéti normalni.
E.Lu.n 2: Zkontrolujte, zda nedoslo
E.Lu.d k nahlé zméné zatizeni.
3: Zkontrolujte, zda nechybi
néjaka faze.
E.DH.S Prehrati ménice 1: Zkontrolujte, zda je
E.DH.A ventilator zablokovany a zda
E.DH.n v chladicich Zebrech jsou
E.DH.d néjaké cizi predmeéty.
2: Zkontrolujte, zda je okolni
teplota normalni.
3: Zkontrolujte, zda je
dostatek prostoru pro
ventilaci
a dobrou konvekci vzduchu.
E.DL.A Pretizeni ménice 150 % za 1: Zkontrolujte, zda neni
E.DL.n minutu kapacita stfidace nizsi
E.DL.d Jinak by se méla zvysit.
2: Zkontrolujte, zda
nedochazi k zasekavani
mechanické zatizeni.
3: Nastaveni krivky U/F je
Spatné. Nastavte to znovu.
E.DAA Pretizeni motoru 150 % za 1: Zkontrolujte, zda nedoslo
E.DA.n minutu k néjaké nahlé zméné
E.DA.d mechanickému zatiZeni.
2: Vybaveny motor je pfilis
maly.
3: Motor je horky a izolace je
Spatna.
4: Zkontrolujte, zda napéti
prilis nekolisa.
5: Zkontrolujte, zda nechybi
néjaka faze.
6: Mechanické zatizeni je
zvysené.
E.DR.A Pretizeni motoru 1: Zkontrolujte, zda
E.DR.n nedochazi k néjakému
E.DR.d kolisani
mechanické zatiZeni.
2: Zkontrolujte, zda je
vybaveny motor mensi.
E.bS.A Zadnd zpétna vazba z Kontaktujte prosim tovarnu.
E.bS.n pomocné civky




E.bS.d elektromagnetického
E.bS.S stykace
E.bR.A Poskozeni brzdového Poslete jej prosim k opravé.
E.bR.n tranzistoru
E.bR.d
E.EC.S chyba CPU Kontaktujte prosim tovarnu.
E.EC.n
E.EC.d
E.EC.A
E.EE.S Chyba E Prom Kontaktujte prosim tovarnu.
E.EE.n
E.EE.d
E.EE.A
Er Vnéjsi ruseni Izolujte zdroj ruseni
ES Nouzové zastaveni V nouzovém zastaveni
20 Preruseny vodic 4-20 mAz Spojte prerusené draty
Pr Chyba nastaveni Opravte nastaveni
Dcb Dcb Stav stejnosmérného PFi stejnosmérném brzdéni
brzdéni
Note:

(1) Fault Code Form as follows:

E XY

5: Atstopping
—|7_> Status % A: Ataccel.
Alarm message

N: Atconstant speed run
Faull
D: Atdecel.

(2) Code Comparison Table

BIC|DIE|F|G|H|O|S|N|L|T/P|RJU|2Z2
Cir_laolclic|ir |wlm C I Fliolirc w3
gicioglc | r (o | fug 3 o) o) - C

4. Poruchy a analyza
(1) Kdyz je stisknuto tlacitko RUN, motor nebézi.

1) Nespravné nastaveni provozniho rezimu, tj. pod provoznim reZzimem externich ovladacich
svorek,

meénic je spustén digitalnim operatorem nebo v provoznim rezimu digitalniho operatora
se spousti z externich ovladacich svorek.

2) Referencni frekvence je pfilis nizkd nebo neni nastavena.




3) Zapojeni periferii je Spatné. Napfriklad nastaveni elektroinstalace dvouvodi¢ového systému
a tri

dratovy systém a dalSi souvisejici parametry maji chyby.

4) Nespravné nastaveni multifunkénich svorek (v externim ovladani).

5) Ménic je v ochrané proti porucham.

6) Motor selze.

7) Invertor selze.

(2) Parametry nelze nastavit.

1) Zamky hesla. Pfed resetovanim jej nejprve desifrujte.

2) Sttidac je v provozu.

3) Spojeni spojovacich casti je abnormalni. Komunikace digitalniho operatora je
abnormalni. Po vypnuti vyjméte pohon a poté jej znovu namontujte pro zkousku.
(3) Motor se nemUze otacet vzad.

Zpétné otaceni je zakazano.

(4) Motor se otaci v opacném sméru.

Vystupni vedeni je Spatné pripojeno. Zménite prosim jakékoli dva fadky U.V.W.
(5) Zpomalovani motoru je pfilis pomalé.

1) Nastaveni doby dobéhu je pfilis dlouhé. SniZzeni doby dobéhu.

2) Pridejte brzdny odpor,

3) Pridejte stejnosmérnou brzdu.

(6) Prehrati motoru

1) Zatéz je prilis velka. Skute¢ny moment prekrocil jmenovity moment motoru. Doporucuje
se zvysit kapacitu motoru.

2) Okolni teplota je pfilis vysoka. V misté s vyssi teplotou dojde ke spaleni motoru. Snizte
teplotu v okoli motoru.

3) Odolné napéti mezi fdzemi motoru je nedostatecné.



Spinaci akce ménice zpUsobi, Ze civka vinuti motoru vytvofi rdzovou vinu. Maximalni razové
napéti obvykle dosahne trojnasobku vstupniho vykonu stfidace. Vyberte prosim motor s
vyssi fazi pro fazovou odolnost proti razovému napéti, nez je maximalni rdzové napéti.

(7) Startovani stridace rusi ostatni ovladaci zarizeni

1) Snizte nosnou frekvenci a snizte pocet akci vnitfnich spinacu.

2 ) Nainstalujte odrusovaci filtr na napajeci vstup ménice.

3) Nainstalujte na vystup ménice odrusovaci filtr.

4) Provedte spravné uzemnéni ménice a motoru.

5) Pro stinéni kabelu pouZijte kovovou trubku.

6) Provedte oddélenou kabeladz pro vodice hlavniho obvodu a fidici vodice.

(8) Kdyz se ventilator spusti, invertor detekuje nadproudové zablokovani.

1) Pti spusténi se ventilator otaci naprazdno. Nastavte jej na stejnosmérné brzdéni pfi startu.

2) Kdyz bylo nastaveno stejnosmérné brzdéni pti startu, zvyste hodnotu stejnosmérného
brzdéni.

(9) Stroj ma hluk vibraci nebo huceni

1) Frekvence vibraci mechanického systému rezonuje s nosicem. Upravte nosic, abyste se
vyhnuli bodu rezonance.

2) Frekvence vibraci mechanického systému rezonuje s vystupni frekvenci ménice. A.
Nastavte jej na funkci preskoceni, abyste se vyhnuli bodu rezonance. B. Nasadte pryZzovy
izolator vibraci na zakladni desku motoru.

XI. Vybér perifernich zafizeni a dispozice 1. MozZnosti

Popis

Funkce

NFB nebo prerusovac¢ zemniho spojeni pro pripojeni vodicu

Chrante kabeldz ménice. Nezapomerite nainstalovat jisti¢ na napajeni. Vyberte prosim
zhasedlo obvodu zemniho spojeni proti vy$sim harmonickym.

Elektromagneticky stykac



Aby se zabranilo spaleni brzdného odporu, pridejte elektromagneticky stykac a pfti jeho
pouZiti pfipojte k civce tlumic prepéti.

Tlumic prepéti Absorbujte spinaci razovy proud z elektromagnetického
stykace a ovladacich relé.

Oddélovaci transformator Jeho funkce izolace vstupu a vystupu ménice je U¢inna pro
snizeni ruseni jinych elektrickych zafizeni.

DC reaktor ZlepSete vstupni ucinik stridace.

AC reaktor Zlepsete vstupni Ucinik stfidace a zabrante narazdm prepéti.
Brzdny odpor, brzdna Spotfebujte regeneracni energii motoru a zkratte dobu
jednotka dobéhu.

1) Svodovy spinac Uvnitf ménice a motoru a také vstupnich a vystupnich vodicl je staticka
kapacita uzemnéni. Diky vyssi nosné frekvenci ménice ma ménic vyssi zemni svodovy proud,
zejména u ménicl velkokapacitnich fad. Pfi pouZiti spinace uniku mize nékdy dojit k chybné
¢innosti ochranného obvodu. TakZe pfi pouZiti svodového spinace je tfeba vénovat
pozornost jeho vybéru a spravnému snizeni nosné frekvence a zkraceni privodd, atd.

2) Stridavé tlumivky Stfidava tlumivka maze omezit harmonickou vyssiho rfadu vstupniho
proudu stfidace, aby se zlepsil jeho vstupni Ucinik a zabranilo se razidm pfi prepéti.
Doporucuje se pouzit vstupni stridavou tlumivku za nasledujicich okolnosti: a: Trifazové
napajeni je nesymetrické. b: Jakékoli zafizeni s tyristorem nebo kompenzacni jednotkou
uciniku se spinacim ovladanim je

pripojené ke stejnému zdroji napajeni.

3) Stejnosmérné tlumivky Stejnosmérnou tlumivku je nutné instalovat v pfipadé, Ze vykon
zdroje je vétsi nez 1000 KVA nebo je vykon sité vyssi nez jmenovity vykon stridace.
Stejnosmérny reaktor je také

na zlepSeni uciniku napajeciho zdroje. Tato stejnosmérna tlumivka muzZe byt pouzita
spolecné se stfidavou tlumivkou k dosazeni zjevného ucinku snizeni vysSich harmonickych na
vstupu. Pokud je nutné nainstalovat stejnosmérnou tlumivku, kontaktujte mistniho
distributora.

Poznamka:
1: Vyberte prosim hodnotu odporu a provozni frekvenci uddvanou nasi spolecnosti.

2: Pokud zpUsobi jakékoli poskozeni ménice a dalsich zafizeni v disledku pouZiti jakéhokoli
brzdného odporu a

brzdna modelova skupina nedodand nasi spolecnosti, neneseme Zzadnou odpovédnost.

3: Priinstalaci brzdového odporu nezapomerite vzit v Uvahu bezpecnost a zapalnost
prostredi.




Vzdalenost od ménice by méla byt alespori 100 mm.

4: Pokud je nutné zménit hodnotu odporu a hodnotu vykonu, kontaktujte mistniho
distributora.

5:V ptipadé potreby brzdového odporu je nutné zadat samostatnou objednavku.
Kontaktujte prosim mistniho distributora

podrobnosti.



