11. Makra a Menu 0

Tato kapitola obsahuje:

1. - Vysvétleni pojmu Makro véetné jejich
prehledu
- Postup pfi nastaveni a zruseni Makra
2. - Zakladni nastaveni Menu 0 pro vSechna

Makra’.  Podrobnéjsi  informace o
jednotlivych parametrech jsou uvedeny u
prislusného duplicitniho parametru
v kap.11 (napf. parametr 0.01 odpovida
parametru 1.06)

- Rozdily v nastaveni
jednotlivych Maker oproti
nastaveni (Makru 0)

- Zapojeni svorkovnice fizeni pro jednotliva
Makra

- Logické diagramy pro Makro 0

parametri u
Zakladnimu

*) Pod obecnym pojmem Zakladni nastaveni
ménice (Makro 0) se rozumi Zakladni nastaveni
parametri  vyrobcem (viz kap.12) a tomu
odpovidajici zapojeni fidici svorkovnice.

Pod pojmem Zakladni nastaveni konkrétniho
Makra se rozumi nastaveni parametri uvedené
vkap. 11.3 az 11.11 véetné odpovidajicimu
zapojeni fidici svorkovnice.
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Pod pojmem Makro se rozumi jedna z niZze uvedenych
vyrobcem prednastavenych konfiguraci  ménice
(tj. pfednastavena konfigurace fidici svorkovnice a tomu
odpovidajici nastaveni pfisluSnych parametr).

To umoznuje uzivateli velmi jednoduché pfizpGsobeni
ménice pro vétsinu aplikaci.

Makro 0 | #xx.00=1233 Zakladni nastaveni
Makro 1 #xx.00=2001 VSeobecny rezim
Makro 2 | #xx.00=2002 Motorpotenciometr
Makro 3 | #xx.00=2003 Prednastavené kmitocty
Makro 4 | #xx.00=2004 Rizeni momentu
Makro 5 | #xx.00=2005 PID regulator
Makro 6 | #xx.00=2006 Koncové spinace
Makro 7 | #xx.00=2007 Rizeni externi brzdy
Makro 8 | #xx.00=2008 Elektronicka hridel
Pired nastavenim Makra je
' nezbytné nutné nejdfive nastavit
2 méni¢ do Zakladniho nastaveni,
viz kap. 6.3.4.
Jinak méni¢ nebude pracovat
spravné.

11.1 NASTAVENi MAKRA

1. Provedte nastaveni ménic¢e do Zakladniho nastaveni,
viz kap. 6.3.4.

2. Nastavte parametr xx.00 na pozadovanou hodnotu
podle vySe uvedené tabulky, napf. #xx.00 = 2002 pro
Motorpotenciometr.

3. Provedte zapamatovani nového nastaveni, viz kap.
6.3.5.

11.2 ZRUSENi MAKRA

ZruSeni Makra se provede nastavenim meéniCe do
Zakladniho nastaveni, viz kap. 6.3.4.

Poznamka

V kazdém Makru je samoziejmé& mozné podle potfeby
nastaveni parametrd ménit.
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11.3.1 Ridici svorkovnice

¢ @ o
——
1 1
OO0 NNNON
S
1

Ridici svorkovnice

VNNV NN NNV

Relé Status 4
Indikace poruchy <
Analogovy vstup 1
Zapojeni pro -
jednopolaritni D ” ” P 5
vstupni signal ~H » &
ov e g
Zapojeni pro I}: =y @
diferenc¢ni
vstupni signal 2%
ov # :
e ,\+1 ov 4@
Analogovy / \ { ‘\
vstup 2 » 7]
| .
oV ]
OTACKY
INNY PROUD Q
X o[ 9]
m, — _U 4[10]
it cl
Externi termistor I |j — _“
o nETl
+24V 4Izl
OPEN: Indikace At Speed -@
CLOSED: Indikace nul. otaéek i\ ov
4
RESET —
— (]
FUNKCE JOG
PROVOZ VPRED »128
PROVOZ VZAD gF1l
b 28
ANALOG. VSTUP 1/2 1
._\—.’-
OPEN: Externi porucha | 2 20]
CLOSED: Enable [ (30
oV 31

Obr. 11-1 Svorkovnice fizeni v Zakladnim zapojeni

11.3.2 Menu 0
m Nulovy parametr RwW
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 9999
Blize viz kap. 11.4.
0.01 Minimalni kmitocet / otacky RW, Bi
1.07
Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
Open je-li #1.08=0, pak 0 az #0.02 Hz 0
Closed je-li #1.08=1, pak -max. az 0 ot/min 0
0.02 Maximalni kmitocet / otacky RW, Uni
1.06
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 0 az 1000.0 Hz 50
Vector 0 az 30000 ot/min 1500
Servo 0 az 30000 ot/min 3000
m Akceleracni rampa RW, Uni
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 0 az 3200.0 s/100Hz 5
Vector viz 2.05 0 az 3200 s/10%0t/min 2
Servo viz 2.05 0 az 32 000 s/10%0t/min 0.2
E Decelera¢éni rampa RW, Uni
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 0 az 3200.0 s/100Hz 10
Vector viz 2.05 0 aZ 3200 s/10%ot/min 2
Servo viz 2.05 0 az 32 000 s/10%ot/min 0.2
Volba vstupu pro referenci RW, Uni,
(zadavaci signal kmito¢tu) P
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0az5 0

Pomoci tohoto parametru se voli zpusob zadavani

kmito&tu:

0 pres svorkovnici Fizeni (rezim Terminal), viz
1.41 az 1.44. V zakladnim nastaveni je zvolen

analogovy vstup 1

1 pomoci Analogového vstupu 1 (svorky 5 a 6)

2 pomoci Analogového vstupu 2 (svorka 7)

3 Pfednastavené kmitocty

4  tlacitky na klavesnici ménice (rezim Keypad)

5  jemné zadavani kmitoc¢tu (volba vysokého

rozliSeni)
Symetrické proudové omezeni RW, Uni

4.07
Kateg. Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Open 150
Vector 0 az Imax % Imax 150
Servo 175
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0.07 Volba rezimu vystupniho napéti RW, Uni, Post-ramp reference RO, Bi, P
5.14 (rezim Open loop vector) P
Kateg. Rozsah Jedn. Zakl. nast. Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open Ur S, Ur |, Ur, Fd Ur | Open viz 0.01 a 0.02 Hz
#5.14=Ur_S (0) Vektorovy rezim - Odpor statoru Closed ot/min
se méfi pfi kazdém startu ménice
#5.14=Ur_| (1) Vektorovy rezim - Odpor statoru Cinnv -
se mé&fi pouze pii pfipojeni sité m inny proud motoru RO, Bi, P
#5.14 = Ur (2) Vektorovy rezim - Odpor statoru
neni méfen a je nutno ho nastavit Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
#5.14 = Fd (3) Skalarni rezim + Imax A
0.07 Zisk P otackové smycky RW, Uni
3.10 (reZim Closed loop) Reference Jog RW, Uni
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Closed 0 az 32 000 ot/min 200 Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 0 az 400.0 Hz 1.5
0.08 Boost RW, Uni Closed 0 az 4000 ot/min 50
5.15 (rezim Open loop vector)
Kateg. Rozsah Jednotka Zakl. nast. Rezim deceleraéni rampy RW, Txt
Open 0az25.0 % jmen. napéti motoru 3.0
(parametr #0.44) Kateg. Rozsah Jednotka | Z&kl. nast.
0.08 Zisk | otackové smycky RW, Uni Stnd.Hd, Fast, Stnd.Ct Stnd.Ct
3.11 (rezim Closed loop) #2.04 = Sind.Hd (0) Standardni rampa
Kateg. Rozsah Jednotka | Zaki. nast. #2.04 = FAst (1) Rychla rampa
Closed 0 a2 32 000 ot/min 100 #2.04 = Stind.Ct (2) Standardni rampa s regulaci
0.09 Volba dynamické charakteristiky | Rw, Bit Rezim Stop RW ., Txt
5.13 u/f 6.01
(reZim Open loop vector) Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Open COASt, rP, rP-dcl, dcl, P
Open 0 nebo 1 0 td.dcl
Zisk D otackové smycky RW, Uni _Closed | COASt, rP, no.rP, rP-POS i
(rezim Closed loop) Servov - . no.rP
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. gg‘;‘{{ e’goi";{ Cka © s Inv dob&h ¢
. ) .01= amovolny dobéh motoru
Closed 0 az 32 000 ot/min 0 #6.01 = P (1)  Stop po rampé
#6.01 = rP-dcl (2) Stop po rampé + ss brzdéni
0.10 Otacky motoru (synchronni) RO, Bi, P #6.01 = dcl (3) Brzdéni ss proudem
5.04 (rezim Open loop vector) #6.01 = td.dcl (4) Casované brzdéni ss
Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast. proudem
Open + 6000 ot/min L .
010 Zo8tna b kutecné otack RO BLP Uzaviena smycka
pf na vazba - skutecne otacky » Bl #6.01= COASt (0) Samovolny dobéh motoru
) (rezim Closed loop) #6.01 = rP (1)  Stop po rampé
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Closed - 30000 az 30000 ot/min #6.01 = no.rP (2) Okamzité zastaveni bez
aplikace ramp
- #6.01 =rP-POS (3) Zastaveni v pozadované
0.11 Pre-ramp reference RO, Bi, P
poloze
1.03
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
—Open | viz 0.01 2 0.02 Hz 0.17 Volba fizeni otacek/ momentu RW, Uni,
Closed ot/min 411 p
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 0 nebo 1 0
Closed 0az4 0
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0.18 Volba S rampy RW, Bit 0.26 Destination analogového vstupu 2 RW, Uni,
2.06 714 R, P
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kateg. Rozsah Jednotka Zakl. nast.
0 nebo 1 0 0.00 az 20.50 1.37
0 S rampa neaktivni
1 8 rampa aktivni 0.27 Polarita logickych vstupt RW, Bit, P,
- 8.27 R
S rampa RW, Uni Kateg. Rozsah Jedn. Zakl. nast.
2.07 0 nebo 1 0
Kateg. Rozsah Jednotka Zakl. nast. #827=0 Negativni logika
Open 0 az 3000.0 s2/100 Hz 3,1 #8.27 =1 Pozitivni |og|ka
Vector 0 az 30 000 s2/1000 ot/min 1,5 Upozornéni: Jsou-li digitalni vstupy ménice
Servo 0 a 30 000 s%/1000 ot/min | 0,03 konfigurovany pro negativni logiku a je-li
ménic¢ pripojen k ridicimu systému s pozitivni
- — logikou, potom muzZe po pfipojeni sité dojit ke
Skip otacky 1 RW, Uni startu ménice.
Skip otacky 2 P zisk proudové smyécky RW, Uni
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. | zisk proudové smycky
Open 0 az 1000,0 Hz 0
Closed 0 az 30000 ot/min 0 Kateg. Rozsah Jednotka Z&kl. nast.
0 az 30 000 viz nize
Skip pasmo 1 RW, Uni Zakladni nastaveni:
Open  Vector Servo
Skip pasmo 2 0.28 20 150 130
0.29 40 2000 1200
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. 0.30 Funke ttacitka R
- ; unkcénost tlacitka Reverzace RW, Bit
Open 0az50 Hz 05 (na klavesnici)
Closed 0az 50 ot/min 5 .
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
- P 0 nebo 1 0
ReZim analogového vstupu 1 RW, Txt, P Toto tladitka je funkeni, je-li #0.31 = 1.
ReZim analogoveho vstupu 2 (ETE Cislo aktivniho Makra RO, Uni
Y4
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
viz nize UOLt 0a>
az9
Displej Rozsah Popis Re3l iriove ink
UoLt 0 =10V nap&tovy rezim m ezim sériové linky RW, Txt, R, P
0-20 (1) |0-20 mA
20-0 (2) [20- 0 mA Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
4-20.tr (3) [4 - 20 mA | porucha pfi ztraté signalu ANSI 2, ANSI 4, OUtPUL, ANSI 4
20-4.tr (4) 120 -4 mA [porucha pfi ztraté signalu INPUt
4-20.Lo (5) [4-20 mA | minimalni otacky pfi ztraté
signélu e — .
204L0  (6) |20-4mA |minimaini otatky pri Zirate Jmenovity proud ménice (FLC) f RO, Uni, P
signélu 11.32
4-20.Pr (7) |4 - 20 mA | predchazejici otacky pfi ztraté Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
signélu viz kap.2 A
20-4.Pr (8) |20 -4 mA | pfedchazejici otacky pfi ztraté Tento parametr zobrazuje jmenovity proud ménie v
signalu ampérech.

V rezimech 4-20mA nebo 20-4mA je prah pro ztratu
signalu 3 mA.
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Uzivatelsky bezpeénostni kod RW, Uni, Autotune RW, Bit, P
m S, P m (Méfeni magnetizaniho proudu)
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 255 149 Open 0 nebo 1 0
Blize viz kap.7. Vector 0 nebo 1 0
Nepouzivejte #11.30 = 0, protoze 0 je zakladni nastaveni 0.40 Autotune RW._Bit
pro parametr x.00, ktery se pouziva pro odblokovani v . - . '
bezpe&nostniho kédu. (Zkouska fazovani enkodéru
serva)

Reference rezimu Keypad RO. Bi. S, P Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.

1417 Servo 0 nebo 1 0
Kateg. Rozsah Jedn. Zakl. nast.
— 00142002 — Modulaéni kmitocet RW, Txt,
Closed ot/min 5.18 P
Hodnota parametru 0.35 uchovavé posledni nastaveny Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
kmitoCet v rezimu Keypad a to i po vypnuti. 3,45,6,9, 12 kHz 3

m Prenosova rychlost sériové linky | RW, Txt, m Pocet poli motoru RW, Txt,

P P
Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast. Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
4800, 9600, 19200 Baudu 4800 Open 4 poly
#11.25 = 4800 (0) 4800 baudi Closed 2 poly az 24 pold poly 4 poly
#11.25 = 9600 (1) 9600 baudu Servo 6 polu
#11.25=19200 (2) 19200 baudt

Sériova adresa RW, Uni, m Jmenovity ué€inik motoru zV\llD Uni,
11.23 P - Kateg. Rozsah Jednotka Zakl. nast.
Kateg. O.":’)OZfa;hg Jednotka Zakl1. r1)ast. Open 022 1.000 0.02
Identifikacni symbél ?)Zfifézeny ménici pfi pouziti séribvé Vector 0a21.000 0.92
linky.

0.44 Jmenovité napéti motoru RW, Uni

m Parametr zobrazeny po pfipojeni | Rw, Uni,

sité P Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Kateg. Rozsah Jednotka | Zaki. nast. Open 0 az 480 \Y 400
0.00 az 0.50 0.10 Vector 0 az 480 V 400
Tento parametr definuje, ktery parametr Menu 0 se po
pfipojeni sit& objevi na displeji ménide. Jmenovité otacky motoru RW. Uni
5.08

Start do rotujiciho motoru Rw, Bit Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
LB (Flyingstart) Open 0 a2 6 000 ot/min 0
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast. Vector 0 a2 30 000 ot/min 1450
Open 0 nebo 1 0
Closed i i _ 1 Jmenovity proud motoru RW, Uni
Je-li #0.39 = 1, je Flyingstart funkéni. 5.07

Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 az 100% jmen. A 100% jmen.
proudu ménice proud ménice

Unidrive, SW03.01.xx

56




Jmenovity kmitoéet motoru RW, Uni
5.06
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
Open 50
Closed 0az1000.0 Hz 50
Servo
0.48 Kategorie ménice RW, Txt, R, P
Kateg. Rozsah Jedn. | Zakl. nast.
OPEN.LP, CL.VECT, OPEN.LP
SErVO, rEGEN
#0.48 = OPEN.LP Open loop vektor
#0.48 = CL.VECT Vektor
#0.48 = SErvVO Servo
#0.48 = rEGEN Rekuperaéni jednotka
Zména kategorie ménice viz kap. 6.3.7.
Indikace stavu bezpeénostnich RO, Bit
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
0 nebo 1 0

#0.49 = 1 indikuje, Ze pfistup do rozSifeného menu
(ti. Menu 1 az Menu 20) je zablokovan.

m SW verze ménice RO, Uni, P
Kateg. Rozsah Jednotka | Zakl. nast.
1.00 az 99.99

Indikuje verzi pouzitého programového vybaveni ménice.
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11.4 MAKRO 1 (VSeobecny rezim)

Makro 1 slouzi k rychlému nastaveni méniée pro 11.4.2 Menu 0
jednoduché aplikace
Parametr Pozn.
. 0.00 Nulovy parametr
11.4.1_Ridici svorkovnice 0.0 Minimalni kmito&et/otaéky
0
Ridici TRV -
svorkovnice 0.0 Maximalni kmito¢et/otacky
06
Relé Status 4 J_l —
Indikace poruchy 1% / 0.0 Akcelereéni rampa
e
acavani kmitoctu oSttt A0V g 0.04 Decelereéni ram
otacek ‘El pa
A
|V A—— » ¢ 0.0 Volba vstupu pro referenci
Analogovy vstup 2 ov -El
Zadavani kmitoétu /
otaaeila"' et 0.06 Symetrické proudové omezeni
42320 mA 4.0
0.07 Volba rezimu vystupniho napéti
5.14 (rezim Open loop vector)
OTAGKY 0.07 Zisk P otackové smycky
CINNY PROUD - 3.10 (reZzim Closed loop)
b 0.08 Boost
oY <(1d] 5.15 (rezim Open loop vector)
OL: Indikace At Speed =23 0.08 Zisk | otaékové smycky
CL: Indikace nul. otacek ..
<\E 3.11 (rezim Closed loop)
RESET 4(24] 0.09 Volba dynamické charakteristiky U/f
—e ————————— 5] 5.13 (rezim Open loop vector)
FUNKCE JOG
'—/._— 0.09 Zisk D otackové smyéky
PROVOZ VPRED 3:
— 3.12 (reZzim Closed loop)
PROVOZ VZAD - -
—— 0.10 Otacky motoru (synchronni) RO
ANALOG. VSTUP 1/2 | -1 ozl 5.04 (rezim Open loop vector)
OL: Externi porucha 20 0.10 Zpétna vazba — skutecné otacky RO
CL: Enable 3.02 (rezim Closed loop)
GL (Closad oop): ointona syt ov = Cislo aktivniho Makra RO
Obr. 11-2 Makro 1 - svorkovnice Fizeni Rezim seriove linky
Jmenovity proud ménice (FLC) RO
Uzivatelsky bezpecnostni kod
Reference rezimu Ovladani z panelu RO
ménice
Prenosova rychlost sériové linky
Sériova adresa
Parametr zobrazeny po pripojeni sité
Start do rotujiciho motoru
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11.4.3 Zmény nastaveni parametru proti

Zakladnimu nastaveni

Parametr Pozn.
0.40 Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
5.12 proudu)
(rezim Open loop vector a Vektor)
0.40 Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
3.25 serva)
(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Pocet poli motoru

Jmenovity u€inik motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

Jmenovity kmito€et motoru

Kategorie ménice

Indikace stavu bezpeénostnich kodu

SW verze ménice
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Parametr Nastaveni
Volba rezimu vystupniho napéti Fd
(rezim Open loop vector)
Rezim analogového vstupu 2 4-20.Lo
Rezim analogového vstupu 3 UOLt
Zména Menu 0 (viz kap. 12.3.2) 0.00
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11.5 MAKRO 2 (Motorpotenciometr)

Signalem na svorce 29 je mozno prepinat
zadavani otacek bud’ z analogového vstupu 1
(svorky 5,6) nebo funkci motorpotenciometr. Je-
li zvolena funkce motorpotenciometr, potom na
svorku 24 je pripojeno tlacitko "nahoru” a na
svorku 26 je pripojeno tlacitko "dola".

11.5.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice

Relé Status P
Indikace poruchy :J_l/
Analogovy vstup 1
Zadavani kmitoétu/ = 5------- +10V [,
otacek ﬂ /\\ ‘
0az10V E \ \ } ;E|

VS > ol

Externi termistor

5 A
1 1
1 1
1 1

o

&%

OTAGKY $ { ( )
CINNY PROUD R {3
\\L p— _\v} < m
NAHORU —
— %
RESET —
P 25
DOLU —_
P 26
PROVOZ VPRED | o
27
PROVOZ VZAD ——_
VOLBA MOTORPOT. ¢ —= ™09 vste!
OL: Externi porucha | Motorpotenciometr
CL: Enable 30|
mEil]

OL (Open loop) : oteviena smycka ov
CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-3 Makro 2 - svorkovnice Fizeni

Unidrive, SW03.01.xx

11.5.2 Menu 0

Parametr

Pozn.

0.00 Nulovy parametr

0.0 Minimalni kmitocet/otacky

0.0 Maximalni kmito¢et/otacky

0.0 Akcelereéni rampa

0.04 Decelereéni rampa

0.0 Volba vstupu pro referenci

0.06 Symetrické proudové omezeni

(rezim Open loop vector)

Volba rezimu vystupniho napéti

Zisk P otackové smycky
(rezim Closed loop)

Boost
(rezim Open loop vector)

Zisk | otackové smycky
(rezim Closed loop)

(rezim Open loop vector)

Volba dynamické charakteristiky U/f

Zisk D otackové smycky
(rezim Closed loop)

Otacky motoru (synchronni)
(rezim Open loop vector)

RO

(rezim Closed loop)

Zpétna vazba — skutecné otacky

RO

Pre-ramp reference

RO

Post-ramp reference

RO

Cinny proud motoru

RO

Reference Jog

Rezim deceleraéni rampy

Rezim Stop

Inverze vystupu relé

Volba S rampy

S rampa




Parametr

Pozn.

Skip otacky 1

Skip pasmo 1

Skip otacky 2

Skip pasmo 2

Rezim analogového vstupu 1

Vynulovani motorpotenciometru

Vyst. signal motorpotenciometru

Volba poc¢ate¢ni hodnoty
motorpotenciometru

Volba bipolarniho rezimu
motorpotenciometru

Rampa motorpotenciometru

Konstanta motorpotenciometru

Cislo aktivniho Makra

RO

Rezim sériové linky

Jmenovity proud ménice (FLC)

RO

Uzivatelsky bezpecnostni kod

Reference rezimu Ovladani z panelu
ménice

RO

Prenosova rychlost sériové linky

Sériova adresa

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

Start do rotujiciho motoru

0.40
5.12

Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
proudu)
(rezim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
serva)
(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Pocet poli motoru
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Parametr

Pozn.

Jmenovity u€inik motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

Jmenovity kmito¢et motoru

Kategorie ménice

Indikace stavu bezpecénostnich kédu RO

SW verze ménice RO
11.5.3 Zmény nastaveni parametra proti
Zakladnimu nastaveni
Parametr Nastaveni

Destination anal. vstupu 2 0.00
Destination vstupu F1 (f nahoru) 9.26
Volba vstup/vystup F1 0
Destination vstupu F3 (f dolt) 9.27
Source pro vstup 1 log. funkce 1 9.22
Destination logické funkce 1 1.10
Source pro vstup 1 log. funkce 2 8.02
Destination logické funkce 2 9.28
Destination motorpotenciometru 1.37

Zména Menu 0 (viz kap. 12.3.2)
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11.6 MAKRO 3 (Prednastavené otacky)

Signalem na svorce 29 je mozno prepinat
zadavani otacek bud’ z analogového vstupu 1
(svorky 5,6) nebo funkci prednastavenych
otacek. U této funkce signaly na svorkach 24 a
26 udavaji svymi logickymi kombinacemi vZdy
jeden kmitocet ze 4 pfednastavenych hodnot.

Vybér pfednastavenych otacek se provadi dle
tabulky:

vstup A vstup B prfednastavené
#1.46 #1.45 otacky
0 0 1
0 1 2
1 0 3
1 1 4

Hodnota 1 znamena, Ze svorka je sepnuta

11.6.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice
Fz!i Status A CH
ndikace poruchy ‘E /
Analogovy vstup 1
Zadavani kmito&tu / P N
otacek I \ { \ ‘El
0az10V E ] i > 5|
VS > ol
Nl
Externi termistor
8]

OTACKY q{) ( ) [ )
CINNY PROUD C,I\) n
VRV
Prednastav. otacky 1 ______— 2]
24
RESET — ~
» 25
Prednastav. otacky 2
PROVOZ VPRED — 7]
—_— 27
PROVOZ VZAD —
. Analogovy vstup 1
Volba pfednastaven. ¢——*
otacek Prednastavené otacky
OL: Externi porucha '_\'—
CL: Enable
OL (Open loop) : oteviena smycka ov 31

CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-4 Makro 3 - svorkovnice Fizeni

Unidrive, SW03.01.xx

11.6.2 Menu 0

Parametr

Pozn.

0.00 Nulovy parametr

0.0 Minimalni kmitocet/otacky

0.0 Maximalni kmito¢et/otacky

0.0 Akcelereéni rampa

0.04 Decelereéni rampa

0.0 Volba vstupu pro referenci

0.06 Symetrické proudové omezeni

(rezim Open loop vector)

Volba rezimu vystupniho napéti

Zisk P otackové smycky
(rezim Closed loop)

Boost
(rezim Open loop vector)

Zisk | otackové smycky
(rezim Closed loop)

(rezim Open loop vector)

Volba dynamické charakteristiky U/f

Zisk D otackové smycky
(rezim Closed loop)

Otacky motoru (synchronni)
(rezim Open loop vector)

RO

(rezim Closed loop)

Zpétna vazba — skutecné otacky

RO

Pre-ramp reference

RO

Post-ramp reference

RO

Cinny proud motoru

RO

Reference Jog

Rezim deceleraéni rampy

Rezim Stop

Inverze vystupu relé

Volba S rampy

S rampa




Parametr

Pozn.

Skip otacky 1

Skip pasmo 1

Skip otacky 2

Skip pasmo 2

Rezim analogového vstupu 1

Prednastavené otacky 1

Prednastavené otacky 2

Prednastavené otacky 3

Prednastavené otacky 4

Cislo aktivniho Makra

RO

Rezim sériové linky

Jmenovity proud ménice (FLC)

RO

Uzivatelsky bezpecnostni kod

Reference rezimu Ovladani z panelu
ménice

RO

Prenosova rychlost sériové linky

Sériova adresa

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

Start do rotujiciho motoru

0.40
5.12

Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
proudu)
(rezim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
serva)
(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Pocet poli motoru
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Parametr Pozn.

Jmenovity u€inik motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

Jmenovity kmito¢et motoru

Kategorie ménice

Indikace stavu bezpecénostnich kédu RO

SW verze ménice RO

11.6.3 Zmény nastaveni parametra proti

Zakladnimu nastaveni

Parametr Nastaveni
Destination vstupu F1 1.45
Volba vstup/vystup F1 0
Destination vstupu F3 1.46
Destination vstupu F6 1.42

Zména Menu 0 (viz kap. 12.4.2)

Vybér pfednastavenych otacek se provadi dle
tabulky:

vstup A vstup B prfednastavené
#1.46 #1.45 otacky
0 0 1
0 1 2
1 0 3
1 1 4
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11.7 MAKRO 4 (Rizeni momentu)

Signalem na svorce 29 je mozno prepinat bud’
fizeni otacek nebo fizeni momentu. Analogovy
vstup 1 (svorky 5 a 6) slouzi pro zadavani
momentu. Analogovy vstup 2 (svorka 7) slouzi
pro zadadvani otacek. Oba vstupy jsou v
napétovém rezimu (0 az 10V).

P¥i fizeni momentu je nutno uvazit ochranu proti
nadmérnému ristu otacek. U oteviené smycky
kmitocet neprekroc¢i hodnotu danou
parametrem 0.02, u uzaviené smyc¢ky jsou
otacky omezeny hodnotou danou analogovym
vstupem 2 (tj. rezim Fizeni momentu s omezenim
otacek).

11.7.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice
Relé Status <
Indikace poruchy ‘%
Analogovy vstup1 - ____ +10V |
Zadavani momentu {K\ {A\l ‘El
0az10V B \ ’ \ } 5|
|V —— LY kEl
ov 3
Analogovy vstup 2

Zadavani kmitoétu/ —ps - - - - - -
otacek
42220 mA \ } \ ) » 7]

OTACKY
CINNY PROUD Q é) ( \ { ‘ 3l
\ d

IR

Py el
Externi termistor | Ifl
23
INDIKACE At speed X ov
INDIKACE Min. otack
in. otad y('?) 2]
¥ 26]
RESET —
" e —
PROVOZ VPRED {25]
PROVOZ VZAD 'El
b 28
VOLBA RIZENIi | _g~ Moment
MOMENTU Gy
OL: Externiporucha | —=————————/30]
CL: Enable

oy ==
OL (Open loop) : oteviena smycka
CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-5 Makro 4 - svorkovnice Fizeni

Unidrive, SW03.01.xx
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11.7.2 Menu 0

Parametr

Pozn.

0.00 Nulovy parametr

0.0 Minimalni kmitocet/otacky

0.0 Maximalni kmito¢et/otacky

0.0 Akcelereéni rampa

0.04 Decelereéni rampa

0.0 Volba vstupu pro referenci

0.06 Symetrické proudové omezeni

(rezim Open loop vector)

Volba rezimu vystupniho napéti

Zisk P otackové smycky
(rezim Closed loop)

Boost
(rezim Open loop vector)

Zisk | otackové smycky
(rezim Closed loop)

(rezim Open loop vector)

Volba dynamické charakteristiky U/f

Zisk D otackové smycky
(rezim Closed loop)

Otacky motoru (synchronni)
(rezim Open loop vector)

RO

(rezim Closed loop)

Zpétna vazba — skutecné otacky

RO

Pre-ramp reference

RO

Post-ramp reference

RO

Cinny proud motoru

RO

Reference Jog

Rezim deceleraéni rampy

Rezim Stop

Inverze vystupu relé

Volba S rampy

S rampa




Parametr

Pozn.

Skip otacky 1

Skip pasmo 1

Skip otacky 2

Skip pasmo 2

Rezim analogového vstupu 1

Analogovy vstup 1

RO

Rezim analogového vstupu 2

Analogovy vstup 2

Prah nadmérnych otacek

Cislo aktivniho Makra

RO

Rezim sériové linky

Jmenovity proud ménice (FLC)

RO

Uzivatelsky bezpecnostni kod

Reference rezimu Ovladani z panelu
ménice

RO

Prenosova rychlost sériové linky

Sériova adresa

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

Start do rotujiciho motoru

0.40
5.12

Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
proudu)
(rezim Open loop vector a Vektor)

0.40
3.25

Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
serva)
(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Pocet poli motoru
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Parametr

Pozn.

Jmenovity u€inik motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

Jmenovity kmito¢et motoru

Kategorie ménice

Indikace stavu bezpeénostnich kodu

RO

SW verze ménice

RO

11.7.3 Zmény nastaveni parametra proti

Zakladnimu nastaveni

Parametr Nastaveni
Destination analog. vstupu 1 4.08
Destination analog. vstupu 2 1.36
Source vystupu F3 10.04
Volba vstup/vysup F3 1
Destination vstupu F6 9.29

9.30cl
Source pro vstup 1 log. funkce 6.32
Destination logické funkce 1 7.09
Destination bindrniho souctu 4.1

Zména Menu 0 (viz kap. 12.5.2)
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11.8 MAKRO 5 (PID requlator)

Signalem na svorce 29 je mozno prepinat bud’
zadavani otacek nebo funkci PID regulatoru.
Analogovy vstup 1 (svorky 5,6) slouzZi pro
zadavani otacek, analogovy vstup 2 (svorka 7)
pro zadavani poZzadované hodnoty a analogovy
vstup 3 (svorka 8) pro pfivedeni zpétno-
vazebniho signalu (skute¢né hodnoty). Vsechny
analogové vstupy jsou v napétovém rezimu.

11.8.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice
Relé Status <
Indikace poruchy :J_l/
Analogovy vstup 1 N-—----- AH1OvVI
Zadavani kmitoctu / ‘ \ { \ .
otagek (0 az 10 V) E]— ] i » 5|
|V ——— LY kEl
ov | 3
. N-—----° 0
Zadana hodnota PID
0az10V D { ( J ¥ 7]
L
N- -~~~ -- 0
Skuteéna hodnota { (
(zpétna vazba) PID »
el l
O ]
OTACKY 3\
CINNY PROUD q\) (sl
VT,
INDIKACE At speed S v Tl
RESET — 4(24]
—— —_—
FUNKCE JOG | — @
PROVOZ VPRED ] _
2
PROVOZ VZAD | —
PID ENABLE /_ Analogovy vstup 1
» 29
OL: Externi porucha | PID zapnuto D
CL: Enable {30
oy el
OL (Open loop) : oteviena smycka
CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-6 Makro 5 - svorkovnice Fizeni

Unidrive, SW03.01.xx

11.8.2 Menu 0

Parametr

Pozn.

0.00 Nulovy parametr

0.0 Minimalni kmitocet/otacky

0.0 Maximalni kmito¢et/otacky

0.0 Akcelereéni rampa

0.04 Decelereéni rampa

0.0 Volba vstupu pro referenci

0.06 Symetrické proudové omezeni

(rezim Open loop vector)

Volba rezimu vystupniho napéti

Zisk P otackové smycky
(rezim Closed loop)

Boost
(rezim Open loop vector)

Zisk | otackové smycky
(rezim Closed loop)

(rezim Open loop vector)

Volba dynamické charakteristiky U/f

Zisk D otackové smycky
(rezim Closed loop)

Otacky motoru (synchronni)
(rezim Open loop vector)

RO

(rezim Closed loop)

Zpétna vazba — skutecné otacky

RO

Pre-ramp reference

RO

Post-ramp reference

RO

Cinny proud motoru

RO

Rezim analogového vstupu 1

Rezim analogového vstupu 2

Rezim analogového vstupu 3

Analogovy vstup 1

RO

Analogovy vstup 2

RO

Analogovy vstup 3

RO




Parametr Pozn. Parametr Pozn.

Proporcionalni zisk PID regulatoru Jmenovity u€inik motoru

Integracni zisk PID regulatoru Jmenovité napéti motoru

Derivaéni zisk PID regulatoru Jmenovité otacky motoru

Horni mez PID regulatoru Jmenovity proud motoru

Dolni mez PID regulatoru Jmenovity kmito¢et motoru

Konstanta PID regulatoru Kategorie ménice

Prednastavené otacky 7 Indikace stavu bezpecénostnich kédu RO

Prednastavené otacky 8 SW verze ménice RO
Konstanta analogového vstupu 2
Konstanta analogového vstupu 3 11.8.3 Zmény nastaveni parametri proti

Zakladnimu nastaveni

Volba externiho Enable PID

regulatoru Parametr Nastaveni
Gislo aktivniho Makra RO Destination analog. vstupu 1 0.00
Destination analog. vstupu 2 1.27
Rezim sériové linky RezZim analogového vstupu 3 0
Destination analog. vstupu 3 1.28
Jmenovity proud ménice (FLC) RO Destination vstupu F6 14.08
Volba source hlavni reference 7.01
Uzivatelsky bezpecnostni kéd Volba source Zadané hodnoty 1.27
Volba source skute¢né hodnoty 1.28

Reference rezimu Ovladani z panelu RO =
ménice Volba externiho Enable PID 8.06

regulatoru

Pfenosova rychlost sériové link
i y Volba destination PID reguldtoru 1.36

Sériova adresa Zména Menu 0 (viz kap. 12.6.2)

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

Start do rotujiciho motoru

0.40 Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
5.12 proudu)

(rezim Open loop vector a Vektor)
0.40 Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
3.25 serva)

(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Pocet poli motoru
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11.9 MAKRO 6 (Koncové spinace)

Dva digitalni vstupy jsou naprogramovany pro
funkci koncovych spinac¢d. Je-li néktery z téchto
spinac¢lu sepnut, méni¢ provede stop nezavisle
na nastavenych otackach, pficemz pro normalni
stop jsou rampy dany parametrem 0.04 a pro
stop od koncového spinace parametrem 0.20.
V rezZimu closed loop je tato rampa pfemosténa
(rovna 0).

11.9.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice
Relé Status <
Indikace poruchy :J_l{
hl
Analogovy vstup 1
Zadavani kmitoctu / N~~~ nH10V ‘El
otacek { \ l \ N
0az10V E ] i » 5]
e (e

Externi termistor

!

S A
1 1
1 1
1 1

o

&%

OTAGKY <|'J\>
CINNY PROUD e
Q

G

INDIKACE At speed 2 o
RESET — A
— —————phd
Koncovy snimac vpred | =
_\r_—.}-
PROVOZ VPRED | — 2
‘—'P-Z7
PROVOZ VZAD 4 — =l
Koncovy snimaé¢ vzad ¢—_

OL: Externi porucha

CL: Enable {30

W
=

OL (Open loop) : oteviena smycka ov
CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-7 Makro 6 - svorkovnice fizeni pro unipolarni
zadavani otacek

Unidrive, SW03.01.xx

68

11.9.2 Menu 0
Parametr Pozn.
0.00 Nulovy parametr
0.0 Minimalni kmitocet/otacky
0
0.0 Maximalni kmito¢et/otacky
06
0.0 Akcelereéni rampa
0.04 Decelereéni rampa
0.0 Volba vstupu pro referenci
0.06 Symetrické proudové omezeni
0
0.07 Volba rezimu vystupniho napéti
5.14 (rezim Open loop vector)
0.07 Zisk P otackové smycky
3.10 (reZzim Closed loop)
0.08 Boost
5.15 (rezim Open loop vector)
0.08 Zisk | otackové smycky
3.11 (rezim Closed loop)
0.09 Volba dynamické charakteristiky U/f
5.13 (rezim Open loop vector)
0.09 Zisk D otackové smycky
3.12 (reZzim Closed loop)
0.10 Otacky motoru (synchronni) RO
5.04 (rezim Open loop vector)
0.10 Zpétna vazba — skute¢né otacky RO
(rezim Closed loop)
Pre-ramp reference RO
Post-ramp reference RO
Cinny proud motoru RO
Indikace digitalniho vstupu F3 RO
Indikace digitalniho vstupu F4 RO
Indikace digitalniho vstupu F5 RO
Indikace digitalniho vstupu F6 RO

Rezim Stop

Drzeni nulovych otacek

Deceleraéni rampa 2




11.9.3 Zmény nastaveni parametru proti

Zakladnimu nastaveni

Parametr Pozn.
0 Inverze vstupu/vystupu F3 Parametr Nastaveni
8 Volba bipolarniho rezimu 1
0 Inverze vstupu F6 Rezim decelera¢ni rampy 1
Deceleraéni rampa 2 1
C Cislo aktivniho Makra RO Destination vstupu F3 6.35
Destination vstupu F6 6.36
U Rezim sériove linky Source pro vstup 1 log. funkce 6.35
; m d menice (FLC RO Inverze vstupu 1 funkce 1 1
0
menovity proud ménice ( ) Source pro vstup 2 log. funkce1 6.36
0 Uzivatelsky bezpeénostni kod Inverze vstupu 2 funkce 1 L
0 Inverze vystupu funkce 1 1
| Reference rezimu Ovladani z panelu RO Destination logické funkce 1 2.35
ménice Zména Menu 0 (viz kap. 12.7.2)
0.36 Prenosova rychlost sériové linky
0 Sériova adresa
0 Parametr zobrazeny po pfipojeni sité
0.39 Start do rotujiciho motoru
6.09
0.40 Autotune (Mé&Feni magnetiza¢niho
5.12 proudu)
(rezim Open loop vector a Vektor)
0.40 Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
3.25 serva)
(Rezim Servo)
Modulaéni kmitocet
Pocet p6li motoru
Jmenovity ucinik motoru
Jmenovité napéti motoru
Jmenovité otacky motoru
Jmenovity proud motoru
Jmenovity kmito¢et motoru
Kategorie ménice
Indikace stavu bezpecénostnich kédu RO
SW verze ménice RO
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11.10 MAKRO 7 (Rizeni externi brzdy)

Externi brzda je napf. uvolnéna, je- li ménic¢
vreZimu provoz a do motoru tece proud,

pficemz vinuti externi brzdy je v sérii
s kontaktem interniho relé (svorky 1 a 2).
11.10.1 Ridici svorkovnice
Ridici
svorkovnice
Relé Status GH

Indikace poruchy

e f
Analogovy vstup 1
Zadavani kmitoétu/ 0 0 5------- 10V |
otadek ﬂ A ‘
0az10V LI s
> ol

Externi termistor

L

1

R F
1 1
1 1
1 1

@

= é\) { \ ( )
CINNY PROUD
)
UVOLNENi BRZDY R ol
RESET — (4]
—= —— b
FUNKCE JOG ) _ -
PROVOZ VPRED ] — -
'—'P-Z7
PROVOZ VZAD ) — =
ANALOG. VSTUP1/2 § __—' )
OL: Externi h z =
: Externi porucha 4

CL: Enable {30
OL (Open loop) : oteviena smycka ov 31

CL (Closed loop): uzaviena smycka

Obr. 11-8 Makro 7 - svorkovnice Fizeni
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11.10.2 Menu 0

Parametr

Pozn.

Nulovy parametr

Minimalni kmitocet/otacky

Maximalni kmito¢et/otacky

Akcelereéni rampa

Decelereéni rampa

Volba vstupu pro referenci

Symetrické proudové omezeni

Volba rezimu vystupniho napéti
(rezim Open loop vector)

Zisk P otackové smycky
(rezim Closed loop)

Boost
(rezim Open loop vector)

Zisk | otackové smycky
(rezim Closed loop)

Volba dynamické charakteristiky U/f
(rezim Open loop vector)

Zisk D otackové smycky
(rezim Closed loop)

Otacky motoru (synchronni)
(rezim Open loop vector)

RO

Zpétna vazba — skutecné otacky
(rezim Closed loop)

RO

Pre-ramp reference

RO

Post-ramp reference

RO

Cinny proud motoru

RO

Proud motoru

RO

Indikace prekro¢eni komparaéni
urovné komparaatoru 1

RO

Indikace Reference On

RO

Indikace nulového kmitoctu

RO

Indikace stavu vystupu log. funkce 1

RO

Komparacéni uroven komparatoru 1

Zpozdéni logické funkce 2




11.10.3 Zmény nastaveni parametrd proti
Zakladnimu nastaveni

Parametr Pozn. Parametr Nastaveni
! Cislo aktivniho Makra RO Rezim decelera¢ni rampy 1
Prah nulovych otaéek 2
! Rezim sérioveé linky Drzeni nulovych otaéek 1
Destination vstupu F1 9.01
. Jmenovity proud méniée (FLC) RO Source pro vstup 1 log. funkce 12.01
= = = — Source pro vstup 2 log. funkce1 9.02
0 Uzivatelsky bezpeénostni kod
) Inverze vstupu 2 funkce 1 1
0 Reference rezimu Ovladani z panelu RO Source pro vstup 1 log. funkce 2 10.01
ménice
0 26 Prenosova rychlost sériové linky Source pro vstup 1 log. funkce 2 1.11
Inverze vstupu 1 funkce 2 1
\ Sériova adresa Source pro vstup 2 log. funkce 2 10.03
Inverze vstupu 2 funkce 2 1
0 Parametr zobrazeny po pfipojeni sité Zpozdéni log. funkce 1 0.2
Source pro vstupni proménnou 4.01
0.39 Start do rotujiciho motoru komparatoru 1
6.09 Kompar. urovein komparatoru 1 10
0.40 Autotune (Mé&Feni magnetiza¢niho Hystereze komparatoru 1 10
5.12 proudu) Zména Menu 0 (viz kap. 12.8.2)
(rezim Open loop vector a Vektor)
0.40 Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
3.25 serva)
(Rezim Servo)
Modulaéni kmitocet
Jmenovity uc€inik motoru
Jmenovité napéti motoru
Jmenovité otacky motoru
Jmenovity proud motoru
Jmenovity kmito€et motoru
Kategorie ménice
Indikace stavu bezpeénostnich kédu RO
SW verze ménice RO
Pocet p6li motoru
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11.11 MAKRO 8 (Elektronicka hridel)

Tento systém spoji elektronicky hfidele dvou
motorid. Makro je popsdano pro ménic Slave.
Méni¢ Master je standardni, je vsak treba
propojit zpétnovazebni enkodér do voliteIného
modulu UD 52 v méniéi Slave. Relativni Jog je
na svorce 26. Jestlize je potfeba pouzZit funkci
sméru otaceni, Ize toto provést zménou
parametru 0.15 a pfivedenim pulzni reference
polohy do parametru 0.26.

Toto Makro Ize pouZit pouze v reZimu Vektor
nebo Servo.

11.11.1 Ridici svorkovnice

Ridici
svorkovnice
Relé Status TCHl
Indik: h (
ndikace poruchy 45}
[4]
L3l
Lel
L3
Externi termistor

S A
1 1
1 1
1 1

o

&%

OTAGKY <|'J\> { \ ( )
CINNY PROUD & "
8
Orientace hotova o\ ov -@
RESET — A
RELATIVNi JOG — _— Hzs)
PROVOZ VPRED —
PROVOZ VZAD _—
Enable — '@

[=]
<

B

=

Vyzaduje pfivedeni Fidiciho enkodérového signalu

Obr. 11-9 Makro 8 - svorkovnice Fizeni
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11.11.2 Menu 0

Parametr Pozn.
Nulovy parametr
Minimalni kmitocet/otacky
Maximalni kmito¢et/otacky
Akcelereéni rampa
Decelereéni rampa
Volba vstupu pro referenci
Symetrické proudové omezeni
Zisk P otackové smycky
Zisk | otackové smycky
Zisk D otackové smycky
Zpétna vazba — skute¢né otacky RO
Pre-ramp reference RO
Post-ramp reference RO
Cinny proud motoru RO
Refernce Jog
Rezim polohové smycky
Pocet pulz( na otacku
Pomér referenéniho enkodéru
Vstup enkodéru 1 - otacky RO
Vstup enkodéru 1 - poloha RO
Odchylka polohové smycky RO
Reference enkodéru - poloha RO?
Reference enkodéru - otacky RO?
Reference enkodéru — ppr? RO?




Parametr Pozn. Parametr Pozn.

Zisk polohové smycky Kategorie ménice

Omezeni otacek polohové smycky Indikace stavu bezpeénostnich kédu RO

Reference polohy pro orientaci SW verze ménice RO

Okénko ? potvrzeni orientace Pocet p6li motoru

Rezim Stop
11.11.3 Zmény nastaveni parametru proti
Cita¢ otaéek referenéniho enkodéru RO Zakladnimu nastaveni
Citaé otaéek zpétnovaz. enkodéru RO Parametr Nastaveni
Pfemosténi ramp 0
Cislo aktivniho Makra RO Rezim deceleracni rampy 1
Volba pevné reference otacek 1
Rezim sériové linky Destination vstupu F1 13.18
RezZim polohové smyc¢ky 1
Jmenovity proud ménice (FLC) RO Zména Menu 0 (viz kap. 12.9.2)
Uzivatelsky bezpecnostni kod

Reference rezimu Ovladani z panelu RO
ménice

Prenosova rychlost sériové linky

Sériova adresa

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

Start do rotujiciho motoru

0.40 Autotune (Méfeni magnetiza¢niho
5.12 proudu)

(rezim Vektor)
0.40 Autotune (Zkouska fazovani enkodéru
3.25 serva)

(Rezim Servo)

Modulacni kmitocet

Jmenovity ucinik motoru

Jmenovité napéti motoru

Jmenovité otacky motoru

Jmenovity proud motoru

Jmenovity kmito¢et motoru
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