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m Verze programu
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Operating instructions
Software version: 2.3x

C€ C

These operating instructions can be used for all VLT 2800
Series frequency converters with software version 2.3x.
The software version number can be seen from parameter
640 Software version no.

' Upozornéni: Uvadi varovani vysokého napéti.
=y vvadi
a Gdaje, které by mél ctenar vzit na védomi.

2 Uvadi vseobecné varovani.
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m VSeobecné upozorneéni

Napéti ménice kmitoctu je nebezpetné
6 vzdy, kdyz je ménic pripojen Kk siti.
Nespravna instalace motoru nebo ménice

kmitoctu mlize vést k poSkozeni zafizeni, vaznému

zranéni nebo smrti. Je tedy nezbytné nutné pos-

tupovat presné podle pokynl uvedenych v této

prirucce i podle mistnich a narodnich smérnic a

bezpectnostnich predpisl

m Toto jsou bezpetnostni predpisy

1.

Pted provadénim opravy je nutno vypnout ménic
kmitottu ze sité. Zkontrolujte, ze byl odpojen
privod energie a ze uplynula predepsana doba,
nez odpojite motor a sitovou sniiru.

. Tlacitko [STOP/RESET] na tidicim panelu ménice

kmitottu neodpoji zatizeni od sité a nelze jej tedy
pouzivat jako bezpetnostni vypina.

Jednotka musi byt radné uzemnéna, uzivatel
musi byt chrdnén pred napéjecim napétim a mo-
tor musi byt chrdnén pred pretizenim na zaklad &
platnych narodnich a mistnich predpis.

Zemni svodové proudy jsou vyS5si nez 3.5 mA.

V tovarnim nastaveni neni zahrnuta ochrana proti
pretizeni motoru. PoZzadujete-li tuto funkci, nas-
tavte parametr 128 Tepelnd ochrana motoru na
hodnotu Vypnuti ETR nebo na hodnotu Varovani
ETR. Pro severoamericky trh: Funkce ETR (elek-
tronické tepelné relé) poskytuji ochranu motoru
pred pretizenim, tfida 20, v souladu s NEC.

6. Neodpojujte pfipojky k motoru - a sitovou shiiru,

kdyz je ménit kmitoCtu pfipojen k siti. Presvédcte
se, ze privodni napéti bylo odpojeno a ze up-
lynula nezbytné nutné doba, nez prikrotite k
odpojeni sitové shliry a demontazi motoru.

. Vsimnéte si, prosim, ze ménit kmitoctu mé

kromé vstupli L1, L2 a L3 jesté dalsi napétové
vstupy vzdy, kdyz jsou pouzity svorky DC
sbérnice. Zkontrolujte, ze byly odpojeny vSechny
napétové vstupy a ze uplynula nezbytné nutna
doba, nez prikrotite k opravé.

m Varovani pfed nedmysinymspu Sténim
1. Zatimco je ménit kmitottu pripojen k siti, Ize mo-

tor zastavit pomoci digitalnich piikaz U, piikaz U
sbérnice, zadanou hodnotou nebo lokalnim zas-
tavenim. Je-li s ohledem na osobni bezpetnost
nutné zajistit, aby nedoslo k zadnému
nedmysinému spusténi, nejsou tyto funkce
postacujici.

. Pti zméné parametr muize dojit ke spusténi mo-

toru. Proto musi byt vzdy aktivovano tlacitko pro
zastaveni [STOP/RESET], a pak je mozno up-
ravovat Udaje.

. Ke spusteni zastaveného motoru miize dojit,

jestlize se vyskytnou zavady v elektronice ménice
kmitottu, pii dotasném pretizeni ¢i zavadé v
napéajecim napéti, nebo pfi zavadé kontaktl mo-
toru.

meziobvodu).

A Upozornéni:
Dotykat se elektrickych ¢asti mize byt velmi
nebezpecné, i kdyz bylo zarizeni odpojeno od sité.
Presvédcte se, Ze jsou odpojeny i ostatni napétove
vstupy od sdileni zatéze, napfiklad (sdileni DC

Pro jednotku VLT 2800: vyCkejte alespon 4 minuty.

195NA139.10
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m Ridici jednotka

panel.

195NA008.11

O ON

O WARNING

3 O ALARM

STOP

4 RESET

START

Ridici panel je rozdélen na ttyti funkeni skupiny:

1. Sestimistny displej LED.

2. Tla’citka pro zménu parametrli a prechod mezi
funkcemi displeje.

3. Kontrolky.

4. Tlacitka pro lokalni ovladani.

Veskeré zobrazeni Gdajl je formou Sestimistného
zobrazeni pomoci LED schopného plynule zobrazo-
vat jednu polozku provoznich Udaju béhem bézného
provozu. Doplhkem displeje jsou tfi kontrolky pro in-
dikaci pripojeni k siti (ON), varovani (WARNING) a
porucha (ALARM). VeétSinu sad parametrli ménice
kmitottu Ize upravovat piimo pomoci fidictho panelu,
pokud nebyla tato funkce naprogramovéna jako
Zablokovana [1] pfes parametr 018 Blokovani zmén
adaju.

m Ovladaci tlacitka

[QUICK MENU] umozhuje pfistup k parametrum
pouzivanym pro Rychlou nabidku.

Tlacitko [QUICK MENU] se také pouziva, nechcete-li
provadét zménu hodnot parametr .

Také viz [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] slouzi ke zméné sady parametr .
Tlacitko [CHANGE DATA] se také pouziva k
potvrzeni volby sad parametr .

Tlatcitka [+] / [-] se pouzivaji k volbé parametrl a ke
zmeéneé hodnot parametr .

Tato tlatitka se také pouzivaji v Rezimu displeje k
volbé zobrazeni provozni hodnoty.

Tlacitka [QUICK MENU] + [+] je nutné stisknout
soutasné, aby byl umoznén pfistup ke vsem
parametrUm. Viz Rezim nabidek

[STOP/RESET] slouzi k zastaveni pripojeného mo-
toru nebo k vynulovani ménite kmitottu po poruse.
Je mozno zvolit jako Aktivni [1] nebo Neaktivni [0]
pres parametr 014 Lokalni zastaveni/reset. V
Rezimu displeje bude displej blikat, jestlize byla ak-
tivovana funkce zastaveni.

Upozornéni:
Bi&x Jestize byla u tlatitka [STOP/RESET] prove-
a dena volba Neaktivni [0] v parametru 014
Lokalni zastaveni/reset a jestlize nebyl pres digitéini
vstupy ani sériovou komunikaci vyslan pfikaz pro za-
staveni, mlze byt motor zastaven pouze odpojenim
napéjeciho napéti od ménice kmitoctu.

[START] slouzi ke spusténi meénice kmitoctu. Je
stale aktivni, ale tlatitko [START] nemuze potlacit
ptikaz pro zastaveni.
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® Rucéni inicializace

Odpojte pfistroj od sité. Drzte soutasné stisknuta
tlatitka [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA] pi
soutasném zpétném piipojeni jednotky k siti.

Uvoln éte tlatitka; ménit kmitoctu je nyni napro-
gramovan na tovarni nastaven.

MG.28.A5.48 - VLT je registrovand ochranna zndmka Danfoss
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m Stavy Udaju na displeji

Rezim displeje

Za normélniho provozu je mozné plynule zobrazovat
jednu polozku provoznich Udaju podle viastniho
vybéru obsluhy. Pomoci tlacitek [+/-] je mozné v
ReZzimu displeje provadeét nasledujici volby:

- Vystupni kmitotet [Hz]

- Vystupni proud [A]

- Vystupni napéti [V]

- Napéti DC meziobvodu [V]

- Vystupni vykon [KW]

Menu mode

EA RN

Chcete-li vstoupit do Rezimu nabidek, je treba ak-
tivovat tlatitko [QUICK MENU] soutasné s [+].

V Rezimu nabidek je mozno ménit vétsinu
parametr i ménice kmitottu. K prepinani parametru
pouzijte tlatcitka [+/-]. Béhem prepindni v Rezimu
nabidek budou blikat cisla parametru.

Na displeji je zobrazeno, ze nastaveni v parametru
102 Vykon motoru Pumn je 0,75. Chcete-li hodnotu
0,75 zmeénit, musite nejprve stisknout tlacitko
[CHANGE DATA]; poté muzete zménit hodnotu
parametru pomoci tlacitek [+/-].

Jestlize jsou na displeji vpravo u daného parametru
zobrazeny tfi tetky, znamena to, ze hodnota

parametru ma vice nez tfi cislice. Chcete-li vidét
celou hodnotu, stisknéte tlatitko [CHANGE DATA].

Na displeji je zobrazeno, ze v parametru 128 Te-
pelna ochrana motoru byla provedena volba Vypnuti
termistorem [2].

Quick menu

jejich naprogramovéni bude ménic kmitottu ve
vétsiné piipad U pripraven k provozu. Je-li aktivovano
tlacitko [QUICK MENU] v Rezimu nabidek, spusti se
Rychld nabidka. Listujte mezi polozkami Rychlé
nabidky pomoci tlatitek [+/-]. Hodnoty Gdaju mlzete
menit tak, ze nejprve stisknete tlacitko [CHANGE
DATA] a pak zménite hodnotu parametru pomoci
tlacitek [+/-].

V Rychlé nabidce jsou néasledujici parametry:

e Par. 102 Vykon motoru Pun

e Par. 103 Motorové napéti Uyn

e Par. 104 Kmitotet motoru fu,n

e Par. 105 Motorovy proud Iy

e Par. 106 Jmenovité otdtky motoru nvn

e Par. 107 Automatické ptizplsobeni motoru.

e Par. 204 Minimalni z&danad hodnota Refuin

e Par. 205 Maximalni z&dana hodnota Refuax

= Par. 207 Cas rozbéhu

= Par. 208 Cas dobéhu

e Par. 002 Lok&lni/dalkové ovladani

e Par. 003 Lokélni zadan4 hodnota

Parametry 102 - 106 muzete odetist z typového
Stitku motoru.

m Rucni rezim a Automaticky rezim

Ménit kmitoCtu je pii normalnim provozu v Automat-
ickém rezimu, pti kterém je signal zadané hodnoty
dodavan zvenku - analogové nebo digitalné
prostrednictvim tidicich svorek. V Rutnim rezimu je
vsak mozné dodat signédl zddané hodnoty lokalné,
prostrednictvi;m fFidictho panelu.

MG.28.A5.48 - VLT je registrovand ochranna zndmka Danfoss
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Pokud je aktivovan Rutni rezim, zlistanou na

fidicich svorkach aktivni tyto fidici signdly:

e Rucni start (LCP2)

e Zastaveni vypnuto (LCP2)

e Automaticky start (LCP2)

e Reset

e Zastaveni volnym dobéhem, inverzni

« Reset a volny dobéh, inverzni

e Rychlé zastaveni, inverzni

e Zastaveni, inverzni

* Reverzace

e DC brzdeéni, inverzni

e Vybér sady parametrl, LSB

e Vybér sady parametri, MSB

* Termistor

e Presné zastaveni, inverzni

e Presny start/stop

e Konstantni otacky (jog)

e Piikaz pro zastaveni prostrednictvim sériové ko-
munikace

Prepinani mezi Automatickym a Ruénim rezimem:
Aktivaci tlatitka [Change Data] v rezimu [Display
Mode] - displej bude indikovat rezim ménice

kmitoctu.
CHANGE | _ [
DATA [

Do Rutniho rezimu prepnete posunutim nahoru

nebo dolu:
— ||
=>

Pokud je ménitc kmitottu v Rutnim rezimu, budou
Gdaje vypadat takto:

a zadanou hodnotu je mozné zménit pomoci nésle-
dujicich tlatitek:

N4

Upozornéni:

llé' Pamatujte, ze volba rezimu

muze byt zablokovana parametrem 020.

Automatické prizplisobenimotoru
Automatické prizplsobeni motoru (AMA) se provadi
nasledujicim zplsobem:

1. V parametru 107 Automatické pfrizp lsobeni mo-
toru zvolte hodnotu [2]. Nyni bude blikat Gdaj
“1077, a Udaj “2” nebude blikat.

2. Funkce AMA bude aktivovana stisknutim tlatitka
Start. Nyni bude blikat udaj “107” a v poli da-
tovych hodnot se budou zleva doprava pohybovat
pomicky.

3. Kdyz se znovu objevi Udaj “107” s hodnotou
adajli [0], je AMA hotové. Pomoci tlatitka [STOP/
RESET] ulozte Gdaje motoru.

4. Poté bude nadéle blikat udaj “107” s hodnotou
Gdajli [0]. Ted muzete pokratovat.
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m Provoz a displej

001 Jazyk
(LANGUAGE)
Hodnota:

0 Anglicky (ENGLISH) [0]
Némecky (DEUTSCH) (1]
Francouzsky (FRANCAIS) (2]
Dansky (DANSK) (3]
Spanélsky (ESPANOL) (4]
ltalsky (ITALIANO) [5]
Funkce:

Tento parametr slouzi k volbé jazyka, ktery se zo-
brazi na displeji pfi kazdém pripojeni fidici jednotky
LCP.

Popis volby:

Zobrazi se volba jazykt. Tovarni nastaveni se mo-
hou lisit.

002 Lokalni/dalkové ovladani
(OPERATION SITE)

Hodnota:

0 Déalkové ovladani (REMOTE) [0]
Lokalni ovladani (LOCAL) (1]
Funkce:

U ménice kmitottu je mozné zvolit dva rlizné
provozni rezimy; Délkové ovladani [0] nebo Lokalni
ovladani [1]. Viz také parametr 013 Ovladani v
misté, je-li zvolena moznost Lokalni ovladani [1].

Popis volby:
Je-li zvoleno Dalkové ovladdani [0], bude ménic
kmitottu ovlddan pres:
. Ridici svorky nebo pres sériovou komunikaci.
. Tlatitko [START]. To vsak nemuze potlacit
pfikazy pro zastaveni vysilané pres digitaini vs-
tupy nebo pies sériovou komunikaci.
Tla'citka [STOP/RESET] a [JOG], pod podminkou,
ze jsou aktivni.

N -

w

Je-li zvoleno Lokalni ovladani [1], bude ménit
kmitottu ovladan:

Lokalni ovladani jako parametr 100 [3]. Parametr
200 Rozsah vystupniho kmitoCtu je nastaven na
Oba sméry.

Parametr 003 Lokélni z&dana hodnota, kde od-
kaz Ize nastavit pomoci tlacitek [+] a [-].

Ptikaz pro vnéjsi ovladani, které je mozné pripoijit
k digitalnim vstupUm (viz parametr 013 Lokalni
fizeni).

P

o

Upozorneni:

“é' Tlatcitka [JOG] a [FWD/

REV] se nachéazeji na fidici jednotce LCP.

003 Lokalni zadana hodnota
(LOCAL REFERENCE)

Hodnota:
Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven na [1]
nebo [2]:
0 - fmax (par. 202) O 000.000,000
Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven na [3]
nebo [4] a parametr 203 Rozsah Zz&dané/skute’cné
hodnoty na [O]:
Refuin - Refwax (par. 204-205) 0 000.000,000
Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven na [3]
nebo [4] a parametr 203 Rozsah Zz&dané/skute’cné
hodnoty na [1]:

- Refumax - + Refwax (par. 204-205) 0O 000.000,000

Funkce:
U tohoto parametru je mozno nastavit zadanou hod-
notu ruené. Jednotka lokaini zddané hodnoty zavisi
na konfiguraci zvolené u parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Pro ochranu lokalni zddané hodnoty nastavte
parametr 002 Lokalni/dalkové ovliddani na Lokalni
ovladani [1]. Lokalni oviadani nemuize byt nastaveno
pres sériovou komunikaci.

004 Aktivni sada parametri
(ACTIVE SETUP)

. . - Hodnota:

L T!?C'tkem [START]. '!'o Ysak nemuze potlacit Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
piikazy pro zastaveni pres digitalni vstupy (viz [Sada parametrti 1 (SETUP 1) [1]
parametr 013 Lokalni ovladani). Sada parametrii 2 (SETUP 2) [2]

2. Tlacitka [STOP/RESET] a [JOG], pod podminkou, Sada parametrii 3 (SETUP 3) [3]
ze jsou aktivni. Sada parametr(i 4 (SETUP 4) (4]

3. Tlacitko [FWD/REV], pod podminkou, ze bylo Externi volba (MULTI SETUP) (5]
aktivovano v parametru 016 Lokalni zpétny chod Funkee:

a ze parametr 013 Lok&lni fizeni je nastaven na un Ce', o .
- f s S . Zde se voli aktivni sada parametrli. Vsechny
Lokalni ovladani a otevirena smycka [1] nebo o Lo
parametry |ze naprogramovat ve Ctyfech individual-
[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani

8
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nich sadach parametrl.. Prechody mezi sadami je
mozné provadeét v tomto parametru pres digitalni
vstup nebo pres sériovou komunikaci.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje hodnoty parametrl
nastavené z vyroby. Sady parametrl 1-4 [1]-[4] jsou
ctyfi individualni  sady, které je mozno zvolit podle
potteby. Externi volba [5] se pouziva, kdyz
potfebujete dalkové ovladané prechody mezi ctyrmi
sadami pres digitalni vstup nebo pfes sériovou ko-
munikaci.

005 Programovana sada parametr
(EDIT SETUP)

Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
Sada parametri 1 (SETUP 1) (1]
Sada parametri 2 (SETUP 2) [2]
Sada parametri 3 (SETUP 3) [3]
Sada parametri 4 (SETUP 4) [4]
O Aktivni sada parametrli (ACTIVE SETUP) (5]
Funkce:

Je mozné zvolit, kterou sadu parametru chcete pfi
provozu programovat (plati pro ovliadani pres fidici
panel i ptes sériovy komunikacni port). Mlzete
napiiklad programovat Sadu parametrl 2 [2], za-
timco aktivni sada parametru je nastavena na Sada
parametrll 1 [1] v parametru 004 Aktivni sada
parametr U.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené z
vyroby a muze se pouzit jako zdroj Udajl, chcete-li
ostatni sady parametrl nastavit na znamy stav.
Sady parametrlU 1-4 [1]-[4] jsou individudini sady,
které je mozné pri provozu volné programovat. Je-li
zvolena -Aktivni sada parametru [5], bude se pro-
gramovana sada parametrl rovnat parametru 004
Aktivni sada parametru.

Upozornéni:

B0&x Jsou-ii tdaje upraveny nebo zkopirovany
a do aktivni sady parametrl, budou mit Gpravy
okamzity vliv na provoz pfistroje.

006 Kopirovani sady parametrii
(SETUP COPY)

Hodnota:

0 Z&adné kopirovani (NO COPY) [0]
Kopirovat do sady parametri 1 z #
(COPY TO SETUP 1) (1]

Kopirovat do sady parametrli 2 z #

(COPY TO SETUP 2) (2]
Kopirovat do sady parametrli 3 z #

(COPY TO SETUP 3) (3]
Kopirovat do sady parametrli 4 z #

(COPY TO SETUP 4) (4]
Kopirovat do vsech sad parametrii z # (COPY TO
ALL) [5]
Funkce:

Je mozné kopirovat ze zvolené aktivni sady
parametrll v parametru 005 Programovand sada
parametrl do zvolené jedné nebo vice sad v tomto
parametru.

Upozorneni:
' Kopirovat Ize pouze v rezimu zastaveni
a motor je zastaven ve spojeni s piikazem pro
zastaveni).

Popis volby:
Kopirovani zatne, jakmile byla zvolena pozadovana
funkce pro kopirovani a bylo stisknuto tlatitko [OK]/
[CHANGE DATA]. Na displeji se bude zobrazovat
prubéh kopirovani.

007 Kopirovani pres LCP
(LCP COPY)

Hodnota:

0 Zadné kopirovani (NO COPY) [0]
Odeslat vsechny parametry (UPL. ALL PAR.)  [1]
Nahrat vsechny parametry (DWNL. ALL PAR.) [2]
Nahrat parametry zavislé na velikosti
(DWNL. OUTPIND. PAR.) 3]

Funkce:
Parametr 007 Kopirovéni p'res LCP se pou'zivé kdyz
panelu jednotky LCP. Tato funkce se pouziva, kdyz
chcete zkopirovat vsechna nastaveni parametrl z
jednoho ménice kmitottu na jiny pfemisténim
fidiciho panelu LCP.

Popis volby:
Zvolte Odeslat vsechny parametry [1], chcete-li, aby
byly vsechny hodnoty parametru preneseny na fidici
panel. Chcete-li kopirovat pfevedené hodnoty
parametrl do ménice kmitoctu, na ktery byl namon-
tovan fidici panel, zvolte Prenos vsech parametrii z
jiného piistroje [2]. Zvolte Nahrat par. zavislé na ve-
likosti [3], chcete-li nahrat pouze parametry zavislé
na velikosti. Toto se pouzivd pfi nahrdvani na meénic
kmitottu s odlisnou velikosti jmenovitého vykonu,
nez jakou ma jednotka, z niz nastaveni parametrl
pochazi.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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' Upozornéni:
Bi&y Odesiéniinahréavani Ize provéadét jen v rezimu
a stop. Nahravani Ize provadeét pouze na ménici
kmitoCtu se stejnym Cislem verze softwaru, viz
parametr 626 Identifika’cni Cislo databaze

008 Meritko displeje pro vystupni kmitocet

(FREQUENCY SCALE)
Hodnota:
0,01 - 100,00 O 1,00
Funkce:

V tomto parametru se voli ¢initel, kterym se bude
nasobit vystupni kmitotet. Hodnota je zobrazena na
displeji, za predpokladu, ze parametry 009-012 Udaj
na displeji byly nastaveny na Vystupni kmitotet x
méfitko [5].

Popis volby:
Nastavte pozadované meéfritko.

009 Velky udaj na displeji

Hodnota:

Z&adné tteni (ZADNE) [0]

Vysledna zadana hodnota [%)]

(ZADANA HODNOTA [%] ) (1]

Vysledna zadana hodnota [jednotka]

(ZADANA HODNOTA [JEDNOTKA]) (2]

skutecna hodnota [jednotka] (SKUTE CNA HOD-

NOTA [JEDNOTKA]) [3]
0 Kmitotet [Hz] (KMITO CET [HZ)) (4]

Vystupni kmitotet x métitko

(KMITO CET X MER.) [5]

Motorovy proud [A] (MOTOROVY PROUD [A]) [6]

Moment [%] (MOMENT [%]) (7]

Vykon [kW] (VYKON [KW]) (8]

Vykon [HP] (VYKON [HP] [US]) (9]

Napéti motoru [V]

(NAP ETi MOTORU [V] ) [11]

Napéti DC meziobvodu [V]

(NAP ETi DC MEZIOBVODU [V)) [12]

Tepelné zatizeni motoru [%]

(TEPELNE ZATiZENi MOTORU [%)]) [13]

Tepelné zatizeni [%]

(TEPELNE ZATiZENi FC. [%]) [14]

Hodin v béhu [hodiny]

(RUNNING HOURS] ) [15]

DigitaIni vstup [Binarni]

(DIGITALNI VSTUP[BINARNI] ) [16]

Analogovy vstup 53 [V]

(ANALOGOVY VSTUP 53 [V)) [17]

Analogovy vstup 60 [mA]
(ANALOGOVY VSTUP 60 [MA])

(19]
Pulzni zddana hodnota [Hz]
(PULZNIi ZAD. HOD. [HZ] ) [20]
Externi zddan& hodnota [%]
(EXTERNI ZAD. HOD. [%)]) [21]

Stavové slovo [Hex] (STAVOVE SLOVO [HEX]) [22]
Teplota chladice [°C]

(TEPLOT A CHLADICE [°C]) [25]
Poruchové slovo [Hex] (PORUCHOVE SLOVO
[HEX)) (26]
Ridici slovo [Hex] (RIDICi SLOVO [HEX)) [27]
Vystrazné slovo [Hex]

(VYSTRA ZNE SLOVO [HEX] ) (28]
Rozsirené stavové slovo [Hex]

(ROZ SIRENE STAVOVE SLOVO [HEX)) [29]
Varovani karty volby komunikace

( COMM OPT. WARN. [HEX]) (30]
Pocitadlo pulzl

(PULSE COUNTER) (31]
Funkce:

V tomto parametru mlzete vybrat datovou hodnotu,
kterou chcete zobrazit na fadku zobrazeni 2 Fidici
jednotky LCP, je-li kmitottovy prevodnik zapnut. Zo-
brazeni bude obsaZzeno také v posuvniku v rezimu
displeje. V parametrech 010-012 ¢tteni displeje
mulzete vybrat dalsi tfi datové hodnoty, které jsou zo-
brazeny na tadku dispeje 1.

Popis volby:
Z&dné tteni Ize vybrat pouze v parametrech 010-
012 cteni malého displeje.

Vysledna zadana hodnota [%] udava v procentech

vyslednou zadanou hodnotu v rozsahu od minimélini
zadané hodnoty, Refyny do maxima zadanych hod-
not, Refmax.

Zé4dana hodnota [jednotka] udéva vyslednou
zadanou hodnotu v jednotce Hz v Otevrené smycce
. V Uzavrené smytce se jednotka zadané hodnoty
voli v parametru 416 Jednotky procesu.

Skutetna hodnota [jednotka] udava vyslednou hod-
notu signalu pomoci jednotky/métitka zvoleného v
parametru 414 Minimalni skutetna hodnota, FBLow,
415 Maximalni skutetna hodnota, FBHiGH a 416 Jed-
notky procesu.

Kmitotet [Hz] udéva vystupni kmitotet ménice.

Vystupni kmitoctet x métitko [-] se rovna
soutasnému vystupnimu kmitoctu fy krat cinitel
nastaveny v parametru 008 Métitko displeje pro vys-
tupni kmitocet.

Motorovy proud [A] udava efektivni hodnotu fa&-
zového proudu motoru.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Tocivy moment [%] oznatuje aktudlni zatizeni mo-
toru ve vzahu k jmenovitému totivému momentu
motoru.

Vykon [kW] udéava aktualni vykon, ktery motor
spotrebovava v kW.

Vykon [HP] udévé aktuéini vykon, ktery motor
spotrebovava v HP.

Motorové napéti [V] udava napéti ptivadéné do mo-
toru.

Napeéti DC meziobvodu [V] udava napéti meziob-
vodu meénice.

Tepelné zatizeni motoru [%] udava vypocitané a
odhadované zatizeni motoru. 100 % je mez pro vyp-
nutf.

Tepelné zatizeni [%] udava vypocitané a
odhadované tepelné zatizeni na kmitottovém
ptrevodniku. 100 % je mez pro vypnuti.

Hodin v provozu [hodiny] udavéa, kolik hodin motor
bézel od posledniho vynulovani v parametru 619
Vynulovéni ¢itate hodin v provozu.

Digitaini vstup [Binarni kéd] udavé stav signalu na 5
digitlnich vstupech (18, 19, 27, 29 a 33). Svorka 18
odpovida bitu vievo na kraji. "0’ = z&dny signal, 1’ =
signél pripojen.

Analogovy vstup 53 [V] udava hodnotu napéti na
svorce 53.

Analogovy vstup 60 [mA] udava aktuéini hodnotu ne
svorce 60.

Pulzni zadana hodnota [Hz] udava zadanou hodnotu
v Hz pripojenou ke svorce 33.

Externi zadana hodnota [%] udava soucet externich
zadanych hodnot v procentech (soutet analogove,
pulzni a sériové komunikace) v rozsahu od minima
zadanych hodnot, Refyin do maxima zadanych hod-
not, Refuax.

Stavové slovo [Hex] udava jeden nebo vice stavli v
hexadeciméalnim koédu. Dalsi informace naleznete v
Casti Sériovd komunikace v Konstrukcni pifrucce.

Teplota chladice [°C] udava soutasnou teplotu
chladice ménite kmitoctu. Mez vypnuti je 90-100 °C,
opétovné zapnuti nastane pfi teploté 70 +5 °C.

Poruchové slovo [Hex] udava jednu nebo vice poruch
v hexadecimalnim kédu. Dalsi informace naleznete
v tasti Sériova komunikace v Konstrukcni pfirucce.

Ridici slovo [Hex] udéavé fidici slovo pro ménic
kmitoctu. Dalsi informace naleznete v tasti Sériova
komunikace v Konstrukcni pfirucce.

Vystrazné slovo [Hex] udava jedno nebo vice
varovani v hexadecimalnim kdédu. Dalsi informace
naleznete v casti Sériovd komunikace v Konstrukcni
pfirucce.

Roz'sirené stavové slovo [Hex] udava jeden nebo
vice stavovych rezimti v hexadecimalnim kodu.
Dalsi informace naleznete v tésti Sériovd komu-
nikace v Konstrukcni piifrucce.
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Varovani karty volby komunikace [Hex] vysle vys-
trazné slovo, vyskytne-li se chyba v komunikacni
sbérnici. Tato funkce je aktivni, pokud jsou in-
stalovany volby komunikace.

Pokud nejsou k dispozici zadné volby komunikace,
zobrazi se 0 Hex.

Cita’c pulzii udava potet pulzli, které jednotka reg-
istrovala.

Hodnota:
Viz par. 009 Velky udaj na displeji
0O Zadana hodnota [%)] [1]

Funkce:
V tomto parametru je mozno zvolit prvni ze tf hod-
not Udaju, které maji byt zobrazeny na displeji Fidici
jednotky LCP, na 1. tadku, 1. pozici. Toto je
uzitecnda funkce, napt. pii nastavovani regulatoru
PID poskytuje prehled o reakcich procesu vzhledem
ke zménam zadanych hodnot. Udaj na displeji se
aktivuje stisknutim tlatitka [DISPLAY STATUS].

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Viz parametr 009 Velky Gdaj na displeji.

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky Gdaj na displeji
O Motorovy proud [A][6]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010 Maly
Gdaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky Udaj na displeji.

Hodnota:
Viz parametr 009 Velky Udaj na displeji
O Vykon [kwW][8]

Funkce:
Viz popis funkce uvedeny u parametru 010 Maly
Gdaj na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky Udaj na displeji.

013 Lokalni rizeni
(LOC CTRL/CONFIG.)

Hodnota:

Lok&lni neaktivni (DISABLE) [0]

Lokalni fizeni a otevfend smytcka

(LOC CTRL/OPEN LOOP) (1]

Déalkové ovladani a otevrend smycka

(LOC+DIG CTRL/AS P100) (2]

Lokalni fizeni jako parametr 100

(LOC CTRL/AS P100) (3]
O Délkové ovladani jako parametr 100

(LOC+DIG CTRL/AS P100) (4]

Funkce:

Zde se voli pozadovana funkce, byla-li v parametru
002 Lokalni/dalkové ovlddani provedena volba
Lokalni ovladani [1].

Popis volby:
Nebylo-li zvoleno Lokalni neaktivni [0], neni mozné
nastavit zadanou hodnotu pfes parametr 003 Lokalni
zadan& hodnota.

Chcete-li aktivovat posuv na Lokalni neaktivni [0],
musi byt parametr 002 Lokalni/délkové ovladani nas-
taven na Dalkové ovladani [0].

Lokalni fizeni a otevtena smytka [1] se pouziva,
maji-li byt otatky motoru nastaveny pres parametr
003 LokéIni zadan& hodnota. Pti zvoleni této volby
se parametr 100 Konfigurace automaticky pfesune
na Regulace otatek, oteviend smycka [O].

Déalkové ovladani a otevrend smycka [2] funguje
stejné jako Lokalni ovladani a otevrena smycka [1];
meénitc kmitottu vsak mlze byt ovladan také pres
digitaini vstupy.

LokéIni ovlddani jako parametr 100 [3] se pouziva,
kdyz maji byt otdtky motoru nastaveny pomoci
parametru 003 LokaIni zadan& hodnota, ale bez au-
tomatického presunuti parametru 100 Konfigurace
na Regulace otacek, otevrena smycka [O].

Déalkové ovladani jako parametr 100 [4] funguje
stejné jako Lokalni ovladani jako parametr 100 [3];
meénitc kmitoctu vsak mlze byt ovladan také pres
digitaini vstupy.

Prechod od Dalkového oviadani k Lokalnimu
ovladani v parametru 002 Lokéalni/dalkové ovladani,
zatimco tento parametr je nastaven na Déalkové
ovladani a otevrena smytka [1]: Soutasny kmitotet
motoru a smér otaceni bude zachovan. Jestlize
soutasny smér otaceni neodpovida signélu
zpétného chodu (zdpornd zadana hodnota), bude
zadana hodnota nastavena na O.

Prechod od Lokalniho ovliddani k Dalkovému
ovladani v parametru 002 Lokéalni/dalkové ovladani,
zatimco tento parametr je nastaven na Dalkové
ovladani a otevirena smycka [1]: Konfigurace zvolena
v parametru 100 Konfigurace bude aktivni. Prechod
bude hladky.

Prechod od Délkového ovlddani k Lokalnimu
ovladani v parametru 002 Lokéalni/dalkové ovladani,
zatimco tento parametr je nastaven na Dalkové
ovladani jako parametr 100 [4]: souCasna reference
bude zachovéna. Je-li signal zadané hodnoty z&-
porny, bude lokélni zadana hodnota nastavena na O.

Prechod od Lokéiniho ovladani k Dalkovému
ovladani v parametru 002 Lokéalni/dalkové ovladani,
zatimco tento parametr je nastaven na Dalkové

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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ovladani: Lokalni zadana hodnota bude nahrazena
signalem zadané hodnoty dalkového oviadani.

014 Tlacitko STOP
(LOCAL STOP)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
0 Aktivni (ENABLE) (1]

Funkce:

V tomto parametru je mozné zapnout nebo vypnout
tlatitko lokéintho [STOP] na tidicim panelu a na
fidicim panelu LCP.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], neb-
ude tlatitko [STOP] aktivni.

Upozornéni:

“é' Je-li zvoleno Neaktivni [0], neni

mozné zastavit motor pomoci tlatitka [STOP].

015 Tlacitko JOG - konstantni otacky
(LOCAL JOGGING)

Hodnota:

0 Neaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) (1]
Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu LCP
zapnout/vypnout funkci konstantnich otacek.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], neb-
ude tlatitko [JOG] aktivni.

016 Tlacitko reverzace

(LOCAL REVERSING)

Hodnota:

O Neaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) (1]
Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu LCP
zvolit/zru'sit volbu funkce reverzace. Toto tlacitko je
mozné pouzit pouze, je-li parametr 002 Lokalni/
délkové ovlddani nastaveno na Lokalni ovliadani [1]
a parametr 013 Lokalni ovladani na Lokalni
ovladani, otevrena smytka [1] nebo Lokalni ovladani
jako parametr 100 [3].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Zrusit volbu [O],
bude tlatitko [FWD/REV] deaktivovano. Viz také
parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoCtu.

017 Tlacitko RESET - lokalni vynulovani
(LOCAL RESET)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
0 Aktivni (ENABLE) (1]

Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu zap-
nout/vypnout funkci vynulovani.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], neb-
ude funkce vynulovani aktivni.

' Upozornéni:

m

5
v
Neaktivni [0], zvolte pouze tehdy, jestlize byl pres
digitalni vstupy pripojen vnéjsi nulovaci signal.

018 Blokovani zmeén Gdajl
(DATA CHANGE LOCK)

Hodnota:

0 Neblokovano (NOT LOCKED) [0]
Blokovéano (LOCKED) (1]
Funkce:

V tomto parametru je mozné "zablokovat" ovlddaci
prvky, aby se zamezilo provadéni zmén
prostrednictvim ovlddacich tlatcitek.

Popis volby:
Je-li zvoleno Zablokovano [1], nebude mozné
provadét zmény Gdajl v parametrech; stale vsak
bude mozné provadét zmény Udaju pres sériovou
komunikaci. Parametr 009-012 Udaj na displeji je
mozno ménit pres fidici panel.

019 Operacni rezim pti zapnuti, lokalni ovladani

(POWER UP ACTION)

Hodnota:
Automaticky restart, pouzit ulozenou zadanou hod-
notu (AUTO RESTART) [0]

O Nucené zastaveni, pouzit ulozenou zadanou hod-
notu

(LOCAL=STOP) (1]
Nucené zastaveni, nastavit z. h. na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) (2]
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pti komunikaci ptes sériové rozhranf
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Funkce:
Nastaveni pozadovaného operacniho rezimu pfi zap-
nuti hlavniho privodu napéti. Tato funkce muze byt
aktivni pouze tehdy, jestlize bylo zvoleno Lokalni
ovladani [1] v parametru 002 Lokalni/dalkové
ovladani.

Popis volby:
Automaticky restart, pouzit ulozenou z. hodnotu [0]
zvolte tehdy, jestlize m& ménit po spusténi pouzit
lokaIni zddanou hodnotu (nastavenou v parametru
003 Lokalni zadana hodnota) a stav spusténi/zas-
taveni zadany pres ovladaci tlacitka tésné pred
vypnutim pfivodu napéti.
Nucené zastaveni, pouzit ulozenou z. hodnotu [1]
zvolte tehdy, jestlize ma ménic zlstat po zapnuti
pfivodu napéti zastaveny, az dokud nebude ak-
tivovano tlacitko [START]. Po prikazu pro spusténi
budou otatky motoru postupné zvyseny az na
zadanou hodnotu ulozenou v parametru 003 Lokalni
zadan& hodnota.
Nucené zastaveni, nastavit z. h. na 0 [2] zvolte
tehdy, jestlize ma ménit po opétovném zapnuti
ptivodu napéti zlstat zastaveny. Parametr 003
Lokalni ovladani bude nastaven na O.
Upozornéni:

§i&y Pri dalkovém oviadani (parametr 002 Lokélni/
a délkové ovlddani) bude stav spusténi/zas-
taveni v tase pripojeni pfivodu napéti zaviset na
vnéjsich fidicich signalech. Je-li zvolena funkce
Pulzni spusteni [8] v parametru 302 Digitalni vstup,
zlistane motor po ptipojeni ptivodu napéti zastaven.

020 Zablokovani pro rucni rezim
(LOCK HAND MODE)

Hodnota:

Neaktivni (DISABLE) [0]
O Aktivni (ENABLE) (1]

Funkce:

V tomto parametru je mozné vybrat, zda mé byt
umoznéno prepinani mezi Automatickym a Rutnim
rezimem. V Automatickém rezimu je meénic kmitottu
fizen vnéjsimi signdly, zatimco v Rutnim rezimu je
fizen prostrednictvim lokalni zadané hodnoty pfimo
z fidici jednotky.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], neb-
ude funkce Ructni rezim aktivni. Toto blokovani
mlze byt aktivovdno podle potieby. Je-li vybrano
Aktivni [1], je mozné prepinat mezi Automatickym

rezimem a Rucnim rezimem. Dal’si informace
naleznete v oddilu Ridic/ jednotka.

024 Uzivatelsky definovana Rychla nabidka

(UZIVATELSKA RYCHLA NABIDKA)
Hodnota:

0 Neaktivni (VYPNUTO) [0]
Aktivni (ZAPNUTO) (1]
Funkce:

V tomto parametru mlzete upustit od standardni
sady parametri tlatitka Rychlé nabidky na fidicim
panelu a tidicim panelu LCP2.

Pomoci této funkce mlize uzivatel vybrat v
parametru 025 Sada parametru Rychlé nabidky az
20 parametru pro tlacitko Rychlé nabidky.

Popis volby:
Je-li provedena volba neaktivni [0], bude aktivni
standardni sada parametru tlatcitka Rychlé nabidky.
Je-li zvoleno Aktivni [1], bude aktivni uzivatelsky
definovand Rychla nabidka.

025 Sada parametrl Rychlé nabidky

(SADA PARAMETRU RYCHLE NABIDKY)
Hodnota:
[Index 1 - 20] Hodnota: O - 999

0 000

Funkce:
V tomto parametru se definuje, které parametry bu-
dou pozadované v Rychlé nabidce, kdyz bude
parametr 024 Uzivatelsky definovan& Rychla
nabidka nastaven na hodnotu Aktivni [1].

Pro uzivatelsky definovanou Rychlou nabidku je

mozné zvolit az 20 parametru.

“:' Vezm éte, prosim, na védomi, Ze tento
a parametr je mozno nastavit pouze pomoci
fidiciho panelu LCP2. Viz Objednavkovy formuldr.

Upozornéni:

Popis volby:

Rychla nabidka se nastavuje néasledovn é:

1. Zvolte parametr 025 Sada parametru Rychlé
nabidky a stisknéte tlatitko [CHANGE DATA].

2. Index 1 oznatuje prvni parametr v Rychlé
nabidce. Mezi Cisly indexu se muzete posouvat
pomoci tlatitek [+ / -]. Zvolte Index 1.

3. Pomoci [< >] se mlizete posouvat mezi tremi
Cisly. Stisknéte jedenkrat tlatitko [<] a posledni
Cislo v Cisle parametru muzete zvolit pomoci
tlacitek [+ / -].

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Nastavte Index 1 na 100 pro parametr 100 Kon-
figurace.

4. Stiskneéte tlatitko [OK], jakmile je Index 1 nas-
taven na 100.

5. Opakujte kroky 2 - 4, dokud nebudou na tlatitko
Rychlé nabidky nastaveny vsechny pozadované
parametry.

6. Nastaveni sady parametru Rychlé nabidky
ukontite stisknutim tlatitka [OK].

Je-li v Indexu 1 zvolen parametr 100 Konfigurace ,

bude Rychla nabidka pfi kazdé aktivaci zatinat timto

parametrem.

Vezméte, prosim, na védomi, ze parametr 024
UZivatelsky definovand Rychla nabidka a parametr
025 Sada parametrli Rychlé nabidky jsou béhem ini-
cializace nastaveny na tovarni nastaveni.
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[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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m Zati a motor

100 Konfigurace
(CONFIGURATION)

Hodnota:

ORegulace otatek, oteviend smytka
(SPEED OPEN LOOP) [0]
Regulace otatek, uzavrena smytka
(SPEED CLOSED LOOP) (1]
Regulace procesu, uzavrena smycka
(PROCESS CLOSED LOOP) (3]

Funkce:
Tento parametr se pouzivd k volbé konfigurace,
které ma byt ménic kmitoctu pfizplsoben. To us-
nadhuje pfizplsobeni dané aplikaci, protoze
parametry nepouzivané v dané konfiguraci jsou
skryté (neaktivni).

Popis volby:
Je-li zvolena Regulace otacek, otevrena smycka [0],
bude dosazeno norméliniho tizeni otacek (bez
signalu skutetné hodnoty) s automatickou kompen-
zaci zatéze a skluzu, aby byly zajisteny konstantni
otacky pii proménné zatézi. Kompenzace jsou ak-
tivni, ale mohou byt vypnuté v parametru 134
Kompenzace zatéze a v parametru 136 Kompen-
zace skluzu podle potreby.

Zvolite-li polozku Regulace otactek, uzavrend
smycka [1], bude dosazeno veétsi pfesnosti otacek.
Je treba pfidat signal skutetné hodnoty a musi byt
nastaven regulator PID ve skupiné parametrt 400
Speciélni funkce.

Zvolite-li polozku Regulace procesl, uzavrena
smycka [3], bude aktivovan interni regulator procesu,
ktery umozhuje pfesnou regulaci procesu ve vztahu
k ptislu'snému signalu procesu. Signal procesu
mulze byt nastaven na pfislusnou jednotku procesu
nebo jako procentudini hodnota. Je treba pfidat
signal skutecné hodnoty z procesu a musi byt nas-
taven regulator procesu ve skupiné parametrtu 400
Speciélni funkce.

101 Momentova charakteristika
(TORQUE CHARACT)

Proménny moment vysoky

(TORQUE: HIGH) (4]
Proménny moment nizky se startem KM

(VT LOW CT START) 5]
Proménny moment stfedni se startem KM

(VT MED CT START) [6]
Proménny moment vysoky se startem KM

(VT HIGH CT START) [7]
Speciélni rezim motoru

(SPECIAL MOTOR MODE) [8]

O KM = konstantni moment

Funkce:
Tento parametr umozhuje volbu principu
prizpusobeni poméru U/f ménice kmitottu momen-
tové charakteristice zatéze. Viz par. 135 Pomér U/f.

Popis volby:
Je-li zvolen Konstantni moment [1], bude dosazeno
zatézové charakteristiky U/f, ve které vystupni napéti
a vystupni kmitocet roste s rostouci zatézi, aby bylo
udrzovano konstantni buzeni motoru.

Zvolte Proménny moment nizky [2], Proménny mo-
ment stfedni [3] nebo Proménny moment vysoky
[4], je-li zatéz kvadratickd (odstrediva Cerpadla, ven-
tilatory).
Zvolte proménny moment - nizky se startem KM [5],
- stredni se startem KM [6] nebo vysoky se startem
KM [7] pokud potfebujete vétsi zabérny moment,
nez kterého je mozno dosahnout pomoci prvnich tff
charakteristik.

' Upozornéni:
Bi& Kompenzace zatéze a skiuzu neni aktiv,
a jestlize byl zvolen proménny toCivy moment
nebo specialni charakteristika motoru.

Trm,n

195NAC08.12

100%-

80%-

fout

0.0 50% 180%
Hodnota:

O Konstantni moment . L .
(CONSTANT TORQUE) [1] Zvoltel SpeC|aIn|, reZ|m, mgtor:J [8],. pOtI’Fbe]e'Ee-h nas-
Proménny moment nizky taveni U/f, které se méa prizpusobit soutasnému
(TORQUE: LOW) 2]

Proménny moment stredni
(TORQUE: MED) (3]
[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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motoru. Odpojovaci mista se nastavuji v parame-
trech 423—-428 Napéti/kmitotcet.

Upozornéni:
Bi&x Vezmete, prosim, na vedomi, ze zmenite-i
hodnotu nastavenou v parametrech typového
stitku 102-106, dojde k automatické zmeéné
parametru 108 Odpor statoru a 109 Rozptylova
reaktance statoru.

102 Vykon motoru PmN
(MOTOR POWER)

Hodnota:
0,25 - 11 kW

O Zavisi na typu jednotky

Funkce:
Zde je treba nastavit hodnotu vykonu [KW] Pm.N,
odpovidajici jmenovitému vykonu motoru. Z vyroby
je nastavena hodnota jmenovitého vykonu [kW]
Pwm,N, kterd zavisi na typu jednotky.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida udaji na typovém
&titku motoru. Mozna jsou nastaveni v rozmezi
jedna velikost doll a jedna velikost nahoru oproti
tovarnimu nastaveni.

Hodnota:
Pro jednotky 200 V: 50 - 999 V

Pro jednotky 400 V: 50 - 999 V

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovité napéti motoru Umn bud
pfi zapojeni do hvézdy Y nebo do trojuhelniku A.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida Gdaji na typovém
titku motoru, bez ohledu na pfivodni napéti ménitce
kmitoctu.

104 Kmitocet motoru fym N
(MOTOR FREQUENCY)

Hodnota:

24-1000 Hz 0 50 Hz

Funkce:
Zde se nastavuje jmenovity kmitotet motoru fy N.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kter4 odpovida Udaji na typovém
Stitku motoru.

105 Proud motoru ImN
(MOTOR CURRENT)

Hodnota:

0,01 - Imax O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Jmenovity proud motoru Iy N je soutasti vypoctu
takovych charakteristik ménice kmitoctu, jako je
napt. moment nebo tepelnd4 ochrana motoru.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd odpovida Gdaji na typovém
Stitku motoru. Nastavte proud motoru lyn S ohle-
dem na to, zda je motor zapojen do hvézdy Y nebo
do trojuhelniku A.

106 Jmenovité otatky motoru
(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fm,n X 60 (max. 60000 ot/min.)
O V zavislosti na parametru 102 Vykon motoru, Pm,N

Funkce:
Zde se nastavuje hodnota odpovidajici jmenovitym
otdtkdm motoru nm,N, kterou muzete nastavit podle
Gdaje na typovém S&titku motoru.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kter4 odpovida Udaji na typovém
Stitku motoru.
' Upozorneéni:
Bi& Max. hodnota se rovna fun x 60. fun nas-
a tavené v parametru 104 Kmitotet motoru, fv,n.

107 Automatické prizplisobeni motoru, AMA

(AUTOMATICKE PRIZP. MOTORU)
Hodnota:

0 Optimalizace vypnuta (AMA VYPNUTO) [ O]
Optimalizace zapnuta (SPU STENI AMA) [2]
Upozornéni:

U jednotek VLT 2880-82 neni AMA mozné

Funkce:

Automatické prizpusobeni motoru je algoritmus, ktery
meéfi odpor statoru Rs bez otaceni osy motoru. To
znamena, ze motor neudéluje zadny totivy moment.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pti komunikaci ptes sériové rozhranf
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Funkci AMA Ize s vyhodou vyuzivat pfi inicializaci
jednotek, u kterych si uzivatel preje optimalizovat
prizpUsobeni ménice kmitoctu vzhledem k
pouzivanému motoru. To se pouzivd zejména tehdy,
kdyz tovérni nastaveni dostatetné nepokryvaj
charakteristiku motoru.

Pro co nejlepsi setrizeni ménice kmitoctu do-
porutujeme, aby bylo AMA provadéno u studeného
motoru. Neprehlédnéte, ze opakovana spusténi
AMA mohou zpUsobit zahtati motoru, coz povede ke
zvy'seni odporu statoru Rs. To vsak zpravidla nebyvéa
kritické.

AMA se provadi nasledujicim zplUsobem:

Spusite AMA:
1. Vyslete signédl STOP.

2. Parametr 107 Automatické pfizp lUsobeni motoru
je treba nastavit na hodnotu [2] Optimalizace
zapnuta.

3. Vyslete signal START a parametr 107 Automat-
ické ptizpUsobeni motoru je znovu nastaven na
[0], jakmile je AMA dokonteno.

Ukonctete AMA:

AMA se ukonti vyslanim signdlu RESET . Parametr
108 Odpor statoru, Rs bude aktualizovan optimalizo-
vanou hodnotou.

Preruseni AMA:
AMA je mozno béhem procedury optimalizace
prerusit vyslanim signalu STOP.

Pti pouzivani funkce AMA byste méli dodrzovat

nasledujici body:

- Aby byla funkce AMA schopna co nejlépe defino-
vat parametry motoru, musi byt do parametr 102
az 106 viozeny spravné Udaje z typového Stitku
motoru pfipojeného k ménici kmitottu.

- Vyskytnou-li se v priibéhu ptizplisobovani motoru
nejaké zavady, objevi se na displeji poruchy.

- Funkce AMA bude zpravidla schopné zmeérit hod-
noty Rs u motorl, které jsou 1-2 krat vétsi nebo
mensi nez jmenovitd velikost ménice kmitoctu.

- Chcete-li automatické ptizplsobovani motoru
prerusit, stisknéte tlacitko [STOP/RESET].

' Upozornéni:
§8&x Funkci AMA nelze provadét u motorl zapo-
a jenych paraleln €, ani neni mozné provadeét pfi
spusténém AMA zmeény v sadach parametrU.
Postup AMA ovlddany ze SLCP:
Viz oddil nazvany Ridici jednotka.

Popis volby:
Chcete-li, aby ménic kmitoctu provedl automatické
prizpUsobeni motoru, provedte volbu Optimalizace
zapnuta [2].

108 Odpor statoru Rs
(STATOR RESISTAN)

Hodnota:
0,000 - X, XXX £
O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametrti 102-106 Udaje na typovém
Stitku, dojde automaticky k nékolika Upravam
ruznych parametrl, veetné odporu statoru Rs. Je
treba, aby byl rucné zadany odpor Rs platny pro stu-
deny motor. Vykon htidele je mozno zlepsit jemnym
doladénim hodnoty Rs a Xs, viz nasledujici postup.

' Upozornéni:

§i&x Parametry 108 Odpor statoru Rs a 109 Reak-
a tance statoru Xs neni tfreba za normalnich
podminek ménit, jestlize byly nastaveny Udaje z ty-
pového Stitku.

Popis volby:
Rs Ize nastavit nasledujicim zplUsobem:

=

Pouzijte tovarni nastaveni Rs, ktera si ménic
kmitoctu zvoli sdm na zaklad é Gdaju na typovém
§titku motoru

Tato hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate rutnim métrenim: Rs je mozné
vypocitat zmérenim odporu RpHase-PHASE Mezi
kontakty dvou fazi. Tam, kde je RpHASE-PHASE
nizsi nez 1-2 Ohmy (typické pro motory > 5,5 kW,
400 V), méli byste pouzit specialni Ohmmetr
(Thomson v mustek nebo podobny). Rs = 0,5 x
RPHASE-PHASE

Rs se nastavi automaticky, kdyz bylo ukonteno
ATM. Viz parametr 107 Automatické prizpusobeni
motoru.

w N

P

109 Reaktance statoru Xs
(STATOR REACTANCE)

Hodnota:
0,00 - X,XX 0
O V zavislosti na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametri 102-106 Udaje na typovém
Stitku, bude automaticky provedeno nékolik Uprav
ruznych parametrl, vcetné reaktance statoru Xs.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Vykon hridele je mozné zlepsit jemnym doladénim
Rs a Xs, viz néasledujici postup.

Popis volby:
Xs je mozné nastavit nasledujicim zplsobem:

=

Hodnota je poskytnuta dodavatelem motoru.
Hodnotu ziskate rutnim zmétenim Xs, pfipojenim
motoru K siti a zmérenim napéti Uy mezi dvéma
fazemi %roudu naprazdno le.

m

Xs =

N

V3xly , o
Pouzijte tovarni nastaveni Xs ktera si ménic

kmitottu sam zvoli na zéklad & (dajli na typovém
&titku motoru.

w

119 Vysoky zabérovy moment
(HIGH START TORQ.)

Hodnota:

00-05s 0o,0s

Funkce:
Chcete-li zajistit vysoky rozbéhovy moment, muze
byt max. na 0,5 s dovoleno cca 1,8 x liwv.. Proud je
vsak omezen bezpetnostnim limitem ménice (inver-
toru). 0 s odpovida nezvy'senému zdbérovému
momentu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny €as pozadovany pro vysoky
zabérovy moment.

120 Zpozdeéni startu
(START DELAY)

Hodnota:
0,0-10,0s

00,0s

Funkce:
Tento parametr umozhuje zpozdéni okamziku
rozbéhu motoru poté, co byly spinény podminky pro
start. Jakmile tento ¢as uplyne, zatne vystupni
kmitotet postupné narlistat az na zadanou hodnotu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny cas, po jehoz uplynuti zacne
zrychlovani.

Hodnota:

DC pfidrzeni béhem tasu zpozdéni startu

(DC HOLD/DELAY TIME) 0]
DC brzdéni béhem tasu zpozdéni startu

(DC BRAKE/DELAY TIME) (1]
O Volny dobéh béhem tasu zpozdéni startu
(COAST/DELA Y TIME) (2]

Startovaci kmitocet/napéti po sméru hodinovych
rucicek

(CLOCKWISE OPERATION) (3]
Startovaci kmitoctet/napéti v referen‘cnim smeéru
(VERTICAL OPERATION) (4]
Funkce:

Zde se voli pozadovany rezim béhem tasu zpozdéni
startu (parametr 120 Cas zpozdéni startu).

Popis volby:
Chcete-li béhem ¢asu zpozdeéni startu budit motor
pfidrzovacim DC napétim, zvolte DC pridrzenf
béhem tasu zpozdeéni startu [0]. Nastavte napéti v
parametru 137 DC pridrzovaci napéti.

Chcete-li behem tasu zpozdeni startu budit motor
DC brzdnym napétim, zvolte DC brzdéni béhem
tasu zpozdeéni startu [1]. Nastavte napéti v
parametru 132 DC brzdné napéti.

Chcete-li, aby motor nebyl béhem Casu zpozdéni
startu oviadan ménicem kmitoctu (invertor vypnuty),
zvolte Volny dobéh béhem tasu zpozdeéni startu [2].

Zvolte Startovaci kmitoctet/napéti po sméru hodi-
novych rucicek [3], abyste doséahli funkce popsané v
parametru 130 Startovaci kmitocet a 131 Napéti pfi
startu béhem Casu zpozdéni startu. Vystupni
kmitotet bude bez ohledu na hodnotu ziskanou ze
signalu zadané hodnoty roven nastaveni v
parametru 130 Startovaci kmitocet a vystupni napéti
bude odpovidat nastaveni v parametru 131 Napéti
pri startu.

Této funkeni zavislosti se vyuzivd zejména u vytahd.
Pouziva se konkrétné u aplikaci, kde je zapojen mo-
tor s kuzelovou kotvou, ktery se rozbihd po sméru
hodinovych ruticek s naslednym prechodem do
sméru zadané hodnoty.

Zvolte Startovaci kmitotet/napéti ve sméru zadané
hodnoty [4], abyste doséahli funkce popsané v
parametru 130 Startovaci kmitocet a 131 Napéti pfi
startu béhem ¢asu zpozdeéni startu.

Motor se bude otatet vzdy ve sméru zadané hod-
noty. Je-li signél zaddané hodnoty roven nule, bude
se vystupni kmitotet rovnat 0 Hz, zatimco vystupni
napéti bude odpovidat nastaveni v parametru 131
Napéti pti startu. Je-li signédl zadané hodnoty rizny
od nuly, bude se vystupni kmitotet rovnat parametru
130 Startovaci kmitotet a vystupni napéti se bude
rovnat parametru 131 Napéti pti startu. Této funkeni
zavislosti se vyuziva zejména u vytahl. Pouziva se

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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konkrétné u aplikaci, kde je zapojen motor s
kuzelovou kotvou. Motor s kuzelovou kotvou se
muze odpojit pomoci parametru 130 Startovaci
kmitotet a parametru 131 Napéti pfi startu.

122 Funkce pfi zastaveni
(FUNCTION AT STOP)

Hodnota:

OVolny dobéh (COAST) [0]
DC pfidrzeni (DC HOLD) (1]
Funkce:

Zde se voli funkce ménice kmitottu poté, co vys-
tupni kmitocet klesl pod hodnotu v parametru 123
Min. kmitotet pro aktivaci funkce pti zastaveni nebo
po ptikazu pro zastaveni a poté, co byl vystupni
kmitotet postupné snizen az na 0 Hz.

Popis volby:
Chcete-li, aby se ménic kmitoctu "pustil* motoru (in-
vertor vypnuty), zvolte Volny dobéh [O].

Zvolte DC pfidrzeni [1], mé&-li byt parametr 137 DC
pfidrzovaci napéti aktivovan.

123 Min. kmitocet pro aktivaci funkce pfi zas-
taveni

(MIN.EFUNC.STOP)

Hodnota:
0,1 -10 Hz

0 0,1Hz

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje vystupni kmitocet,
pfi kterém bude aktivovana funkce zvolena v
parametru 122 Funkce pfi zastaveni.

Popis volby:
Nastavte pozadovany vystupni kmitocet.

126 Cas DC brzdéni
(DC BRAKING TIME)

Hodnota:

0-60s 010s

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje ¢as stejnosmeérného
brzdéni, pri kterém bude aktivovdn parametr 132 DC
brzdné napéti.

Popis volby:
Nastavte pozadovany tas.

127 DC brzdny pripojovaci kmitocet
(DC BRAKE CUT-IN)

Hodnota:
0,0 (OFF) - par. 202 Vysoky limit vystupniho

kmitoctu, fmax 0O OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmérny
brzdny pripojovaci kmitocet, pfi kterém bude ak-
tivovdno stejnosmeérné brzdéni ve spojeni s
pfikazem pro zastaven.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

128 Tepelna ochrana motoru
(MOT.THERM PROTEC)

Hodnota:

0 Zadna ochrana (NO PROTECTION) [ 0]
Varovani termistoru
(THERMISTOR WARN) (1]
Vypnuti termistoru (THERMISTOR TRIP) [2]
Varovani ETR 1 (ETR WARNING 1) 3]
Vypnuti ETR 1 (ETR TRIP 1) (4]
Varovani ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
Vypnuti ETR 2 (ETR TRIP 2) [6]
Varovani ETR 3 (ETR WARNING 3) (7]
Vypnuti ETR 3 (ETR TRIP 3) (8]
Varovani ETR 4 (ETR WARNING 4) (9]
Vypnuti ETR 4 (ETR TRIP 4) (10]
Funkce:

Ménitc kmitottu mlize kontrolovat teplotu dvéma
riznymi zp g;soby:

- Ptes termistor PTC, ktery je upevnény na motoru.
Termistor je pfipojen mezi svorku 50 (+10 V) a
jednu ze svorek digitalnich vstupu 18, 19, 27
nebo 29. Viz parametr 300 Digitalni vstupy.
Vypotet teplotni zatéze (ETR - Elektronické te-
pelné relé), z ptitomné zatéze a tasu. To je pak
porovnano se jmenovitym proudem motoru Iy a
se jmenovitym kmitoctem motoru f mN. Pti
vypottech se bere v Gvahu potfeba nizsiho
zatizeni pfi malych rychlostech kvlli snizené
vnittni ventilaci motoru.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce ETR 1-4 nezatinaji vypotitavat zatéz, dokud
neprepnete na sadu parametrl, ve které byly zv-
oleny. To znamend, ze mlzete pouzit funkci ETR i
pfi vyméné dvou nebo vice motorl.

Popis volby:
Nechcete-li, aby doslo pri pretizeni motoru k
varovani nebo vypnuti, zvolte polozku Bez ochrany
[0].
Vyberte Varovani termistoru [1] pokud chcete
varovani, kdyz je termistor pfili's horky.
Vyberte Vypnuti termistoru [2] pokud chcete vyp-
nuti, kdyz je pfipojeny termistor prili's horky.
Vyberte Info ETR , chcete-li byt varovani, je-li motor
podle vypoctl pietizen. Mlzete také naprogramovat
menic kmitoctu tak, aby vyslal varovaci signél pres
digitéini vystup.
Zvolte Vypnuti ETR , chcete-li, aby doslo k vypnuti,
kdyz je motor podle vypoctl pretizen.
Vyberte Varovani ETR 1-4, pokud chcete varovani,
kdyz je motor podle vypoctl pretizen. Muzete také
naprogramovat meénic km itoctu tak, aby vyslal
varovaci signdl pres jeden z digitalnich vystupu.
Zvolte Vypnuti ETR 1-4, chcete-li, aby doslo k vyp-
nuti, kdyz je motor podle vypoctl pretizen.
' Upozornéni:

Bi&x Tato funkce nemiize ochranit jednotiivé

a motory, pokud jsou pfipojené paraleln é.

130 Startovaci kmitocet
(START FREQUENCY)

Hodnota:

0,0 -10,0 Hz 0 0,0 Hz

Funkce:
Startovaci kmitocet bude aktivni po dobu nastavenou
v parametru 120 Zpozdeéni startu, po pfikazu pro
rozbéh motoru. Vystupni kmitocet "skoci" na dalsi
predem nastavenou hodnotu kmitoctu. Urcité typy

motorl, jako naptr. motory s kuzelovou kotvou,
pottebuji pii rozbéhu dodatetné napéti/startovaci
kmitocet (zvy'seni vykonu), aby uvolnily mechanickou
brzdu. K tomu se pouzivaji parametry 130 Starto-
vaci kmitocet a 131 Napéti pfi startu.

Popis volby:
Nastavte pozadovany startovaci kmitocet. Pod-
minkou je, aby byl parametr 121 Funkce pfi startu
nastaven na Startovaci kmitocet/napéti po sméru
hodinovych ruticek [3] nebo Napéti startovaciho
kmitotctu ve sméru zadané hodnoty [4] a aby byl
nastaven Cas v parametru 120 Zpozdéni startu a byl
pritomen signél zadané hodnoty.

131 Napéti pfi startu
(INITIAL VOLTAGE)
Hodnota:

0,0 - 200,0 V goov

Funkce:
Napéti pfi startu je aktivni pro ¢as nastaveny v
parametru 120 Zpozdeéni startu po ptikazu pro
rozbéh motoru. Tento parametr je mozné vyuzit
napt. u aplikaci zvedani/spou’sténi (motory s
kuzelovou kotvou).

Popis volby:

Nastavte pozadované napéti nezbytné k vypnuti me-
chanické brzdy. Predpoklada se, ze parametr 121
Funkce pri startu je nastaven na Startovaci kmitocet/
napéti ve sméru hodinovych rucicek [3] nebo Starto-
vaci kmitotet/napéti ve sméru zadané hodnoty [4] a
Ze je nastaven tas v parametru 120 Zpozdéni startu
a je piitomen signél zadané hodnoty.

132 Napéti DC brzdy
(DC BRAKE VOLTAGE)

Hodnota:

0 - 100% max. DC brzdného napéti 0 0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmeérné
brzdné napéti, které bude aktivovano pfi zas-
tavovani, kdyz bude dosazeno brzdného kmitoctu
nastaveného v parametru 127 DC brzdny pripojovaci
kmitotet, nebo je-li DC brzdné inverze aktivni pres
digit&ini vstup nebo pres sériovou komunikaci. Ste-
jnosmerné brzdné napéti bude nasledné aktivni po
dobu nastavenou v parametru 126 Cas DC brzdéni.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavuje se jako procentudini hodnota max. DC
brzdného napéti v zavislosti na typu motoru.

133 Startovaci napéti

(START VOLTAGE)

Hodnota:

0,00 - 100,00 V O V zavislosti na jednotce

Funkce:
Vyssiho zabérového momentu je mozné doséhnout
zvysenim startovactho napéti. Zvlasté malé motory
(< 1,0 kW) vyzaduji vysoké startovaci napéti.

Uu A

vl

Um,n T

195NA017.12

Par. 134
Load compensation

Par. 135
u/f characteristics

Par. 133
Start voltage ,

0.1 X fmn frun

fu [Hj]

Popis volby:
Tovarni nastaveni bude vhodné pro vétsinu aplikaci,
aplikace s vysokym momentem mohou vyzadovat
postupné zvysovani hodnoty.
Upozornéni: Je-li hodnota star-

' tovaciho napéti prehnand, miize to vést

d k prebuzeni a prehrati motoru a ménic
kmitottu se mlize vypnout.

134 Kompenzace zatéze
(LOAD COMPENSATIO)

Hodnota:
0,0 - 300,0%

0 100,0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje zatézova charakter-
istika. Zvy'sovanim kompenzace zatéze se do
motoru dodava pfi rostouci zatézi vyssi napéti a
prirustek kmitoctu. Toho se vyuzivd napt. u motorli/
aplikaci, kde je velky rozdil mezi proudem pii plném
zatizeni motoru a proudem motoru naprazdno.

Upozornéni:

B0&x Je-ii tato hodnota nastavena prili's vysoko,
a muze se ménitc kmitoctu vypnout kvlli nad-
proudu.

Popis volby:
Neni-li tovarni nastaveni adekvatni, je treba nastavit
kompenzaci zatéze tak, aby se mohl motor spoustét
pfi dané zatézi.
Upozornéni: Tato hodnota by méla byt
' nastavena na 0% ve spojeni se synchron-
d nimi a paralelné zapojenymi motory a v
pripadé rychlych zmén zatéze. Prilis velkd kompen-
zace zatéze mluze vést k nestabilité.

135 Pomér U/f

(U/F RATIO)
Hodnota:
0,00 - 20,00 na Hz

O V zavislosti na jednotce

Funkce:
Tento parametr umozhuje line&rni prechod v poméru
mezi vystupnim napétim (U) a vystupnim kmitottem
(f), aby bylo zaji'sténo spravné buzeni motoru a tim
optiméalni dynamika, presnost a utinnost. Pomér U/f
ma viiv na napétovou charakteristiku, jestlize byla
provedena volba Konstantni moment [1], parametr
101 Momentové charakteristiky .

Popis volby:
Pomeér U/f je nutné ménit pouze v piipad&, kdy neni
mozné nastavit spravné Udaje o motoru v parametru
102-109. Hodnota naprogramovana v tovarnich nas-
tavenich vychazi z chodu napréazdno.

136 Kompenzace skluzu
(SLIP COMP)

Hodnota:
-500 - +500% jmenovité kompenzace skluzu
0 100%

Funkce:
Kompenzace skluzu se vypocitdvad automaticky na
zaklad é takovych udajl jako napt. jmenovitych
otdtek motoru nmn. V tomto parametru je mozné
kompenzaci skluzu jemné doladit, a tim kompenzovat
pri tolerancich na hodnotu pro n mn. Kompenzace
skluzu bude aktivni pouze tehdy, byla-li provedena
volba Regulace otacek, otevrena smycka [0] v
parametru 100 Konfigurace a Konstantni moment [1]
v parametru 101 Momentova charakteristika.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Zadejte hodnotu v %.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

137 DC pridrzovaci napéti
(DC HOLD VOLTAGE)

Hodnota:

0 - 100% z max. DC pridrzovaciho napéti 0 0%

Funkce:
Tento parametr slouzi k pfidrzovani motoru
(pridrzovaci moment) pfi startovani/zastavovani.

Popis volby:
Tento parametr je mozné vyuzit jen tehdy, byla-li
provedena volba DC pfidrzeni v parametru 121
Funkce pfi startu nebo 122 Funkce pfi zastaveni.
Nastavuje se jako procentudini hodnota max. DC
pfidrzovaciho napéti v zavislosti na typu motoru.

138 Kmitocet vypnuti
(BRAKE CUT OUT)
Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitocet, pii kterém bude
uvolnéna vnéjsi brzda, pres vystup definovany v
parametru 323 Reléovy vystup 1-3 nebo 341 Dig-
italni vystup, svorka 46.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

139 Kmitocet zapnuti brzdy
(BRAKE CUT IN)
Hodnota:

0,5 - 132,0/1000,0 Hz 0 3,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitocet, pii kterém bude ak-
tivovana vnéjsi brzda; to se provadi pres vystup
definovany v parametru 323 Reléovy vystup 1-3
nebo 341 Digitalni vystup, svorka 46.

140 Proud, minimalni hodnota
(CURRENT MIN VAL)

Hodnota:

0 % v rdmci - 100 % v ramci O 0%

Funkce:
Zde uzivatel vybird minimalni proud motoru pro
uvolnéni mechanické brzdy. Aktudlni sledovani je
aktivni od zastaveni do bodu, kdy je uvolnéna brzda.

Popis volby:
Toto je zvla'stni bezpetnostni opatteni, slouzi k
tomu, aby nedoslo ke ztraté nakladu pfi zahajeni op-
erace zdvihani a pokladani.

142 Rozptylova reaktance Xp
(LEAK. REACTANCE)

Hodnota:
0,000 - XXX.XXX
O Zavisi na volbé typu motoru

Funkce:
Po nastaveni parametrti 102-106 Udaje typového
stitku bude automaticky provedeno nékolik Uprav
ruznych parametrl, vcetné rozptylové reaktance Xi.
Jemnym doladénim rozptylové reaktance X

Upozorneni:

J&g Parametr 142 Rozptylova reaktance X
a zUstava za normalnich okolnosti beze zmény,
jestlize byly nastaveny Udaje typového stitku,
parametry 102-106.

Popis volby:
XL je mozno nastavit nasledujicim zplUsobem:

=

Hodnotu udava dodavatel motoru.

Pouzijte tovarni nastaveni X, kterd4 si ménic
kmitoctu sam zvoli na zaklad & Gdaju na typovém
&titku motoru.

N

143 Vnitrni ovladani ventilatoru
(FAN CONTROL)

Hodnota:
0 Automaticky (AUTOMATIC) [0]
Stale zapnuty (ALWAYS ON) (1]
Stale vypnuty (ALWAYS OFF) (2]
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci ptes sériové rozhranf
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Funkce:
Tento parametr je mozno nastavit tak, aby se vnitrni
ventilator zapinal a vypinal automaticky. Muzete také
nastavit, aby byl vnitrni ventilator trvale zapnuty
nebo vypnuty.

Popis volby:
Je-li provedena volba Automaticky [0], bude se
vnitrni ventilator zapinat a vypinat v zavislosti na
teploté okoli a zatizeni ménice kmitoctu.
Je-li provedena volba Stale zapnuty [1] Stale vyp-
nuty [2], bude vnitrni ventilator trvale zapnuty nebo

vypnuty.

' Upozornéni:

Je-li provedena volba Stéle vypnuty [2]

v kombinaci s vysokym taktovacim kmitottem,
dlouhymi motorovymi kabely nebo vysokym vystup-
nim vykonem, zivotnost ménite kmitocCtu se snizi.

144 Zesileni stridavé brzdy

(GAIN AC BRAKE)

Hodnota:
1,00 - 1,50

0 1,30

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni stridavé brzdy.
Pomoci par. 144 je mozno seridit velikost totivého
momentu generatoru, ktery je mozno aplikovat na
motor, aniz by napéti meziobvodu pfesahlo Uroveh
varovani.

Popis volby:
Pozadujete-li vétsi potencialni brzdny moment, je
treba tuto hodnotu zvysit. Zvolite-li hodnotu 1,0,
bude stridava brzda neaktivni.

Upozornéni:

§8&y Je-i hodnota v parametru 144 zvysena, dojde
a soutasné ke znatnému zvy'seni motorového
proudu pti generatorickém chodu. Tento parametr
byste tedy méli ménit jen v piipadé, kdyz je béhem
meérteni zaruteno, ze motorovy proud v zadné situaci
nepresahne maximalni dovoleny proud v motoru.
Neptrehlédn éte: ze proud nelze odectitat na displeji.

146 Vektor napéti
(RESET VECTOR)

Funkce:
Pti obnoveni vektoru napéti na stejny vychozi bod je
vektor nastaven na stejny vychozi bod pfi kazdém
zahajeni nového procesu.

Popis volby:
Vyberte obnoveni (1), kdyz jsou spustény jedinetcné
procesy, pokazdé kdyz nastanou. Timto bude
umoznéna opakovana presnost pro zlepseni zas-
tavovani. Vyberte Vypnuto (0) naptiklad pro operace
zdvihani nebo pokladani nebo pro synchronni
motory. Je vyhodné, kdyz motor je vzdy synchroni-
zovan s ménicem kmitoctu.

Hodnota:
*/ypnuto (VYPNUTO) (0]
Obnovit (OBNOVIT) (1]
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
24 MG.28.A5.48 - VLT je registrovand ochranna zndmka Danfoss



Dt

VLT® 2800 Series

m Reference a mezni hodnoty

200 Rozsah vystupniho kmitoctu
(OUT FREQ. RNG/ROT)

Hodnota:

OJen ve smeru hodinovych ruticek, 0 - 132 Hz
(132 HZ CLOCKWISE ) [0]
Oba smeéry, 0 -132 Hz
(132 HZ BOTH DIRECT) (1]
Jen proti sméru hodinovych ruticek, 0 -132 Hz
(132 HZ COUNTER CLOCK) (2]
Jen ve sméru hodinovych ru& ccaron;icek, 0-1000
Hz
(1000 HZ CLOCK WISE) (3]
Oba smeéry, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ BOTH DIRECT) 4]
Jen proti sméru hodinovych rutcicek, 0 - 1000 Hz
(1000 HZ COUNTER CLOCK) [5]
Funkce:

Tento parametr zaructuje ochranu proti nechténému
prevraceni smeéru otaceni. Navic Ize zvolit max-
imalni vystupni kmitocet, ktery bude pouzity, bez
ohledu na nastaveni ostatnich parametrl. Tento
parametr nema zadny vyznam, jestlize byla prove-
dena volba Regulace proces u, uzavrend smycka v
parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvolte pozadovany smeér otateni a maximalni vys-
tupni kmitocet. V&imnéte si, prosim, ze je-li
provedena volba Jen ve sméru hodinovych rucicek
[0)/[3] nebo Jen proti sméru hodinovych rucicek [2]/
[5], bude vystupni kmitocet omezen na rozsah fuin- f
max. Je-li provedena volba Oba smery [1)/[4], bude
vystupni kmitotet omezen na rozsah + f max (min-
imalni kmitotet nemé z&dn& yacute; vyznam).

[Hz]
Par.202 =
Par.205 + tolerance

60 Par.205 max.24d.h.

Par.21

5
konst.z26d.h. = —-50% 20 Par.204 min.26d.h.
10422

t— Par.201 doInf droven
vyst.

10[v]

60

DANFOSS
175ZA294.11

c

201 Dolni mez vystupniho kmitoctu, fmin \g

(MIN OUTPUT FREQ) E

Hodnota: ?

0,0 - fmax O 0,0 Hz 5
Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit minimalni mez
kmitottu motoru, kter4 odpovidd minimalnim
otackam, pii kterych mlze motor bézet. Byla-li
provedena volba Oba sméry v parametru 200
Rozsah vystupniho kmitottu, nebude mit minimalni
kmitocet zadny vyznam.

Popis volby:
Hodnota muze byt zvolena v rozmezi od 0,0 Hz po
kmitotet nastaveny v parametru 202 Horni mez vys-
tupniho kmitottu, fmax -

202 Horni mez vystupniho kmitoctu, fmax
(MAX. OUTPUT FREQUENCY)

Hodnota:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Rozsah vystupniho
kmitoctu)
0 132 Hz
Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit maximalni mez

vystupniho kmitottu, kterd odpovida nejvy’'ssim

otatkam, pii kterych mlize motor bézet.
Upozorneéni:

B0&x Vystupni kmitocet meénice nesmi presahnout

a hodnotu 1/10 taktovaciho kmitottu (parametr

411 Taktovaci kmitotet).

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Je mozné zvolit hodnotu v rozmezi od fmin po hod-
notu zvolenou v parametru 200 Rozsah vystupniho
kmitoCtu.

203 Rozsah zadané hodnoty
(REFERENCE RANGE)

Hodnota:
OMin. zaddana hodnota - Max. zadana hodnota (MIN
- MAX) (0]

-Max. reference - Max. reference (-MAX - +MAX]J1]

Funkce:
V tomto parametru se voli, zda musi byt signél
zadané hodnoty kladny nebo zda muze byt kladny i
zaporny. Minimélni mez mlze mit zapornou hod-
notu, pokud nebyla v parametru 100 Konfigurace
provedena volba Regulace otatek, uzavreni
smycka. Méli byste zvolit Min z. h. - Max. z. h. [0],
byla-li provedena volba Regulace procesu, uzavrena
smycka [3] v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvolte pozadovany rozsah.

204 Minimalni zddana hodnota, Refuin
(MIN. REFERENCE)

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevrena smycka [O].
-100.000,000 - par. 205 Refvax O 0,000 Hz
Par. 100 Konfig. = Uzavren& smytka [1)/[3].
-Par. 414 Minimalni skutetna hodnota - par. 205
Refmax
0 0,000 Hz

Funkce:
Minimélni z&dana hodnota je vyjadrenim minimalini
mozné hodnoty souttu vsech zaddanych hodnot.
Jestlize byla v parametru 100 Konfigurace prove-
dena volba Regulace otacek, uzavrena smycka [1]
nebo Regulace procesu, uzavrena smycka [3], bude
minimalni zadana hodnota omezena parametrem
414 Minimalni skutecna hodnota. Minimalni z&dana
hodnota nebude bréna v Gvahu, je-li aktivni lokalni
z&dana hodnota.

Jednotku zadané hodnoty je mozné definovat v
nasledujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka

Oteviena smycka [0] Hz

Reg. otictek, uzavrend smycka [1] ot/min

Reg. procesu, uzavrend smycka [3] Par. 416

Popis volby:
Minimalni zadana hodnota se ptedem nastavuje,
jestlize ma motor bézet pfi minimélnich otatkach,
bez ohledu na to, zda je vysledna zadanad hodnota
nulova.

205 Maximalni zadana hodnota, Refmax
(MAX. REFERENCE)

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevrena smycka [O].

Par. 204 Refuin - 1000,000 Hz 0 50.000 Hz

Par. 100 Konfig. = Uzavrena smycka [1]/[3].
Par. 204 Refuin - Par. 415 Max. skutetna hodnota
O 50.000 Hz

Funkce:
Maximalni zadana hodnota udava nejvy'ssi hodnotu,
kterou muize nabyt soutet vsech zadanych hodnot.
Je-li provedena volba Uzavrena smycka [1]/[3] v
parametru 100 Konfigurace, nemuze maximalni
zadana hodnota presahnout hodnotu v parametru
415 Maximalni skutetna hodnota.
Maximalni zadana hodnota nebude brana v Gvahu,
je-li aktivni lokalni zadana hodnota.

Jednotku zadané hodnoty je mozné definovat v
nasledujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka

Otevrena smycka [0] Hz

Reg. otatek, uzavrend smycka [1] ot/min

Reg. procesu, uzavrend smycka [3] Par. 416

Popis volby:
Maximalni zadana& hodnota se nastavuje, jestlize
maji otdtky motoru dosahovat maximéln & nastavené
hodnoty, bez ohledu na to, zda bude vysledn&

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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7z4dana hodnota vétsi nez maximalni zadana hod-
nota.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu rozbéhu.

206 Typ ramp
(RAMP TYPE)

Hodnota:

OLinearni (LINEAR) [0]
Ve tvaru S (S-SHAPED) (1]
Sinusovy tvar? (S2) (2]
Funkce:

Muzete vybrat mezi procesem ramp linearnim, ve
tvaru S a S2.

Popis volby:
Vyberte pozadovany typ ramp podle pozadovaného
typu zrychleni nebo zpomaleni.

Speed

195NA033.10

Sin Linear

Sin2

t
207 Doba rozbéhu 1
(RAMP UP TIME 1)

Hodnota:

0,02 - 3600,00 s 0 3,00s

Funkce:
Doba rozbéhu je tas zrychlovani z 0 Hz na jmen-
ovity kmitocet motoru fm,n (parametr 104 Kmitocet
motoru, fu,n). Predpoklada se, ze vystupni proud ne-
dosédhne proudové meze (nastavené v parametru
221 Proudové omezeni Iuwm).

fout

fMAX.(202)
Ref.

TMN (104)

fMIN.(201) / \

i.__ — H]
Ram)| Ramp down

2()7/P ZI;'I; zog/ 210

173ZA047.12

208 Doba dobéhu 1

(RAMP DOWN TIME 1)
Hodnota:

0,02 - 3600,00 s 0 3,00s

Funkce:
Doba dobéhu je tas zpomalovani ze jmenovitého
kmitoctu motoru fu,n (parametr 104 Kmitocet mo-
toru, fu,n) na O Hz, za predpokladu, ze v invertoru
nevznikne prepéti vyvolané generovanim napéti v
motoru.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu.

c
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209 Doba rozbéhu 2

(RAMP UP TIME 2)
Hodnota:

0,02 - 3600,00 s 0 3,00s

Funkce:
Viz popis parametru 207 Doba rozbéhu 1.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu rozbé&hu. Prechod od
rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2 ptes digitalni
vstup.

210 Doba dobéhu 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s

0 3,00s

Funkce:
Viz popis parametru 208 Doba dobéhu 1.

0 = tovarni nastaven/. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci ptes sériové rozhranf
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Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu. Prechod z
rampy 1 na rampu 2 aktivaci Rampy 2 pres digitaini
vstup.

211 Doba rozbéhu/dobéhu pti konst. otackach

(JOG RAMP TIME)

Hodnota:

0,02 - 3600,00 s 0 3,00s

Funkce:
Doba rozbéhu/dobéhu pti konstantnich otackach je
¢as zrychlovani/zpomalovani z 0 Hz na jmenovity
kmitotet motoru fm N (parametr 104 Kmitotet
motoru, fun). Predpoklada se, ze vystupni proud ne-
dosédhne proudové meze (nastavené v parametru
221 Mezni proud Ipm).

fout 4

/Jog active

Jog inactive

Par. 213 Jog

Ramp u

Jog ramp p
211 207/209

195NA075.10

Doba rozbéhu/dobéhu pti konstantnich otackach
zatne bézet, je-li zadan signél konstantnich otatek
pres fidici panel LCP, jeden z digitalnich vstupl
nebo port sériové komunikace.

Popis volby:
Nastavte pozadovany tas rampy.

212 Doba dobéhu pfti rychlém zastaveni
(Q STOP RAMP TIME)

Hodnota:

0,02 - 3600,00 s 0 3,00s

Funkce:
Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni je tas zpoma-
lovani ze jmenovitého kmitottu motoru na 0 Hz za
ptedpokladu, ze v invertoru nevznika prepéti
vyvolané generovanim napéti v motoru, nebo jestlize
generovany proud neprekroti mezni proud v
parametru 221 Proudové omezeni Im. Rychlé zas-

taveni se aktivuje pres jeden z digitalnich vstupl
nebo pies sériovou komunikaci.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu.

213 Kmitocet konstantnich otacek
(JOG FREQUENCY)

Hodnota:
0,0 - Par. 202 Horni mez vystupniho kmitoctu, fuax
0 10,0 Hz
Funkce:

Kmitocet konstantnich otatek fyoc znamena pevny
vystupni kmitotet, ktery ménic kmitottu dodava do
motoru pfi aktivaci funkce konstantnich otatek. Kon-
stantni otacky je mozné aktivovat pres digitalni
vstupy, sériovou komunikaci nebo pres fidici panel
LCP za podminky, ze je aktivni v parametru 015
Lokalni konst. otacky.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

214 Funkce zadané hodnoty
(REFERENCE FUNCTION)

Hodnota:

0 Soutcet (SUM) [0]
Relativni (RELATIVE) [1]
Externi/konstantni (EXTERNAL/PRESET) [2]
Funkce:

Je mozné definovat, jak bude konstantni zddana
hodnota pficitdna k ostatnim zaddanym hodnotéam;
pro tento Ucel pouzite volbu Soutet nebo Relativni.
Pomoci volby Externi/konstantni je také mozné
zvolit, zda bude pozadovan pfechod mezi externimi
z&danymi hodnotami a konstantnimi z&danymi hod-
notami.

Externi z&dana hodnota je soutet analogovych
z&danych hodnot, pulznich zadanych hodnot a libo-
volnych zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li provedena volba Soucet [0], bude jedna z
prednastavenych konstantnich zadanych hodnot
(parametry 215-218 Konstantni zadana hodnota)
vyjadrena jako procentualni hodnota rozsahu
zadané hodnoty (Refuin - Refumax) a pfictena k ostat-
nim externim zadanym hodnotam.
Je-li provedena volba Relativni [1], bude jedna z
konstantnich zadanych hodnot (parametry 215-218

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Konstantni zadana hodnota) vyjadrena jako procen-
tudlni hodnota souttu externich zadanych hodnot
Je-li provedena volba Externi/konstantni [2], bude
mozny pfechod mezi externimi zadanymi hodnotami
nebo konstantnimi zadanymi hodnotami pres digitalni
vstup. Konstantni zadané hodnoty budou vyjadreny
jako procentudlni podil rozsahu zadanych hodnot.
' Upozornéni:
B0&x Je-ii provedena volba Soutet nebo Relativni,
a jedna z konstantnich zadanych hodnot bude
vzdy aktivni. Jestlize nemaji mit konstantni zadané
hodnoty zadny vliv, je tteba je nastavit na 0 %
(tovarni nastaveni).

215 Konstantni zadana hodnota 1 (PRESET
REF. 1)

216 Konstantni zadana hodnota 2 (PRESET
REF. 2)

217 Konstantni zadana hodnota 3 (PRESET
REF. 3)
218 Konstantni zadana hodnota 4 (PRESET
REF. 4)
Hodnota:
-100,00% - +100,00%
z rozsahu zadané hodnoty/externi zadané hodnoty

0 0,00%

Funkce:
Je mozné naprogramovat ctyfi rlzné zadané hodnoty
v parametrech 215-218 Konstantni zadand hodnota.
Konstantni zadana hodnota bude vyjadrena jako pro-
centudini podil rozsahu zadané hodnoty (Ref min -
Refwax) nebo jako procentudlni podil ostatnich ex-
ternich zadanych hodnot v zavislosti na volbé
provedené v parametru 214 Funkce zadané hod-
noty. Volbu mezi pfedem nastavenymi zadanymi
hodnotami Ize provést pres digitalni vstupy nebo
pres sériovou komunikaci.

Konst. z. h., Konst. z. h.
MSB LSB

Konst.

Konst.

Konst.

==
ROk |o
N
Alw (N[

Konst.

Popis volby:
Nastavte jednu nebo vice konstantnich zadanych
hodnot, jez maji byt k dispozici pro vybér.

219 Korekce kmitoc¢tu nahoru/dolt
(CATCH UP/SLW DWN)

Hodnota:

0,00 - 100% z dané zadané hodnoty 0 0,00%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje procentudini hod-
nota, kterd bude bud pfictena nebo odettena od
délkové ovlddanych zadanych hodnot.
Déalkov é ovladana z&dana hodnota je soutet kon-
stantnich zadanych hodnot, analogovych zadanych
hodnot, pulznich zadanych hodnot a libovolnych
zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li funkce Zvy'seni aktivni pfes digitalni vstup,
bude procentualni hodnota v parametru 219 Korekce
kmitoctu nahoru/dolu prictena k dalkové ovliadané
z4dané hodnoteé.
Je-li funkce Snizeni aktivni pres digitalni vstup, bude
procentualni hodnota v parametru 219 Korekce
kmitottu nahoru/doll odettena od dalkové ovladané
z4dané hodnoty.

221 Proudové omezeni, I im
(CURRENT LIMIT)

Hodnota:

0 - XXX,X % z par. 105 0 160 %

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje maximalni vystupni
proud Im. Hodnota nastavena z vyroby odpovida
maximalnimu vystupnimu proudu Imax. Chcete-li
pouzit proudové omezeni jako ochranu motoru, nas-
tavte jmenovity proud motoru. Je-li proudové
omezeni nastaveno nad 100% (jmenovity vystupni
proud ménice kmitoctu, Iinv.), mbze ménic kmitoctu
zvladnout zatéz jen prerusovang, tj. po kratké
Casové Useky. Jestlize zatéz presahla hodnotu liny.,
musi se zajistit, ze na urcitou dobu bude zatéz mensi
nez Inv.. Vsimnéte si, prosim, ze je-li proudové
omezeni nastaveno na nizsi hodnotu nez Iy, , bude
stejnou mérou omezen i rozbéhovy moment.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte pozadovany maximalni vystupni proud Ipm.

223 Varovani: Nizky proud, lLow
(WARN. CURRENT LO)

Hodnota:
0,0 - par. 224 Varovani: Vysoky proud, Inen D 0,0 A

Funkce:
Jestlize vystupni proud klesne pod predem nas-
tavenou mez Il ow, bude vysldno varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani jsou béhem
nabéhu po piikazu pro start a po ptikazu pro zas-
taveni nebo béhem zastaveni nefunkcni. Funkce
varovani budou aktivovany, jakmile vystupni kmitocet
doséahne vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall
je mozné naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci
signal pres svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signél vystupniho proudu l.ow musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normélniho pra-
covniho rozsahu ménite kmitottu.

| =
MA g
2
] ] -
I'um I |
(PAR.221) | 1
| |
| 4] —_ L1
R patent
| |
I % I
~1=IN RANG% -
1 % 1
1 1
| [ I S R —_—l i
e I% ¥
1 1
| |
I % I fu

T
REF  fuigH  fwax
(PAR.226) (PAR.202)

T
MmN fLow
(PAR.201) (PAR.225)

224 Varovani: Vysoky proud, IHiGH
(WARN. CURRENT HI)

Hodnota:

Par. 223 Varov.: Nizky proud, lLow - Imax O Imax

Funkce:
Jestlize vystupni proud presdhne predem nas-
tavenou mez IngH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po pitkazu pro start a po pitkazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitotet dosahne

vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalli je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal pres
svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho proudu IncH musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normélniho pra-
covniho rozsahu ménite kmitottu. Viz obrézek u
parametru 223 Varovani: Nizky proud, lLow.

225 Varovani: Nizky kmitocet, fLow

(WARN.FREQ. LOW)

Hodnota:
0,0 - par. 226 Varov.: Vysoky kmitocet, fric) 0,0 Hz

Funkce:
Jestlize vystupni kmitotet klesne pod ptedem nas-
tavenou mez fLow, bude vysldno varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguiji
béhem nabéhu po ptikazu pro start a po prikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitotet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalli je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal pres
svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho kmitottu fLow musi
byt naprogramovéan tak, aby spadal do normélniho
provozniho rozsahu ménite kmitottu. Viz obrézek u
parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

226 Varovani: Vysoky kmitocet fhigH

(WARN.FREQ.HIGH)

Hodnota:
Par. 200 Rozsah kmitoctu = 0-132 Hz [0]/[1].

par. 225 fiow - 132 Hz 0 132,0 Hz
Par. 200 Rozsah kmitoctu = 0-1000 Hz [2)/[3].
par. 225 fiow - 1000 Hz 0 132,0 Hz

Funkce:
Jestlize vystupni kmitocet pfesdhne predem nas-
tavenou mez fuigH, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguiji
béhem nabéhu po ptikazu pro start a po prikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitotet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalli je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal pres
svorku 46 a pres reléovy vystup.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho kmitoCtu fhign musi
byt naprogramovéan tak, aby spadal do normalniho
pracovniho rozsahu ménice kmitottu. Viz obrézek u
parametru 223 Varovani: Nizky proud, I ow.

227 Varovani: Nizka skutecna hodnota, FBLow

(WARN.FEEDB. LOW)

Hodnota:
-100 000,000 - par. 228 Varov.:FBHigH

0 -4000,000

Funkce:
Jestlize signél skutetné hodnoty klesne pod predem
nastavenou mez FBLow , bude vysldno varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po pitkazu pro start a po pitkazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitotet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalli je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal pres
svorku 46 a pres reléovy vystup. Jednotka pro
skutetnou hodnotu v uzavrené smytce se progra-
muje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu v rozsahu skutetné
hodnoty (parametr 414 Miniméini skutetné hodnota,
FBmin @ 415 Maximélni skutetné hodnota, FBmax).

228 Varovani: Vysoka skutetna hodnota,

FBHiGH

(WARN.FEEDB HIGH)

Hodnota:
Par. 227 Varov.: FBLow - 100.000,000 O 4000,000

Funkce:
Jestlize se signél skutetné hodnoty dostane nad
predem nastavenou mez FByigH , bude vyslano
varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji
béhem nabéhu po piikazu pro start a po ptikazu pro
zastaveni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitotet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signalu je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signal pres
svorku 46 a pres reléovy vystup. Jednotka pro
skutetnou hodnotu v uzavrené smytce se progra-
muje v parametru 416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu v rozsahu skutetné
hodnoty (parametr 414 Miniméini skutetnd hodnota,
FBmin @ 415 Maximdlni skutetné hodnota, FBmax).

229 Blokovani kmitoc€tu, Sitka pasma

(FREQ BYPASS B.W.)

Hodnota:

0 (OFF) - 100 Hz 0 0 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby byly nékteré vystupni
kmitocty blokovany kvlli problémum s mechanickou
rezonanci v systému. V parametrech 230-231
Blokovani kmitottu je mozné tyto vystupni kmitocty
naprogramovat. V tomto parametru je mozno defino-
vat §irku pdsma na jedné nebo druhé strané téchto
kmitoctl.

Popis volby:
Kmitocet nastaveny v tomto parametru bude umistén
do stredu okolo parametru 230 Blokovani kmitottu 1
a 231 Blokovani kmitotctu 2.

230 Blokovani kmitottu 1 (FREQ. BYPASS 1)
231 Blokovani kmitottu 2 (FREQ. BYPASS 2)

Hodnota:

0 - 1000 Hz 0 0,0 Hz

Funkce:
Nekteré systémy vyzaduji, aby byly nékteré vystupni
kmitotty blokovany kvlli problémum s mechanickou
rezonanci v systému.

Popis volby:
Zadejte kmitotty, kterym se ma piistroj vyhnout. Viz
také parametr 229 Blokovani kmitottu, sitka pasma.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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m Vstupy a vystupy

Digitalni vstupy

€. par. 302 303 304 305 307
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] 0] 0[]
Reset (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Zastaveni volnym dobéhem, inverzni (MOTOR COAST IN- 2] 2] 2] 2] 2]
VERSE)
Reset a volny dobgh, inverzni (RESET AND COAST [3] B3] OB [3] [3]
INV.)
Rychlé zastaveni, inverzni (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
DC brzdéni, inverzni (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop, inverzni (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) o7 (7 [7] [7] [7]
Pulzni start (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Reverzace (REVERSING) 9] O [9] [9] [9]
Reverzace a start (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start vpred (ENABLE FORWARD) [11] [11] [11] [11] [11]
Start vzad (ENABLE REVERSE) [12] [12] [12] [12] [12]
Konstantni otacky (JOGGING) [13] [13] [13] DO[13] [13]
Ulozit zaddanou hodnotu (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
UloZit vystupni kmitotet (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15] [15]
Zrychlit (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Zpomalit (SPEED DOWN) [17] [17] [17] 7] [17]
Korekce nahoru (CATCH-UP) [19] [19] [19] [19] [19]
Zpomaleni (SLOW-DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampa 2 (RAMP 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Konst. z. h., LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Konst. z. h., MSB (PRESET REF, MSB) 23] [23] [23] [23] [23]
Konstantni zadana hodnota zapnuta  (PRESET REFERENCE [24] [24] [24] [24] [24]
ON)
Termistor (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Ptesné zastaveni, inverzni (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Ptresny start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Pulzni z&dana hodnota (PULSE REFERENCE) [28]
Pulzni skutetna hodnota (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulzni vstup (PULSE INPUT) [30]
Volba sady parametrli, LSB (SETUP SELECT LSB) [31] [31] [31] [31] [31]
Volba sady parametri, MSB (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Reset a start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
1. Svorky 18 a 19 jsou tizeny ptrerusovacem, coz
znamena, ze opakovana presnost doby odezvy je
konstantni. Lze je pouzit pro start a stop, pfepinani
sady parametrli a zvla’sté pro zménu digitalnich
prednastaveni, tj. pro ziskani stabilniho bodu zas-
taveni pfi pouziti plizivé rychlosti. Timto zplsobem
je postaveni cenzora optimalizované vzhledem ke
kratsi dobé cyklu, a tim i vyssi rychlosti pulzl.
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci ptes sériové rozhranf
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Funkce:
V téchto parametrech 302-307 Digitalni vstupy je
mozné zvolit rlizné aktivované funkce souvisejici s
digitinimi vstupy (svorky 18-33).

Popis volby:
Nechcete-li, aby ménit kmitoctu reagoval na signaly
vysilané na svorky, zvolte Bez funkce .

Funkce Reset vynuluje ménit kmitottu po signalizaci
poruchy; nelze vsak vynulovat vice poruch
(bezpecnostni vypnuti), aniz byste nejdrive neodpojili
a znovu nepripojili ptivod napéti. Viz tabulku s nad-
pisem Seznam vystrah a poruch . Reset se aktivuje
na ndbézné hrané signélu.

Zastaveni volnym dobéhem, inverzni zpusobi, ze
meénitc kmitottu okamzité "pusti" motor (vystupni
tranzistory jsou "vypnuty"), coz znamena, ze motor
volné dobéhne. Logicka '0’ zplUsobi zastaveni vol-
nym dobéhem.

Reset a volny dobéh, inverzni slouzi k aktivaci vol-
ného dob&hu motoru spolu s resetovanim. Logicka
"0" znamena zastaveni motoru volnym dobéhem a
resetovani. Resetovani je aktivovdno na klesajici
hrané.

Rychlé zastaveni, inverzni slouzi k aktivaci rychlého
zastaveni nastaveného v parametru 212 Doba
dobéhu pfi rychlém zastaveni. Logicka '0’ zpusobi
rychlé zastaven.

DC brzdéni, inverzni se pouziva k zastaveni motoru
jeho buzenim stejnosmérnym napétim po urcitou
dobu, viz parametry 126, 127 a 132 DC brzdeéni .
Vsimnéte si, prosim, ze tato funkce je aktivni pouze
tehdy, je-li hodnota v parametrech 126 Doba DC
brzdeéni a 132 DC brzdné napéti riznd od 0. Log-
icka 0’ vyvola stejnosmeérné brzdéni.

Stop, inverzni, logicka 0’ znamena, ze rychlost mo-
toru bude klesat az do zastaveni pres zvolenou
rampu.

Z24dny z vyse uvedenych prikazli pro za-
staveni neni urten k pouziti jako opravny
vypinat. VSimnéte si, prosim, ze ménic
kmitoctu ma kromé vstupli L1, L2 a L3 jesté dalsi
napétové vstupy vzdy, kdyz jsou pouzity svorky DC
sbérnice. Zkontrolujte, ze vsechny napétové vstupy
jsou odpojeny a ze uplynula predepsana doba (4
min.), nez prikrocite k oprave.

Zvolte funkci Start, pozadujete-li ptikaz pro start/
stop. Logicka '1’ = start, logicka ’0’ = stop.

12

Start |

—18
Stop

19

27]

195NA029.11

Blokovany start, trva-li impuls min. 14 ms, ménic
kmitottu spusti motor za predpokladu, ze nebyl
zadan zadny pfikaz pro zastaveni. Motor je mozné
zastavit kratkou aktivaci funkce Zastaveni, inverzni.

Reverzace se pouzivd ke zméné sméru otaceni
htidele motoru. Logické '0’ nezpusobi reverzaci.
Logickad 1’ vyvola reverzaci. Signdl reverzace zméni
pouze smér otdteni, neaktivuje start. Neni aktivni
pfi polozce Regulace procesu, uzavrend smycka.
Viz také parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoCtu/
smer .
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Reverzace a start slouzi k vydani povelu start/stop a
reverzaci jedinym signélem. Zéaroveh neni dovolen
zadny aktivatcni signal. Neni aktivni pfi polozce Reg-
ulace procesu, uzavrend smycka. Viz také parametr
200 Rozsah vystupniho kmitoctu/smeér .

Start vpred se pouzivd, chcete-li, aby se hridel mo-
toru pfi startu otacela jen po smeéru hodinovych
rucicek. Tato funkce by se neméla pouzivat s
polozkou Regulace procesu, uzavrend smycka.

Start vzad se pouzivd, chcete-li, aby se hridel mo-
toru pfi startu otacela jen proti sméru hodinovych
rucicek. Tato funkce by se neméla pouzivat s
polozkou Regulace procesu, uzavrend smycka. Viz
také parametr 200 Rozsah vystupniho kmitoCtu/smer

Konstantni otacky se pouzivaji k potlateni vystup-
niho kmitottu na konstantniho kmitottu nastaveného
v parametru 213 Konstantni kmitocet. Konstantni
otacky jsou aktivni bez ohledu na to, zda byl zadén
pfikaz pro start, avsak ne pfi aktivnich funkcich Zas-
taveni volnym dobéhem, Rychlé zastaveni nebo DC
brzden.

Funkce Ulozit zddanou hodnotu ulozi soutasnou
zadanou hodnotu. Zadanou hodnotu mbzete nyni
meénit pouze pres povely Zrychlit a Zpomalit. Je-li
aktivni funkce Ulozit zddanou hodnotu, dojde po
prikazu pro zastaveni a v pripadé vypadku proudu k
jejimu ulozeni.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pti komunikaci ptes sériové rozhranf
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Funkce Ulozit vystup ulozi soutasny vystupni
kmitotet (v Hz). Vystupni kmitotet muizete nyni
meénit pouze pfes povely Zrychlit a Zpomalit.

' Upozornéni:
B0 Je-ii aktivni funkce Zmrazit vystup, menic
a kmitottu je mozné zastavit jen volbou polozky
Volny dobéh motoru, Rychlé zastaveni nebo DC
brzdéni pfes digitalni vstup.

Pozadujete-li digitaIni fizeni zrychlovani a zpoma-
lovani, zvolte funkci Zrychlit nebo Zpomalit . Tato
funkce je aktivni, jen pokud byla provedena volba
Ulozit zadanou hodnotu nebo Ulozit vystupni
kmitocet.

Je-li aktivni funkce Zrychlit, bude zddana hodnota
neboli vystupni kmitotet zvysen, a je-li aktivni funkce
Zpomalit, bude z&dana hodnota neboli vystupni
kmitotet snizen. Vystupni kmitotet se méni pres
predem nastavené tasy rampy v parametrech 209-
210 Rampa 2.

Jeden impuls (logickd ’1’je minimalni hodnota pro
14 ms a miniméini doba preruseni na 14 ms)
zplUsobi zménu rychlosti 0 0,1% (zadana hodnota)
nebo 0,1 Hz (vystupni kmitocet). Priklad:

Rampa 2 je vybrana, je-li pozadovan prechod mezi
rampou 1 (parametry 207-208) a rampou 2 (parame-
try 209-210). Logicka '0’ vede k rampé 1 a logicka
"1’ vede k rampeé 2.

Funkce Konstantni zddan& hodnota, LSB a Kon-
stantni zddand hodnota, MSB umozhuji zvolit jednu
ze Ctyt konstantnich zadanych hodnot, viz nasledu-
jici tabulku:

SvorkaSvorka Zmrazit Funkce
29 33 | zadanou
hodnotu/
Zmrazit
vystup
0 0 1 Beze zmeny
rychlosti
0 1 1 Zrychlit
1 0 1 Zpomalit
1 1 1 Zpomalit

UloZit zadanou hodnotu je mozné zménit, i kdyz se
meénic kmitoctu zastavil. Jestlize dojde k odpojeni
meénice kmitoctu, bude ulozena i zddana hodnota

Zvolte funkci Korekce kmitottu nahoru/dolll , chcete-
li zvetsit nebo zmensit hodnotu zadané hodnoty o
programovatelnou procentudlni hodnotu nastavenou
v parametru 219 Korekce kmitoctu nahoru/doll .

Z. h. z. h. Funkce
MSB LSB
0 0 Konst. z. h. 1
0 1 Konst. z. h. 2
1 0 Konst. z. h. 3
1 1 Konst. z. h. 4

Funkce Konstantni zddand hodnota zapnuta se
pouziva k prepinani mezi externi zadanou hodnotou
a konstantni zddanou hodnotou. Predpoklada se, ze
byla provedena volba Vnéjsi/konstantni [2] v
parametru 214 Funkce zadané hodnoty. Logicka '0’
= externi z&dané hodnoty jsou aktivni, logickd "1’ =
znamena, ze jedna ze Ctyt konstantnich zadanych
hodnot je aktivni, jak je zfejmé z vySe uvedené tab-
ulky.

Zvolte funkci Termistor, chcete-li, aby piipadny
termistor zabudovany v motoru byl schopen zastavit
meénit kmitoctu, kdyz se motor zatne prehtivat.
Hodnota pro vypnuti je 3 k2.

R
[a]

4000

3000
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Je-li motor namisto termistoru vybaven tepelnym
spina‘cem Klixon, ten je také mozné pripojit ke vs-

Zpomaleni | Korekce Funkce tupu. Jsou-li motory v paralelnim zapojeni, je mozné
nahoru zapojit termistory a tepelné spinace do série

0 Rychlost beze zmény (celkovy odpor nizsi nez 3 k?).

0 1 Zvétsit 0 % Parametr 128 Tepelnd ochrana motoru musi byt

1 0 Zmensit o % naprogramovan na Varovani termistoru [1] nebo

1 1 Zmensit o % Vypnuti termistorem [2] a termistor je tfeba zapojit

mezi digitalni vstup a svorku 50 (napajeni + 10 V).

0 = tovarni nastaveni. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhranf
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Zvolte funkci Ptesné zastaveni, inverzni, chcete-li
dosahnout vysokého stupné presnosti pii opakovani
prikazu pro zastaveni. Logicka O znamena, ze
rychlost motoru bude postupné klesat az do zas-
taveni ptes zvolenou rampu.

Zvolte funkci Ptesny start/stop , chcete-li dosdhnout
vysokého stupné presnosti pri opakovaném ptikazu
pro start nebo stop.

Zvolte funkci Pulzni zadana hodnota, je-li pouzity
signél zadané hodnoty série impulst (kmitotcet). 0
Hz odpovid4 parametru 204 Minimélni zadana hod-
nota, Refmin. Kmitotet nastaveny v parametru 327
Pulzni zadana hodnota/skutectna hodnota odpovida
parametru 205 Maximalni zadana hodnota Refuax.

Zvolte funkci Pulzni skutetna hodnota, je-li pouzity
signal skutetné hodnoty série impulst (kmitocet). V
parametru 327 Pulzni z&dana hodnota/skutetné
hodnota se nastavuje maximalni kmitocet pulzni
skutetné hodnoty.

Zvolte funkci Pulzni vstup, chcete-li, aby urcity pocet
impulzl zpUsobil Presné zastaveni, viz parametr 343
Presné zastaveni a parametr 344 Hodnota titace .

Volba sady parametrti, LSB a Volba sady parametrd,
MSB dava moznost zvolit jednu ze ctyr sad
parametrU. Je zde vsak podminka, aby byl parametr
004 nastaven na Externi volba.

Funkci Reset a start je mozné pouzit jako funkci pro
povel start. Je-li k digitdlnimu vstupu pfipojeno
napéti 24 V, zplsobi to vynulovani ménice kmitoctu
a motor bude postupné zrychlovat az na predem
nastavenou zadanou hodnotu.

308 Svorka 53, napéti na analogovém vstupu
(Al [V]53FUNCT.)

Funkce:
V tomto parametru je mozné zvolit funkci, kterou
chcete privadét ke svorce 53. Nastaveni rozsahu vs-
tupniho signalu se nastavuje v parametru 309
Svorka 53, min. nastaveni a v parametru 310
Svorka 53, max. nastaven.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Zvolte tehdy, nechcete-li, aby ménic
kmitottu reagoval na signély pfivadéné na svorku.
Zé&dana hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce, je
mozno ménit zadanou hodnotu pomoci analogového
signalu zadané hodnoty. Jsou-li signély zadanych
hodnot privadény k vice nez jednomu vstupu, je
treba tyto signaly secist.
Je-li privadén signél skutecné hodnoty napéti, zvolte
funkci Skutetna hodnota [2] na svorce 53.

309 Svorka 53 Min. nastaveni
(Al 53 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0 - 10,0 Voltu O 0,0 Voltu

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kterd m& odpovidat minimalni zadané hodnoté nebo
minimalni skutecné hodnoté, parametr 204 Min-
iméini z&dan& hodnota, Refuin / 414 Minimalni
skutetnéd hodnota, FBmin

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti. Z divodl
presnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signdlnich kabelt. Hodlate-li pouzit
funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy interval
a 318 Funkce po tasovém intervalu), musi byt nas-
tavend hodnota vyssi nez 1 Volt.

310 Svorka 53 Max. nastaveni
(Al 53 SCALE HIGH)

Hodnota:

0-100V g 10,0V

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kterd mé odpovidat maximéini zadané hodnoté nebo

Hodnota: maximalni skutetné hodnoté, parametr 205 Max-
Bez funkce (NO OPERATION) (0] imaini zadana hodnota, Refuax / 414 Maximalni
[0 Zadana hodnota (REFERENCE) (1] skutecna hodnota, FBuax.
Skutetna hodnota (FEEDBACK) (2]
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani

MG.28.A5.48 - VLT je registrovand ochranna zndmka Danfoss

c
'@
>
)
£
Sl
S
o
o
S
o




Dt

VLT® 2800 Series

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti. Z duvodu
presnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabelu.

314 Svorka 60, proud analogového vstupu
(Al [MA] 60 FUNCT)

Hodnota:

0Bez funkce (NO OPERATION) [0]
Zé&dana hodnota (REFERENCE) (1]
Skutetna hodnota (FEEDBACK) (2]
Funkce:

Tento parametr umozhuje volbu mezi rlznymi
funkcemi, které jsou k dispozici pro vstup, svorka 60.
Nastaveni rozsahu signalu na vstupu se nastavuje v
parametru 315 Svorka 60, min. nastaveni a v
parametru 316 Svorka 60, max. nastaveni.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Pouzijte tehdy, nechcete-li, aby
menitc kmitoctu reagoval na signdly vysilané do
svorky.
Zé&dana hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce, je
mozné menit zadanou hodnotu pomoci analogového
signalu zadané hodnoty. Jsou-li signdly zadanych
hodnot pfipojeny k vice nez jednomu vstupu, je
nutné tyto signaly zadanych hodnot setist.
Je-li pfipojen jeden signél skutecné hodnoty proudu,
zvolte Skutetna hodnota [2] na svorce 60.

315 Svorka 60 Min. nastaveni
(Al 60 SCALE LOW)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 0,0 mA

Funkce:
V tomto parametru muzete nastavit hodnotu signalu,
kter4 bude odpovidat minimélni zadané hodnoté
nebo miniméalni skutetné hodnoté, parametr 204
Minimélni zadan& hodnota, Refmin / 414 Minimalni
skutetna hodnota, FBmN.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu. Hodlate-li
pouzit funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy

interval a 318 Funkce po tasovém intervalu) musi
byt nastavend hodnota vySsi nez 2 mA.

316 Svorka 60 Max. nastaveni
(Al 60 SCALE HIGH)

Hodnota:

0,0 - 20,0 mA 0 20,0 mA

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kter& mé& odpovidat maximéini zadané hodnoté,
parametr 205 Maximalni zaddana hodnota, Refuax.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu.

317 Casovy interval po chybé zadané hodnoty
(LIVE ZERO TIME O)

Hodnota:

1-99s 010s

Funkce:
Jestlize hodnota signélu zadané hodnoty nebo
signalu skutecné hodnoty pripojeného k jedné ze
vstupnich svorek 53 nebo 60 klesne pod 50% min-
imalniho nastaveni na dobu delsi, nez je nastavena
doba, bude aktivovana funkce zvolena v parametru
318 Funkce po chybé zadané hodnoty. Tato funkce
je aktivni pouze tehdy, byla-li v parametru 309
Svorka 53, min. nastaveni zvolena hodnota vy55i
nez 1V, nebo v parametru 315 Svorka 60, min. nas-
taveni zvolena hodnota vy$85i nez 2 mA.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu.

318 Funkce po chybé zadané hodnoty
(LIVE ZERO FUNCT.)

Hodnota:

0 Bez funkce ( NO OPERATION) [0]
UloZit vystupni kmitotet ( FREEZE OUTPUT
FREQ.) (1]
Zastaveni (STOP) (2]
Konstantni otacky (JOG) (3]
Max. rychlost (MAX SPEED) (4]
Zastaveni a vypnuti (STOP AND TRIP) (5]
Funkce:

Tento parametr umozhuje volbu funkce, kterd bude
aktivovana po vyprseni ¢asového intervalu (parametr
317 Casovy interval po chybé zadané hodnoty).

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Jestlize se funkce Casovy interval vyskytne ve ste-
jném okamziku jako funkce Casovy interval sbérnice
(parametr 513 Funkce tasového intervalu sbérnice),
bude aktivovana funkce tasového intervalu v
parametru 318.

Popis volby:
Vystupni kmitoCet ménice miize byt:
- ulozen na soutasném kmitoctu [1]
- zmeéneén az na zastaveni [2]
- zmeéneén na kmitocet konstantnich otacek|3]
- zménén na max. vystupni kmitocet [4]
- zmeéneén na zastaveni s naslednym vypnutim [5]

319 Analogovy vystup, svorka 42
(AO 42 FUNCTION)

Hodnota:

Bez funkce (NO OPERATION) [0]

Externi zddand hodnota min.-max. 0-20 mA

(REF MIN-MAX = 0-20 MA) [1]

Externi zddand hodnota min.-max. 4-20 mA

(REF MIN-MAX = 4-20 MA) (2]

Skutetna hodnota min.-max. 0-20 mA

(FB MIN-MAX = 0-20 MA) [3]

Skutetna hodnota min.-max. 4-20 mA

(FB MIN-MAX = 4-20 MA) (4]

Vystupni kmitoctet 0-max 0-20 mA

(0-FMAX = 0-20 MA) 5]

Vystupni kmitotet 0-max 4-20 mA

(0-FMAX = 4-20 MA) (6]
O Vystupni proud O-liyy. 0-20 mA

(O-IMAX = 0-20 MA) (7]

Vystupni proud O-liny. 4-20 mA

(O-IMAX = 4-20 MA) 8]

Vystupni vykon 0-Pmn 0-20 mA

(0O-PNOM = 0-20 MA) [9]

Vystupni vykon 0-Pmn 4-20 mA

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nebudete-li analogovy
vystup pouzivat.

Refmin - Refuax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signdl, ktery je umérny vysledné
zadané hodnoté v intervalu Minimalni zadana hod-
nota, Refuin - Maximalni zadana hodnota, Refumax
(parametry 204/205).

FBMIN-ZVMmax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Obdrzite vystupni signdl, ktery je umérny skutetné
hodnoté v intervalu Minimalni skutetna hodnota,
FBmin - Maximalni skutetna hodnota, FBmax
(parametry 414/415).

0-fmax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signél, ktery je amérny vystup-
nimu kmitoc€tu v intervalu O - fuax (parametr 202
Vystupni kmitotet, horni mez, fmax).
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0 - Iinv. 0-20 mA/4-20 mA.
Obdrzite vystupni signél, ktery je ameérny vystup-
nimu proudu v intervalu O - liny..

0 - Pm,N 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signél, ktery je amérny predem
nastavenému vystupnimu vykonu. 20 mA odpovida
hodnoté nastavené v parametru 102 Vykon motoru,
Pm,N.

0 - Teplotamax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signél, ktery je amérny predem
nastavené teploté chladice. 0/4 mA odpovida teploté
chladice mensi nez 20 °C a 20 mA odpovida 100 °C.

323 Reléovy vystup 1-3
(RELAY 1-3 FUNCT.)

(0-PNOM = 4-20 MA) [10] Hodnota:
Teplota invertoru 20-100 °C 0-20 mA (TEMP Bez funkce (NO OPERATION) 0]
20-100 C=0-20 MA) [P § jednotka pripravena (UNIT READY) [1]
Teplota invertoru 20-100 "C 4-20 mA Ptipraven/bez varovani (ENABLE/NO WARNING)[2]
(TEMP 20-100 C=4-20 MA) [12] V chodu (RUNNING) 3]
Funkce: V chodu podle zadané hodnoty, bez varovani
S . . .. ) (RUN ON REF/NO WARN) [4]
Analogovy vystup je mozné pouzit ke stanoveni hod- V chodu, bez varovani
noty procesu. Je mozno zvolit dva typy vystupnich (RUNNING/NO WARNING) [5]
signall: 0 - 20 mA nebo 4 -20 mA. V chodu v rozsahu zadané hodnoty, bez varovani
Je-li analogovy vystup pouzity jako napétovy vystup (RUN IN RANGE/ NO WARN) 6]
(0 -10 V), musi byt na kostru (svorka 55) pripojen Pipraven - piivodni napéti v rozsahu
snizovaci odpor o hodnoté 500 Q. Je-li vystup (RDY NO OVER/UNDERVOL) [7]
pouzity jako proudovy vystup, nesmi vysledny odpor Vystraha nebo porucha
pripojeného zatrizeni presahnout hodnotu 500 2. (ALARM OR WARNING) [8]
Proud vyssi nez proudové omezeni, par. 221
(CURRENT LIMIT) [9]
0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Porucha (ALARM) (10]
Vystupni kmitotet vyssi nez fLow par. 225

(ABOVE FREQUENCY LOW) [11]
Vystupni kmitocet nizsi nez fuicn par. 226
(BELOW FREQUENCY HIGH) [12]
Vystupni proud vyssi nez l.ow par. 223

(ABOVE CURRENT LOW) [13]
Vystupni proud nizsi nez lyign par. 224

(BELOW CURRENT HIGH) (14]
Skutetna hodnota vyssi nez FBLow par. 227
(ABOVE FEEDBACK LOW) (15]
Skutetna hodnota nizsi nez FBHigH par. 228
(UNDER FEEDBACK HIGH) [16]
Relé 123 (RELAY 123) (17]
Reverzace (REVERSE) (18]
Tepelné varovani (THERMAL WARNING) [19]
Lokalni ovladani (LOCAL MODE) [20]
Pulzni vystup (PULSE OUTPUT) [21]
Mimo rozsah kmitoCtu, par. 225/226

(OUT OF FREQ RANGE) (22]
Mimo rozsah proudu

(OUT OF CURRENT RANGE) [23]
Mimo rozsah zpétné vazby

(OUT OF FDBK. RANGE) [24]
Mechanické tizeni brzdy

(MECH. BRAKE CONTROL) (25]
Funkce:

Reléovy vystup je mozné pouzit k indikaci
soutasného stavu nebo varovani. Vystup se aktivuje
(1-2 sepnuto), kdyz je spinéna dana podminka.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nechcete-li, aby ménitc
kmitottu reagoval na signaly.

Jednotka pfipravena, na fidici karté ménice je napé-
jeci napéti a ménitc kmitottu je pripraven k provozu.

Pripraven, bez varovani, ménic kmitoCtu je pfipraven
k provozu, ale nebyl zadan zadny pitkaz pro start.
Z&dné varovani.

V chodu, byl zadan pfikaz pro start.

V chodu podle zadané hodnoty, bez varovani
rychlost podle zddané hodnoty.

V chodu, bez varovani, byl zadan ptikaz pro start.
Z&dné varovani.

Ptipraven - privodni napéti v rozsahu, ménit kmitottu
je pfipraven k pouziti; fidici karta pfijima napéjeci
napéti; a na vstupech nejsou pfitomny zadné aktivni
fidici signaly. Napeéti sité spada do danych mezi.

Vystraha nebo porucha, vystup je aktivovan vystra-
hou nebo poruchou.

Proudové omezeni, vystupni proud je vyssi nez hod-
nota naprogramovana v parametru 221 Proudové
omezeni Iym.

Porucha, Vystup je aktivovan poruchou.

Vystupni kmitotet vys5i nez fLow, vystupni kmitocet
je vyssi nez hodnota nastavena v parametru 225
Varovani: Nizky kmitocet, fLow.

Vystupni kmitocet nizsi nez fuigh, vystupni kmitotet
je nizsi nez hodnota nastavend v parametru 226
Varovani: Vysoky kmitotet, frigH.

Vystupni proud vys8i nez l.ow, vystupni proud je
vy55i nez hodnota nastavend v parametru 223
Varovéni: Nizky proud, ILow

Vystupni proud je nizsi nez IigH, vystupni proud je
nizsi nez hodnota nastavena v parametru 224
Varovani: Vysoky proud, IHIGH.

Skutecna hodnota vyssi nez FBLow, skutetna hod-
nota je vyssi nez hodnota nastavend v parametru
227 Varovani: Nizka skutetna hodnota, FBLow.

Skutetna hodnota je nizsi nez FBHigH, skutetna
hodnota je niz&i nez hodnota nastavena v parametru
228 Varovéni: Vysoky proud, IHiGH.

Relé 123 pouzivd se jen ve spojeni s Profidrive.

Reverzace, Reléovy vystup je aktivovan, kdyz se
motor otaci proti sméru hodinovych rucicek. Jestlize
se motor otacti po sméru hodinovych rucicek, bude
hodnota 0 V.

Tepelné varovani, teplota pfesahuje mezni teplotu
bud v motoru nebo v ménici kmitoctu, nebo varovani
z termistoru pripojeného k digitadlnimu vstupu.

Lokalni ovladéani, vystup je aktivni, kdyz byla v
parametru 002 Lokéalni/dalkové ovladani, provedena
volba Lokalni ovladani [1].

Pulzni vystup je mozné zvolit jen v par. 341 Digitalni
vystup, svorka 46.

Mimo rozsah kmitoCtu, vystupni kmitotet je mimo
rozsah kmitottu naprogramovany v parametrech 225
a 226.

Mimo rozsah proudu, proud motoru je mimo rozsah
naprogramovany v parametrech 223 a 224.

Mimo rozsah skutetcné hodnoty, signal skutetné
hodnoty je mimo rozsah naprogramovany v parame-
trech 227 a 228.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci pres sériové rozhranf
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Mechanické fizeni brzdy, umozhuje fidit vnéjsi me-
chanickou brzdu (viz oddil o fizeni mechanické
brzdy v Konstrukecni piirucce).

327 Pulzni zddana hodnota/skutetna hodnota
(PULSE REF/FB MAX)

Hodnota:

150 - 67600 Hz 0 5000 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouzivd k nastaveni hodnoty
signélu, kterd odpovidd maximalni hodnoté nas-
tavené v parametru 205 Maximélni zaddana hodnota,
Refmax nebo maximalni skutecné hodnoté nas-
tavené v parametru 415 Maximdlni skutetna
hodnota, FBmax.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou pulzni zadanou hodnotu
nebo pulzni skutetnou hodnotu, kterd bude
pripojena ke svorce 33.

341 Digitalni vystup svorka 46
(DO 46 FUNCTION)

Hodnota:
0O Jednotka pfipravena (UNIT READY) [1]

O Viz volby v parametru 323 Reléovy vystup.

Funkce:
Digitaini vystup je mozné pouzit k indikaci
soutasného stavu nebo varovani. Digitalni vystup
(svorka 46) vysle DC signal o velikosti 24 V DC, jak-
mile je spinéna dana podminka.

Popis volby:
Pozadujete-li posloupnost impulzli, kterd odpovida
z4dané hodnote, zvolte Pulzni vystup . Pulzni
vystup je mozno zvolit pouze v parametru 341 Dig-
italni vystup.

Dodatetné popisy jsou uvedeny u parametru 323
Reléovy vystup.

Upozornéni:

“é' Vystupni svorka

46 neni k dispozici pro DeviceNet/CANopen

342 Svorka 46, max. pulzni stupnice
(DO 46 MAX. PULS)

Hodnota:

150 - 10.000 Hz 0 5.000 Hz

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho
kmitoctu signélu pulzniho vystupu.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.
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343 Funkce presného zastaveni
(PRESNE ZASTAVENI)

Hodnota:

O Normélini dobéh (NORMAL) [0]
Zastaveni titate s obnovenim
(COUNT STOP W. RESET) [1]
Zastaven| titate bez obnoveni
(COUNT STOP NO RESET) (2]
Zastaveni s kompenzaci otadtek (SPEED CMP.
STOP) [3]
Zastaveni titate s obnovenim s kompenzaci
otadtek (SPD CMP CSTOP W. RES) [4]
Zastaveni titate bez obnoveni s kompenzaci
otadtek (SPD CSTOP NO RESET) [5]
Funkce:

V tomto parametru se voli, ktera funkce zastaveni
bude provedena jako reakce na ptikaz pro zas-
taveni. Vsech sest moznosti obsahuje rutinu
pfesného zastaveni, ¢imz je zaji'sténa vysoka Uroveh
presnosti opakovani.

Volby jsou kombinaci déle popsanych funkci.

Upozorneéni:

“é' Pulzni start [8] se nesmi

pouzivat spolu s funkci presného zastaveni.

Popis volby:
Normalni zastaveni s dob&hem [0] vyberte pro
dosazeni vysoké opakované presnosti v bodé zas-
taveni.
Zastaveni titate. Jakmile ménit kmitoctu pfijal
signél start, rozbéhne se a bude béZzet tak dlouho,
dokud nepfijme na vstupni svorce 33 pocet impulz
naprogramovanych uzivatelem. Timto zplisobem
bude vnitrni signal zastaveni aktivovat ¢as normal-
niho dobéhu (parametr 208).

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Funkce citate se aktivuje (za'cne odpocitavat) na ' Upozornéni:
nébézné hrané signalu start (kdyz se méni ze zas- “: Je aktivni
taveni na spusteéni). a
Otackové kompenzované zastaveni. Chcete-li zas-
tavit v presné stejném okamziku, bez ohledu na
soucasné otacky, bude prijaty signal zastaveni in-
terné zpozdén, kdyz budou soutasné otacky nizsi
nez maximélni otacky (nastavené v parametru 202).
Vynulovéni Citate. Zastaveni Citace a zastaveni s
kompenzaci ot4tek Ize zkombinovat s nebo bez ob-
noven.

Zastaveni titate s obnovenim [1]. Po kazdém
pfesném zastaveni je pocet pulzl béhem dobéhu 0
Hz obnoven.

Zastaveni titace bez obnoveni [2]. Potet pulzl
spocitanych pti dobéhu na 0 Hz je odetten od hod-
noty citace v parametru 344.

pouze pro zastaveni s kompenzaci otacek.

344 Hodnota citace
(PULSE COUNT PRE.)

Hodnota:
1 - 999999 0 100000 impulz

Funkce:
V tomto parametru muzete zvolit hodnotu titace,
kterd bude pouzita v integrované funkci presného
zastaveni (parametr 343).

Popis volby:
Tovéarni nastaveni je 100000 impulzl. Nejvyssi
kmitotet (max. rozliseni), ktery je mozno zazname-
nat na svorce 33 je 67,6 kHz.

349 Cas zpozdéni sytému
(SPEED COMP DELAY)

Hodnota:
0 ms - 100 ms 0 10 ms

Funkce:
V tomto parametru muze uzivatel nastavit tas
zpozdéni systému (senzor, PLC atd.). Pokud
provadite zastaveni s kompenzaci otacek, tas
zpozdeéni v ruznych kmitoctech ma velky viiv zplsob
zastaveni.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je10 ms. To znamena, ze se
predpoklada, ze celkové zpozdeéni od senzoru, PLC
a dalsiho hardwaru odpovida tomuto nastaveni.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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m Speciélni funkce

400 Funkce brzdéni
(BRAKE FUNCTION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
Odporova brzda

(RESISTOR) (1]
Sttidava brzda (AC BRAKE) [4]
Sdileni zatéze (LOAD SHARING) (5]

O Tovarni nastaveni zavisi na typu jednotky.

Funkce:
Zvolte funkci Odporova brzda [1], m&-li ménit
kmitottu zabudovany brzdny tranzistor a ke svorkdm
81, 82 pfipojeny brzdny odpor. BEhem brzdéni (gen-
eratoricky chod) je povoleno vyssi meziobvodové
napéti, kdyz je pripojen brzdny odpor.
Funkci Stridava brzda [4] mlUzete zvolit ke zlepSeni
brzdéni, aniz byste museli pouzit brzdnych odporl.
Vsimnéte si, prosim, ze Stridava brzda [4] neni tak
Gcinna jako Odporova brzda [1].

Popis volby:
Funkci Odporova brzda [1], zvolte tehdy, je-li
ptipojen brzdny odpor.
Funkci Stridava brzda [4] zvolte tehdy, jestlize se pfi
generovani vyskytne kratkodoba zatéz. Nastaveni
brzdy viz parametr 144 Zesilit sttidavou brzdou.

Pti tomto pouziti zvolte Sdileni zatéze [5].

' Upozornéni:
Bi& zména volby nebude aktivni, dokud neb-
a ude odpojen a znovu ptipojen pfivod napéti.

405 Funkce vynulovani
(RESET MODE)

Hodnota:

ORutni vynulovani (MANUAL RESET) [0]
Automatické vynulovani x 1
(AUTOMATIC X 1) 1]
Automatické vynulovani x 3
(AUTOMATIC X 3) (3]
Automatické vynulovani x 10
(AUTOMATIC X 10) (10]
Vynulovani pfi zapnuti
(RESET AT POWER UP) (11]
Funkce:

Tento parametr umozhuje zvolit, zda bude reset a
opakovany start po vypnuti rucni nebo automatické.
Kromé toho je mozné zvolit pocet pokusti o opako-
vany restart. Cas mezi jednotlivymi pokusy se

nastavuje v parametru 406 Cas automatického
restartu.

Popis volby:

Je-li provedena volba Rutcni vynulovani [0], bude
vynulovani provedeno tlacitkem [STOP/RESET],
pres digitalni vstup nebo sériovou komunikaci. Ma-li
meénitc kmitoCtu po vypnuti provést automatické
vynulovani, zvolte hodnotu Gdaju [1], [3] nebo [10].
Je-li provedena volba Vynulovani pfi zapnuti [11],
provede meénitc kmitottu vynulovani, jestlize doslo k
zavad é v pripojeni nebo k vypadku proudu

Motor se mlize spustit bez varovani.

406 Cas automatického restartu
(AUTORESTART TIME)

Hodnota:
0-10s 05s

Funkce:
Tento parametr umozhuje nastaveni €asu od vypnuti
po start funkce automatického restartu. Predpoklada
se, ze v parametru 405 Funkce vynulovani byla
provedena volba automatické vynulovani.

Popis volby:
Nastavte pozadovany tas.

409 Zpozdéni vypnuti po dosazeni proudového
omezeni I m

(ZPOZDENI PROUD. VYPNUTI)

Hodnota:
0 - 60 s (61=0OFF)

0 OFF

Funkce:
Kdyz ménit kmitottu zaregistruje, ze vystupni proud
doséhl proudového omezeni Ipym(parametr 221
Proudové omezeni ) a zustal na této hodnoté po
predem nastavenou dobu, dojde k jeho odpojeni.
Muze to byt vyuzito k ochrané aplikace, podobné
jako mlze ETR (elektronické tepelné relé) chranit
motor.

Popis volby:
Zvolte, jak dlouho by mél ménic kmitoctu udrzovat
vystupni proud na hodnoté proudového omezeni
lum, nez se odpoji. Pti volbé OFF parametr 409

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Zpozdeéni vypnuti po dosazeni proudového omezeni
Ilum nefunguje, tj. nedojde k vypnuti.

411 Taktovaci kmitocet
(TAKTOVACI KMITOCET)

Hodnota:
3 000 - 14 000 Hz (VLT 2803 - 2875)
3 000 - 10 000 Hz (VLT 2880 - 2882)

0 4500 Hz
0 4500 Hz

Funkce:
Nastavend hodnota urcuje taktovaci kmitocet inver-
toru. Zmeéna taktovaciho kmitoctu mlze pomoci
minimalizovat hluk motoru.
' Upozornéni:

B0& \ystupni kmitocet menice nesmi

a nikdy presahnout hodnotu 1/10 taktovaciho
kmitoctu.

Popis volby:

KdyZz je motor v chodu, sertizujte taktovaci kmitocet v
parametru 411 Taktovaci kmitotet , az dokud se ne-
dosahne kmitottu, pfi kterém je motor nejméné
hlutny.

Upozornéni:
Q0= Taktovaci kmitocet automaticky klesé jako
a funkce zatéze. Viz Teplotné zavisly taktovaci
kmitocet v oddilu Zvla'stni podminky.

Kdyz je provedena volba Pripojeny LC-filtr v
parametru 412, bude minimalni taktovaci kmitotet
4,5 kHz.

412 Proménny taktovaci kmitocet
(VAR CARRIER FREQ)

Hodnota:

OBez LCHfiltru (WITHOUT LC-FILTER) (2]
Ptipojeny LC-filtr
(LC FILTER CONNECTED) (3]
Funkce:

Je-li mezi ménit kmitoCtu a motor pripojen LC-filtr, je
treba nastavit tento parametr na volbu Ptipojeny LC-
filtr .

Popis volby:
Je-li mezi ménic kmitoCtu a motor piipojen LCfiltr, je
treba pouzit volbu PTipojeny LC-filtr [3], jinak ménit
nemuze chranit LCfiltr.

Upozornéni:

“é' Pti provedeni volby LC-filtr se

taktovaci kmitocet zméni na hodnotu 4,5 kHz.

413 Funkce prebuzeni
(OVERMODULATION)

Hodnota:

Vypnuto (OFF) [0]
0 Zapnuto (ON) (1]

Funkce:

Tento parametr umozhuje pripojit funkci prebuzeni
pro vystupni napéti.

Popis volby:
Vypnuto [0] znamend, ze vystupni napéti nebude
pfebuzeno, coz znamend, ze bude zabranéno
zvinéni momentu na hiideli motoru. To muze byt do-
bré napt. u brusek.
Zapnuto [1] znamena, ze je mozné dosahnout vys-
tupniho napéti, které je vétsi, nez privodni napéti
(az o0 5%).

414 Minimalni skute¢na hodnota, FBmin

(MIN. FEEDBACK)

Hodnota:
-100.000,000 - par. 415 FBmax

0 0,000

Funkce:
Parametry 414 Minimélni skutetcna hodnota, FBuin a
415 Maximalni skutetna hodnota, FBmax se
pouzivaji k nastaveni textu na displeji, aby byl signal
skutecné hodnoty spravné zobrazen v jednotkach
procesu umeérné k signédlu na vstupu.

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kter4d se ma zobrazovat na dis-
pleji jako minimalni hodnota signalu skutetné
hodnoty na zvoleném vstupu skutecné hodnoty
(parametry 308/314 Analogové vstupy).

415 Maximalni skutecna hodnota, FBpax

(MAX. FEEDBACK)

Hodnota:
FBmin - 100.000,000

0 1500,000

Funkce:
Viz popis parametru 414 Miniméini skutetn& hod-
nota, FBmN.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd méa byt zobrazena na dis-
pleji, kdyz se na zvoleném vstupu skutecné hodnoty
vyskytne maximalni skutetna hodnota (parametr
308/314 Analogové vstupy).

416 Jednotky zadané/skutetné hodnoty
(REF/FEEDB. UNIT)

Hodnota:

0 Bez jednotky (NO UNIT) [0]
% (%) (1]
PPM (PPM) (2]
ot/min. (RPM) (3]
bari (BAR) (4]
cyklt/min. (CYCLE/MI) [5]
impulsti/s (PULSE/S) [6]
jednotek/s (UNITS/S) [7]
jednotek/min. (UNITS/MI) [8]
jednotek/hod. (UNITS/H) [0
°c (°C) (10]
Pa (PA) [11]
I/s (L/S) [12]
m3/s (M3/S) [13]
I/min. (L/M) (14]
m3/min. (M3/MIN.) [15]
I/hod. (L/H) [16]
m3/hod. (M3/H) [17]
kg/s (KG/S) (18]
kg/min. (KG/MIN) (19]
kg/hod. (KG/H) [20]
tun/min. (T/MIN) [21]
tun/hod. (T/H) [22]
metr(l (M) (23]
Nm (NM) [24]
m/s (M/S) [25]
m/min. (M/MIN) [26]
°F (°F) [27]
in wg (IN WG) (28]
gal/s (GAL/S) [29]
ft3/s (FT3/S) (30]
gal/min. (GAL/MIN) [31]
ft/min. (FT3/MIN) (32]
gal/hod. (GAL/H) (33]
ft3/hod. (FT3/H) [34]
Ib/s (LB/S) [35]
Ib/min. (LB/MIN) (36]
Ib/hod. (LB/H) [37]
Ib ft (LB FT) (38]
ft/s (FT/S) [39]
ft/min. (FT/MIN) [40]
Funkce:

Zvolte nékterou z jednotek, kterd se mé zobrazovat
na displeji. Jednotka bude nattena, jestlize je
mozné pripojit fidici jednotku LCP a jestlize byla
provedena volba Zadana hodnota [jednotka] [2] nebo

Skutetna hodnota [jednotka] [3] v jednom z
parametrti 009-012 Udaj na displeji, a v rezimu Dis-
plej. V Uzavrené smytce bude jednotka pouzita také
jako jednotka pro miniméalni/maximéini Zzadanou hod-
notu a minimalni/maximéini skutetcnou hodnotu.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal zadané/
skutetné hodnoty.

' Upozorneéni:
Bi&x Parametry 417-421 se pouzivaji jen tehdy,
a byla-li v parametru 100 Konfigurace prove-
dena volba Regulace rychlosti, uzavrena smycka [1].

417 Otackova vazba - proporcionalni zesileni
PID

(SPEED PROP GAIN)

Hodnota:
0,000 (OFF) - 1,000

0 0,010

Funkce:

Proporcionalni zesileni oznatuje, kolikrat bude
zesilena chyba (odchylka mezi signalem skutetné
hodnoty a nastavenym bodem).

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pii vysokém zesilen,
ale je-li zesileni pfili's velké, mlze byt proces v
pfipad & preregulovani nestabilni.

418 Otackova vazba - integracni casova kon-

stanta PID

(SPEED INT. TIME)

Hodnota:

20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF) 0 100 ms

Funkce:
Integracni tasova konstanta urtuje, jak dlouho bude
trvat, nez PID-regulator opravi chybu. Cim je chyba
Veétsi, tim rychleji poroste prispévek ménice
kmitoctu. Integratcni tasova konstanta je tas, ktery
potiebuje integrator k dosazeni stejné zmény jako
proporcionalni zesileni..

Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi kratké integracni
tasové konstanté. Avsak, je-li tento ¢as pfili's kratky,
mulze se proces stat nestabilni. Je-li integratcni
tasova konstanta pfili's dlouhd, mohou se vyskytnou
vétsi odchylky od pozadované zadané hodnoty,

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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protoze regulatoru procesu bude regulace pfipadné
chyby trvat dlouho.

419 Derivatni casova konstanta PID
(SPEED DIFF. TIME)

Hodnota:

0,00 (OFF) -200,00 ms 0 20,00 ms

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu. Prispiva
pouze tehdy, kdyz se chyba meni. Cim rychleji se
chyba méni, tim vetsi bude zesileni derivatoru.
Ptispévek je piimo amérny rychlosti, jiz se chyba
méni.

Popis volby:
Rychlého tizeni bude dosazeno pfi dlouhé derivatcni
casové konstanté. Avsak je-li tento ¢as pfili's dlouhy,
muze se stat proces nestabilni. Kdyz je derivacni
casova konstanta rovna 0 ms, nebude derivacni
funkce aktivni.

420 Otackova vazba - mez derivacniho zesilenf
(SPEED D-GAIN LIM)

Hodnota:
5,0 - 50,0 O 5,

o

Funkce:
Je mozné nastavit mez derivatcniho zesileni poskyto-
vanou derivitorem. Protoze derivatni zesileni pfi
vyssich kmitoctech roste, muize byt omezeni zesileni
vyhodné. Umozni to ziskat Cisté derivacni zesileni
pfi nizsich kmitoctech a konstantni derivacni zesileni
pfi vy8sich kmitottech.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou mez derivacniho zesilen.

421 Otackova vazba - dolni propust PID

(SPEED FILT. TIME)

Hodnota:
20 - 500 ms

0 20 ms

Funkce:
Sum v signalu skutetné hodnoty se ztlumi ptesnou
dolni propusti, aby se omezil vliv sumu na regulaci.
To mlze byt vyhodné napt. pfi velkém mnoZzstvi
Sumu v signélu. Viz obrazek.

Feedback

Disturbed feedback signal

VAVIVLWL

T 0.6 t (Sec.)
Lowpass filter
fg = 10 Hz
Feedback i
Filtered feedback signal
M~ N
1752428310 0.6 t (Sec.)

Popis volby:
Je-li naprogramovéna tasova konstanta (t) o ve-
likosti 100 ms, bude vypinaci kmitocet pro dolni
propust 1/0,1 = 10 rad/s, coz odpovida (10 /2 x 7) =
1,6 Hz. PID-regulator pak bude regulovat pouze
signal skutetné hodnoty, ktery se méni s mensim
kmitottem nez 1,6 Hz. Jestlize se signal skutetné
hodnoty bude ménit s vys5im kmitoctem nez 1,6 Hz,
bude ztlumen dolni propusti.

423 Napéti Ul
Hodnota:
0,0 -999,0V

O par. 103

Funkce:
Parametry 423-428 se pouzivaji, kdyz byla v
parametru 101Momentov& charakteristika provedena
volba Zvla'stni charakteristika motoru [8]. Charakter-
istiku U/f je mozno urcit na zakladé ctyt
definovatelnych napéti a tii kmitoctl. Napéti pii 0 Hz
se nastavuje v parametru 133 Startovaci napéti.

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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ui
Umax 103 +————————————

195NA080.10

Par. 427 +—————————

Par. 425 +—————

Par. 423
Par. 133

|

| |
I | — 1
Par. 424 426 428 104 202

fmin fmax

-y

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U1l) tak, aby odpovidalo
prvnimu vystupnimu kmitocCtu (F1), parametr 424
Kmitocet F1.

Hodnota:
0,0 - par. 426 Kmitotet F2
O Par. 104 Kmitotet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F1) tak, aby odpovidal
prvnimu vystupnimu napéti (U1), parametr 423
Napéti Ul.

425 Napéti U2
(U2 VOLTAGE)
Hodnota:

0,0-999,0V O par. 103

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U2) tak, aby odpovidalo
druhému vystupnimu kmitoctu (F2), parametr 426
Kmitotet F2.

426 Kmitocet F2
(F2 FREQUENCY)
Hodnota:

Par. 424 Kmitotet F1 - par. 428 Kmitotet F3
O Par. 104 Kmitotet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F2) tak, aby odpovidal
druhému vystupnimu napéti (U2), parametr 425
Napéti U2.

427 Napéti U3
(U3 VOLTAGE)
Hodnota:
0,0 -999,0V

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U3) tak, aby odpovidalo
tretimu vystupnimu kmitoctu (F3), parametr 428
Kmitotet F3.

428 Kmitocet F3
(F3 FREQUENCY)

Hodnota:
Par. 426 Kmitocet F2 - 1000 Hz
O Par. 104 Kmitocet motoru

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti UL.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F3) tak, aby odpovidal
tretimu vystupnimu napéti (U3), parametr 427
Napéti U3.

' Upozorneéni:
Bi&x Parametry 437-444 se pouzivaji jen tehdy,
a byla-li v parametru 100 Konfigurace prove-
dena volba Regulace procesu, uzavtena smycka [3].

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci ptes sériové rozhranf
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437 Normalni/inverzni regulace procesu PID
(PROC NO/INV CTRL)

Hodnota:

ONorméalni ( NORMAL) [0]
Inverzni ( INVERSE) (1]
Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu
zvysovat/snizovat vystupni kmitocet v ptipadé
odchylky mezi zddanou hodnotou a skutetnou hod-
notou procesu.

Popis volby:
M&-li ménit snizit vystupni kmitotet v pfipadé
narustu signélu skutecné hodnoty, zvolte polozku
Normalni [0].
Ma-li ménit zvysit vystupni kmitotet v ptipadé
narustu signélu skutecné hodnoty, zvolte polozku In-
verzni [1].

438 Regulace procesu PID - anti windup
(PROC ANTI WINDUP)

Hodnota:

Vypnuto (DISABLE) [0]
0 Zapnuto (ENABLE) (1]

Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu
pokracovat v regulaci na zakladé odchylky, i v
pfipad &, ze nebude mozné zvysit/snizit vystupni
kmitotet.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coz znamen3, ze
integratni vazba bude inicializovana ve vztahu ke
skutetné hodnoté vystupniho kmitoctu, jakmile bude
dosazeno bud mezniho proudu, mezniho napéti
nebo max./min. kmitottu. Regulator procesu nebude
znovu zapojen, dokud nebude chyba nulovd nebo
dokud se nezmeni jeji znaménko. Chcete-li, aby in-
tegrator pokratoval v integraci odchylky, zvolte
polozku Vypnuto [0], i kdyz neni mozné takovym
ovladanim odstranit chybu.

Upozornéni:
Bi&x Provedete-li volbu Vypnuto [0], bude to zna-
a menat, ze kdyz se zméni znaménko odchylky,
bude integrator nejprve muset integrovat doll od
dosazené Urovné v diusledku predchozi chyby, nez
dojde k néjaké zméné ve vystupnim kmitoCtu.

439 Regulace procesu PID - spoustéci kmitoce
(PROC START VALUE)

Hodnota:
fmin - fmax (parametr 201/202)
O Par. 201 Vystupni kmitotet, dolni mez, fmin

Funkce:
Kdyz se objevi spoustéeci signdl, bude meénitc
kmitottu reagovat v podobé Otevrené smycky, a
neptrejde k Uzavrené smycce, dokud nebude
dosazeno naprogramovaného spoustéciho kmitottu.
Tak je mozné nastavit kmitocet, ktery odpovida
rychlosti, pii které proces normalné bézi, coz umozni
diiv &jsi dosazeni pozadovanych podminek procesu.

Popis volby:

Nastavte pozadovany spoustéci kmitocet.
' Upozorneéni:

Bi&x Jestize menic kmitottu bezi pred dosazenim
a pozadovaného spoustéciho kmitottu pod
soutasnou mezi, nebude regulator procesu ak-
tivovan. Aby byl reguldtor procesu aktivovan, musi
byt spoustéci kmitocet nizsi nez pozadovany vys-
tupni kmitotet. To Ize provést za chodu.

440 Regulace procesu PID - proporcionalni
zesileni

(PROC. PROP. GAIN)

Hodnota:

0,0 - 10,00 0 0,01

Funkce:
Proporcionalni zesileni oznatuje, kolikrat bude
zesilena odchylka mezi zadanou hodnotou a
signdlem skutetné hodnoty.

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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Popis volby:
Pti vysokém zesileni bude dosazeno rychlé regu-
lace, ale bude-li zesileni piili's vysoké, mlze se stat
proces kvuli prebuzeni nestabilni.

441 Regulace procesu PID - integracni casova
konstanta

(PROC. INTEGR. T.)

Hodnota:
0,01 - 9999,99 (OFF)

0 OFF

Funkce:
Integrator poskytuje rostouci zesileni pii konstantni
chybé mezi z4danou hodnotou a signadlem skutetné
hodnoty. Cim je chyba vétsi, tim rychleji poroste
pfispévek kmitoCtu integratoru. Integra’cni casova
konstanta je cas, ktery integrator pottebuje k prove-
deni stejné zmény, jako je proporcionalni zesilen.

Popis volby:
Pri kratké integratni tasové konstanté bude
dosazeno rychlé regulace. Avsak tento tas mlze
byt piili's kratky, coz muze zpUsobit nestabilitu
procesu kvuli prebuzeni. Je-li integracni tasova kon-
stanta dlouh4, mohou se vyskytnout vétsi odchylky
od pozadované zadané hodnoty, protoze regulatoru
procesu bude regulace ve vztahu k dané chybé trvat
dlouho.

442 Regulace procesu PID - derivacni ¢asova
konstanta

(PROC. DIFF. TIME)

Hodnota:

0,00 (OFF) - 10,00 s 00,00 s

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu. Vytvari
zesfleni jen tehdy, kdyz se chyba méni. Cim rychleji
se chyba méni, tim vétsi zesfleni derivator posky-
tuje. Zesileni je pfimo Gmérné rychlosti, jiz se
odchylka meéni.

Popis volby:
Pti dlouhé derivatni casové konstanté bude
dosazeno rychlé regulace. Avsak tento cas mlze

byt piili's dlouhy, coz mlze vést k nestabilité procesu
kvuli prebuzeni.

443 Regulace procesu PID - mez derivacniho
zesileni

(PROC. DIFF.GAIN)

Hodnota:
5,0 - 50,0 0 5,0

Funkce:
Je mozné nastavit mez zesileni derivatoru. Zesileni
derivatoru poroste pfi rychlych zménach, a proto
mulze byt vyhodné toto zesileni omezit. Tim bude
dosazeno tistého zesileni derivatoru pfi pomalych
zmeénéch a konstantniho zesileni derivatoru tam,
kde se vyskytuji rychlé zmény odchylky.

Popis volby:
Zvolte mez zesileni derivatoru podle potreby.

444 Regulace procesu PID - dolni propust
(PROC FILTER TIME)

Hodnota:

0,02 - 10,00 0 0,02

Funkce:
Sum v signalu skutetné hodnoty bude ztlumen
presnou dolni propusti, aby se omezil vliiv sumu na
regulaci procesu.To mlze byt vyhodné napt. pfi
velkém mnozstvi Sumu v signélu.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou tasovou konstantu (t). Je-li
naprogramovana tasova konstanta (t) o velikosti 0,1
s, bude vypinaci kmitotet pro dolni propust 1/0,1 =
10 rad/s, coz odpovida (10 /2 x =) = 1,6 Hz. Reg-
ulator procesu tak bude regulovat pouze signal
skutecné hodnoty, ktery se méni s nizsim kmitottem
nez 1,6 Hz. Jestlize se signal skutectné hodnoty
meéni s vyssim kmitoctem nez 1,6 Hz, bude ztlumen
doIni propusti.

445 Letmy start
(FLYINGSTART)

Hodnota:

O Vypnuto (DISABLE) [0]
OK - stejny smér
(OK-SAME DIRECTION) (1]
OK - oba sméry
(OK-BOTH DIRECTIONS) (2]

DC brzda a spusténi

0 = tovarni nastavenr. () = text na displeji [] = hodnota pouzta pfi komunikaci ptes sériové rozhranf
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(DC-BRAKE BEF. START) (3]

Funkce:
Tato funkce umozhuje "chytit" rotujici htidel motoru,
kterd jiz neni oviadana ménicem kmitoctu, napr.
kvuli vypadku proudu. Tato funkce bude aktivovana
pri kazdé aktivaci pitkazu pro start motoru. Aby
meénic kmitoctu mohl rotujici hridel motoru "chytit",
musi byt rychlost motoru nizsi nez kmitotet odpovi-
dajici kmitottu v parametru 202 Vystupni kmitocet,
horni mez, fuax.

Popis volby:
Pokud tuto funkci nepotrebujete, zvolte polozku Vyp-
nuto [0].

Jestlize se mlize motor pii zapnuti otacet jen ste-

jnym smérem, zvolte polozku OK - stejny smeér [1].
Volbu OK - stejny smeér [1] byste méli provést tehdy,
byla-li v parametru 200 Rozsah vystupniho kmitottu
provedena volba Jen po sméru hodinovych ruticek.

Jestlize se mlize motor pii zapnuti otdcet obéma
sméry, zvolte polozku OK - oba sméry [2].

Volbu DC brzda a spusténi [3] provedte tehdy,
muize-li ménit kmitoctu motor nejprve pomoci ste-
jnosmeérné brzdy zabrzdit a pak jej spustit.
Predpoklada se, ze jsou aktivovany parametry 126-
127/132 DC brzdéni. V piipadé vétsiho efektu
"vétrného miynu" (rotujictho motoru) nebude ménic
kmitottu schopen rotujici motor "chytit”, aniz by byla
aktivovana volba DC brzda a spusteni.

Omezen:

- Prili's nizk& setrvacnost povede ke zvétseni
zatéze, coz mlze byt nebezpetné nebo to muze
zabranit spravnému chyceni rotujictho motoru.
PouZzite radéji stejnosmeérnou brzdu.

- Je-li zatéz hnana napt. efektem "vétrného miynu"
(rotujicho motoru), muize se jednotka z divodu
prepéti vypnout.

- Spusténi za chodu nefunguje pii nizsich hod-
notach nez 250 ot/min.

451 Otackova vazba - soucinitel kladné zpétné

vazby PID
(FEEDFORWARD FACT)
Hodnota:
0 -500 O 100
Funkce:

Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace otacek,
uzavrena smycka. Funkce soucinitele kladné zpétné

vazby vysle vétsi nebo mensi ¢ést signdlu zadané
hodnoty z ovliddatce PID takovym zplsobem, ze
ovladatc PID bude mit viiv jen na €ést fidiciho
signélu. Jakéakoli zména nastaveného bodu tak bude
mit piimy vliv na otdtky motoru. Soutinitel kladné
zpétné vazby poskytuje vysoky dynamismus pfi
zméneé nastaveného bodu a mensi prekmit.

Popis volby:
Pozadovanou procentudlni hodnotu je mozno zvolit v
intervalu fmin - fuax. Hodnoty nad 100 se pouzivaji,
jsou-li odchylky nastaveného bodu jen malé.

452 Rozsah regulatoru
(PID CONTR. RANGE)

Hodnota:
0 - 200 0 10

Funkce:
Tento parametr je aktivni, pouze byla-li v parametru
100 Konfigurace provedena volba Regulace otacek,
uzavrend smycka.
Rozsah ovladace (5itka pAsma) omezuje vystup z
ovlddace PID jako procentuéini hodnotu kmitottu
motoru fuN.

Popis volby:
Pozadovanou procentudlni hodnotu je mozno zvolit
pro kmitotet motoru fyn. Je-li rozsah ovladace
omezen, budou odchylky otadtek béhem pocatecniho
pfizp Usobovani mensi.

456 Hladina odporniku
(BRAKE VOL. REDUCE)

Hodnota:
0 - 25 V pro zatizeni 200V oo
0 - 50 V pro zatizeni 400V oo
Funkce:

Uzivatel nastavi napéti, podle kterého se snizi hlad-
ina pro brzdéni odporniku. Je aktivni, pouze kdyz je
vybrany odpornik v parametru 400.

Popis volby:
Cim vétsi je hodnota snizeni, tim rychlej'si bude
reakce na pretizeni generatoru. Mélo by se

[ = tovarni nastavenr. () = text na displeji [| = hodnota pouzta pii komunikaci pres sériové rozhrani
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pouzivat, jen pokud se vyskytuji problémy s
prepétim ve strednim obvodu.

Upozornéni:
B0&x Skupiny parametrii 500 Sériova komunikace
a a 600 Servisni funkce nejsou v této pifrucce
zahrnuty. Kontaktujte, prosim, firmu Danfoss a
pozadejte o Konstrukeni ptirucku k jednotce VLT
2800.
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m Mechanické rozmeéry VLT 2840 200-240 V
Na néasledujicich vykresech jsou uvedeny mechan- VLT 2855-2875 380-480 V
ické rozmery. Vsechny rozméry jsou v milimetrech.
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m Kryt svorek
Na nésledujicim vykresu jsou uvedeny rozméry krytu
svorek NEMA 1 pro ménice VLT 2803-2875.
Rozmeér "a" zavisi na typu jednotky.

195NA086.10
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195NA148.10
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m Mechanickéinstalace m Vzdalenosti pfi mechanické instalaci
Vénujte prosim pozornost Vsechny jednotky vyzaduji minimaln & vzdélenost
pozadavkiim, které plati pro instalaci. 100 mm mezi ostatnimi soucastkami a vétracimi

otvory krytu.

Meénit kmitoctu je chlazen cirkulaci vzduchu. Aby

mohla jednotka uvolhovat chladici vzduch, musi byt 100
odstup nad a pod jednotkou minimalné 100 mm. t
Aby byla jednotka chrédnéna pred pfrehtatim, musi se
zajistit, aby okolni teplota nepresahla max. teplotu
urtenou pro ménic a aby nebyla pfrekrotena
prumérna teplota za 24 hodin. Max. teplota a 130
prumeér za 24 hodin jsou uvedeny ve Vseobecnych
technickych Gdajich. Spada-li teplota okoli do
rozmezi 45 °C - 55 °C, je treba provést snizeni 100
vykonu ménice kmitoctu. Viz Odlehteni pro teplotu T
okoli. Vezméte prosim na védomi, ze zivotnost
meénice kmitottu bude zkracena, nebude-li stanovena
z4dna tolerance pro odlehteni podle teploty okoli. 2 v
% 100
® Montéz
Vsechny jednotky s krytim IP 20 museji byt mon-
tovany do rozvadeécl. Kryti IP 20 neni vhodné pro
oddélenou montaz. V nékterych zemich, napt. v m Vedle sebe
USA, jsou pro oddélenou montaz schvaleny jednotky Visechny jednotky VLT 2800 je mozné instalovat ve-
s krytim NEMA 1. dle sebe a v libovolné pozici, protoze tyto jednotky

nevyzaduji vetrani ze strany.

195NA031.10
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m Obecné informace o elektrické instalaci

m Pozor vysoké napéti!

Je-li zarizeni pripojeno Kk siti, vysky-
6 tuje se v ném nebezpetné vysoké napéti.

Nespravnad montaz motoru nebo ménice
kmitottu mlize zpUsobit Skodu na zafizeni, vazné
zranéni nebo smrt. Proto je treba dodrzovat pokyny
uvedené v této prirucce, narodni a mistni narizeni a
bezpecnostni predpisy.

Nedotykejte se elektrickych casti zatizeni
- ani po odpojeni zarizeni od sité: Vyckejte alespoh
4 minuty.

' Upozornéni:
Bi& Odpovédnosti uzivatele nebo montéra je za-
a jistit spravné uzemnéni a ochranu v souladu s
narodnimi a mistnimi normami.

m Uzemnéni

Pti instalaci je tfeba brat v Gvahu nasledujici zak-
ladni body:

e Bezpetné uzemnéni: Vezmeéte, prosim, na
védomi, ze menitc kmitottu ma vysoky svodovy
proud a musi byt spravné uzemneén podle
ptislu'snych bezpetnostnich predpisti. Dodrzujte
mistni bezpetnostni ptedpisy.

e Uzemneni vysokofrekven'cnich ¢asti: Uzemnhovaci
kabely by meély byt co nejkrat’si.

Propojte rlzné uzemnovaci systémy, ¢imz zajistite
co nejnizsi impedanci vodicl. Nejnizsi impedance
vodicl dosahnete pouzitim co nejkrat’sich vodicl s
cO nejvétsi plochou povrchu. Naptiklad plochy vodic
ma& nizsi vysokofrekven'cni impedanci nez kruhovy
vodit, potitano pro stejny prltrez vodice Cygss. Je-li
instalovano nékolik jednotek ve skfihkach, méela by
podiozka skfihky, vyrobena z kovu, slouZzit jako
spoletnéa referencni deska. Kovové skiihky rtiznych
jednotek musi byt pfimontovany k podlozce sktihky
pti dodrzeni co nejnizsi vysokofrekven'cni
impedance. Pri takovémto uspotadani nebudou v
rliznych jednotkach vznikat rtizna vysokofrekven'cni
napéti a v kabelech pouzitych k propojeni jednotek
nebudou vznikat sumové proudy. Sumové zareni
bude omezeno. Aby bylo dosazeno nizké
vysokofrekvencni impedance, je mozné pro
vysokofrekven'cni spojeni s podlozkou vyuZzit
upevhovaci Srouby jednotek. Ze spojovacich bodl je
treba odstranit veskery izolacni néatér.

m Dodatetna ochrana

Relé RCD, vicendsobné ochranné uzemnéni nebo
uzemnéni je mozné pouzit jako dodatecnou
ochranu, za pfredpokladu, ze jsou dodrzeny mistni
bezpetnostni predpisy. V pripadé poruchy uzemneéni
se mlze v poruchovém proudu objevit stejnosmérna
slo& zcaron;ka. Nikdy nepouzivejte RCD (relé
ELCB), typ A, nebot neni vhodné pro stejnosmeérné
poruchové proudy. Pokud jsou pouzita relé RCD,
musi byt dodrzeny mistni predpisy.

Pokud jsou pouzita relé RCD, musi byt:

- Vhodna pro ochrannd zatizeni se stejnosmeérnou
slozkou v poruchovém proudu (3-fazovy
mustkovy usmérhovac)

- Vhodna pro kratky vyboj tvaru impulzu pfi zapnuti

- Vhodna pro vysoky svodovy proud.

m Vysokonapétovy test

Vysokonap &tovy test je mozné provést kratkym spo-
jenim svorek U, V, W, L1, L2 a L3 a pfivedenim
stejnosmeérného napéti o velikosti max. 2160 V na 1
sek. mezi toto kratké spojeni a svorku 95.
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m Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou - Je dllezité zajistit dobry elektricky kontakt po-
kompatibilitou moci instalacnich Sroubl mezi instalacnim
Obecné body, které je treba dodrzet, aby byla plechem a kovovou skiihkou ménice kmitoctu.
zaji'sténa elektroinstalace v souladu s elektromagnet- - Pouzijte ozubené krouzky a galvanicky vodivé in-
ickou kompatibilitou. stalatcni plechy.

- NepouZzivejte u instala’cnich skfinék nestinéné

- Pouzivejte pouze stinéné motorové kabely a motorové kabely.

stinéné fidici kabely.

- Stinéni pfipojte na obou koncich k zemi. Nasledujici obrazek znazornuje elektroinstalaci

- Vyvarujte se instalace se zakroucenymi konci splhujici elektromagnetickou kompatibilitu, ve které
stinéni (vousy), protoze to pii vysokych je ménit kmitoctu namontovan do instalacni skiihky
kmitottech anuluje Gcinek stinéni. Radéji pouzijte a pripojen k PLC.

kabelové prichytky.

PLC etc.

195NA0B4.11

@
Q
<
S
3
)
c

Output con-—
tactor etc.

Earthing rail

Cable insula—
tion stripped

F g ’Eﬁ_“

Min. 16mm?2

Equalizing cable
1 {

—

All cable entries in

> T g ", one side of panel
Control cables
1 ¢ ’) \— ¢ — I Motor termistor
|t -
Min. 200mm | 4-Motor cable
between con-— In
trol cables, E‘ >
Mains—suppl motor cable Hadl
L1 PPY and mains cable | | > — —— Brake
L2§> 1 J,
I;?éo/( ' ) 7 ~ I Motor
Min. 10mm?2 N\ 1

PE: min. 10mm?Z2
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C1'890VNG6!

Z1'SOOVNSE1

I

L1 L2 L3||R+R=[lu v w

91 92 931|182 81[|96 97 98

VLT 2803-2815 na 200-240 V, 2805-2815 na 380-

m Elektroinstalace
480 V
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VLT® 2800 Series
VLT 2840 na 200-240V, 2855-2875 na 380-480 V

Z1'L90VNG6 |

&
2
e

A
=

VLT 2822 na 200-240 V, 2822-2840 na 380-480 V
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VLT 2880-82 na 380-480V

195NA196.10

Povsimnéte si prosim, ze jednotky budou opattreny
dvéma spodnimi plechy - jednim pro metrické
ucpéavky a druhym pro trubkové vedeni.
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m Bezpecnostni sverka

195NA112.10

Jednotky na 400 V s filtrem RFI
' se nesméji_pripojovat ke zdrojum napéti,
d které maji napéti mezi fazi a zemi vétsi

nez 300 V. Vezméte, prosim, na védomi, ze v
pripadé zdroje IT a zapojeni uzemnéni do trojihel-
niku mlize napajeci napéti mezi fazi a zemi
presdhnout 300 V.

Spravné dimenzovani prurezu kabelli viz Technické
Gdaje. Dalsi informace naleznete v oddilu nazvaném
Galvanické oddélen.

Jestlize méa byt dodrzeno
T\ cavanické oddéleni (PELV) mezi fidicimi
d a vysokonapétovymi svorkami, musi byt k

jednotce VLT 2803-2815, na 200-240 V, a VLT m Pfipojeni motoru

2805-2815, na 380-480 V primontovana pridavna
bezpecnostni svérka.

m Predrazenépojistky
U vsech typl jednotek museji byt v pfivodu napéti k
menitci kmitottu namontovany vnéjsi predrazené po-
jistky. U aplikaci UL/cUL se sitovym napétim o
hodnoté 200-240 V pouzite predrazené pojistky typu
Bussmann KTN-R (200-240 V) nebo Ferraz Shaw-
mut typu ATMR (max. 30A). U aplikaci UL/cUL se
sitovym napétim o hodnoté 380-480 V pouzijte
pfedrazené pojistky typu Bussmann KTS-R (380-480
V). Spravné hodnoty pfedrazenych pojistek viz Tech-
nické Gdaje .

m Pfipojenik siti
Vezméte, prosim, na védomi, ze pfi napéti 1 x 220-
240 V mus{ byt nulovy vodit pfipojen ke svorce N (L2)
a fazovy vodic musi byt pripojen ke svorce L1 ().

C. | Nuz Llgy 13) | Napajeci napéti 1 x 220-240 V
N L1
C.| 95 Zemnici kontakt

C.| Nz Ligy (3
L2 L1 L3
C.| 95 Zemnici kontakt

Napéjeci napéti 3 x 220-240 V

C. | 91 92 93| Napajeci napéti 3 x 380-480 V
L1 L2 L3
C.|95 Zemnici kontakt

' Upozornéni:
Bi&x zkontrolujte, prosim, ze napajeci napéti
odpovida napajecimu napéti ménice kmitottu,
které je uvedeno na typovém stitku.

Motor se pripojuje ke svorkdm 96, 97, 98. Uzemn éni
pripojte ke svorce 99.

C. 196 97 98| Motorové napéti 0-100%
u v w sitového napéti.

C. 199 Zemnici kontakt

Spravné dimenzovani pritezu kabell viz Technické
Gdaje.

K ménici kmitoctu je mozné pfipojit vsechny typy
standardnich tfifazovych asynchronnich motorl.
Malé motory se bézneé zapojuji do hvézdy (230/400
V, A/'Y). Velké motory se zapojuji do trojahelniku
(400/690 V, A/Y). Napéti a spravny rezim zapojeni
jsou uvedeny na Stitku motoru.
' Upozorneéni:

B0&x U motorli bez mezifazové izolace by meél byt
a na vystupu meénice kmitoctu zapojen LC-filtr.

u v Ww

o—e—o0 3
u v w g
96 97 98 96 97 98

Y A
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m Smér otacenimotoru

e

96 97 98

175HA36.00

Tovarni nastaveni je po sméru hodinovych ruticek u
vystupu meénice kmitottu zapojeného néasledovn é:

Svorka 96 pripojena k fazi U.
Svorka 97 pripojena k fazi V.
Svorka 98 pripojena k fazi W.

Smér otacteni je mozno zmeénit prehozenim dvou fazi
na svorkach motoru.

m Paralelni zapojeni motori

58

Ménic kmitoctu mlze ovliadat nékolik paraleln & zapo-
jenych motorli. Maji-li mit motory rtizné hodnoty
otactek, pouzite motory s riznymi jmenovitymi hod-
notami otadcek. Otacky motoru se méni soucasné,
€Oz znamend, ze pomér mezi jmenovitymi hodnotami
otacek je udrzovan konstantni. Celkov& proudova

spotieba motorl by neméla presahnout maximalni
jmenovity vystupni proud Iiyv ménice kmitoctu.

Jestlize jsou velikosti motorl znacné odlisné, mohou
se vyskytnout problémy pii startu a pfi nizkych

otatkach. To je zplsobeno tim, ze relativn & vysoky
ohmicky odpor statoru malych motorli vyzaduje pfi
startu a pri nizkych otackach vyssi napéti.

U systémU s paraleln & zapojenymi motory nelze
pouzit elektronické tepelné relé (ETR) ménice
kmitottu jako ochranu jednotlivych motorli. Z toho
dlivodu je treba pouzit dodatecnou ochranu motoru,
napt. termistor u kazdého motoru (nebo individuéini
tepelna relé).

Upozornéni:
Bi&x Parametr 107 Automatické prizpiisobeni mo-
a toru, AMA nelze pouzit pfi paralelnim zapojeni
motorli. Parametr 101 Momentova charakteristika
musi byt nastaven na Zvla'stni charakteristika motoru
[8], kdyz jsou motory zapojeny paraleln é.

m Motorové kabely

Spravné dimenzovani prutezu a délky motorovych
kabel Ui naleznete v tésti Technické Udaje. Vzdy dbe-
jte na to, aby byl prirez kabell v souladu s
narodnimi a mistnimi predpisy.

' Upozornéni:
Q0= Pouzivate-li nestinéné kabely, neodpovida
a to nékterym pozadavkum elektromagnetické
kompatibility, viz oddilVysledky testli pro elektromag-
netickou kompatibilitu v Konstrukeni pifrucce.

Jestlize maji byt dodrzeny stanovené hodnoty z&teni
elektromagnetické kompatibility, musi byt motorovy
kabel stinény, neni-li u daného filtru
vysokofrekven'cniho ruseni uvedeno jinak. Je
dulezité, aby byl motorovy kabel co nejkrat’si, aby se
hladina Sumu a svodové proudy snizily na minimum.
Stinéni motorového kabelu musi byt pfipojeno ke
kovové sktihce ménice kmitoctu a ke kovové skiihce
motoru. Je nutné, aby pfipojeni stinéni mélo co
nejv etsi povrch (ptichytka kabelu). Toho se u
ruznych ménicli kmitottu dosahne pouzitim rlznych
instalacnich pomuicek. Je treba se vyvarovat
pripojeni stinéni pomoci zakroucenych koncl

(vous U), protoze to pfi vysokych kmitoctech rusi
acinek stinéni. Je-li treba prerusit stinéni kvuli insta-
laci motorového stykate nebo motorového relé, musi
stinéni pokratovat pfi zachovani co nejnizsi
vysokofrekvencni impedance.

m Tepelna ochrana motoru

Elektronické tepelné relé u méniclh kmitottu se
schvalenim UL ziskava schvaleni UL pro ochranu

jednoho motoru, kdyz byla v parametru 128 Tepelna

ochrana motoru provedena volba Vypnuti ETR a
parametr 105 Motorovy proud, Im, N byl napro-
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gramovan na jmenovity motorovy proud (viz typovy
Stitek motoru).

m Pfipojeni brzdy

C. | 81 82| Brzdny odpor
R- R+| svorky

Spojovaci kabel k brzdnému odporu musi byt
stinény. Stinéni pripojte ke kovové skrihce ménite
kmitottu a ke kovové skiihce brzdného odporu po-
moci kabelovych prichytek. Dimenzovani prlfezu
brzdného kabelu musi odpovidat brzdnému mo-
mentu.

Dimenzovani brzdnych odport viz Konstrukcni
ptirucka.

' Upozornéni:
Bi&x Vezmete, prosim, na vedomi, ze na svorkach
a se vyskytuje ss napéti o velikosti az 850 V.

m Zemnicikontakt

Protoze Unikovy proud do zemé muze byt vyssi nez
3,5 mA, kmitottovy prevodnik musi byt vzdy
uzemneény podle platnych narodnich a mistnich
predpist. Aby bylo zaruceno dobré mechanické spo-
jeni uzemnovaciho kabelu na svorku 95, pticny
prutez kabelu musi byt alespoi 10 mm2 nebo 2
jmenovité kabely okontené oddélené. Pro zvyseni
bezpetnosti muzete nainstalovat RCD (za'izeni pro
zbytkovy proud), které zajist, aby se kmitottovy
prevodnik vypnul, pokud je Gnikovy proud pfili's
velky. Viz také instrukce RCD - aplikatni poznamka
MN.90.GX.02.

m L oad sharing

Sdileni zatizeni poskytuje pripojeni nékolika
strednich obvodl DC pro kmitottové prevodniky. Je
nutné instalaci rozsitit o dalsi pojistky a civky AC (viz
nakres nize). Pro sdileni zatizeni musi byt parametr
400 Funkce brzda nastaveny na Sdileni zatizeni [5].
Pro dalsi informace kontaktujte Danfoss nebo
pouziite pokyny ¢. MI.50.N1.02.

C. |88 89 Sdileni zatéze

-+

Pamatu-
6 ite si, ze mezi svorkou 88 a 89 mohou
nastat hladiny napéti az do 850 V DC.

m Kontrola mechanické brzdy

Pti zvedani nebo pokladéni je treba ovladat elektro-
magnetickou brzdu. Brzda se ovldda pomoci
reléového nebo digitalniho vystupu (svorka 46).
Vystup musi byt udrzovan zavteny (bez napét) po
dobu, po kterou nemuze ménitc kmitottu “pod-
porovat" motor, napt. kvuli piili's velké zatézi. U
aplikaci s elektromagnetickou brzdou provedte volbu
Ovladani mechanické brzdy v parametru 323 nebo
341.

Kdyz vstupni kmitocet ptekroti hodnotu vypnuti
brzdy v par. 138, brzda bude uvolnéna, pokud
napéti motoru prekroti prednastavenou hodnotu v
parametru 140. Brzda bude aktivovina, kdyz bude
vystupni kmitotet nizsi nez kmitotet aktivace brzdy,
nastavuje se v par. 139.

Pokud je kmitottovy prevodnik umistén u stavu
poruchy nebo v situaci prepéti, tinnost mechanické
brzdy bude aktivovdna okamzité.

Upozornéni:

llé Toto pouziti se vztahuje pouze

na zvedani nebo pokladani bez protivahy.
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m Pfistup kfidicimsvorkdm

Vsechny svorky k fidicim kabeltm jsou umistény
pod ochrannym krytem na predni strané ménice

kmitottu. Chcete-li ochranny kryt sejmout, tadh
jej smérem doll (viz vykres).

195NA085.10

/
’

<mum/

4unm

R\

néte

m Elektroinstalace, fidicika

bely

o @
@

175HA380.10

Ridici kabely museji byt stinéné. Stinéni musf byt
pripojeno k sasi ménite kmitoctu pomoci pfichytky.
Obvykle je treba pripajit stinéni také k Sasi fidici jed-
notky (ridte se pokyny k ptislu'sné jednotce). V
zapojeni s velmi dlouhymi fidicimi kabely a analo-
govymi signély se mohou ve vzacnych piipadech
zavisejicich na instalaci vyskytnout zemni smycky

pro 50/60 Hz v dusledku

Sumu prend’seného ze

sitovych kabelll. V tomto zapojeni muze byt treba
prerusit stinéni a eventudln & viozit mezi stinéni a

Sasi kondenzator o hodnoté 100 nF.

DeviceNet/CANopen
_J—_ _J—_ Z%Aﬂﬁﬂ
+24V +10V +5V
[ ] € Black V-
vy Ing
o o|PNP D DRAIN
Eg E 3 g |@|@IE|OI§| (O White  CAN_H
2 8 al 38 8 & 2 & & {/t,’ l ORed V+
l12]18|19]20]27]29|33]42]46]50[53]55]60] -
=
< 1 T )
L] T T T 14
) (%E) ) Profibus
Q9T v
X
+5V —
[18]19]27] 29| | 50
Vallall X PROFIBUS DP
______ ONLY
B g T H i
t - | 67 |68(+) [69(-)| 70(cND)|
P I l F—r— aus
N -
PTC MOTOR THERMISTOR \Y_L/
195NA028.12 =
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m Elektricka instalace, fidicisvorky
Spravné ukonceni fidicich kabelu viz oddil nazvany
Uzemnéni stinénych fidicich kabell v Konstrukcni
prirucce.

Upozornéni:
Q)& Vezmete, prosim, na vedomi, ze plast
a reléového kabelu musi kryt prvni fadu svorek
na tidici karté — jinak nebude dodrzeno galvanické
oddéleni (PELV). Max. prumér kabelu: 4 mm. Viz
vykres.

2 2 @
03 0z o1
o o g 4mm

- 03 0z o
oo 35 -

@ o 2 2 2 @ @ @ o o @ @ @ @ @ @ @
1218 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 67 68 69 70

e e e o [ o [ [ o | /
+02UATV DIN DIN GND DIN DIN DIN sﬁ: ::JGT &O\UOTV V:LU GND CI:R :,: Rs:!5 RSTBE GND @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @
19514008.11 12 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 68 69 70
Oooooooooog o ogao g 8 8
v tozvltv DIN DIN GND DIN DIN DI x m ::v V:" GND (‘;::R g:uks:‘u GND
C. Funkce N 195NA110.12 /
01-03 | Reléové vystupy 01-03 je mozno pouzit
pro
indikaci stavu a poruchy/varovani.
12 Privod DC napétl 24 V. n Spfnaée 1-4
18-33 | Digitalni vstupy. Spina’c DIP je pouze na tidici karté s komunikaci
20, 55 | Spoletné zem pro vstupni Profibus DP.
a vystupni svorky. Zobrazena pozice spina'ce je tovarni nastaveni.
42 Analogovy vystup pro zobrazeni
kmitottu, ON z §
zadané hodnoty, proudu nebo momentu. Tn U% 3 <
I . 12 @ 0
461 Digitaln i vystup pro zobrazeni stavu, g

varovani nebo poruch, nebo

o, Spinace 1 a 2 slouzi jako ukonteni kabelu pro
kmitoCtovy vystup.

rozhrani RS 485. Je-li ménic kmitoctu umistén v

S0 Napajeci napéti +10 V DC ) systému sbérnice jako prvni nebo posledni jednotka,
pro potenciometr nebo term|st(?r. musi byt spinat 1 a 2 zapnuty. U zbyvajicich ménicl

53 Stejnosmeérny analogovy napetovy vstup kmitottu musi byt spinac 1 a 2 v poloze vypnuto.
0-10V. Spinat 3 a 4 je nevyuzity.

60 Analogovy proudovy vstup 0/4 - 20 mA.

671 Stejnosmérné napdjeci napéti + 5V
ke komunikaci Profibus. m VLTDialogsoftwaru

68, RS 485, sériova komunikace. Ptipojeni ke svorkam 68-70 nebo

69! D-Sub:

701 Zem pro svorky 67, 68 a 69. - PIN 3 GND
Tato svorka se obvykle nepouziva. - PIN 8 P-RS485

- PIN 9 N-RS 485

1. Svorky nejsou platné pro DeviceNet/CANopen.
Dalsi informace naleznete v prirucce DeviceNet,

MG.90.BX.YY. m Zastrtka D-Sub
pojeni relé R
Programovani reléového vystupu viz parametr 323 ~JLs

Reléovy vystup.

185NA025.10

C.|01 -02 1 - 2 spinaci

Ridici jednotku LCP2 je mozné pripojit k zastrcce D-

01 -03) 1-3rozpinac Sub na fidici kartée. Objednaci &tislo: 175N0131.
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Nemeéla by se pripojovat jednotka LCP s objednacim
Cislem 175Z0401.
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m Pgiklady pgipojeni 12| +24v
18
m Start/stop 19| Par. 303
Start/stop pomoci svorky 18 a zastaveni volnym E

dobéhem pomoci svorky 27.

27| PAR. 304
29| Par. 305

12| +24v 33| Par. 307

18| Par. 302 195NA014.11
19
20
~—[ 27| Par. 304
29

195NAO11.11

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]
Par. 304 Digitalni vstup = Volny dobéh invertovan

(2]

Pro Ptresny start/stop se provadi nasledujici nas-

taveni:
Par. 302 Digitalni vstup = Ptesny start/zastaveni
[27] o
Par. 304 Digitalni vstup = Volny dobéh invertovan ‘_%
(2] [
%2}
=

m Pulzni start/stop
Pulzni start pomoci svorky 18 a pulzni stop pomoci
svorky 19. Kmitotet konstantnich otatek se aktivuje
pres svorku 29.

12| +24V
18| PAR. 302

T
L —19|PaAR. 303

20

27| PAR. 304
L——— 29| PAR. 305

195NA012.11

Par. 302 Digitalni vstup = Pulzni start [8]

Par. 303 Digitalni vstup = Stop invertovan [6]
Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni dobéhem in-
vertovano [2]

Par. 305 Digitalni vstup= Jog [13]

m Zrychleni/zpomaleni
Zrychleni/zpomaleni pomoci svorek 29/33.
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Par. 303 Digitalni vstup = Odkaz na zmrazeni [14]
Par. 305 Digit&lni vstup = Zrychlit [16]
Par. 307 Digitalni vstup = Zpomalit [17]

m Odkaz na potenciometr
Zadana hodnota zadavana pres potenciometr.

| |
46

50| + 10V ud
1kohm E53 Par. 308
55| GND

195NA016.10

Par. 308 Analogovy vstup = Zadana hodnota [1]
Par. 309 Svorka 53, min. nastaveni =0 V.
Par. 310 Svorka 53, max. nastaveni = 10 V.

m Pfipojeni dvoudratového vysilace
Ptipojeni na dvoudratovy vysila'c jako zpétna vazba
pro svorku 60.

12| +24v
18
19
Transmitter o
4-20mA |
E
60| PAR. 314
External
supply §
vae O Tr E Com. analog input
supply o 4-20mA 60| PAR. 314
195NAG13.11

Par. 314 Analogovy vstup = Zpétna vazba [2]
Par. 315 Svorka 60, min. nastaveni =4 mA
Par. 316 Svorka 60, max. nastaveni =20 mA
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m Objednévkovy formular

vit 128 | HeH1| [8l2of

Power Sizes
e.g. 2815

Application range
Process

2805 0.55 KW Mains voltage

2807 0.75 KW *
2811 131 Kw «— 1x220—240V s2

kK

N
X
o
~
o
=
=

L 1/3x200—-240V |D2

2822 2.2 KW 473»(200—240V T2
3.7

—— 3x380—480 V T4

il

2805 0.55 KW

2807 0.75 KW Enclosure

2811 1.1 KW

2815 1.5 KW | «— P20 B20
%g%é gg Ew Hardware variant
2840 4.0 KW Standard

2855 5.5 KW

2875 7.5 KW Standard with brake
2880 11.0 KW

2881 15.0 KW

2882 18.5 KW | RFI—filter

Without filter

With integral 1A filter R1

(2803—2875)

With integral 1B filter R3

(2880—2882)

With integral 1A filter R4

For RCD ‘use

Display u

No. unit of this type With built—in display unit

LCP display
Code no.: 1

Required de|i\/ery date Cable for LCP — Code no.: 17570929

Ordered by:

S
A A A A A A A A

et

*
*
*
*

nit

unit is an option
75N0131

Fieldbus
Without fieldbus FOO

With Profibus DP 3 MBit/s|F10 [***

With DeviceNet/CANopen |F65

* S2 = Unit can only be ordered with RFI filter
**D2 = Unit cannot be ordered with RFI filter

Date:

**¥* = For Profibus DP 12 MBit/s Controlcard,
please contact Danfoss

*¥#*¥%x = Unit can only be ordered with S2

Please take a copy of the ordering form.

Fill it in and send or fax your order

to the nearest Danfoss rep. office.

195NA026.15

o
o
oe]
N
[
-
>
(@]
(]
U
>
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m Udajna displeji

Fr
Ménitc kmitoctu ukazuje aktualni vystupni kmitocet v
hertzech [Hz].

lo
Ménit kmitoctu ukazuje aktualni vystupni proud v
ampérech [A].

Uo
Menitc kmitoctu ukazuje aktualni vystupni napéti ve
voltech [V].

ud
Ménitc kmitoctu ukazuje napéti meziobvodu ve
voltech [V].

Po
Ménitc kmitoctu ukazuje vypotitany vystupni vykon v
kilowattech [kKW].

notrun

Tato zpréava je zobrazena, pokud dojde k pokusu
zmeénit hodnotu parametru pii bézicim motoru.
Chcete-li zménit hodnotu parametru, zastavte motor.

LCP

Tato zpréva je zobrazena, pokud je namontovana
fidici jednotka LCP2 a je aktivovano tlatitko [QUICK
MENU] nebo [CHANGE DATA]. Je-li namontovéana
fidici jednotka LCP2, je mozné ménit parametry jen
s jeji pomoci.

Ha
Ménitc kmitoctu ukazuje pozadovany kmitocet aktual-
niho ruéniho rezimu v hertzech [Hz].

m Vystrazné/poruchovézpravy

Varovani nebo porucha se zobrazi na displeji jako
Ciselny kod Err. xx. Dokud nebude odstranéna
porucha, bude na displeji zobrazeno varovani a
signalizace poruchy bude blikat, dokud nebude ak-
tivovano tlatitko [STOP/RESET].

V tabulce jsou uvedena rlizna varovani a poruchy
vcetné (daje, zda dana porucha zablokuje ménit
kmitoctu. Po hldseni Vypnuti zablokovano (Trip
locked) je treba odpojit ptivod energie a odstranit
poruchu. Znovu pfipojit ptivod energie a resetovat
meénit kmitoctu. Poté bude ménit znovu pfipraven k
provozu. Bezpetnostni vypnuti Ize ruené vynulovat
tremi zplsoby:

1. Pomoci tlatitka [STOP/RESET].

2. Pres digitalni vstup.

3. Pres sériovou komunikaci.

Také je mozné provést volbu automatické vynulovani
v parametru 405 Funkce resetovani. Pokud se kfizek
zobrazi u varovani i u poruchy, miize to znamenat,
Zze varovani prichazi pred poruchou. Také to mize
znamenat, ze je uzivateli umoznéno naprogramovat,
zda se pti dané chybé objevi varovani nebo
porucha. Tato moznost je naptiklad u parametru 128
Teplotni ochrana motoru. Po rozpojeni se bude mo-
tor pohybovat setrvatné a na ménici kmitoctu bude
porucha a varovanim blikat. Pokud ale chyba zmizi,
bude blikat pouze porucha. Po resetovani bude
meénit kmitottu opét pfipraven k zahajeni provozu.
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C. Popis Varovani  Porucha Bezpetcnostni
vypnuti

2 Chyba 7&dané hodnoty (LIVE ZERO ERROR) X X X

4 Vypadek napdjeci faze (MAINS PHASE LOSS) X X X

5 Vysok& hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X

6 Nizk& hodnota napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X

7 Prepéti (DC LINK OVERVOL T) X X X

8 Podpeéti (DC LINK UNDERVOL T) X X X

9 Invertor pretizen (INVERTER TIME) X X

10 Motor pretizen ( MOTOR, TIME) X X

11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X

12 Omezeni napéti (CURRENT LIMIT) X X

13 Prepéti (OVERCURRENT) X X X

14 Chyba uzeméni (EARTH FAULT) X X

15 Chyba prepnuti rezimu (SWITCH MODE FAULT) X X

16 Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT) X X

17 Casovy interval sériové komunikace (STD BUS TIMEOUT) X X

18 Casovy interval sbérnice HPFB (HPFB TIMEOUT) X X

33 Mimo rozsah kmitoctu (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X

34 Porucha komunikace HPFB (PROFIBUS OPT. FAULT) X X

35 Zatézovaci raz (INRUSH FAULT) X X

36 Nadmeérna teplota (OVERTEMPERA TURE) X X

37-45  Vnittni chyba (INTERNAL FAULT) X X

50 AMT neni mozné X

51 AMT chyba re. data Stitku (AMT TYPE.DATA FAULT) X

54 spatny motor AMT (AMT WRONG MOTOR) X

55 casovy limit AMT (AMT TIMEOUT) X

56 varovani AMT béhem AMT (AMT WARN. DURING AMT) X o

99 Zamceno (LOCKED) X 2

-

Indikace LED Pokud je sttedni napéti obvodu (UDC) vySSi nez z
Varovani Zlutd Vysokd hodnota napéti , vytvoti ménic kmitoctu vys- o
Porucha tervena trahu a motor bude pracovat beze zmény. Pokud 2

Vypnuti zablokovano ylutd a cervena UDC zustava nad limitem vystrahy napéti, invertor

VYSTRAHA/PORUCHA 2: Chyba Zivé nuly

Signal napéti nebo proudu na svorce 53 nebo 60 je
pod 50% hodnoty nastavené v parametru 309 nebo
315 Svorka, min. nastaveni.

VYSTRAHA/PORUCHA 4: Chyba faze sité

Na strané hlavniho pripojeni neni faze. Zkontrolujte
pfivod napéti do ménice kmitottu. Tato porucha je
aktivni pouze pfi 3-fazovém napéajeni. Tato porucha
se také mlze objevit, kdyz zatéz pulzuje. V tom
pfipad & musi byt pulzy utlumeny, napt. pomoci inert-
niho disku.

VYSTRAHA 5: Vysoka hodnota napéti

se po nastavené dobé rozpoji. Doba je zavisla na
zatizeni a je nastavend na 5 az 10 sekund.
Poznadmka: Ménit kmitoctu se vypne s poruchou 7
(prepét). Napétové varovani se miize vyskytnout i v
pfipadé, ze je prili's vysoké napéti v siti. Zkontrolu-
jte, zda je dodavané napéti vhodné pro ménitc
kmitottu, viz Technické Udaje. Vystraha napéti se
muze objevit i pokud se kmitotet motoru piili's rychle
snizi, kvlli piili's kratkému odstaveni rampy.

VYSTRAHA 6: Nizka hodnota napéti

Pokud je sttedni napéti obvodu (UDC) mensi nez
Nizka hodnota napéti , vytvoti ménic kmitocCtu vys-
trahu a motor bude pracovat beze zmény. Pokud
UDC zustava pod limitem vystrahy napéti, invertor
se po nastavené dobé vypne. Doba je zavisla na
zarizeni a je nastavend na 2 az 25 sekund.
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Poznadmka: Ménit kmitottu se vypne s poruchou 5
(podpét). Napétové varovani se mize vyskytnout i v
pripad &, kdy je nizké napéti v siti. Zkontrolujte, zda
je dodavané napéti vhodné pro meénic kmitoctu, viz
Technické Udaje. Kdyz je ménit kmitoctu vypnut, ob-
jevi se na chvili vystraha 6 (a vystraha 8).

VYSTRAHA/PORUCHA 7: Prepéti

Pokud stredni napéti (UDC) presahne limit prepéti
invertoru, invertor se vypne, dokud UDC znovu nek-
lesne pod limit prepéti. Pokud UDC zlstane nad
limitem prepéti, invertor se po néjaké dobé rozpoji.
Doba je zavisla na zatizeni a je nastavend na 5 az
10 sekund. Prepéti UDC se muze objevit, pokud se
kmitotet motoru piili's rychle snizi kvlli pfili's
kratkému odstaveni rampy. Poznamka: Vysoka hod-
nota napéti (vystraha 5) tak bude moci vyvolat i
poruchu 7.

VYSTRAHA/PORUCHA 8: Podpéti

Pokud stredni napéti obvodu (UDC) klesne pod limit
podpéti invertoru, invertor se vypne, dokud se UDC
znovu nezvy'si nad limit podpéti. Pokud UDC
zlUstane pod limitem podpéti, invertor se po nas-
tavené dobé rozpoji. Doba je zavisld na zatizeni a je
nastavend na 2 az 15 sekund. K podpéti mlze dojt,
kdyz je napéti v zasobovaci siti prili's nizké. Zkon-
trolujte, zda je dodavané napéti vhodné pro ménic
kmitottu, viz Technické Gdaje. PTi vypnuti ménitce
kmitottu se nakratko zobrazi varovani 8 (a varovani
6 ). Pozndmka: Nizkd hodnota napéti (varovani 6)
tak mlze vyvolat i poruchu 8.

VYSTRAHA/PORUCHA 9: Invertor pretizen
Elektronickd teplotni ochrana invertoru oznatuje, ze
ménic kmitoctu je blizko rozpojeni kvlli pretizeni
(vystupni proud je pfili's vysoky po dlouhou dobu).
Potitadlo elektronické teplotni ochrany invertoru
vytva' vystrahu pti 98 % a rozpojuje pri 100 %, coz
je doprovazeno poruchou. Ménit kmitottu nelze
znovu nastaven dokud potitadlo neklesne pod 90 %.
K této chybé dochazi, kdyz je ménit kmitoctu
pretizen pifli's dlouho.

VYSTRAHA/PORUCHA 10: Pfetizeni motoru
Podle elektronické teplotni ochrany invertoru je mo-
tor piil's horky. V parametru 128 mlze uzivatel
zvolit, zda ma VLT ménite kmitoCtu vyslat vystrahu,
nebo poruchu, kdyz pocitadlo dosédhne 100 %. K
této chybé dochéazi, kdyz je motor pretizen vice nez
100% pfili's dlouho. Zkontrolujte, zda jsou parametry
102 - 106 nastaveny spravne.

VYSTRAHA/PORUCHA 11: Termistor motoru
Motor je prili's horky, nebo bylo spojeni termistor-
termistor rozpojeno. V parametru 128 Teplotni

ochrana motoru miize uzivatel zvolit, jestli ma trans-
formator kmitoctu vyslat vystrahu, nebo poruchu.
Zkontrolujte, zda je termistor PTC spravné pfipojen
mezi svorkami 18, 19, 27 nebo 29 (digitaIni vstup) a
terminalem 50 (napajeni + 10 V).

VYSTRAHA/PORUCHA 12: Proudové omezeni
Vystupni proud je vétsi nez hodnota v parametru
221 proudové omezeni L a ménic kmitoctu se
rozpoji po dobé dané v parametru 409 Spozdéni
rozpojeni pri nadproudu.

VYSTRAHA/PORUCHA 13: Nadproud

Spickové proudové omezeni invertoru (cca 200%
jmenovitého vystupniho proudu) bylo prekroteno.
Vystraha potrva priblizné 1 - 2 sekundy a ménic
kmitottu se potom rozpoji a vyvola poruchu.
Vypnéte ménit kmitottu a zkontrolujte, zda Ize otocit
htideli motoru a zda je velikost motoru pfimérena
pro ménic kmitoctu.

PORUCHA 14: Porucha zemnéni

Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi, bud
v kabelu mezi ménicem kmitottu a motorem, nebo v
motoru. Vypnéte ménic kmitoCtu a odstrante
poruchu zemneéni.

PORUCHA 15: Porucha taktovaciho rezimu
Porucha napéjeni taktovaciho rezimu. Kontaktujte
dodavatele firmy Danfoss.

PORUCHA: 16: Zkrat

Na svorkach motoru nebo v motoru doslo ke zkratu.
Odpojte hlavni zdroj elektriny od ménice kmitottu a
odstrante zkrat.

VYSTRAHA/PORUCHA 17: Casovy limit sériové
komunikace

Vypadek sériové komunikace s ménicem kmitottu.
Vystraha bude aktivni, pouze kdyz 514 Funkce
tasového limitu je nastavend na jinou hodnotu nez
OFF. Pokud je parametr 514 Funkce tasového lim-
itu nastaveny na Zastavit a rozpojit [5], dojde nejprve
k vystraze, a potom ke spusténi rampy a rozpojen,
které bude doprovazeno poruchou. Parametr 513
Casovy limit sbérnice muze byt v ptipadé potreby
zvy'sen

VYSTRAHA/PORUCHA 18: Casovy interval
sbérnice HPFB

Vypadek sériové komunikace s kartou volby komu-
nikace meénice kmitottu. Tato vystraha bude aktivni,
pouze pokud je parametr 804 funkce tasového limitu
sbérnice nastavena na jinou hodnotu nez OFF.
Pokud je parametr 804 Funkce tasového limitu
sbérnice nastaveny na Zastavit a rozpojit, dojde ne-
jprve k vystraze, a potom ke spusténi rampy a
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rozpojeni, které bude doprovazeno poruchou.
Parametr 803 Casovy limit sbérnice miize byt v
pripad & potreby zvysen.

VYSTRAHA 33: Mimo rozsah kmitoctu

Tato vystraha je aktivni, dosahne-li vystupni kmitocet
hodnoty Dolni mez vystupniho kmitottu (parametr
201) nebo Horni mez vystupniho kmitottu(parametr
202). Je-li ménit kmitoctu VLT v rezimu Regulace
procesu, uzavrena smycka (parametr 100), vystraha
bude aktivni na displeji. Pokud je ménit kmitottu
VLT v jiném rezimu nez Regulace procesu,
uzavrena smycka, bit 008000 Rozsah mimo
frekvenci ve slové rozsfreného stavu bude aktivni,
ale na displeji bude vystraha.

VYSTRAHA/PORUCHA 34: Porucha komunikace
HPFB

Porucha komunikace se vyskytuje pouze u verzi
Fieldbus. Informace o typu poruchy naleznete v
dokumentaci Fieldbus u parametru 953.

PORUCHA 35: Zatézovaci raz
Tato porucha se vyskytuje, pokud byl ménic kmitottu
pfipojen Kk hlavnimu zdroji pfili's mnohokrat za minutu.

VYSTRAHA/PORUCHA 36: Nadmérna teplota
Jestlize teplota uvnitt vykonového modulu vzroste
nad 75 - 85 °C (v zavislosti na zafizeni), meénic
kmitottu vyvold vystrahu a motor bude pracovat dal
beze zmény. Pokud se teplota bude nadale
zvy'sovat, taktovaci kmitocet se automaticky omezi.
Viz Zavislost taktovaciho kmitoCtu na teplote.
Jestlize teplota uvnitt vykonového modulu vzroste
nad 92 - 100 °C (v zavislosti na jednotce), ménit
kmitottu se vypne. Teplotni poruchu nelze vynulo-
vat, dokud teplota neklesne pod 70 °C. Tolerance je
+ 5 °C. Vysoka teplota mlize mit nasledujici pticiny:
Ptili's vysoka teplota okoli.

Kabel motoru je pfili's dlouhy.

Ptili's vysoké napéti v siti.

PORUCHA 37-45: Vnittni zavada
Pokud dojde k nékteré z téchto zavad, obratte se na
spolecnost Danfoss.

Porucha 37, vnittni chyba tislo 0: Chyba komu-
nikace mezi fidici kartou a BMC.

Porucha 38, vnittni chyba tislo 1: Chyba pameéti
Flash EEPROM na ftidici Kkarté.

Porucha 39, vnittni chyba tislo 2: Chyba RAM na
fidici karté

Porucha 40, vnitrni chyba ¢islo 3: Kalibracni kon-
stanta v paméti EEPROM.

Porucha 41, vnittni chyba ¢islo 4: Hodnoty dat v
paméti EEPROM.

Porucha 42, vnitrni chyba €islo 5: Chyba v databazi
parametr i motoru.

Porucha 43, vnittni chyba ¢islo 6: Obecna chyba
napdjeci karty.

Porucha 44, vnitrni chyba €islo 7: Minimalni verze
softwaru fidici karty nebo BMC

Porucha 45, vnitrni chyba ¢islo 8: Chyba V/V (dig-
italni vstup a vystup, relé nebo analogovy vstup a
vystup)

' Upozornéni:
B0 Pri provadeni restartu po poruse 38 -
a 45 zobrazi ménit kmitottu VLT poruchu 37. V
parametru 615 je mozné precist skutecny kod
poruchy.

PORUCHA 50: Neni mozné provést AMA

Muze nastat jedna ze tii uvedenych moZznosti:

- Vypocitand hodnota Rs spadd mimo povolené
hranice.

- Motorovy proud nejméné v jedné z fazi motoru je
pfili's nizky.

- Pouzivany motor je pravdépodobné pifli's maly
pro provedeni vypoctl AMA.

PORUCHA 51: AMA - chyba vzhledem k udajum
na typovém Stitku

Mezi registrovanymi Udaji o motoru doSlo k
nekonzistenci . Zkontrolujte, zda souhlasi (daje mo-
toru s piislu’snou sadou parametru.

PORUCHA 54: AMA - nespravny motor
U pouzivaného motoru nelze provést AMA.

o
o
©
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PORUCHA 55: AMA - casowvy interval
Vypotcty trvaji piili's dlouho. Mozna je to kvlli sumu
na kabelech motoru.

PORUCHA 56: AMA - Varovani béhem AMA
Vysldna vystraha ménice kmitoctu pfi provadéni
AMA.

VYSTRAHA 99: Zablokovano
Viz parametr 18.
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m Varovaci slova, rozsitenastavova slova a poru- Bity (Hex) | Vystrazna slova
chova slova 000002 Bezpetcnostni vypnuti
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova se 000004 Selhani prizptisobeni AMA

objevuji na displeji v hexadeciméalnim formatu.

. o . . 000040 Casovy interval sbérnice HPFP
Vyskytne-li se nékolik varovani, stavovych slov nebo 000080 Standardni ¢ — I
poruch najednou, bude zobrazen soucet vsech :}n .ar ni casovy Interval

sbérnice

varovani, stavovych slov nebo poruch. Varovaci

slova, stavova slova a poruchova slova je mozné 000100 Zkrat

odetist i pomoci sériové shérnice v parametrech 000200 Porucha taktovaciho rezimu
540, 541, resp. 538. 000400 Porucha zemnéni
; - 000800 Nadproud
Bity (Hex) YarovaCI slova 002000 Termistor motoru
000008 Casovy interval sbérnice HPFB 004000 Motor pretizen
000010 Standardni tasovy interval sbérnice 008000 Invertor pretizen
000040 Proudové omezeni 010000 Podpétl
000080 Termistor motoru 020000 Prepétl
000100 | Motor pretizen 040000 | ztréta faze
000200 Invertf)r, pretizen 080000 Chyba zadané hodnoty
000400 Podpét 100000 Ptili's vysok& teplota chladice

000800 Prepéti

2000000 Porucha komunikace Profibus

001000 Nizk& hodnota napéti 8000000 Zatezovaci raz

002000 Vysoka hodnota napéti

10000000 Vnitmi zavada

004000 Ztrata faze

010000 Chyba zadané hodnoty
400000 Mimo rozsah kmitoctu
800000 Porucha komunikace Profibus
40000000 | Varovani taktovaciho rezimu
80000000 | Vysoka teplota chladice

Bity (Hex) | RozSitena stavova slova
000001 Rozbéh/dobéh

000002 Spusténé AMA

000004 Spusténi vpred/zpét
000008 Zpomaleni

000010 Korekce nahoru

000020 Vysok& skutetnha hodnota
000040 Nizka skutetn& hodnota
000080 Vysoky vystupni proud
000100 Nizky vystupni proud
000200 Vysoky vystupni kmitotet
000400 Nizky vystupni kmitocet
002000 Brzdéni

008000 Mimo rozsah kmitoctu
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m Specialni podminky

m Agresivni prostredi
Ménitc kmitoCtu obsahuje, podobné jako jina
elektronicka zatizeni, nékolik mechanickych a elek-
tronickych soutéstek, které jsou ve vétsi ¢i mensi
mire nachylné na vlivy okolniho prostredi.
Proto by méni¢ kmitottu nemél byt
instalovan v prostredi, kde je ve vzduchu
o rozptylend néjaka kapalina, tastice nebo
plyny, které mohou mit neptiznivy vliv na elektron-
ické soucasti nebo je i poskodit. Pokud nebyla prijata
nezbytna opatteni na ochranu ménice kmitoctu, je
zde nebezpeti vypadkl snizujicich zivotnost ménice.

Céastetky kapaliny rozptylené ve vzduchu mohou v
menici kmitoctu kondenzovat. Kapaliny mohou navic
urychlit galvanickou korozi soutéstek a kovovych
dilli. Para, olej nebo sland voda mohou zplsobovat
korozi soucastek a kovovych casti. V téchto
rizikovych prostredich doporutujeme zabudovat
meénitc kmitoctu do skriné. Skfiné by mély mit min-
imalné kryti IP 54.

Céstice ve vzduchu, jako napt. prachové téstecky,
mohou zplsobit mechanickou, elektrickou nebo
tepelnou poruchu ménice kmitoctu. Obvyklym zna-
menim, ze je ve vzduchu prili's mnoho ¢astic, jsou
prachové tastectky kolem ventilatoru ménice. Ve
velmi prasném prostredi doporutujeme zabudovani
meénice do skiiné. Skriné by meély mit miniméln &
kryti IP 54.

Agresivni plyny, jako napt. slouteniny siry, dusiku a
chléru, spolu s vysokou vihkosti a teplotou, urychlujf
chemické procesy na soucéastkach meénice kmitoctu.
Tyto chemické procesy intenzivn & plsobi na elek-
troniku a vedou k jejimu poskozeni. V takovém
prostredi doporutujeme zabudovéni do skiiné se
zabezpe'cenou cirkulaci terstvého vzduchu, timz se
zajisti odvod agresivnich plynl od meénice kmitottu.
' Upozornéni:
Bi&y Instalace menice kmitottu v agresivnim
a prosttedi zvysuje nebezpeci vypadkl a navic
znacné snizuje zivotnost jednotky.

Pted instalaci ménite kmitoctu je treba zkontrolovat,
zda nejsou ve vzduchu obsazeny kapalné, pevné
nebo plynné téastice. To je mozné provést prohlidkou
stavajicich instalaci v tomto prostiedi. Typickym zna-
menim Skodlivych kapalnych téstic rozptylenych ve
vzduchu je voda nebo olej na kovovych téstech
nebo jejich koroze. Prili's velky obsah prachovych
castic Ize obvykle pozorovat na povrchu instalacnich
skiini a na stavajicich elektrickych instalacich. Zna-

menim agresivnich plynu obsazenych ve vzduchu
jsou zcernalé médéné Gchyty a konce kabell na sta-
vajicich elektrickych instalacich.

m Snizeni vykonu v zavislosti na okolni teploté

Teplota okoli (T amB,maAx) Je maximalni dovolena
teplota. Prumér (Tamsave) nameéreny za 24 hodin
musi byt nejméné o 5°C nizsi. Pracuje-li ménitc
kmitottu pfi teplotach nad 45°C, je nutné snizit jmen-
ovity vystupni proud.
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m Galvanickéoddeéleni (PELV)

Izolace PELV (Protective Extra Low Voltage -
ochranné zvl4'sté nizké napéti) je dosazena vsunutim
galvanickych izolator U mezi fidici obvody a obvody
ptipojené na potencidl hlavniho zdroje. Ménitc
kmitoCtu VLT je navrzen tak, aby splhoval pozadavky
ochranného oddéleni pomoci zabezpeceni nezbyt-
nych vyvodu a ventilace vzduchu. Tyto pozadavky
popisuje norma EN 50 178. Jednim z pozadavk je,
aby byla instalace provedena v souladu s mistnimi
nebo narodnimi predpisy tykajicimi se izolace PELV.
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Vsechny ftidici svorky, svorky pro sériovou komu-
nikaci a reléové svorky jsou bezpetné oddeleny od
potencidlu elektrické sité, tj. vyhovuji pozadavk im
PELV. Obvody, které jsou pripojeny k fidicim
svorkam 12, 18, 19, 20, 27, 29, 33, 42, 46, 50, 53,
55 a 60, jsou galvanicky propojeny. Sériovd komu-
nikace pripojend ke sbérnici fieldbus je galvanicky
izolovana od fidicich svorek, ackoli toto je pouze
funkeni izolace.

Kontakty relé na svorkdch 1 - 3 jsou od ostatnich
fidicich obvodu izolovany zesilenou Ci dvojitou izo-
laci, tj. jsou pro né dodrzeny pozadavky PELV, i
kdyz je na svorkach relé potencial elektrické sité.

Nize popsané prvky obvodu tvori bezpetné elek-
trické oddeleni. Splhuji pozadavky na zesilenou Ci
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dvojitou izolaci a s tim souvisejici zkousky ve shodé - SitIT s maximaln & 400 V (efektiv.) mezi fazi a
s normou EN 50 178. zem.
1. Transformétor a optické oddéleni ve zdroji napéti. Aby byly dodrzeny pozadavky PELV, musi pozadavky
2. Opticka izolace mezi z&kladnim ovlddanim mo- PELV splhovat vsechny spoje k fidicim svorkém,
toru a tidici kartou napr. termistor musi mit zesilenou €i dvojitou izolaci.
Izolace mezi fidici kartou a napéjeci castl.
4. Kontakty relé a svorky vztahujici se k ostatnim

obvodlim na fidici karté.

w

m Emise EMC
Nésledujici systémové vysledky byly dosazeny na
systému, ktery se sklddal z VLT série 2800 se stin
nym idicim kabelem, idici sk ini s potenciometrem,
stin nym kabelem motoru a stin nym kabelem brzd a

Pro radu VLT 2800:

Izolace PELYV fidici karty je zarutena za nasledu-
jicich podminek:

- SitTT s maximané 300 V (efektiv.) mezi fazi a

zeml. _ _ _ také kabelem LCP.
- Sit TN s maximéln & 300 V (efektiv) mezi fazi a
zemi.
VLT 2800 Emise
Prumyslové prost edi Domacnost, obchod a lehky prumysl
EN 55011 tida 1A EN 55011 tida 1B
Sada parametrl Po kabelu Za eni Po kabelu Za eni
150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz

400 V verze s filtrem Ano Ano Ne Ne

1A RFI 25 m stin ny 25 m stin ny

verze 200 V s filtrem Ano Ano Ano Ne

1A RFI L 40 m stin ny 40 m stin ny 15 m stin ny

verze 200 V s filtrem Yes Ano Ano Ne

1A RFI (R4: Pro pouziti 20 m stin ny 20 m stin ny 7 m stin ny

s RCD)

Verze 400 V s filtrem Yes Ano Yes Ne
1A+1B RFI 50 m stin ny 50 m stin ny 25 m stin ny

Verze 200 V s filtrem Ano Ano Ano Ne
1A+1B RFI L 100 m stin ny 100 m stin ny 40 m stin ny
1. Pro jednotky VLT 2822-2840 3 x 200-240 V plati T ida 1A:

stejné hodnoty jako pro verzi 400 V s filtrem 1A

RFI.

Za izeni pouzivana v prumyslovém prost edi.

T ida 1B:
Za izeni pouzivand v prostorach s ve ejnou rozvod-

< EN 55011: Emise - i ) o
nou siti (domacnosti, obchod a lehky prumysl).

Prahové hodnoty a m ici metody pro radiovou in-
terferenci z primyslovych, v deckych a léka
skych (ISM) vysokofrekven nich za izeni.

m UL Standard
Toto zatizeni odpovida UL.
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m Obecna technicka data

Napéjeci napéti (L1, L2, L3):

Vstupni napéti VLT 2803-2815 220-240 V (N, L1) ..ooooiiiiiiiiieiieeiceeeeseee e 1 x 220/230/240V £10%
Napéjeci napéti VLT 2803-2840 200-240 V ..cceeeiiieiiieiieenieeneee e 3 X 200/208/220/230/240V +10%
Napéjeci napéti VLT 2805-2882 380-480 V ....cecevvieriieriieiiieneee e 3 x 380/400/415/440/480V +10%
NAPAJECT KMITOTEL ...ttt a e sa e s st e st e st e snbeenane e e 50/60 Hz
Max.nevyvazeni vstupniho Napeti .........ccccoiiiiiiiiiiiic e + 2,0% jmenovitého vstupniho napéti
SKULETNY UCINIK (A) 1ot 0,90 nomindln & pfi jmenovitém zatizeni
SUDSHUTNT UCINTK (COS (0) weviieitiieiiii ettt blizkd shoda (> 0,98)
Potet pripojeni ve vstupu napajeni L1, L2, L3 ..ot 2krat/min.

MaX. ZKFAEOVY PIOUA ...cuiiiitiiitii ettt ettt s et e sh e sa e e st e st e nan e e anneennne s 100 000 A
Viz oddil Zvi4'stni podminky v Konstrukeni piirucce

Vystupni Gdaje (U, V, W):

VYSTUPNT NAPELT ..ottt 0 - 100% napajeciho napeéti
RV £ 10 o o T 4331 L =) PR 0,2 - 132 Hz, 1 - 1000 Hz
Jmenovité napéti motoru, 200-240 V  .....ccoiiiiiiiiieciiee e pro ménite 200/208/220/230/240V
Jmenovité napéti motoru, 380-480 V  .....cocceviiiiiiii e pro ménite 380/400/415/440/460/480V
JIMENOVILY KMItOTET MOTOIU ..oouiiiiiiieitie ettt 50/60 Hz
SPINANT NA VYSTUDU .ottt ettt ettt b et b e b e et e et et et et e r e e e b e e e e e snbeesnbeean Neomezeno
CAS TAIMPY .oeivieeeetei ettt ettt ettt a e a et ettt ettt s s e st ettt ettt s st a et ettt et r s 0,02 - 3600 s

Momentové charakteristiky:

Zabérovy moment (parametr 101 momentova charakteristika = konstantni moment) ............... 160% za 1 min.*
Z&bérovy moment (parametr 101 momentova charakteristika = proménlivy moment) .............. 160% za 1 min.”
Z&bérovy moment (parametr 119 Vysoky zADErovy mMoOment) .........cccccoviiiieniieiiieniieenieenneens 180% za 0,5 s
Momentova pretizitelnost (parametr 101 Momentova charakteristika = konstantni moment) .................... 160%"
Momentova pretizitelnost (parametr 101 Momentova charakteristika = proménlivy moment) ................... 160%"

*Procentualni hodnota se vztahuje ke jmenovitému proudu ménite kmitocCtu.

Ridici karta, digitalni vstupy:

o
Pocet programovatelnych digitAiNiCh VSTUPU ....coviiiiiiieieee et 5 %
CISIA SVOTEK ...eeveecee ettt n et ene e an s 18, 19, 27, 29, 33 =
NAPETOVY TOZSAN ....vcvivieieiiietetcieieeet ettt 0 - 24 V DC (pozitivni logika PNP) z
NAPELT PrO I0GICKOU "07 ...ttt ettt ettt bt e et e e e e st e e b e e e be e e beeenbeesnbeean <5V DC 9
NAPELT PrO I0GICKOU 17 ...ttt ettt e st e s b e e b e e saneesane s >10V DC >
Maximalni NAPELT NA VSTUDU  ...oiiiiiiiiieitie ettt ettt sa e e e 28V DC
Vstupni odpor R (SVOrKY 18, 19, 27, 29) ....ccciiiiiiiiieiiee ettt ettt cca 4 k2
VStUPNi OdPOr Ri (SVOTKA 33) ...eieiiieiiiieiiiie ittt ettt ettt et ettt e e cca 2 k2

Vsechny digitaini vstupy jsou galvanicky oddeleny od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s
vysokym napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.
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Ridici karta, analogové vstupy:

Potet analogovych NAPETOVYCH VSIUPU ......cccoiveiiiiiiriiciiiiietet ettt sttt sb bbbt e snens 1
CISIO SVOTKY ..ottt ettt ettt ettt et s a ettt et ettt sttt ettt e et 53
NAPETOVY TOZSAN ....vcviiiviicieieiieiee ettt bbb e 0 - 10 V DC (nastavitelny rozsah)
RV 00 o 1o To [ o Jo A ST T TP P TP U PP OPPRUPP VPP cca 10 kQ
Y o O g F= Vo 1< (T T O PP P PP PPPRPPPYP 20V
Potet analogovych ProudovyCh VSTUPU ........c.ciuiiiiiieiiieiieie ettt sttt et et snee e 1
CISIO SVOTKY  ...eveieececeeeetete ettt ettt ettt ettt sttt ettt ettt a ettt et ettt n st s e 60
Proudovy FOZSAN .....oooeiiiiiieiie e 0/4 - 20 mA (nastavitelny rozsah)
VS L0 o T o o [ Jo] A T T O TP PO U PP PRPPPPPPON cca 300 2
Y=V O o (01U o PP PUPRP PR 30 mA
074 K71 o USSP PPP 10 bitl
Presnost analogovyCh VSTUPU .....cc.oiviiiiiieieese e Max. chyba: 1% z max. rozsahu
VZOrKOVAC! PEIIOTA VSTUDU oottt ettt ettt bbbttt ab e e s s b e s e nerees 13,3 ms

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym
napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, pulzni vstupy:

Pocet programovatelnych PUIZNiCh VSEUPU .....c.eoiuiiiiiiieiee ettt ste e e e neen 1
CISIO SVOTKY  .evoveeceee ettt sttt a et n s et s e s s s e s s et et en e et et s e s et s et n e nneeeas 33
Max. KMItOCEt NA SVOICE 33 ...ttt e e 67,6 kHz (symetricky)
Max. KMItOCet NA SVOICE 33 ...oiiiiiiiiiie et 5 kHz (otevteny kolektor)
Min. KMItOCEE NA SVOICE 33 ...ttt e e s n et e ettt e st et e s s e e e e s ne e e e enneeeanneeenans 4 Hz
HIadina NAPELT ......ooiiieiie s 0 - 24 V DC (kladn& logika PNP)
Hladina Napeéti, I0GICKA "07 ......oiiiiiiieeiie ettt ettt rh et e ettt e b e b e nbe e s <5V DC
NAPELT PrO I0GICKOU 17 ..ottt bttt et e st e nn bt e e e e e e st e nane s >10V DC
Maximalni NAPELT NA VSTUDU  .....eiiieiieitiieitie ettt bbbttt sttt e st nan e e aan e e e 28V DC
VSEUPNT OAPOF Ri etttk b e eh e bt et ekt e bt e b et eb et bttt e e e e st e e e ne e anes cca 2 k2
VZOrKOVACT PEIIOTA VSTUPU ..eiiiiiiiiiitieeitee ettt ettt ettt b ettt e e st e e b e e eaneenare s 13,3 ms
ROZIISENT ettt h e h bbb bR bbb e b e b 10 bitl
Presnost (100 Hz - 1 KHz) SVOrka 33 .......ccccoiiiiiiiiiee e Max. chyba: 0,5% z max. rozsahu
Presnost (1 kHz - 67,6 kHz) svorka 33 .......cccooiiiiiiiie e Max. chyba: 0,1% celé stupnice

Pulzni vstup (svorka 33) je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym
napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, digitalni/pulzni vystup:

Pocet programovatelnych digitainich/pulznich VWSTUPU .....coieiiiiiiecee e 1ks
CISIO SVOTKY  ...eeieecececeetete ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt st 46
Napétovy rozsah digitalniho/kmito ctového vystupu ............ccccuee.. 0-24V DC (PNP s otevrenym kolektorem)
Max. vystupni proud na digitalnim/Kmito CLOVEM VYSTUPU  ...oovviiiiiiieiiiieiie ettt 25 mA.
Max. zatizeni na digitAINim/KMItO'CLOVEM VYSTUDPU ...cc.eiiiiiiiiiiieiieeiiiiesie ettt 1 k0
Max. kapacita na KMIitOTIOVEM VYSTUPU  ....ooiuiiiiiiieiiiieiieesiee ettt ettt ettt ettt e nnneenane s 10 nF
Minimalni vystupni kmito€et na KMItOTIOVEM VYSTUPU  ..ooiuviiiiiiiiiieiie et 16 Hz
Maximalni vystupni kmitotet na KMtOCIOVEM VYSTUPU ....ccuviiiiiiiiiiiieeeiee et 10 kHz
Presnost KmitoCtOVENO VYSTUPU  ....oovvieiiiiiiiiieiieciec e Max. chyba: 0,2 % z max. rozsahu
RoOzli'seni KMItOTIOVENO VYSTUDU .....oiiiiiiiiieie ettt ettt b e 10 bitl

Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Viz oddil nazvany Galvanické oddélen.
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Ridici karta, analogovy vystup:

Potet programovatelnych analogovyCh VYSTUPU .....oieiiiiiiiiieiiee ettt e 1
CISIO SVOTKY ..ottt ettt ettt ettt ettt sttt et et et ettt s ettt ettt n s st 42
Proudovy rozsah na analogOVEmM VYSTUDU .....cceeirieiiiieriiiieeieeeiee sttt 0/4 - 20 mA
Max. zatizeni proti zemi na analogoVEM VYSTUDPU .....eeeiriiiiiiiiieiiie ittt 500
Presnost analogoven0 VYSTUPU .....oceviiiiiiiiiiiiieeiic e Max. chyba: 1,5 % z max. rozsahu
ROZII'SEN] ANAIOGOVEND VYSTUPU ....viiiiiieiiiiiiiiee ittt sttt sh ettt e bt e st et e sb e nnreennneennneen 10 bith

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napéjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Viz oddil nazvany Galvanické oddélen.

Ridici karta, napéjeni 24 V DC:

CISIO SVOTKY  .evoveeeceeeteecte ettt s s et a e s et s et et en et s et et s e et n et s n e 12
YV O 1] o O OTRS 130 mA
Napajeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napéjeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako analogové
a digitdlni vstupy a vystupy. Viz oddil nazvany Galvanické oddélent.

Ridici karta, napéjeni 10 V DC:

CISIO SVOTKY  .evoveeeceeeseeecee ettt sttt s s et a e e s s e et et en e st n et st s e et nn et n s naneas 50
VYSTUPNT NAPELT .ottt b e bttt et e st et e b e e et e et e e st e e sabeenare e 10,5V 0,5V
MBX. ZAETZENT ettt bbbt E R bt e bt E e b e 15 mA

Napajeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napdjeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym
napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, sériovd komunikace RS 485:

CISIO SVOTKY oveveeeceeeeeeete ettt es st s s enerae s, 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
CISIO SVOTKY B7 ..ottt ettt e st a sttt sttt a ettt ettt +5V
CISIO SVOTKY 70 ..oviiieeeeeeee ettt Spoletné pro svorky 67, 68 a 69

Uplné galvanicky oddéleno. Viz oddil nazvany Galvanické oddélent.
Pro jednotky CANopen/DeviceNet viz pfirucku DeviceNet VLT 2800, MG.90.BX.YY .

Reléové vystupy:

Potet programovatelnych reléoVYCh VYSTUPU ....ouiiiiiiiiii ettt 1
Cisla SVOrek, HAICT KAIta ...........ccocoeoveeiieeeeieieieieieeieeeeeeee s 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni kontaktl (AC) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta ........c.ccccevveenens 240 V stridavého napéti, 2 A
Min. zatizeni kontaktli na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta .........cccccccvveveeeee.. 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Reléovy kontakt je od zbytku obvodu oddélen zesilenou izolaci. Viz oddil nazvany Galvanické oddélen.

Délky kabelll a prutezy:

Max. délka motorového kabelu, StNENY Kabel ........cccooioiiiiiiiiiie e 40 m
Max. délka motorového kabelu, nNestin Ny Kabel ...........cccoiiiiiiiiiiie e 75 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a civka MOtOrU ..........cccoviiiiiiiiiiiiie e 100 m
Max. délka motorového kabelu, nestin ény kabel a civka MOtOru .........ccccoviiiiiiiiiiniieie e 200 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/IB ......cccccooeiveiiiiee e 200V, 100 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI/1B ........ccccooiiiiiiiiiiiicee e 400 V, 25 m
Max. délka motorového kabelu, stinény kabel a filtr RFI 1B/LC .......ccocoiiiiiiiniieiiec e 400 V, 25 m
Max. pruirez vodict k motoru, viz nasledujici cast.

Max. prurez vodict k fidicim kabeltim, neohebny kabel ..........ccccocvvivicvnnnene 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Max. prurez vodict k fidicim kabeltim, pruzny Kabel ..........cccccooiiiiiiiiininene e 1 mm?/18 AWG
Max. prurez vodicu k fidicim kabeltim, kabel s obalenym jadrem .........cccccoovviiiiiiiinieienn 0,5 mm2/20 AWG

Pfi souladu s EN 55011 1A a EN 55011 1B kabel motoru je t feba v ur Citych p fipadech zredu kovat. Viz
emise elektromagnetické kompatibility.
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Ridici charakteristiky:

Q10T oo 15V (0727 o SR 0,2 -132 Hz, 1 - 1000 Hz
Rozli'seni vystupnino KMItOTIU ....ccveiveiiiiee et 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Presnost opakovani presného startu/zastaveni(svorky 18, 19) .......cccccoivriiiiiieniieiiiienieeneennens <+ 0,5 msec
Odezva systému (SVOrky 18, 19, 27, 29, 33) ..iiiiiiiiieiiieiiienie ettt ettt < 26,6 ms
Rozsah regulace rychlosti (otevrena Smytka) .......cccccoeiieniiiniiiniieee e 1:15 synchronni rychlosti
Rozsah regulace rychlosti (zavrena SMYCKA) ........cccovoevrieiiiiieniie i 1:120 synchronni rychlosti
Otacky, presnosti (otevrena SMyCKa) ........cccccoevriieriieniieiiee e 90 - 3600 rpm: Max. chyba 23 ot/min.
Otacky, presnost (Uzavrend SMYCKA) ........cccoovvvieeiiieenieiiieinieeens 30 - 3600 ot/min.: Max. chyba +7,5 ot/min.

Vsechny ftidici charakteristiky jsou zalozeny na ¢tytpélovém asynchronnim motoru

Okoli:

(10 (T T O PSSP PP P PPP PPN IP 20
Kryti S MOZNOSH VOIDY ..ottt bbbttt sb e sbe e et e et e e NEMA 1
RV 41T = Yo g 11 (<1 TR 0,79
MaX.relatiVNT VINKOST ..ottt 5% - 85% pfi provozu
=T o)L 17 o) (o S Max.45 °C (24hodinovy prumeér max. 40 °C)
Snizeni pfi vysoké teploté okoli, viz zvld'stni podminky v Konstrukeni piirucce

Min.teplota OKOIi PFi PINEM PIOVOZU ......oiuiiiiiiiiie ittt bbbt n e ne e 0°C
Min.teplota okoli pfi SNIZENEM VYKONU ..c..oiiiiiiiiiieiii e -10°C
Teplota béhem sKladovANni @ OPraVY .......ccooiiiiiiiiiieiie e s -25 - +65/70 °C
MaxX. NAAMOTSKA VYEKA .. ..oiiieiiiiiieiiiei ettt et ettt et e eb e et e et e e e e sbe e 1000 m
Snizeni pfi vysokém tlaku vzduchu, viz zvld'stni podminky v Konstrukcni piirucce

Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise .........c.ccccvvverneennn. EN 50081-2, EN 61800-3, EN 55011

Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
Viz oddil o zvld'stnich podminkach v Konstrukcni pfirucce

Ochranna opatieni:

e Elektronickd tepelnd ochrana motoru pred pretizenim.

= Tepelnd ochrana meénitce zaji'stuje jeho vypnuti pfi dosazeni teploty 100°C. Tepelné pretizeni nelze vynulo-
vat, dokud teplota ménice neklesne pod 70 °C.

e Meénit kmitoctu je chranén proti zkratu na kontaktech motoru U, V, W.

« Neni-li pfipojena néktera faze k motoru, ménitc kmitoctu se vypne

= Kontrola napéti DC meziobvodu zajistuje, ze se ménitc kmitottu vypne, je-li meziobvodové napéti piili's nizké
nebo pfili's vysoké.

e Ménit kmitoctu ma ochranu proti zemnimu spojeni na kontaktech motoru U, V, W.
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VLT® 2800 Series

m Technické Udaje,napajeci napéti 1 x 220 - 240 V / 3 x 200-240V

Podle mezinarodnich norem Typ 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Vystupni proud linv. [A] 2,2 3,2 4,2 6,0 6,8 9,6 16
(3 x 200-240V) Imax (60s) [A] 3,5 51 6,7 9,6 10,8 15,3 25,6
Vystupni vykon (230 Sinv. [KVA] 0,9 1,3 1,7 2,4 2,7 3,8 6,4
)

Typicky vykon htidele Pun [KW] 0,37 0,55 0,75 1,1 15 2,2 3,7
Typicky vykon htidele Pm,n [HP] 0,5 0,75 1,0 15 2,0 3,0 5,0
Max. prurez kabelu, [MmZAWG] V) 4/10 4/10 4/10  4/10  4/10  4/10  4/10
motorového

Vstupni proud ILn [A] 59 8,3 10,6 14,5 15,2 - -
(1 x 220-240 V) IL,max (60s) [A] 9,4 13,3 16,7 23,2 24,3 - -
Vstupni proud ILN [A] 2,9 4,0 51 7,0 7,6 8,8 14,7
(3 x 200-240 V) ILmax (60s) [A] 4,6 6,4 8,2 11,2 12,2 14,1 23,5
Max. prurez kabelu, [mm2/AWG] V) 4/10  4/10 4/10  4/10  4/10  4/10  4/10
silového

Max. predfazené po- [AJ/UL 2 [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
jistky

Utinnost®) %] 95 95 95 95 95 95 95
Ztrata vykonu pfi W] 24 35 48 69 94 125 231
zatizeni 100%

Hmotnost [kg] 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 3,7 6,0
Typ* krytt IP20 P20 P20 P20 IP20 IP20 |IP 20

1. Americka stupnice tloustky dratli. Max. pficny
priirez kabelu predstavuje nejvetsi piicny prirez
kabelu, ktery je mozno pripevnit na svorku. Vzdy
se tidte narodnimi a mistnimi predpisy.

2. Je nutné pouzivat predtazené pojistky typu gG.
Pokud chcete mit UL/cUL, je tfeba pouzit
predrazenou pojistku typu Bussmann KTN-R 200
V, KTS-R 500 V nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR
(max. 30A). Pojistky je treba pro ochranu umistit
do obvodu, ktery doda efektivni proud maximéln é
100 000 A (symetrickych), 500 V maximum.

3. Méreno pomoci stinéného motorového kabelu
dlouhého 25 m s jmenovitym zatizenim a jmen-
ovitym kmitottem.

4. Kryti IP20 je standard pro ménice kmitoctu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.

o
o
oe]
N
[
-
>
(@]
(]
U
>

MG.28.A5.48 - VLT je registrovand ochranna zndmka Danfoss 79



Dt

VLT® 2800 Series

m Technické Udaje,napajeci napéti 3 x 380 - 480 V

Podle mezinarodnich norem Typ 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Vystupni proud Iinv, [A] 1,7 2,1 3,0 3,7 5,2 7,0
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 2,7 3,3 4,8 5,9 8,3 11,2
- Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 1,1 1,7 2,0 2,6 3,6 4,8
Typicky vykon htidele Pmn [KW] 0,55 0,75 11 15 2,2 3,0
Typicky vykon htidele Pmn [HP] 0,75 1,0 15 2,0 3,0 4,0
Max. pritez kabelu, [mm2/AWG] 1 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
motorového
Vstupni proud LN [A] 1,6 1,9 2,6 3,2 47 6,1
(3 x 380-480 V) I, Max(60s)[A] 2,6 3,0 4,2 51 75 9,8
-p Max. prifez kabelu, [mMm2/AWG] V) 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
silového
Max. predrazené po- [AJ/UL 2 [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
jistky
Utinnost?) [%] 96 96 96 96 96 96
Ztrata vykonu pfi W] 28 38 55 75 110 150
zatizeni 100%
Hmotnost [kg] 2,1 2,1 2,1 2,1 3,7 3,7
Typ4 kryti 1P 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Podle mezinarodnich norem Typ 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Vystupni proud Ivv. [A] 9,1 12 16 24 32,0 375
(3 x 380-480V) Imax (60s) [A] 14,5 19,2 25,6 38,4 51,2 60,0
- Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 6,3 8,3 11,1 16,6 22,2 26,0
Typicky vykon hridele Pm,N [kW] 4,0 55 75 11,0 15,0 18,5
Typicky vykon hridele Pm,n [HP] 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0 25,0
Max. pritez kabelu, [mmZ/AWG] 1 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
motorového
Vstupni proud LN [A] 8,1 10,6 14,9 24,0 32,0 37,5
(3 x 380-480 V) I, Max(60s)[A] 13,0 17,0 23,8 38,4 51,2 60
-p Max. prifez kabelu, [mMmZ/AWG] b 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
silového
Max. predrazené po- [AJ/UL 2 [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
jistky
Utinnost?) [%] 96 96 96 97 97 97
Ztrata vykonu pri W] 200 275 372 412 562 693
zatizeni 100%
Hmotnost [ka] 3,7 6,0 6,0 18,5 18,5 18,5
Typ* kryti P20 P20 IP20 P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. Americka stupnice tloustky dratli. Max. pticny
prltez kabelu predstavuje nejvétsi pticny prirez
kabelu, ktery je mozno pfipevnit na svorku. Vzdy
se tidte narodnimi a mistnimi predpisy.

2. Je nutné pouzivat predtazené pojistky typu gG.
Pokud chcete mit UL/cUL, je tfeba pouzit
predrazenou pojistku typu Bussmann KTN-R 200
V, KTS-R 500 V nebo Ferraz Shawmut, typ ATMR
(max. 30A). Pojistky je tteba pro ochranu umistit
do obvodu, ktery doda efektivni proud maximéln e
100 000 A (symetrickych), 500 V maximum.

3. Méfteno pomoci stinéného motorového kabelu s
jmenovitym zatizenim a jmenovitym kmitottem.

4. Kryti IP20 je standard pro ménice kmitottu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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VLT® 2800 Series

m Dostypna literatura

m Prislusenstvi
Néasleduje seznam dostupné literatury k jednotce
VLT 2800. Poznamka: tato literatura se mlze v jed-
notlivych zemich lisit.

K jednotce je pribaleno:

PIOVOZNT POKYNY oottt b ettt et e e b e b et be e nre e MG.28.AX.YY
RYCHIE NASTAVENT ....eieeiiiee e MG.28.BX.YY, MG.28.CX.YY, MG.28.FX.YY
SEZNAM  PATAMELN U +oeiiiieiiee ettt e ettt e et e e st e bestestesaeeseeseeneeseesaeseeeseeneeeeneesreanens MG.28.DX.YY

Rlzna literatura k jednotce VLT 2800:

KONSTIUKENT PIFUTKA ..ottt s MG.28.EX.YY
DAtOVY FOIMUIAT ..ottt ettt b bt sh e e sa e e s e e e e nbn e e nbneennne s MD.28.AX.YY
Pokyny k jednotce VLT 2800:

Sada pro 0ddelen0U MONTAZ LCP ......oiiiiiiiei ettt e e s e e st e e s et e e s enteeeenneeeeenneeeeennnes MI.56.AX.51
POKYNY K FIEIU ettt e st n e MI.28.B1.02

Komunikace s jednotkou VLT 2800:

PHiruCKa K VErzi ProfiDUS .......oiiiiiie ittt ettt e e st e e et e e e nntee e e snnaeeennnaeeean MG.90.AX.YY
Prirucka DeviceNet pro jednotkU VLT 2800 .......cccccieiiieriieriienieiesieie sttt MG.90.BX.YY
X = Cislo verze

YY = jazykova verze
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VLT® 2800 Series

m Nastaveni z vyroby

PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Konwv. Typ
# parametru parametrli  index Udaje
001 Jazyk anglicky Ne 0 5
002  Lokélni/dalkové ovladani Délkové ovladani Ano 0 5
003  Lokalni zddan& hodnota 000 000,000 Ano -3 4
004  Aktivni sada parametrl Sada 1 Ne 0 5
005 Programovanad sada Aktivni sada Ne 0 5
006  Kopirovani sad Z&dné kopirovani Ne 0 5
007  Kopirovani pres LCP Z&dné kopirovani Ne 0 5
008  Méritko displeje 1,00 Ano -2 6
009 Velky udaj na displeji Kmitotet [Hz] Ano 0 5
010  Maly fadek displeje 1.1 Zadana hodnota [%] Ano 0 5
011 Maly radek displeje 1.2 Motorovy proud [A] Ano 0 5
012  Maly radek displeje 1.3 Vykon [kW] Ano 0 5
013  Lokalni ovladani Délkové ovladani Ano 0 5
jako par. 100
014  Lokalni stop/reset Aktivni Ano 0 5
015 Tlatitko JOG - konstantni otatky Neaktivni Ano 0 5
016  Tlatitko reverzace Neaktivni Ano 0 5
017  Tlatitko RESET - lokalni Aktivni Ano 0 5
vynulovani
018  Zablokovani zmény udaje Nezablokovano Ano 0 5
019  Operacni stav pfi Nucené zastaveni, Ano 0 5
zapnuti pouzit ulozenou zad. hod.
020  Zablokovani pro rutni rezim Aktivni Ne 0 5
024  Uzivatelsky definovana Rychla Neaktivni No 0 5
nabidka
025  Sada parametrli Rychlé nabidky 000 Ne 0 6
4-sada parametru: Typ Udaje:

"Ano" znamena, ze parametr je mozno naprogramo-
vat v kazdé ze ttyr sadé parametrl zvla'st, tj. jeden

Typ Udaje ukazuje typ a délku telegramu.

Typ Udaje Popis

parametr mtize mit Ctyfi rizné hodnoty udaju. "Ne"

znamena, ze hodnota udaji bude ve vsech sadach Celé Cislo 16

parametr U stejné. Celé tislo 32

Bez znaménka 8

Konverzni index: .
—_— Bez znaménka 16

Toto ¢islo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera

. L . . Bez znaménka 32
se pouziie pfi zapisovani nebo tteni pres sériovou

O N |0~ W

komunikaci s ménicem kmitottu. Textovy retezec

Viz Charakter Gdaju v kapitole Sériovd komunikace.
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VLT® 2800 Series

PNU  Popis Tovarni nastaveni 4-sada Konv. Typ
# parametru parametrli  index Gdaju
100  Configuration Speed reg., open loop Yes 0 5
101  Torque characteristics Constant torque Yes 0 5
102  Motor power Py N depends on unit Yes 1 6
103  Motor voltage Umn depends on unit Yes 0 6
104  Motor frequency fu,N 50 Hz Yes -1 6
105  Motor current ImN depends on motor se- Yes -2 7
lected
106 Rated motor speed depends on par. 102 Yes 0 6
107  Automatic motor adjustment Optimisation off Yes 0 5
108  Stator resistance Rs depends on motor se- Yes -3 7
lected
109  Stator reactance Xs depends on motor se- Yes -2 7
lected
119  High start torque 0.0 sec Yes -1 5
120  Start delay 0.0 sec Yes -1 5
121  Start function Constant in start del. Yes 0 5
122  Function at stop Coast Yes 0 5
123 Min. freq. for activation of 0.1 Hz Yes -1 5
par. 122
126  DC braking time 10 sec. Yes -1 6
127  DC brake engaging frequency OFF Yes -2 6
128 Thermal motor protection No protection Yes 0 5
130  Start frequency 0.0 Hz Yes -1 5
131 \Voltage at start 0.0V Yes -1 6
132  DC brake voltage 0% Yes 0 5
133  Start voltage depends on unit Yes -2 6
134  Load compensation 100 % Yes -1 6
135  U/f-ratio depends on unit Yes -2 6
136  Slip compensation 100 % Yes -1 3
137  DC hold voltage 0% Yes 0 5
138 Brake cut out value 3.0 Hz Yes -1 6
139  Brake cut in frequency 3.0 Hz Yes -1 6
140  Current, minimum value 0% Yes 0 5
142  Leak reactance depends on motor se- Yes -3 7
lected
143  Internal ventilator control Automatic Yes 0 5
144  AC brake factor 1.30 Yes -2 5
146  Reset voltage vector Off Yes 0 5
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VLT® 2800 Series

PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrli  index type
200 Rozsah vystupniho kmitottu Clockwise only, 0-132 Hz Ano 0 5
201  Vystupni kmitocet, 0.0 Hz Ano -1 6
dolni mez fuin
202  Vystupni kmitocet, 132 Hz Ano -1 6
horni mez fmax
203 Rozsah zadané hodnoty Min ref.-Max ref. Ano 0 5
204  Minimalni zaddana hodnota 0.000 Hz Ano -3 4
Refmin
205 Maximalni zadana hodnota 50.000 Hz Ano -3 4
Refmax
206  Typ rampy Linear Ano 0 5
207  Doba rozbéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
208 Doba dobéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
209 Doba rozbéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
210 Doba dobéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
211  Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst.  3.00 sec. Ano -2 7
otackach
212  Doba dobéhu pfi rychlém zas- 3.00 sec. Ano -2 7
taveni
213  Kmitotet pii konst. otatkach 10.0 Hz Ano -1 6
214  Funkce zadané hodnoty Sum Ano 0 5
215 Konstantni zddana hodnota 1 0.00% Ano -2 3
216  Konstantni zddanad hodnota 2 0.00% Ano -2 3
217  Konstantni zddana hodnota 3 0.00% Ano -2 3
218 Konstantni zddana hodnota 4 0.00% Ano -2 3
219  Korekce kmitoctu 0.00% Ano -2 6
nahoru/doll
221  Proudové omezeni 160 % Ano -1 6
223  Varov. Nizky proud 0.0 A Ano -1 6
224 Varov. Vysoky proud ImAx Ano -1 6
225  Varov. Nizky kmitotet 0.0 Hz Ano -1 6
226  Varov. Vysoky kmitocet 132.0 Hz Ano -1 6
227  Varov. Nizk& skutetnd hodnota  -4000.000 Ano -3 4
228  Varov. Vysok& skutetna hodnota 4000.000 Ano -3 4
229  Blokovani kmitottu, 0 Hz (OFF) Ano 0 6
Sitka pasma
230 Blokovéani kmitottu 1 0.0 Hz Ano -1 6
231  Blokovéani kmitoCtu 2 0.0 Hz Ano -1 6
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VLT® 2800 Series

C. Popis Tovarni nastaveni 4-sada Konv. Typ
PNU parametru parametrli  index Gdajl
302 Digital input, term. 18 Start Yes 0 5
303 Digital input, term. 19 Reversing Yes 0 5
304  Digital input, term. 27 Reset and coast Yes 0 5
inverse
305 Digital input, term. 29 Jog Yes 0 5
307 Digital input, term. 33 No function Yes 0 5
308 Term. 53, analogue input voltage Reference Yes 0 5
309 Term. 53, min scaling 0.0V Yes -1 6
310 Term. 53, max scaling 100V Yes -1 6
314  Term. 60, analogue input current No function Yes 0 5
315 Term. 60, min scaling 0.0 mA Yes -4 6
316  Term. 60, max scaling 20.0 mA Yes -4 6
317 Time out 10 sec. Yes 0 5
318 Function after timeout No function Yes 0 5
319 Term. 42, analogue output 0-Imax = 0-20 mA Yes 0 5
323 Relay output Control ready Yes 0 5
327  Pulse ref./FB 5000 Hz Yes 0 7
341 Term. 46 digital output Control ready Yes 0 5
342  Term. 46 Max. pulse output 5000 Hz Yes 0 6
343  Precise stop function Normal ramp stop Yes 0 5
344  Counter value 100000 pulses Yes 0 7
349  Speed comp delay 10 ms Yes -3 6

4-sada parametrl:
"Ano" znamena, ze parametr je mozno naprogramo-
vat v kazdé ze ttyr sadé parametrl zvla'st, tj. jeden

Typ Udaje:
Typ Udaje zobrazi typ a délku telegramu.

parametr mtize mit Ctyfi rizné hodnoty Udaju. Ne Typ Udaje Popis o
znamena, ze hodnota Udaji bude stejna ve vsech 3 Celé Cislo 16 I~
sadach parametr . 4 Celé tislo 32 ::'
N 5 Bez znaménka 8 S
—Konv?rzn| Index: _ ) ) . 6 Bez znaménka 16 °
Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera , 2
e ot L 7 Bez znaménka 32 >
se pouzije pii zapisovani nebo tteni pres sériovou —
komunikaci s ménicem kmitottu. 9 Textovy retézec

Viz téast Charakter Gdaju v kapitole Sériova komu-
nikace.
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C. Popis Tovarni nastaveni 4-sada Konv. Typ
PNU parametru parametrll  index Gdaju
400 Brake function Depends on unit type No 0 5
405 Reset function Manual reset Yes 0 5
406  Aut. restart time 5 sec. Yes 0 5
409  Trip delay overcurrent Off (61 sec.) Yes 0 5
411  Switching frequency 4.5 kHz Yes 0 6
412  Var. carrier frequency No LC-filter Yes 0 5
413  Overmodulation function On Yes 0 5
414  Min. feedback 0.000 Yes -3 4
415  Max. feedback 1500.000 Yes -3 4
416  Process units No unit Yes 0 5
417  Speed PID propor.ampl. 0.010 Yes -3 6
418  Speed PID intergra. 100 ms Yes -5 7
419  Speed PID differentiation time 20.00 ms Yes -5 7
420  Speed PID diff. amplification 5.0 Yes -1 6
limit
421  Speed PID lowpass filter 20 ms Yes -3 6
423 U1 voltage par. 103 Yes -1 6
424  F1 frequency Par. 104 Yes -1 6
425 U2 voltage par. 103 Yes -1 6
426  F2 frequency par. 104 Yes -1 6
427 U3 voltage par. 103 Yes -1 6
428  F3 frequency par. 104 Yes -1 6
437  Proc. PID no/inv. Normal Yes 0 5
438 Proc. PID anti wind. Active Yes 0 5
439  Proc. PID start frequency Par. 201 Yes -1 6
440  Proc. PID start 0.01 Yes -2 6
proportional ampl.

441  Proc. PID integration time Off (9999.99 s) Yes -2 7
442  Proc. PID differentiation time Off (0.00 s). Yes -2 6
443  Proc. PID diff. ampl. limit 5.0 Yes -1 6
444  Proc. PID lowpass filter time 0.02s Yes -2 6
445  Flying start Not possible Yes 0 5
451  Speed PID feedforward factor 100% Yes 0 6
452  Controller range 10 % Yes -1 6
456  Brake voltage reduce 0 Yes 0 5
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PNU  Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data

# parametru parametrli  index type

500 Adresa 1 Ne 0 5

501  Prenosova rychlost 9600 Baud Ne 0 5

502  Volny dobéh Logic or Ano 0 5

503 Rychlé zastaveni Logic or Ano 0 5

504 DC brzda Logic or Ano 0 5

505 Start Logic or Ano 0 5

506 Reverzace Logic or Ano 0 5

507 Volba sady parametrl Logic or Ano 0 5

508 Volba otatek Logic or Ano 0 5

509  Sbérnice - konst. otacky 1 10.0 Hz Ano -1 6

510  Sbérnice - konst. otacky 2 10.0 Hz Ano -1 6

512  Struktura telegramu FC protocol Ano 0 5

513  Casovy interval sbérnice 1 sec. Ano 0 5

514  Funkce pfi pfekroceni casového  Off Ano 0 5

intervalu

515  Cteni Gdaju: zddana hodnota % Ne -1 3

516  Cteni daju: zadana hodnota [jednotka] Ne -3 4

517  Cteni Gdaju: skutecna hodnota [jednotka] Ne -3 4

518  Cteni Gdaju: kmitotet Ne -1 3

519  Cteni Gdajlu: kmitotet x stupnice Ne -1 3

520  Cteni Gdaju: motorovy proud Ne -2 7

521  Cteni Gdaju: totivy moment Ne -1 3

522  Cteni Gdaju: vykon [kW] Ne 1 7

523  Cteni Gdaju: vykon [HP] Ne -2 7

524  Cteni Gdaju: napéti motoru [V] Ne -1 6

525  Cteni Gdaju: napéti DC meziobvodu Ne 0 6

526  Cteni Gdaju: tepelnd ochrana motoru Ne 0 5 %
527  Cteni Gdaju: tepelna ochrana invertoru Ne 0 5 ,‘:'
528  Cteni Gdaju: digitalni vstupy Ne 0 5 5o|
529  Cteni Gdaju: analogovy vstup, svorka 53 Ne -1 5 9
531  Cteni Gdaju: analogovy vstup, svorka 60 Ne -4 5 >
532  Cteni Gdaju: impulzni z4dana hodnota Ne -1 7

533  Cteni Gdajl: externi zadana hodnota Ne -1 6

534  Cteni Gdaju: stavové slovo Ne 0 6

537  Cteni Gdaju: teplota invertoru Ne 0 5

538  Cteni Gdaju: poruchové slovo Ne 0 7

539  Cteni Gdaju: Fidici slovo Ne 0 6

540  Cteni Gdaju: varovaci slovo Ne 0 7

541  Cteni Gdajl: rozsirené stavové slovo Ne 0 7

544  Cteni Gdaju: Potitadlo pulzl Ne 0 7
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PNU Popis Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
# parametru parametrli  index type
600 Provozni hodiny ménitce Ne 73 7
601  Provozni hodiny motoru Ne 73
602  Pocitadlo KWh Ne 2 7
603  Pocet zapnuti Ne 0 6
604  Pocet prekroteni max. teploty Ne 0 6
605  Pocet prekroceni max. napéti Ne 0 6
615  Protokol poruch: Kéd poruchy Ne 0 5
616  Protokol poruch: Cas Ne 0 7
617  Protokol poruch: Hodnota Ne 0 3
618 Nulovani potitadla kWh No reset Ne 0 7
619  Nulovani potitadla provoznich No reset Ne 0 5
hodin
620  Provozni rezim Normal operation Ne 0 5
621  Typovy Stitek: Typ ménice kmitocCtu Ne 0 9
624  Typovy Stitek: Verze programu Ne 0 9
625  Typovy Stitek: Identifika'cni €. LCP Ne 0 9
626  Typovy Stitek: Identifika'cni €. databaze Ne -2 9
628  Typovy Stitek: Typ volby aplikace Ne 0 9
630  Typovy stitek: Typ volby komunikace Ne 0 9
632  Typovy Stitek: Identifikace programu BMC Ne 0 9
633  Typovy Stitek: Identifikace databaze motorl Ne 0 9
634  Typovy S&titek: Idenitifikace jednotky pro komunikaci Ne 0 9
635  Typovy S&titek: Objednaci cislo Ne 0 9
programu
640 Verze programu Ne -2 6
641 Identifikace programu BMC Ne -2 6
642 Identifikace napajeci karty Ne -2 6
4-sada parametrl: Typ Udaje:
"Ano" znamena, ze parametr je mozno naprogramo- Typ Udaje zobrazi typ a délku telegramu.
vat v kazdé ze Ctyr sadé parametrl zvlast, tj. jeden : :
parametr mtize mit Ctyfi rizné hodnoty udaju. "Ne" Typ Udaje Popis
znamena, ze hodnota udaji bude ve vsech sadach 3 Celé Cislo 16
parametr U stejné. 4 Celé tislo 32
. 5 Bez znaménka 8
mnvcve'rz—mlndex: ) ) 5 , 6 Bez znaménka 16
Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera ,
se pouzije pti zapisovani nebo tteni pres sériovou ’ Bez znaménka 32
komunikaci s ménicem kmitottu. 9 Textovy retézec

Viz Charakter Gdaju v kapitole Sériovd komunikace.
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(oY DT ol 1.2 111 TR
Cas zpozdénisytému

Casovy intervalpo chybé zadané hodnoty ...........c.eceeuve... 36
RICICT KADBIY .. vveeveeeeveeeereeeteeeeteeeeteeeereeereeereeeeeesaee e
FdICT panel. .. ..
fidicimsvorkam

Udajna displeji

P2 To b= T - W T To | Lo ] - WO PPN 26
A

Agresivni Prostredi........covvevveiiniiii 73
ANAIOGOVY VYSTUD, .evuiriieiiininiieiee e e e e 37
Automatické prizpUSobenimotoru ........cceeveevnveeeneernnennnn. 7,17
C

CANopen

CHANGE DATA. ... ittt ee e e e e e e e eens 5
D

DC pridrzovacinap &ti. ......ceuveuiieieiiiieieeeee e 23
DialogSOftWArU ....ccuiviiriiiiieei e 63
DigitaINIMIVSTUPY +.veiriieiieiiei e 33
DIgItAINIVYSTUD. . ev et 39
1] o] L PPN 5
Doba dOBENU....cuivieiii e 27
Doba dobéhu prirychlém zastaveni............oevveiienenvenennenns 28
DOba rOZDENU ... e 27
Doba rozbéhu/dobéhupti konst. otackach............cccevuvennens 28
Dodatetna OChIraNa........ceuvvuieiiiiiiie e 54
o] PRSPPI 29
E

Elektroinstalace, tidicikabely.........cooveiieiiiiiiiiiiiiiieeennn 62
EMISE EMC . iuiiiiiiii i e e e e e 74
ETR - Elektronické tepelné relé..........ccovvviviiiiinniiiinninnns 20
F

Funkce Z&danéhodnoty...........oveuiivniiiiiiiiiiiieiiee e 28

Funkce brzdeéni ............

Funkce prebuzeni
Funkce presnéhozastaveni.........c.occoviuiveiiiniiiinniniinnennes 39
Funkce pfi startu

FUNKCE VarOVANI ... euiieii e e ens
Funkce vynulovani....

G

Galvanickéodd éleni (PELV) ....ccoveuiiviriiiiiiieiceeeeeeas 73

H

Hladina odporniku
[ [oTe [gT0) - W ol - Lol 3PP

Jmenovité OtAtKYMOLOrU .......cvvvviiiniiiiiicice e 17
K
Kmitocet konstantnichotaTek .........cvvvviiiiiiiiniiiieneeenan 28

Kmitotet motoru

Kmitocet vypnuti
KmitoCet zapnutibrzdy .........ccooeveviieiiiiiii e 23
Kompenzace SKIUZU.........ccoovieniiiiiiiiie e
KOMPeNzace ZAtEZEe.........oceuvieirniiiiiiiiiiiee e
Konstantni zddanahodnota

KoNStantni MOMENTt......vuveiieieeiie e e e aeens
Kontrola mechanické brzdy ..........ccovoviiiiiiiiiiiiiniiiens 61
Korekce KmitoCtUNANOIU ........vuvvuveiiieeiieieeeeeee e eeneeaes 29
L

) =T = L - D PPN 81
Load Sharing........ccvveuiiniiiiiieice e 61
Lokalni z&danahodnota .........cveveveiiiiiiienerr s 8
M

MechaniCKAINSTAIACE ......vuvviviiiieiieeeee e 52
MechaniCké TOZMErY .......cccuviviiiiiiiire e 50
MENU MOOE ... eiieeiiiee e e e e e eane 6
1Y o] 0] 7= 2 PP PPN

Motorové kabely

N

Napéti DChbrzdy

NaPELT MOLOMU. ..cvuieeiiiieieee e
Napétina analogoveém VStUPU.........veuveurireeniineerenannen, 35
NOrmMAINI/INVEIZNT....cvieiiiiice e 46
@)

Objednavkovy formular........ccoeeevieiiiiiiiii e, 67
Odpor statoru

Otatkovavazba -........ccociviiiiiiiiii 43
OVIAdANIVENIIAOrU ....vvieiiiei e 23
P

Predrazen@pojistKy........coveiiriiiiiec e 59
PTIpojeni Brzdy........cccovveiiiiiiiiii 61
PTIPOJENT MOLOMU. .ceuitiiiiiiii e 59
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PHPOJent Telé .. ... 63
PHPOJeniK Siti....ceuieeiiiiii e 59
Paralelni zapojeni MOtOrl.........uvvieerureieiiiieeeiiine e 60
POMET U/ 22

Proud, minimalnthodnota ..........ccceeieieiiiiiiieeeeneeens 23
Proudoveé OMEZENI....uuiuieiie e re e eeneanes 29
Pulzni zadandhodnota/skute’cna hodnota..........ccccevvvunenens 39

Q

QUICK MENU ... cctiiiiiieeie e e e e 5,6
R

1] 5 P 61
ReZIM diSPleje.....ccuiieiiiiiiiee e 6
ReZimu Nabidek.......c.oviviiiiiii 6
ReaktanCe Statoru ..........ccveevveeiieieiiiiiiiiiniereeeeeeanes 18
Regulace otatek, otevrendsmycka.......c.ocvvivniiiinnieniennnnn.
Regulace otatek, uzavrenasmy'cka...

Regulace procesl, uzavTenasmy CKa .......cceuvvrienrerneennennnns
REIE RCD ..eviiiiiiiii e e e e e ee 54
REIEOVY VYSTUPL-3 . .eiiiiiiiiiiiiiiee e e 37
REIALIVNT et 28
R =] 4= (ol PP
Rozptylova reaktanCe.........ccocevveeiiviiiiiiiiicicee e
Rozsah vystupnihokmito'ctu

RUENI INICIAlIZACE ...vuiveeieieiereiee e e
Rutni rezim a Automatickyre Zim ..........coeveiiviiiinncininnenns 6
RUCNITEZIM et e e aees 14
Rychlanabidka, uzivatelskydefinovand...............cccoevvvnienns 14
Rychlé nabidCe.......cooviiiiiiiii e 6
S

SKUtECNA hOONOta. ... euieiiiiieeeee e e 42
SMEr OtACENIMOLONU. . ..vvuieiiiiieiei e
101U Lol SO RPPPRPRPIN

Speciélni rezim motoru...

Sthidava Brzda........ooeeveiiiiiiii

5] - L PP
Startovaci KMmitoCet......uvvviviiiiiieiiieee e eans 21
Startovaci NAPELT .......ccveeiiiiiii 22
STOP/RESET ..ttt tiieie ettt e et e e e e e e e eas 5
T

Taktovaci KMItOTEL.....vvuieieiii e 42
Tepelnd ochrana MOtOMU .....c.uvuveverinieeiieeeeeeee e eeneeans 60
Tepelnd ochrana MOtOMU ......oeuveiveinieerieeeieeeeeeereeneenns 20
L= €101 (o SRR

Typ ramp...

U

[0S 7 Uy o - o 74
L0 72=Y .4 1= oS 54
\%

VYKON MOLOTU ..veiiiiitiiie i e 17
Vystrazné/poruChOVEZPravy ........cuvvvveniiinieeiieieeeeeeeas 68
Varovaci slova, rozsirenastavovaslova a poruchova slova ....72
VeKEOr NAPELT ......uiviie i 24
Z

ZEDETOVYMOMENT....uiviieiiii e e eas 19
ZAStreka D-SuUD ... e 63
Zemnicikontakt

Zesileni stiidavébrzdy ..........cooeiviiiiiiii 24
ZPOZAENISTANTU. ..vvvneeiieie et 19
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