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Zakladni informace

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i nastavenim volitelnych
provoznich parametrd zafizeni nebo nespravnym pfipojenim méni¢e k motoru.

Obsah této pFirucky v dobé jejiho tisku odpovida skute¢nosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a zdokonalovani
vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti eventualné obsah uzivatelské
pfiru¢ky bez pisemného upozornéni.

VSechna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenéaset jakymkoliv zptisobem nebo
prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Ménic je dodavan s nejnovejsi verzi SW vybaveni. Jestlize ma byt méni¢ pouzit v novém nebo jiz existujicim systému s jinymi
ménici, miZe se stat, Ze budou urcité rozdily mezi SW téchto ménici a SW tohoto ménice. Rozdily v SW verzich mohou
zpusobit rozdilné chovani ménica.

PFi pfipadné opraveé je ménic¢ vybaven nejnovejsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni zadouci, uvedte tuto skutec¢nost do
objednavky opravy

SW verzi ménice Ize zjistit v parametru Pr 11.29 (nebo Pr 0.50) a Pr 11.34. SW verze mé tvar zz.yy.xx, kde Pr 11.29 zobrazuje
zz.yy a Pr 11.34 zobrazuje xx, tz. ze napf. pro SW verzi 01.01.00, Pr 11.29 bude zobrazovat 1.01 a Pr 11.34 bude zobrazovat O.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spole¢nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produktl na Zivotni prostfedi. Proto
byl zaveden Systém fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental Management System - EMS), ktery je certifikovan

v angli¢tiné na internetovych strankadch www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, b&éhem které Setfi energii (zvySenim
ucinnosti vyrobniho procesu), sniZuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych aplikacich tyto pozitivni 4&inky z
hlediska ekologického zdaleka prevysuji negativni dopady vlastni vyroby téchto produktl a jejich Srotaci na konci Zivotnosti.

PFi likvidaci na konci své Zivotnosti mohou byt ménic¢e kmitoctu snadno demontovany na soucasti, které jsou vhodné k
recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastrojd, ostatni jsou pfiSroubovany béznymi
Srouby. Prakticky vSechny ¢€asti téchto produktd jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produktd Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouzit vicekrat. Velké ménice jsou uloZzeny v dievénych bednach, malé
jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichZ podstatnou ¢ast tvofri jiz recyklované suroviny. Vypliiovy material v krabicich
je polyetylén stejné jako félie, kterou jsou krabice zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny materiél. Pfi baleni produktd dava
Control Techniques pfednost snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na Zivotni prostfedi a stale
hleda moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

PFi pripravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a dobré mravy.

Legislativa REACH

Smeérnice Evropské Unie 1907/2006 pro registraci, hodnoceni, schvalovani a omezeni chemikalii (anglick& zkratka REACH)
pozaduje, aby dodavatel zbozi informoval pfijemce o tom, zda dodavané zboZi obsahuje vice nez specifikovanou ¢ast kazdé
latky, ktera je povaZzovana Evropskou Chemickou Agenturou (ECHA) za latku nebezpecnou a je tudiz oznac¢ena jako latka
vyZadujici povinné schvalovani.

Pro aktualni informace o tom, jak jsou tyto pozadavky uplatiiovany na konkrétni produkty Control Techniques, obrat'te se na
Vas obvykly kontakt v této firmé. Stanovisko Control Techniques Ize najit na internetové adrese:

http://www.controltechniques.com/REACH
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Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Serlc_vva CT Modbus Interni programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené menu
x.00 parametr( panel komunikace RTU automat

Tato pfirucka poskytuje dalSi informace o vlastnostech a popis parametrd méni¢d Commander SK:
e Typy parametrQ

e Ovladaci panel

* CT Modbus RTU

* Interni programovatelny automat

* CTSoft

» Popis parametrd a logicka schemata rozsifeného menu

» Popis parametrt a logicka schemata volitelnych modull

Commander SK

Méni¢e Commander SK jsou ur¢eny k regulaci otaek asynchronnich motoru a to bud' ve skalarnim rezimu nebo ve vektorovém rezimu bez otackové
zpétné vazby. Ve vektorovéem rezimu bez otackové zpétné vazby méni¢ pouziva vektorovy algoritmus k udrzovéani téméf konstantniho toku v motoru
dynamickym regulovanim svého vystupniho napéti v zavislosti na zatézi motoru.

Si'ové napéti je pomoci vstupniho usmérfiovace prevedeno na konstantni ss napéti meziobvodu. Toto ss napéti je potom pomoci vystupniho mustku

tvofeného 6-ti tranzistory IGBT prevedeno pomoci puzni Sitkové modulace na tfifazové vystupni napéti proménné velikosti a kmitoctu.
Struktura software
Pro vétSinu aplikaci postaci nastavit parametry Menu 0 (napf. pomoci ovladaciho panelu ménice). Menu 0O je navrzeno tak, aby poskytlo co

nejjednodussi nastaveni pro jednoduché aplikace, pficemz ale poskytuje moznosti i pro aplikace naro¢néjsi. Blize viz pfiru¢ka Struény navod
Commander SK.

Pro naro€né aplikace jsou k dispozici Menu 1 az Menu 21. Parametry téchto menu je moZno nastavovat bud pomoci ovladaciho panelu ménic¢e (LED
nebo LCD) nebo pomoci programu CTSoft.

Volitelné p FisluSenstvi

Pro zvySeni moznosti ménice jsou k dispozici volitelné moduly, karty SmartStick a LogicStick. Detaily jsou k dispozici na CD dodavaném s méni¢em
nebo na www. controltechniques. com.

4 Roz&ifeny navod Commander SK
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Parametry Formét Ovladaci Seriova CT Modbus Interni programovatelny

Uvod x.00 parametrd panel komunikace RTU automat

CTSoft Menu 0 RozSifené menu

2  Parametry x.00

Nulovy parametr Pr x.00 (ne ov§em Pr 0.00) je dostupny ve vS8ech menu a ma tyto funkce:

1000 Ulozeni parametrl
1070 Resetovani volitelného modulu

2.1  UloZeni parametr G

Béhem procedury ukladani parametrd jsou hodnoty vSech uzivatelsky ménitelnych parametrd ukladany do vnitfni paméti EEPROM ménice. Vyvolani
uloZeni parametrd pomoci dipleje ménice se provadi nastavenim libovolného nulového parametru Pr x.00 (ne Pr 0.00) na hodnotu 1000 s naslednym
povelem Reset. Toho Ize dosahnout pf{imo na ménici nastavenim parametru Pr 71 na 1.00, nasledné nastavenim Pr 61 na 1000 a provedenim
povelu Reset. Jestlize je ukladani parametri ukonéeno, hodnota Pr x.00 se navrati na nulu. Pro Gspé3né uloZeni je podminkou, aby se méni¢
nenachéazel ve stavu podpéti (porucha “UU"). Ukladani parametrt maze trvat mezi 400ms a nékolika sekundami v zavislosti na pocétu odliSné
nastavenych parametrt vzhledem k jiz uloZzenym hodnotam do EEPROM. Jestlize se béhem ukladani parametrli prerusi napajeci napéti, je mozné,
Ze data v EEPROM jsou poru$ena a méni¢ pfi svém pfistim pfipojeni k napéjeci siti vyhlasi poruchu “EEF”.

2.2  Obnoveni tovarniho nastaveni

Jestlize je obnoveno tovarni nastaveni, pak nové hodnoty tohoto nastaveni jsou automaticky ulozeny do EEPROM paméti ménice.
Viz parametr Pr 29 v manuélu Struény navod Commander SK nebo Pr 11.43 v této pfirucce.

2.3  Eur/USA rozdily v tovarnim nastaveni parametr

Nasledujici tabulka udava rozdily mezi hodnotami zakladniho nastaveni pro Eur a USA:

Pr Popis Tovarni nastaveni Tovarni nastaveni Jmenovitd nap &t
pro Evropu pro USA

1.06 Maximalni kmitoCet 50,0Hz 60,0Hz vSechna
2.08 Omezeni napéti standardni rampy 750V 775V 400V

211 Akcelerace 5,00/100Hz 33s/100Hz vSechna
221 Decelerace 10,0s/100Hz 33s/100Hz vSechna
5.06 Jmenovity kmito¢et motoru 50,0Hz 60,0Hz vSechna
5.08 Jmenovity otacky motoru 15000t/min 18000t/min vSechna
5.09 Jmenovité napéti motoru 400V 460V 400V

5.14 Volbe rezimu vystupiho napéti Url Fd vSechna
5.15 Boost 3,0% 1,0% vSechna
6.04 Konfigurace svorkovnice 0 4 vSechna
6.12 Blokovani tladitka Stop OFF (0) On (1) vSechna
8.22 Misto ureni svorky B4 Pr 6,29 Pr 6,29 vSechna
8.23 Misto ureni svorky B5 Pr 6,30 Pr 6,34 vSechna
8.24 Misto uréeni svorky B6 Pr 6,32 Pr 6,31 vSechna
11.27 Konfigurace ménice ALAV PAd vSechna
21.01 | Maximélni kmito¢et motoru 2 50,0Hz 60,0Hz vSechna
21.06 | Jmenovity kmitocet motoru 2 50,0Hz 60,0Hz vSechna
21.08 |Jmenovity otacky motoru 2 15000t/min 18000t/min vSechna
21.09 | Jmenovité napéti motoru 2 400V 460V 400V

Roz&ifeny navod Commander SK 5
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Uvod Parametry Format )
x.00 parametr G

Ovladaci Seriova CT Modbus
panel komunikace RTU

Interni programovatelny

CTSoft
automat

Menu 0 Rozsifené menu

3  Format popisu parametr 0

3.1 Popis odkaz G pro rozsahy parametr

Tab. 3-1
Maximum Popis
FREQ_MAX Max. hodnota zadavaciho signalu kmito  étu
[1500,0Hz] max_kmitocet = Pr 1.06

(Pro druhou mapu motoru nahradte Pr 1.06 parametrem Pr 21.01)

RATED_CURRENT_MAX
[999,9A]

Maximalni jmenovity proud motoru

max_jmen_proud = 1,36 x “jmen. proud ménice”

U ménicu, které maji dualni rozsah, mize byt jmenovity proud zvySen do hodnoty nepfevysujici 1,36
nasobek jmenovitého proudu ménice. Skuteéna max. hodnota zavisi na typové velikosti ménice.

DRIVE_CURRENT_MAX
[999,9A]

Maximalni proud m énice
Pfi prekroceni této hodnoty dojde k vybaveni poruchy proudového pretizeni:
max_proud_ménice = “jmen. proud méni¢e” x 2

MOTOR1_CURRENT_LIMIT_MAX
[999,9%)]

Proudové omezeni (motoru 1 - mapa motoru 1)
Toto je hodnota proudového omezeni pro motor 1. Blize viz Gvod kapitoly 10.5: Menu 4.

MOTOR2_CURRENT_LIMIT_MAX
[999,9%]

Proudové omezeni (motoru 2 - mapa motoru 2)
Toto je hodnota proudového omezeni pro motor 2. BliZe viz Gvod kapitoly 10.5: Menu 4.

TORQUE_PROD_CURRENT_MAX
[999,9%]

Maximalni momentotvorny proud
Rovna se proud_omez_motoru_1 nebo proud_omez_motoru_2 (v zavislosti na zvolené mapé motoru)

USER_CURRENT_MAX
[999,9%)]

Maximalni proudové omezeni nastavitelné uzivatem

Uzivatel muze nastavit maximum pro Pr 4.08 a Pr 4.20 pro obdrzeni spravného méfitka analog. 1/0
prostfednictvim Pr 4.24:

max_uziv_proud = Pr 4.24

AC_VOLTAGE_SET_MAX
[690V]

Maximalni nastavitelny rozsah vystupniho nap  éti
110V meénié: 240V
200V meénic: 240V
400V ménic: 480V
575V meénic¢: 575V
690V meénic: 690V

AC_VOLTAGE_MAX
[886V]

Maximalni vystupni nap éti
Zahrnuje rovnéz pravouhly nemodulovany tvar, je definovano:
max_vyst_napéti = 0,7446 x max_ss_napéti

110V ménic: 309V

200V meénic¢: 309V

400V ménic: 618V

575V méni¢: 741V

690V meénic: 886V

DC_VOLTAGE_SET_MAX
[1150V]

Maximalni nastavitelny rozsah ss nap  éti
110V ménic: 0 to 400V
200V ménic: 0 to 400V
400V méni¢: 0 to 800V
575V ménic: 0 to 950V
690V meénic: 0 to 1150V

DC_VOLTAGE_MAX
[1190V]

Maximalni ss nap éti meziobvodu
110V ménig: 415V
200V meéni¢: 415V
400V méni¢: 830V
575V méni¢: 995V
690V ménic¢: 1190V

POWER_MAX
[999.9kW]

Maximalni vykon v kW
max_vykon = V3 x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 2

Hodnoty v hranatych zavorkach zobrazuji maximalni hodnotu pro danou veli¢inu.
Hodnota “jmen. proud ménice” je hodnota pouzivana softwarem, ktera neni totozna s hodnotou danou parametrem Pr 11.32.

RozSifeny navod Commander SK
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Uvod Parametry Forméat ) Ovladaci Serlc_vva CT Modbus Interni programovatelny CTSoft Menu 0 Roz&ifené menu
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat

3.2 Informace k parametr tm

3.2.1 Parametry x.00
Nulovy parametr Pr x.00 (ne ovSem Pr 0.00) se ve vSech menu pouziva pro ukladani parametrt. Rozsah tohoto parametru je 4000, vybrané
pouzivané hodnoty jsou:

1000 Ulozeni parametr(

1070 Resetovani volitelného modulu

3.2.2 Typy parametr G

Méni¢ pouziva zakladni dva typy parametrll - parametry pouze ke ¢teni (RO) a parametry ur¢ené ke ¢teni i zapisu (RW). Parametry uréené pouze ke
¢teni uzivatel nemaze ménit, jejich smyslem je podavat uzite¢né informace o stavu ménic¢e. Parametry uréené ke ¢teni i zapisu umoznuji uzivateli
nastavit zpasob ¢innosti ménice.

Déle je mozno rozdélit parametry na bitové a nebitové. Bitové parametry maji pouze dva stavy (0 nebol). Pokud jsou typu RW, pouzivaji se jako
pfepinace nebo dvoustavové vstupni proménné pro vnitfni logiku ménic¢e. Pokud jsou typu RO, udavaji rizné stavy ménice, které jsou bud splnény
(1) nebo nesplnény (0). Nebitové parametry maji vice nez dvé hodnoty, jejich rozsah je uveden v jejich popisu.

V zékladni mnoziné parametrd jsou hodnoty nékterych parametrd udavany jako texty narozdil od ¢iselnych hodnot, coz dava srozumitelné;jsi
informaci o hodnoté parametru.

Ponévadz parametry v zakladni mnoziné parametr( jsou kopiemi parametr( z rozSifenych menu a nastaveni téchto vySSich parametr(i pres sériovou
komunikaci vyZaduje ¢iselné hodnoty, proto v dalSich textech budou jako hodnoty uvadény texty i tyto numerické hodnoty.

VétSina parametrd zménu svoji hodnoty ihned akceptuije, ale toto neplati pro zdrojové parametry a parametry mista uré¢eni. Akceptovani okamzité
zmény hodnoty téchto parametrd by mohlo zpUsobit chybnou funkci ménice. Pro akceptovani nové hodnoty téchto parametrd je nutno provést tzv.
Reset ménice, viz kap. 3.2.4 Reset ménice ).

Jakékoliv zmény hodnot parametrt provedené prostfednictvim sériové linky, nejsou ulozeny v EEPROM ménice dokud neni provedeno ruéni uloZeni.

3.2.3 32 bitové parametry

Menu 32 bitové parametry
Menu 4 Pr4.01 Pr 4.02 Prair

Pr20.21 | Pr20.22 | Pr20.23 | Pr20.24 | Pr20.25
Pr20.26 | Pr20.27 | Pr20.28 | Pr20.29 | Pr20.30

Menu 20

POZNAMKA

Parametry menu 20 nemohou byt zobrazeny na LED displeji ménice. Zdrojové parametry a parametry mist uréeni nemohou byt nastaveny na 32
bitové parametry.

Parametry Pr 4.01, Pr 4.02 a Pr 4.17 jsou vyjimky a Ize je pouzit jako zdroje. VSechny cesty v ramci ménice jsou 16 bitové.

Je-li 32 bitovy €ita¢ v programu SyPTLite nasmérovan do parametru ménice (napf. Pr 1.21), pak jestlize hodnota ¢itace dosahne dané meze
parametru Pr 1.21, hodnota v Pr 1.21 bude zmrazena, dokud hodnota ¢itace nebude vyresetovana nebo se nesnizi pod danou mez.

3.2.4 Resetménice

Reset ménice je vyzadovan v nékolika pfipadech:

e vymazani-zruSeni poruchového stavu

» vyvolani obnoveni zakladniho nastaveni parametrt

» aktualizace zmeny hodnoty nékterych parametrd

* vyvolani ulozeni parametrd do EEPROM

Posledni dva pfipady Ize provadét béhem chodu ménice.

Méni¢ maze byt resetovan jednim ze ¢&tyf zplsobu:

1. Ménic se vyresetuje prostiednictvim vstupu Enable po pfivedeni nabézné hrany. To je vyhodné v pfipadé, kdy je méni¢ ve stavu poruchy a uz
neni nutno pouzit specialni vstup Reset.

2. Ménic se vyresetuje pfechodem hodnoty 0 na 1 u parametru Pr 10.33 Reset ménice. Tento parametr slouZzi jako cil programovatelnych digitalnich
vstupu, taZze Reset Ize provést pres svorkovnici ménice.

3. Cervené tlagitko Stop/Reset na displeji mé&ni¢e. Jestlize ménié neni v rezimu Ovladani z klavesnice a neni nastaven parametr Pr 6.12 "always
stop”, pak toto tlac¢itko ma funkci pouze reset ménice. V rezimu Ovladani z klavesnice nebo je-li nastaven parametr Pr 6.12 "always stop”, reset
ménice Ize provadét za chodu stisknutim tlacitka zeleného Start Run pfi¢emz tlacitko Stop/Reset je rovnéz aktivovano. Jestlize méni¢ neni v
chodu, tla¢itko Stop/Reset vzdy vyresetuje ménic.

4. Pomoci sériové linky natavenim hodnoty 100 do parametru uZivatelské poruchy Pr 10.38.

3.2.5 Ukladani parametr G ménice

Jestlize je displej pouzivan pro zménu parametr(, pak hodnota parametru je uloZzena v okamziku stisknuti tlagitka Mode po pfedchozim provedeni
zmény parametru.

PFi pouZziti sériové komunikace se parametry ukladaji nastavenim Pr x.00 (ne Pr 0.00) na hodnotu 1000 a naslednym provedenim Resetu ménice.

Ponévadz Reset méni¢e mj. zplUsobuje aktualizaci hodnot nékterych parametru, procedura ukladani parametrd méa rovnéz efekt aktualizace vSech
novych hodnot téchto parametrl jenz nasleduje ihned po provedeni uloZeni parametrd.

RozSifeny navod Commander SK 7
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3.3 Kbdy v popisu parametr

Nasledujici kapitoly jsou vénovany podrobnému popisu parametrd z rozSifeného menu. Zakladni informace jsou obsazeny v tabulce, napf:

5.11 Pocet pél i motoru
Kédy Bit [SP| FI |[DE | Ixt |[VM|DP |[ND | RA|NC | NV | PT |US|RW]|BU]PS
1 1 1 1
Rozsah Auto(0), 2P(1), 4P(2), 6P(3), 8P(4)
Tovarni nastaveni Auto(0)
Parametry motoru 2 | Pr21.11
Aktualizace Na pozadi

Vrchni fadek udava ¢islo parametru a jeho vyznam. Ostatni fadky obsahuji nize popsané informace.
3.3.1 Kody
Kody definuji viastnosti parametrud takto:

Kaéd Vlastnosti
Bit Bitovy - miZe mit pouze 2 hodnoty (na displeji “On“ nebo “Of?)
sp Spare’ ..
Nahradni - nepouzito
“Filtered”
Fl N . . A - . ey o .
Hodnota téchto parametrt se rychle méni a proto je pfi zobrazovani na displeji ménice filtrovana
DE “Destination”
Adresa (misto uréeni) dané vystupni veli¢iny (parametru)
Txt “Text”
Pfepinaci - umoznuje volbu jedné z nékolika textové uvedenych funkci
VM “Variable maximum”
Maximalni hodnota muZze byt rGzna
DP “Decimal place”
Udava pocet desetinnych mist hodnoty parametru
ND “No default”
Nelze obnovit tovarni nastaveni. Pfi provedeni obnoveni tovarniho nastaveni neni u takto ozna¢enych parametr( toto provedeno.
“Rating dependant”
RA Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev. na velikosti vyst. vykonu ménice.
Tyto parametry Ize pfenaset pomoci karty SmartStick pouze tehdy, jsou-li ménice stejného typu.
NC “Not copied”
Parametr neni mozno kopirovat pomoci karty SmartStick
NV “Not visible”
Neviditelny - neni zobrazen na displeji ménice
“Protected”
PT e oy . —
Chranény - nelze pouzit jako misto uréeni
“User save”
us . -
Nutno provést proceduru zapamatovani
RW “Read/write”
Hodnotu parametru Ize &ist i ménit
“Bit default one/unsigned”
BU Bitové parametry s timto ozna¢enim maji hodnotu tovarniho nastaveni O (vSechny ostatni bitové parametry maji hodnotu
tovarniho nastaveni 1).
Nebitové parametry s timto oznacenim jsou unipolarni.
PS “Power-down save”
Hodnota parametru je automaticky zapamatovana po odpojeni od sité

3.3.2 Definice pouzitych termin

Rozsah

Udéava rozsah parametru a hodnoty, na které maze byt parametr nastaven..
Tovarni nastaveni

Udéava hodnotu parametru odpovidajici tovarnimu nastaveni.

Parametry motoru 2
Nékteré parametry maji svij ekvivalent pro motor 2, ktery je pouzit, je-li pomoci Pr 11.45 zvolena mapa motoru 2. Mapu motoru 2 obsahuje Menu 21.

Aktualizace

Udava ¢as, béhem kterého ménic zapiSe nebo precte a zohledni hodnotu parametru. Pokud je jako ¢as uktualizece uvedeno na pozadi
(background), pak tento ¢as zavisi na nazatizeni procesoru ménic¢e. Obecné se ¢as aktualizace pohybuje mezi 10ms a 100ms, ale mdze byt zna¢né
delSi v pfipadé nahravani zakladniho nastaveni, pfenaSeni dat z a na SmartStick nebo pfenaSeni bloku parametrd z nebo do méni€e pomoci
sériového komunikaéniho portu.

8 Rozsifeny navod Commander SK
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3.4  Zdroje a mista ur €eni

3.4.1 Zdroje

Neékteré funkce obsahuji zdrojové parametry, napf. vystupy ménice, PID regulator a.j. Rozsah zdrojovych parametrd je Pr 0.00 az Pr 21.51, pficemz
plati:

1. Jestlize zdrojovy parametr neexistuje, vstup se bere jako nula.

2. Hodnota vstupu je uréena: (hodnota zdroje x 100%) / maximum zdrojového parametru

3.4.2 Mista ur éeni

Nékteré funkce obsahuji parametry mist uréeni, napf. vstupy méni¢e. Rozsah zdrojovych parametrl je Pr 0.00 az Pr 21.51, pfi¢emz plati:

Jestlize parametr mista uréeni neexistuje, pak vystupni hodnota nema zadny efekt.

Jestlize parametr mista uréeni je chranén, pak vystupni hodnota nemé zadny efekt.

Jestlize vystupem funkce je bitova hodnota (napf. digitalni vstup), cilovou hodnotou je 0 nebo 1 v zavislosti na stavu vystupu funkce. Jestlize

vystupem funkce je nebitova hodnota (napf. analogovy vstup), cilova hodnota je dana: (vystup funkce x maximum parametru mista uréent) /

100% zaokrouhleno dol(l. Parametry Pr 1.36 a Pr 1.37 jsou zvlastni pfipady. Pouziti méfitka u popisu parametru Pr 1.10 plati pro pouziti

nebitového parametru nasmérovaného na tyto parametry.

4. Jestlize je zaveden vice nez jeden ukazatel mista uréeni na stejny cil, hodnota parametru mista uréeni neni definovana. Ménic¢ testuje tyto vazby
ve vSech menu mimo Menu 15. Jestlize se objevi konflikt, je vyhlaSena porucha “dESt”, kterou nelze zresetovat dokud se konflikt neodstrani.

POZNAMKA

Nastaveni zdrojového parametru nebo parametru mist auréeni na Pr 0.00 vyfadi parametr z ¢innosti.

wn e

3.4.3 Zdroje a mista ur €eni

1. Ke kazdému zdroji i mistu uréeni Ize pfipoijit bitové i nebitové parametry. Maximum pro bitové parametry je jedna.

2. VSechny nové adresy zdroju i mist uréeni se stanou platnymi az po vyresetovani ménice

3. Jestlize je zménéno misto uréeni, pak pfedchozi misto urceni je nastaveno na nulu, pokud zména mista uréeni neni vysledkem obnoveni
zakladniho nastaveni nebo pfenosu parametrti ze SmartSticku. Jestlize je nahrano zékladni nastaveni, pak pfedchozi mista uréeni jsou
nastavena na hodnoty zakladniho nastaveni.

4. Nelze zvolit 32 bitové parametry.

3.4.4 Parametry aktivované p Fi vystupu z reZimu Nastaveni parametru a Resetum  énice
Neékteré parametry (Pr 6.04, Pr 11.27, Pr 11.42, Pr 11.43 a Pr 12.41) jsou aktualizovany pfi vystupu z rezimu Nastaveni parametru nebo pfi Resetu

ménice. Pfistup pomoci sériové linky musi byt ukonéen Resetem. Parametry Pr 6.04, Pr 11.27 a Pr 12.41 jsou respektovany pouze béhem Resetu,
pokud se zménila jejich hodnota.

3.5 Doby aktualizace svorkovnice a parametr

Doby aktualizace zobrazené u specifikaci fidici svorkovnice v pfiru¢ce Technicka data Commander SK jsou z&kladni doby aktualizace pro zakladni
nastaveni svorkovnice. Tyto doby zavisi na zdrojovych parametrech a parametrech mist uréeni digitalnich a analogovych vstupl a vystupu.
Aktualizace se vztahuji k vlastnostem fidiciho mikroprocesoru. Skute¢né doby aktualizace mohou byt mirné delSi (zalezi na provedeni ménice).

3.5.1 Doby aktualizace parametr
Popis kazdého parametru obsahuje dobu aktualizace. Tento ¢as udava dobu provadéni v programu, po kterou je parametr obnovovan. Pro Glohu

bézici na pozadi ¢as zavisi na zatizeni procesoru, t.j. jaky typ funkce méni¢ provadi a jaké vySSi menu se pouziva.

Doba aktualizace Doba aktualizace mikroprocesoru Pozn  amky
2ms 2ms aktualizace kazdé 2ms
5ms 5ms aktualizace kazdé 5ms
21ms 21ms aktualizace kazdé 21ms
128ms 128ms aktualizace kazdé 128ms
Reset neuvadi se p?ra[_netr mista uréeni/zdrojovy parametr je zménén
pfi pfi Resetu
B Na pozadi (Background) L ) .
= - Aktualizovano jako uloha na pozadi. Doba
BR &teno na pozadi (Background read) ) o PO
_ _ i aktualizace zavisi na zatizeni procesoru.
BW zapis na pozadi (Background write)

Zména parametru se zohledni pfi vystupu z rezimu
Edit mode exit neuvadi se Nastaveni parametru. Zména parametru je
automaticky uloZena.

Zménéno na zakladé praktickych testd:

Podminka Minimum Maximum Pr ameér
Doba odezvy ménice na pf-ikaz Start 4,1ms 5,62ms 5,02ms
Doba odezvy ménice na pfikaz Stop 2,82ms 3,94ms 3,31ms
Doba odezvy ménice na skokovou zménu napéti na analogovém 7 93ms
vstupu )
Rozsiteny navod Commander SK 9
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4  Ovladaci panel

Ovladaci panel se vyuziva pro:

* zobrazeni pracovnich rezimd ménice

e zobrazeni poruchovych kéda zobrazeni hodnoty vybraného parametru
» zobrazeni a zmény hodnot parametrt

* Stop, Start a Reset ménice

Obr. 4-1 Ovladaci panel

m indikuje, Ze je zvolena mapa motoru 2.
4.1 Programovaci tla €itka
Tlagitko @ MODE se pouziva pro zménu rezimu displeje (pracovniho rezimu ménice).

Tlacitka @ NAHORU a @ DOLU se pouzivaji pro vybér &isla parametru a nastaveni jeho hodnoty. V rezimu Ovladani z klavesnice méniée mohou
ménit otacky motoru.

4.2 Ak €ni tla éitka

Tlagitko @ START se pouZiva pro Start ménice v rezimu Ovladani z klavesnice ménice.

Tlagitko @ STOP/RESET se pouzivéa pro Stop nebo Reset ménice v rezimu Ovladani z klavesnice ménic¢e. Muze byt také pouzito pro Reset ménice
i v reZzimu Ovladani ze svorkovnice.

4.3  Prace s parametry

Uvedeny postup je popsan po prvnim pfipojeni napajeni k ménici a predpoklada, ze Zadna svorka neni pfipojena, Zadny parametr nebyl zménén a
bezpeénostni kéd nebyl nastaven.
Obr. 4-2 Préace s parametry

ZAKLADNI REZIM

Stisknout

a uvolnit
T Po 4 min

REZIM VYBERU PARAMETRU

Zvolit parametr pro zobrazeni

Stisknout @ nebo

Cislo parametru blika

Dryet @ Stisknout
min 2s a uvolnit

v

Stisknout Parametry uloZzeny Stisknout
a uvolnit T a uvolnit

REZIM NASTAVENI PARAMETERU

Zmeénit hodnotu parametru

Stisknout @ nebo @

Hodnota parametru blika

Je-li v Zékladnim rezimu tlagitko @ MODE stisknuto na dobu delSi nez 2 vtefiny, potom displej bude misto vystupniho kmitoctu (otaéek motoru)
zobrazovat zatiZeni, a naopak.

10 Rozsifeny navod Commander SK
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Kratké stisknuti tlacitka @ MODE zplisobi zménu Zakladniho rezimu na Rezim vybéru parametru. Na levém displeji nyni blika ¢islo parametru. Na
pravém displeji je zobrazena hodnota tohoto parametru

Opétovné kratké stisknuti tlacitka @ MODE zpUsobi zménu ReZimu vybéru parametru na Rezim nastaveni parametru. Pravy displej blika hodnota
parametru, ktery je zobrazen na levém displeji.

Stisknuti tlacitka @ MODE v ReZimu nastaveni parametru vrati méni¢ do Rezimu vybéru parametru. DalSi stisknuti tlaCitka @ MODE vrati méni¢ do
Zéakladniho rezimu. Je-li v8ak v ReZimu vybéru parametru stisknuto tlacitko @ NAHORU nebo @ DOLU, zméni se na displeji &islo parametru a

néasledné stisknuti tlacitka @ MODE pfepne méni¢ znovu do ReZimu nastaveni parametru. To umozriuje uzivateli pfi uvadéni ménice do provozu
snadno nastavovat parametry.

Indikace v Zakladnim rezimu

Vyznam

Vysv étleni

Méni¢ pfipraven

Méni¢ je odblokovan (svorka B4 je sepnuta) a €eka na povel Start. Most stfidace je
neaktivni.

Most stfidace
blokovan

Svorka B4 je rozepnuta nebo motor volnobé&zné dobiha po povelu Stop (je-li zvolen
rezim volnobézného dobéhu) nebo je méni¢ blokovan v priibéhu resetovani
poruchy.

Méni¢ v poruse

Kéd poruchy je zobrazen na pravém displeji

Rezim ss brzdéni po

ss brzdici proud je aplikovan do motoru.

povelu Stop
Vypadek sité Méni¢ se vypina pfi vypadku sité nebo prohofeni vst. usmérfiovace.
Indikace ota ¢ek
Levy .
displej Vyznam

Vystupni kmito¢et ménice v Hz

Otacky motoru (ot/min)

Otacky motoru v jednotkach definovanych uzivatelem

Indikace zatizeni

Levy
displej

Vyznam

Zatizeni ménice v % jmen. proudu motoru

Vystupni proud méni¢e v Ampérech

Prace s ovladacim panelem je popsana v pfiru¢ce Strucny navod Commander SK.

Je-li méni¢ v Rezimu nastaveni parametru, tlacitky @ NAHORU a @ DOLU se méni hodnota parametrd.

K urychleni zmény hodnoty parametru je mozno stisknout sou¢asné tlacitka @ MODE a @ NAHORU nebo @ MODE a @ DOLU. To posouva
kurzor na pozici destek, stovek nebo tisicovek.

Priklad:

Je pozadovano nastavit decelera¢ni rampu na hodnotu 2500 vtefin.

Zvolte na displeji Pr 04 pomoci standardniho postupu

»  Stisknéte tlacitko @ MODE - Rezim nastaveni parametr( ,‘E,_,
/

+  Stisknéte tlacitko @ MODE soucasné s tlacitkem @ NAHORU

. Stisknéte tlagitko @) NAHORU - nastaveni fadu stovek 25 io
~1\
-\
- Stisknéte znovu tladitko (@) MODE sougasné s tlagitkem @) NAHORU  [Prdad ,‘E
PAAN
- Stisknéte tlagitko @) DOLU - nastaveni fadu desitek e THH

+  Stisknéte tlacitko @ MODE - navrat do Rezimu vybér parametru

»  Stisknéte znovu tlacitko @ MODE - navrat do Zakladniho rezimu

RozSifeny navod Commander SK
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5  Seériova komunikace
51 Uvod

e 2-Zilovy port EIA RS485 prostfednictvim konektoru RJ45

e podporovany protokol Modbus RTU (pro dalSi detaily viz kap. 6 CT Modbus RTU na strané 16).

Komunikace po sérioveé lince umoziuje pouzivani jednoho nebo vice ménicl v systémech Fizenych nadfazenou jednotkou, jako je programovatelny
automat (PLC) nebo pocita¢. Komunika¢ni linka pouziva standard EIA RS485.

Méni¢ Commander SK obsahuje rozhrani RS485 (poloviéni duplex, resp. 2 Zilové propojeni), které umoznuje veSkeré nastaveni ménice,
monitorovani i kompletni fizeni pfipojeného ménice. To znamena, Ze kromé kabelu sériové komunikace neni potfeba Zadna fidici kabelaz.

Z jednoho nadfazeného systému Ize pfes RS485 pfi pouZiti jednoho linkového bufferu Fidit aZ 32 jednotek. Rizeni vy$siho poétu jednotek Ize
dosahnout pouzitim dalSich linkovych buffer(. Kazdy vysilaé/pfijima¢ u ménice Commander SK zatézuje linku EIA485 dvéma jednotkami (v pfipadé
odpojenych jakychkoliv ukon€ovacich a pull-up a pull-down odpor(). To znamena, Ze k jednomu linkovému bufferu mdze byt v jedné skupiné
pfipojeno az 16 ménicu. Jestlize jsou pouzity dalSi linkové buffery, nadfizeny systém muze ovladat az 247 ménicu.

5.2 Komunikace EIA232 s EIA485

Externi rozhrani EIA RS232, jako je napf. u pocitacd, |ze propojit za pomoci vhodného prevodniku, ktery obsahuje hardwarovou i softwarovou
podporu 3-stavového vysilaciho bufferu, ktery nasleduje po vyslani zpravy. V opacném pfipadé vysila¢ portu EIA485 méni¢e Commander SK nebude
Uspésny ve vyslani opakované vyzvy v pfipadé, kdy nadfazeny vysila¢ zpusobi kolizi v 2-dratovém rozhrani.

Doporu éené prevodniky EIA232 na EIA485 (jeden k jednomu)
e CT komunikac¢ni kabel s RS232 (CT part number 4500-0087)

e CT komunika¢ni kabel s USB (CT part number 4500-0087)
Komunikaéni kabely CT jsou vyvinuty specialné pro spojeni s vyrobky Control Techniques.

POZNAMKA

Tyto prevodniky jsou uréeny pro spojeni jeden k jednomu, tj. mezi poc¢itatem a méni¢em Commander SK a nemaji schopnost viceuzlového
propojeni.

Komunikaéni kabel CT obsahuje izolovany pfevodnik. M& zesilenou izolaci dle IEC60950 pro nadmoiskou vysSku do 3000 metrd n.m. a byl vyvinut
pro spojeni Commanderu SK se zafizenimi jako jsou pfenosné pocitace.

5.2.1 Komunika €ni kabel CT

Komunikaéni kabel CT umoznuje pouziti sériové komunikace méni¢e Commander SK prostfednictvimi SW nastrojl jako je CTSoft. Tim je dan
pFistup ke vSem parametrim ménice i vySS§im menu. Komunika¢ni kabel CT je uréen vyhradné pro uvadéni ménice do provozu. Z toho vyplyva:

e neni uréen pro trvalou instalaci

* nenabizi moznost vicenasobného pfipojeni v siti EIA485

Jestlize se tento kabel s pfevodnikem pouzije pro spojeni nadfizeného systému typu EIA232 (napf. PC) s méni¢em Commander SK, pak neni
potfeba zadného externiho zdroje. To je proto, Ze pfevodnik je napajen jak od ménice, tak od zdroje EIA232. Pokud je ovSem prevodnik pfipojen k
nadfizenému systému, ktery nema standardni port EIA232, pak mudZe byt externi zdroj vyzadovan.

Komunikaéni kabel CT nepouziva pfimo zadnou z handshaking funkci, které jsou dostupné ve standardnim portu EIA232, jediné pouZité 2
handshaking piny jsou 4 a 7 slouzici jako zdroje. Pokud nejsou tyto signaly dostupné, pak musi byt pfipojen zdroj +10V na piny 4 a 7, s ohledem na
pin 5 a 9 u Cannon konektoru.

Tab. 5-1 Osazeni konektoru komunika €niho kabelu CT

EIA232 9-pinovy
Cannon konektor

funkce pinu

[

nezapojeno

TX

RX

DTR

GND

nezapojeno

RTS

nezapojeno

O o Nl O O A W[ N

nezapojeno
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Tab. 5-2 Funkce pin @ konektoru RJ45 na m éniéi Commander SK

EIA485
konektor RJ45

funkce pinu

Pﬁpojenl’ v EIA485 zabudovaného ukonéovaciho odporu (1209Q).

! Propojit s pinem 8, pokud je toto ukonéeni pozadovéano *

2 RXTX (2-Zilovy EIA485 +)

3 ov

4 +24V (x15%) 100mA napajeni pro moduly

5 nezapojeno

6 TX Enable\

7 RXTX\ (2-Zilovy EIA485 -)

8 Pfipojeni v EIA485 zabudovaného ukonéovaciho odporu (120Q).
Propojit s pinem 1, pokud je toto ukonéeni pozadovéano *

Vystupni signél 0 az +5V TX Enable\ Ize vyuZit pro fizeni bufferd externiho pfevodniku sériové komunikace.

Nasledujici tabulka udavéa funkce pint RJ45 konektoru displeje SK-Keypad Remote

Tab. 5-3 Funkce pin G konektoru RJ45 na displeji SK Keypad Remote

EIA485
konektor RJ45

funkce pinu

1

Pfipojeni v EIA485 zabudovanaho ukoncovacino odporu (1209Q).
Propojit s pinem 8, pokud je toto ukonéeni pozadovéano *

RXTX (2-Zilovy EIA485 +)

ov

+24V napajeni pro displej

ov

nezapojeno

RXTX\ (2-Zilovy EIA485 -)

0 (Nl g B wWfN

Pfipojeni v EIA485 zabudovaného ukonéovaciho odporu (120Q).
Propojit s pinem 1, pokud je toto ukonéeni pozadovéano *

Nasledujici tabulka udava funkce pint RJ45 konektoru fidici desky méni¢e Commander SK:

* Viz kap. 5.2.3 Ukonc¢ovaci odpory na strané 14 pro vice informaci o ukonéovacich odporech.

Nasledujici tabulka udava funkce pint RJ45 konektoru displeje SM-Keypad Plus:
Tab. 5-4 Funkce pin G konektoru RJ45 na displeji SM-Keypad Plus

EIA485 funkce pinu
konektor RJ45

1 nezapojeno
2 RXTX (2-Zilovy EIA485 +)
3 ov
4 +24V napajeni pro displej
5 ov
6 TX Enable\
7 RXTX\ (2-Zilovy EIA485 -)
8 nezapojeno

V pfipadé pouziti komunikacniho kabelu CT je omezena pfenosova rychlost na 19,2kbauda.

5.2.2 Multi-drop p Fevodniky
Multi-drop prevodniky jsou dostupné u téchto dodavatelu:
*  Amplicon Magic 485F25 nebo Magic 485F9

(485F25 viz 25-way D-type connector a 485F9 viz 9-way D-type connector)
www.amplicon.co.uk
E-mail: support@amplicon.co.uk

*  Westermo MA44

www.westermo.dircon.co.uk
E-mail: sales@westermo.co.uk

RozSifeny navod Commander SK
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5.2.3 Ukon €ovaci odpory

Jestlize se pouzije néktery z uvedenych prevodnikd, nebo jakykoliv jiny vhodny pfevodnik spole¢né s méni¢em Commander SK, doporucuje se
nepripojovat k siti Zadny ukoncovaci odpor. To plati pro vSechny ménice v siti a rovnéz pro vSechny pouzité prevodniky. MZe se stéat, Ze u nékterych
typl pfevodnikl bude muset byt ukonéovaci odpor vypnut. Informace o tom, jak vypnout ukonéovaci odpor, je béZné obsazena v pfilozeném navodu
na pouziti. Ukon¢ovaci odpory maji malou nebo zadnou hodnotu v pfipadé siti EIA485 pracujicich do, pFip. pod 38,4kBaud.

5.2.4 lIzolace komunika €éniho portu

bezpecénostni ochrany mohou byt i tak v pfipadé vazné poruchy ménice prolomeny. Proto v pfipadech pouziti komunikaéniho portu

spole¢né s osobnim pocitaéem nebo centralnim fidicim systémem (programovatelnym automatem) musi byt pouzit izolaéni systém se
jmenovitym napétim rovnajicim se minimalné napajecimu napéti ménice. Zajistéte, aby na vstupu ménice byly zapojeno spravné jisténi a

aby ménic¢ byl zapojen na spravné napéti.

Jestlize je pro spojeni s dalSimi obvody klasifikovanymi jako SELV (napf. osobni pocitac) pouzit pfevodnik sériové komunikace jiny nez

komunikaéni kabel CT, pak pro dodrZeni klasifikace SELV musi byt zahrnuta bezpec¢nostni izola¢ni ochrana.

2 Komunikaéni port méni¢e Commander SK ma dvojitou izolaci proti vykonové elektronice a splfiuje pozadavky SELV dle EN50178. Tyto

5.2.5 Izolaéni obvody
Izolaéni obvody jsou dostupné u téchto dodavatelt:

« OP232/B1 Isolator

www.scimar.co.uk
E-mail: sales@scimar.co.uk

e 232SPM14 Isolator - 4 channel
¢ 95POP2 Isolator - 2 channel

www.bb-elec.com
www.bb-europe.com

POZNAMKA

Komunikaéni kabel CT je rovnéz izolovany (CT part number 4500-0087.

POZNAMKA

Pro uzivatele méni¢e Commander SE: sériové propojeni méni¢e Commander SK je identické s méni¢em Commander SE.

5.3  Zapojeni sériové komunikace

Jestlize se pomoci sériové linky ma propoijit vice nez jeden méni¢, provedte zapojeni dle obr.5-1 (sit musi byt typu Daisy chain a nikoliv typu Star,
prestoze kratké vybézky jsou dovoleny).

Pin 4 (+24V) konektoru RJ45 Ize propojovat prostfednictvim kabelu s RJ45, ovSsem ménice nebsahuji zadny mechanizmus sdileni vykonu, takze
maximalni dostupny vykon se rovna vykonu jednoho ménice. Jestlize pin 4 neni propojen s ostatnimi ménici na siti a ma individualni zatéz, pak z pinu
4 kazdého ménice Ize odebrat maximalni vykon (100mA).

Sériova komunikace musi byt stinéna. Stinéni musi byt zapojeno dle obr.5-1.

POZNAMKA

Datovy komunikaéni kabel by nemél bézZet paralelné s Zadnym vykonovym kabelem, zvlaSte se selivym kabelem spojujicim méni¢ s motorem.
Jestlize je paraleni soubéh nevyhnutelny, zajistéte minimalni vzdalenost 300mm mezi komunikaénim a vykonovym kabelem.

POZNAMKA

KFiZzeni kabell pod jinymi nez pravymi Uhly mdZze zplGsobovat potize. Maximalni délka kabelu pro spojeni pomoci EIA485 je 1 200 metr(.
IJestlize je kabel sériové komunikace je delSi nez 30 metrd, musi byt dodrzeno:
* musi byt pouzit stinény kabel
a zaroven bud
* nezapojit OV k zemnéni ménice
nebo
* provéstizolaci od zemé vzdaleného/master komunikaéniho zafizeni

POZNAMKA

Jestlize je hostitelskému pocitaci/automatu pfipojen vice nez jeden ménic¢, pak kazdy méni¢ musi mit jedine¢nou sériovou adresu (viz Pr 11.23
v kap. 10.12). Jako adresu Ize pouzit jakékoliv éislo z rozsahu 0 az 247, ovSem adresa O se nedoporucuje, protoZe se vyuziva pro skupinové
adresovani ménicu.

14 Rozsifeny navod Commander SK
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RozSifené menu

(RI45)

Komunika¢ni
zafizeni
typu Master

TXRX

l Volitelny spoj 1

Konekto
sér. portu

Commander SK 1

~N

Stinény
T - konektor

Commander SK 2

Konekto
sér. portu
(RJ45) N\

&
&S

920,09, 9.9

SERLRLS

stinénymi konektory RJ45.
Volitelny spoj 1

Neni vyzadovan, jestlize je komunika¢ni zafizeni typu Master galvanicky izolovano

Volitelny spoj 2

V pfipadé vyskytu ruSeni muze byt vyhodné propojit stinéni kabelu s OV ménice.

T konektor/rozbo éovaé

Nestinéné a stinéné T konektory jsou dostupné u téchto dodavatelu:

Nestin éné
Part number: CNX3A02KNW
www.insight.com

Part number: 34011

UTP Y adaptor (twistované nestinéné pary)

www.lindy.co.uk

RJ45 dutinky na 2 x dutinky

www.dttuk.co.uk/connectors-and-components-modular.htm

Stinéné
Part number: 34001

STP Y adaptor (twistované stinéné pary)

www.lindy.co.uk

RJ45 connector/splitter (CT part number 3471-0004)

Zobrazeny kabel je stinény, 8-mi Zilovy, v parech zkrouceny, zapojeni jedna k jedné, standardni patch kabel s konektory RJ45 na koncich se

RozSifeny navod Commander SK
Druhé, pfepracované vydani
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6 CT Modbus RTU
6.1 Specifikace CT Modbusu RTU

Tato sekce popisuje zpracovani protokolu MODBUS RTU nabizené u vyrobkl Control Techniques. Je rovnéz popsana prenositelna SW tfida, ktera
tento protokol implementuje.
MODBUS RTU je master/slave systém s vyménou zprav v rezimu half-duplex. Implementace Control Techniques (CT) podporuje kédy funkéniho

jadra pro ¢teni a zéapis registril. Je popsano schéma mapovani mezi registry MODBUSu a parametry CT. Implementace CT rovnéz definuje 32bitové
rozSifeni k zakladnimu 16bitovému datovému formatu registra.

Databaze
parametrd

UART

6.1.1 MODBUS RTU
Fyzicka Urove h

Atribut

popis

Normalni fyzicka droven pro viceuzlové operace

RS485 2-vodic

Bit stream Standardni UART asynchronni symboly s Non Return to Zero (NRZ)
Kazdy symbol se sklada z :
Symboly 1 start bit

8 datovych bitt ( LSB - Least Significant Bit se vysila jako prvni)

2 stop bity

Rychlosti Baud

2400,4800, 9600, 19200, 38400

RTU rdmec

Ramec ma nésledujici zakladni format:

SLAVE
ADRESA

FUNKCNI
KOD

Data zpravy

16bit. CRC

Klidovy
interval

Data zpravy

Ramec je zakonéen klidovym intervalem s minimalni délkou odpovidajici 3,5 nasobku znaku (napf. pfi rychlosti 19200baud( je minimalni klidovy
interval 2ms). Uzly pouzivaji ukonéévaci klidovy interval pro detekci konce ramce a zac¢atku zpracovavani ramce. VSechny ramce musi byt tudiz
prenaseny jako nepferusovany tok bez jakychkoliv pferuSeni vétSich nebo rovnych klidovému intervalu. Jestlize se vyskytne nadmérna pauza, pak
pfijimajici uzel maze zacit se zpracovavanim dfive, ¢imz dojde k chybé v CRC a rAmec je vyfazen.
MODBUS RTU je systém Master/Slave. VSechny vydané pozadavky Masteru, mimo pozadavku broadcast, vyvolaji odpovéd od jednotlivého Slavu.
Slave odpovi (t.j. zacne vysilat odezvu) b&éhem maximalniho daného reakéniho ¢asu pro Slave (tento ¢as je dan v tabulkovych Gdajich kazdého
produktu Control Techniques). Minimalni reakéni ¢as Slavu je rovnéz dan, ale nikdy nebude mensi nez minimalni klidovy interval definovany dobou

3,5 nasobku

znaku.

16
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Jestlize Master vyda pozadavek typu broadcast, pak novou zpravu maze odeslat az po vyprSeni maximalni doby odpovédi Slave.

Master musi mit t implementovan algoritmus pro preruseni zpravy za G¢elem zvladnuti chyb pfenosu. Doba preruSeni musi byt nastavena na
maximalniho reakéniho €as pro Slave + doba pfenosu odpovédi.

Minimalni klidovy Minimalni klidovy
/ interval / interval
} ' Detekce . Zpracovani n ’ }
Pozadavek Masteru ramce irémce (Slave) Odpovéd Slavu Pozadavek Masteru

Zde muze zacit
novy pozadavek
Masteru

«—— Doba reakce Slavu

6.1.2 Adresa Slave
Prvni byte rdmce je adresa Slave uzlu. Pfipustné hodnoty adres jsou 1 az 247 decimalné. V pozadavku Masteru tento byte indikuje cilovy Slave uzel,
ve odpovédi Slavu tento byte udavéa adresu Slavu jenz posila odpovéd.

Hromadné adresovani
Adresa nula dotazuje vSechny Slave uzly sité. Slave uzly potlac¢i svoje odpovédi na hromadny poZzadavek.

6.1.3 MODBUS registry
Velikost adresového registru MODBUSuU je 16bitli (65536 registers), coz je Grovni protokolu reprezentovano indexy 0 az 65535.

Registry programovatelného automatu
Programovatelny automat Modicon definuje obvykle 4 registrové slozky po 65536 registrech. Registry se obecné oznacuji od 1 az 65536 na rozdil od
0 az 65535. Adresa registru je tudiz zmenSena na strané Masteru pfedtim, nez je protokol odeslan.

Typ slozky popis
1 Read only bity
2 Read / write bity
3 Read only 16bitovy registr
4 Read / write 16bitovy registr

Kod typu slozky registru se MODBUSEM neprendSi a vSechny registrové slozky mohou byt mapovany na jedno misto registrové adresy.

Mapovéani parametr G CT

VSechny vyrobky CT pouZzivaji notaci menu.parametr. Indexy 'menu' a '‘parametr' jsou v rozsahu 0 az 99. Menu.parametr se mapuje v MODBUSu do
prostoru registru jako menu*100 + parametr.

Pro spravné namapovani parametr(i v aplikacni Urovni je tfeba zohlednit odecitani pfijaté registrové adresy zatizenim Slave. Dusledkem tohoto jevu
je je to, ze Pr 0.00 neni pfistupny.

Registrova adresa
Parameter MODBUS registr (drove n protokolu) .
L komentéa
CT program. automatu doporu éujeme pro
uzivatelské aplikace
X.Y 40000 + X x 100 + Y Xx100+Y -1 Pr 0.00 neni
pristupny
Priklady:
Pr1.02 40102 101
Pr 1.00 40100 99
Pr0.01 40001 0
Datové typy

Specifikace protokolu MODBUS definuje registry jako 16bitové signované integery. VSechna zatizeni CT podporuji tuto datovou velikost.
Viz kap. 6.1.8 RozSifené datové typy na strané 20 pro detaily jak pfistupovat k 32bitovym registrovym datam.
6.1.4 Datova konzistence

V8echna zafizeni CT podporuji minimalni datovou konzistenci jeden parametr (16bitova or 32bitova data). Néktera zafizeni podporuji konzistenci pro
kompletni viceregistrovou transakci.

Rozsifeny navod Commander SK 17
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6.1.5 Datové kédovani

MODBUS RTU pro adresy a datové polozky (s vyjimkou CRC, coz je maly endianizmus) pouziva vysoky endianizmus. To znamena, ze pokud se v

pfenosu vyskytne €islo vétsi neZ jeden bajt, pak MSB baijt se vysila jako prvni. Pfiklad:
16 - bitt  0x1234 by bylo 0x12 0x34
32 - bitts  0x12345678L by bylo 0x12 0x34 0x56 0x78

6.1.6  Funkéni kody

Funkéni kéd uréuje obsah a format zpravy. Bit 7 funkéniho kédu se pouZziva v odpovédi Slavu pro udani vyjimky.

Podporovany jsou tyto funkéni kédy:

Kod popis
3 Vicenasobné éteni 16bitovych registrt
6 Zépis jednoho registru

16 Vicenasobny zapis 16bitovych registrd

23 Vicenasobné é&teni a zéapis 16bitovych registra

FCO03 Vicenasobné éteni

Ctenf spojitého pole registril. Slave zavadi horni limit na po&et registr, které mohou byt &teny. Jestlize je prekrogen, Slave vyda kéd vyjimky 2.

Tab. 6-1 PoZadavek Masteru

Byte popis

0 Misto uréeni Slave adresy - 1 az 247, 0 je souhrnna
Funkéni kod 0x03
MSB startovaci adresy registru

LSB startovaci adresy registru
Pocet 16bitovych MSB registrl
Pocet 16bitovych LSB registri
CRC LSB
CRC MSB

~N| O O B W] N| -

Tab. 6-2 Slave odpov éd’

Byte popis

Adresa zdrojového uzlu Slavu

Funkéni kod 0x03

Délka datovych registrt ve étecim bloku (v bajtech)
Datového registru 0 MSB

Datového registru 0 LSB

pocet 3+bajt | CRC LSB

pocet 4+bajt | CRC MSB

Bl W N | O

FC6 Zapis jednoho registru

ZapiSe jednu hodnotu do jednoho 16bitového registru. Normalni odpovédi je odezva na pozadavek, vracena poté, co byl zapsan obsah registru.

Adresa registru se mize shodovat s 32bitovym parametrem, ale mize byt odeslano pouze 16 datovych bitu.

Tab. 6-3 PoZadavek Masteru

Byte popis
0 Slave adresa - 1 az 247, 0 je sounrnna
Funkéni kod 0x06
MSB adresy registru
LSB adresy registru
Datového registru MSB
Datového registru LSB
CRC LSB
CRC MSB

~N| O O B W N -
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Tab. 6-4 Slave odpov éd’
Byte popis
0 Adresa zdrojového uzlu Slavu

Funkéni kéd 0x06

MSB adresy registru

LSB adresy registru

Datového registru MSB

Datového registru LSB

CRCLSB

~N| O O B W N -

CRC MSB

FC16 Vicenasobny zapis

ZapiSe spojité pole registrd. Slave zavadi horni limit na pocet registrd, které mohou byt zapsany. Jestlize je prekrocen, Slave zrusi poZadavek a

Master vydéa time out.

Tab. 6-5 PoZadavek Masteru

Byte popis

0 Slave adresa - 1 az 247, 0 je souhrnna

Funkéni kéd 0x10

MSB startovaci adresy registru

LSB startovaci adresy registru

Pocet 16bitovych MSB registrl

Pocet 16bitovych LSB registrt

Délka datovych registra pro zéapis (v bajtech)

~N| O O | W N -

Datového registru 0 MSB

8 Datového registru 0 LSB

pocet 7+bajt | CRC LSB

pocet 8+bajt | CRC MSB

Tab. 6-6 Slave odpov éd’

Byte popis

Adresa zdrojového uzlu Slavu

Funkéni kéd 0x10

MSB startovaci adresy registru

LSB startovaci adresy registru

Pocet 16bitovych MSB registra

Pocet 16bitovych LSB registr(

CRC LSB

N[ O O B W N| | O

CRC MSB

POZNAMKA

Neni mozné zapisovat 32 bitové parametry pomoci FC16.

RozSifeny navod Commander SK
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FC23 Vicenasobné ¢&teni/zapis

ZapiSe a precte 2 spojita pole registri. Slave zavadi horni limit na pocet registra, které mohou byt zapsany. Jestlize je pfekrocen, Slave zrusi

pozadavek a Master vyda time out.
Tab. 6-7 PoZadavek Masteru

Byte

popis

Slave adresa - 1 az 247, 0 je souhrnna

Funkéni kéd 0x17

Cteci MSB startovaci adresy registru

Cteci LSB startovaci adresy registru

Pocet 16bitovych MSB ¢&tecich registrd

Pocet 16bitovych LSB &tecich registrd

Zapisovaci MSB startovaci adresy registru

Zapisovaci LSB startovaci adresy registru

Pocet 16bitovych MSB zapisovacich registrt

O 00| N| Of O | W[ N| P| O

Pocet 16bitovych LSB zapisovacich registrd

=
o

Délka datovych registrd pro zapis (v bajtech)

=
[

Datového registru 0 MSB

12 Datového registru 0 LSB

pocet 11+bajt | CRC LSB

pocet 12+bajt | CRC MSB

Tab. 6-8 Slave odpov éd’

Byte popis
0 Adresa zdrojového uzlu Slavu
1 Funkéni kod 0x17
2 Délka datovych registrd ve ¢tecim bloku (v bajtech)
3 Datového registru 0 MSB
4 Datového registru 0 LSB

pocet 3+bajt | CRC LSB

pocet 4+bajt | CRC MSB

6.1.7 Komunika €ni timeouty

Jestlize CT Modbus RTU Master poSle zpravu Slavu, pak pro detekci chybéjici odpovédi od Slavu by mél Master vymezit timeout. Idedlni je pouziti
proménlivého timeoutu, zaloZzeném na na poctu preskokl (hopu), které udéla zprava CT Modbusu RTU mezi Masterem a jeho pfipadnym cilem.
V praxi Master nebyva schopen timto zpusobem zpracovavat proménlivé timeouty. V téchto pfipadech by mél byt pouzit jeden timeout, ktery je
dostatec¢né velky pro zajisténi nejdelsi trasy k cili. Doporu¢ené timeouty jednotlivych zafizeni jsou dany v konkrétnich uzivatelskych navodech.

6.1.8 RozSifené datové typy

Standardni MODBUS registry jsou 16bitové a standardni mapovani pfifazuje jeden parametr X.Y do jednoho MODBUS registru. Pro podporu
32bitovych datovych typl (integer a float) se pro pfenos spojitého pole 16bitovych registrd u MODBUSu pouziva vicenasobné &teni a zapis.

Slave zafizeni oby¢ejné obsahuji smiSenou sadu 16bitych a 32bitovych registri. Horni dvé registrové adresy, pouzité pro indikaci zvoleného
datového typu, umoznuji Masteru zvolit pozadovany 16bitovy nebo 32bitovy pFistup.

POZNAMKA

Volba se vztahuje na pfistup k celému bloku

bit 15 | bit14 .
TYP1 | TYPO Bity 0-13
Volba typu Adresa parametru
X x 100+Y-1

20
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Typ. pole volba oznamka
bity 15-14 | datového typu P
00 INT16 zpétné kompatibilni
01 INT32
10 Float32 IEEI,E794 standfird o
neni podporovano viemi Slavy
11 rezervovano

Jestlize je zvolen 32bitovy datovy typ, pak Slave pouziva 2 nasledné 16bitové MODBUSové registry (ve vysokém endianu). Master musi rovnéz
nastavit spravny pocet 16bitovych registri.

Napfiklad, ¢teni Pr 20.21 az Pr 20.24 jako 32bitové parametry pfi pouziti funkéniho kédu FC03 z uzlu 8:

Tab. 6-9 PoZadavek Masteru

Byte | hodnota

popis

0 0x08 Misto uréeni Slave adresy
1 0x03 FCO03 nasobné cteni
2 0x40 | Startovaci adresy registru Pr 20.21
3 0xC8 (0x4000 + 2021 - 1) = 18404 = Ox47E4
4 0x00 Pocet 16bitovych registru, které se budou ¢&ist
Pr 20.21 az Pr 20.24 davaji 4x32bit. registrd =
5 0x08 8x16bitovych registrl
6 CRCLSB
7 CRC
MSB
Tab. 6-10 Slave odpov éd’

Byte | hodnota

popis

0 0x08 Misto uréeni Slave adresy
1 0x03 FCO03 nasobné cteni
2 0x10 Datoyé} délka (v bajtech) = 4x32bit. registry =
16bajta
3-6 data Pr 20.21
7-10 data Pr 20.22
11-14 data Pr 20.23
15-18 data Pr 20.24
19 | CRCLSB
20 |CRC MSB

Cteni, pokud typ aktualniho parametru je odlisny od

zvoleného

Slave odesle LS (least significant) slovo z 32 bitového parametru, jestliZze tento paramter je ¢ten jako ¢ast 16 bitového pfistupu.

Slave oznaci rozsah LS (least significant) slova, jestlize je proveden pfistup do 16 bitového parametru jako do 32 bitového. Pocet 16bitovych registrii
musi byt béhem 32bitového pfistupu sudy.

Napfiklad, jestlize Pr 20.21 je 32bitovy parametr s hodnotou 0x12345678, Pr 20.22 je 16 bitovy parametr s hodnotou of 0OXABCD a Pr 20.23 je
16bitovy parametr s hodnotou 0x0123.

RozSifeny navod Commander SK
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Start. Pocet
Cteni adresa 16bit. Odpov éd’ Poznamka
registru | registr G

Standardni 16 bitovy
pFistup k 32bitovému
Pr 20.21 2020 1 0x5678 registru vrati dolnich
16bith ze slova z
ofiznutych dat

Pr20.21 | 18404 2 0x12345678 | PIny 32bitovy pfistup
Pocet slov musi byt

Pr 20.21 18404 1 Vyjimka 2 | stejny pro 32bitovy
pFistup

Standardni 16 bit
pFistup k 32bitovému
registru vrati dolnich
16bitd z datového slova

Pr 20.22 2021 1 O0xABCD

32bitovy pfistup k
16bitovému registru
vrati 32bitova rozsirena
data se znaménkem

Pr 20.22 18405 2 OxFFFFABCD

32bitovy pfistup k
16bitovému registru
vrati 32bitova rozsifrena
data se znaménkem

Pr 20.23 18406 2 0x00000123

Standardni 16 bitovy
pFistup k 32bitovému
registru vrati dolnich
16bith ze slova z
ofiznutych dat

Pr20.21a 0x5678,
Pr 20.22 2020 2 OxABCD

Pr20.21a 18404 4 0x12345678,

Pr 20.22 OXFFFFABCD | MY 32bitovy pristup

Zépis, pokud se skute €ny parametr odliSuje od zvoleného
Slave umozni zapis 32 bitové hodnoty do 16 bitového parametru dokud 32 bitova hodnota bude v normalnim rozsahu 16 bitového parametru.

Slave umozni 16 bitovy zapis do 32 bitového parametru. Slave oznaci rozsah zapsané hodnoty, takze efektivni rozsah tohoto typu zapisu bude
+32767.

Priklady, jestlize Pr 20.21 mé rozsah +100000 a Pr 20.22 ma rozsash +10000.

Start. Pocet
Zapis adresa 16bit. Odpov éd’ Poznamka
registru | registr

Standardni 16 bitovy

Pr20.21 | 2020 1 Ox1234 | ZaPis do 32bitoveho
registru. Zapsana hodnota
= 0x00001234
Standardni 16 bitovy

Pr20.21 | 2020 1 OxABCD | Z8Pis do 32bitového
registru. Zapsana hodnota
= OxFFFFABCD
Zapsana hodnota =

Pr 20.21 18404 2 0x00001234 0x00001234
Zapsand hodnota =

Pr 20.22 2021 1 0x0123 0x0123
Zapsana hodnota =

Pr 20.22 18405 2 0x00000123 0x00000123

6.1.9  Vyjimky

Slave odpovi odpovédi typu vyjimka, pokud je v poZadavku Masteru detekovana chyba. Jestlize je zprava poruSena a nebyl obdrzen ramec nebo je
Spatny CRC, pak Slave vyjimku nevyda. V tomto pfipadé Master zafizeni skonc¢i chybou time out. Jestlize pozadavek na vicenasobny zéapis (FC16
nebo FC23) prekro¢i maximalni velikost bufferu Slavu, pak Slave zpravu zrusi. V tomto pfipadé nebudou pfenaseny zadné vyjimky a Master skon¢i
chybou time out.

22 Rozsifeny navod Commander SK
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Format zpravy vyjimky
Zprava vyjimky Slavu mé tento format:

Parametry Forméat Ovladaci Seriova CT Modbus Interni programovatelny
x.00 parametrd panel komunikace RTU automat

CTSoft

Menu 0

RozSifené menu

Byte popis
0 Adresa zdrojového uzlu Slavu
1 Originalni funkéni kéd s nastavenym bitem 7
2 Kaéd vyjimky
3 CRCLSB
4 CRC MSB
Kédy vyjimek
Podporovéany jsou nasledujici kody vyjimek.
Kéd popis
1 Funkeni kod nent podporovan
2 Adresa registru mimo rozsah, nebo pozadavek na ¢teni pfilis

mnoha registra

Parametr mimo rozsah b éhem blokového zapisu FC16
Slave provadi blokovy zapis v pofadi, v jakém jsou data ziskana. Jestlize zapis selze z davodu hodnoty mimo rozsah, pak je blokovy zapis ukonéen.
Slave ovSem nenarokuje odpovéd typy vyjimka, ale signalizuje Masteru chybovy stav pomoci poctu Uspésné zapsanych poli v odpovédi.

Parametr mimo rozsah b éhem blokového €teni/zapisu FC23
Neexistuje Zadna indikace, ze béhem pfistupu FC23 byla hodnota mimo rozsah.

6.1.10

CRC

CRC je 16bitovy cyklicky kontrolni sou€et pouzivajici standardni CRC-16 polynom x16 + x15 + x2 + 1.
16bitovy CRC se pridava ke zpravé a LSB se pfendsi jako prvni.
CRC se vypogitava nad VSEMI bajty ramce.

RozSifeny navod Commander SK
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7 Uzivatelsky program

Interni programovatelny automat a program SYPTLite
Méni¢ Commander SK méa schopnost ulozit a provadét 3kb programu vytvofeného pomoci kontaktnich planu - funkce programovatelného logického
automatu.

POZNAMKA

Pro aktivaci funkce ukladani a provadéni SYPTLite programu v rdmci méni¢e Commander SK je nutno do ménice osadit modul LogicStick.

Program ve formé kontaktnich pland se piSe v ramci prostfedi SYPTLite, programu bézicim pod Windows. Program umoZzriuje rovnéz vyvijeni

a odladovani programu pro jejich spousténi v méni¢i Commander SK.

SYPTLite byl vyvinut za G¢elem, aby byl co nejjednodussi na pouziti a ucinil tvorbu programu co nejsnazsi. Programy v SYPTLite se tvofi na zakladé
kontaktnich pland, tj. grafického jazyka, ktery se Siroce vyuziva pfi programovéani programovatelnych automatt (IEC61131-3). SYPTLite umozZriuje
uzivateli "kreslit" kontaktni plany, které predstavuji pozadovany program.

SYPTLite poskytuje kompletni prostfedi pro vyvijeni kontaktnich pland. Kontaktni plany Ize vytvaret, kompilovat do uzivatelskych programa

a nahravat pomoci portu sériové komunikace RJ45 do méni¢e Commander SK. Operace bézici v redlném ¢ase v cilovém zafizeni mohou byt pomoci
SYPTLite rovnéZ monitorovany. Dalsi funkce umozriuji pfimo nastavit nové hodnoty cilovych parametrt ménice.

SYPTLite se dodava zdarma na CD dodavaném spole¢né s méniem. LogicStick Ize pofidit od mistni pobocky Control Techniques.

Vyhody

Kombinace programu ve formé kontaktniho planu s programem SYPTLite znamend, Zze Commander SK mize v mnoha aplikacich nahradit nano

a nékteré mikro programovatelné automaty. Program v méni¢i Commander SK se mlzZe skladat az z 50 fadka kontaktnich pland (obsahujicich az 7
funkénich bloku a 10 kontakt(i na fadek). Program se uklada v modulu LogicStick.

Navic oproti zakladnim funkcim kontaktnich plant SYPTLite obsahuje:

» aritmetické bloky
* komparacni bloky
» Casovace

« (Citace

e multiplexery

e pfepinace

*  bitové operace

Mezi typické aplikace Programovatelného automatu v méniéi patfi:
» kaskadové zapojena cerpadla

» ventilatory a Fidici ventily

* vzajemné propojena logika

» fizeni posloupnosti procesl

» uzivatelska fidici slova

Omezeni

Programu ve formé kontaktniho planu ma tato omezeni:

* maximalni velikost programu (v€etné zahlavi a volitelné i zdrojového kédu) je 3kbajty

» uzivatel nemGze vytvéaret svoje proménné, k dispozici jsou pouze volné parametry v Menu 18 a 20. Program ve formé kontaktniho planu mize
pracovat se vSemi parametry méni¢e mimo parametry v Menu 0

e program je pfistupny pouze pres konektor sériové linky RJ45

» program neobsahuje zadné ulohy bézici v realném ¢ase, tj. nelze zajistit provadéni Gloh v diskrétnich asovych okamzicich. Program ve formé
kontaktniho planu by tudiz nemél byt pouzivan na ¢asové narocné aplikace

POZNAMKA

Modul LogicStick je dimenzovan na 1,000,000 downloadu. Dale mudze byt pfenasen z jednoho ménice do druhého, pfip. Ize do jiného LogicSticku
vytvorit kopii programu ve formé kontaktniho planu a to pomoci funkce download v programu SYPTLite.

Vykonnost uZivatelského programu

Progam bézi s nizkou prioritou, kontaktni plany se provadeéji cyklicky v jedné Uloze typu Background. Méni¢ ma prirotu provadét nejdfive své hlavni
funkce jako je fizeni motoru a pro provadéni uzivatelského programu vyuziva zbyvajici ¢as procesoru. Pokud se procesor ménice vice zatizi, pak na
provadéni programu zbyva méné ¢asu. Program SYPTLite zobrazuje prdmérnou dobu spousténi, vypoétenou pfes 10 vzorkl uzivatelského
programu.

Instalace a systémové pozadavky

SYPTLite se nachazi na CD, které je soucasti dodavky ménice. Pozadavky programu SYPTLite:

* Commander SK LogicStick

e Windows 2000/XP/Vista 32. Windows 95/98/98SE/ME/NT4 nejsou podporovany

» Internet explorer V5.0 or later must be installed

« min. rozliSeni obrazovky 800x600 s 256 barvamimin. rozliSeni obrazovky 800x600 s 256 barvami

« 128MB RAM

*  Pentium Ill 500MHz nebo lepsi

* Adobe Acrobat 5.10 nebo novéjsi (pro zobrazeni popisu parametr()

» kabel s datovym pfevodnikem RS232 na RS485 s konektorem RJ45 pro spojeni PC a Commanderu SK

POZNAMKA

Pro nainstalovani SW musi mit uzivatel prava Administratora u Windows 2000/XP/Vista 32.
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Pro instalaci SYPTLite z CD vlozte toto do pocitade, kde se zobrazi Gvodni stranka, ve které se zvoli SYPTLite.
Vice informaci ohledné pouzivani programu SYPTLite, funkénich blokd a vytvareni kontaktnich plana ziskate pod polozkou Help. Podrobnéjsi popis
parametra Pr 11.47, Pr 11.48 a Pr 11.50 souvisejicich s programem ve formé kontaktniho planu viz kap. 10.12.1.

Uzivatelské poruchy chodu programu

Porucha Diagnéza
t090 probéhl pokus o déleni nulou
t091 probéhl pokus o pfistup k neexistujicimu parametru
1092 probéhl pokus o zapis do parametru pouze ke &teni
t094 probéhl pokus o zapis hodnoty do parametru mimo jeho rozsah
t095 preteceni zasobniku virtualni paméti
t097 povolen start programu, ale chybi LogicStick
t096 chybny systémovy pfikaz programu
t098 chybna instrukce programu
t099 chybny argument funkéniho bloku programu

RozSifeny navod Commander SK

Druhé, pfepracované vydani
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8 CTSoft

CTSoft je program na platformé Windows O uréeny pro nastavovani a monitorovani méni¢e Commander SK a dalSich vyrobkd Control Techniques.

CTSoft Ize pouzit pro ozivovani a nastavovani méni¢e, umozfiuje nahravat, stahovat a porovnavat parametry ménice, pfip. vytvaret uzivatelské
seznamy parametr(l. Menu meénice Ize zobrazit ve standardnim seznamu pod sebou nebo jako aktualizovana blokova schémata. CTSoft je schopen
komunikovat s jednotlivym ménic¢em, ale i siti.

CTSoft obsahuje recepturu pro usnadnéné oziveni ménice pro nové uzivatele. CTSoft mize byt rovnéz pouzit pro import souboru (nazev.ctd) z
programu SESoft do Commanderu SK.

CTSoft se nachazi na CD dodavaném s méni¢em nebo muize byt stazen z www.controltechniques.cz.

Systemové pozadavky

» doporuéeno Pentium IV 1000MHz nebo lepsi

e Windows 2000/XP/Vista 32. Windows 95 a 98 nejsou podporovany.

* Internet Explorer V5.0 nebo novéjsi

e min. rozliSeni obrazovky 800x600 s 256 barvami, doporucéuje se 1024x768

e Adobe Acrobat 5.1 nebo novéjsi (pro zobrazeni popisu parametr()

¢ 256MB RAM.

e prava Administratora u Windows 2000/XP/Vista 32

Instalace programu CTSoft

Pro instalaci programul CTSoft z dodaného CD, vlozte CD do mechaniky. V pfipadé aktivni funkce auto-run se na displeji objevi Gvodni stranka s
moznosti instalace programu CTSoft. V opa¢ném pFipadé spus’te program SETUP.EXE ze slozky CTSoft. VSechny pfedchozi instalace programu
CTSoft by mély byt pfed novou instalaci odstranény(existujici projekty zGstanou zachovéany).

Odinstalace programu CTSoft

Pro odinstalaci programu CTSoft, pfejdéte do “Ovladacich panell”, zvolte “Pfidat nebo odebrat programy”. V seznamu program( najdéte CTSoft a
kliknéte na “Zménit nebo odebrat". Odinstalovani nesmaze zadna data z uzivatelskych projektd.

Prehled komunikaci
CTSoft pracuje ve 2 zakladnich komunikaénich rezimech:

VV ONLINE rezimu CTSoft neustale obnovuje hodnoty zobrazovanych parametra. VSechny zmény hodnot provedenych u parametrd se rovnéz
zobrazi v ramci CTSoftu.

V OFFLINE rezimu CTSoft nevyZaduje spojeni s méni¢em. VSechny parametry Ize zobrazit i editovat, tyto zmény se vztahuji pouze k vnitfni mnoziné
parametrt programu CTSoft.

Uvod do programu CTSoft

Béhem startu programu CTSsoft se spousti nékolik inicializaénich soubor(. Tyto soubory programu umoziuji zalohovat a obnovit systém, uzivatelské
nastaveni i parametrova data.

Po spusténi programu se zobrazi Gvodni dialog, ktery nabizi vytvoreni viastniho projektu, otevreni jiz dfive ulozeného projektu nebo praci s méni¢em,
coz automaticky zaloZi projekt a zaroven poskytne rychlé zahajeni komunikace s jednim méni¢em.

Drfive nez se pfistoupi k oZivovani a nastavovani ménice, je pro zahajeni komunikace mezi PC a méni€em nutné nastavit komunikacni port. Z
hlavniho menu se zvoli "Drive" a nasledné “Properties”, coz otevre dialogové okno “Drive Properties”.

V programu CTSoft se rovnéz nachazi anglické PDF manudly pro “RozSifené menu” podporovanych ménicd. Pokud uzivatel v dialogu zmény
hodnoty parametru zvoli tlacitko “Help”, program CTSoft propoji popis tohoto parametru v manuélu “Rozsifeného menu”. Pro ziskani dialogu se
zménou hodnoty parametru najedte kurzorem na pozadovany parametr a provedte mysi dvojklik.

NizZe je uveden struény vycet dostupnych funkci programu CTSoft. Podrobné;jSi popis viz ¢esky manuél programu CTSoft, pFip. kontextovy help v
samotném programu.

*  PraGvodce nastavenim ménice pro nové uzivatele - vyzyva k zadavani dat motoru a aplikace. Pro kazdy krok je k dispozici anglicky help. Po
nahrani dat do ménice se provede kratky test motoru.

e CTSoft automaticky obnovuje obrazovku vSech ¢tenych hodnot.

« Navigaéni panel umoznuje uzivateli snadnou volbu a pfepinani jednotlivych oken CTSoftu.

» Okno s konfiguraci svorkovnic zobrazuje graficky vybrané nastaveni svorky. To umozriuje rychlé a G¢inné nastaveni parametr( pro docileni
pozadované konfigurace svorky a to bez nutnosti znat pfisluSné parametry nastaveni. Okno s analogovymi referencemi rovnéz poskytuje
moznost nastaveni rezimu analogovych vstupl. Propojovaci ¢ary v logickych diagramech se dynamicky méni v zavislosti na volbach uzivatele.

¢ Monitorovaci okna ukazuji stav parametr motoru pomoci panelovych méficich pfistroju. Poruchy ménice jsou zobrazeny véetné historie
poslednich deseti poruch doplnénych o pfi¢inu a ¢as poruchy.

» Pro zobrazeni celkového obsahu menu se pouZzivaji seznamy parametr(. Tyto seznamy umozriuji pfistup k t&ém parametrdm, které uzivateli v
ramci grafickych oken nebo blokovych diagramu nejsou pristupné. Kompletni sadu nastaveni vSech parametrd Ize “stdhnout” z ménice
(download), nahrat do ménice (upload), pfip. ulozit na disk. Rovnéz je mozné provadét porovnavani sad parametrd a to mezi hodnotami v paméti
programu CTSoft a parametry uloZzenymi uzivatelem do souboru nebo s mnozinou tovarniho nastaveni. Ve vypisu se objevi pouze odliSnosti v
nastaveni.
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» Uzivatelsky seznam umoznuje pfidavani parametrd z libovolnych Menu. Tim Ize ziskat zobrazeni rliznych, pfimo spolu nesouvisejicich
parametr( v jednom okné. UZivatelské seznamy Ize ukladat do soubord pro pozdéjSi opétovné pouZziti.
*  Mnoho Menu obsahuje propojena blokova schémata, ktera graficky udavaji, jak se jednotlivé parametry navzajem ovliviiuji. Pro zménu hodnoty
parametru stisknéte pravé tla¢itko mysi nad danym parametrem a zvolte "Edit Parameter"”.

Tab. 8-1 Tabulka dle funkci

Funkce Oznaceni parametru (Pr)
Akceleraéni rampa 2.10 2.11az2.19 2.30 2.32 2.33 2.34 2.39
Volba bipolarniho rezimu 1.10
Analogové VIV Menu 7
Analogové vystupy 7.19 7.20 7.33
Analogova reference 1 1.36 7.01 7.06 7.08 7.09 7.10 7.28 7.30
Analogova reference 2 1.37 7.02 7.11 7.12 7.13 7.14 7.31 1.41
Aplikaéni Menu Menu 18 Menu 20
Indikace At speed 3.06 10.05 10.06 10.07
Auto reset 10.34 10.35 10.36 10.01
Autotune 5.12 5.17 5.23 5.24 5.10 5.11
Binarni soucet 9.29 9.30 9.31 9.32 9.33 9.34
Ovladani brzdy 12.40 az 12.47
Brzdéni 10.11 10.10 10.30 10.31 6.01 2.04 10.12 10.39 10.40
Start do rotuj. motoru 6.09 5.12 5.17
Kopirovani 11.42
Volnobézny dobéh 6.01
Komunikace 11.23 az 11.26 6.42 6.43
Naklady na kWh 6.16 6.17 6.24 6.25 6.26
Proudovy regulator 413 4.14
Proudova zpétna vazba 4.01 4.02 4.17 4.04 4.20 4.24 4.26 10.08 10.09 10.17
Proudové omezeni 4.07 4.18 4.15 4.16 4.19 5.07 5.10 10.08 10.09 10.17
Jmenovity proud 11.32 4.24
Napéti ss meziobvodu 5.05 2.08
Brzdéni DC injection 6.01 6.06 6.07
Decelera¢ni rampa 2.20 2.21az2.29 2.31 2.35 2.36 2.37 2.39
Tovérni nastaveni 11.43 11.46
Digitalni V/V Menu 8
Digitalni V/V ¢teci slovo 8.20
Digital V/V B3 8.01 8.11 8.21 8.31 8.41 12.41 Menu 3
Digitalni vstup B4 8.02 8.12 8.22 6.04
Digitalni vstup B5 8.03 8.13 8.23 6.04
Digitalni vstup B6 8.04 8.14 8.24 6.04
Digitalni vstup B7 8.05 8.15 8.25 8.35 Menu 3
Smér 1.12 10.13 10.14 6.30 6.31 6.32 6.33 6.37 10.40
Zobrazované jednotky 4.21 5.34
Doba prepnuti displeje 11.41
Rezim provoz 111 10.02 10.40
Indikace poruchy 10.01 10.36 10.40
Dynamické U/f 5.13
Blokovani ménice 6.15 6.29 8.02 8.12 8.22
Externi porucha 10.32
Otéacky ventilatoru 6.45
Frekvencni vstup 3.32 3.33 3.34 3.43 3.44 3.45 8.25
Frekvenéni vystup 3.17 3.18 8.21
Volba reference 1.14 1.15
Pevna reference otacek 3.22 3.23
Vysove stgbilni modulace 519
prostorového vektoru
Radi¢ VIV 6.04 6.30 6.31 6.32 6.33 6.34 6.39 6.40 6.42 6.43
Jog reference 1.05 1.13 2.19 2.29
Rozsiteny ndvod Commander SK 27
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Tab. 8-1 Tabulka dle funkci

Funkce Oznaéeni parametru (Pr)
Koncové spinace 6.35 6.36
Logické funkce 1 9.01 9.04 9.05 9.06 9.07 9.08 9.09 9.10
Logické funkce 2 9.02 9.14 9.15 9.16 9.07 9.18 9.19 9.20
rl?;g\éct)iz pfi nizkém ss 6.10
Ztrata napajeni 6.03 10.15 5.05
Maximalni kmitocet 1.06
Nastaveni Menu 0O 11.01 az 11.10 11.27 6.04
Minimalni kmitocet 1.07 10.04
Mapa motoru 5.06 5.07 5.08 5.09 5.10 5.11
Mapa motoru 2 Menu 21 11.45
Motorpotenciometer 9.03 9.21 9.22 9.23 9.24 9.25 9.26 9.27 9.28
Ofset reference 1.04 1.38 1.09
Inetrni program. automat 11.47 11.48 11.50
Rezim vystupniho napéti 5.14 5.17 5.23
Vystupni veli¢iny 5.01 5.02 5.03 5.04
Volba pfemodulovani 5.20
PID reguléator Menu 14
Parametr po zapnuti 11.22 11.21
Vysoké rozliseni 1.18 1.19 1.20 1.44
Prednastavené otacky 1.15 1.21az1.28 1.14 142 1.45 1.46 1.47 1.48 1.50
Programovatelna logika Menu 9
Vystup PSM 3.17 8.21
Rezim ramp 2.04 2.08 6.01 2.03 10.30 10.31 10.39
Rekuperace 10.10 10.11 10.30 10.31 6.01 2.04 10.12 10.39 10.40
Vystupni relé 8.07 8.17 8.27 12.41
Reset 10.33 8.02 8.12 8.22 6.14
S rampy 2.06 2.07
Bezpecnostni kod 11.30 11.44 5.50
Sériova komunikace 11.23 az 11.26 6.42 6.43
Pasma preskoceni 1.29 1.30 1.31 1.32 1.33 1.34 1.35
Kompenzace skluzu 5.08 5.27
Softwareova verze 11.29 11.34 11.35
Volba reference otacek 1.14 1.15 1.49 1.50 1.01 1.02
Stavové slovo 10.40
Napajeni 5.05
Spinaci kmitocet 5.18 5.35 5.37
Tepenéa ochrana ménice 5.18 5.35 7.04 7.05 7.34 7.35 7.36 10.18
Tepena ochrana motoru 4.15 5.07 4.19 4.16 4.25
Vstup termistoru 8.35
Komparator 1 12.01 12.03 12.04 12.05 12.06 12.07
Komparator 2 12.02 12.23 12.24 12.25 12.26 12.27
Doba provozu 6.22 6.23
Momentové fizeni 4.08 4.11
Poruchy 10.37 10.20 az 10.29
Registr poruch 10.20 az 10.29
UZivatelska porucha 10.38
Podpéti 5.05 10.15
Rezim U/f 5.14 5.15
Prepinac 1 12.08 12.09 12.10 12.11 12.12 12.13 12.14 12.15
Pfepinac 2 12.28 12.29 12.30 12.31 12.32 12.33 12.34 12.35
Napé ovy rezim 5.14 5.17 5.23 5.15
Jmenovité napéti 11.33 5.09 5.05
Varovani 10.19 10.12 10.17 10.18 10.40
Indikace nulovych otacek 3.05 10.03
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oo [P T ohmars | Cpane Lomameaee | - i | " i | crson | orsrere e
9 MenuO
Tab. 9-1 Menu 0: Radkovy p Fehled
Pr Funkce EZ?VamI n|astave[1j|SA Odrg\;;?g f\léﬂ?)riqn;i: ‘ Zména nastaveni
01 | Minimalni kmito¢et (Hz) 0,0 Pr 1.07
02 | Maximalni kmitocet (Hz) 50,0 | 60,0 Pr 1.06
03 | Akcelerace (s/100Hz) 5,0 Pr2.11
04 | Decelerace (s/100Hz) 10,0 Pr2.21
05 | Prednastavené konfigurace ménice ALAV Pr 11.27
06 | Jmenovity proud motoru (A) Jmen. proud ménice Pr 5.07
07 | Jmenovity otacky (ot/min) 1500 1800 Pr 5.08
. - 230/4 7 230/4 7
08 | Jmenovité napéti motoru (V) 30! 6%%/5 5 30/ 6%(())/5 5 Pr 5.09
09 | UcCinik motoru (cos ¢) 0,85 Pr5.10
10 | Pfistup k parametrim L1 Pr 11.44
11 | Konfigurace svorkovnice 0 4 Pr 6.04
12 | Volba reZimu externi brzdy dis Pr12.41
15 | Kmitoc€et funkce Jog (Hz) 15 Pr 1.05
16 | ReZim analogového vstupu 1 (mA) 4-.20 Pr 7.06
17 | Zaporné prednastavené otacky OFF (0) Pr1.10
18 | Pfednastavené otacky 1 (Hz) 0,0 Pri1.21
19 | Pfednastavené otacky 2 (Hz) 0,0 Pr 1.22
20 | Prednastavené otacky 3 (Hz) 0,0 Pr 1.23
21 | Pfednastavené otacky 4 (Hz) 0,0 Pr 1.24
22 | ReZim zatiZeni zobrazeny na displeji Ld Pr4.21
23 | ReZim otacek zobrazeny na displeji Fr Pr5.34
24 | Konstanta definovana uzivatelem 1,000 Pr11.21
25 | Uzivatelsky bezpec¢nostni kéd 0 Pr 11.30
T e oo : Prisa
28 | Kopirovani parametr(i no Pr 11.42
29 | Obnoveni Zakladniho nastaveni no Pr 11.43
30 | Rezim decelera¢ni rampy 1 Pr 2.04
31 | ReZim Stop 1 Pr 6.01
32 | Volba dynamické charakteristiky U/f OFF (0) Pr5.13
33 | Start do rotujiciho motoru 0 Pr 6.09
34 | Volba funkce svorky B7 dig Pr 8.35
35 | Volba funkce svorky B3 (digitalni vystup) n=0 Pr 8.41
36 | Volba funkce svorky B1 (analogovy vystup) Fr Pr 7.33
37 | Modulaéni kmitocet (kHz) 3 Pr5.18
38 | Test Autotune 0 Pr 5.12
39 | Jmenovity kmitocet motoru (Hz) 50,0 60,0 Pr 5.06
40 | Pocet p6lt motoru Auto Pr5.11
41 | Volba rezimu vystupniho napéti Url Pr5.14
42 | Boost (%) 3.0 Pr5.15
43 | Pfenosova rychlost sériové linky 19.2 Pr 11.25
44 | Sériova adresa 1 Pr 11.23
45 | SW verze Pr 11.29
P s wri2az
e s o 10 o 1242
T P o124
PR ori2as
50 |Zpozdéni pfed uvolnénim externi brzdy (s) 1,0 Pr 12.46
51 | Zpozdéni po uvolnéni externi brzdy (s) 1,0 Pr 12.47
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Uvod Parametry Forméat Ovladaci Seriova CT Modbus Interni programovatelny CTSoft Rozéifené menu

x.00 parametrd panel komunikace RTU automat
Pr Funkce E'::varnl nastave:SA Oc:g;g?g Elé‘r)giqn;i: z Zména nastaveni
52 | Zavisi na volitelném SM modulu * 0 Pr 15.03
53 | Zavisi na volitelném SM modulu * 0 Pr 15.04
54 | Zavisi na volitelném SM modulu * 0 Pr 15.06
55 | Registr poruch - posledni porucha Pr 10.20
56 | Registr poruch - porucha prfed Pr 55 Pr 10.21
57 | Registr poruch - porucha prfed Pr 56 Pr 10.22
58 | Registr poruch - porucha prfed Pr 57 Pr 10.23
59 rl?:grlj%\;éni uzivatelského liniového programu 0 Pr 11.47
60 | Stav uZivatelského liniového programu ménice Pr 11.48
61 | Hodnota programovatelného parametru 1
62 | Hodnota programovatelného parametru 2
63 | Hodnota programovatelného parametru 3
64 | Hodnota programovatelného parametru 4
65 | Hodnota programovatelného parametru 5
66 | Hodnota programovatelného parametru 6
67 | Hodnota programovatelného parametru 7
68 | Hodnota programovatelného parametru 8
69 | Hodnota programovatelného parametru 9
70 | Hodnota programovatelného parametru 10
71 | Programovatelny parametr 1 Pr11.01
72 | Programovatelny parametr 2 Pr 11.02
73 | Programovatelny parametr 3 Pr 11.03
74 | Programovatelny parametr 4 Pr 11.04
75 | Programovatelny parametr 5 Pr 11.05
76 | Programovatelny parametr 6 Pr 11.06
77 | Programovatelny parametr 7 Pr 11.07
78 | Programovatelny parametr 8 Pr 11.08
79 | Programovatelny parametr 9 Pr 11.09
80 | Programovatelny parametr 10 Pr 11.10
81 | Hodnota reference (zadavaciho signalu) Pr1.01
82 | Uroven reference pfed rampami Pr 1.03
83 | Uroven reference po rampach Pr 2.01
84 | Napéti ss meziobvodu Pr 5.05
85 | Vystupni kmitocet Pr 5.14
86 | Vystupni napéti Pr 5.02
87 | Otacky motoru Pr 5.04
88 | Proud motoru RO parametry Pr 4.01
89 | Cinny proud motoru Pr 4.02
90 | Cteci slovo digitalnich vstupl/vystup Pr 8.20
91 |Indikace Reference On Pri1.11
92 |Indikace Reverzace Pr1.12
93 | Indikace funkce Jog Pr 1.13
94 | Uroven na analogovém vstupu 1 Pr 7.01
95 | Uroven na analogovém vstupu 2 Pr 7.02
* Blize viz manual pfislusného volitelného SM modulu
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Analog. vstup 2 (%)
1

_k

Ovod Parametry Format . Ovladaci Serlc_)va CT Modbus Interni programovatelny CTSoft Rozsifené menu
x.00 parametrQ panel komunikace RTU automat
Obr. 9-1 Blokové schéma Menu 0
Omezeni ota éek Rampy
Analogové vstupy Minim
. Dob
Rezim Analog. kmitocet al?ceal\erace
analog. vstup 1 (%) Maxim Dob
. oba
vstupu 1 Hodnota kmitodet decelerace
» reference (Hz) l Rezim decel
Farmpy

Urove reference

+n_| pfed rampami (Hz)

|

BU
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Vystupni
kmitocet
Rizeni motoru
Jmenovity
proud motoru
- Jmenovité
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Volba dynam.
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T
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Volba
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i
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nastavené otacky

48] (] »{ 95 0
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funkce Jog [9)
Digit &lni .
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funkce Jog
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< < svorkovnice|l /" ., \oooooolt ]
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O -
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Volba funkce rotujiciho o1
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B6 8
B7 16 89
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Proud motoru
88
Pfistup
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- Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Interni programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu

10 RozSirené Menu

10.1 Prehled
Tabulka 10-1 P fehled Menu

Menu €. Nazev

1 Zadavani otacek

2 Rampy

3 Prahy ota¢ek, Kmitoétovy vstup a vystup

4 Regulace proudu

5 Motor

6 RezZimy

7 Analogové vstupy a vystupy

8 Digitalni vstupy a vystupy

9 Programovatelna logika, Motorpotenciometr, Binarni soucet
10 Stavy ménice

11 Obecné nastaveni ménice

12 Programovatelné komparatory, Pfepinage vstupni promé&nné, Rizeni brzdy
14 UZivatelsky PID regulator
15* Nastaveni volitelnych modull

18 Aplikaéni menu 1

20 Aplikaéni menu 2

21 Mapa motoru 2

*  Objevi se pouze tehdy, je-li do ménice zasunut néktery z volitelnych modult SM.

V tabulce 5-2 jsou uvedeny kédy, které se objevuiji v tabulkach popisu parametrd.

Tabulka 10-2  Kody typu parametru

RW "Read/Write"
Hodnotu parametru Ize &ist i ménit.
RO "Read-only"
Hodnotu parametru Ize pouze &ist.
Bit Bitovy - miiZze mit pouze 2 hodnoty
(na displeji ,On" nebo ,OFF").
Bi Bipolarni — parametr mdze mit kladné i zaporné hodnoty
Uni | Unipolarni — parametr mize mit pouze kladné hodnoty
o
Prepinaci — umoznuje volbu jedné z nékolika textové uvedenych funkci.
= "Filtered"
Hodnota téchto parametrd se rychle méni a proto je pfi zobrazovani na displeji ménice filtrovana.
DE "Destinatiqn" ) o o
Adresa (misto uréeni) dané vystupni veli€¢iny (parametru)
DP "Decimal place"
Udévé pocet desetinnych mist hodnoty parametru
"Rating dependant”
RA Hodnota parametru zavisi na velikosti rozsahu vstupniho napéti (napf. 230V nebo 400V), ev. na
velikosti vyst. vykonu ménice.
Tyto parametry Ize pfenaSet pomoci karty SmartStick pouze tehdy, jsou-li méni¢e stejného typu.
NC "Not cloned"
Neni moZno klonovat pomoci karty SmartStick.
"Not visible"
NV . . L
Neni zobrazen na displeji ménice.
PT "Protection” _
Chréanény — nelze pouzit jako misto uréeni
us "User save"
Nutno provést zapamatovani, napf. pomoci CTSoft
PS "Power-down save"
Hodnota parametru je automaticky zapamatovana po odpojeni od sité.
"No default”
ND Nelze obnovit Tovarni nastaveni
P¥i provedeni Tovarniho nastaveni neni u takto ozna¢enych parametr( obnovena hodnota
Tovarniho nastaveni.
VM "Variable maximum"
Maximalni hodnota muaze byt rizna.
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10.2 Menu 1: Zadavani ota €ek
Tabulka 10-3 Menu 1: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni  Nastaveni  Aktualiz  ace
1.01 |Uroven zvolené reference {81} + 1500,0 Hz* 5ms
1,02 |Uroven reference pred funkef | £1500,0 Hz 5 ms
Preskocéeni kmitoétu '
1.03 |Uroven reference pfed rampami 1 {82} +1500,0 Hz 5ms
1.04 |Ofset reference : +1500,0 Hz 0,0 5ms
1.05 |Reference Jog . {15} 0,0 az 400,0 Hz 0,0 5ms
1.06 |Maximalni kmitocet 1 {02}] 0,0 az 1500,0 Hz 50,0 Na pozadi
1.07 |Minimalni kmito¢et/otacky ' {01} 0,0 az Pr 1.06 0,0 Na pozadi
1.08 |NepouZito i
1.09 |Volba funkce ofset : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.10 [Volba hipolarniho rezimu {17} | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
1.11 |Indikace Reference On {91} | OFF (0) nebo On (1) 2ms
1.12 |Indikace Reverzace . {92} | OFF (0) nebo On (1) 2ms
1.13 |Indikace funkce Jog 1 {93} | OFF (0) nebo On (1) 2ms
1.14 |Volba reference ! (0) az (5) A1.A2 (0) 5ms
1.15 |Volba pfednastavenych otacek : Oaz8 0 5 ms
1.16 |NepouZito ;
1.17 |Reference rezimu Ovladani z klavesnice ! +1500,0 Hz 0,0 Na pozadi
1.18 |Vysoké rozliSeni hrubé : + 1500,0 Hz 0,0 Na pozadi
1.19 |Vysoké rozliSeni jemné E 0,000 az 0,099 Hz 0,000 Na pozadi
1.20 |Blokovant aktualizace vysokeho OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5 ms
1.21 |Pfednastavené otacky 1 ' {18} +1500,0 Hz 0,0 5 ms
1.22 |Pfednastavené otacky 2 » {19} + 1500,0 Hz 0,0 5ms
1.23 |Pfednastavené otacky 3 1 {20} +1500,0 Hz 0,0 5ms
1.24 |Prednastavené otacky 4 {21} +1500,0 Hz 0,0 5ms
1.25 |Pfednastavené otacky 5 i +1500,0 Hz 0,0 5ms
1.26 |Pfednastavené otacky 6 : +1500,0 Hz 0,0 5ms
1.27 |Pfednastavené otacky 7 : + 1500,0 Hz 0,0 5ms
1.28 |Prednastavené otacky 8 : + 1500,0 Hz 0,0 5ms
1.29 |Stfed pasma preskoceni 1 ! 0,0 az 1500,0 Hz 0,0 Na pozadi
1.30 |P&smo preskoceni 1 0,0 az 25,0 Hz 0,5 Na pozadi
1.31 |Stfed pasma preskoceni 2 ! 0,0 az 1500,0 Hz 0,0 Na pozadi
1.32 |Pasmo preskoceni 2 | 0,0 az 25,0 Hz 0,5 Na pozadi
1.33 |Stfed pasma preskoceni 3 : 0,0 az 1500,0 Hz 0,0 Na pozadi
1.34 |Pasmo preskoceni 3 i 0,0 a7 25,0 Hz 0,5 Na pozadi
1.35 |Indikace V pasmu preskocéeni OFF (0) nebo On (1) 5 ms
1.36 |Analogova reference 1 E + 1500,0 Hz* 5ms
1.37 |Analogova reference 2 i + 1500,0 Hz* 5ms
1.38 |Procentni doladéni : +100,0 % 0,0 5ms
1.39 |NepouZito :
1.40 [NepouZzito E
1.41 |Volba analogové reference 2 OFF (0) nebo On (1) On (1) 5ms
1.42 |Volba pfednastavenych otadek E OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.43 |Volba rezimu ovladani z klavesnice i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.44 |Volba vysokého rozliSeni : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.45 |Volba bitu 1 pfednastavenych otadek | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5 ms
1.46 |Volba bitu 2 prednastavenych otdéek | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.47 |Volba bitu 3 pfednastavenych otaéek OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
1.48 |Nepouzito E
1.49 In(’jivkace zvoleného zplsobu zadavani 1a75 5 ms
otaCek :
150 In('jivkace zvolenych prednastavenych 1as8 5 ms
otaCek '
151 lIizlt?feren.ce v reivi.mu. O\{Iégi?hl’ z {27} ] rESEt (0), LASt (1), rESEt (0), N/A
avesnice po pfipojeni sité . Prsi (2)
* Maximalni hodnota je dana Pr 1.06 nebo Pr 21.01
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Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené

Menu 1 Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0

Menu

Obr. 10-1  Logicky diagram A Menu 1

Blokovani —
tranzistorti Pr 6.15 AND >
Hardwarové [ T T T T T T T T e e o ° A Signal fadice: Enable
blokovani Pr 6.29 I Blokovani tlacitka Brani tlacitku Stop, aby | 9
: stop Pr6.12 ~ | zpusobilo start ménice :
I OR I
| Meénie !
T | Vporuse |
Porucha ménice ——— OR | H
| AND H
Stop Pr6.39 —( 1 Tlagitko 1 LaT |
: Stop  — :
i [}
L\ Definice podminky stop T :
AN (viz Pr 6.12) 1 ! AND
" N
Provoz vpred Pr 6.30 N e e e e e T |
LAT
[ & —>
OR |__| A
+)'?'?/I'l§ Signal fadice:
f OR Provoz Pr 1.11
Provoz vzad Pr 6.32 @ B OR
LAT 14
o
OR *
— —e
R
Provoz Pr 6.34
LAT
V_olba cha[akteru kontakt ® OR 2Zvolena
dig. vstupti Pr 6.40 reverzace Pr 1.12
Reverzace Pr 6.33 R 0
(0=vpred, 1=vzad) —|— AND
Jog vpred Pr 6.31
OR
Ji d Pr 6.37
og vzad Pr AND
Motor zastaven _|_
LAT Zvolen Jog Pr 1.13
—0
OR T
R — 1

Funkce fadiée norm alni rezim

Blokovani
tranzistor Pr 6.15

Hardwarové AND |———p Signél fadice: Enable
blokovani Pr 6.29 OR
Stop Pr 6.39
i Signal fadice:
Tlacito star 4LQ * LAT OR Provoz Pr1.11
_—>
AND
Tlagitko Stop  ——+
OR —
Blokovani g LAT »
tranzistor Pr 6.15 » Zvolen Jog Pr1.13
Hardwarové e OR
blokovéni Pr 6.29 T ]
Porucha ménice
Pr6.13=3 P
Stav tla¢. funkce AND AND
na ext. LED panelu Pr 6.11
Motor zastaven
Tlagitko vpred/vzad na  —
LCD panelu
Pr6.13=6 AND ToG
[ 2@
— Zvolena
Reverzace Pr 6.33 AND OR reverzace Pr1.12
Volba charakteru kontakti  —@- ToG
dig. vstupt Pr 6.40 Ly OR
| AND |
Funkce fadi¢e reZim Keypad
vstup AT
vystup 1. Je-li vstup enable roven 0, vystup je roven vstupu
LAT +—— 2. Je-li vstup enable roven 1, vystup je vZdy O - pokud je aktivni vstup reset
reset 3. Je-li vstup enable roven 1 a vstup reset je 0, vystup se pfepne a zustava na 1, pokud je vstup 1
| enable
Exklusivni OR s ¢asovacem
1. Vystup A
| A a. tvori exklusivni OR vstup
XOR b. stanou-li se oba vstupy aktivni, na vystup se dostane 0, oviem se zpoZzdénim 60ms
+TMR — c. stanou-li se oba vstupy neaktivni, na vystup se dostane ihned 0, mimo rezimy, kdy
— B Pr 6.01= 0, 3 nebo 4 (t.j. volny dobéh nebo reZimy ss brzdéni), kde na vystup jde 0 s prodlevou 60ms
2. Vystup B se fidi vzdy vstupnim signalem provoz vzad (spodné&jsi vstup) mimo rezimy, kdy
Pr 6.01= 0, 3 nebo 4 (t.j. volny dob&h nebo rezimy ss brzdéni) kde na vystup jde 0 s prodlevou 60ms
TOG (preklapéc)
TOG 1. Vystup méni svij stav s kazdou zménou vstupu z neaktivniho na aktivni
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- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 1
Obr. 10-2  Logicky diagram B Menu 1
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Menu 8| Volba rezimu 0 0 0 ! 2 Menu 1A
Ovladani 0 0 1 X 3
,‘:IE_, LzKav... 1 43 > 0 1 X X 4
Volba 1 X X X 5
vysokého
rozliseni,
y[JO> 1.44 b
A Legenda
nejvyssi
priorita Vstupni Parametry pro
} svorky cteni i zapis
Vystupni Parametr
XX y
Eml svorky pouze ke ¢teni
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Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny CTSoft Rozsifené

Menu 1 Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat Menu 0

Menu

Obr. 10-4  Logicky diagram D Menu 1

Indikace V pasmu
preskocent

Uroven reference

Uroven pred funkci

zvolené “Preskoceni

reference kmitocta”

Menu 1B @ Menu 2
AN Legenda
i Stfed pasmai | Stfed pasma Vstupni Parametry pro
ipreskogeni 1} ipFeskogeni 2 gEml svorky Cteni i zapis
: | 1{-30 I i : | 1,-32 I e ] Vystupni Parametry
t Pasmo i Pasmo svorky pouze ke ¢teni
ipreskogeni 13 ipfeskodeni 2}
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
ekl Urove i zvolené reference IOyl Minimalni kmito cet
RO | Bi VM | DP | ND NC PT RW | Uni VM | DP PT | US
1 1
Rozsah + 1 500,0 Hz Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz
Tovar. nastav. Tovar. nastav. 0,0
Aktualizace 5ms Aktualizace Na pozadi
Dolni mez vystupniho kmitoétu méniée pro oba sméry
. . . — — otaceni. Nelze nastavit na hodnotu nizsi nez je Pr 1.06.
1.02 Urove i reference p fed funkci "P Fesko €eni Je neaktivni pro funkci Jog.
) kmito éta"
RO | Bi VM | DP | ND NC PT |Nepou2ito |
1
Rozsah +1500,0 Hz | il VVolba funkce ofset
Tovar. nastav. RW | Bit us
Aktualizace 5ms
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
- - - - Tovar. nastav. 0
Urove f reference p fed rampami Aktualizace 5ms
RO | Bi VM | DP | ND NC PT )
1 Je-li Pr 1.09 = 0, potom
Pr 1.01 = zvoleny zadav. signal x (100 + Pr 1.38) / 100
Rozsah +1500,0 Hz .
Tovar. nastav. Je-li Pr 1'09_‘ 1, pot’om 3 Lo,
Aktualizace 5ms Pr 1.01 = zvoleny zadavaci signal + Pr 1.04
1.1 Vol ipolarniho rezim
0 gl Ofset reference olba bipolarniho rezimu Us
RW| Bi vM [ DP us !
1
Rozsah 15000 Roz}sah OFF (0) nebo On (1)
- Hz Tovér. nastav. 0
Tovar. nastav. 0.0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace 5ms :
Blize viz Pr 1.09. Pr1.10=0 Unipolarni rezim _ _
Zaporny zadavaci signal je upraven na
hodnotu nula.
IEXER Reterence Jog Pr1.10=1 Bipolarni rezim
RW | Uni DpP us Zéaporny zadavaci signal zplsobi otaéeni
1 motoru v opacném sméru.
Rozsah 0.0 a2 4000 L Tentvo rezim je mozny v techtE) pfipadech:
- z - pfednastavené otacky 1 az 8
Tovar. nastav. 15 P . . vy
Aktualizace " - ovladani z klavesnice ménice
- vysoké rozliSeni

Zadavaci signdl otad€ek pouzivany pro funkci Jog (pomalé
posunovani).

Rozsah funkce Jog je omezen Pr 1.06 (max. kmitocet).
Pr 1.07 (min. kmito€et) nemé na rozsah funkce Jog vliv.
Podminky za nichz miZze byt funkce Jog aktivovana jsou

popséany v Menu 6.

IOl Maximalni kmito €et
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 1 500,0 Hz
Tovar. nastav. 50,0
Aktualizace Na pozadi
Horni mez vystupniho kmitoétu ménic¢e pro oba sméry
otaceni.

Tato mez vSak mlZe byt prekroena vlivem kompenzace
skluzu (je-li pouzit).

- analogovy zadavaci signal z volitelnych
moduld pro rozSifeni poctu vstupl a
vystupl (SM - I/O Lite a SM — I/O Timer)

- zadavaci signal pres volitelné moduly
sériové linky

Poznamka

Oba standardni analogové vstupy jsou unipolarni, tudiz
ani Pr1.10 =1 neumozni na téchto vstupech bipolarni
rezim. Bipolarni rezim je moZny pouze v pfipadech
uvedenych vysSe.
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Menu 1 Uvod Parametry Forméat Ovladaci Sériova
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny Rozsifené

max_kmitocet

Pr 1.07
nebo Pr 21.02

-100% -100%

Pr1.10 =0 (unipolarni rezim)

max_kmitocet |----——————,

-100%

-100%

——————————— - max_kmitocet

Pr1.10=1 (bipolarni rezim)

Pr 1'14 - Popis Pr 1.49
Hodnota | Displej
1 nebo 2
Pres Anal. vstup 1 nebo pies |(v Zakladnim nasta-
0 Al.A2 N
Anal. vstup 2 veni dle stavu svorky
fizeni B7)
1 ALPr Pres AnaEI. vstup 1 (prpudpyy) 1
nebo 3 pfednastavené otacky
Pres Anal. vstup 2 (napétovy)
2 AZ.Pr nebo 3 prednastavené otacky 2
3 Pr |4 prednastavené otacky 3
4 PAd |Ovladani z klavesnice ménice 4
5 Prc  |Vysoké rozliSeni 5

Na rozdil od méni¢d Commander SE neni Pr1.14
automaticky nastaven pro nastaveni (rezimy) 1 az 3. Pro
tyto rezimy musi byt zvolené digitalni vstupy
nasmérovany do parametrd Pr 1.45 a Pr 1.46 (aby byl
umoznén rezim prednastavenych otacek). Uvedena
tabulka zndzornuje moZnou konfiguraci:

Misto uréeni | Misto uréeni
Pri.14 svorky B4 svorky B7 Pr1.49
1 nebo 2
0(ALA2) | Pre.29 Pr1.41 f/‘éﬁf(‘j:i?g\‘/‘u”;‘f;f‘ky
fizeni B7)
1 (A1.Pr) Pr 1.45 Pr 1.46 1
2 (A2.Pr) Pr 1.45 Pr 1.46 2
3 (Pr) Pr 1.45 Pr1.46 3
4 (PAd) 4
5 (Prc) 5

% Indikace Reference On

i3l Indikace Reverzace

i Indikace funkce Jog

Je-li Pr1.14=0, potom zvolend reference zavisi na
nastaveni Pr 1.41 aZ Pr 1.44. Tyto parametry umoZnuji,
aby reference (zadavaci signdl) byl v tomto pfipadé volen
pomoci externiho signalu (svorek fizeni). Je-li néktery z
téchto bitd aktivni (rovna se 1), potom je pfisluSna
reference zvolena (je indikovano parametrem Pr 1.49).
Je-li aktivni vice bitl, potom ma prioritu bit s nejvySSim
Cislem.

Je-li Pr 1.14 =5 (Prc), potom Pr 1.09 a Pr 1.38 nemohou
byt pouZzity.

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace 2ms

Tyto parametry jsou Fizeny fadi€em ménice, viz Menu 6.

Pr1.41|Pr1.42| Pr1.43|Pr1.44 Zvolend reference Pr 1.49
0 0 0 0 |Anal. reference 1 (Al) 1
1 0 0 0 |Anal. reference 2 (A2) 2
X 1 0 0 |Prednast. otacky (Pr) 3
X X 1 0 |Klavesnice ménice (PAd)| 4
X X X 1 |Vysoké rozliSeni (Prc) 5

Volba reference

1.14 . . S -
(zadavaciho signalu kmito¢tu)
RW | Txt us
Rozsah 0az5
Tovar. nastav. 0 (AL.A2)
Aktualizace 5ms

Pomoci tohoto parametru se voli zpusob zadavani
vystupniho kmito€tu (zplsob je indikovany pomoci
Pr 1.49).

x = jakakoliv hodnota

Ovladani z klavesnice m énice

Je-li zvoleno ovladani z klavesnice ménice je reference
fizena pfimo z klavesnice ménice prostfednictvim Pr 1.17.
Z klavesnice ménice jsou téz ovladany funkce Start, Stop
a Reset.

Konfiguraéni bity (Pr 6.30 az Pr 6.34) nemaji vliv a funkce
Jog je blokovéana.

Na klavesnici méni¢e neni k dispozici tlacitko reverzace.
Je-li toto poZzadovéano, viz Pr 11.27.
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. Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené

Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
(MY Reference rezimu Ovladani z klavesnice
U Commanderu SE parametru Pr 05 odpovida parametr RO | Bi VM | DP NC PT PS
Pr1.14. 1
U Commanderu SK parametru Pr 05 odpovida parametr
Pr 11.27. Rozsah +1 500,0 Hz
Jestlize se pouZiji parametry Pr 05, resp. Pr 11.27 pro TOVér-_”aStaV-
nastaveni volby reference a po té by se jeSté nastavoval Aktualizace Na pozadi

parametr Pr 1.14 pro zménu tohoto nastaveni, tak ackoliv
nékteré volby obou téchto parametrd Pr 05 a Pr 1.14 jsou

stejné, zobrazovana hodnota nastaveni v Pr 05 se
nezmeéni podle zmény v nastaveni Pr 14.
Volba p Fednastavenych otd €ek

RW | Uni us
Rozsah 0az8

Tovar. nastav. 0

Aktualizace 5ms

Pomoci tohoto parametru se voli &islo pfednastavenych
otacek (indikovano Pr 1.50):

Pr1.15 Prednastavené ota ¢ky

0 Volba se provadi pomoci svorkovnice fizeni

Prednastavené otacky 1 (je-li Pr1.49=3) O

Prednastavené otacky 2

Pfednastavené otacky 3

Prednastavené otacky 4

Prednastavené otacky 5

Prednastavené otacky 6

Pfednastavené otacky 7

N[O |WIN(F

Prednastavené otacky 8

O Je-liPr1.49 =1, je zvolen analogovy vstup 1
Je-li Pr 1.49 = 2, je zvolen analogovy vstup 2
Je-li Pr1.15 =0, potom prednastavené otacky zavisi na

parametrech Pr1.45 az Pr1.47, které mohou byt
ovladany pomoci digitalnich vstupu:

Pri147 | Pr1.46 | Pr1.45 Pr 1.50
0 0 0 1 (je-li Pr 1.49 = 3)
0 0 1 2
0 1 0 3
0 1 1 4
1 0 0 5
1 0 1 6
1 1 0 7
1 1 1 8

Pr 1.50 indikuje zvolené prednastavené otacky neustale.

Jestlize je pomoci Pr 1.14 zvolena reference 1 nebo 2
(proudovy nebo napétovy vstup), pak lze jednoduSe
pfepnout na prednastavené otacky kdyz se navoli aby
hodnota Pr 1.49 se nerovnala jedné. To umoZiuje
uzivateli pruzné volit mezi napétovym vstupem a tfemi
prednastavenymi ota¢kami nebo proudovym vstupem a
tfemi pfednastavenymi otackami — to vSe pomoci pouze 2
digitalnich vstupu.

Nepouiito

Tento parametr zobrazuje zadavaci signal (referenci), je-li
zvolen rezim Ovladani z klavesnice.

Jeho rozsah (unipolarni nebo bipolarni) zavisi
nastaveni Pr 1.10:

na

Pr1.10=0 Unipolarni rezim
Rozsah Pr1.17 = Pr 1.07 aZ 1 500Hz
Pr1.10=1 Bipolarni rezim

Rozsah Pr 1.17 = + 1 500Hz

I KSR \/ysoké rozliSeni hrub é
RW | Bi VM

DP us
1
Rozsah +1500,0 Haz
Tovar. nastav. 0,0
Aktualizace 5ms
Viz Pr 1.19.
Vysoké rozliseni jemn &
RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 az 0,099 Haz
Tovar. nastav. 0,000
Aktualizace 5ms

Normédlni rozliSovaci schopnost refrence je 0,1Hz, ale
muze byt zvySena pomoci parametrd vysokého rozliseni.
Pr 1.18 definuje referenci hrubé (kladnou nebo zapornou)
s rozlisenim 0,1Hz. Pr 1.19 definuje referenci jemné (vzdy
kladnou) s rozliSenim 0,001Hz. Celkové reference je dana
souctem Pr 1.18 a Pr 1.19.

Proto Pr 1.19 zvySuje kladnou referenci vzdy od nuly a
shiZuje zapornou referenci k nule.

Blokovénl' aktualizace vysokého rozlieni

RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

Protoze vysoké rozliSeni je zadavano dvéma parametry,
Pr 1.20 zabrarnuje ¢&teni téchto parametrd (Pr1.18 a
Pr 1.19) v pribéhu jejich aktualizace. Misto toho jsou
v tomto okamziku ¢teny hodnoty z vnitini paméti ménice.

Je-li Pr1.20 = 0, reference pred rampami (v 1.01) se
neustdle obnovuje dle parametrd vysokého rozliSeni
(Pr 18 aPr 1.19).

Je-li Pr 1.20 = 1, parametry vysokého rozliSeni (Pr 1.18 a
Pr 1.19).se neustéle nacitaji a ukladaji do vnitfni paméti,
kdezto reference pred rampami (Pr 1.01) se necbnovuje.
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Parametry Forméat Ovladaci Sériova

Uvod x.00 parametr panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny Rozsifené

Prednastavené otd €ky 1
Prednastavené ota €ky 2

IRCISI Analogova reference 1
IBCYAl A nalogova reference 2

Prednastavené otd €ky 3 RO | Bi VM | DP | ND NC
Prednastavené otd ¢ky 4 1

Prednastavené otd €ky 5 Rozsah +1500,0 Hy
Prednastavené otd €ky 6 Tovér. nastav. 0,0

Prednastavené otd ¢ky 7 Aktualizace 5ms

Prednastavené ota ¢ky 8

RW/| Bi VM | DP us
1

Rozsah +1500,0 Hz

Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace 5ms

iRl Stied pasma p fesko €eni 1
Stred pasma p fesko éeni 2
IBCKl Stired pasma p Ffesko €eni 3

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 a7z 1500,0 Hz

Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace Na pozadi

Tyto parametry umoznuji zavedeni pasma (ve spojeni s
Pr 1.30, Pr 32 a Pr 34), ve kterém nelze nastavit otacky.
PFfi zménach otacek méni¢ pres toto "zakdzané" pasmo
pouze po rampé "prejde". VyuZiva se zejména tam, kde
mechanicky systém pfi urcitych otdkéch rezonuje.

Je-li pfislusny stfed pasma preskoceni roven nule, je
funkce pasma preskoceni blokovana.

Je-li zadana reference otacek uvnitf pasma preskoceni,
rampy zastavi zménu vystupniho kmito¢tu na dolni
hodnoté tohoto pasma preskoceni. Skuteéné otacky jsou
tedy nizSi nez Zadané.

Tyto parametry jsou mista uréeni pro signaly z
analogovych vstup(i, pokud jsou tyto vstupy uréeny pro
zadavani vystupniho kmitoctu.

Signdly z programovatelnych vstupd jsou automaticky
upraveny tak, Ze 100% signalu odpovidda maximalni
kmitocet (Pr 1.06). Také 0% signalu odpovida minimalni
kmitocet (Pr 1.07), pokud neni zvolen bipolarni rezim
(v 1.10).

ARSI Procentni dolad éni

RW /| Bi DP NC
1
Rozsah +100,0 %
Tovar. nastav. 0,0
Aktualizace 5ms

Blize viz Pr 1.09.

Nepouiito

Nepouiito

Volba analogové reference 2

Volba p Frednastavenych otd &ek

Volba rezimu Ovladani z klavesnice

Volba vysokého rozliseni

Volba bitu 0 p fednastavenych otd ¢éek

Volba bitu 1 p Fednastavenych ot4 éek

Volba bitu 2 p Fednastavenych ota éek

Tyto parametry udavaji polovinu Sifky pasma (na jednu
stranu od pfislusného stfedu pasma preskoceni), ve
kterém nelze nastavit vystupni otacky. Celkova Sitka
"zakazaného" pasma je tedy dvojnasobna.

Indikace V pasmu p Fesko €eni
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav.
Aktualizace 5ms

Tento parametr indikuje, ze Zadana reference otacek je
uvnitf jednoho z pasem preskoceni, takze otacky motoru
neodpovidaji poZzadovanym.

RW | Bit NC

(VI Pasmo p Fresko €eni 1

AICY A P&smo p Fesko €eni 2 Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Y3 Pasmo p fesko éeni 3 Tovar. nastav. OFF (0)
RW | Uni DP us Aktualizace 5ms

1 Tyto parametry slouzi pro volbu zpisobu zadavani otacek.

Rozsah 0,0 aZ 25,0 Hz Blize viz Pr 1.14 a Pr 1.15.
Tovar. nastav. 0,5
Aktualizace Na pozadi Nepouiito

Indikace zvoleného zp Gsobu zadavani ota €ek

RO | Uni ND NC PT
Rozsah lazs

Tovar. nastav.

Aktualizace 5ms

Pr 1.49 =1 Analogova reference 1

Pr 1.49 = 2 Analogova reference 2

Pr 1.49 = 3 Pfednastavené otacky

Pr 1.49 = 4 Ovladani z klavesnice ménice
Pr 1.49 =5 Vysoké rozliSeni

40

RozsSifeny navod Commander SK

www.controltechniques.cz Druhé, pfepracované vydani



Menu

Uvod Parametry Format . Ovladaci Seriqva CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
Indikace zvolenych p Fednastavenych ota &ek
RO | Uni ND NC PT
Rozsah laz8
Tovér. nastav.
Aktualizace 5ms

Je-li Pr 1.49 = 1 nebo 2, potom Pr 1.50 = 1 indikuje, Ze je
zvolen jeden z analogovych vstup(.

151 Reference v reZzimu Ovladani z klavesnice po
) pfipojeni sit é
RW | Txt us
Rozsah 0az2
Tovar. nastav. 0
Aktualizace -
V rezimu Ovladani z klavesnice uréuje hodnotu reference:
Je-li Pr1.51=0(0) potom Pr 1.17 =0

je-li v151=1 (LASt) potom Pr 1.17 = posledni
hodnoté pfed odpojenim sité

je-li Pr1.51=2(PrS1) potom Pr1.17 =Pr1.21
(pfednastavené otacky 1)
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
10.3 Menu 2: Rampy
Tabulka 10-4  Menu 2: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni Nastaveni Aktualiz  ace
2.01 |Uroven reference po rampéach . {83} +1500,0 Hz* 21 ms
2.02 [Nepouzito
2.03 |Drzeni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.04 |Rezim deceleraéni rampy + {30} 0az3 1 Na pozadi
2.05 |Nepouzito :
2.06 |Volba S rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
: 0,0 az .
2.07 |S rampa 5 300,0 s2/100Hz 3,1 Na pozadi
; méni¢ 110V: 375
| 0az meénic 200V: 375
2.08 |Omezeni napéti standardni rampy ! max_nast_ss_napéti | méni¢ 400V: 750 Na pozadi
; Y, méni¢ 575V: 895
: méni¢ 690V: 1075
2.09 |NepouZzito |
2.10 |Volba akcelera¢ni rampy ! 0az9 0 5ms
. i 0,0 az
2.11 |Hodnota akcelera¢ni rampy 1 | {03} 32000 s/100Hz 5,0 5ms
_ : 0,0 az
2.12 |Hodnota akcelera¢ni rampy 2 5 3200,0 s/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.13 |Hodnota akcelera¢ni rampy 3 ! 32000 S/100Hz 5,0 5ms
- | 0,0 az
2.14 |Hodnota akcelera¢ni rampy 4 32000 S/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.15 |Hodnota akcelera¢ni rampy 5 5 32000 $/100Hz 5,0 5ms
- i 0,0 az
2.16 |Hodnota akcelera¢ni rampy 6 : 32000 S/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.17 |Hodnota akcelera¢ni rampy 7 : 32000 S/100Hz 5,0 5ms
i i 0,0 az
2.18 |Hodnota akcelera¢ni rampy 8 : 3200,0 s/100Hz 5,0
.. ' 0,0 az
2.19 |Hodnota akceleraéni rampy funkce Jog | 32000 $/100Hz 0,2 5ms
2.20 |Volba deceleraéni rampy : 0az9 0 5ms
i : 0,0 az
2.21 |Hodnota deceleraéni rampy 1 ! {04} 32000 s/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.22 |Hodnota deceleraéni rampy 2 | 32000 $/100Hz 5,0 5ms
i , 0,0 az
2.23 |Hodnota deceleraéni rampy 3 32000 S/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.24 |Hodnota decelera¢ni rampy 4 5 32000 s/100Hz 5,0 5ms
.. ‘ 0,0 az
2.25 |Hodnota decelera¢ni rampy 5 5 32000 $/100Hz 5,0 5ms
. ! 0,0 az
2.26 |Hodnota deceleraéni rampy 6 : 32000 S/100Hz 5,0 5ms
- i 0,0 az
2.27 |Hodnota deceleraéni rampy 7 : 32000 s/100Hz 5,0 5ms
.. ' 0,0 az
2.28 |Hodnota deceleraéni rampy 8 : 32000 $/100Hz 5,0 5ms
i i 0,0 az
2.29 |Hodnota deceleraéni rampy funkce Jog 32000 S/100Hz 0,2 5ms
2.30 |Indikace zvolené akceleraéni rampy : laz8 5ms
2.31 |Indikace zvolené deceleraéni rampy laz8 5ms
2.32 |Volba bitu 0 akceleraéni rampy E OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.33 |Volba bitu 1 akcelera¢ni rampy : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.34 |Volba bitu 2 akcelera¢ni rampy | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.35 |Volba bitu 0 deceleraéni rampy : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.36 |Volba bitu 1 deceleraéni rampy ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.37 |Volba bitu 2 deceleraéni rampy OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
2.38 |NepouZito i
2.39 |Volba jednotky pro rampy i Qaz?2 1 Na pozadi
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RozSifené

Menu Menu 2

- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny
Uvod x.00 parametr U panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
Obr. 10-5 Logicky diagram A Menu 2

Indikace
akceleracni

ram
Hodnota akc. rampy Py

mapy motoru 2
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Menu 2 Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu
Obr. 10-6  Logicky diagram B Menu 2
Volba
akceleracni
rampy
.
Digitalni vstupy i
Volba bitu 0 i
akc. ramp Pr2.34 | Pr2.33 | Pr 2.32 | Vystup . i
(IO e 0 0 0 1 i
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Obr. 10-75  Logicky diagram C Menu 2
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) 1 5 3 rampy
Volba bitu 2 1 0 1 6
dec. ramp 4
>|:|E—> """"" 1 1 0 7 Menu 2A
1 1 1 8 5
(¢]
7
Legenda 8
Vstupni Parametry pro i g
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. Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 2
Urove f reference po rampach )
- pasmo regulace
RO | Bi VM | DP | ND NC PT
1
Rozsah +1500,0 Hz napéti ss
Tovar. nastav. meziobvodu
Aktualizace 21ms

| kdyZz je rozsah pro nastaveni +1500Hz, skute¢na
hodnota tohoto parametru mize byt vlivem regulatoru
proudového omezeni zvySena (az o 20%).

Nepouiito

Drienl’ rampy
RW| Bit

us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 128ms

Je-li Pr2.03=1, potom je drZzeni rampy aktivni, t.].
reference po rampéch je udrzovana na konstantni Grovni.
Je-li zvolena S-rampa, je aktivni i rezimu drzeni rampy.
Funkce Stop ma prioritu pfed rezimem drzeni rampy.

Reiim decelera €ni rampy

otacky motoru

nastavena mira
decelerace

Pr 2.04 =2 a3 Rampy s nap ét'ovym zvySenim
Tyto rezimy jsou stejné jako rezimy 0 a 1, avSak
napéti odpovidajici charakteristice U/f je zvySeno
0 20%. To zvySi ztraty v motoru, coZz umozni
rychlejSi deceleraci. Je vSak nutno pocitat s
vétSim oteplenim motoru.

| NepouZito

RW us
Volba S-rampy
Rozsah 0az3 RW | Bit us
Tovér. nastav. 1
Aktualizace Na pozadi Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Pr 2.04 = 0 Rychla rampa Tovar. nastav. 0
Pr2.04 =1 Standardni rampa Aktualizace Na pozadi

Pr 2.04 = 2 Standardni rampa s napétovym zvySenim
Pr 2.04 = 3 Rychla rampa s napétovym zvySenim

Tento parametr nema vliv na akcelera¢ni rampu.

Pr2.04 =0 Rychla rampa
V tomto rezimu je decelerace plynula, zavisla
pouze na naprogramovanych mezich proudového
omezeni. Tento rezim lze vyuzit zejména pfi
pouziti brzdné jednotky s externim brzdnym
odporem.

Pr2.04 =1 Standardni rampa

Vzroste-li v tomto rezimu pfi deceleraci ss napéti
meziobvodu na povolenou mez danou Pr 2.08
(motor vraci energii), decelerace se okamZité
zastavi do doby, neZz napéti ss meziobvodu
poklesne pod povolenou mez.

Je-li nastavena hodnota Pr2.08 nizSi nezZ
jmenovité napéti ss meziobvodu, méni¢ nebude
decelerovat a motor bude volnobézné dobihat.
Zadana hodnota proudu se pfivadi do proudového
regulatoru, ktery mdze ménit vystupni kmitocet, a
proto je tfeba Pr 4.13 a Pr 4.14 nastavit optimalné.

Pr2.06 =0 S-rampa neaktivni
Pr2.06 =1 S-rampa aktivni

V rezimu standardni decelera¢ni rampy je b&éhem ¢Cinnosti
regulatoru S rampa neaktivni.

Jsou-li otacky motoru zvySovany po predchozi deceleraci
v rezimu standardni rampy, akcelera¢ni rampa pouzita
pro funkci S-rampy je vynulovana na nulu.

S-rampa je aktivni pouze tehdy, jsou-li pro rampy pouZity
jednotky s/100Hz (Pr 2.39 = 1).

[EXIA S rampa
RW | Uni

DP us
1
Rozsah 0,0 az 300,0 s/100Hz
Tovar. nastav. 3,1
Aktualizace Na pozadi

S-rampa zpusobi zaobleni na koncich ramp. Tento
parametr definuje maximalni rozsah zmény akcelerace a
decelerace, s niz bude méni¢ béhem S-rampy pracovat.
Hodnoty zakladniho nastaveni byly zvoleny tak,
S-rampa ¢ini 25 % puavodni rampy.

e
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 2 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny Rozsifené

— —— pozadované otacky
-.——.- zrychleni
— skutec¢né otacky

Je-li Pr 2.10 = 0 potom volba akcelera¢ni rampy zéavisi na
bitech 0 az 2 (Pr 2.32 az Pr 2.34). Tyto bity jsou ovladany
digitalnimi vstupy ménice, coZz umoznuje externi ovladani

| i /’.‘ ! volby akcelera¢ni rampy.
|
| | : 1 Je-li Pr2.10=9 potom je akceleraéni rampa volena
) | | | 1 automaticky pomoci Pr 1.50.
Vaikost A e Lo
lineami rampy | | & A Pr2.10|Pr 2.34|Pr 2.33|Pr 2.32|Pr 1.50| _Rampa
nastavend | | U definovana:
velikost >, | | N I 0 0 0 0 Pr2.11
S rampy L ‘ b 0 0 0 1 Pr2.12
L l Loy 0 0 1 0 Pr2.13
(T2 TR ] TTR2 TTR |t 0 0 1 1 Pr2.14
: T ! ! T ! 0 1 0 0 Pr2.15
0 1 0 1 Pr2.16
Protoze rampa je v Zakladnim nastaveni definovana v 8 i 1 (1) z: ;1;
s/100Hz a S-rampa je v Zakladnim nastaveni definovana -
v s?/100Hz, doba T pro "zakfivenou" ¢ast S mlze byt ; g gi;
stanovena zcela snadno délenim dvou proménnych: 3 Pr 2'13
4 Pr2.14
T = S-rampa/ akcelerace (decelerace) 5 Pr2.15
6 Pr2.16
Aktivovani S-rampy zvysi celkovou dobu rampy o dobu T, 7 Pr2.17
protoZe ke kazdému konci rampy se pfida dalSi T/2 pfi 8 Pr2.18
vytvareni S zakonceni. 9 1 Pr2.11
9 2 Pr2.12
9 3 Pr2.13
Omezenl’ nap &t standardni rampy 9 4 Pr2.14
RW | Uni VM RA USs 9 5 Pr2.15
9 6 Pr2.16
9 7 Pr2.17
Rozsah 0 az max_nast_ss_napéti 9 8 Pr2.18
méni¢ 110V: 375
méni¢ 200V: 375 Vv
Tovar. nastav. mgg:g gggg ;gg Hodnota akcelera éni rampy 1
ménic 690V: 1075 Hodnota akcelera_éni rampy 2
Aktualizace Na pozadf Hodnota akcelera €ni rampy 3
T e . - N < Hodnota akcelera €ni rampy 4
oto napéti se pouziva jako mezni Groveri pro oba rezimy —
standardni rampy (Pr 2.04). Hodnota akcelera €ni rampy 5
Hodnota tohoto parametru by méla byt vy3&i nez ss napéti Hodnota akcelera €ni rampy 6
meziobvodu pfi nejvySSim vstupnim napajecim napéti (tj. Hodnota akcelera €ni rampy 7
st. vstupni napéti x v2). Hodnota akcelera €ni rampy 8
Je-li hodnota tohoto parametru nastavena pfili§ nizko, RW | Uni DP us
muZe (zejména pfi deceleraci bez pouziti brzdného 1
odporu) dojit k vybaveni poruchy "OU". =
Roz'sah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
. . L. . . Tovar. nastav. 5,0
Jestlize se vystupni kmito€et nezane snizovat do 10s po Aktualizace 5ms

povelu Stop, méni¢ prejde do stavu Blokovano (motor
volnobézné dobihd). Toto mlZe nastat pfi nizkych
otackach pfi dlouhych kabelech a mékké siti.

Nepouiito

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouzity i jiné jednotky.

Hodnota akcelera €ni rampy funkce Jog

RW | Uni DP us
BEETH Volba akcelera éni rampy 1
RW | Uni us Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz
Tovar. nastav. 0,2
Rozsah 0as9 Aktualizace 5ms
Tovar. nastav. Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouZity i jiné jednotky.
Aktualizace 5ms

Akceleraéni rampu lze volit z téchto skupin:
Pr2.10=0 Rampa je volena pomoci
svorkovnice fizeni

Pr2.10=1az8 Rampa je volena pomoci Pr2.11 az
Pr2.18

Pr2.10=9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sériqvé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené Menu 2
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Volba decelera éni rampy Hodnota decelera &ni rampy funkce Jog
RW | Uni us RW | Uni DP us
1

Roz,sah 0az9 Roz,sah 0,0 az 3200,0 s/100Hz
Tovar. nastav. 0 Tovar. nastav. 0,2
Aktualizace 5ms Aktualizace 5ms

Decelera¢ni rampu Ize volit z téchto skupin:
Rampa je volena pomoci

Pr2.20=0

svorkovnice fizeni

Pr220=1az8

Rampa je volena pomoci Pr 2.21 az

Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouzity i jiné jednotky.

I PAC{Vlll Indikace zvolené akcelera €ni ramp

Pr 2.28 RO | Uni ND NC PT
Pr2.20=9 Rampa je volena pomoci Pr 1.50 = - Taz8
o0zsa az
Je-li Pr 2.20 = 0 potom volba deceleraéni rampy zavisi na ToVAr. nastav.
bitech 0 az 2 (Pr 2.35 az Pr 2.37). Tyto bity jsou ovladany Aktualizace 5ms
digitalnimi vstupy ménice, coZz umozriuje externi ovladani
volby deceleraéni rampy.
Je-li Pr2.20=9 potom je akceleraéni rampa volena Indikace zvolené decelera €ni ramp
automaticky pomoci Pr 1.50. RO | Uni ND NC PT
Pr2.20|Pr 2.37 |Pr 2.36 | Pr 2.35 | Pr 1.50 deﬁnaor?/gﬁa- Rozsah 1a78
5 5 5 5 o791 - Tovar. nastav.
0 0 0 1 Pr 2:22 Aktualizace 5ms
0 0 1 0 Pr2.23
0 0 1 1 Pr2.24
0 1 0 0 Pr2.25 Volba bitu 0 akcelera €éni rampy
0 1 0 1 br2.26 Volba bitu 1 akcelera éni rampy
8 1 i 2 '2: gg; Volba bitu 2 akcelera €ni rampy
1 Pr 2'21 Volba bitu 0 decelera éni rampy
2 Pr2.22 Volba bitu 1 decelera €ni rampy
3 Pr2.23 Volba bitu 2 decelera éni rampy
4 Pr2.24 RW | Bit NC
5 Pr2.25
6 Pr2.26
7 Pr2.27 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
8 Pr2.28 Tovar. nastav. 0
9 1 Pr2.21 Aktualizace 5ms
9 2 Pr2.22 o, . L
9 3 Pr2.23 Tyto parametry slouzi pro volbu ramp prostfednictvim
9 4 Pr 2.24 svorkovnice fizeni.
9 5 Pr2.25
9 6 Pr 2.26 R N epouzito
9 7 Pr2.27
2 8 Pr228 IR Volba jednotky pro rampy
RW | Uni us
Hodnota decelera éni rampy 1 =
Hodnota decelera éni rampy 2 Rozsah Qaz?2
Hodnota decelera €ni rampy 3 Tovar'_ nastav. . L
s Aktualizace Na pozadi
Hodnota decelera €ni rampy 4
Hodnota decelera &ni rampy 5 Pr2.39=0 s/1000Hz
Hodnota decelera &ni rampy 6 Er 333 = % Sﬁga"'z
Hodnota decelera éni rampy 7 res9= S z
Hodnota decelera éni rampy 8 takze pro 0 az 50Hz: o
RW | Uni DP US 0 Max doba rampy je 160s, rozliSeni je 0,005s
1 Max doba rampy je 1600s, rozliSeni je 0,05s
1 2 Max doba rampy je 16000s, rozliSeni je 0,5s
Rozsah 0.0 a2 3 200.0 S/100Hz Priklad:
Tovar. nastav. 10,0 Je-li Pr 2.11 = 10, doba akcelerace bude:
Aktualizace Sms Pr2.39 0 a7 100Hz 0 a7 50Hz
Dle nastaveni Pr 2.39 mohou byt pouZity i jiné jednotky. 0 1s 0,5s
1 10s 5s
2 100s 50s
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Menu 3 Uvod Parametry
x.00

Forméat
parametr

Ovladaci
panel

Sériova CT Modbus
komunikace RTU

Programovatelny
automat

CTSoft

Rozsifené
Menu O
Menu

10.4

Menu 3: Prahy ota éek

Kmito étovy vstup a vystup

Tabulka 10-5

Menu 3: stru €ny popis

Parametr

Rozsah

Tovarni nastaveni

Nastaveni

Nktualizace

3.01 |Nepouzito

3.02 |Nepouzito

3.03 |Nepouzito

3.04 |NepouZito

3.05 |Prah nulového kmitoctu

0,0 az 20,0 Hz

1,0

Cteno na
pozadi

3.06 kmitoctu (At speed)

Pasmo indikace "na" nastaveném

0,0 az 20,0 Hz

1,0

Cteno na
pozadi

3.07 |Nepouzito

3.08 |NepouZito

3.09 |NepouZito

3.10 |Nepouzito

3.11 |NepouZito

3.12 |Nepouzito

3.13 |NepouZito

3.14 |NepouZito

3.15 |Nepouzito

3.16 |Nepouzito

3.17 |Konstanta pro kmitoctovy

vystup

0,000 az 4,000

1,000

Cteno na
pozadi

3.18 | .
vystup

Maximalni kmitoCet pro kmitoctovy

1az10 kHz

Na pozadi

3.19 |Nepouzito

3.20 |Nepouzito

3.21 |NepouZito

3.22 |Pevna reference kmitoctu

+ 1500,0 Hz

0,0

128 ms

3.23

Volba pevné refrence kmitoctu

OFF (0) nebo On (1)

OFF (0)

5ms

3.24 |NepouZito

3.25 |Nepouzito

3.26 |Nepouzito

3.27 |NepouZito

3.28 |NepouZito

3.29 |Poloha enkodéru ménice

0 az 9999

Na pozadi

3.30 |Nepouzito

3.31 |Nepouzito

3.32 enkodéru ménice

Signalizace polohy nulové rysky

OFF (0) nebo On (1)

OFF (0)

Na pozadi

3.33

Citatel konstanty &itace polohy

0,000 az 1,000

1,000

Na pozadi

3.34

Jmenovatel konstanty ¢itae polohy

0,0 az 100,0

1,0

Na pozadi

3.35 |Nepouzito

3.36 |NepouZito

3.37 |NepouZito

3.38 |NepouZito

3.39 |Nepouzito

3.40 |NepouZzito

3.41 |NepouZito

3.42 |NepouZito

343 | mitoctu

Max. hodnota externiho zadavaciho

0,0 az 50,0 kHz

10,0

Na pozadi

344 kmitoc¢tu

Konstanta externiho zadavaciho

0,000 az 4,000

1,000

Na pozadi

3.45 |Externi zadavaci kmitocet

0,0 aZz 100,0 %

5 ms
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- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 3
Obr. 10-10  Logicky diagram A Menu 3
Uroveni Uroveri
_r%ference . Menu 2 referengeh Vys_tupnl’
pred rampami Rampy po rampac kmito&et
Menu 4 Menu 5
Menu 1 1.03 Regulace Kompenzace
l s proudu skluzu
Y
Volba pevné ) \/ Prah nulového Indikace nulového
reference |ﬂ?IkaCE kmito¢tu kmito&tu
otaéek Reference +
reference >
_otacek Minimalni Indikace provozu “na”
__ i kmitocet nebo “pod” minim. Kmito&tem
; 1.07

Y

| 21.02

Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky cteni i zapis
Vystupni Parametry
XX
\ .E svorky pouze ke cteni

Odchylka
kmitoctu

A4

3.06

2

Pasmo indikace “na”
nastaveném kmitoctu

(At speed)
-3.06

I

v
: +:

Indikace provozu
“pod” nastavenym
kmitoctem

Indikace provozu
“na” nastaveném
kmitoctu

A 4

Indikace provozu
“nad” nastavenym
kmito¢tem
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Parametry Format Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené

Menu 3 Uvod .00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu

Obr. 10-11  Logicky diagram B Menu 3

Misto uréeni
svorky B7
Externi i
Extern { Max. hodnota zadavaci Konstanta :
zadavaci ext. zadavaciho kmitocet ext. zadavaciho H
kmito et kmitoctu kmitoctu
¥ [&7]00]

Poloha
32-bit. citac |, | Mefitko polohy
> 3.33
polohy 3.34
A
Reset ¢itace
3.32 | boiohy
Zdroj/Misto
uréeni
svorky B3

' Konstanta pro Max. kmitocet

H kmito&tovy pro kmitoctovy

: vystup vystup
A

Menu 8A
v PSM
21.51
Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky &teni i zapis
Vystupni Parametr
4xx y
svorky pouze ke &teni
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Parametry Formét

Uvod %.00

parametr G

Ovladaci
panel

Sériova
komunikace

CT Modbus
RTU

Programovatelny
automat

CTSoft

Kmito étovy vstup a vystup
Svorku B7 Ize pouzit jako kmito¢tovy vstup (je-li Pr 8.35 = 2 nebo 3), tj. jako vstup pro externi zadavaci kmitocet (referenci).
Tento externi zadavaci kmitoGet je pfevadén na procentni hodnotu (Pr 3.45) z max. hodnoty (Pr 3.43). Tato procentni
hodnota potom muze byt napf. pouzita jako analogova reference 1 (Pr 8.25 = 1.36 a Pr 7.10 = 0).
Minimalni amplituda vstupniho obdélnikového priibéhu musi byt 10V.

Menu

Svorku B3 Ize pouzit jako kmito¢tovy vystup (je-li Pr 8.31 = 2 nebo 3), tj. na svorku B3 je pfiveden vystupni kmito¢et ménice
nebo kmitocet pulsni Sitkové modulace (viz Pr 8.31).

Kmitoctovy vstup a kmitoctovy vystup nejsou v méni¢i navzajem propojeny ani synchronizovany a proto nemohou byt pouzity

pro synchronizovani pohonda.

R vACHoZ M NepouZito

KNSl Prah nulového kmito  €tu
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 a7 20,0 Haz
Tovar. nastav. 1,0
Aktualizace Cteno na pozadi
Je-li Pr 2.01 < Pr 3.05, potom Pr 10.03 = 1.
Pasmo indikace "na" nastaveném kmito  €tu
3.06
(At speed)
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 a7 20,0 Haz
Tovar. nastav. 1,0
Aktualizace Cteno na pozadi

Definuje pasmo v némz dochazi k indikaci At speed.

Stfed tohoto pasma je dan konkrétnim nastavenym
vystupnim kmito¢tem. Sife tohoto pasma je nastaveny

vystupni kmitocet + (Pr 3.06
Indikaci zastava Pr 10.06.

12).

Systém indikace otaCek také obsahuje obvod poruchy
nadmérnych otacek. Hodnota pro vybaveni této poruchy
nemUze byt nastavena uzivatelem, méni¢ tuto vybavi
tehdy, pfesahne-li hodnota Pr 2.01 hodnotu maximalniho

kmitoctu x 1,2.

A A-vACK M NepouZito

Konstanta pro kmito €tovy vystup

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Tovar. nastav. 1,000

Aktualizace Cteno na pozadi

Maximélnl' kmito €et pro kmito €tovy vystup

RW | Txt us
Rozsah 0az3

Tovar. nastav. 2 (5kHz)

Aktualizace Na pozadi

Max. kmito €et fmax R
Pr 3.18 (kHz) Rozligeni p Fi fmax
0 1 10 bit
1 2 9
2 5 8
3 10 7
ISR N cpouzito |
I KWyl Pevna reference ota éek
RW | Bi VM | DP us
1
Rozsah +1500,0 Haz
Tovar. nastav. 0,0
Aktualizace 128ms
Volba pevné reference ota &éek
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 5ms

Pevna reference otacek je hodnota otacek, ktera neni
ovlivnéna rampami (Menu 2). Lze ji pfipoéist k hodnoté
reference za rampami (Pr 2.01).
Pevna reference otacek je pfipojena, je-li Pr 3.23 = 1.

Poznamka

Velkd zména hodnoty Pr3.22 m(Ze zpusobit pouchu

"Ol.AC".

| 3.24 a7 3.28 [NSTNED

Definuje maximalni kmitoet pozadovany na kmitoctovém
vystupu.

KWl Poloha
RO | Uni ND NC PT PS
Rozsah 0az 9999
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi
Indikuje skute€nou hodnotu &itace polohy.
| CRCION-VACRCHIN NepouZito
Kyl Reset Eitace polohy
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi
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Citatel konstanty é&ita€e polohy KRSl Externi zadavaci kmito Eet
RW | Uni DP us RO | Uni DP | ND NC PT
3 1
Rozsah 0,000 az 1,000 Rozsah 0,0 az 100,0 %
Tovar. nastav. 1,000 Tovar. nastav.
Aktualizace Cteno na pozadi Aktualizace 5ms
. Indikuje hodnotu externiho zadavaciho kmitoétu v % z
Jmenovatel konstanty ¢&itaée polohy Pr 3.43.
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 a7 100,0
Tovar. nastav. 10,0
Aktualizace Cteno na pozadi

Pr 3.33 a Pr 3.34 se pouzivaji jako snizujici konstanta pro
¢ita¢ polohy.

3.35a7 3.42 NS |

KRS Max. hodnota externiho zadavaciho kmito  €tu
RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 aZz 50,0 KHz
Tovar. nastav. 10,0
Aktualizace Na pozadi

Tabulka ukazuje sniZzovani rozliSeni jak se sniZzuje max.
hodnota ext. zadavaciho kmitoctu:

max. hodnota externiho R
. . - Rozliseni
zadavaciho kmitoctu
6kHz - 50kHz 11 bit
3kHz - 6kHz 10 bit
1,5kHz - 3kHz 9 hitd
750Hz - 1,5kHz 8 bitl
375Hz - 750Hz 7 bitd
Priklad:
Pr 3.43 = 10kHz a mistem ur&eni Pr 8.25 jsou pfedn. ot. 1
(Pr 1.21).

Je-li svorku B7 pfiveden vstupni kmito¢et 10kHz, predn.
ot. 1 budou 50Hz (tovarni nastaveni Pr 1.06 = 50Hz).
RozliSeni bude 11 bitG.

Kmitoc¢tovy vstup s vysokym rozliSenim:

Je-li Pr 8.35 = 3 (kmitoctovy vstup s vysokym rozliSenim),
rozliSeni bude 12 bitd pro max. hodnotu ext. zadavaciho
kmiotctu 12kHz a vySsi. Pr 1.19 je automaticky obnovovan
se dvéma LSB.

Pfiklad:

Je-li Pr 3.43 = 12kHz, rozliSeni je 12 bitd.

Je-li Pr 3.43 = 2kHz, rozliSeni je 9 bitl

KX Konstanta externiho zaddvaciho kmito  ¢tu
RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 az 4,000
Tovar. nastav. 1,000
Aktualizace Na pozadi
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10.5 Menu 4: Regulace proudu

Tabulka 10-6  Menu 4: stru €ny popis

Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
0az
4.01 |Proud motoru » {88} | max_proud_ménice Na pozadi
5 A
4.02 |Cinny proud motoru | {89} * max_proxd_menlce Na pozadi
4.03 |NepouZito :
4.04 |Pozadovany proud * max_mo;;ent_proud Na pozadi
4.05 |NepouZito :
4.06 |NepouZito :
0az
4.07 |Symetrické proudové omezeni proud_omez_motoru_1 165,0 Na pozadi
: %
4.08 |Reference momentu ! + max_uziv_proud % 0,0 Na pozadi
4.09 |Nepouzito
4.10 |NepouZito l
4.11 |Volba fizeni otdéek/momentu | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
4.12 |NepouZito |
4.13 |P zisk regulatoru proudové smycky (kp) ! 0 az 250 20 Na pozadi
4.14 |1 zisk regulatoru proudové smyéky (Ki) ! 0 az 250 40 Na pozadi
4.15 |Tepelna asova konstanta motoru E 0 az 250 89 Na pozadi
4.16 |ReZim tepelné ochrany motoru : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
4.17 |Magnetiza¢ni proud motoru * max_pro:d_menlce Na pozadi
. o ; 5 0,0 az
418 Indlkace' aktualniho proudového | max_moment_proud Na pozad
omezeni ! Y
4.19 |Akumulator funkce | x t ! 0,0 az 100,0 % Na pozadi
4.20 |Indikace €inného proudu ! + max_uziv_proud % Na pozadi
4.21 j?s‘i)rl‘;tika zatizeni zobrazovanana i o1 | |4 (0) nebo A (1) Ld (0) Na pozadi
4.22 |NepouZito |
4.23 |NepouZito :
! 0,0 az
4.24 |Uzivatelska konstanta max. proudu max_moment_proud 165,0 Na pozadi
: %
4.25 |Nizké otacky v rezimu ochrany : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
4.26 |Procento momentu ! + max_uZiv_proud % Na pozadi
4.27 |Redukce odezvy interni proudove E OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
smycky |
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Menu 4 o X
enu Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu
Obr. 10-12  Logicky diagram Menu 4
Volba fizeni
otac¢ek / momentu
Uroven
reference Menu 2 _ Uroven . .
pred rampami Rampy H reference Vystupni
H po rampéch kmitocet
(4 Menu 5 N
o H Mapa motoru
Volba pevné i
reference Indikace
otaeek Reference
. Procento
Pevna _ —n momentu
reference __ Prevodnik
tacek H »| Prevodni
2 . H » proud -
H » moment
v
Jednotka zatizeni
e ——— zobrazovana na displeji
Regulace proudu v | 4.21 I
ldnodslggﬁi 413 | Paisk Indikace
proudového 4.14 || zisk m]r}nedho 5
omezeni proudu R 4 i
T Displej
Jmenovity 4.20 —T ——
Uzivatelska kmitocet %‘”ny Proud
konstanta motoru proud motoru motoru
max. proudu !
P 251'0066 Magnetiza¢ni
4.24 | (21.06) Pozadovany proud motoru
l proud @
v Prevodnik /\
Menu 7 4.08 moment - 4.04
Reference proud
momentu
A
Vystupni
Jmenovity 5.10 kmitocet
Gcinik motoru | (21.10) B )
Tepelna ¢asova Rezim tepelné
ity Rezim hi Fi
Jmenovity 251A0077 _ . konstanta OChrZéllny ocni;ig)é r!m
proud motoru | (21.07) I ! plrrl)ctlzi\c/eé hagt;;lg;r;cr)] i motoru motoru otagkéach
Proud. omez. | 4.16 | | 4.25 | .
N Upozornéni
4.07 »> 4.18 na proudové
(21.29) \/ ¥ pretizeni
Jmenovity 0 ‘
Jmenovity Y oes
proud ménice proud motoz Detekce pretizeni
Legenda 10.08 @
Vstupni Parametry pro v v
} svorky cteni i zapis Indikace Akmulator
dosazeni funkce
Vystupni Parametry nastaveného Ixt
0 svorky pouze ke &teni zatizeni
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Konstanty veli€in odvozenych z proudové zpétné vazby jsou:

Urove i pro krat jmen. proud m énice
Porucha "Proudové pretizeni ménice" ("OI") 2,2
Spi¢kové proudové omezeni 1,75
Standardni max. Uroven proudového omezeni 15
Jmenovity proud ménice 1,0
Max. proud pro reZim zatiZzeni B <136*
Max. jmenovity proud motoru <1,36*

* U ménicu, které umoznuji dvoji rezim zatizeni (typ. velikosti 2 az 6), jmen. proud maze byt zvySen nad jmenovity proud
meénice na Uroven neprevysujici velikost 1,36 x jmen. proud. Tato hodnota se typ od typu lisi.

Soucasti ménice je proudovy regulator zajistujici proudové omezeni v rezimu Fizeni kmitoctu a dale regulator momentu pro
rezim fizeni momentu. Cinny proud je fizen zmé&nou vystupniho kmito&tu ménice. Menu 4 obsahuje parametry k nastaveni
proudového regulatoru. Pfidavné fizeni proudu zaloZzené na regulaci napéti zajiStuje pfechodova omezeni (Spickové
omezeni), jeho nastaveni vSak neni pfistupné uzivateli.

200V 400V 575V 690V
Jmen. | Jmen. Jmen. | Jmen. Jmen. | Jmen. Jmen. | Jmen.
Jmen. | proud | proud Jmen. | proud | proud Jmen. | proud | proud Jmen. | proud | proud
Typ | proud pro pro | Typ | proud pro pro | Typ | proud pro pro | Typ | proud pro pro
ménice| rezim | rezim meénice | rezim | rezim meénice | rezim | rezim ménice| rezim | rezim
A B A B A B A B
2202| 17 17 22 ]2401| 13 13 | 15,3 [3501| 4,1 41 54 [4601| 19 19 22

2203| 25 25 28 12402| 16,5 16,5 21 |3502| 54 54 6,1 4602 22 22 27

3201 31 31 42 2403 23 23 29 |3503| 6,1 6,1 8,4 4603| 27 27 36
3202 42 42 54 12404| 26 26 29 13504 9,5 9,5 11 ]14604| 36 36 43
4201 | 56 56 68 ]3401| 32 32 35 3505 12 12 16 ]4605| 43 43 52

4202| 68 68 80 ]3402| 40 40 43 |3506| 18 18 22 ]4606| 52 52 62
4203| 80 80 104 |3403| 46 46 56 |3507| 22 22 27 ]5601| 63 63 84
5201 4401| 60 60 68 5602| 85 85 99
5202 4402 74 74 83 6601| 100 100 125
4403 | 96 96 104 6602 | 125 125 144

5401| 124 124 138
5402| 156 156 168
6401 | 154,2 | 180 202
6402 | 180 210 236

Méni¢e SK6xxx mohou byt spojovany paraleln &, coz umozni vétsi vykon. Proudy jsou definovany takto:

Jmenovity proud m énice
Celkovy jmenovity proud je dan souétem proudd moduld.

Maximalni proud v rezimu zatizeni A

Maximalni proud v reZimu zatizeni A = Pomér x jmen. proud modulu / celkovy jmen. proud ménice

Kde Pomeér je nejmensi pomér z pomérd mezi max. proudem pro rezim A a jmen. proudem jednotlivych modul zapojenych
paralelné. Moduly sdileji celkovy proud v poméru jejich jmen. proud(, a tak toto zajistuje, Ze modulem s nejmensim pomérem
te€e jeho maximalni proud v rezimu A kdyz celkovy proud ménice je jeho maximalni proud v rezimu zatizeni A.

Maximalni jmenovity proud

Maximalni jmenovity proud = Pomér x jmen. proud modulu / celkovy jmen. proud ménice

Kde Pomér je nejmenSi pomér z pomérd mezi max. jmen. proudem a jmen. proudem jednotlivych moduld zapojenych
paralelné. Moduly sdileji celkovy proud v poméru jejich jmen. proudd, a tak toto zajiStuje, Zze modulem s nejmensim pomérem
teCe jeho maximalni jmen. proud kdyZ celkovy proud ménice je jeho maximalni jmen. proud.

Méni¢ pracuje v ustadleném stavu s napajecim systémem, jehoz vypocetni algoritmus je vztaZzeny na statorovy soufadnicovy
systém. Maximalni proud motoru je omezen jeho Spi¢kovou hodnotou rovnou 1,75 nasobku jmenovité hodnoty proudu
méni¢e. Nicméné méni¢ nepracuje obvykle az na tomto limitu, ale vyuZiva tento limit pfedevSim pro pfipad nadproudové
ochrany. Pro bézny provoz je proud ménie omezen na 1,5 nasobek jeho jmenovitého proudu, coz je bezpeéna oblast mezi
maximalnim trvalym proudem a jeho Spi¢kovou hodnotou.

Maximalni proud méni¢e (max_proud_meénice) odpovida plnému rozsahu zpétnovazebniho proudu, tj. jmenovita hodnota
proudu ménice krat 2,0.
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Zavislosti mezi napétim a proudem jsou znazornény v tomto vektorovém diagramu:

R.i

sisy

¢ = COS ™ (aginik)

! >- Statorovy tok
lsx (v klidu)
kde:
Vs = vektor napéti na svorkach motoru
is = vektor proudu motoru

isy = slozka proudu v soufadné ose y (momentova - ¢inny proud)
isx = slozka proudu v soufadné ose x (tokotvorna - jalovy proud)
v* = soufadnay osa zadané hodnoty napéti pfi nulové zatézi

Maximalni proudové omezeni motoru 1 (proud_omez_motoru_1) je pouZito jako vztaZzné maximalni proudové hodnoty
nékterych parametrl a je definovano nasledovnym vztahem (s maximalni hodnotou 100%)

max . proud 2

: P +G&inik2 -1
jmen . proud motoru

proud_omez_motoru_1 = X 100%
Gcinik

kde:
- jmenovity proud motoru je dan Pr 5.07
- Ucinik (PF) je jmen. cos$ motoru (Pr 5.10)
- pfipadné proud_omez_motoru_2 je vypocitavano ze stejného vzorce s vyuzitim parametrt (mapy) motoru 2
- max. proud je 1,5 nasobkem jmen. proudu ménice, je-li Pr 5.07 (ev. Pr 21.07) mensi nebo rovna maximaini
hodnoté proudu v rezimu zatiZzeni A.

Nap¥., ma-li motor stejny jmen. proud jako méni¢ a cos$ = 0,85 je max. proudové omezeni 165,2%.

Uvedeny vypocet je zaloZzen na predpokladu, Ze magnetizaéni proud (Pr 4.17), ktery vytvafi tok v soufadnicovém systému
spfaZzeném se statorem, se se zatéZi neméni a zUstava na Urovni odpovidajici jmenovité zatézi. Tato skuteénost neni presné
splnéna a tok vytvareny magnetizaénim proudem se bude meénit pfi zvySovani zatéze, s ¢imz je nutno pocitat pfi stanovovani
maximalniho proudového omezeni.

Jmen. magnetizaéni a momentovy proud jsou vypocitavany z cos$ (Pr 5.10) a jmen. proudu motoru (Pr 5.07) ze vztah(:

jmen. €inny proud = cos$ X jmen. proud motoru

jmen. magnetizaéni proud = +/{L- cos¢?) x jmen. proud motoru

Méni¢ pouZziva jmen. hodnotu proudu motoru a cosd pfi jmenovité zatézi ke spravnému nastaveni maximalnich proudovych
omezeni a jejich méfitka a vypocitava z nich ¢inny a magnetiza¢ni proud. Uzivatel by proto mél dle Stitku motoru spravné
nastavit hodnoty do Pr 5.07 a Pr 5.10.

Pokud je to mozné, je ve vektorovych rezimech doporuéeno vyuzit funkce samonaladéni (Autotune), pfi niz se vypocitava
cosd z naméfenych hodnot Rs a ols pfi testu bez otoceni motoru. PFi testu s otoenim motoru je navic méfen i Ls (viz
Pr5.12).
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U méni¢l Commander SK typ. velikosti 2 aZ 6 je proudova pretizitelnost (tj. pomér mezi jmenovitym proudem a maximalni
proudem pfi pretizeni) mensi nez u ménic¢li menSich vykond. Toto je provadéno v softwaru specifikovanim ‘jmenovitého
proudu ménice' a to jako maximalni hodnoty proudu podélené 1,5 (stejné jako je tomu u menSich ménicu). Proudovy rozsah
dany Pr 11.32 je platné pro rezim zatizeni A, ale proroze je tato hodnota vétSi nez 'hodnota proudového dimenzovani' pouzita
softwarem, bude proudové omezeni mensi nez 150% hodnoty proudu dané Pr 11.32.

Jmenovitou hodnotu proudu motoru (Pr5.07) je mozno zvySit nad hodnotu Pr11.32 a to az do Urovné definované

maximalnim jmenovitym proudem motoru. Je-li jmenovity proud motoru vysSi nez hodnota specifikovana Pr 11.32, potom

tepelna ochrana motoru je modifikovana (viz Pr 4.16).

V dalSim popisu je termin 'jmenovity proud motoru' je veli€inou pouZitou pouze v software, nikoli hodnota v Pr 11.32.

Mok Proud motoru

RO | Uni| FI VM | DP | ND NC PT
2
Rozsah 0 aZ max_proud_ménice A
Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr meéfi efektivni hodnotu vystupniho
fazového proudu ménice. Sklada se z €¢inné (momentoveé)
a magnetizacni (jalové), viz nasledujici obrazek.

A

“ Y Vysledny
Cinny proud proud
Pr4.02 Pr4.01

Magnetiza¢ni proud

Ve skalarnich reZzimech je osa y ztotoZznéna s vystupnim
napétim. Proto magnetiza¢ni proud reprezentuje jalovou
slozku vystupniho proudu meéni¢e a d&inny proud
reprezentuje skute¢nou slozku vystupniho proudu ménice.
Proto Cinny proud vytvafi moment a ztraty v motoru.

Ve vektorovych rezimech je osax ztotoZznéna se
statorovym magnetickym tokem, takze moment motoru je
pFimo umérny &innému proudu. Cinny proud motoru dava
dobrou informaci o momentu motoru a to téméf v celém
rozsahu otaéek (meSi pfesnost je pro vystupni kmitocet
ménic¢e mensi nez 10Hz).

V obou pfipadech se vztah mezi ¢innym proudem a
momentem motoru zméni jakmile je dosazeno maximalni
vystupni napéti ménice nebo jmen .napéti motoru
nastavené v Pr 5.09 (co je mensi). Jakmile je tato hranice
dosazena, vystupni napéti zdstava se zvySujicim se
vystupnim kmitoétem konstantni a magneticky tok motoru
se sniZuje. Toto se nazyva zeslabenim buzeni nebo prace
v oblasti konstantniho vykonu. V této oblasti moment
exponencialné klesa.

| Nepouzito

X Pr4.17
Poiadovany roud
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
XM Cinny proud motoru 1
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT Rozsah + max_moment_proud %
2 Tovar. nastav.
Rozsah + max_proud_ménice A Aktualizace Na pozadi
Tovar. nastav. . Pozadovana hodnota proudu je odvozena @z
Aktualizace Na pozadi pozadovaného momentu. V pfipadé, Ze magneticky tok
Cinny proud je momentotvorna &ast proudu motoru motoru je konstantni, je hodnota stejna. V odbuzeném
Znaménko stavu je hodnota pozadovaného proudu tim vétsi, &im je
&inného Smysl Smysl Moment tok mens3i a to v souladu s rovnici:
proudu otaceni momentu ) o
Vpred — Vystupni kmitoc€et (Pr 5.01)
+ + (akcelerace) Motoricky (+) Pr4.04 = -
— Jmen. kmito€et motoru (Pr 5.06)
) + Vzad Generatoricky
(decelerace) ()
+ ) Vpred Motoricky (+) Hod'no.ta proudu, \{tomto pgrgmetru je omezena nasta-
(decelerace) venymi proudovymi omezenimi.
) ) Vzad Generatoricky
(akcelerace) ) | NepouZito

VySe uvedeny diagram zobrazuje vektory magnetizacni-
ho a ¢inného proudu znazornéné v osach x a y souradni-
cového systému. Pr 4.02 udava velikost ¢inného fazového
proudu v ampérech (efektivni hodnota).
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Menu

Symetrické proudové omezeni

RW | Uni VM | DP RA us
1

Rozsah 0 az proud_omez_motoru_1 %

Tovar. nastav. 165,0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje proudové omezeni jako procento
jmenovitého ¢inného proudu. Je-li jmen. proud motoru
(Pr5.07) nastaven nize nez jmen. proud ménice
(Pr11.32), potom maximum Pr4.07 bude vySssi
(umoznéni vétsi pretizitelnosti).

V rezimu fizeni kmito¢tu (Pr 4.11 = 0) mZe byt vystupni
kmito¢et ménén tak, aby se ¢inny proud zlstal v mezich
proudového omezeni.

Ram Zadana
by —’®—’ hodnota
T za rampami
Dosazeni o
proud. omez.| 1 0
. t
proudové +
omezeni Kp Pr4.13
_ Ki Pr4.14

¢inny
proud

Proudové omezeni je porovnavano s momentovou
slozkou proudu a jestlize dojde k jejich prfekroc¢eni, potom
odchylka vstupujici do Pl proudového regulatoru zplsobi
na jeho vystupu pozadavek na odpovidajici zménu
poZadovaného kmitoc¢tu, pficemz pfi této zméné se
uplatfiuje i vliv ramp. Pfi pfekroéeni omezeni motorického
proudu dochazi ke snizovani kmitoctu, pfi generatorickém
ke zvySovéani kmitoCtu. Aby byl vykompenzovéan
zpozdovaci vliv ramp musi byt zesileni v Pr 4.13 a Pr 4.14
dostatecné velké.

Vrezimu regulace momentu, tj. pfi Pr4.11=1, je
pozadovany proud omezen proudovym omezenim.

Je-li proudové omezeni aktivni, potom displej zobrazuje
"ACL.t".

Je-li nutno zajistit, aby se motor ve vySe uvedenych
pfipadech pfi pfipojeni sité neotacel nespravnym smérem,
zadejte maly zadavaci signal do Pr 4.08.

VN R-R I NepouZito

SN \/olba Fizeni ota éek / momentu

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Je-li Pr 4.11 = 0, potom je zvoleno fizeni otagek.

Je-li Pr4.11 = 1, potom je zvoleno fizeni momentu
Zadana hodnota proudu je pfivedena do Pl proudového
regulatoru, jehoz vystupem je zadavaci signal kmitoctu. V
motorickém reZimu je tento signdl omezen proudovym
omezenim v Menu 1. V generatorickém reZimu je toto
omezeni zvySit 0 20%. ktery jako zpétnou vazbu vyuziva
proudovou smyc¢ku ménice, viz obrazek. Proudova
odchylka je regulovana nastavenymi slozkami regulatoru,
jehoz vystup (kmitocCet) je omezen hodnotou Pr 1.06.

zadany pozadovany
proud + P Pr4.13 kmitocet
—> —
| Pr4.14
éinny
proud

Je-li méni€ v rezimu fizeni momentu, je automaticky
zablokovana kompenzace skluzu a to z ddvodu prevence

pred vybavenim poruchy nadmérnych otacek ("O.SPd").

Tento parametr muze byt zménén z OFF (0) na On (1) kdyz
ménic¢ bézi, méni¢ nemusi byt zablokovéan, zastaven
apod.

NepouZito

Proporcionalni zisk regulatoru proudové
4.13 -
smy €ky (Kp)

LNl Reference momentu RW | Uni us
RW | Bi VM | DP us
1 Rozsah 0 az 250
Rozsah + max_uziv_proud % Tovar. nastav. 20
(] . .
ToVAr. nastav. 0,0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace Na pozadi
Toto je hlavni zadavaci signadl momentu. Kladny signal 4.14 Irllt.egracnl Zisk regulatoru proudové smy - Eky
znamena smér otaceni vpred, zaporny smér otaceni vzad. . (Ki)
RW | Uni us
Pro pouziti zadporného signalu je nutno naprogramovat
jeden z digitalnich vstupl tak, aby ovladal invertujici bit Rozsah 0 a7 250
(parametr) pfislusného analogoveého vstupu. Tovar. nastav. 40
Aktualizace Na pozadi

V rezimu Ffizeni momentu miZe pfi nulovém poZzadavku na
moment a pfi nizké mechanické zatézi dojit k otaceni
motoru (vlivem ofsetu pfi méfeni proudu). Smér otaceni je
dan polaritou zadavaciho signalu. AvSak v pfipadé, Ze je v
okamZiku pfipojeni sité zadavan nulovy moment a ménic
je odblokovan (je v rezimu Provoz), maze dojit k otaceni v
kterémkoliv sméru.

Proudovy regulator se aplikuje bud’ na proudova omezeni
u otackové smycky nebo v uzaviené momentové smycce
provadi fizeni momentu a to korigovanim vystupniho
kmitoCtu ménice.
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Regulaéni smycka je také aktivni v reZimu fizeni momentu
bé&hem ztraty napajeni nebo pfi pouZiti standardni rampy s
regulaci pfi deceleraci, kdy reguluje proud do ménice.

| kdyz tovarni nastaveni téchto parametrd dava pro
vétSinu aplikaci uspokojivé vysledky, doporucujeme
vénovat pozornost i nasledujicim obecnym doporu¢enim
pro jejich nastaveni.

Proudova omezeni

Vtomto rezimu ma dominantni vliv integraéni slozka
regulatoru, zvlasté nepracuje-li motor v odbuzeni a to i
presto, ze proporcionalni slozka ma zéakladni vyznam.
Proto integralni slozka musi byt vyrazné zvySena, aby
vykompenzovala vliv ramp, které jsou stale aktivni.

Napf., pracuje-li méni¢ pfi konstantnim kmitoétu a je
pretéZovan, vlivem proudového omezeni dojde ke snizeni
vystupniho kmito€tu €imZz dojde i ke sniZeni zatiZeni.
Soucasné se vSak rampa pokusi zvySit kmitocet zpét na
pozadovanou hodnotu.

Je-li integraéni zisk nastaven pfili§ vysoko, mohou se v
okamziku dosazeni Urovné proudového omezeni objevit
prvni zndmky nestability. Tyto oscilace vSak mohou byt
omezeny zvySenim proporcionalniho zisku.

Aby méni¢ vykompenzoval tyto dvé opaéné reakce vlivu
na vyst. kmitoCet, byl pouZzit dodateény specialni Fidici
algoritmus, ktery muaze snizit nastavené drovné
proudovych omezeni o 12,5%. Toto stdle umoZiiuje
zvySeni proudu na Udroven proudového omezeni
nastavenou uzivatelem, avSak Pr10.09 (Indikace
dosazeni proudového omezeni) se stane aktivni pfi
dosazeni Urovné proudového omezeni snizené o 12,5%.

Rizeni momentu

| vtomto rezimu ma dominantni vliv integrac¢ni zisk
regulatoru a to predevSim v oblasti s plnym buzenim
motoru.

Prvni zndmky nestability se obvykle projevi aZ v oblasti
jmenovitych otaéek a mohou byt snizeny zvySenim
proporcionalniho zisku.

Regulator mdze byt méné stabilni i pfi malém zatizeni,
nebot obecné z4atéZ poméaha stabilizovat regulacni proces.

Ztrgta napjeni a standardni rampa s regulaci

Regulator napéti ss meziobvodu se stava aktivnim jestlize
detekce ztraty napéjeni je blokovana (nevybavi poruchu) a
motor vraci energii jestlize doSlo ke ztraté napajeni nebo
kdyZ je pouzita standardni rampa s regulaci.

Regulator ss meziobvodu se snazi udrZzet napéti
meziobvodu na konstantni drovni regulovanim proudu z
mostu stfidace do kondenzator(i ss meziobvodu.
Vystupem regulatoru ss meziobvodu je poZadovany
proud, ktery se pfivadi do proudového PI regulatoru.

pozadovany
T d
napétovy | Prou
regulator ||;, Er jﬁ E—
ss meziob re. < .
pozadovany
kmitocet
kondenzator
ss meziobvodu
¢inny proud

Zisk regulatoru ss napéti meziobvobu je nastaven pevné a
nemuze byt uzivatelem ménnén.

Nékdy je nutno donastavit vhodné zisky proudového
regulatoru. DoporucCuje se provést toto nastaveni nejprve
v rezimu fizeni momentu. Nastavte nejprve zisky az do
hodnoty, které jeSté nezpusobi nestabilitu v okoli bodu
otacek pfi nichz dochazi k po¢atku odbuzovani. Potom se

vratte do reZimu rezimu fizeni otdCek a rezimu standardni
rampy. VyzkouSejte ¢innost regulatoru odpojenim ménice
od sité pfi to€icim se motoru. Je mozné, Ze budete moci
nasledné i zisky zvySit, protoze regulator napéti ss
meziobvodu ma stabilizujici efekt za predpokladu, ze
méni¢ nebude pracovat v reZimu Fizeni momentu.

Tepelné Gasova konstanta motoru

RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Tovar. nastav. 89

Aktualizace Na pozadi
Reiim tepelné ochrany motoru

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Je-li Pr 4.16 = 0, potom je v pfipadé dosazeni povolené
hodnoty vybavena poruchy

Je-li Pr 4.16 = 1, potom je v pfipadé dosazeni povolené
hodnoty sniZzena hodnota proudového
omezeni

Méni€ ma naprogramovan model motoru, jehoz
ekvivalentni elektrické schema je na nasledujim obrazku.

t=RC
—QO—*
—"
(IP/(K x jmen. proud motort)
C

— R teplota

Teplotu motoru v % jeho maximalni teploty je mozno
v zavislosti na jeho skuteéném proudu, tepelné konstanté
K a hodnoté jmenovitého proudu motoru (nastavovaného
v Pr 5.07) vypocist v zavislosti na ¢ase t podle vztahu:

Teplota = [I*/ (K x jmen. proud motoru)?] x (1 — e ™% x 100%

kde
T je hodnota Pr4.15

Vypocitavana teplota motoru je pfedavana do Pr 4.19 jako
procento maximalni teploty. Je-li Pr4.15=0, je jako
tepelna ¢asovéa konstatnta brana hodnota 1.

Je-li jmenovita hodnota proudu (Pr5.07) menSi nebo
stejnd jako hodnota vrezimu zatizeni A potom Pr 4.25
musi byt nastaven na 2 alternativu zatéZovacich
charakteristik, viz obr. nize.

Je-li Pr4.25=0, potom je charakteristika uréena pro
motor, ktery mulze pracovat se jmenovitym proudem
v celém rozsahu otacek, tj. pro asynchronni motor s cizi
ventilaci.

Je-li Pr4.25=1 je charakteristika urena pro motor s
vlastni ventilaci, coz z hlediska jeho chlazeni redukuje
jeho regulaéni oblast do 50% jeho jmen. otacek.
Maximalni hodnota pro konstantu K je 1,05, takZze motor
za mistem zlomu charakteristiky mdze pracovat trvale az
do 105 % jmenovitého proudu.
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Menu 0
Menu

Celkovy proud
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

il

pracovni oblast ochrany 17 t

100%

70% |-~

Max. pfipustny
trvaly proud

—— Pra.25=0
————— Pra2s=1

50% 100%  otaéky motoru jako
procento jmenovitych
otaéek

Je-li hodnota jmenovitého proudu nad maximem hodnoty
rezimu zatizeni A, potom Pr 4.25 je tfeba nastavit na 2
alternativu zatézovacich charakteristik. Obé charakteris-
tiky jsou uréeny pro motory s vlastni ventilaci, které ale
maji s jinou mirou zavislosti redukce otacek.

Maximalni hodnota pro konstantu je 1,01, takZze motor za
mistem zlomu charakteristiky mize pracovat trvale az do
101% jmenovitého proudu.

il

pracovni oblast ochrany 17t

Celkovy proud
motoru (Pr 4.01)
jako procento
jmenovitého
proudu motoru

100%

70% [

Max. pfipustny
trvaly proud

— Pr4.25=0
""" Pr4a2s5=1

15% 50% 100%  otacky motoru jako
procento jmenovitych
otacek

Kdyz vypoéitana teplota modelu dosahne 100%, ménic
zareaguje na tento stav v zavislosti na nastaveni Pr 4.16.
Je-li Pr 4.16 = 0, potom méni¢ vyhlasi poruchu.

Je-li Pr4.16 =1, je proudové omezeni redukovano na
hodnotu (K — 0,05) x 100%. Toto omezeni je nastaveno
zpétné a oznamuje nyni uzivateli, kdy teplota klesne pod
95%.

Dobu za niz se dosahne ze studeného stavu 100% teploty
motoru je pro konst. proud vypogitatelna ze vztahu:

Tuip = - (Pr4.15) x In (1 — (K x Pr5.07 / Pr4.01)%)

Alternativné muze byt teplotni ¢asova konstanta
vypocétena z ¢asu pro vybaveni poruchy a proudu pomoci:

Pr4.15 = - Typ / In (1 - (K / pretizeni)?)

Napfiklad, jestlize by meél méni¢ vyhlasit poruchu pfi
napajeni 150% proudem za 60s pfi K = 1,05, potom

Pr4.15 =-60/In (1-(1,05/ 1,5) %) = 89

Akumulator tepelného modelu motoru je automaticky
nastaven na nulu pfi pfipojeni napéajeni ménice.
Vypocitava teplotu po celou dobu pfipojeni napajeni
ménice.

Navic je akumulator vynulovan vzdy kdyZ je zvolena jina
mapa motoru (Pr 11.45) nebo kdyZ je zménén jmen.
proud motoru (Pr 5.07, ev. Pr 21.07).

Magnetiza €ni (jalovy) proud motoru
i VM | DP | ND NC PT
2
Rozsah + max_proud_ménice A
Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Indlkace aktualniho proudového omezeni

RO Uni VM | DP | ND NC PT
1
Rozsah 0 aZ max_moment_proud %
Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Prekro¢eni proudového omezeni je vyhodnocovano
v kazdém okamziku a to jak v motorickém, tak i
v generatorickém rezimu.

Pr4.18 zobrazuje uroven aktivniho omezeni v daném
okamziku.

I Akumulator funkce | x t

RO | Uni DP | ND NC PT
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 5ms

Tento parametr neustale indikuje hodnotu vypocitavané
teploty motoru a to jako procento Grovné, pfi které dojde k
vybaveni poruchy.

Dojde-li k dosaZeni Urovné 75% (a z&atéz je vice nez
105%), na displeji se objevi "OVL.d", coz indikuje
zvySenou teplotu motoru. V tom pfipadé by mél byt snizen
proud do motoru, jinak dojde k vybaveni poruchy
"It. AC"(pfi dosazeni 100%).

Hodnota naplnéni akumulatoru je dana vztahem

Pr4.19 = [Pr4.012 (1 —e ™*%) / (Pr5.07 x 1,05)? x 100%

Indikace €inného proudu
RO | Bi | FI

VM | DP | ND NC PT
1
Rozsah + max_uziv_proud %
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje okamzitou procentni hodnotu
¢inného (momentového) proudu (Pr 4.02) vztaZzenou ke
jmenovité hodnoté ¢inného proudu (Pr 5.07 x Pr5.10).
Kladné hodnoty indikuji motoricky, zaporné generatoricky
rezim.

60

www.controltechniques.cz

RozsSifeny navod Commander SK
Druhé, pfepracované vydani



- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
Jednotka zatizeni zobrazovana na displeji Redukce odezvy interni proudové smy _ &ky
RW | Txt us rRW | Bit Us
Rozsah 0 nebo 1 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 1 Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
Pr4.21 =0(Ld) Displej zobrazuje Pr 4.20 Zména hodnoty tohoto parametru méZe byt vyZadovana u

Pr4.21 =1(A) Displej zobrazuje Pr 4.01

422 a4.23 ‘Nepouiito

Uiivatelské konstanta maximalniho proudu

RW | Uni VM | DP us
1

Rozsah 0 aZ max_moment_proud %

Tovér. nastav. 165,0

Aktualizace Na pozadi

Nastavuje maximalni hodnotu Pr 4.08 a Pr 4.20.

Reiim tepelné ochrany p i nizkych ot ékach

RW | Bit us

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Pr4.25 =0 Rezim tepelné ochrany pfi nizkych otackach
je blokovan

Pr4.25 =1 Rezim tepelné ochrany pfi nizkych otackach
je odblokovan

Blize viz Pr 4.16.

VNIl Procento momentu

RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT
1
Rozsah + max_uziv_proud %
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Pr4.26 zobrazuje proceni hodnotu c¢&inného proudu
(Pr4.02) vztazenou ke jmenovité hodnoté ¢&inného
proudu, ale s realnym pfidavkem nad jmen. otackami
(napf. v rezimu odbuzovani).

Tento parametr tedy udava procenta momentu v celém
otackovém rozsahu. V rozsahu ota¢ek do odbuzovani jsou
hodnoty Pr 4.26 a Pr 4.20 stejné. Nad jmen. otaCkami je
hodnota tohoto parametru vypocitavan ze vztahu

Pr4.26 = Pr4.20 x jmen. kmitoCet / kmitoCet

ysokootackovych motort, které maji nizkou indukénost.
Tento parametr by mél byt u vysokootackovych motoru
nastaven na On (1), jestlize je vybavovana porucha
"OLLAC" kdyz je méni¢ ve stavu stop pfi ztraté sité nebo
brzdéni ss proudem.
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oo | Py [ o Tromsens T s T cToms Toogmmortan T~ croon | wonao
10.6  Menu 5: Motor
Tabulka 10-7  Menu 5: stru €ény popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
5.01 |Vystupni kmitocet {85} +1500 Hz 21 ms
5.02 |Vystupni napéti ménice {86} Oaz max_\\;yst_napetl Na pozadi
5.03 |Vykon vykon ménice ; + max_vykon kW Na pozadi
5.04 |Otacky motoru . {87} +9999 ot/min Na pozadi
5.05 |Napéti ss meziobvodu : {84} | £ max_ss_napéti V Na pozadi
5.06 |IJmenovity kmito¢et motoru {39} | 0,0az1500,0 Hz 50,0 Na pozadi
E 0az -
5.07 |Jmenovity proud motoru {06} max_prmfl_méniée Jgéenr;ggltgﬁrlg;? Na pozadi
5.08 |Imenovité otacky motoru 1 {07}] 0a79999 ot/min 1500 Na pozadi
5 méni¢ 110V: 230
N o 0 a3 méni¢ 200V: 230
5.09 |IJmenovité napéti motoru {08} max_nast_napéti V méni¢ 400V: 400 128 ms
! - = méni¢ 575V: 575
i méni¢ 690V: 690
5.10 |Jmenovity G¢inik motoru . {09} 0,00 az 1,00 0,85 Na pozadi
5.11 |Pocet pdlu motoru 5 {40} Auto (0), 2P (1), Auto (0) Na pozadi
) : 4P (2), 6P (3), 8P (4)
5.12 |Funkce Autotune ' {38} 0az?2 0 Na pozadi
5.13 |Volba dyman. charakteristiky U/f + {32} | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
5 Ur S (0), Ur (1),
5.14 |Volba rezimu vystupniho napéti » {41} Fd (2), Ur A (3), UR (4) Na pozadi
5 UR | (4), STE (5)
i 0,0 az 50,0 .
5.15 |Boost 5 {42} % jm. napéti motoru 3,0 Na pozadi
5.16 |NepouZito :
5.17 |Odpor statoru : 0,000 aZ 65,000 Q 0,000 Na pozadi
5.18 |Maximalni modulaéni kmitoCet {37} | 3(0) a7 18 (3)* kHz 3(0) Na pozadi
519 yglft%?ﬁ stabilni modulace prostorového OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
5.20 |Volba pfemodulovani | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
5.21 |NepouZito :
5.22 |Nepouzito :
5.23 |Ofset napéti 0,0 a7 25,0 V 0,0 Na pozadi
5.24 |Rozptylova indukénost motoru : 0,00 az 320,00 mH 0,00 Na pozadi
5.25 |NepouZito |
5.26 |NepouZito i
5.27 |Volba kompenzace skluzu : OFF (0) nebo On (1) On (1) Na pozadi
5.28 |Nepouzito
5.29 |Nepouzito
5.30 |NepouZito l
5.31 |Nepouzito i
5.32 |Nepouzito |
5.33 |Nepouzito :
5.34 |Rezim ota¢ek zobrazeny na displeji {23} | Fr(0), SP (1), Cd (2) Fr (0) Na pozadi
5.35 Blokovani automatického prepinani OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
modulace |
5.36 |Nepouzito |
5.37 |Skute¢ny modulaéni kmitocet 3az 18 kHz Zapis na
! pozadi
5.38 a7 5.49 [NepouZito :
5.50 |Bezpecnostni kdd odemcen 0az 999 Cteno na
| pozadi

* 18kHz je neni mozné u méni¢a typovych velikosti B a C (pro napéti 400V) a u typovych velikosti 2 az 6.
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Uvod Parametry Format Ovladact Sériova CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsitené
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-13  Logicky diagram Menu 5
Rezim otacek
Uzivatelem zobrazeny na displeji
definovana
konstanta
Otacky [ | H L
motoru | 1121 | i Napéti Skgt!“ic?y,
H modulaéni
i ss meziobvodu Kmitoget
5.04 v > I Displej | g
] Modulace
Maximalni modulaéni
kmitocet
; R | Vysoce stab.modulace
pr—, VVSt“thU' prostorového vektoru
> T napéti
»lot/min NapetO\'/:e V)(po cty mé?ﬂ(:e V9Iba dulovani A
unkce | pfemodulovani A4
4 Cultgtu(r;e 502 N 535 | Blokovani aut.
Uroveit cl?argktyﬂllf - prepinani modulace
reference Kompenzace Vystupni i 1 Volba rezimu 4
po rampéach skluzu kmitocet L5214 | wstup. napéti
[ 515 | Boost Menu 6
= Odpor Radi¢
-2 2) | stator
. ¢ ) . ! Vystupni
) 5.23 | Ofset vykon ménice
--------- 21.13 &ti 5| Vypocet
:(/olba _ _ napetl "l vykonu
ompenzace 5.24 | Rozptylova s
skluzu (21.14) | induké&nost Pl Yexvxi
7'y
A4
Cinny Proud
proud motoru motoru
1
Magntizaéni
Mapa Volba mapy proud motoru
motoru 2 motoru 2

/\aktivni
21.15 )«

< I 11.45 I

Mapa motoru 1

Jm. kmitoCet
Jm. proud
Jm. napéti
Jm. Gginik
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Mapa motoru 2

Jm. kmitocet

: 2 Jm. proud

| 2
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Jm. napéti
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Menu 5

Legenda
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% ] D
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< E svorky

Parametry pro
Steni i zapis

Parametry
pouze ke cteni
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 5 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny
RTU automat CTSoft

Rozsifené
Menu 0
Menu

Vystupni kmito et apéti ss meziobvodu
RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT RO | Uni| FI VM ND NC PT
1
Rozsah + 1500 Hz Rozsah 0 az+max_ss_napéti v
Tovar. nastav. Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms Aktualizace Na pozadi

| kdyzZ je rozsah + 1 500Hz, skute¢na hodnota mize byt
vy38i o kompenzaci skluzu. Tento parametr udava
vystupni kmito¢et ménice jako soucet Urover reference po
rampach a kompenzace skluzu.

V)’/stupni nap éti ménice
RO | Uni| FI VM

ND NC PT
Rozsah 0 aZz max_vyst_napéti v
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Efektivni hodnota 1. harmonické sdruZzeného napéti na
vystupu ménice.

V)’/stupni vykon m énice

Napéti ss meziobvodu ménice.

Jmenovity kmito &et motoru

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0az 1500 Hz

Tovar. nastav. 50,0

Aktualizace Na pozadi

Jmenoviyy kmitocet motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr 5.09) se pouzivaji pro definovani charakte-
ristiky U/f.

Jmenovity kmito¢et motoru se rovnéz vyuziva pfi vypoctu
jmenovitého skluzu pro kompenzaci skluzu (viz Pr 5.08).

Jmenovit)'/ proud motoru

RO | Bi | FI VM | DP | ND NC PT RW | Uni VM | DP RA us
2 2

Rozsah + max_vykon KW Rozsah 0,00 az max_jmen_proud A

Tovar. nastav. Tovar. nastav. Pr11.32

Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi

Kladnd hodnota znamena, Ze energie sméfuje z ménice
do motoru (motoricky rezim). Zapornd hodnota indikuje
prechod energie z motoru do meéniCe (generatoricky
rezim).

Vystupni vykon ménice je vypocitavan z fazového napéti
a proudu.

V3 x max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 1,5

Vyst. vykon =
1000
SNz Otacky motoru
RO | Bi | FI ND NC PT
Roz’sah +9 999 ot/min
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Otacky motoru jsou vypocitavany pfi normalni &innosti z
urovné reference po rampéch (Pr2.01). Otacky se
vypocitavaji takto:

Ot/min = 60 x kmitocet / pocet polpéara

Tento vypocet se spoléhd na spravné zadany pocet pola
motoru do parametru Pr5.11. V pfipadé, Ze byl zvolen
automaticky rezim (Pr5.11 =0), potom se predpoklada,
Ze do parametru Pr5.08 byla udana rozumné pfesna
hodnota jmenovitych otacek motoru, aby se mohl
vypocitat spravné pocet pola motoru.

Tato hodnota by se méla nastavit podle Udaje na Stitku
motoru.
Tato hodnota se pouziva pro tyto ochrany a funkce:

Proudové omezeni

Tepelna ochrana motoru

Regulace napéti ve vektorovém rezimu
Kompenzace skluzu

Dynamickéa charakteristika U/f

Jmenovité ota €ky motoru

SRl (oFi jmenovité zat &%)
RW | Uni us
Rozsah 0az 9999 ot/min
Tovar. nastav. 1500
Aktualizace Na pozadi

Jmenovité otacky pfi plné zatézi motoru se vyuzivaji spolu
s jmenovitym kmitoétem motoru a poctem polu pro
vypocet jmenovitého skluzu asynchronniho motoru:

Jm. skluz (Hz) =

= jm. kmit. motoru — (pocet pélpart x ot. motoru pfi jm.
zatézi/ 60) =

=Pr5.06 — ((Pr5.11/2)xPr5.08/60)

Je-li Pr5.08 nastaven na 0 nebo na synchronni otacky,
kompenzace skluzu je vyfazena.

Jestlize kompenzaci skluzu pozadujeme, je tfeba nastavit
tento parametr na hodnotu uvedenou na Stitku motoru,
ktera by méla udavat spravné otacky zahratého motoru.
Nékdy je tfeba tuto hodnotu pfi uvadéni pohonu do
provozu opravit, protoZe hodnota na Stitku motoru nemusi
byt pfesna.
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Uvod Parametry Format ) Ovladact Sériqvé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu
Kompenzace skluzu pracuje spravné jak v oblasti pod Vystupni Charakteristika vystupniho napéti
jmenovitym kmitoétem, tak v oblasti odbuzovani. napeti - 4
Kompenzace skluzu se pouziva zpravidla pro zabranéni
poklesu otadek motoru pfi jeho zatizeni. Prs.09
Hodnota otad€ek motoru pfi jmenovité zatézi se mize
nastavit vysSi, nez jsou synchronni otacky, abychom
zamérné zavedli pokles ota¢ek. Toto muze byt uZitec¢né
v pfipadé sdileni zatéZze pfi mechanicky spfaZzenych
motorech. Prs.09/2
Jsou-li otadCky pfi plné zatézi vyssi nez 9 999, potom by napétovy T
méla byt kompenzace skluzu vyfazena (Pr5.08 nelze boost Pr 5.15 -~
nastavit nad hodnotu 9 999). - i
Pr5.06/2 Pr5.06 Vystupni
kmitocet

SNl Jmenovité nap éti motoru
RW | Uni VM RA us
Rozsah 0 az max_vyst_napéti

ménic¢ 110V: 230
méni¢ 200V: 230 \Vi
meéni¢ 400V: 400
ménic¢ 575V: 575
méni¢ 690V: 690

Tovar. nastav.

Aktualizace 128 ms

Jmenoviyy kmito¢et motoru (Pr 5.06) a jmenovité napéti
motoru (Pr5.09) se pouzivaji pro definovani charak-
teristiky U/f.

Pomoci Pr5.14 se voli nasledujici rezimy vystupniho

napéti:
Vektorovy rezim bez ota ¢kové zp étné vazby (Ur_S,
Ur_A, Ur nebo Ur_l)
Linearni charakteristika se pouzivad v pAsmu od OHz
do jmenovitého kmitoctu. Nad timto kmitoétem je
napéti konstantni.
Pracuje-li méni¢ v pAsmu (jmenovity kmitocet / 50) az
(jmenovity kmito¢et / 4), potom se plné uplatiiuje
vektorova kompenzace statorového odporu Rs.
Existuje vSak prodleva 0,5s po odblokovani ménice,
béhem které se uplatiiuje pouze Castecna vektorova
kompenzace, aby se mohl vytvofit magneticky tok
vV motoru.
Pracuje-li méni¢ v pasmu (jmenovity kmitocet/4) az
(jmenovity kmitocet / 2), kompenzace Rs se po-
stupné pfi zvySovani kmito¢tu snizuje az do nuly.
Aby prdce méniCe ve vektorovych reZimech byla
spravna, je tfeba pfesné nastavit odpor statoru
(Pr5.17), jmenovity ucinik motoru (Pr 5.10) a ofset
napéti (Pr 5.23).

Skalarni rezim s linearni charakteristikou U/f (Fd)
V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
linearni charakteristika a nad jmenovitou frekvenci je
vystupni napéti ménice konstantni. ZvySeni napéti pfi
nizkych kmitoétech, definované parametrem Pr5.15
(boost), je znazornéno na nasledujicim obrazku.

Skalarni rezim s kvadratickou charakteristikou U/f:
(SrE)

V pasmu od OHz do jmenovité frekvence se pouziva
kvadraticka charakteristika a nad jmenovitou frekvenci
je vystupni napéti ménie konstantni. ZvySeni napéti
pfi nizkych kmitoétech posouva poc¢ate¢ni bod
kvadratické charakteristiky dle nasledujiciho obrazku.

30 T

|Pr5.15 + [(freq/Pr 5.06) x (Pr 5.09 - Pr 5.15)]

sl

Pr 5.06

Jmenovity G _€inik motoru
RW | Uni DP us
2
Rozsah 0,00 az 1,00
Tovar. nastav. 0,85
Aktualizace Na pozadi

Uginik je thel mezi napétim a proudem motoru. Spolu
s jmenovitym proudem motoru (Pr 5.07) se pouziva pro
vypocet jmenovitého ¢inného a magnetizaéniho proudu
motoru. Jmenovity ¢inny proud se vyuZiva pro fizeni
meéni¢e, magnetizani proud pro kompenzaci Rs ve
vektorovém rezimu. Je dllezité, aby Pr 5.10 byl nastaven
spravne.

Pr5.10 by mél byt nastaven pfedtim, nez je pouzita
funkce Autotune.
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Menu 5 Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Serlpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat

Rozsifené
Menu 0
Menu

Poéet pol G motoru
RW | Txt

us
Rozsah 0 (Auto), 1 (2P), 2 (4P), 3 (6P), 4 (8P)
Tovar. nastav. 0 (Auto)
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr se pouziva pro vypocet otaéek motoru a
pro spravné nastaveni kompenzace skluzu.

Nastavime-li hodnotu Auto, pocet péli motoru se
automaticky vypocita z jmenovitého kmito¢tu (Pr 5.06) a
jmenovitych otacek (Pr 5.08):

pocet péld = 120 x jm. kmitoCet / otacky
zaokrouhleny na nejblizsi sudé Eislo.

V prubéhu testu jsou vypocitané parametry ukladany
v paméti EEPROM ménice.

Jestlize z jakéhokoliv divodu test neprobéhne spravné a
méni¢ vybavi poruchu, zadné dalSi parametry nejsou
vypocitavany ani ukladany do paméti EEPROM ménice.

Pfi testu Autotune jsou pro vypoclty vyuzivany tyto
parametry:

SRV Funkce Autotune

RW | Uni NC

Rozsah Oaz?2
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Netyka se skalarnich rezimu.

Pr5.12 =0 Autotune je neaktivni
Pr5.12 =1 Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru)
Pr5.12 =2 Autotune je aktivni (s otoenim motoru)

Z&kladni | Kompenzace
Parametr .

algoritmus skluzu
Jmenovity Pr 5.06 N \
kmitocet
Jmenovity Pr 5.07 N N
proud
Jmenovite Pr5.08 y
otacky
amenovité [ b5 g ¢
napéti
Uginik Pr5.10 \
Poget polli Pr5.11 N
Odpor statoru
Rs) Pr5.17 S
Ofset napéti Pr5.23 N
Rozptylova
indukénost Pr5.24
motoru (oLs)

nastaveny parametry tykajici se motoru:

06 — jmenovity proud motoru {5.07}

07 — jmenovité otd €ky motoru {5.08}

08 — jmenovité nap éti motoru {5.09}

09 — téinik motoru {5.10}

39 — jmenovity kmito et motoru {5.06}

— 40 — poéet pol i motoru {5.11}

Pfed provedenim Autotune s oto éenim motoru
musi byt navic spravn €& nastaven i tento
parametr:

02 — maximalni kmito éet {1.06}

Pfed provedenim Autotune musi byt spravn &

Aby byly vysledky testu spravné, je d alezité, aby
hiidel motoru byla p fed po¢€atkem testu vklidu. P i
testu s oto €enim motoru musi byt h  Fidel motoru navic
nezatiZzena.

Je-li aktivni mapa motoru 1(Pr 11.45 =0, tj. pro Tovarni
nastaveni), méni¢ provede test pro dale uvedené
parametry.

Je-li aktivni mapa motoru 2 (Pr 11.45 = 1) méni¢ provede
test pro odpovidajici parametry Menu 21.

Postup provedeni testu Autotune:

1. Méni¢ musi byt ve stavu Blokovano (tj. svorka B4
je rozpojena) a ve stavu Stop (svorky B5 a B6 jsou
rozpojeny). Uvedena ¢&isla svorek plati pro Tovarni
nastaveni.

2. Nastavit Pr 5.12 na zvolenou hodnotu (1 nebo 2).

3. Odblokovat méni¢ (pfipojit svorku B4) a uvést do
rezimu Provoz (pfipojit svorku B5 nebo B6).

Méni¢ potom provede test.
Po provedeném testu se ménic¢ interné prepne do
stavu Blokovéano.

4. Uvést méni¢ do stavu Stop (rozpojit svorku B5
ev. B6) a do stavu Blokovano (rozpojit svorku B4).

VSechny tyto parametry mohou byt nastaveny uzivatelem
(s vyjimkou rozptylové indukénosti). Test Autotune mudze
prepsat hodnoty nékterych téchto parametrd, viz dale. Pro
spravny provoz je nutno zadat presné hodnoty odporu
statoru a napétového ofsetu, pfesnost hodnoty uciniku
neni kriticka.

Pr5.12 = 1 Test Autotune bez oto €eni motoru
Test Autotune bez oto¢eni motoru se pouziva, pokud je
motor zatizen a tuto zatéz neni mozno z hfidele odstranit.

Béhem testu se méFi statorovy odpor (Pr5.17) a ofset
napéti (Pr 5.23). Zméfené hodnoty se ulozi do EEPROM.

Pr5.12 =2 Test Autotune s oto €enim motoru

PFi tomto testu nesmi byt motor zatizen.

Vyhodou tohoto testu je, Ze méni¢ vypocitd spravny
Gcinik, jmenovity ¢inny a magnetiza¢ni proud motoru.

« Nejdfive se provede test bez otoCeni motoru a
zméfené hodnoty se ulozi do EEPROM, viz vyse.

* Provede se test bez oto€eni motoru pro zméfeni
rozptylové indukénosti motoru (Pr5.24). Tato
hodnota se pfimo v ménici nevyuziva ale slouzi pro
uréeni UCiniku po provedeni celého testu.

¢ Hodnota Pr 5.24 se ulozi do EEPROM.

¢ Poté se na nékolik sekund motor rozto¢i na 2/3
jmen. otacek (po nastavené akceleraéni rampé). Po
skongeni tohoto testu se aktualizuje hodnota G&iniku
(Pr 5.10) a motor se zastavi.

¢ Nova hodnota Pr 5.10 se ulozi do EEPROM
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Parametry
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CT Modbus

RTU

Programovatelny

CTSoft
automat

Menu

Volba dynamické charakteristiky U/f

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Pr5.13 =0 Dynamicka charakteristika U/f je neaktivni
Pr5.13 =1 Dynamicka charakteristika U/f je aktivni
Dynamickd charakteristika umoZfiuje takovy rezim
¢innosti, kdy jsou minimalizovany ztraty pohonu v pfipadé
odleheni z&atéZe. Neni udrZzovan konstantni pomeér U/f ale
hodnota jmenovité frekvence se se zatézi méni

nasledovné:
je-li €¢inny proud < 0,7 jm. ¢inného proudu, pak

U/f = normalni U/f x (0,5 + (€inny proud / (2 x 0,7 x jm. &inny proud)))
je-li ¢inny proud = 0,7 jm. ¢inny proud, pak

U/f = normalni U/f

I kdyz se hodnota jmenovité frekvence méni, hodnota
Pr 5.06, nastavend uZivatelem, zistdva neménna.

Volba rezimu vystupniho nap  éti

RW | Txt us

0 (UrS), 1 (Ur), 2 (Fd), 3 (Ur A),
4 (Url), 5 (SrE)
4 (Url)

Rozsah

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Pr 5.14 = 0 (Ur S) Parametry motoru se m éfFi pfi

kazdém startu m énice
MéFi se odpor statoru (Pr 5.17) a ofset napéti (Pr 5.23).
Tento rezim lze pouzit pouze tehdy, je-li motor pred
startem ménice v klidu (tok poklesl na nulu).
Aby se zabranilo testu pfedtim, nez tok poklesnul na nulu,
je vméni¢i nastavena 1 sekundova prodleva poté, co
méni¢ preSel do stavu "rdY". Béhem této prodlevy neni
test provadén. V pfipadé, Ze je béhem této prodlevy
zadan povel Start, pouziji se hodnoty dfive namérené.

Pr5.14 =1 (Ur) Parametry motoru se nem éfi a je
nutno je nastavit

Odpor statoru a ofset napéti se neméfi. Uzivatel mize

vlozit sam hodnotu odporu statoru véetné odporu kabell

do parametru odporu statoru. Nebude tam vSak zohlednén

odpor v obvodech ménice.

V tomto rezimu se proto doporuéuje zméfit statorovy

odpor pomoci funkce Autotune bez oto¢eni motoru.

Pr5.14 =2 (Fd) Skalarni rezim - linearni

charakteristika U/f

NevyuZiva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouziva pevna linearni zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych ota¢kach (boost), viz Pr 5.15.

Pr5.14 = 3 (Ur A) Parametry motoru se m éfi pouze p fi
prvnim startu m énice

Po UspéSném ukoncéeni testu se méni¢ prepne do rezimu

Ur. Odpor statoru a ofset napéti se zapiSi do parametrQ

aktualné zvoleného motoru a ulozi se do EEPROM

ménice.

Neni-li test GspéSny, odpor statoru a ofset napéti se

neaktualizuji, ménic¢ se prepne do reZzimu Ur, avSak Zadné

parametry se neulozi.

Pr5.14 =4 (Ur ) Parametry motoru se m &fi pouze p i
prvnim startu m énic€e po p fipojeni
sité nebo po provedeni Zakladniho
nastaveni

Pr5.14 =5 (SrE) Skalarni rezim - kvadraticka
charakteristika U/f

Nevyuziva se ani odpor statoru ani ofset napéti.

Misto toho se pouZiva pevné kvadraticka zavislost U/f se

zvySenim napéti pfi malych ota¢kach (boost), viz Pr 5.15.

5.15 Boost
) (Napétové zvySeni pfi nizkych kmitocétech)

RW | Uni DP us
1
Rozsah 0,0 az 50,0 % z #5.09
Tovar. nastav. 3,0
Aktualizace Na pozadi

Boost (napétové zvySeni charakteristiky U/f v oblasti
nizSich kmitoct) je definovan jako vystupni napéti pfi
nulovém vystupnim kmitoétu a to jako % jmenovitého
napéti motoru (Pr 5.09).

Boost se vyuziva ve skalarnimrezimu (slinearni i
kvadratickou charakteristikou U/f).

| NepouZito

I SRy Odpor statoru
RW | Uni

DP RA us
3
Rozsah 0,000 az 65,000 Q
Tovar. nastav. 0,000
Aktualizace Na pozadi
SRR Maximalni modula €éni kmito €et
RW | Txt RA us
Rozsah 0(3),1(6),2(12),3(18) KHz
Tovar. nastav. 0(3)
Aktualizace Na pozadi

Timto parametrem se definuje poZzadovany modulaéni
kmitocet.

Méni¢ muaze automaticky snizit aktualni modulaéni
kmitoet (bez zmény tohoto parametru) jestlize je
vykonova ¢ast ménice pfilis tepla. Modulaéni kmitoCet se
muZze snizovat z 12kHz na 6kHz nebo na 3kHz.
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Odhad teploty pfechodu tranzistoru IGBT je zalozen na
méfeni teploty chladi¢e. Odhad teploty pfechodu je
zobrazen v Pr 7.34. PrevySi-li teplota 135°C, modulaéni
kmitocet se snizi (je-li > 3kHz) a tento rezim je odblokovan
(viz Pr 5.35).

SniZzenim modula¢niho kmito&tu se sniZuji ztraty ménice a
snizi se i teplota pfechodu tranzistoru zobrazena
v Pr 7.34. Jestlize pretizeni nadale trva, mlze se zvysit
teplota pfechodu. V pfipadé prekro¢eni 145°C a nemuze-li
se snizit uz vice modulaéni kmitocet, méni¢ vybavi
poruchu "O.htl". Méni¢ se snazi zvySit modulaéni
kmito€et kazdych 20ms na nastavenou hodnotu a zkousi,
zda teplota IGBT tranzistor(i nepfekracuje 135°C.

18kHz je neni mozné u ménicl typovych velikosti B a C
(pro napéti 400V) a u typovych velikosti 2 az 6. Proto se
nedoporucuje pouzivat tyto méni¢e v aplikacich, které
vyzaduji vystupni kmitocet vétSi nez 1 000Hz.

U 400V ménicl typ. vel. C se SW verzi 01.07.01 a vyysi,
méni¢ prepne skuteény modulaéni kmitocet na 3kHz
v pfipadé, Ze vystupni kmitocet poklesne pod 6Hz.

Vysoce stabilni modulace prostorového
5.19
vektoru

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Pr5.19 =0 Vysoce stabilni modulace prostorového
vektoru je neaktivni

Pr5.19 =1 Vysoce stabilni modulace prostorového
vektoru je neaktivni

Za normalnich okolnosti pouzivA méni¢ modulaci
prostorového vektoru k vytvareni spoustécich impulz( pro
IGBT tranzistory.

Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru ma ftfi
vyhody pro pohony s otevienou smy¢kou i kdyZz mdze dojit
ke zvySeni akustického hluku motoru.

e Pfi nizkych zatézich mize dojit v poloviné
jmenovitého kmitoctu k nestabilité. Pro potlaceni
tohoto efektu pouziva méni¢ kompenzaci, avSak i
presto mohou byt nékteré stroje nestabilni. Pro tyto
pfipady by se mél nastavit méni¢ do reZzimu vysoce
stabilni modulace prostorového vektoru .

« Kdyz se blizi vystupni napéti méni¢e své maximalni
hodnoté, dochazi k zmenSovani poctu napétovych
impulzd ve vystupnim napéti. To mize zpusobit
nestabilitu otdCek u nezatizenych nebo piné
zatizenych strojl. Nastavenim vysoce stabilni
modulace prostorového vektoru maze tento efekt
sniZit.

e Vysoce stabilni modulace prostorového vektoru
mU0zZe mirné snizit i tepelné ztraty pohonu.

Volba p Femodulovani
RW | Bit

us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

Pr5.20 =0 PFfemodulovani je neaktivni

Pr5.20 =1 PFfemodulovani je neaktivni

Maximalni modulaéni Grover vystupniho napéti ménice je
rovna 1, kdyz vystupni napéti se rovna vstupnimu minus
napétoveé abytky uvnitf ménice.

Jestlize nastavime jmenovité napéti motoru stejné jako
vstupni napéti méni¢e, dojde ke zmenSovani poctu
impulzd ve vystupnim napéti ménice, kdyz se bude napéti
blizit ke jmenovité hodnoté.

Nastavime-li Pr 5.20 na 1, modulator se pfemoduluje a se
zvysujici frekvenci nad jmenovitou se zacne zvySovat
vystupni napéti nad jmenovitou hodnotu.

Hloubka modulace se zvySi nad 1 a vystupni napéti ma
lichobéznikovy tvar. Toho Ize pouzit napfiklad pro
dosazeni o néco lepSich vlastnosti nad jmenovitymi
otdCkami. Nevyhodou je zkresleni vystupniho proudu
meénice pfi hloubce modulace nad hodnotou 1 a vyznamny
obsah lichych harmonickych nizSiho fadu.

5.21 a5.22 |NEaeliF|te]

LW Ofset nap éti

RW | Uni DP RA us
1

Rozsah 0,0z 25,0 v

Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace Na pozadi

Abychom doséhli dobrych vlastnosti pfi malych ota¢kach,
kdy je na svorkach motoru malé napéti, je tfeba vytvorit
ofset napéti.

Hodnota ofsetu napéti je udana ve voltech (efektivni
hodnota sdruzeného napéti).

Pro uzivatele neni snadné toto napéti méfit, proto se
doporucuje pouzit funkci Autotune (viz Pr 5.14).
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Uvod Parametry Formét ) Ovladaci Sériqvé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu

SN2l Rozptylova induk €nost motoru  (oLs) Blokovénl' automatického p Fepinani modulace

RW | Uni DP RA us RW | Bit us
2
Rozsah 0,00 aZ 320,00 mH Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovér. nastav. 0,00 Tovér. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
Podle néasledujiciho obrazku je tato indukénost definovana Pr5.35 =0 Blokovani automatického pfepinani
jako modulace je aktivni
ols=Li+ (L2. Lm / (L2+Lm)) Pr5.35 =1 Blokovani automatického prepinani

4 R }—{ jwls

Ra/s

Klidovy stav fazového ekvivalentniho
obvodu indukéniho motoru

Na zakladé parametrt, které jsou bézné pouzivany pro

nahradni schéma motoru pro pfechodovou analyzu, fj.

Ls=Li+Lm, L =Ls+Lm, je rozptylova indukénost dana
ols=Ls—(Ln”/ Lr)

Rozptylova indukénost se vyuziva jako pfechodna
proménna pro vypocet Gciniku v reZimu oteviené smycky.

5.25a5.26 |[NETONEA

Volba kompenzace skluzu

modulace je neaktivni

ReZim tepelné ochrany (viz Pr 5.18) sniZuje automaticky
modulaéni frekvenci vzdy, kdyz je nutno zabranit pfehrati
ménice.

Tuto funkci je mozno vyfadit nastavenim tohoto parametru
na On (1). Je-li tato funkce vyfazena, méni¢ hlasi poruchu
"Oh.t1" okamzité pfi zjiSténi pfilis vysoké teploty
tranzistoru stfidace (Pr 7.34).

| Nepouzito

| SITAl Skute €ny modula €ni kmito €et
RO | Txt ND NC PT
Rozsah 0az3
Tovar. nastav.
Aktualizace Zapis na pozadi
Pr5.37 zobrazuje skute¢ny modulacni  kmitocet

aplikovany méni¢em. Maximalni modula¢ni kmitocet je
dan Pr5.18, ale muze byt snizen jestlize je Pr5.35=1
(automatické prepinani modulace je odblokovano).

Pr5.37 | Displej Modul. kmito €et[kHz]
0 3 3
1 6 6
2 12 12
3 18 18

Poznamka

18kHz je neni mozné u ménicl typovych velikosti B a C

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 1

Aktualizace Na pozadi

Pr5.27 =0 Kompenzace skluzu je neaktivni

Pr5.27 =1 Kompenzace skluzu je aktivni

Uroveri kompenzace je dana parametry jmenovité
frekvence a jmenovitych ota¢ek. Ke kompenzaci skluzu
dochazi tehdy, kdyz je tento parametr nastaven na 1 a
Pr5.08 je nastaven na hodnotu jinou nez 0 nebo na
synchronni otacky.

5.28a5.33 INepouiito

Reiim ota éek zobrazeny na displeji

RW | Txt us
Rozsah 0 (Fr), 1 (SP), 2 (Cd)

Tovar. nastav. 0 (Fn

Aktualizace Na pozadi

Pr 5.34 = Fr Vystupni kmito¢et vHz (Pr 2.01)

Pr 5.34 = SP Otacky motoru v ot/min (Pr 5.04)

Pr 5.34 = Cd Otacky motoru v jednotkach definova-
nych uzivatelem:
ot. motoru = Pr5.04 x Pr11.21

(pro napéti 400V) a u typovych velikosti 2 az 6.

| DI R-RR Tl NepouZito

SRV Bezpe ¢nostni kod odem éen
RW | Uni ND NC [NV | PT
Rozsah 0 az 999

Tovar. nastav.

Aktualizace

Na pozadi

Tento parametr neni viditelny na displeji ménice.
Podrzi bezpecnostni kéd odemcéen (je mozno editovat
parametry) i kdyz by byl bezpeénostni kéd aktivni.
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oo | Py [ o Tromsens T s T cToms Toogmmortan T~ croon | wonao
10.7  Menu 6: Rezimy
Tabulka 10-8 Menu 6: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
6.01 |ReZim Stop » {31} Oaz4 1 2ms
6.02 |Nepouzito :
6.03 |Rezim pfi ztraté napajeni | diS (?d).ltk?t(%l;) @ diS (0) 2ms
6.04 |Konfigurace svorkovnice {11} 0az6 0 *
6.05 |Nepouzito '
6.06 |Uroven ss brzdéni 0,0 az 150,0 % 100,0 Na pozadi
6.07 |Doba ss brzdéni 0,0az 25,0 s 1,0 2ms
6.08 |Nepouzito :
6.09 |Start do rotujiciho motoru {33} 0az3 0 Na pozadi
6.10 m’;’igi\%hﬂ'zﬁem napeti ss ' OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadf
6.11 Stay tlagltka Funkce na externim LED OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozad
ovladdacim panelu
6.12 |Blokovéni tlacitka Stop OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
Funkce tlacitka Funkce na externich 5 Cteno na
6.13 PN Oaz6 0 .
ovlddacich panelech pozadi
6.14 Qgﬁ)ﬂiﬂgﬁ’ FEensjé)p“ obnovenem OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2 ms
6.15 |Blokovani tranzistorll IGBT (Enable) OFF (0) nebo On (1) On (1) 2ms
6.16 |Cena el. energie za kWh Or;?é?]fa/?(?/eﬁo 0,0 Na pozadi
6.17 |Vynulovani elektroméru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
6.18 [NepouZito
6.19 |[NepouZito
6.20 [NepouZito
6.21 [NepouZito
6.22 |Doba provozu: roky a dny O'Or%ok;Zd%)?GS Na pozadi
. . 0.00 az 23.59 .
6.23 |Doba provozu: hodiny a minuty hodiny.minuty Na pozadi
6.24 |Spotfeba energie - MWh 0,0 a7 999,9 MWh Na pozadi
6.25 |Spotifeba energie - kWh 0,00 a7 99,99 kWh Na pozadi
6.26 |Provozni naklady nféii(/)r?g d Na pozadi
6.27 |Nepouzito
6.28 |Nepouzito
6.29 |Hardwarové Blokovani (Enable) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.30 |Konfigura¢ni bit: Provoz vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.31 |Konfigura¢ni bit: Jog vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.32 |Konfiguraéni bit: Provoz vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.33 |Konfiguraéni bit: Reverzace OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.34 |Konfiguraéni bit: Provoz OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.35 |Koncovy spina¢ ve sméru vpred OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.36 |Koncovy spina¢ ve sméru vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.37 |Konfiguraéni bit: Jog vzad OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.38 |Nepouzito
6.39 |Konfiguraéni bit: Stop OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.40 ysotllkjasocharakteru kontaktu digitalnich OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.41 |Nepouzito
6.42 |Ridici slovo 0 az 32767 0 2ms
6.43 |Ridici slovo povoleno OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
6.44 |NepouZzito
6.45 |PIny vykon ventilatoru ménice OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi

*  Aktivovano pfi vystupu z reZzimu Nastaveni parametru

** Pouze pro typové velikosti B a C
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- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 6
Obr. 10-14  Logicky diagram A Menu 6
Ridici slovo
povoleno
Ridici slovo - bit 7
auto/manual
Konfiigura_mce Ridici slovo
svorkovnice - N Radié
@l Blokovani tranzistori IGBT +—ih
0 Rezim Stop
Konf. bit: Provoz vpred o—ih - ReZim pfi ztraté Indikace
" 6.03 napajeni Reference On
Konf. bit: Jog vpred —ih | 6.06 | t"rrfgg:iss
6.31 —F
» E - 6.07 Doba ss
Konf. bit: Provoz vzad ih - brzdéni Indikace
s m Start do rotujiciho Reverzace
Konf. bit: Reverzace —ih - motoru o
> @E Menu 8 A 6.10 Provoz pfi nizkém Menu 1B
ss napéti meziobv.
Konf. bit: Provoz —ih X0
—a" 613 | e indikace
funkce Jog
4 ME Konf. bit: Jog vzad +—ih 6.14 Aut. Reset pfi
—>—i—>— ——O - obnoveném oblk.
Konf. bit: St S N Volba charakteru
o 6b3|9 Stop . 640 kontaktt dig. vstupt
- 545 | PIny vykon Indikace
Hardwar. : ventilatoru ménice rezimu Provoz
blokovani ‘
Koncovy spina¢ ve sméru vpred
Koncovy spina¢ ve sméru vzad m—b—
Menu 6B >

Legenda

Vstupni
4 E svorky
Vystupni
svorky

<0

Parametry pro
Steni i zapis

Parametry
pouze ke cteni
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Menu 6 Uvod Parametry Format . Ovladaci Serlpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-15 Logicky diagram B Menu 6
: Casové tdaje
Doba 6.22 o } L, .
Spotfeba
6.23 » ! Cena elektricke °
provozu i 1 616 | energie za kwh energie
Vystupni i[ 617 | Vynulovani )
vg)//konp ' elektroméru E;Ok\llaodzyl
ménice e e e e
Externi LED
ovladaci panel
Logicka 1 RUN
@ sor
Stav tlacitka FUNKCE
@ FUNKCE na externim LED
ovladacim panelu
Ovladaci | ) th
vladaci pane > o
Logicka 1 méniée rmﬂ Radi¢
T | @ |
© sTOP ‘) ~ ; &
Indikace zvoleného E [ :
zpusobu zadavani : H
otacek : :
Menu 1A i
Volba : '
reference : :
-l
| 6.12 I >
Blokovani
tlacitka Stop
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Menu

Pr6.01 =0 Samovolny dob é&h motoru
Most stfidace je okamzité po pfikazu Stop
zablokovan a motor dobiha volnobézné do
klidu. Méni¢ mlZe byt znovu po pfikazu Stop
spustén po dobé zavislé na velikosti ménice.
Pr6.01=1 Stopporamp é
V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na
nulové otacky. Potom ¢&ekd 1sec (druha
faze), nez je znovu pfipraven ke spusténi.

Pr6.01 =2 Stop poramp é s naslednym ss brzd énim
V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na
nulové otacky. Potom je po dobu danou

Pr 6.07

(pro

tovarni

nastaveni

1sec)

aplikovano ss brzdéni (Pr 6.06).

Pr6.01 =3 ss brzd éni s detekci nulovych ota €ek
Méni¢ aplikuje na motor nizky kmitocet a
detekuje, kdyz motor tyto otacky dosahne.
Potom je po dobu danou Pr 6.07 (pro tovarni

nastaveni 1lsec)

(Pr 6.06).

aplikovano ss brzdéni

Pr6.01 =4 ss brzd éni po definovanou dobu
ss brzdéni po dobu danou Pr 6.07.

Prabéh zastavovani je rozdélen do dvou fazi: decelerace
do zastaveni a samotné zastaveni:

Rezim Faze 1 Faze 2 Pozn.
Stop
Zablokovani Menic maze bvyt Zpozdéni ve
vy odblokovan az L .
stfidace - motor < ... |fAzi 2 umoziuje
0 Ty x po dobé zavislé
volnobézné na velikosti aby mag. tok
dobihé do klidu L ix rotoru doznél
ménice
Prodleva 1sec
Decelerace po Ty
N . |[nez je ménic
1 rampé na nulové Znovu pfipraven
otacky ke spusténi (rdY)
Aplikace ss
Decelerace po  |brzdéni o Urovni
2 rampé na nulové |dané Pr 6.06 po
otacky dobu danou
Pr 6.07
Méni¢
automaticky
pozna nizké
Na motor je ot,acky a prgto
aplikovan nizky |Aplikace ss Zzgunsssi)ar\;déni
kmitoCet s brzdéni o drovni |5 70 0 o
3 |detekci nizkych |dané Pr 6.06 po roud Filiéymal’
otéacek. dobu danou potom?néni(: Y,
Potom zapoc¢ne |Pr6.07 potom me
. nizké otacky
faze 2 .
nepozna
(obvykle je nutno
50% az 60%
Pr 6.06)
Ap|lkf:lC’e SS . |Aplikace ss Pro fazi 1 je min
brzdéni o drovni N e L
. brzdéni o arovni |Cas brzdéni
4 dané Pr 6.06 po . - .
dané Pr 6.06 po |1sec, tj. celkovy
dobu danou SR
Pr6.07 dobu 1sec ¢as je min 2sec

Jakmile byly spustény rezimy 3 nebo 4, méni¢ musi prejit
pfes stav rdY predtim nez bude restartovan (povelem
Stop nebo poruchou nebo zablokovanim - disable).

Uvod Parametry Formét ) Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
Reiim Stop Jakmile bylo zapodato ss brzdéni, méni¢ nemulze byt
RW | Uni us restartovan, dokud neprojde poruchou nebo blokovanim
(disable).
Méni¢ zapocne jeden z vySe uvedenych rezimu Stop, kdyz
Rozsah 0az4 je rozpojena alesponi jedna ze svorek Blokovani, Provoz
Tovar. nastav. 1 vpred, Provoz vzad, Stop.
Aktualizace 2ms

Poznamka

Je-li rozpojena svorka Blokovani, méni¢ vzdy zapocne
volnobézny dobéh.

Poznamka

V software méni€e je nastaveno zpozdéni 65ms pfi
pfepnuti z provozu vpfed na provoz vzad nebo naopak.
Toto zpozdéni umozruje aby smér otaceni motoru byl
zménén bez nutnosti aplikace jednoho z vySe uvedenych
rezimu stop.

| NepouZito

Reiim p fi ztrat & napéjeni
RW | Txt

us
Rozsah Qaz?2
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 2ms
Pr6.03 =0 (diS) Nefunk éni

Vypadek napéjeci sité neni detekovan. Méni¢ pokracuje v
provozu tak dlouho, dokud hodnota ss napéti meziobvodu
neklesne pod vyrobcem nastavenou Uroven (tj. > Vuu).
Jakmile napéti poklesne pod tuto Uroven, je vybavena
porucha "UU". Tato mlze byt sama vyresetovana jestlize
toto napéti vzroste nad hodnotu VuuRestart, viz tabulka
na dalSi strané.

Pr 6.03 =1 (StoP) Rezim Stop
Méni€ se chova stejné jako v rezimu preklenuti
(Pr 6.03 = 3) s vyjimkou, Ze decelerace je nejméné tak
rychla jak je deceleraéni rampa nastavena, a méni¢ bude
pokracovat v deceleraci az do zastaveni a to i kdyz je
napajeni obnoveno.
V zavislosti na tom, zda je ¢i neni napajeni obnoveno
béhem decelerace, jsou tyto moznosti:
neni-li béhem decelerace napéajeni obnoveno, ménic¢
po dosazeni OHz vybavi poruchu "UU"
je-li béhem decelerace napajeni obnoveno, a ménic
dosahl OHz, potom v zavislosti na stavech na
fidicich svorkach méni¢e, meéni¢ bud pfejde do
stavu "rd" nebo se méni¢ rozbéhne na nastaveny
kmitocet
Je-li pomoci Pr6.01 zvolen rezim ss brzdéni nebo
C¢asovaného ss brzdéni, potom méni¢ pfi ztraté sité
deceleruje po rampé do zastaveni.
Je-li  pomoci Pr6.01 zvolen rezim Stop po
rampé + ss brzdéni, potom méni¢ deceleruje do zastaveni
a potom zkousSi aplikovat ss brzdéni. V tomto pfipadé,
pokud nebude obnoveno napéjeni, méni¢ pravdépodobné
vybavi poruchu "UU".

Pr 6.03 =2 (rd.th) ReZim p feklenuti

Méni¢ detekuje ztratu napajeni pokud Uroveri ss napéti
meziobvodu poklesne pod hodnotu Vml;. Méni¢ potom
pouZije rezim, kdy se regulator uzaviené smycky pokusi
udrzet Groveri ss meziobvodu na Urovni Vml,. To zpdsobi
deceleraci motoru tak, aby energie vracena z motoru do
ss meziobvodu byla pfiméfenda pro napajeni fidicich
obvodu.
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Je-li napajeni obnoveno béhem rezimu Stop, Uroven
ss napéti meziobvodu vzroste nad hodnotu Vml;, ménic
akceleruje na své normalni otacky a pokracuje v ¢innosti.
Vystupem regulatoru ztraty napajeni je poZadavek na
proud, ktery je pfiveden do bloku Fizeni proudu a proto
musi byt zisky Pr 4.13 a Pr 4.14 nastaveny optimalné.

Tabulka ukazuje pfisluSné napétoveé urovné:

Méni€ | Méni¢ | Méni¢ | Méni€ | Méni¢

Uroven napeti| 14\ | 200v | 400v | 575v | 690v

Vuu 175 175 330 435 435
Vmly 205 205 410 540 540
vml; 195 195 390 515 515

VuuRestart 215 215 425 590 590

Jestlize méni¢ pfi ztraté sité provadi rezim Stop nebo
rezim preklenuti, levy displej ukazuje "AC". Toto plati pro
SW verzi 01.03.00 a vyssi.

Konfigurace svorkovnice

RW | Uni us

Rozsah 0az6

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni
parametru

Tento parametr umoZziuje uZivateli zvolit jednu z
prednastavenych konfiguraci digitalnich vstupl fidici
svorkovnice, tj. definovat funkce a charakter svorek B4,
B5 a B6. Charakter téchto vstupl je dan parametrem
Pr 6.40, ktery uréuje, zda svorka vyzaduje trvaly nebo
mzikovy signal (kontakt).

Pr6.04| sv.B4 sv. B5 sv. B6 Pr 6.40
0
0 Blokovani F\’/rof\(/e(éz Provoz vzad (trvaly
P kontakt)
Provoz v.l .
1 Stop vpred Provoz vzad| (mzikovy
kontakt)
0
2 Blokovani Provoz Reverzace (trvaly
kontakt)
1
3 Stop Provoz Reverzace | (mzikovy
kontakt)
1
4 Stop Provoz Funkce Jog | (mzikovy
kontakt)
UZivatelem Provoz 0
5 programo- vpred Provoz vzad (trvaly
vatelné kontakt)
6 UZivatelem programovatelné

Zmeénu hodnoty tohoto parametru je mozno proveést jen
je-li méni¢ ve stavu "rdY", je-li v poruSe nebo ve stavu
Blokovéano.

Je-li Pr6.04 =6, potom vSechny tyto parametry mohou
byt modifikovany uzivatelem

Pr 6.04=0

B2 | +24V

B4 | Blokovani

B5 | Provoz vpred

el

B6 | Provoz vzad

Pr 6.04=1
B2 | +24V
I:. B4 | Stop
j_'/ B5 | Provoz vpred
e B6 | Provoz vzad
Pr 6.04=2
B2 | +24V
j_’l B4 | Blokovani
j—" B5 | Provoz
_:D— B6 | Reverzace

Pr 6.04=3
B2 | +24V
IL B4 | Stop
j: B5 | Provoz
_:r/l— B6 | Reverzace

Pr 6.04=4

B2 | +24V

B4 | Stop

B5 | Provoz

sAcle

B6 | Funkce Jog

Pr 6.04=5

B2 | +24V

B4 | Uzivatelem programovatelné

B5 | Provoz vpred

e

B6 | Provoz vzad

Pr 6.04=6

B2 | +24Vv

B4 | Uzivatelem programovatelné

B5 | Uzivatelem programovatelné

B6 | Uzivatelem programovatelné

Nepouiito

I Urove i ss brzd éni
RW | Uni DP

RA us
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Tovar. nastav. 100,0
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje Uroven brzdiciho ss proudu jako
procento jmen. proudu motoru (Pr 5.07).
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Uvod Parametry Formét ) Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 6
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Provoz p fi nizkém ss nap éti meziobvodu
XY@l Doba ss brzd éni RW | Bit us
RW | Uni DP us
1 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Rozsah 0,0 a7 25,0 s Tovar. nastav. 0
Tovar. nastav. 1,0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace 2ms Pr6.10 =0 Provoz pfi nizkém napéti ss meziobvodu je

Tento parametr definuje dobu fazel pro rezimy?2az4
parametru Pr 6.01.

Nepouiito

Start do rotujiciho motoru
(Flyingstart)

RW | Uni us
Rozsah 0aZ3
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi
Pr 6.09 Funkce
0 Flyingstart je nefunkéni
1 Flyingstart je funk&ni (detekce pro oba
sméry otaceni)
2 Flyingstart (detekce pouze pro smér vpred)
3 Flyingstart (detekce pouze pro smér vzad)
Pr6.09 =0

Start do rotujiciho motoru je neaktivni, tj. vyst. kmitocet po
povelu Start startuje po rampé z nulové hodnoty na
hodnotu pozadovanou.

Pr6.09=1az3

Méni¢ po obdrzeni povelu Start provadi sled testll za
Ucelem zjisténi otacek motoru. Potom se nastavi vyst.
kmitoGet ménice tak, aby odpovidal aktualnim otackam
motoru.

Test se neprovede a motor startuje od nuly jestlize je
povel Start dan v rezimu Stop, nebo kdyZ je méni¢ poprvé
pfipojen k siti v rezimu Ur_I, nebo kdyz je povel Start dan
vrezimu Ur_S.

Aby test probéhl spravné, je dale dulezité, aby byl spravné
nastaven Pr 5.17 (ev. Pr 21.12) - odpor statoru. To plati i
pro pfipad, zZe je zvolen skalarni rezim s linearni
charakteristikou U/f (Fd) nebo s kvadratickou
charakeristikou U/f (SrE).

Test vyuzivd jmen. magnetizacni proud motoru, proto
jmen. proud (Pr5.07, Pr21.07 a Pr5.10, Pr21.10) a
G¢inik musi byt nastaveny co nejpfesnéji, i kdyz toto
nastaveni neni tak kritické jako spravné nastaveni odporu
statoru.

Poznamka

Je nutno vzit v Gvahu, Ze stacionarné slabé zatizeny
motor s nizkym momentem setrvaénosti se miize béhem
testu pootocit.

blokovan

Pr6.10 =1 Provoz pfi nizkém napéti ss meziobvodu je
umoznén

Tato vlastnost umozriuje 3 fazovym meénicum uréenym pro
napéti 3 x 400V pracovat i na jednofazové siti 1 x 200V v
pfipadé, Ze tfifazova sit z néjakého duvodu havaruje.
Dojde-li napf. k vypadku tfifazové sité, je mozné méni¢
prepnout na zalohovou jednofazovou sit. To umozni
ménici regulaci otd¢ek motoru pfi snizeném vykonu, napf.
dojezd vytahu do nejblizsi stanice.

PFfi zapnuti tohoto parametru nedochézi obecné k redukci
vykonu méni¢e. Tato nastava pouze pfi pfepnuti na
jednofazové napajeni a v dusledku zvinéni usmérnéného
napéti v meziobvodu.

Je-li Pr6.10 =1 a mezilehlé napéti je nizSi nez 300Vss,
na displeji ménice blika "Lo.AC" (Low AC - nizké vstupni
stfidavé napéti), coz indikuje, Ze méni¢ je napajen ze
zélozniho zdroje.

Tento rezim ¢innosti je mimofadny a nedoporucuje se
pouzivat tfifazové ménice na napéti 3 x 400V pro
standardni aplikace s 200V napajenim.

Na nasledujicim obrazku je vidét, Zze parametry, které se
ukladaji v ménici pfi vypnuti sité, jsou uloZzeny v okamziku
oznaceném 2. Kdyby mél byt méni¢ provozovan trvale na
sitovém napéti 200V, potom by mezilehlé napéti nikdy
neprochazelo bodem 2 a parametry, které se ukladaji pfi
vypnuti sité by se neulozily.

Urovné mezilehlého napéti pfi Pr 6.10 = 1:
> 425Vss - normalni ¢innost
< 330Vss - ¢innost pfi nizkém napajecim napéti ("Lo.AC™")
< 230Vss - porucha "UU"

Poznamka

Provoz pfi nizkém ss napéti meziobvodu je mozny jen u
méni¢l SKB, SKC a SKD.
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Obr. 10-16  Cinnost p Fi nizkém nap éti meziobvodu
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1. Stéidavé napajeni je odpojeno

2. Menic¢ hlasi poruchu Trip UU.
Parametry ukladané po odpojeni sité jsou ulozeny

3. Poté, co jsou ulozeny parametry ukladané po odpojent sité, porucha Trip UU
zmizi a méni¢ pracuje normalné s nastavenou niz$i mezi podpéti.

4. Ptipojeno zalozni stiidavé napéjeni

5. Odpojeno zalozni stiidavé napéjeni.

6. Menic hlasi poruchu Trip UU.
Parametry ukladané po odpojeni sité nejsou ulozeny

Upornéni: pokud je ss napéti vétsi nez 425Vss, pak za bodem 3 se mez poruchu UU

vrati k normalu.

6.11 Stav tla €itka Funkce na externim
) LED ovladacim panelu

RO | Bit

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

navic tlacgitko Funkce

Trvalé ovladaci kontakty (Pr 6.40 = 0)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za predpokladu, Ze je funkéni,
ti. Pr6.12 = 1) nebo kdyZ je vybavena porucha, potom se
pfislusny konfigura¢ni bit Provoz deaktivuje, takze se
ménic zastavi resp. zGstane v rezimu Stop.
PFislusny konfiguraéni bit Provoz mulze byt znovu
aktivovan pouze za predpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:
1. Konfiguraéni bity "Provoz vpred", "Provoz vzad" a
"Provoz" maji vSechny hodnotu nula
2. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
3. Signaly "Provoz vpfed" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms
Méni¢ muaze byt potom restartovan standardnim
zplsobem.

Mzikové ovladaci kontakty (Pr 6.40 = 1)
Je-li stisknuto tlacitko Stop (za predpokladu, Ze je funkéni,
ti. Pr6.12 = 1) nebo kdyZ je vybavena porucha, potom se
prislusny konfiguraéni bit Provoz deaktivuje, takze se
méni¢ zastavi resp. zGstane v rezimu Stop.
PFislusny konfiguraéni bit Provoz mulze byt znovu
aktivovan pouze za predpokladu je-li splnéna nejméné
jedna z téchto podminek:
1. Konfiguraéni bity "Provoz vpred", "Provoz vzad" a
"Provoz" maji vSechny hodnotu nula
2. Konfiguraéni bit "Stop" méa hodnotu nula
3. Méni¢ je blokovan prostfednictvim Pr 6.15 nebo
Pr 6.29
4. Signdly "Provoz vpfed" a "Provoz vzad" jsou oba
aktivni nejméné po dobu 60ms
Méni¢ mlze byt potom restartovan standardnim
zplsobem.

Jsou-li aplikovany soucasné signaly "Provoz vpred",
"Provoz vzad" dojde k resetu stavu tlacitka Stop, ale aby
mohl byt potom méni€ znovu nastartovan, musi byt
nejdfive resetovan signal "Provoz vpfed", ev. "Provoz
vzad".

Funkce tla ¢itka Funkce na externich
6.13 . .
ovladacich panelech

Externi LED ovladaci panel (SK-Keypad Remote) ma RW | Uni Us
Pr6.11 =1 indikuje, Ze tlagitko Funkce je stisknuto.

Rozsah 0az6

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Blokovéni tla €itka Stop
RW | Bit

us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

Je-li Pr6.12 =1, je tlacitko Stop funkeni.
V rezimu Ovladani z klavesnice nema tento parametr vliv
a tlacitko Stop je funkéni automaticky.

Tlagitko Stop je vyuzivdno i pro funkci Reset, coz
znamena, Ze je-li po odeznéni pfiginy poruchy tlagitko
Stop stisknuto, je méni¢ vyresetovan, ale nedojde ke
startu ménice. Jak miZze byt novy start proveden viz déale.

Externi LED ovladaci panel:

Pr6.13 =0 Nefunkeni

Pr6.13 =1 Reverzace (jako pfepinac)

Pr6.13 =2 Provoz vzad

Pr6.13 =3 Funkce Jog

Pr6.13 =4 Auto

Pr6.13 =5 Uzivatelsky definovana funkce
Standardné neni zadna pFednastavena.
Nastaveni uzivatelské funkce vyzaduje
pouzit Pr 6.11 jako zdrojovy parametr.

Externi LCD ovladaci panel:
Pr6.13 =6 Reverzace (jako pfepinac)

Je-li ztraceno sériové spojeni s panelem (porucha "SCL"),
méni¢ musi byt odpojen za znovupfipojen k siti.
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6.14 Automaticky Reset p i obnoveném Spot feba energie - MWh
) odblokovani (Enable) RO | Uni DP | ND NC PT PS
RW | Bit us 1
Rozsah 0,0 az 999,9 MWh
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Tovar. nastav.
Tovar. nastav. 0 Aktualizace Na pozadi
Aktualizace 2ms
. . . . 2 i nergie - KWh
Pr6.10 = 0 Automaticky Reset je funkéni Spot eba ene gpe ND NC PT PS
Pr6.10 =1 Automaticky Reset je nefunkéni n
2
Tato funkce umoZziuje, aby doSlo k automatickému Rozsah 0,00 az 99,99 KWh
Resetu ménice v okamziku sepnuti svorky B4 k +24V (za ToVAr. nastav.
pfedpokladu, Ze pficina poruchy jiz vymizela). Aktualizace Na pozadi

Pr 6.24 a Pr 6.25 indikuji mnoZstvi energie spotfebované

SISl Blokovani tranzistor 0 IGBT (Enable) menicem. . . .
; MiZe byt znovu vynulovano (ev. drzeno na nule) pomoci
RW | Bit us Pr6.17
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 1 Provoznl' naklady
Aktualizace 2ms RO | Bi | FI ND NC PT
Je-li Pr6.15=0 jsou tranzistory IGBT mostu stfidace
okamyit& blokovany. Rozsah * 3 200 ména/hod
Tovér. nastav.
Cena elektrické energie za kWh Aktualizace Na pozadi
RW | Uni oP us Pribézné zobrazuje naklady na 1 hod provozu ménice. Je
1 nutno spravné nastavit Pr 6.16.
Rozsah 0,0 az 600,0 ména/kWh _
Tovar. nastav. 0,0 | 6.27 a 6.28 A |
Aktualizace Na pozadi
Je-li tento parametr nastaven spravné na mistni ménu, [ Hardwarové Biokovani (Enable)
potom Pr 6.26 udava nabéhlé provozni naklady. RW| Bit NC
Vynulovénl' elektrom éru Rozsah OFF (0) nebo On (1)
RW| Bit NC Tovar. nastav. 1
Aktualizace 2ms
Rozsah OFF (0) nebo On (1) UmoZfiuje  blokovani méni¢e  z digitdlniho  vstupu
Tovar. nastav. 0 (v Z&kladnim nastevni svorka B4). Zména stavu z 0 na 1
Aktualizace Na pozadi zpUsobi Reset ménice.

Je-li Pr6.17 =1, jsou Pr6.24 a Pr6.25

drzeny na hodnoté nula.

vynulovany a

6.18 az 6.21 ‘Nepouiito

Neni-li tento parametr ovladan z digitalniho vstupu, potom

automaticky Pr 6.29 = On (1).

Poznamka

Tento parametr neni navrzen pro pouziti s volitelnymi

moduly.

Doba provozu: roky a dny
RO | Uni DP | ND NC PT PS
3 Konfigura €ni bit: Provoz vp fed
Rozsah 0.000 az 9.365 ok Konfigura €nf bit: Jog vp Fed
S — oky.dny Konfigura éni bit: Provoz vzad
Aktualizace Na pozadi Konfigura €ni bit: Reverzace
Konfigura €ni bit: Provoz
Doba provozu: hodiny a minuty Koncovy spina € ve sm éru vp fed
RO | Uni DP | ND NC PT PS Koncovy spina € ve sméru vzad
2 Konfigura €ni bit: Jog vzad
Rozsah 0.00 a¥ 23.59 hod.min NepouZito _
Tovar. nastav. Konfigura €ni bit: Stop
Aktualizace Na pozadi RW| Bit NC
Méfeni doby provozu meénie od okamziku opusténi
vyrobniho zavodu Control Techniques. Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovér. nastav. 0
Aktualizace 2ms
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Parametry Pr 6.35 a Pr 6.36 mohou byt vyuZity napf. pro
koncové spina¢e pojezdld rlznych pojezdd. Ménic
zareaguje za 5ms a zastavi motor po aktualné vybrané
deceleraéni rampé. Funkénost koncovych spinaél je
zavisla na sméru otaceni motoru, tj. na hodnoté Pr 1.03.

Je-li Pr 1.03 > OHz, potom koncovy spina¢ vpred je
aktivni

Je-li Pr1.03 <0Hz, potom koncovy spina¢ vzad je
aktivni

Je-li Pr 1.03 = OHz, potom jsou oba koncoveé spinace
aktivni

Pr 6.30 az Pr 6.39

Radi¢ pouZiva tyto konfiguragni bity jako vstupy na misto,
aby zjistoval stav na svorkach. To umozZiuje uzZivateli
definovat funkci pfislusnych svorek dle konkrétni aplikace.

Ackoliv jsou tyto parametry typu RW, jejich zm  ény
nejsou zapamatovany po odpojeni m énice od sité. Po
opétovném p fipojeni sit & jsou tyto parametry
nastaveny na nulu (OFF).

Méni¢ pouziva tyto bity k Fizeni méni¢e za predpokladu,
Ze neni zvoleno ovladani méni¢e z klavesnice. Je-li
zvoleno ovladani ménie z klavesnice, potom jsou
vSechny konfiguraéni bity nefunkéni a méni¢ je ovladan
pouze ze své klavesnice. Vtomto rezimu jsou tladitka
Start a Stop vzdy funkéni.

Méni¢ nejdfive zjisti stav konfiguraénich bitd "Provoz
vpied" a "Provoz vzad". Ma-li jeden z nich hodnotu On (1)
(ale ne oba), potom se méni¢ rozbéhne ve zvoleném
sméru. Maji-li oba hodnotu OFF (0), potom Ffadi¢ zjiStuje
stav bitu "Provoz", a méa-li tento hodnotu On (1), potom
méni¢ bézi ve sméru daném bitem "Reverzace"
(OFF = vpfed, On = vzad).

Je-li aktivni (On) jeden z bhitl "Jog", fadi¢ zméni hodnotu
Pr 1.13 na hodnotu On (1).

Pr6.04 umoznuje volbu jedné z prednastavenych
konfiguraci Fidici svorkovnice.

Lze také vyuzit mzikové kontakty (tlacitka) pro kazdy ze t¥i
vstupl ("Provoz vpred", "Provoz vzad", "Provoz"). Jsou-li
pomoci Pr6.04 aktivni, vstup "Stop" musi byt také
aplikovan uzitim digitadlniho vstupu s mistem uréeni do
Pr 6.39. Je-li vstup "Stop" neaktivni (rozpojen), potom jsou
vSechny tfi uvedené vstupy resetovany (neaktivni).

V Tovarnim zapojeni maji svorky B5 a B6 funkci "Provoz
vpred" a "Provoz vzad". Je-li néktera z nich zvolena,
nasleduje zpozdéni 65ms nez se méni¢ rozbéhne ve
zvoleném sméru. B&zi-li méni¢ v jednom sméru vpred a
je-li zvolen smér opaény, nasleduje rovnéz zpozdéni.

Zpozdéni 65ms je proto, aby umoznilo ménic¢i zmeénit smér
otaceni motoru bez pouziti rezimu Stop. Napf. jestlize by
byl zvolen rezim ss brzdéni a toto zpozdéni 65ms by
nebylo zavedeno, po rozpojeni svorky Provoz vp fed
méni¢ by okamzité preSel do rezimu ss brzdéni namisto,
aby zastavoval po rampé a poté se opét rozbéhl po rampé
v opaéném sméru.

Zpozdéni 65ms muze zpusobovat problémy v pfipadech,
jsou-li vyZzadovany velmi rychlé reakce na zmény stavd na
digitalnich vstupech.

Jedno z feSeni pro vySe uvedené je nastavit Pr6.04 = 2,
takZe svorka B5 ma funkci "Provoz" a svorka B6 ma funkci
"Reverzace". Toto nastaveni eliminuje 65ms zpozdéni a
jediné zpozdéni je doba aktualizace softwaru.

Déle uvedené schema zobrazuje hlavni operace fadi¢e v
normalnim rezimu a v rezimu ovladani z klavesnice.

Je-li zvoleno ovladani Provoz vp Fed a Provoz vzad ,
potom musi byt pouzity Pr 6.30 a Pr 6.32 (digitalni vstupy
by nemély byt zavedeny do Pr .33 a Pr 6.34).

Je-li zvoleno ovladani Provoz a Reverzace , potom musi
byt pouzity Pr .33 a Pr .34 (digitalni vstupy by nemély byt
zavedeny do Pr 6.30 a Pr 6.32)

Pr6.30, Pr6.32 a Pr.34 mohou byt ovlddany trvalym
(pfepinacim) nebo mzikovym kontaktem na pfislusnych
digitalnich vstupech (svorkach) v zavislosti na hodnoté
Pr 6.40. Konfigura¢ni bit Stop (Pr 6.39) musi mit hodnotu
On (1), aby ostatni konfigura¢ni bity mohly byt ovladany
trvalym kontaktem.

Funkce Jog

Aby se méni¢ rozbéhl z pohotovostniho stavu na otacky
funkce Jog, musi byt aktivovan vstup funkce Jog a ménic
musi byt odblokovan (Enable), zatimco vstupy Provoz
jsou neaktivni. Je-li vstup Provoz aktivovan béhem aktivni
funkce Jog, méni¢ bude béZet podle vybraného
zadavaciho signalu v Menu 1. Je-li ménic¢ v reZzimu Provoz
(méni¢ bézi podle vybraného zadavaciho signalu v
Menu 1) a je-li aktivovana funkce Jog, méni¢ zareaguje na
funkci Jog az po deaktivaci rezimu Provoz (svorek
Provoz).

Jestlize méni¢ zastavil v rezimu Jog, novy start je mozny
az po cca 2s.

Zména stavu na vstupu Stop (Pr 6.39) z 0 na 1 nezplsobi
reset poruchy. Parametr Pr 6.39 neni také automaticky
nastaven na On (1), jestlize svorka neni naprogramovéna
pro funkci Stop (na rozdil od Pr 6.29).

Volba charakteru kontakt 4 digitalnich vstup

RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 2ms

Blize viz parametr Pr 6.04, Pr 6.12, Pr 6.30, Pr6.32 a
Pr 6.34.

(XN NepouZito

WMl Ridici slovo

RW | Uni NC
Rozsah 0az 32767
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 2ms
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Blokovani
tranzistord Pr 6.15 AND >
Hardwarové [ T T T T T T T T T o T Signél fadice: Enable
blokovani Pr 6.29 : Blokovani tladitka Breulnl tl_acnku StOEJ, _e}by :
| stop Pre.12 | OR zpUsobilo start ménice !
1 |
| Menie !
. | Vporuse |
Porucha ménice ——— OR | H
| AND H
Stop Pr6.39 —(Q 1 Tlagitko 1 LaT 1
! Stop  — /!
! 1
| — |
k\ Definice podminky stop T :
\\ (viz Pr 6.12) 1 ! AND
Provoz vprfed Pr 6.30 \\; ___________________________ : d
LAT
OR L A >
:.i%i Signél fadice:
f 1 OR Provoz Pr 1.11
Provoz vzad Pr 6.32 @ B OR
LAT 1 | |
OR
— —e v
R
Provoz Pr 6.34
LAT
Vplba charakteru kontaktd ® OR Zvolena
dig. vstupt Pr 6.40 reverzace Pr 1.12
Reverzace Pr 6.33 R Q
(O=vpred, 1=vzad) AND
Jog vpied Pr 6.31
OR
J d Pr6.37
og vzad Pr AND
Motor zastaven _l_
LAT Zvolen Jog Pr 1.13
—0| 1
OR T
R — 1
Funkce fadiée norm &lni rezim
Blokovani
tranzistord Pr 6.15
Hardwarové AND |——p Signal fadice: Enable
blokovani Pr 6.29 OR
Stop Pr 6.39
i Signal fadice:
Tlacito Start AT——C LAT OR Provoz Pr 1.11
—_—>
AND
Tlagitko Stop r
OR —
Blokovani a LAT »
tranzistor(i Pr 6.15 » Zvolen Jog Pr1.13
Hardwarové a OR
blokovani Pr 6.29 T ;
Porucha ménice
Pr6.13=3 @
Stav tlag. funkce AND AND
na ext. LED panelu Pr 6.11
Motor zastaven
Tlagitko vpred/vzad na
LCD panelu
AND
Pre.13=6 TOG
[ 2@
Reverzace Pr 6.33 AND OR |—» rzsc):;;e Pri12
Volba charakteru kontakti —@ TO0G
dig. vstupt Pr 6.40 L) OR
AND
Funkce fadi¢e rezim Keypad
i
vstup LAT
vystup 1. Je-li vstup enable roven O, vystup je roven vstupu
LAT —=— 2. Je-li vstup enable roven 1, vystup je vzdy O - pokud je aktivni vstup reset
reset 3. Je-li vstup enable roven 1 a vstup reset je 0, vystup se pfepne a zUstava na 1, pokud je vstup 1
| enable
Exklusivni OR s ¢asovacem
1. Vystup A
| A a. tvofi exklusivni OR vstupl
XOR b. stanou-li se oba vstupy aktivni, na vystup se dostane 0, ovem se zpozdénim 60ms
+TMR +— c. stanou-li se oba vstupy neaktivni, na vystup se dostane ihned 0, mimo rezimy, kdy
— B Pr 6.01= 0, 3 nebo 4 (t.j. volny dobé&h nebo reZimy ss brzdéni), kde na vystup jde O s prodlevou 60ms
2. Vystup B se fidi vzdy vstupnim signalem provoz vzad (spodnéjsi vstup) mimo rezimy, kdy
Pr 6.01= 0, 3 nebo 4 (t.j. volny dobéh nebo rezimy ss brzdéni) kde na vystup jde 0 s prodlevou 60ms
— TOG (preklapéc)
TOG 1. Vystup méni svij stav s kazdou zménou vstupu z neaktivniho na aktivni

Rozsifené

Menu

Menu 6
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IREMRidici slovo povoleno
RW | Bit

Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 2ms

Pr 6.42 a Pr 6.43 umoznuiji Fidit sequencer (fadi¢) pfimo
pomoci jednoho fidiciho slova.

Je-li Pr 6.43 = 0 potom fidici slovo nema Zadny Gc¢inek.
Je-li Pr 6.43 =1 je méni¢ ovldddm pomoci fidiciho slova.

Kazdy bit Fidiciho slova odpovida jednomu konfiguracnimu
bitu dle uvedené tabulky.

Bit Funkce Ekvivalentni
parametr

0 | Blokovano (Enable) Pr6.15

1* | Provoz vpred Pr 6.30

2* | Jog vpred Pr6.31

3* | Provoz vzad Pr 6.32

4* | Reverzace Pr 6.33

5* | Provoz Pr6.34

6* | Stop Pr 6.39

7 Auto/Ruéné

8* | Analogova ref./Pfedn. ot. Pr1.42

9* |Jog vzad Pr 6.37

10 | Rezervovano

11 | Rezervovano

12 | Porucha

13 | Reset ménice Pr 10.33

14 | Watchdog klavesnice

15 | Rezervovano

Bity 0-7 a bit 9: Fizeni fadi¢e

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (Pr6.43 =1) a
rovnéz Auto/Ruéné (bit 7) je 1, potom bity 0 az 6 z fidiciho
slova jsou aktivni. Hardwarové blokovani (Enable) musi
byt také aktivni (Pr6.29 =1). Ekvivalentni parametry
nejsou zmeénény, ale jsou neaktivni.

Napf., jestli Pr6.43 =1 a bit 7 parametru Pr6.42 =1,
potom méni¢ neni ovladan parametrem Pr 6.15, ale bitem
0 z fFidiciho slova. Jestli bud Pr6.43 =0, nebo bit 7
parametru Pr6.42 =0, potom je méni¢ ovladany
parametrem Pr 6.15.

Bit 8: Analogova reference/P fednastavené ota €ky

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (Pr 6.43 = 1),
potom bit8 z fidiciho slova ur€uje referenci. (Bit7
z fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Stav bitu 8 je zapsén do Pr 1.42.

V zakladnim nastaveni je zvolena analogova reference
(bit 8 = 0) nebo prednastavené otacky (bit 8 = 1). Jestli je
vtomto pfipadé do Pr1.42 nasmérovan jesté dalSi
parametr, potom je hodnota Pr 1.42 nedefinovana.

Bit 12: Porucha

Je-li méni¢ ovladan pomoci Ffidiciho slova (Pr 6.43 = 1),
potom bit 12 z Fidiciho slova signalizuje poruchu. (Bit7
z fidiciho slova nema Zadny vliv na aktivaci této funkce).
Kdyz je bit 12 pfepnut do 1, je vyvolan bit poruchy "CL".
Porucha muze byt zruSena pouze nastavenim bitu 12 do
0.

Bit 13: Reset m énice

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (Pr 6.43 = 1),
potom bit 13 z Fidiciho slova spousti reset ménice. (Bit 7
z fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této funkce).
Kdyz je bit 13 zménén z 0 az 1, potom je ménic resetovan.
Tento bit neméni obdobny parametr Pr 10.33.

Bit 14: Watchdog (hlidani, samohlidani) klavesnice

Je-li méni¢ ovladan pomoci fidiciho slova (Pr 6.43 = 1),
potom bit 14 z Fidiciho slova aktivuje watchdog klavesnice.
(Bit 7 z Fidiciho slova nema zadny vliv na aktivaci této
funkce).

Tato funkce hlidd preruSeni komunikace s externi
klavesnici nebo s jinym externim zafizenim. Funkce se
spousti je-li bit 14 zménén z 0 az 1. Je-li watchdog
povolen, pak musi byt proveden minimalné jednou za
sekundu, jinak méni¢ vyhlasi poruchu "SCL". KdyZ se tato
porucha objevi, méni€¢ musi byt resetovan a sluzba
watchdog opét spusténa.

Nepouiito

Plny vykon ventilatoru m _ éni€e

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovér. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Je-li Pr 6.45 = 0, jsou otacky ventilatoru fizeny méni¢em
Je-li Pr 6.45 = 1, pracuje ventilator na plny vykon trvale
Je-li Pr 6.45 =0, jsou otacky ventilatoru fizeny méni¢em.
Prekrodi-li teplota chladic¢e 60°C nebo vystupni proud
ménice (Pr 4.01) je vétSi nez 75% jmen. proudu ménice,
potom je ventilator zapnut na plny vykon a to na dobu
minimalné 10s.

Po 10s, jestlize se teplota chladi¢e snizila pod 60°C nebo
nebo vystupni proud ménice klesl pod 75% jmen. proudu
ménice, ventilator bude vypnut. Je-li teplota chladic¢e dale
nad 60°C nebo vystupni proud ménice zUstava nad 75%
jmen. proudu meénic¢e, ventilator pokracuje v ¢innosti na
plny vykon.
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. Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
10.8 Menu 7: Analogové vstupy a vystupy
Tabulka 10-9 Menu 7: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
701 Reference na analogovém vstupu 1 ' (04} 0.0 a2 100,0 % 5ms
(svorka T2) :
7.02 Reference na analogovém vstupu 2 (95} 0.0 a2 100,0 % 5ms
(svorka T4) :
7.03 |NepouZito i
7.04 |Teplota chladic¢e | -128 a7z 127 °C Na pozadi *
7.05 |Teplota vykonovych obvod( 2 | -128 a7z 127 °C Na pozadi
| 0-20 (0), 20-0 (1),
. ) : 4-20 (2), 20-4 (3), i i
7.06 |Rezim analogového vstupu 1 (sv. T2) {16} 4-.20 (4), 20-.4 (5), 4-.20 (4) Na pozadi
: VoLt (6)
7.07 |NepouZzito |
7.08 |Konstanta analogového vstupu 1 ! 0,000 az 4,000 1,000 Na pozadi
7.09 |Inverze analogového vstupu 1 ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
7.10 |Misto ur€eni analog. vstupu 1 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr1.36 P:;}gﬁiséeetu
7.11 |ReZim analogového vstupu 2 (sv. T4) | VoLt (0) nebo dig (1) VoLt (0) Na pozadi
7.12 |Konstanta analogového vstupu 2 ! 0,000 az 4,000 1,000 Na pozadi
7.13 |Inverze analogového vstupu 2 ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 5ms
7.14 |Misto ur€eni analog. vstupu 2 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr1.37 P:;}gﬁiséeetu
7.15 |NepouZito |
7.16 |NepouZito i
7.17 |Nepouzito :
7.18 |Nepouzito :
7.19 |Zdroj analogového vystupu (sv. B1) Pr0.00 az Pr21.51 Pr2.01 P::qgﬁiséitu
7.20 |Konstanta analogového vystupu i 0,000 az 4,000 1,000 21 ms
7.21 |Nepouzito i
7.22 |Nepouzito 5
7.23 |Nepouzito ;
7.24 |NepouZito |
7.25 |NepouZzito :
7.26 |Nepouzito i
7.27 |Nepouzito 5
7.28 |Indikace poruchy cL1 na an. vstupu1l OFF (0) nebo On (1) 5ms
7.29 |NepouZito |
7.30 |Ofset analog. vstupu 1 | +100,0 % 0,0 5ms
7.31 |Ofset analog. vstupu 2 | +100,0 % 0,0 5ms
7.32 |Nepouzito i
o . . : Fr (0), Ld (1), A (2), *
7.33 |Rizeni analogového vystupu Por (3), USET (4) Fr (0)
7.34 |Teplota pfechodu IGBT +100 °C Na pozadi
7.35 |Akumulator teplotni ochrany ménice i 0az100 % Na pozadi
7.36 |Teplota vykonovych obvodl 3 i -128 az 127 °C Na pozadi
*  Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni parametru
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Obr. 10-17  Logicky diagram Menu 7
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. Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft
Reference na analogovém vstupu 1 Pro typ. velikosti 2 az 5 jsou k dispozici dvé méfeni teploty
7.01 (svorka T2) vykonové ¢asti a ty jsou zobrazeny v parametrech Pr 7.04
RO | Uni DP | ND NC PT abr7.05. _ o
1 Pro typ. velikost 6 jsou k dispozici tfi méfeni teploty
- vykonové ¢&asti a ty jsou zobrazeny v parametrech
Rozsah 0,0 az 100,0 % Pr 7.04, Pr7.05 a Pr 7.36.
Tovar. nastav.
Aktualizace 5ms Jestlize teplota zobrazena v Pr7.04, Pr7.05 a Pr7.36

Tento parametr zobrazuje Urovefi analogového signalu
pfitomného na analogovém vstupu 1 (svorce T2).

Pro napétovy rezim je tento vstup unipolarni s rozsahem
0az 10V, ktery je potom konvertovan na rozsah
0 az 100%

Pro proudovy rezim je tento vstup unipolarni s maximem
20mA. Rozsah je dan Pr 7.06. Zvoleny rozsah je potom
konvertovan na rozsah 0 aZ 100%, pfiCemz rozliSeni je
10 bitd pro rozsah 0 az 20mA.

Rozliseni je 0,1%, Pfesnost +2%.

Reference na analogovém vstupu 2

7.02 (svorka T4)
RO [ Uni DP | ND NC PT
1
Rozsah 0,0 az 100,0 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 5ms

Tento parametr zobrazuje Uroven analogového signalu
pfitomného na analogovém vstupu 2 (svorce T4).

Pro napétovy rezim je tento vstup unipolarni s rozsahem
0az 10V, ktery je potom konvertovan na rozsah
0 az 100%, rozliSeni je 10 bit(.

Analogovy vstup 2 muze prekonfigurovan na digitalni
vstup, v tom pfipadé tento parametr ukazuje bud 0 nebo
100%.

Rozliseni je 0,1%, Pfesnost +2%.

Nepouiito

Teplota chladi ée
RO | Bi

ND NC PT
Rozsah -128 az +127 oc
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje teplotu chladi¢e. Prekroci-li tato
teplota 95°C, méni¢ vybavi poruchu "O.ht2".
Toto je soucasti tepelného modelu ménicée, viz Pr 10.18.

Teplota vykonovych obvod G 2

RO | Bi ND NC PT
Rozsah -128 az +127 oC
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje:
- u typovych velikosti 2 a 6 teplotu vykonové desky
- u typové velikosti 3 teplotu usmérnovace
- u typovych velikosti 4 a 5 teplotu vykonové desky a
usmérnovace

prekroCi prédh poruchy, méni¢ vybavi poruchy "O.ht2".
Reset je mozny pouze po poklesu teploty na droven
resetu této poruchy. Jestlize teplota dosadhne drovné pro
Upozornéni (Alarm), na displeji se zobrazi upozornéni
"hot". Je-li se teplota kteréhokoliv z uvedenych bodu
dostane mimo rozsah od -20°C do 120°C, potom ma
méni¢ za to, Ze je vadny interni termistor a vybavi
hrdwarovou poruchu ("HF27" pro Pr7.04, "HF28" pro
Pr 7.05 nebo Pr 7.36).

Tabulka 10-10 Teplota chladi ¢e ve °C (Pr 7.04)

Typ. vel Prah pro Prah pro Prah pro
T poruchu reset Upozorn éni
AazC 95 90 85
2 115 110 100
3 120 115 100
4 72 67 68
5 72 67 68
6 92 87 85

U typ. velikosti 6 je pouzito dalSi méfeni pro detekci
poruchy ventilatoru vykonovych obvodu. Je-li tento
ventilator v poruse, ¢idlo teploty chladi¢e (umisténé co
nejblize ventilatoru) zaznamena zvySeni teploty nad
normalni droven (jeSté ale ne na Uroven pro vybaveni
poruchy vykonovych obvod(). Toto je detekovano a je
vybavena porucha "O.ht2". Prah pro poruchu je:

Prah pro
Typ. vel. poruchu
6 67°C
Tabulka 10-11  Teplota vyk. obvod 1 2 ve °C (Pr 7.05)
Prah pro Prah pro Prah pro
Typ. vel. poruchu reset Upozorn éni
2 100 95 95
3 98 93 94
4 78 73 72
5 78 73 72
6 78 73 72

Tabulka 10-12 Teplota vyk. obvod 1 3 ve °C (Pr 7.36)

Tvo. vel Prah pro Prah pro Prah pro
yp. Vel poruchu reset Upozorn éni
6 85 80 80

Ventilator m énice
Ventilator ménice pracuje podle téchto pravidel:
1. Je-li #6.45 =1 ventilator bude pracovat na plny
vykon po dobu nejméné 20s.
2. Jestlize volitelné moduly indikuji pfiliSnou teplotu,
ventilator bude pracovat na plny vykon po dobu
nejméné 20s.
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3. U typ. velikosti 2 bude ventilator pracovat na piny
vykon tehdy, je-li méni¢ odblokovan a jedna z
teplot Pr7.04 nebo Pr7.05 nebo vypocitana
teplota pfechodu IGBT prekrogila prah nastaveny
v ménici. Ventilator zaGne pracovat na snizeny
vykon, jestlize teplota poklesne 5°C pod prah
nastaveny v méni¢i nebo jestlize je méni¢
zablokovan a teplota je pod drovni pro
upozornéni pro Pr 7.04, Pr 7.05.

4. U typ. velikosti 3 az 6 je ventilator fizen nad své
minimalni otacky je-li méni¢ odblokovan a jedna z
teplot Pr7.04, Pr7.05 nebo Pr7.36 nebo
vypocditana teplota pfechodu IGBT prekrocila
dolni préh nastaveny v meénici. Max. otacky
ventilatoru jsou dosazeny, kdyZz jedna z téchto
teplot prekro¢i horni prah. Ventilator ma
mimimalmi otacky, kdyz je meéni¢ zablokovan a
teplota je pod drovni pro upozornéni pro Pr 7.04,
Pr 7.05 a Pr 7.36.

Tabulka 10-13  Prah pro ventilator ve °C

Typ. vel Préh pro | Dolni p_réh pro Horni prah
"7 | ventilator ventilator pro ventilator
AazC 60
2 60
3 55 70
4 55 62
5 55 62
6 55 65

Reiim analogového vstupu 1 (svorka T2)
RW | Txt

us
Rozsah 0az6
Tovar. nastav. 4
Aktualizace N apozadi
Hodnota | Displej Rozsah Popis
0 0-20 | 0-20mA
1 20-0 | 20-0mA
2 4-20 4 -20 mA |porucha pfi ztraté signalu
3 20-4 20 - 4 mA |porucha pfi ztraté signalu
4 4-20| 4-20mA b_ez E)oruchy pfi ztraté
signélu
5 20-4| 20-4mA b_ez Poruchy pfi ztraté
signalu
6 VOLt 0—-10V |napétovy rezim

V rezimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA ("cL1").

Je-li vybavena porucha "cL1" (rezim 2 nebo 3), nemize
byt zvolena analogova reference 2.

V rezimu 4 nebo 5 se Pr 7.28 prepne pfi poklesu signalu
pod 3mA z hodnoty OFF (0) na hodnotu On (1).

Jsou-li oba analogové vstupy v napétovém rezimu, a
jsou-li oba externi potenciometry napajeny ze svorky T3
ménice, potom tyto musi mit hodnoru vétsi nez 4kQ.

Nepouiito

YA I K onstanta analogového vstupu 1
[V Konstanta analogového vstupu 2

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 az 4,000

Tovar. nastav. 1,000

Aktualizace Na pozadi

Tyto parametry umoziuji, je-li to nutné, upravit meéfitko
signalt privedenych na analogové vstupy. Ve vétSiné
pfipadl to vSak neni potfeba, protoze Uroven vstupniho
signalu je automaticky upravena tak, Zze 100% odpovida
maximu cilového parametru (definovaného Pr7.10 a
Pr7.14).

Je-li analogovy vstup 2 pfekonfigurovan na digitalni vstup,
potom Pr 7.12 nema efekt.

FZO)ll Inverze analogového vstupu 1
A Inverze analogového vstupu 2

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. 0

Aktualizace 5ms

Ml'sto ur €eni analog. vstupu 1

RW | Uni DE DP PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr21.51

Tovar. nastav. Pr1.36

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

V Tovarnim nastaveni je tento parametr automaticky
nastaven dle zvolené konfigurace ménice (Pr 11.27).

Z analogovych vstupl mohou byt ovladany pouze volné
parametry (nejsou ovladany zjiného zdroje). Je-li jako
misto ur€eni zvolen neplatny parametr, vstup neni
nasmérovan nikam.

Aby byla zména tohoto parametru aktivni, musi byt
proveden reset ménice.

[ANR ReZim analogového vstupu 2 (svorka T4)
RW| Txt us
Rozsah Onebo 1
Tovar. nastav. 0
Aktualizace N apozadi

Tento vstup mize byt konfigurovan jako napétovy
(0 az 10V), nebo jako digitalni.

Hodnota | Displej Rozsah Popis

0 VOLt 0az10V |napétovy rezim

1 dig 0 az 24V |digitalni vstup

V rezimu 2 a 3 je prah pro ztratu signalu 3mA.
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Ml'sto ur €eni analog. vstupu 2 (svorka T4) Indikace poruchy "cL1" na analog. vstupu 1
RW | Uni DE DP PT | US RO | Bit ND NC PT
2
Rozsah Pr0.00 az Pr21.51 Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. Pr1.37 Tovér. nastav. 0
Aktualizace Cteno pfi resetu ménicée Aktualizace 5ms

V Zakladnim nasatveni je tento parametr automaticky
nastaven dle zvolené konfigurace ménice (Pr 11.27).

Z analogovych vstupl mohou byt ovladany pouze volné
parametry (nejsou ovladany z jiného zdroje). Je-li jako
misto uréeni zvolen neplatny parametr, vstup neni
nasmérovan nikam.

Aby byla zména tohoto parametru aktivni, musi byt
proveden reset ménice.

Hodnota 1 indikuje, Ze na analogovém vstupu 1 doSlo k
preruSeni proudové smycky, tj. zadavaci proud poklesl
pod hodnotu 3mA. Toto plati pro rezimy 2 az 5 parametru
Pr7.06.

| Nepouzito

F#<[O I Ofset analogového vstupu 1
[#<¥ Ofset analogového vstupu 2

RW | Bi DP us
1
[BRE-VA@ S NepouZito
P | Rozsah +100,0 %
- - - Tovar. nastav. 0,0
Zdl’O] analogového vystupu  (svorka B1 Aktualizace 5ms
RW | Uni DP PT | US o s , vy . 5 gz
> Ofset mulze byt pficten k hodnoté na kazdém

analogovovém vstupu v rozsahu -100% az +100%. V

Rozsah Pr0.00 az Pr21.51 pfipadé, Ze soucet pfekro¢i = 100% je vysledek omezen

Tovar. nastav. Pr2.01 hodnotou + 100%.

Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Tento parametr spolupracuje s parametrem Pr 7.33.

Pr 7.33 umoznuje zvolit jednu ze 4 prednadstavenych
moznosti. Chce-li uzivatel zvolit jinou moznost (pomoci
Pr 7.19), potom Pr 7.33 = USEr.

| NepouZito

I <Ml Rizeni analogového vystupu  (svorka B1)

RW | Txt us
Je-li jako zdroj zvoleny neplatny parametr, potom je na
vystpu nula. =

Rozsah 0az4
Tovar. nastav. _ 0

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Je nutno, aby nebyla pfekroCena zatizitelnost parametru
pfivedeného na analogovy vystup.

Max. hodnota Pr 4.02 (Cinny proud) je max hodnota jmen.
proudu x 2. Proto tedy jmen. proudu meéniCe odpovida
hodnota %2 x 10 = 5V.

Pokud uzivatel potfebuje aby 10V odpovidalo 100%

Tento parametr spolupracuje s parametrem Pr 7.19 (zdroj
analogového vystupu).

Pr 7.33 umoziiuje zvolit jednu ze 4 prednadstavenych
moznosti. Chce-li uZivatel zvolit jinou moznost (pomoci
Pr 7.19), potom Pr 7.33 = USEr.

zatiZzeni (jmen. proudu), je nutno nastavit Pr 7.19 = 4.20 a Pr7.33] Displej Funkce Pr7.19
Pr4.24 = 100. 0 Fr Vystupni kmitocet Pr2.01
1 Ld Zatizeni Pr4.02

- - 2 A Proud motoru Pr4.01
Konstanta analogového vystupu 3 Por Vystupni vykon Pr5.03
RW | Uni bpP us 4 USEr |Pr 7.19 je uZivatelsky programovatelné

3

Rozsah 0,000 a7 4,000
Tovar. nastav. 1,000 Doba aktualizace analogového vystupu je 21ms.
Aktualizace 21ms

Tento parametr umozfiuje, je-li to nutné, upravit méfitko
signélu privedeného na analogovy vystup. Ve vétsSiné
pfipadu to vSak neni potfeba, protoze Uroven vystupniho
signdlu je automaticky upravena tak, ze je-li zdrojovy
parametr na svém maximu, analogovy vystup bude také
na svém maximu.

7.21 a7 7.27 |\\ele]8¥A]le]

RozsSifeny navod Commander SK
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CT Modbus
RTU

Programovatelny
automat

CTSoft

Rozsifené
Menu O
Menu

Menu 7 Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Séripvé
x.00 parametr G panel komunikace
Vystupni kmitoget, Pr 7.19 = 2.01 (Uroven reference po
ol Er rampéch)
0V odpovida 0Hz (0 ot/min)
+10V dpovida hodnoté Pr 1.06 (max kmitocCet)
Zatizeni, Pr 7.19 = 4.02 (Cinny proud motoru)
1|td Viyst = _ Cln'ny proud 410
2 x €inny proud ménice
2 | A |0az200% proudu motoru = 0 az 10V
10V = \/§ X max_vyst_napéti x max_jmen_proud x 15
1000
3 | Por
kde:
max_vyst_napéti = 0,7446 x max_ss_nap
max_jmen_proud < 1,36 x jmen. proud ménice

Teplota p fechodu IGBT

RO | Bi ND NC PT
Rozsah + 200 oc
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Teplota pfechodu IGBT je vypocitana pomoci Pr 7.04
(teplota chladi¢e) a teplotniho modelu méni¢e. Tato
vypocitana teplota se vyuZivd pro zménu modulacniho
kmitoC€tu za Uc€elem snizeni ztrat v pfipadé, Ze ménic je

pfehréty, viz Pr 5.18.

Akumulétor teplotni ochrany m _ éniée

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 100 %
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Méni¢ ma kromé sledovani teploty pfechodu tranzistor(

IGBT dalsi ochranny systém proti prehrati
soucasti ménice. Tento zohledriuje vystupni proud

dalsich
ménice

a zvinéni napéti meziobvodu. Vypoctena teplota se
zobrazi jako procentudlni Groven prahové hodnoty pro
vybaveni poruchy. Pokud tato hodnota dosahne 100%,

potom se vybavi porucha "Oht3".

Teplota vykonovych obvod G 3

RO | Bi ND NC PT
Rozsah -128 az +127 oc
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr zobrazuje pouze
usmeérnovace u typ. velikosti 6.

teplotu vstupniho
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s | Posmers | romat T ommaa T sares T eroqs Tramontens T croor | wonus
10.9 Menu 8: Digitalni vstupy a vystupy
Tabulka 10-14 Menu 8: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
8.01 In(_jikace sta\{u na svorce B3 OFF (0) nebo On (1) 2ms
(dig. vstup/vystup) .
8.02 |Indikace stavu na svorce B4 (dig. vstup) ! OFF (0) nebo On (1) 2ms
8.03 |Indikace stavu na svorce B5 (dig. vstup) : OFF (0) nebo On (1) 2ms
8.04 |Indikace stavu na svorce B6 (dig. vstup) OFF (0) nebo On (1) 2ms
8.05 |Indikace stavu na svorce B7 (dig. vstup) OFF (0) nebo On (1) 2ms
8.06 |Nepouzito :
8.07 |Indikace stavu relé (svorky T5 a T6) i OFF (0) nebo On (1) 2ms
8.08 |NepouZito i
8.09 |Nepouzito i
8.10 |NepouZito ;
8.11 |Inverze digitdlniho vstupu/vystupu B3 | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
8.12 |Inverze digitalniho vstupu B4 : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
8.13 |Inverze digitalniho vstupu B5 i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
8.14 |Inverze digitalniho vstupu B6 ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
8.15 |Inverze digitalniho vstupu : OFF (0) nebo On (1) On (1) 2ms
8.16 |NepouZito ;
8.17 |Inverze relé (svorky T5 a T6) | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 2ms
8.18 |NepouZzito :
8.19 |NepouZito !
8.20 |Cteci slovo digitalnich vstup@/vystupt @ {90} 0az 95 Na pozadi
8.21 |zdroj/Misto urceni svorky B3 i Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 10.03 P[:qzﬁifg“
8.22 |Misto urceni svorky B4 5 Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 6.29 Pri Resetu
| ménice
8.23 |Misto ureni svorky B5 i Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 6.30 Pri Resetu
. ménice
8.24 |Misto uréeni svorky B6 : Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 6.32 Pri Resetu
: ménice
8.25 |Misto uréeni svorky B7 i Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr1.41 Pri Resetu
. ménice
8.26 |NepouZito :
8.27 |zdroj pro relé i Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 10.01 Pri Resetu
; ménice
8.28 |NepouZito l
8.29 |Nepouzito i
8.30 |NepouZito |
8.31 |Volba rezimu svorky B3 n (0)’F(>)LT|E&(‘,1()§)H (2), out (1) Na pozadi
8.32 |NepouZito l
8.33 |Nepouzito i
8.34 |NepouZzito |
8.35 |Volba reZzimu svorky B7 {34} dig (O)EEhhgl():J;)Fr ). dig (0) Na pozadi
8.36 |NepouZito ;
8.37 |NepouZito |
8.38 |NepouZzito :
8.39 |NepouZito :
8.40 |NepouZito
! n=0 (0), At.SP (1),
; Lo.SP (2), hEAL (3),
8.41 |Funkce digitalniho vystupu B3 1 {35} | Act (4), ALAr (5), n=0 (0) *
| Lt (6), At.Ld (7),
; USEr (8)
*  Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni parametru
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Menu 8 Uvod Parametry Format . Ovladaci Sent_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu

Rozsifené

Obr. 10-18 Logicky diagram A Menu 8

Ofset Misto uréeni
analogového analogového
vstupu 1 Inverze g

analogového VStUpU 1

. -09
Analogov y vstup 1 ReZim Reference na Konstanta
analogového anal. vstupu 1 analogového H
vstupu 1 ' vstupu 1 ; Zakladni
» > I 7.08 | v nastaveni
o mista urcéeni:
Pr 1.36
Proudovy rezim Analogova
a ochrana reference 1
200R
Indikace poruchy
“cL1” na analog.
ov vstupu 1
anal(zfgsj\:ého Misto ur(’:gni
vstupu 2 Inverzg analogového
analogového  vstupu 2
vstupu 2 -7.14 |
Analogovy vstup 2 Rezim Reference na Konstanta
analogového anal. vstupu 2 analogového
vstupu 2 ' vstupu 2 Zakladni
>. O »>- 711 > 7.02 > P 712 | nastaveni
e \/ ‘ e mista uréeni:
Pr1.37
Analogova
reference 2
Proud
Cinny proud Vystupni
motoru > vykon
ménice
Uroven Uzivatelsky
reference programovatelné
po rampach N
Rizeni i )
analogového | 7.33  [w=====-
vystupu ; "
- Zdroj
719 analogového
) H vystupu
. P I Konstanta
Zakladni H analogového
nastaveni 0.00 H wystupu
zdroje: A —
Pr2.01 7.20 | e1]00
Uroveri A 4
reference 21.51
po rampach
Legenda
Vstupni Parametry pro
XX
} svorky cteni i zapis
Vystupni Parametr
XX y
0] svorky pouze ke Gteni
Poloha prepinact odpovida zakladnimu nastaveni
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Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené

x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu Menu 8

Uvod

Obr. 10-19  Logicky diagram B Menu 8
Misto uréeni

Inverze digitalniho svorky B7

vstupu B7

Zéakladni nastaveni
mista uréeni:

Volba rezimu
svorky B7 Indikace stavu Pr1.41 )
na svorce B7 % Volba analogové

\ 4
reference 2
/\ 2151 (zavisi na 11.27)

Vstup pro externi
termistor

[6;]
e Y
(62}

Menu 3 Kmitoctovy
vstup a vystup

Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky éteni i zapis
.E Vystupni Parametry
svorky pouze ke éteni

Poloha prepinacu odpovida zékladnimu nastaveni
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Menu 8 Uvod Parametry Format . Ovladaci Senpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Roz&ifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-20  Logicky diagram C Menu 8
Konfigurace
svorkovnice
--------------------------------------------------------
Misto
Inverze urCeni
digitalniho svorky B4
vstupu B4

B4

hd

Indikace stavu
na svorce B4

\ 4

] || ||

2N
N

\ 4

Indikace stavu
na svorce B5

7N

Inverze
digitalniho
vstupu B5

Indikace stavu
na svorce B6

Y

Legenda

Vstupni
.E svorky
4

E Vystupni
svorky

Parametry
pouze ke &teni

Parametry pro
&teni i zapis

Poloha prepinac¢u odpovida zakladnimu nastaveni

@ mmmm———

G mmmm———

N =
Inverze
digitalniho
vstupu B6

<

d

A

A

Zakladni nastaveni
mista uréeni:

Pr 6.29

Blokovani (Enable)

151 (zéavisi na 6.04)

Misto
uréeni
svorky B5

N

21.51

Misto
uréenf
svorky B6

0.00 | Z&kladni nastaveni
'y mista uréeni:
Pr 6.32

A

y

A

y

0.00 Zékladnivnagaveni
7y mista uréeni:
Pr 6.30

Konfiguraéni bit:
Provoz vpfed
(zéavisi na 6.04)

Konfiguraéni bit:

Provoz vzad
21.51 .
_|:| (zévisi na 6.04)
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sen(_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 8
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu

Obr. 10-21  Logicky diagram D Menu 8

Indikace stavu

na svorce B3 Cteci slovo digitalnich
/\ vstupG/vystupl
NER W 8.01 8.20
\/ Cteci slovo digitalnich vstupt/vystupa 8.20
Indikace stavu Svorka binarni hodnota pro xx
na svorce B4 - )
/\ B4 2
»B4lO »< 8.02 > B5 "
B6 8
B7 16
Indikace stavu T5/T6 64
na svorce B5

» B[Ol »{8.03 >

<

Indikace stavu
na svorce B6

» B[O} » 8.04

>

A 4

<

Indikace stavu
na svorce B7

»[67]00} » 8.05

>

<

Legenda

Indikace stavu

relé } Vstupni Parametry pro

svorky éteni i zapis
¥ [relC]
Vystupni Parametr
XX y
) ] svorky pouze ke &teni
 freo—!

Poloha piepinact odpovida zakladnimu nastaveni
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 8 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny
RTU automat CTSoft

Rozsifené
Menu 0
Menu

Svorky B3 aZz B5 jsou programovatelné digitalni vstupy. Navic svorka B3 mulze byt naprogramovana i jako digitalni vystup a
svorka B7 miZe byt naprogramovana jako vstup pro externi termistor (analogovy vstup).

Je-li pozadovan vstup pro externi poruchu, je nutno jeden z digitalnich vstupd naprogramovat pro tuto funkci (Pr 10.32 je
mistem uréeni vybrané svorky). Navic je nutno zafadit inverzi, aby se porucha vybavila pfi rozpojené svorce.

Digitalni vstupy maji pouze pozitivni logiku, t. j

Je-li nezbytn & nutné pouzit logiku negativni, kontaktujte Control

Indikace stavu na svorce B3
(digitalni vstup/vystup)

Indikace stavu na na svorce B4  (digitalni vstup)

Indikace stavu na na svorce B5  (digitalni vstup)

Indikace stavu na na svorce B6  (digitalni vstup)

sou aktivni p Fi pFipojeni ke 24V.

Techniques Brno s.r.o.

Inverze digitalniho vstupu/vystupu B3

Inverze digitalniho vstupu B4

Inverze digitalniho vstupu B5

Inverze digitalniho vstupu B6

Inverze relé (svorky T5 a T6)

Indikace stavu na na svorce B7  (digitalni vstup) RW | Bit us
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Tovar. nastav. OFF (0)
Tovar. nastav. Aktualizace 2ms
Aktualizace 2ms
OFF(0) svorka je neaktivni
on(1) svorka je aktivni Inverze digitalniho vstupu B7
RW | Bit us
Tyto parametry indikuji stav na pfisluSnych svorkach.
Svorky B4 az B7 jsou programovatelné digitalni vstupy. Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Svorka B3 je digitalni vystup, mize byt ovSem ToVar. nastav. on (1)
naprogramovana i jako digitalni vstup (pomoci Pr 8.31). Aktualizace 2ms

Je-li pozadovéan vstup pro externi poruchu, je nutno jeden
z digitdlnich vstupd naprogramovat pro tuto funkci
(Pr10.32 je mistem urCeni vybrané svorky). Navic je
nutno zarfadit inverzi, aby se porucha vybavila pfi
rozpojené svorce.

Digitalni vstupy jsou aktualizovany kazdych 1,5ms a
digitalni vystup kazdych 21ms.

Nepouiito

Indikace stavu relé  (svorky T5 a T6

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav.
Aktualizace 2ms
OFF(0) relé je nepfitazeno (v klidovém stavu)
on(1) relé je pfitazeno

8.08 a7 8.10 [ NIJelelb¥A]te]

Nepouiito

8.18 2 8.19 |\[Ee]e]trA|le]

Cteci slovo digitalnich vstup  G/vystup G

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 95

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr se pouziva pro zjisténi stavu digitalnich
vstupu/vystupu preétenim pouze jednoho parametru.
Hodnotou Pr 8.20 je binarni hodnota "xx". Tato binarni
hodnota je dana stavem parametrd Pr01 aZz Pr8.07.
TakZe napf. jsou-li vSechny vstupy aktivni, potom hodnota
Pr 8.20 bude soucet vSech binarnich hodnot néasledujici
tabulky, tj. 95.

Binarni

hodnota "xx" Svorka

1 B3

2 B4

4 B5

8 B6

16 B7
64 T5/T6
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Menu

Konfigurace svorkovnice muaze byt zménéna pomoci

Pr 6.04.

Pro zménu Pr 8.21 je nutno nejd Five zménit Pr 8.41 .

Parametry mista uréeni urcuji, ktery parametr je fizen z
dané svorky. Z digitalnich vstupd mohou byt fizeny pouze

nechrdnéné bitové parametry. Je-li

zvolen neplatny

parametr, digitalni vstup neni nasmérovan nikam.

Parametry zdroje uréuji parametr,

ktery je pfipojen na

vystupni svorku. Jako zdroj muZe byt zvolen pouze
digitalni parametr. Je-li zvolen neplatny parametr, digitalni

vystup zlstane v neaktivnim stavu.

Nepouiito

Zdroj pro relé
RW | Uni

DP PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr 21.51

Tovar. nastav. Pr 10.01

Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Pouze nechranény bitovy parametr mize byt zvolen jako
zdroj pro relé. Je-li zvolen neplatny parametr, relé zUstane

nepfitazeno (v klidovém stavu).

S E- VA RO NepouZito

Volba rezimu svorky B3
RW | Txt

us
Rozsah 0az3
Tovar. nastav. 1
Aktualizace Na pozadi
Hodnota Displej Rezim
0 in Digitalni vstup
1 out Digitalni vystup
2 Fr Frekvenéni vystup
3 PuLS PSM (PWM) vystup

rekvenéni vystup nebo vystup

hodnoté zadavaciho signélu
hodnota 5kHz na vystupu B3,

Pr8.21 =2.01 (pfiCemz

Nastavenim konstanty (Pr3.17) na

pfic¢emz ss hodnota 24V

g Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft
Zdroj/Misto ur &eni svorky B3 V rezimech 1, 2 a 3 je rezim digitalniho vstupu neaktivni.
Misto ur €eni svorky B4 . o i .
Misto ur &eni svorky B5 \% re2|m_ech 0 nebo 1 ma digitalni vstup nebo vystup funkci
- — dle popisu v Menu 8.
Misto ur éeni svorky B6
- Misto ur éeni svorky B7 V rezimech 2 nebo 3 ma f
RW | Uni DE DP PT | US PSM funkci dle popisu v Menu 3.
2
Rozsah Pr0.00 a7 Pr21.51 Priklady o R o
Tovar. nastav. Viz nize Predpokladame Tovarni nastaveni ménic¢e. Nastavime-li
Aktualizace Cteno pfi resetu ménicée potom Pr8.31 =Fr, bude
(referenci) 50Hz odpovidat
> to za predpokladu, ze
Pr Funkce akd Popis Pr8.41 = USET). , ') na
— — nast. hodnotu 0,01 bude na vystupu B3 hodnota 50 pulzl/s pfi
8.21 ?\%?lj(/yMé%to urcent 10.03 [Nulové otagky (vystup) hodnoté reference 50Hz.
8.22 |Misto uréeni svorky B4 | 6.29 |Blokovani (Enable) Pfedpokladame Tovarni nastavenl, ménice. Nastfaw,me-l,l
8.23 |Misto uréeni svorky B5 | 6.30 |Provoz vpred potom Pr 8.31 = PuLS, bude na vystupu B3 obdéInikovy
8.24 |Misto urceni svorky B6 | 6.32 |Provoz vzad S'Qna|, s’amplltudou 24VL S
8.25 |Misto urgeni svorky B7 | 1.41 [Volba anal. vstupu AL/A2 odpovida Pr02. To za pfedpokladu, ze Pr8.21 =2.01

(pficemz Pr 8.41 = USEr). Zafazenim externiho RC filtru
muZeme ziskat napétovy vystup. Hodnota napéti na tomto
vystupu bude Umérna vystupnimu kmito¢tu ménice.

IEEEETE Ncpouzito

Volba rezimu svorky B7
RW | Txt us
Rozsah 0az3
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi
Hodnota Displej RezZim
0 dig Digitalni vstup
1 th Vstup pro externi termistor
2 Fr Frekvenéni vstup
3 Er hr Frekvgencm v_svtup,s
vysokym rozliSenim

V rezimech 1, 2 a 3 je rezim digitalniho vstupu neaktivni.

V rezimu 0 ma digitalni vstup funkci dle popisu v Menu 8.

V rezimu 1 ma svorka B7 funkci vstupu pro externi

termistor.
Odpor pro vybaveni

Odpor pro mozny reset:

Méni¢ nevybavi poruchu pfi

Poznamka

Je-li Pr8.35 nastaven n

poruchy: 3kQ
1,8kQ
odproru 0 Q.

a hodnotu th, je nutno stladit

tlacitko MODE ¢tyfikrat, aby se displej vratil do rezimu

Status.

Teplotu motoru  (signal

z externiho termistoru)

nezobrazuje zadny parametr.

Externi termistor se pfipojuj

Obr. 10-22

O|r1] ov

O|s7

e mezi svorky OV a B7.

P Fipojeni externiho termistoru

Vstup externiho
termistoru
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Uvod

Parametry Forméat

x.00 parametr

Ovladaci
panel

Sériova
komunikace

CT Modbus
RTU

automat

Programovatelny CTSoft Menu 0
Menu

V rezimech 2 a 3 ma frekvencni vstup funkci dle popisu v

Menu 3.

Misto ur€eni parametru frekvenéniho vstupu (Pr 8.25)
bude upraven pomoci max. hodnoty externiho zadavaciho

kmitoGtu

(Pr 3.43).

Napf. (z Tovarniho

nastaveni)

nastavenim Pr 8.25 =1.21 a Pr 3.43 = 2kHz, je-li vstupni
kmitocet 1kHz na svorce B7, potom Pr 1.21 bude 25Hz.

SR VAR: (O NepouZito

RSN - nkce digitaniho vystupu B3

RW | Txt us
Rozsah 0az8
Tovar. nastav. 0

Aktualizace

Cteno pfi resetu ménice

Tento parametr umozniuje jednoduché nastaveni Pr 8.21
pro funkce digitalniho vystupu.

Hodnota | Displej Funkce Nastaveni
(Indikace) (Pr8.21)
0 n=0 Nulové otdcky Pr 10.03
1 At.SP At speed Pr 10.06
2 Lo.SP Minimalni otacky Pr 10.04
3 hEAL Porucha Pr 10.01
4 Act Provoz Pr 10.02
5 ALAr Varovani Pr10.19
6 I.Lt Proud. omezeni Pr 10.09
7 At.Ld Nastavené zatizeni Pr 10.08
8 USEr | Pr8.21 muze byt nastaven uzivatelem
94
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g Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
10.10 Menu 9: Programovatelna logika
Motorpotenciometr
Binarni sou ¢éet
Tabulka 10-15 Menu 9: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
9.01 |Indikace stavu vystupu log. funkce 1 i OFF (0) nebo On (1) 21 ms
9.02 |Indikace stavu vystupu log. funkce 2 | OFF (0) nebo On (1) 21 ms
9.03 |Vyst. signal motorpotenciometru | +100.0 % 21 ms
9.04 |Zdroj vstupu 1 log. funkce 1 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P;Lgsiséitu
9.05 |Inverze vstupu 1 log. funkce 1 E OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.06 |Zdroj vstupu 2 log. funkce 1 i Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 P%gﬁfg“
9.07 [Inverze vstupu 2 log. funkce 1 | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.08 |Inverze vystupu log. funkce 1 ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.09 |ZpoZzdéni log. funkce 1 +250 s 0,0 21 ms
9.10 |Misto ur&eni log. funkce 1 ! Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 Pri Resetu
i ménice
9.11 |NepouZito :
9.12 |NepouZito |
9.13 |Nepouzito
9.14 |Zdroj vstupu 1 log. funkce 2 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P';]Er?izeetu
9.15 |Inverze vstupu 1 log. funkce 2 | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.16 |Zdroj vstupu 2 log. funkce 2 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P::qgﬁiséit“
9.17 |Inverze vstupu 2 log. funkce 2 i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.18 |Inverze vystupu log. funkce 2 : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.19 |Zpozdéni log. funkce 2 | +250 s 0,0 21 ms
9.20 |Misto urgeni log. funkce 2 5 Pr 0.00 aZ Pr 21.51 Pr 0.00 Pri Resetu
! ménice
9.21 |Rezim motorpotenciometru ! 0az3 2 Cteno na
: pozadi
9.22 | Volba bipolarniho rezimu : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
motorpotenciometru |
9.23 |Rampa motorpotenciometru ! 0az 250 s 20 Na pozadi
9.24 |Konstanta motorpotenciometru : 0,000 az 4,000 1,000 Na pozadi
9.25 |Misto uréeni motorpotenciometru E Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P:'ngsiséitu
9.26 |Vstup "Nahoru" motorpotenciometru i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.27 |Vstup "Doli" motorpotenciometru ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.28 |Reset motorpotenciometru : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.29 |1. vstup pro binarni soucet (LSB) ; OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.30 |2. vstup pro binarni soucet | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.31 |3. vstup pro binarni soucet (MSB) : OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
9.32 |Hodnota binarniho souctu ! 0 az 255 21 ms
] e . : . Pfi Resetu
9.33 |Misto ur€eni binarniho souctu : Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 ménice
9.34 |Ofset binarniho souctu | 0 az 248 0 21 ms
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Menu 9 Uvod Parametry Formét . Ovladaci Senc_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-23  Logicky diagram A Menu 9
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sen(_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 9
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-24  Logicky diagram B Menu 9
- Volbatbipoltamlho " Misto uréeni
rezimu motorpotenciometru motorpotenciometru
2]
Vstup “Nahoru’ . t . : Vystupni signal
motorpotu 9.26 . 100% i motorpotenciometru Konstanta H
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2 - po pfipojeni sité nula,
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Toto menu sestava ze dvou logickych funkci AND (s moznosti zpozdéni), funkce motorpotenciometr a funkce binarniho

souctu.

Logické funkce jsou aktivni, pouze jsou-li oba zdroje nastaveny na platny parametr.

Poznamka

Funkce motorpotenciometr a funkce binarniho souctu jsou aktivni, kdyz je jejich misto uréeni nastaveno na platny
nechranény parametr. Je-li vyZzadovana pouze indikace jejich stavu (RO parametr), misto uréeni mize byt smérovano na

platny parametr typu ,nepouzito“.

N Indikace stavu vystupu Logické funkce 1
Xorgl Indikace stavu vystupu Logické funkce 2

NI 7pozd éni Logické funkce 1
SRR 7pozd éni Logické funkce 2

RO | Bit ND NC PT RW/| Bi DP us
1

Rozsah OFF (0) nebo On (1) Rozsah +25,0 s

Tovar. nastav. Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace 21ms Aktualizace 21ms

Indikuje stav na digitalnich vystupech logickych funkci.
Tento vystup muaze byt, je-li to pozadovano, veden na
zvoleny digitalni bystup ménice (pomoci Menu 8).

Mé-li zpozdéni kladnou hodnotu, potom je vystup logické
funkce aktivni az tehdy, je-li vstupni signal delSi nez
nastavena doba zpozdéni.

vstup

Vystupni signal motorpotenciometru

RO | Bi DP | ND NC PT PS
1
Rozsah +100 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
Zdroj vstupu 1 logické funkce 1
Zdroj vstupu 2 logické funkce 1
Zdroj vstupu 1 logické funkce 2
Zdroj vstupu 2 logické funkce 2
RW | Uni DP PT | US
2
Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
Tovar. nastav. Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Jakykoliv nechranény parametr mize byt naprogramovan

do téchto vstupu.

Je-li jeden nebo oba vstupy neplatné, potom vystup dané

funkce bude vzdy 0.

Inverze vstupu 1 Logické funkce 1

Inverze vstupu 2 Logické funkce 1

Inverze vystupu Logické funkce 1

Inverze vstupu 1 Logické funkce 2

Inverze vstupu 2 Logické funkce 2

“—

zpozdéni

vystup

Ma-li zpozdéni zapornou hodnotu, potom vystupni signal
je delSi o dobu zpozdéni. Ma-li vystup logické funkce
aktivni signdl alespori 4ms (vzorkovani), potom je vystup
roven minimalné dobé zpozdéni.

vstup
vystup
«—
zpozdéni
IV \Misto ur €eni Logické funkce 1
OB Misto ur €eni Logické funkce 2
RW | Uni DP PT | US
2
Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
Tovar. nastav. Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Inverze vystupu Logické funkce 2 | SRR A REN Nepouzito
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Seriqva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 9
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
ReZim motorpotenciometru Ml'sto ur €éeni motorpotenciometru
RW | Uni us RW | Uni DP PT | US
2

Rozsah 0az3 Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
Tovar. nastav. 2 Tovar. nastav. Pr 0.00

Aktualizace Cteno na pozadf Aktualizace Cteno pfi resetu ménige

Je-li Pr9.21 = 0, potom je pfi pfipojeni sité Pr 9.03 = 0.

Je-li Pr9.21 =1, pak je pfi pfipojeni sité Pr 9.03 =
hodnoté pfed odpojenim sité.

Funkce Nahoru, Dolt a Reset jsou aktivni stale.

Je-li Pr9.21 = 2, potom je pfi pfipojeni sité Pr 9.03 = 0.

Je-liPr9.21 =3, pak je pfi pfipojeni sit¢ Pr9.03
hodnoté pfed odpojenim sité.

Funkce Nahoru, Dola jsou aktivni jen kdyZz je ménic

v rezimu Provoz . Reset je aktivni stale.

Volba bipolarniho rezimu motorpotenciometru

Tento parametr urCuje, ktery parametr bude ovladan
motorpotenciometrem.

Pouze nechrdnéné parametry mohou byt ovladany
motorpotenciometrem.
Je-li  zvoleny parametr neplatny, potom vystup

motorpotenciometru nebude veden nikam.

Je-li motorpotenciometr pouzivan pro fizeni otacek, potom
vystup motorpotenciometru maze byt nasmérovan napfr.
do Pr1.36, pficemz musi byt zruSen jeho zdroj
z analagového vstupu (Pr 7.10 = 0.00).

CV4Il \/stup "Nahoru" motorpotenciometru

RW | Bit us VA \/stup "Dol 4" motorpotenciometru
WA Reset motorpotenciometru
Rozsah OFF (0) nebo On (1) RW/| Bit NC
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Je-li Pr9.22 =0, potom vystupni signal motorpotencio- Tovar. nastav. OFF (0)
metru (Pr 9.03) je 0 az +100%. Aktualizace 21ms

Je-li Pr9.22 =1, potom vystupni signal motorpotencio-
metru (Pr 9.03) je -100% aZ +100%.

IEEEN R2mpa motorpotenciometru

Jsou-li oba vstupy "Nahoru" a "DolU" aktivni sou¢asné, ma
prioritu vstup "Nahoru".

Je-li Reset motorpotenciometru aktivni, potom je vystupni
signal motorpotenciometru resetovan a drzen na 0,0%.
Pro tyto funkce musi byt naprogramovany svorky Ffidici

RW | Uni us svorkovnice ménice.

Rozsah 0 az 250 —

Tovar. nastav 20 S 1. vstup pro binarni sou éet

Aktualizace Steno na pozadi SRSV 2. vstup pro bindrni sou éet

- . CRCY 3. vstup pro binarni sou et

Tento parametr definuje dobu, kterou potfebuje funkce RW| Bit NG

motorpotenciometru pro zvySeni otacek po rampé od 0 do

100,0%.
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. OFF (0)

Konstanta motorpotenciometru Aktualizace 21ms

RW | Uni DP us

3

Rozsah 0.000 a2 4.000 Ryl Hodnota binarniho sou étu

Tovér. nastav. 1,000 RO | Uni ND NC PT

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr miZe byt pouzit pro Gpravu velikosti Roz'sah 0 az 255

vystupniho signalu motorpotenciometru. Tovar-_”aS‘aV-

Hodnota 1,000 zpasobi, e 100% vystupni hodnota Aktualizace 21ms

morpotenciometru odpovida maximalni hodnoté

parametru mista urceni.

SISl Misto ur €eni binarniho sou étu
RW | Uni DE DP PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
Tovar. nastav. Pr 0.00
Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Pouze nechranény parametr mlze byt naprogramovan
jako misto uréeni.
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Rozsifené
Menu 0
Menu

Menu 9 Uvod Parametry Format . Ovladaci Seripva CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
SRZ 3l Ofset binarniho sou ¢&tu
RW | Uni DE us
Rozsah 0 az 248
Tovar. nastav. 0
Aktualizace 21ms

Binarni soucet je dan:
Ofset+1.vstup+(2 x 2.vstup) + (4 x 4.vstup)

Hodnota zapsana do mista uréeni je definovana takto:
Je-li maximum parametru mista uréeni mensi nebo
rovno (7 + Ofset), potom misto uréeni bude dano
Pr9.32.

Je-li maximum parametru mista ureni vétSi nez
(7 + Ofset), potom misto uréeni bude rovno:
max. parametru mista uréeni x Pr 9.32 / (7+Ofset)

Uvedena tabulka ukazuje jak funkce binarniho souétu pracuje s 0 ofsetem (Pr 9.34 = 0).

1. vstup
(Pr9.29)

2. vstup
(Pr9.30)

3. vstup
(Pr9.31)

Binarni
sou cet
(Pr9.32)

Hodnota parametru Mista ur éeni

tj. Pr 6.01 je v rozsahu od 0 do 4

Mensi nebo rovna 7,

Vétsi nez 7,
tj. Pr 5.23 je v rozsahu od 0,0 do 25,0

0

0

0,0

3,6

7,1

10,7

14,3

17,8

214

ok |lo|lk|o|-

P (R|OO|Fk k|00

Ll il ol [elle] e} {e]

N[OOI~ |WIN|F|O

BRI WIN|F

25,0

Jestlize parametr, na ktery je sméfovana binarni funkce, m& maximalni hodnotu mensi nez 7, pak cilovy parametr bude
omezen na spravnou hodnotu tohoto parametru nezavisle na vystupu binarniho vystupu.
Jestlize parametr, na ktery je sméfovana binarni funkce, ma maximalni hodnotu vétsi nez 7, pak cilovy parametr bude
rozlozen umérné dle maximalniho rozsahu cilového parametru.

Dale uvedena tabulka ukazuje jak funkce binarniho souétu pracuje s hodnotou ofsetu.

1. vstup
(Pr9.29)

2. vstup
(Pr9.30)

3. vstup
(Pr9.31)

Ofset
(Pr9.34)

Binarni
sou cet
(Pr9.32)

Hodnota parametru Mista ur €eni

Mensi nebo rovna 7 + ofset,
tj. Pr 1.15 je v rozsahu od 0 do 8

fj. Pr5.23

Vétsi nez 7,
je v rozsahu od 0,0 do
25,0

PO (O[O |O

[l Ll (ellel ] (e} {e]

[l Ll Ll Ll (el (o) (o] [e]

7,5

10,0

12,5

15,0

17,5

20,0

22,5

Blo|o|~N|o|o|s|w

(|0 (N[O ~|W

25,0

100
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Senqva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 10
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu

10.11 Menu 10: Stavy m énice

Tabulka 10-16  Menu 10: stru €ny popis

Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
10.01 |Indikace poruchy | OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.02 |Indikace reZzimu Provoz : OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.03|Indikace nulového kmitoétu OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.04 Lnd!kzavce provozu na nebo pod min. OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
mitoctem :
10.05|!ndikace provozu pod nastavenym ! OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
kmitoltem |
10,06 Ndkece provozu panastaveném | o (0) nebo on (1) Na pozadi
10.07 I'(”d.'kavce provozu nad nastavenym | OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
mitoétem .
10.08 |Indikace dosaZeni nastaveného zatizeni! OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.09 |Indikace dosaZeni proudového omezeni: OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.10|Indikace generatorického rezimu i OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.11 |Dynamické brzda aktivni : OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.12 |Upozornéni na prilisSné brzdéni | OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.13|Indikace poZadovaného sméru otaceni ! OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.14 |Indikace sméru otaéeni OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.15|Indikace ztraty sité OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
15.16 |NepouZito E
10.17 [Upozornéni na proudové pretizeni | OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.18|URozomeni na nadmémou teplotu OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.19 |Varovani OFF (0) nebo On (1) Na pozadi
10.20|Porucha 0 l 0 az 232 Pfi poruse
10.21 |Porucha 1 | 0 az 232 PFi poruSe
10.22 |Porucha 2 : 0 az 232 Pfi poruSe
10.23|Porucha 3 i 0az 232 Pfi poruSe
10.24 |Porucha 4 0 a7 232 P¥i porude
10.25|Porucha 5 : 0 az 232 Pfi poruse
10.26 |Porucha 6 : 0 az 232 PFi poruSe
10.27 |Porucha 7 | 0 az 232 Pfi poruSe
10.28|Porucha 8 : 0az 232 Pfi poruSe
10.29|Porucha 9 E 0 a7 232 Pfi poruse
10.30 |Doba brzdéni pfi piném vykonu 0,00 aZ 320,00 s 0,00 Na pozadi
10.31 |Perioda brzdéni pfi plném vykonu : 0.0 az 1500.0 s 0,0 Na pozadi
10.32 |[Externi porucha i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
10.33 |Reset ménice | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
10.34 |Pocet pokusl o Autoreset : 0az5s 0 Na pozadi
10.35|Interval mezi pokusy o Autoreset E 0,0a7 25,0 s 1,0 Na pozadi
10.36 |Zpozdéni indikace poruchy E OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
10.37 |Akce pfi poruse ; 0aZz3 0 Na pozadi
10.38|Porucha definovana uzivatelem | 0 az 255 0 Na pozadi
10.39 |Akumulator brzdné energie ' 0,0 az 100,0 % Na pozadi
10.40 |Stavové slovo : 0 az 32 767 Na pozadi
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Rozsifené
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Menu

Menu 10 Uvod Parametry Format . Ovladaci Seripva CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
JlONo) R Indikace poruchy 10.05 |Indikace provozu "pod" nastavenym kmito
RO | Bit ND NC PT Indikace provozu "na" nastaveném kmito ~ ¢tu
(At speed)

cétem

Indikace provozu "nad" nastavenym kmito

étem

Rozsah OFF (0) nebo On (1) "
Tovar. nastav. RO | Bit ND NC PT
Aktualizace Na pozadi
Pr10.01 =0 Ménié je v poruse Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Pr10.01 =1 Ménié neni v poruse Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Indikuje ze ménic je bez poruchy.
Je-li Pr10.36 =1, potom Pr10.01=1 i v
pfi-padé poruchy a to do vyCerpani

Tyto parametry jsou aktivni pouze je-li méni¢ v rezimu Provoz

posledniho pokusu o autoreset (viz
Pr 10.36). Jloels Indikace dosaZeni nastaveného zatiZzeni
RO | Bit ND NC PT
gloNoZ3l Indikace reZimu Provoz
RO | Bit ND NC PT Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi
Rozsah OFF (0) nebo On (1) - . ) .
ToVAr. nastav. [I’_]dlk}lje, Ze ¢inny proud je vétsi nebo roven jmenovitému
Aktualizace Na pozadi ¢innému proudu, viz Menu 4.
Pr10.02 =1 Indikuje, Ze méni¢ je v rezimu Provoz, tj. ze
Lranmstory IGBT mostu  stfidace jsou sloNosl Indikace dosaZeni proudového omezenf
uzeny. RO | Bit ND NC PT
S[ONo<Il Indikace nulového kmito &tu Rozsah OFF (0) nebo On (1)
RO | Bit ND NC PT Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Indikuje, Ze kzyl_ov dos_a'ieno arovné proudového omezeni.
ToVAr. nastav. Na displeji ménice blika "AC.Lt".
Aktualizace Na pozadi
Pr10.03 =1 Indikuje, Ze absolutni hodnota parametru IR Indikace generatorického rezimu
Pr2.01 (Uroven reference po rampéch) je RO | Bi
“r it ND NC PT
mensi nebo rovna Pr 3.05.
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Indikace provozu "na" nebo "pod" minim. Tovar. nastav.
10.04 o . p
kmito étem Aktualizace Na pozadi
RO | Bit ND NC PT Pr10.10 =1 Indikuje, Ze energie je pfenasena z motoru
do ménice
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi J{ NI Dynamicka brzda aktivni
. L. o, . RO | Bit ND NC PT
V bipolarnim rezimu (Pr1.10 =1) mé& tento parametr I
stejnou hodnotu jako Pr 10.03.
V unipolarnim rezimu (Pr 1.10 = 0): Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Pr10.04 =1 je-li absolutni hodnota Pr 2.01 < (Pr 1.07 + 0,5Hz) Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi
Pr10.11 =1 Brzdny tranzistor je sepnut

Tento parametr je aktivni pouze je-li ménic v rezimu Provoz.

Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s.
(i v pfipadé, Ze skute¢na doba brzdéni je
kratSi)
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UMl Upozorn éni na pfiliSné brzd éni JON YAl Upozorn éni na proudové p FetiZzeni
RO | Bit ND NC PT RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1) Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovér. nastav. Tovér. nastav.
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
Pr10.12 =1 |Indikuje, Ze Akumulator brzdné energie Tento parametr upozornuje, Zze pokud nebude zatizeni

(Pr 10.39) dosahl napInéni 75%.
Indikace na displeji je trva nejméné 0,5s.
(i v pfipadé, Ze skutecnd doba prekroceni

je kratsi)

ORI Indikace pozadovaného sm  éru ota €eni

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi
Pr10.13 =1 Smérvzad

Indikuje, ze Pr 1.03 <0
Pr10.13=0 Smér vpied
Indikuje, ze Pr 1.03 =0

SO Indikace sm éru ota €eni

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Pr10.14=1 Smérvzad

Indikuje, ze Pr 2.01 <0
Pr10.14=0 Smérvpred
Indikuje, ze Pr2.01 =0
JONESN Indikace ztraty sit é

RO | Bit ND NC PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Pr10.15=1 Indikuje, Ze méni¢ detekoval ztratu napa-

jeciho napéti (podle Urovné ss mezilehlého
napéti). Tento parametr mGze byt aktivni
pouze je-li Pr 6.03 = 1 nebo Pr 6.03 = 2.

OIS NepouZito

snizeno, bude méni¢ vypnut poruchou "It.AC".

Pr10.17 =1 Je-li vystupni proud ménic¢e > 105% Pr 5.07
a soucasné Pr 4.19 > 75%

Je-li Pr5.07 (jmenovity proud motoru) nastavena nad

Pr11.32 (jmenovity proud ménice), proudové pretizeni

bude hlaSeno pfi proudu vétSim nez Pr 11.32.

J{ORESI Upozorn éni na nadm érnou teplotu m énice

RO | Bit ND NC PT

Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovér. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Indikuje, Ze teplota prechodu IGBT vypocitana dle

matematického modelu je vy$Si 135°C, nebo nadmérna

teplota chladi¢e zplsobila snizeni modula¢niho kmito&tu.
Uvedena tabulka ukazuje jak je ovladan modulaén
kmitocet.

Teplota Reakce m énice

Teplota chladi¢e > 95°C |Porucha ménice

Teplota chladi¢e > 92°C

SniZzeni modulaéniho kmito¢tu na 3kHz

Teplota chladi¢e > 88°C

SniZzeni modulaéniho kmito¢tu na 6kHz

Teplota chladi¢e > 85°C

SniZzeni modulaéniho kmito¢tu na 12kHz

SniZzeni modula¢niho kmitoctu, byl-li

Teplota IGBT > 135°C na minimu, potom porucha ménice

jiz

Modulaéni kmito¢et a matematicky model jsou aktualizo-
vany jednou za vtefinu. Kdykoli je méni¢em sniZzen

modulaéni kmitocet, je toto indikovano timto parametrem.

IOl \/arovani
RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi

Indikuje, Ze min. jedno z upozornéni Pr10.12, Pr10.1
nebo Pr 10.18 je aktivni.

7

Registr poruch

RO | Txt ND NC PT PS
Rozsah 0az 232

Tovar. nastav.

Aktualizace \/ pripadé poruchy ménice

Registr poruch zaznamenavé 10 poslednich poruchovych
kodu, pficemz 10.20 zaznamenava posledni poruchu,

10.21 predposledni poruchu atd.

RozsSifeny navod Commander SK
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Registr zaznamenava vSechny poruchy véetné poruch typu "HF20" az "HF30". Poruchy "HF1" az "HF19" zaznamenavany
nejsou.

Porucha "UU" neni zaznamenavana, pokud ovSem pfi vyskytu této poruchy meéni¢ neni v chodu. Porucha je vyvolana svoji
pri¢inou popsanou nize, popf. zapsanim prisluSného ¢&isla poruchy do Pr 10.38. UZzivatelské poruchy jsou zobrazovany
pomoci textu ,txxx “, kde xxx je &islo poruchy.

Tabulka 10-17  Poruchové kody
Poruch.

Cislo K6d Porucha
1 UU *** |Podpéti ss meziobvodu
Prepéti ss meziobvodu

5 ou Jmen. nap éti ménice Trvala porucha

200V 415V

400V 830V
3 OL.AC** |Proudové pretizeni ménice
4 Ol.br ** |Nadproud brzdného odporu
6 Et Externi porucha (viz Pr 10.32)
7 0O.SPd |Prekrogeni otdek motoru
18 tunE  |PferuSeni procedury Autotune (viz Pr 5.12)
19 It.br  |PretiZzeni | x t brzdného odporu (viz Pr 10.31)
20 It.AC |Pfetizeni | x t (viz Pr 4.15)
21 0.htl [Nadmérné otepleni chladi¢e vypoctené z teplotniho modelu (viz Pr 5.18)
22 0.ht2 [Nadmérné otepleni chladi¢e (viz Pr 7.04)
24 th Chyba termistoru motoru

26 0.Ld1 * |Pretizeni zdroje 24V (v€etné digitalnich vystupd)
Nadmérné otepleni chladi¢e vypoétené z teplotniho modelu (viz Pr 7.35).

27 0.ht3 [Méni¢ se pokusi zastavit motor pfed vyhlaSenim poruchy. Pokud motor nezastavi do 10s, méni¢ vyhlasi ihned
poruchu.

28 cLl |PreruSeni proudové smy¢éky na analogovém vstupu 1 (viz Pr 7.06)

30 SCL _ |Porucha sériové linky mezi méni€em a fidicim systémem
Porucha EEPROM ménice. VSechny parametry se nastavi do zakladniho nastaveni. Poruchu Ize odstanit pouze

31 EEF P . A
obnovenim zéakladniho nastaveni (viz Pr 11.43)

32 PH Vypadek faze ngbo \{elké nesymetrie napajeci sité, kolisani zatéze motoru mezi 50 a 100%. Méni¢ se pokusi zastavit
motor pfed vyhldSenim poruchy.

33 'S Poruchz_:l pfi m(_'al"eni odporu statoru béhem Autotune, nebo pfi ;apnuti pro napétoveé rezimy 0 a 3. Hodnota odporu
prekrodila méfitelnou mez, popf. neni pfipojen zadny motor (viz Pr 15.12, Pr5.14 a Pr 5.17)

35 CL.bt [Porucha vyvolana fidicim slovem (viz Pr 6.42)

40-89 t?ggg_ Uzivatelské poruchy

90 t090 |UzZivatelsky program — déleni nulou

91 t091 |Uzivatelsky program — prace s neexistujicim parametrem

92 t092  |Uzivatelsky program — zapis do RO parametru

94 t094 |Uzivatelsky program — zépis hodnoty mimo rozsah parametru

95 t095 |Uzivatelsky program — preteceni virtudlni paméti

96 t096 |UzZivatelsky program — chybny systémovy prikaz

97 t097 |Uzivatelsky program — zapnuta prace s LogicStickem, ktery chybi

98 t098  |Uzivatelsky program — chybnd instrukce

99 t099  |UzZivatelsky program — chybny argument funkéniho bloku

100 Reset ménice (viz Pr 10.38)

102 0.ht4 [Nadmérna teplota vstupniho usmérriovace

Chyba dat na karté SmartStick:
182 C.Err |Chyba pfistupu.
Pr 11.42 je nastaven na 3 nebo 4 a je zménén parametr v Menu 0 pfed provedenim Resetu
V karté SmartStick nejsou zadna data:
Byl u€inén pokus prenést data (pfip. neexistuici blok)z prazdné karty
Chyba pfi ¢teni/zapisu do karty:
185 C.Acc |SmartStick. Méni¢ nekomunikuje s kartou, ponévadz je vadna, nebo neni zasunuta do méni¢e.Poruchu zpusobi i
odejmuti karty b&éhem jeji Cinnosti.
Zmeéna jmenovitych udaja:
186 C.rtg |Parametry nahrané na karté pfenaSené do ménice se tykaji jiného jmenovitého napéti nebo proudu. Nedojde
k nahrani jmenovitych parametra.
189 O.cL |Pretizeni proudové smycky
199 dESt |Cilovy parametr uréeni je jiz pouzit
200 SLHE Porucha volitelného modulu. Mdze se objevit, pokud modul nemuze byt rozeznan, nebo modul do 5 s po zapnuti
) nenahlasil, Ze bézi, pfip. se objevila vnitfni chyba modulu
201 SL.tO |VyprSela doba vnitini ochrany (Watchdog) modulu
Chyba volitelného modulu. Modul rozpoznal chybu a vyvolal poruchové hlaSeni ménice. PFi¢ina poruchy je uloZzena
202 SL.Er
v parametru Pr 15.50.
Volitelny modul neosazen. Méni¢ si uklada kéd zasunutého modulu b&éhem ukladani parametrd. Tento kéd se béhem
203 SL.nF |zapnuti ménie porovnava s aktualnim osazenym modulem . Pokud modul chybi, ale dfive byl do EPROM ulozen
jeho kéd, ménic¢ ohlasi poruchu. Jestlize se modul odejme po zapnuti, méni¢ vyhlasi poruchu do 4ms.

183 C.dAt
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Poruch.

Cislo Ko Porucha

Osazen odlisSny modul. Méni¢ si uklada kéd zasunutého modulu béhem ukladani parametra. Tento kéd se béhem
204 SL.dF |zapnuti méni¢e porovnava s aktualnim osazenym modulem . Pokud se neshoduje modul, s dfive ulozenym kédem v
EPROM, méni¢ ohlasi poruchu.

220 az | HF20 -
230 HF30
* Svorka Blokovani/Reset nevyresetuje poruchu "O.Ld1". Pouzijte tla¢itko Stop/Reset na klavesnici ménice.

**  Porucha nemuze byt resetovana po dobu 10s.
***  Porucha "UU" je zapamatovana pouze tehdy, doslo-li k ni béhem rezimu Provoz.

Hardwarové poruchy (viz tabulka 10-19)

Skupiny poruchovych kéd  (:

Kategorie Poruch. kad Porucha
Udavaji zavazné problémy, které nejdou resetovat. Po vyhlaseni této poruchy ménic
Hardwarové poruchy HFO01 az HF19 neni aktivni a hlasi HFxx.Rovnéz sériova komunikace neni aktivni a neni pfistup

k parametram.
Porucha podpéti maze byt resetovana uzivatelem, ale je automaticky resetovana
meéni¢em, pokud se obnovi napéjeci napéti dle specifikace, viz tabulka 10-18.

Samoresetovaci poruchy uu

Poruchy bez moznosti HF20 az HF30, SL.HF [Nejdou vyresetovat. Sériova komunikace je aktivni a je pfistup k parametram.

Resetu
Porucha EEF EEF Nelze vyresetovat dokud neni obnoveno tovarni nastaveni parametrd.
Bézné poruchy vSechny ostatni Lze vyresetovat po 1.0 s

BéZné poruchy
s roz§i fenym Resetem
Poruchy s nizkou
prioritou

Vypadek faze PH

OL.AC, Ol.br Lze vyresetovat po 10.0 s

O.Ld1, cL1, SCL Je-li Pr 10.37 rovno 1 nebo 3, ménic¢ zastavi pfed vyhlaSenim poruchy

Méni¢ se zastavi motor pfed vyhlaSenim poruchy za predpokladu, Ze rekuperacni
vykon |he vhodné snizit po dobu 500ms po detekci vypadku faze

Tabulka 10-18  Urovn & napéti pro poruchu podp &ti a préah restartu

Jmenovité nap éti . Prah resetu Urove i pro .
ménice P Prah poruchy UU poruchy UU dynamickou I%rzdu Prah poruchy OU
110Vst 175Vss 215Vss* 390Vss 415Vss
200Vst 175Vss 215Vss* 390Vss 415Vss
400Vst 330Vss 425Vss* 780Vss 830Vss
575Vst 435Vss 590Vss* 930Vss 990Vss
690Vst 435Vss 590Vss* 1120Vss 1190Vss

* absolutné nejmensi ss napéti kterymi Ize napéajet ménic

Tabulka 10-19  Poruchy HF

Kad poruchy HF Porucha
01 az 03 NepouZzito
04 P’Fi ;apnuti nizka droveri ss meziobvodu (u typ. vel. 4 az 6 — porucha pfi pfipojeni
Sité
05 PFi zapnuti chybi signdl z procesoru
06 Neocekavané preruseni
07 Chyba vnitfni kontroly (Watchdog)
08 Kolize preruseni (pfete¢eni kodu)
09 az 10 NepouZito
11 Chyba pfistupu k EEPROM
12 a7 19 NepouZito
20 Vykonovy blok — chyba kédu
21 Vykonovy blok — nerozpoznatelna velikost
22 PFi zapnuti porucha Ol
23 Pretéeni SW mikroprocesoru
24 NepouZito
25 Komunikaéni chyba procesoru
Porucha zavirani relé mékkého rozbéhu, chyba sledovani mékkého rozbéhu, zkrat
26 A - .
brzdného IGBT pfi zapnuti
27 Porucha termistoru vykonového bloku
28 Porucha termistoru 2 nebo 3 / porucha interniho ventilatoru u nékterych typ. vel.
29 Porucha ventilatoru (pfili$ velky proud — jen pro ménice s ventilatory)
30 Porucha interniho zdroje — kabel z vykonového modulu
31 Porucha pomocného ventilatoru vykonového modulu
32 Porucha &idel teploty vykonového obvodu

Brzdny IGBT pokraduje v ¢innosti, i kdyz méni¢ nema signakl Provoz povolen. V ¢innosti neni, pokus se objevi jena z poruch:
Ol.br nebo It.br.
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Ackoliv porucha UU pracuje podobné jako ostatni poruchy, ostatni funkce ménice presto funguji, ale ménici nelze dat pokyn
Provoz povolen. Jestlize napajeci napéti pro spinany zdroj je pfiliS nizké, jsou pfed vypnutim ménic¢e pouze nahrany hodnoty
parametrtd z EEPROM — a poté, co je opét zvétSeno se zdroj restartuje. Hlavni rozdily mezi poruchou UU a ostatnimi:
1. Pokud je aktivovana porucha UU, jsou uloZeny uZivatelské parametry normalné ukladané pfi vypnuti
2. Porucha UU se sama resetuje, kdyZ napéti ss meziobvodu vyroste nad
3. Pokud je méni¢ poprvé zapnut, je vyvolana porucha UU, jestlize je napajeci napéti je pod mezi restartovaci Grovné
napéti. Toto nezpusobi ulozeni uzivatelskych parametrti normalné ukladanych pfi vypnuti. Jestlize se béhem zapnuti
objevi jina porucha, pak méa prednost pfed poruchou UU. JestliZze je tato porucha vyresetovana a napdjeci napéti je
stale pod restartovaci Urovni, porucha UU pretrvava.

Tabulka 10-20

Indikace Varovani (Alarm)

Displej Porucha
ouL.d Pretizeni | x t, viz Pr 4.15, Pr 4.16, Pr 4.19 a Pr 10.17
hot Nadmérné otepleni chladi¢e/IGBT, viz Pr 5.18, Pr 5.35 a Pr 10.18
br.rS Pretizeni | x t brzdného odporu, viz Pr 10.12, Pr 10.30 a Pr 10.31

Tabulka 10-21

Indikace displeje

pouze pro ¢teni

Displej Porucha

AC.Lt Meni€ pracuje v oblasti proudového omezeni, viz Pr 4.07 a Pr 10.09

Lo.AC Méni¢ napajen ze zalozniho zdroje (jen pro typ. vel. B a C, 400V), viz Pr 6.10
FAIL Byl u€inén pokus €ist stick, kdyZ byl méni¢ blokovan nebo v poruse nebo je stick

rzd éni pfi plném vykonu

T Doba b

RW | Uni DP us
2

Rozsah 0,00 a7z 320,00 s

Tovar. nastav. 0,00

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje dobu, po kterou brzdny odpor
montovany na chladi€¢ méni¢e muaze vydrzet piné brzdné

napéti bez poskozeni.

Nastaveni tohoto parametru se pouziva pfi stanoveni

doby brzdéni pfi pretizeni.

Jmen. nap éti ménice PIné brzdné nap éti
110V 390V
200V 390V
400V 780V
575V 930V
690V 1120V

Perioda brzd é&ni pfi plném vykonu

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 a7 1500,0 s

Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje dobu, ktera musi uplynout mezi
po sobé jdoucimi periodami brzdéni s maximalnim brzd-
nym vykonem definovanym Pr 10.30. Nastaveni tohoto
parametru se pouZivA pfi stanoveni tepelné c¢asové
konstanty externiho odporu. Pfedpoklada se, Ze teplota
béhem brzdéni dosahne 99% a proto je ¢asova konstatnta
rovna hodnoté Pr 10.30 / 5.

Je-li

Pr10.30 nebo Pr10.31 nastaven na O,

implementovana zadna ochrana brzdného odporu.

Teplota brzdné
zplsobem

popsanym

ho odporu
déle.

neni

je  méniéem modelovana

Teplota vzrista

proporcionalné k vykonu dodavanému do odporu a klesa
proporcionalné k rozdilu mezi teplotou odporu a teplotou

okoli.

Akumulator
brzdné
energie
Pr10.39

100
%

P
i Pr10.31 t

10.30

»
»

t
Za predpokladu, Ze doba pIného brzdéni je mnuniem kratsi
nez doba periody brzdéni (coz je obvykly pfipad), lze
hodnoty Pr 10.30 a Pr 10.31 vypocitat takto:

Vykon dodavany do brzdného odporu v dobé, kdy je
brzdny tranzistor IGBT otevien
Pon = (PIné brzdné nap éti)*/ R

kde
piné brzdné napéti je dle tabulky (viz Pr 10.30)
a R je hodnota brzdného odporu

Doba brzdéni (Pr 10.30)
Ton = E / Pon

kde
E je celkova energie, kterda mlZe byt
absorbovana odporem je-li jeho pocate¢ni
teplota je stejna jako teplota okoli

Proto doba brzdéni (Pr 10.30)
Ton = E x R/ (PIné brzdné nap &ti)?
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Je-li zobrazena perioda opakovana, tj. kdy je odpor zahrat
na svou maximalni hodnotu a potom ochlazovan na
teplotu okoli

Pramérny vykon absorbovany odporem
Pav = Pon X Ton / Tp

kde
Tp je perioda brzdéni pfi plném vykonu
Pon =E/ Ton

Proto Poy= E/Tp

Proto perioda brzdéni pfi plném vykonu (Pr 10.31)
Tp=E/Pa

Pro vypocCet Pr10.30 a Pr10.31 je tedy nutné znét
hodnotu odporu R, celkovou energii E a pramérny vykon
Pav.

Teplota odporu je monitorovana pomoci Pr10.39
(Akumulator brzdné energie). Dosahne-li hodnota tohoto
parametru Urovné 100%, potom:
= za predpokladu Ze Pr 10.37 = 0 nebo 1 dojde k vyba-
veni poruchy ménice
= za predpokladu ze Pr 10.37 = 2 nebo 3 dojde k zablo-
kovani brzdného trazistoru do doby dokud akumulator
brzdné energie nepoklesne pod 95%.
Tento rezim je uréen zejména pro aplikace s paralelné
spojenymi meziobvody nékolika méni¢li s nékolika
brzdnymi odpory, pfi¢emz zadny z nich nemuize byt
pfipojen trvale na plné napéti meziobvodu. Tolerance
meéfeni napéti u jednotlivych meéni¢a zplUsobuje Ze
brzdny vykon nebyvd mezi odpory rozdélen
rovnhomérné. V pfipadé, Ze teplota nékterého z odport
doséhne své max. povolené hodnoty, jeho zatéz bude
sniZzena a prfevzata jinym odporem.

WOVl F xterni porucha
RW | Bit

WY Pocet pokus U 0 Autoreset

RW | Uni us
Rozsah 0az5h

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Na pozadi

Pr10.34 =0 Autoreset je nefunkéni

Méni¢ umoznuje funkci Autoreset, tz. moZnost automa-
tického startu méni€e po poruSse a to na programo-
vatelnym pocétem pokusG o Autoreset (Pr10.34) a
programovatelnou dobou prodlevy mezi témito pokusy
(Pr 10.35).

Jsou-li bez Uspéchu vycCerpany vSechny pokusy o
Autoreset, potom méni¢ zustavd v poruse a k
automatickému resetu nedojde.

I{ONcisQl Interval mezi pokusy o Autoreset

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 a7 25,0 s

Tovar. nastav. 1,0

Aktualizace Na pozadi

Tento parametr definuje prodlevu mezi poruchou a
pokusem o Autoreset (tato doba je nejméné 10s pro
poruchu "OI.AC", "Ol.br", atd.).

Interni pocitadlo pfipoc&itava pfi nové poruSe dalSi pokus
pouze tehdy, jedna-li se o stejny druh poruchy jako pfi
poruSe pfedchozi. Jedna-li se o novy druh poruchy, interni
pocitadlo se nastavi na nulu.

K vynulovani poc¢tu pokusu na internim pocitadle dojde
také tehdy, jestlize po dobu 5min nedojde k nové poruse,
nebo po provedeni ruéniho resetu.

Autoreset je nefunkéni pro poruchy "UU", "Et", "EEF" a
"HFxx".

NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1) WORCISIN 7 poZd éni indikace poruchy
Tovar. nastav. OFF (0) RW| Bit us
Aktualizace Na pozadi
Pokud je funkce Externi porucha pozadovana, musi byt Rozsah OFF (0) nebo On (1)
néktery z digitalnich vstupd naprogramovan tak, aby Tovar. nastav. OFF (0)
ovladal tento parametr. Aktualizace Na pozadi

ORI Reset m énice

RW | Bit NC
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. OFF (0)
Aktualizace 21ms

Zména hodnoty tohoto parametru z 0 na 1 vyvola reset
ménice.

Je-li pozadovano, aby byl Reset proveden externim
signdlem, potom musi byt néktery z digitalnich vstupl
naprogramovan tak, aby ovladal tento parametr.

Je-li Pr10.36 =0, potom Pr10.01 =0 pokazdé, kdyz
dojde k poruSe (bez ohledu na pfipadné pokusy o
Autoreset).

Je-li Pr10.36 = 1, potom Pr 10.01 = 1 i v pfipadé poruchy
a to do vycCerpani posledniho pokusu o Autoreset (viz
Pr 10.01).

RozsSifeny navod Commander SK
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 10 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny Rozsifené

O rezimu brzdného tranzistoru viz Pr 10.31.

Standardni rezim Stop p Fi poruse
Kazda porucha (interni i externi) okamzité vypina méni¢
a motor volnobé&zné dobiha

ReZim Stop p fi mén é zavazné poruse
PFi méné zavaznych poruchach ("th", "O.Ld1", "cL1",
"SCL") dojde nejdfive po deceleraéni rampé k poklesu
kmitoétu na nulu a teprve potom k vypnuti ménice
poruchou.

iRt Il Porucha definovana uzivatelem
RW | Uni us
Rozsah 0 az 255
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

Tento parametr je pouZzivan pro signalizaci poruch
definovanych uZivatelem a to prostfednictvim sériové
linky.

Jako uzivatelské poruchové kody Ize pouzit hodnoty, které
nejsou v seznamu poruch méni¢e. Navic nelze pouZit
hodnoty 100 a 255. Zapsani kédu poruchy, kterou ma
méni€¢ na seznamu, zpusobi vybaveni této poruchy.
Poruchy definované uzivatelem jsou v seznamu poruch
oznaceny jako txxx, kde xxx je kdd poruchy.

Uzivatel, ktery si pfeje resetovat méni¢ po sériové lince
muZe to provést zapsanim hodnoty 100 do tohoto
parametru. Zapsani hodnoty 255 zplsobi vymazani kédu
poruchy. Jakmile méni¢ zareaguje, je hodnota tohoto
parametru okamzité pfepsana zpét na nulu.

Pomoci Pr 10.38 neni mozné vygenerovat poruchy "UU",
"EEF" a "HF".

JLORSY @ Akce p Fi poruSe J(ORCISIl Akumulator brzdné energie
RW | Uni us RO | Uni DP | ND NC PT
1
Rozsah 0az3 Rozsah 0,0 aZ 100,0 %
Tovar. nastav. 0 Tovar. nastav.
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
— - Tento parametr poskytuje informaci o teploté externiho
pr10.37 | ReZimbrzdného Rezim Stop p Fi poruge brzdného odporu a to na zakladé vypoétu, viz Pr 10.30 a
tranzistoru Pr 10.31.
0 Porucha ménice Standardni Nula indikuje, Ze teplota odporu je blizko teploty okoli a
- Rezim pfi méné zavazné 100% je maximalni povolen& teplota (Groveri vybaveni
1 Porucha ménice <
poruse poruchy).
2 Tranzistor blokovan Standardni Dosahne-li hodnota tohoto parametru Urovné 75%, je
. .| Rezim pfi méné zavazné aktivovano upozornéni "br.rS".
3 Tranzistor blokovan poruge

JoR: [0l Stavoveé slovo

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0 az 32 767

Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Stavoveé slovo je uréeno pro pouZiti se sériovou linkou. Je
to dvojkové kdédované &islo, které indikuje soucasny stav
RO parametr( indikujicich stav ménice.

Pr10.01 |2° |pr10.06 |[2° |pr10.11 [2%
Pr10.02 [2' |pr10.07 [2° |pri10.12 |2
Pr10.03 |2 [pr10.08 [2” |Pr10.13 [2%
Pr10.04 [2° |pr10.09 [2° |pr10.14 [2%
Pr10.05 |[2* [pr10.10 [2° |Pr10.15 [2%
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Senqva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 11
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu

10.12 Menu 11: Obecné nastaveni m énice

Tabulka 10-22  Menu 11: stru €ény popis

Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace

11.01 [Definuje parametr Pr 61 {71} ] Pr1.00az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.02 |Definuje parametr Pr 62 {72} | Pr1.00 az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.03 |Definuje parametr Pr 63 ' {73} | Pr1.00 a7 Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.04 |Definuje parametr Pr 64 ' {74} | Pr1.00 az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.05 |Definuje parametr Pr 65 {75} | Pr1.00az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.06 |Definuje parametr Pr 66 {76} | Pr 1.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.07 |Definuje parametr Pr 67 {77} ] Pr1.00az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.08 |Definuje parametr Pr 68 . {78} | Pr1.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.09 |Definuje parametr Pr 68 1 {79} | Pr1.00az Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.10 |Definuje parametr Pr 70 ' {80} | Pr1.00 a7 Pr21.51 Pr 0.00 Na pozadi
11.11 a7 11.20[Nepouzito

11.21|UzZivatele definovana konstanta {24} 0,000 az 9,999 1,000 Na pozadi
11.22 |Parametr zobrazeny po pfipojeni sité OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Neuréeno
11.23|Adresa sériove linky {44} 0 az 247 1 Na pozadi
11.24 |ReZim Modbus RTU 0az 3 1 Na pozadi

2,4 (0), 4,8 (1),
11.25|PFfenosova rychlost sériové linky {43} 9,6 (2), 19,2 (3), 19,2 (3) Na pozadi
38,4 (4)
11.26 |RozSifeni "tiché periody" 0 az 250 ms 2 Na pozadi

ALAV (0), AV.Pr (1),
Al.Pr (2), Pr (3),

11.27 |Konfigurace ménice {05} | PAd (4), E.Pot (5), ALAV (0) *
tor (6), Pid (7),
HUAC (8)

11.28 [NepouZito

11.29|SW verze meénice {45} 0.00 aZ 99.99 Neuréeno
11.30 |UZivatelsky bezpeénostni kéd {25} 0 az 999 0 Na pozadi
11.31|NepouZito

11.32|Imen. proud ménice pro rezim A 0,00 az 290,00 A Neuréeno
11.33|Jmenovité napéti ménice 0az3 Neuréeno
11.34|SW sub-verze 0az99 Neuréeno
11.35|SW verze procesoru 0,0az9,9 Neuréeno
11.36 |NepouZito

11.37 [NepouZito

11.38 [NepouZito

11.39 [NepouZito

11.40 [NepouZito

11.41 |Doba navratu do rezimu indikace stavu 0az 250 s 240 Na pozadi

no (0), rEAd (1),

- ., .
11.42 |[Klonovani parametra {28} Prog (2), boot (3) no (0)
. P . no (0), Eur (1), .
11.43|0Obnoveni Tovarniho nastaveni {29} USA (2) no (0)
11.44 |P¥istup k parametrim {10} L1 (O)’I}OZC(?S,) L3 (2), L1 (0) *
11.45 |Volba mapy motoru 2 OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
11.46 |Typ posledniho Tovarniho nastaveni 0Oaz?2 0 ngzlzgf
11.47 Blokovani uzvlvgavtelskeho liniového (59} 0as2 0 Cteno na
programu ménice pozadi
- e . Zapis na
11.48|Stav uZivatelského liniového programu : {60} -128 az 127 pozadi
11.49 [NepouZito
11.50 I.Dc.)ba'vzorkovanl uzivatelského 0 a3 65535 UZivatelsky
liniového programu program
*  Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni parametru
Rozsifeny navod Commander SK 109
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 11 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny
RTU automat

Menu

Definuje Pr 61

Definuje Pr 62

Definuje Pr 63

Definuje Pr 64

Definuje Pr 65

Definuje Pr 66

Definuje Pr 67

Definuje Pr 68

Zména tohoto parametru muze byt provedena (v rezimu
Status), je-li na dobu 2 sec stisknuto tlacitko Mode. Tato
zména je automaticky zapamatovana i po odpojeni
ménice od sité.

Je-li zména tohoto parametru provedena pomoci sériové
linky, potom tato zména neni zapamatovana automaticky.

Nl Adresa sériové linky

Tyto parametry urCuji parametry které jsou z Menu 1 az
Menu 21 pfifazeny do Urovné 2 Menu O.

11.11 az 11.20 N[Ee]e]t¥A|le]

N4l UZivatelem definovana konstanta

RW | Uni DP us
3

Rozsah 0,000 aZ 9,999

Tovar. nastav. 1,000

Aktualizace Na pozadi

Jsou-li otd€ky motoru zobrazované v jednotkach
zvolenych uzivatelem (Pr5.34=Cd), tento parametr
slouzi jako konstanta:

Pr5.34=Cd Otacky motoru v jednotkach definova-
nych uZivatelem:
ot. motoru = Pr5.04 x Pr11.21

Jsou-li otacky vySSi nez 9 999 ot/min, potom nastavte
Pr 11.21 = 0,1 nebo 0,01.

Priklad:

Jsou-li max otacky 30 000 ot/min, nastavte

Pr11.21=0,1. Potom bude na displeji otackam
30 000 odpovidat hodnota 3 000.

UNRVl Parametr zobrazeny p i pFipojeni sit é

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovér. nastav. OFF (0)

Aktualizace Neuréeno

Pr11.22 =0 Otacky
Pr11.22=1 Zatizeni

Tento parametr uréuje, zda po pfipojeni sité budou na
displeji zobrazovany otacky nebo zatizeni.

Definuje Pr 69 RW | Uni us
Definuje Pr 70
RW | Uni bpP PT Rozsah 0 az 247
2 Tovar. nastav. 1
Rozsah Pr0.00 az Pr21.51 Aktualizace Na pozadi
TOVér-.naStaV- - Pr0.00 Identifikacni symbol pfifazeny ménici pfi pouziti sériové
Aktualizace Na pozadi linky. Mé&ni¢ je vzdy podFizena jednotka (slave).

Adresa 0 se obecné pouzivd pro oznaéeni vSech
podfizenych systéma, proto by neméla byt nastavovana
do tohoto parametru.

Ménice Commander SK komunikuji pouze pomoci
protokolu Modbus RTU.

Protokol umozZzriuje nasledujici:
- Pfistup k parametrdim méni¢e pomoci zakladniho
protokolu Modbus RTU
- Upload databaze parametr(i pomoci rozsifeni CMP

Specificka omezeni:
*  Maximalni ¢asova odezva ménice je 100ms
e Maximalni pocet 16-ti bitovych registri ménice, do
kterych Ize zapisovat nebo odkud Ize ¢ist, je
omezen na 16
e Komunikaéni vyrovnavaci pamét ma kapacitu
max. 128 baijtl

N2 Re7im Modbus RTU

RW | Uni us

Rozsah Oaz4
Tovar. nastav.

Aktualizace Na pozadi

Rezimy 0 a 1 jsou pouze pro rezim podfizené jednotky
(slave). Rezimy 2 a 3 umoziuji, aby uzivatelsky program
fidil sériovou linku.

Pr11.24 =0 8datovych bitd a 1stop bit se zadnou
paritou (Backward kompatibilita s ménici
Commander SE)

Pr11.24 =1 8datovych bitd a 2 stop bity se Zadnou
paritou

Pr11.24 =2 7 datovych bitl a 1 stop bit se sudou paritou

Pr11.24 =3 8datovych bitd a 2 stop hity se zadnou
paritou

Pr 11.24 = 2 8 datovych bitd a 1 stop bit se sudou paritou
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Menu

(nog | Peaeny | Fomdt | vt || Serowa | Ciedns [Prooramonstans | crooy
IEEREN ornosova rychiost sériové linky Zména tohoto parametru zpisobuje zménu zakladniho
RW | Txt Us nastaveni nékterych jinych parametrd. Toto nastaveni je
ulozeno v EEPROM a je pfifazovano automaticky dle
Zadané konfigurace — viz tabulku déle.
Rozsah 0az4
Tovar. nastav. 3 Na vSech nasledujicich schematech je relé ve funkci
Aktualizace Na pozadi Indikace poruchy:
Pr11.25 Pfenosova rychlost Em 5
[Baudy] OK '< Porucha /
0 2 400 i (W]
1 4800
2 9 600
3 19 200
4 38 400
Rozéifenl’ "tiché periody"
RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 ms
Tovar. nastav. 2
Aktualizace Na pozadi

Modbus RTU pouZiva pro detekci konce zpravy systém
Jiché periody*“.(silent period detection system). Tato ,ticha
perioda“ ma délku bud 3,5 znaku pfi stavajici pfenosové
rychlosti, ale pro systémy, které nemohou operovat
s komunikaénim bufferem dosti rychle, lze tento ¢as
nastavit parametrem Pr 11.26.

INWYEl Konfigurace m _énice

RW | Txt PT | US
Rozsah 0az8
Tovar. nastav. 0

Aktualizace

Zména konfigurace je aktivovana pfi vystupu z
rezimu Nastaveni parametru nebo pfi Resetu
ménice

Tento parametr umozriuje zvolit jednu z pfednastavenych
konfiguraci ménice, tj. zvolit zpusob ovladani ménice.
Zmeéna je mozna, pouze neni-li méni¢ v rezimu Provoz.

Pr11.27 Popis
ALAV ) Vystupni kmitocet se zadava bud napétim
) (svorka T4) nebo proudem (svorka T2)
Vystupni kmito¢et se zadava bud napétim
AV.Pr (1) |(svorka T2) nebo 3 pfednastavenymi
kmitocty (svorky T4 a B7)
Vystupni kmito€et se zadava bud proudem
Al.Pr (2) |(svorka T2) nebo 3 pfednastavenymi
kmitoc&ty (svorky T4 a B7)
Pr 3) Vy$tupni kmitoGet se zadava 4 prednast.
kmitocCty (svorky T4 a B7)
PAd @) l\olgzgiﬁrx] Igmggéet se zadava z ovladaciho
E.Pot (5) |Motorpotenciometr
Tor (6) |Rizeni momentu
Pid (7) |Uzivatelsky PID regulator
HUAC | (8) |Aplikace ventilatorti a erpadel
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Menu 11 Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Séripvé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Tabulka 10-23  Zm ény nastaveni parametr 0 p¥i zméné konfiguarce m énice
Pr Popis Konfigurace m éniée .
AlLAV | AV.Pr Al.Pr Pr PAd E.Pot tor Pid HUAC
71 Nastaveni programovatelného Prg 23 Pr14.10
parametru 1
72 Nastaveni programovatelného Pr9.22 Pri4.11
parametru 2
73 Nastaveni programovatelného Pr9.21 Pr14.06
parametru 3
74 Nastaveni programovatelného Pr14.13
parametru 4
75 Nastaveni programovatelného Pri4.14
parametru 5
76 Nastaveni programovatelného Pr14.01
parametru 6
77 Nastaveni programovatelného
parametru 7
78 Nastaveni programovatelného
parametru 8
79 Nastaveni programovatelného
parametru 9
80 Nastaveni programovatelného
parametru 10
1.14 |Volba reference 0 1 1 3 4 3 0 2 0
6.04 |Logika Start/Stop Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 | Pozn.1 0
7.06 |ReZim anal. vstupu 1 4 6 4 6 6 6 4 4 4
7.11 |ReZim anal. vstupu 2 0 1 1 1 0 1 0 0 0
7.14 |Misto ur€eni anal. vstupu 2 Pr1.37 | Pr1.46 | Pr1.46 | Pr1.46 | Pr1.37 | Pr9.27 | Pr4.08 0 Pr1.37
8.15 |Inverze signalu na svorce B7 1 0 0 0 1 0 0 0 1
8.22 |Misto uréeni svorky B4 Pozn.2 | Pozn.2 | Pozn.2 | Pozn.2 | Pr6.29 | Pozn.2 | Pozn.2 | Pozn.2 | Pr6.29
8.25 |Misto uréeni svorky B7 Pr1.41 | Pr145 | Pr1.45 | Pr145 | Pr1.41 | Pr9.26 | Pr4.11 | Pr4.08 | Pr1.43
Misto uréeni
9.25 motorpotenciometru 0 0 0 0 0 Pri1.21 0 0 0
14.03 |zdroj zaddané hodnoty PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr7.02 0
14.04 |Zdroj skute¢né hodnoty PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr7.01 0
14.16 |Misto urCeni PID 0 0 0 0 0 0 0 Pr1.37 0

Je-li Tovarni nastaveni pro evropské podminky (EUR), potom Pr 6.04 = 0.

Je-li Tovarni nastaveni pro evropské podminky (EUR), potom Pr 8.22 = 6.29.

Obr. 10-25 Typy kontakt G

Prepinac

_F

i kontakt

MZikovy kontakt
Obr. 10-26  Pr11.27 = ALAV
O] ov
Zadavaci signal . T .
|:||T2 Analogovy vstup 1 (A1), napétovy nebo proudovy
O] 73] zdroj +10v
10k . N g
(2kmin) [J] 14| Analogovy vstup 2 (A2), napétovy nebo digitaini
7®+ [J|B1| Analogovy napétovy vystup (otacky)
r2ay Ofs2] zdroj +2av
-]L: |:||B3 Digitalni vystup (nulové otacky)
ov
»—H |:||BA Blokovani / Reset
‘r |:||BS Provoz vpred
‘r |:||BB Provoz vzad
f I A2
Xl [J{B7] volba analogového vstupu Al nebo A2
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Menu

g Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft
Obr. 10-27 Pr11.27 = AV.Pr
Ofr1| ov
( 2kn£i?1l; O | T2| Analogovy napétovy vstup 1 (A1)
O] 3| zdroj +10v
: [J]| 14| Volba aktivni reference
7®+ [J[B1]| Analogovy napétovy vystup (otégky)
oy Ols2| zdroj +2av
-|_: O]e3| pigitani vystup (nulove otacky)
ov
H |:||84 Blokovani / Reset
‘r O | B5| Provoz vpred
‘r O | B6| Provoz vzad
‘r |:| I B7] Volba aktivni reference
T4 B7 Prednastavena rychlost
0 0 Al
0 1 2. rychlost
1 0 3. rychlost
1 1 4. rychlost
Obr. 10-28 Pr 11.27 = Al.Pr
Ofr1| ov
|:||T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O 73| zdroj +10v
: [J]| 14| Volba aktivni reference
7@+ [J{B1]| Analogovy napétovy vystup (otagky)
roay Ols2| zdroj +2av
_]L: O]e3| oigitani vystup (nulové otacky)
ov

Ole4

Blokovani / Reset

Oles

Provoz vpied

H\d\djj

Olss

Provoz vzad

Ols7

Volba aktivni reference

Prednastavena rychlost

Al

2. rychlost

3. rychlost

[l Ll (=1 (=]

ROk |O

4. rychlost
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Parametry

Uvod %.00

CT Modbus
RTU

Sériova
komunikace

Ovladaci
panel

Forméat
parametr G

Programovatelny

automat

CTSoft

Rozsifené
Menu 0
Menu

Obr. 10-29 Pr11.27=Pr

O]

OJr2

Ol

!

T4

+

|B1

©

Ols2

+24V

Oles

ov Ole4

Oles

Olss

]

Ols7

ov
Nepouzito
Zdroj +10V

Volba aktivni reference

Analogovy napétovy vystup (otacky)
Zdroj +24V

Digitalni vystup (nulové otacky)
Blokovani / Reset

Provoz vpred

Provoz vzad

Volba aktivni reference

Prednastavena rychlost

1. rychlost

2. rychlost

3. rychlost

R |O|O
ROk |O

4. rychlost

Obr. 10-30 Pr11.27 = PAd

(| gt

OJr2

Ol

Of14

O|B1

Ols2

+24V

Olss

ov '_:ELE:E[_E”B“

Oles

Oles

O|s7

ov
Nepouzito
Zdroj +10V

NepouZzito

Analogovy napétovy vystup (otacky)
Zdroj +24V

Digitalni vystup (nulové otacky)
Blokovani / Reset

Volba sméru otaceni

NepouZito

NepouZito

Prifazeni svorky Reverzace v rezimu Keypad:

Na displeji ménice nastavit:
Pr71=28.23
Pr 6l =6.33

Stiknout tlacitko Stop/Reset na ménici
Svorka B5 je nyni nastavena jako vstup Reverzace
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Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny

Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat

CTSoft

Obr. 10-31 Pr11.27 = E.Pot
Ofr1| ov

|:||T2 Analogovy napétovy vstup 1 (Al)

O] 13| zdroj +10v

: [J| 14| otacky dola

7@+ []|B1| Analogovy napétovy vystup (otacky)
B2| Zdroj +24V
+24V ]| "ol
_IL: |:||B3 Digitalni vystup (nulové otacky)

ov
H |:||BA Blokovani / Reset

|:||BS Provoz vpred

j_/l Olss
j_l/ Ols7

V tomto reZzimu je mozno nastavit:
« Pr9.23 Rampy (akceleraéni a decelera¢ni) motorpotenciometru (s/100%)
« Pr9.22 Volba bipolarniho rezimu:
#9.22 =0 Unipolarni rezim
#9.22 =1  Bipolarni rezim
« Pr9.21 Volba pocatecni hodnoty motorpotenciometru:
#9.21=0 OHz pfi pfipojeni sité

Provoz vzad

Otacky nahoru

Menu

#9.21=1 pfi pfipojeni sité stejna hodnota jako v okamziku pfedchoziho pfipojeni sité

#9.21 =2  OHz pfi pfipojeni sité, zména mozn4 jen je-li ménic v reZimu Provoz

#9.21 =3  pfi pfipojeni sité stejnd hodnota jako v okamziku pfedchoziho pfipojeni sité, zména mozna jen je-

li méni¢ v rezimu Provoz

Obr. 10-32 Pr11.27 =tor
O] ov

Zadavaci signal foac ix . .
otagek pro AL |:||T2 Zadavani otacek, analogovy proudovy vstup 1 (A1)

O] 13| zdroj +10v

l.Ok [J| 74| zadavani momentu, analogovy napétovy vstup 2 (A2)
(2kmin)
7/\/\+ [|B1| Analogovy napétovy vystup (otacky)
B2| Zdroj +24V
+24V ]| )

O | B3| Digitalni vystup (nulové otacky)

U
ov
H |:||B4 Blokovani / Reset

|:||BS Provoz vpred

O | B6| Provoz vzad

f _ Otagky
O|B7

Moment

Volba zadavani momentu nebo otacek

tj. Pr 02 + 20%.

' Je-li v tomto rezimu motor nezatizen, potom jeho ot ~ aéky mohou rychle vzr st az na maximalni hodnotu,
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Menu 11 Uvod Parametry Format . Ovladaci Senpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-33 Pr11.27 = Pid
|| ov
R q Vstup pro skute¢nou hodnotu (zpétna vazba),
4-20mA Dsz analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O] 73] zdroj +10v
~ Vstup pro zadanou hodnotu,
|4 analogovy napétovy vstup 2 (A2)
_A,V ,+ [J{B1] Analogovy napétovy vystup (otacky)
oay Os2] zdroj +24v
-I-: |:||B3 Digitalni vystup (nulové otacky)
ov
Hﬂlm Blokovani / Reset
: |:||BS Provoz vpred
: |:||BB Provoz vzad
: 55 [|B7] volba PID regulatoru
V tomto rezimu je mozno nastavit:
e Pr14.10 Proporciondlni zisk uzivatelského regulatoru PID
e Prl14.11 Integraéni zisk uzivatelského regulatoru PID
e Pr14.06 Inverze skute¢né hodnoty uzivatelského regulatoru PID
e Pr14.13 Horni mez uZivatelského regulatoru PID (%)
e Pr14.14  Dolni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
e Pr14.01 Vystup uzZivatelského regulatoru PID (%)
Obr. 10-34  Logicky diagram PID
Hodnota
Vstup pro reference
Zadanou % P zisk % Hz
hodnotu - ¥
+ 14.10 Prevod
> > — > > 14.01 % na
| zisk y Ul kmitoget
Negace
P g | 1 Horni
14.13
Vstup pro | 14.06 | n01§|f1iF)|D
skute¢nou % -14_14
hodnotu mez PID

Volba PID
regulatoru

A 4

BT

Méni¢ neni
Vv poruse
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sen(_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
Obr. 10-35 Pr11.27 = HUAC
0|1 ov
|:||T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O] 73] zdroj +10v
] 14| Nepouzito
7®+ [J{B1] Analogovy nap&tovy vystup (otagky)
B2| Zdroj +24V
+24V Dl ol
-|-: O | B3 Digitalni vystup (nulové otacky)
ov
O | B4| Blokovani / Reset
Start
pro (| | B5| Provoz vpred
Auto
O | B6| Provoz vzad
Prepinac
Ruéné/Auto O I B7| Volba aktivni reference

Funkce piep ha @ :

Poloha R (ru¢né): ménic je v rezimu Ovladani z klavesnice

Poloha A (Auto): méni¢ reaguje na stav spinace “Start pro Auto”;
otacky jsou ovladany proudovym signalem na svorce T2

Poznamka

Pouze pro SW verze 01.04.00 a vyssi.

RozSifené

Menu

Menu 11

RozsSifeny navod Commander SK
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oo | P | oy | O | e | THoO [Vt | crson | wemo
Nepouiito Jmenovité nap é&ti meénice
RO | Txt ND NC PT

SW verze m énice

RO | Uni DP | ND NC PT 200 (0)

2 Rozsah ggg 8 v

Rozsah 0,00 az 99,99 690 (3)

Tovar. nastav. Tovar. nastav.

Aktualizace Neuréeno Aktualizace Neuréeno

SW verze ménice se sklada ze t¥i Casti: xx.yy.zz .

Pr 11.29 zobrazuje ¢asti xx.yy a Pr 11.34 zobrazuje Cast
zz.

Cast xx specifikuje zmény, které se tykaji hardwarové
kompatibility, ¢ast yy specifikuje zmény, které se tykaji
dokumentace vyrobku a &ast zz specifikuje zmény, které
se netykaji dokumentace vyrobku.

UMY/ I S\\/ sub - verze

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 99

Tovar. nastav.

Aktualizace Neuréeno

UNBCIVI UZivatelsky bezpe €nostni kéd
RW | Uni ND PT PS
Rozsah 0 az 999
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Na pozadi

Blize viz kap. "Bezpec¢nostni kéd" v UZivatelské prirucce.

Je-li tento parametr nastaven na jakoukoliv hodnotu
kromé 0, potom je uzivatelsky bezpecmostni kod aktivni,
tzn., Ze zadny parametr s vyjimkou Pr 11.44 nemudZze byt
pomoci LED ovladaciho panelu editovan.

Je-li uzivatelsky bezpecmostni kod aktivni a tento
parametr je ¢ten pomoci LED ovladaciho panelu, potom je
na LED ovladacim panelu zobrazena nula.

UzZivatelsky bezpe€nostni kdéd je také mozZno ménit
pomoci sériové linky. Tento parametr se nastavi na
pozadovanou hodnotu, parametr Pr 11.44 na hodnotu 3 a
reset se provede nastavenim parametru Pr 10.38 na
hodnotu 100. Bezpecnostni kdd vSak lze zruSit pouze
pomoci ovladaciho panelu ménice.

NI NepouZito

SNECYAN Jmenovity proud m  éniée (pro Rezim A)

Blize viz Pr 11.29.

UNBCII S\W verze procesoru

RO | Uni DP [ ND NC PT
1

Rozsah 0,0az79,9

Tovar. nastav.

Aktualizace Neuréeno

11.36 aZ 11.40 N[Ee]eltrA|le]

11.41 Doba néavratu displeje do rezimu Indikace
' stavu

RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Tovar. nastav. 240

Aktualizace Na pozadi

Timto parametrem se nastavuje €as, za ktery se vrati
displej do rezimu Indikace stavu v pfipadé, Ze nebylo
stisknuto Zadné tlacitko na ovladacim panelu meénice.
Minimalni hodnota je 2s a to bez ohledu na to, ze Ize
nastavit hodnotu nizsi.

RO | Uni DP | ND NC PT

2
Rozsah 0,00 aZ 290,00 A NVl Klonovani (kopirovani) parametr G
Tovar. nastav. RW | Txt NC *
Aktualizace Neuréeno
Zobrazuje max. trvaly proud ménice pro rezim A (150% Rozlsah 0az3
pretizitelnost). Tovar. nastav. 0

Aktualizace Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni
parametru nebo pfi resetu ménice

Méni¢ komunikuje pouze s kartou SmartStick, kdyZ je dan
ptikaz ke ¢&teni nebo k zapisu, stim, Ze kartu Ize
zasunovat i vyjimat za chodu ménice (v reZimu Provoz).

Pomoci tohoto parametru se voli rezim klonovani.
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Poznamka

Pfed nastavenim rezimu "boot" musi byt uloZzeno aktualni
nastaveni méni¢e do SmartSticku pomoci volby Prog, jinak
meéni¢ béhem zapnuti napéjeni vyhlasi poruchu C.Acc.

PFi zapisovani dat do SmartSticku se Udaje berou pfimo
z paméti EEPROM ménice, tj. kopiruje se uloZzené
nastaveni v méni¢i namisto aktualniho nastaveni v paméti
RAM méni¢e. Po zadani pfikazu méni¢ provede akci
pfesné v momentu, kdy uzivatel opusti rezim zadavani
paremetru. Rovnéz tak, se zpétnou kompatibilitou
s méniCem Commander SE se soucasnym pfihlédnutim
k moznosti klonovani po sériové lince, méni¢ zohledni
naprogramované hodnoty po Resetu ménice.

1 rEAd

Parametry mohou byt éteny ze SmartSticku pouze, neni-li
méni¢ v rezimu Provoz nebo je-li v poruse. Pokud meéni¢
nesplfiuje ani jednu z téchto podminek, a je zadan povel
ke ¢&teni, displej jednou oznami poruchu pomoci FAIL a
parametr Pr 11.42 se nastavi zpét na no. lhned po
dokonéeni regulérniho ¢teni se parametr Pr 11.42 nastavi
zpét na no. Zaroven po precteni dat ze SmartSticku méni¢
provede automaticky uloZeni do vnitfni EEPROM.

2 Prog

Parametry lIze zapsat do SmartStiku kdykoliv. Kdyz je
vydan pokyn k zéapisu, SmartStick je aktualizovan se
souéasnym nastavenim parametrl. Parametr Pr 11.42
nastavi zpét na no jesté pred zapsanim parametrd. Pokud
je SmartStick pouze ke cteni, displej jednou oznami
poruchu pomoci FAIL a parametr Pr 11.42 se nastavi zpét
na no.

Poznamka

Pro zapis dat na SmartStick /LogicStick (volba Prog) je
nutné, aby byl tento modul zasunuty v ménici jeSté pred
jeho pfipojenim na sit, pfipadné je nutno provést nasledny
reset po jeho zasunuti do jiz napajeného ménice. Jinak
k uloZeni dat nedojde — méni¢ vybavi chybu C.dAt.

3 boot

Potvrzenim této volby dojde k trvalé (ne-
vratné) zm éné SmartSticku, ze kterého

Ize pak uZ jen ¢gist!

ReZim 3 je podobny 2 s vyjimkou, Ze parametr Pr 11.42 se
nenastavi zpét na 0 pfedtim, nez se provede zapsani
parametr(. Jestlize je reZzim boot ulozen ve SmartSticku,
pak se tento stane hlavnim (Master) klonovacim zafizeni.
Jestlize se pak pfivede napajeni do ménice, vzdy se
provede test pfitomnosti SmartSticku. Pokud je zasunut a
jeho rezim je boot, parametry se nahraji automaticky ze
SmartSticku do meéni¢e a déle jsou v ném uloZeny. To
umozniuje velmi rychly a efektivni zplsob
preprogramovani vétsiho poctu ménicu.

Uvod Parametry Formét ) Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr U panel komunikace automat Menu
Pr 1142 | Displej Popis J?km”e byl jednou .Smartg.tlck' nastayeq do rezimu bpot
= o pfepne se do stavu jen ke Cteni. Jestlize je SmartStick jen
0 nonE_ | neakdivni : ke &teni, displej jednou oznami poruchu pomoci FAIL a
1 rEAd |Cte parametry ze SmartStick i parametr Pr 11.42 se nastavi zpét na no.
2 Prog |programuje parametry do SmartStick
3 boot nastavuje SmartStick jako "master”,
takZe slouzi pouze ke Cteni Rozdilné jmenovité hodnoty m  éniéa

SmartStick Ize pouzivat pro kopirovani parametr( i mezi
meéni¢i odliSnych jmenovitych adajd stim, Ze jisté
parametry zavisejici na jmenovitych (dajich nebudou
zkopirovany do klonovaného ménice, ale zlstanou stéle
uloZeny ve SmartSticku.

Jestlize jsou pfendSena data do méni¢e s odliSnym
jmenovitym napétim nebo proudem ne bylo ve zdrojovém
ménici, nebude zménén Zadny z parametri s oznacenim
RA a bude vyhlaSena porucha C.rtg .

Oznaéeni
funkce

parametru

2.08 Omezeni napéti standardni rampy
4.07,21.29 | Symetrické proudové omezeni
5.07, 21.07 Jmenovity proud motoru
5.09, 21.09 | Jmenovité napéti motoru
5.17,21.12 Odpor statoru

5.18 Maximalni modulaéni kmito&et
5.23,21.13 Ofset napéti
5.24,21.14 Rozptylova indukénost motoru

6.06 Uroven ss brzdéni

~ Poznamka

Jestlize je zpnuto klonovani parametrd a v ménici neni
zasunut SmartStick, méni¢ vyhlasi poruchu C.Acc.

Poznamka

SmartStick musi byt plné zasunut nebo vysunut z ménice
pred tim, nez je vykonan reset ménice.

INRZCHl Obnoveni Tovarniho nastaveni

RW | Txt NC

Rozsah 0az?2

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Aktivovano pfi vys}upu z reznvm_JvNastavenl
parametru nebo pfi resetu ménice

Nastavenim tohoto parametru na nenulovou hodnotu a
resetovanim meéni¢e se preprogramuje méni¢ do
Tovéarniho nastaveni dle nasledujici tabulky. Po skonéeni
pfeprogramovani se vrati tento parametr na nulu.

Pr11.42 Displej Pozn.
1 EUR pro Evropu
2 USA pro USA

Postup pro obnoveni Tovarniho nastaveni viz Stru¢ny
navod.

RozsSifeny navod Commander SK
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
Liniové programovani
(S Esadll Piistup k parametr am Menu 0 WL g Blokovani uZivatelského liniového programu
RW | Txt ND PT |US S & ce
RW | Uni us
Rozsah 0az3
Tovar. nastav. 0 Rozsah 0as2
Aktualizace Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni Tovar. nastav. 0
Aktualizace Cteno na pozadi
Pril. | .. . . . L
a4 Displej Kategorie Tento parametr umozfiuje Start a Stop liniového
o — = rogramu.
0 L1 |Pfistupné jsou pouze Pr 01 az Pr 10 prog
1 L2 Pfl’stupng J_sou parametry do Pr 60 Pril47 Popis &innost
2 L3 [PFistupné jsou parametry do Pr 95 —
- — , y 0 Zastaveni liniového programu
Aktivace uzivatelskeho kodu Start  uzivatelského liniového rogramu
3 Loc |(po nasledném provedeni Reset je tento v méni¢i (porucha, neni-li Lo icSticE %uiit)
parametr nastaven na hodnotu L1) P ’ 9 P )

Ovladaci panel LED muZe tento parametr nastavit i kdyz je

uZivatelsky kod nastaven (aktivni).

NI Volba mapy motoru 2
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. OFF (0)
Aktualizace Na pozadi

Kazdy parametr, ktery je mimo povoleny

1 rozsah, je zapsan v rozméru maximalni nebo
minimalni  hodnoty povolené pro dany
parametr.

Start uzivatelského liniového programu

5 v méniéi (porucha, neni-li LogicStick pouZit).

Pokus o zapsani parametru mimo povoleny
rozsah zplsobi poruchu ménice.

NS Stav uzivatelského liniového programu

Pr11.45 =1 Jsou aktivni parametry motoru 2 v Menu 21.

Zménu Pr 11.45 Ize provést jen tehdy, jeli méni¢ blokovan
(napf. ve stavu rdY).

Jsou-li aktivni parametry motoru 2, na displeji budou svitit
dvé malé pomlcky.

Je-li zvolena mapa motoru 1 poté, co byla aktivhi mapa
motoru 2, na displeji bude svitit jedna mala pomi¢ka.

Je-li Pr11.45=1 vdobé kdy probiha funkce Autotune
(Pr5.12 = 1), vysledek méfeni se zapiSe do odpovidajicich

RO | Bi ND NC PT
Kategorie Rozsah Zakl. nast.
-128 az +127
Aktualizace |Zapis na pozadi

Indikuje uzivateli stav liniového programu (nenainstalovan
/ bézici /| zastaveny / v poruSe)

Pr11.48

Popis

Program zpuUsobil poruchu méni¢e v dusledku

parametrd motoru 2.
Pfi kazdé zméné tohoto parametru
akumulator tepelné ochrany motoru (Pr 4.19).

Poznamka

je  vynulovan

ZruSeni povelu Provoz umozni zménu mapy motoru bez

zpozdéni 1sec.

NN Typ posledniho Tovarniho nastaveni
RO | Uni ND NC PT | US
Rozsah 0az?2
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Zapis na pozadi

Zobrazuje kod posledné nahraného Tovarniho nastaveni,

napf. 1 Eur, 2 USA.

-n chyby v n-tém fadku. Cislo fadku je zapsano na
displeji jako zaporné Eislo.

0 LogicStick je vsunut bez Zzadného liniového
programu

LogicStick je vsunut, liniového program je
nainstalovan, avSak je ve stavu STOP.

LogicStick je vsunut, liniového program je
nainstalovan a bézi.

3 LogicStick neni vsunut

‘Nepouiito
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Menu

Uvod Parametry Formét . Ovladaci Seri(_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
11.50 Doba vzorkovani uzivatelského liniového
) programu

RO | Uni ND | NC PT
Roz’sah 0 az 65 535 ms
Tovar. nastav.
Aktualizace Doba vzorkovani programu

Maximalni doba vzorkovani liniového programu na desce
méni¢e je nejdelSi ¢as za poslednich 10 vzorkd
uzivatelského programu. Jestlize je tato doba delSi, nez
maximalni hodnota tohoto parametru, pak se nastavi na
tuto maximalni hodnotu.

Poznamka

LogicStick se da pouzit jako SmartStick pro ulozeni
nastaveni parametr(i ménice zaroven s ulozenim liniového
programu.

Poznamka

LogicStick musi byt pIné zasunut nebo vysunut z ménice
pred tim, nez je vykonan reset ménice.

RozsSifeny navod Commander SK
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
10.13 Menu 12: Programovatené komparatory
Prepinaée vstupni prom énné
Rizeni brzdy
Tabulka 10-24  Menu 12: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
12.01 Indlkacg prekroCeni komparacni trovne . OFF (0) nebo On (1) 21 ms
komparétoru 1 !
12.02 Indlkace, prekro€eni komparacni Urovné OFF (0) nebo On (1) 21 ms
komparétoru 2 .
12.03|£drol pro vstupni proménnou l Pr0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 Pri resetu
komparatoru 1 : ménice
12.04 |Komparaéni Uroveri komparatoru 1 0,0 az 100,0 % 0,0 21 ms
12.05 |Hystereze komparatoru 1 E 0,0az 25,0 % 0,0 21 ms
12.06 |Inverze komparatoru 1 i OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
12.07 |Misto uréeni komparéatoru 1 Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P;éiis;;u
12,08 |[£4roj pro vstupni proménnou 1 i Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Pri resetu
prepinace 1 . ménice
12,09 |[£4roj pro vstupni proménnou 2 ! Pr0.00 az Pr 21.51 Pr0.00 Pri resetu
prepinace 1 : ménice
12.10|ReZim pfepinade 1 0az 9 0 21 ms
. VP : . Pfi resetu
12.11|Misto urCeni prepinace 1 ' Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 -
. ménice
12.12 |Indikace vystupu prepinace 1 : +100,0 % 21 ms
12.13 |[Konstanta vstupu 1 prepinace 1 | + 4,000 1,000 21 ms
12.14 |Konstanta vstupu 2 prepinace 1 | + 4,000 1,000 21 ms
12.15|Konstanta prepinace 1 ' 0,00 az 99,99 0,00 Na pozadi
12.16 a7 12.22 |NepouZito :
12.23|Zdrol pro vstupni proménnou i Pr0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 Pri resetu
komparétoru 2 : ménice
12.24 |Komparaéni Uroveri komparatoru 2 : 0,0 az 100,0 % 0,0 21 ms
12.25 |Hystereze komparétoru 2 0,0az 25,0 % 0,0 21 ms
12.26 |Inverze komparatoru 2 | OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
12.27 |Misto uréeni komparatoru 2 Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P;éiis;;u
12.2g|%droj pro vstupni proménnou 1 l Pr0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 Pri resetu
prepinace 2 : ménice
12,29 |£droj pro vstupni proménnou 2 : Pr0.00 az Pr 21.51 Pr0.00 Pri resetu
prepinace 2 : ménice
12.30 |ReZim prepinace 2 : 0az9 0 21 ms
. VR | s PFi resetu
12.31|Misto urceni prepinace 2 ' Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 i
! ménice
12.32 |Indikace vystupu piepinade 2 E +100,0 % 21 ms
12.33 |Konstanta vstupu 1 pfepinade 2 E + 4,000 1,000 21 ms
12.34 |Konstanta vstupu 2 pfepinade 2 E + 4,000 1,000 21 ms
12.35 |Konstanta prepinace 2 0,00 az 99,99 0,00 Na pozadi
12.36 a7 12.39 [Nepouzito ;
12.40 |Indikace uvolnéni brzdy : OFF (0) nebo On (1) 21 ms
. . | dis (0), rEL (1), . *
12.41 |Povoleni (Enable) fizeni brzdy :{12} d10 (2), USEr (3) disS (0),
12.42|Prah pro uvolnéni brzdy 1 {46} 0az 200 % 50 21 ms
12.43|Prah pro aktivaci brzdy {47} 0az 200 % 10 21 ms
12.44 |Frekvence pro uvolnéni brzdy {48} 0,0 az 20,0 Hz 1,0 21 ms
12.45|Frekvence pro zabrzdéni brzdy 1 {49} 0,0 az 20,0 Hz 2,0 21 ms
12.46 |Prodleva pfed uvolnénim brzdy 1 {50} 0,0az 25,0 s 1,0 21 ms
12.47 |Prodleva po uvolnéni brzdy 1{51} 0,0az25,0 s 1,0 21 ms

*  Aktivovano pfi vystupu z rezimu Nastaveni parametru
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sem_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené Menu 12
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-36  Logicky diagram A Menu 12
Komparator 1
Zdroj vstupni
proménné Komparacni Groven Inverze Misto uréeni
komparatoru 1 komparatoru 1 komparatoru 1 komparéatoru 1
-12.03 -12.06 -12.07
T Indikace prekroceni i ;
i komparaéni drovné i i
i komparatoru 1 H H
0.00 i ’ ! i
i H )/
A 4
21.51
Hystereze
komparatoru 1
(0% z rozsahu zdroje)
12.04/12.24 / \
/i \ 2 Hystereze
Zdroj — < 12.05/12.25
proménné i .
Indikace prekroceni E i
komparaéni Grovné
12.01/12.02 >
Komparator 2
Zdroj vstupni
proménné Komparacni Groven Inverze Misto uréeni
komparatoru 2 komparéatoru 2 komparatoru 2 komparétoru 2
12.23 12.26
1 ) Indikace prekroceni I .
i komparaéni Grovné H
H komparatoru 2 H
0.00 H "
A :
A 4
21.51
Hystereze
komparatoru 2
Legenda
Vstupni Parametry pro
} svorky &teni i zapis
Vystupni Parametr
4|xX| y
B ] svorky pouze ke &teni

Poloha prepinacu odpovida zékladnimu nastaveni
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Menu 12 Uvod Parametry Format . Ovladaci Senpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené
x.00 parametr U panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-37  Logicky diagram B Menu 12
Zdroj pro vstupni
proménnou 1 pfepinace 1
Konstanta Misto
0.00 H vstupu 1 _urgeni
7'y prepinace 1 prepinace 1
|| 12.13 Il
v
2151 quikace
vystupu
Zdroj pro vstupni Vstup 1 prepinace 1
proménnou 2 prepinace 1
12.09
Konstanta Vstup 2 2151
0.00 H vstupu 2
'“ prepinace 1
| 12.14 I
v
21.51
12.10 Rezim prepinace 1
0-12.12=vstup 1 Legenda
1-12.12=vstup 2
2-12.12 = vstup 1 + vstup 2 Vstupni Parametry pro
3-12.12 =vstup 1 - vstup 2 } svorky éteni i zapis
4-12.12 = (vstup 1 x vstup 2) /100
5-12.12 = (vstup 1 x 100) / vstup 2 Vystupni
6-12.12 = vstup 1/ (12155 + 1) 2 o] Paramety en
Konstanta 7 -12.12 = vstup 1 po rampé pouze ke ctenl
pfepinace 1 8-12.12 = |vstup 1]
1215 9-12.12=vstup 1" Poloha prepina¢t odpovida zakladnimu nastaveni

Obr. 10-38  Logicky diagram C Menu 12

Zdroj pro vstupni
proménnou 1 pfepinaée 2

12.28
i Konstanta Misto
0.00 ; vstupu 1 uréeni
7y prepinace 2 pfepinace 2
522 |
+ | 12.33 I 12.31
2151 Indikace H
. vystupu H
Zdroj pro vstupni Vstup 1 pfepinace 2 H
proménnou 2 piepinace 2 ;
E Konstanta P Vstup 2 2151
0.00 H vstupu 2
'“ pfepinace 2
[ 12.34 !
v L="1 X
2151
12.30 Rezim prepinace 2
0-1232=vstup 1 Legenda
1-12.32 = vstup 2
2-12.32 =vstup 1 + vstup 2 Vstupni - Parametry pro
XX o
3-12.32 =vstup 1 - vstup 2 svorky Cteni i zapis
4-12.32 = (vstup 1 x vstup 2) /100
5-12.32 = (vstup 1 x 100) / vstup 2 Vystupni
6-12.32 = vstup 1/ (12,155 + 1) ©qa oy ety onf
Konstanta 7 -12.32 = vstup 1 po rampé P
prepinace 1 8-12.32 =|vstup 1|
12.35 9-12.32 =vstup 1 Poloha prepinaci odpovida zakladnimu nastaveni
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- Parametry Formét Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr U panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 12
Obr. 10-39  Logicky diagram D Menu 12
Proud
motoru
Al > Rezim
- Provoz
Komparacni Urovenr proudu
pro uvolnéni brzdy A
12.42
12.43
- o Zpozdéni pred
Komparacni Grover proudu uvolnéni externi brzdy
pro pfitazeni brzdy
| 12.46 |
Drseni Externi brzda
Vystupni rampy vypnuta
kmitocet w
& — r| 2.03 | 5
N\ >+ Klopny obvod
‘ > > ] Ofte
Vstup Vystup L
- Tl A
Komparaéni Grovef kmito&tu [ Reset U\l;olrééni i
pro uvolnéni brzdy 12.47 rzdy :
-+12.44 . % - H
A 4 Zpozdéni po ' b
uvolnéni externi brzdy H progr:rﬁgl\?;?eljrl?él
Komparaéni Uroven kmitoctu i Volba rezimu

pro pfitazeni brzdy
12.45 >

g

Reference On

111 >

externi brzdy

Klopny obvod
Vstup Vystup

Reset

Je-li Reset roven 1, vystup je 0
Je-li Reset roven 0, vystup je 1,

pokud je vstup roven 1
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova
Menu 12 Uvod N -
x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus | Programovatelny
RTU automat

Menu

Menu 12 obsahuje dva komparatory, které porovnavaji Uroven zvolené proménné veliiny s nastavenou komparacni Urovni

(prahem).

Déle toto menu obsahuje dva prepinage vstupni proménné, které umozniuji vzajemné operace dvou vstupnich veliin podle

nastaveného rezimu ¢innosti.

Dale toto menu obsahuje parametry pro ovladani externi elektromagnetické brzdy.

10.13.1 Programovatelné komparéatory

Komparatory srovnavaji  Grovern vstupni proménné
(definovanou Pr12.03, ev. Pr12.23) upravenou na
procentudlni hodnotu vztaZzenou k maximalni hodnoté
s komparac¢ni Urovni (Pr 12.04, Pr 12.24).

Je-li drovenn vstupni proménné vétSi nebo rovna
komparacni Grovni plus poloviné hysterezniho pasma
(Pr 12.05, Pr12.25), je vystup komparatoru v Udrovni
On (2).

Je-li droven vstupni proménné mensi nez komparaéni
urovenn minus polovina hysterezniho pasma, je vystup
komparétoru v arovni OFF (0).

Vystup komparatoru muze byt invertovan pomoci Pr 12.06
ev. Pr12.26.

Vystup komparatoru je nasmérovan na misto uréeni
pomoci Pr 12.07 ev. Pr 12.27.

Indikace p fekro €eni kompara €ni Urovn &
komparatoru 1

Indikace p fekro éeni kompara €ni Urovn &
komparatoru 2

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace 21ms

Tyto parametry indikuji, zda hodnota vstupni proménné je
vétSi (On) nebo mensi (OFF) nez pfislusna komparacni
aroven.

AZNVEI 7 droj vstupni prom  énné komparatoru 1
WP 7 droj vstupni prom énné komparatoru 2

RW | Uni DP | ND NC PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr21.51

Tovar. nastav. Pr 0.00

Aktualizace Cteno pfi resetu ménige

Jako komparaéni Uroven je brana abslolutni hodnota
vstupni proménné.

Pouze nechranény parametr muZze byt naprogramovan
jako zdroj.

Je-li zvoleny parametr neplatny, potom je hodnota signalu
vstupni proménnné brana jako O.

IV K ompara €ni Urove n komparatoru 1
ivAyZll Kompara €ni Urove i komparatoru 2

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 100,0 %

Tovar. nastav.

Aktualizace 21ms

Komparaéni droveni je dana v procentech maxima
hodnoty pfislusné vstupni proménné.

12.05 ’Hystereze komparatoru 1
Hystereze komparétoru 2

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 a7 25,0 %

Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace 21ms

Tyto parametry definuji pAsma necitlivosti komparator(.
Horni mez pro pfepnuti je:

komparacni Uroven + hystereze/2
Dolni mez pro pfepnuti je:

komparaéni Groven - hystereze/2

IVEICH Inverze komparatoru 1
ol Inverze komparatoru 2

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace 21ms
Misto ur éeni komparatoru 1

gl Misto ur éeni komparatoru 2
RW | Uni DE DP PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr21.51

Tovar. nastav. Pr 0.00

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Tyto parametry urcéuji, které parametry budou ovladany
vystupy komparatora.

Pouze nechranény parametr mlze byt naprogramovan
jako misto urcéeni.

Je-li  zvoleny parametr neplatny, potom vystup
komparatoru neni veden nikam.
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Parametry Formét Ovladaci Sériova

Uvod x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus

Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsitené Menu 12
automat Menu

10.13.2 Prepinace vstupni prom énné

PrepinaCe vstupni proménné umozhuji vzajemné operace dvou vstupnich veli¢in (definovanych parametry Pr12.08 a
Pr 12.09 ev. Pr 12.28 a Pr 12.29) podle nastaveného rezimu ¢innosti (Pr 12.10 ev. Pr 12.30).

Zdroj pro vstupni prom énnou 1 p fepinaée 1

Zdroj pro vstupni prom é&nnou 2 p fepinace 1

NN \isto ur ¢eni piepinaée 1
SRl Misto ur éeni pFepinace 2

Vstupni proménné mohou byt bitové nebo nebitové.
Rozsah vstupu pfepinace je dan rozsahem zdroje vstupni
proménne.

Rozsah vystupu pfepinace je upraven na 100,00%
rozsahu vystupu daného parametrem mista uréeni.

Zdroj pro vstupni prom énnou 1 p fepinaée 2 RW | Uni DE DP PT | US
Zdroj pro vstupni prom énnou 2 p fepinaée 2 2
RW | Uni DP PT | US Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
2 Tovar. nastav. Pr0.00
Rozsah Pro.00 a7 Pr 2151 Aktualizace Cteno pfi resetu ménice
Tovar. nastav. Pr 0.00 Pouze nechranény parametr mize byt naprogramovan
Aktualizace Cteno pfi resetu ménice jako misto ur&eni.

Je-li zvoleny parametr neplatny, potom vystup
komparatoru neni veden nikam.

IVAVAN Indikace vystupu p Fepinace 1
iyl Indikace vystupu p Fepinace 2

RO | Bi DP | ND NC | PT
PRI ReZim pepinace 1 1
IVRCIVIll ReZim p Fepinaée 2 Rozsah +100,0 %
RW | Uni us Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
Rozsah 0az9
Tovér. nastav. T
Aktualizace 21ms VRN Konstanta vstupu 1 p Fepinace 1
IECKIl Konstanta vstupu 1 p Fepinace 2
Pr12.10 L s .
Provad éné . RW| Bi DP us
ev. operace Vysledek
pr12.30/ °P 3
Vybér j _ Rozsah + 4,000
0 vstupu 1 | /Ystup = vstup 1 Tovar. nastav. 1,000
Vybér , _ Aktualizace 21ms
1 vstupu 2 Vystup = vstup 2
2 Soucet  |Vystup = vstup 1 + vstup 2
3 Rozdil  |Vystup = vstup 1 — vstup 2 I /3 Konstanta vstupu 2 p  Fepinace 1
4 Nasobeni |Vystup = (vstup 1 x vstup 2) / 100.0 iVl Konstanta vstupu 2 p_ fepinaée 2
5 Déleni  |Vystup = (vstup 1 x 100.0) / vstup 2 RWI! Bi DP us
Casova |Vystup = vstup 1/ ((konstanta
6 AL 3
konstanta |pfepinace)s+1)
Linearni |VYStup = vstup 1 po rampé s trvanim ROZ?ah + 4,000
7 (konstanta prepinace) sekund od 0 Tovar. nastav. 1,000
rampa 145 100% Aktualizace 21ms
8 Modul  |Vystup =] vstup 1|
V)'lStup = vstup 1K0nm 0,0I =0,03)
Konstanta = 0.02: iRl Konstanta p fepinace 1
Vystup = (vstup 1)/ 100.0 jACEIl Konstanta p Fepinace 2
9 Mocniny Konstanta = 0.03: RW | Uni bP uS
. _ 3 2 2
Vystup = (vstup 1)°/ 100.0
Konstanta ma libovolnou jinou Rozsah 0,00 az 99,99
hodnotu: Tovér. nastav. 0,00
Vystup=vstup 1 Aktualizace Na pozadi

12.16 az 12.22 |\[Je]e]ibA](s]

12.36 az 12.39 \[Je]e]iFA](s]
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10.13.3 Rizeni externi brzdy

Funkci Rizeni brzdy Ize pouZit pro ovladani externi
elektromechanické brzdy prostfednictvim  digitalnich
vstupuU/vystupud ménice.

IRV Indikace uvoln éni brzdy

Tento parametr by se mél pouzit jako zdroj pro digitalni
vystup pro ovladani elektromechanické brzdy. Tento
parametr ma hodnotu 1 pro uvolnéni brzdy a hodnotu O
pro uplatnéni brzdéni. Digitadlni vystup muaze byt
automaticky nakonfigurovan pro pouziti tohoto parametru
jako zdroje (viz Pr 12.41).

IRl Povoleni Fizeni brzdy

RW | Txt us

Rozsah 0az3

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Avlfnvovano pri _\{ystupu z rezimu Nastaveni nebo
pfi resetu ménice

Pr12.41 =dis (0)

Ovladani brzdy je zablokovano a zadny dalSi parametr
ménice neni ovlivnén ovladanim brzdy.

Zménime-li tento parametr z nenulové hodnoty na nulu,
potom je Pr 2.03 nastaven na nulu.

RO B ND| NC PT Pri12.41 =rEL (1)

Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
Rozsah OFF (0) nebo On (1) fizeni brzdy prostfednictvim reléového vystupu. Signal o
Tovar. nastav. poruSe ménice je pfesmérovan na digitalni vstup/vystup.
Aktualizace 21ms

Pr12.41 = dio (2)
Rizeni brzdy je odblokovano vstupem nastavenym na
fizeni brzdy prostfednictvim digitalniho vstupu/vystupu

Pr12.41 = USEr (3)
Rizeni brzdy je odblokovano avSak zadny parametr neni
nastaven na vystup pro brzdu.

Nasledujici tabulky ukazuji automatické zmény hodnot parametrll tykajicich se digitalniho vystupu a vystupu relé a to po
zméné hodnoty Pr 12.41 a nasledném Resetu ménice.

Stard hodnota | Nova hodnota
Pr12.41 Pr12.41 Pr8.11 Pr8.21 Pr8.31 Pr8.17 Pr 8.27 Pr 8.41
ALl Indikace poruchy Vystup Fizeni brzdy
jakakoliv ! OFF | Pr10.01 | 1 OFF | Pri2.40 3
Vystup Fizeni brzdy
ne 1 2 = = 8
OFF Pr12.40 | 1 Beze zmény | Beze zmény
1 2 Vystup fizeni brzdy Indikace poruchy 8
OFF [ Pri2.40 | 1 OFF [ Pri0.01
Indikace nulovych otaéek Indikace poruchy
1 0 nebo 3 0
nebo OFF | Pri10.03 | 1 OFF | Pri10.01
Indikace nulovych otafek
2 0nebo 3 OFF | Pri10.03 | 1 Beze zmény | Beze zmény 0

Pred pfipojenim elektromagnetické brzdy se ujist
Pred obnovenim Tovarniho nastaveni elektromechanickou

éte, Ze fizeni brzdy je nastavenop spravn é.
brzdu odpoijte.
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Obr. 10-40
Proud

motoru

Logicky diagram  Rizenf externi brzdy

A4

ReZim
Provoz

)

Y

Komparac¢ni Groven proudu
pro uvolnéni brzdy

12.42

12.43

Komparacni troveri proudu
pro pfitazeni brzdy

A

Vystupni
kmitocet

&

Zpozdéni pred

uvolnéni externi brzdy

A4

)

Komparaéni Grover kmitoctu

Klopny obvod
Vstup Vystup

Reset

pro uvolnéni brzdy
12.44

|

Komparaéni troven kmitoctu
pro pfitazeni brzdy

12.45

g

Y

Reference On

| 12.46 |

Externi brzda
vypnuta

Drzeni
rampy

"
<

Uvolnéni
brzdy

Ojts

| 12.47 |

Zpozdéni po L
uvolnéni externi brzdy UZivatelsky

programovatelné

| 12.41 I

Volba rezimu
externi brzdy

Klopny obvod
Vstup Vystup

Je-li Reset roven 1, vystup je 0

Reset Je-li Reset roven 0, vystup je 1,

1.11 > pokud je vstup roven 1
Obr. 10-41  Casové posloupnosti  Fizeni extern{ brzdy
v z !
Pri2.44 Il:)rrtzlé\)//ence pro uvolnen i Pr 12.45 Frekvence pro zabrzdéni brzdy
. 7 X | '
] o
- T il o Saiainiel —— - Pr 5.01 Vystupni kmitocet
! ; y | i | i
|
20y i : —+  Pr12.43 Préah pro aktivaci brzdy
| 1 i— ———————————————————————————— i ————— :————-J:----l:- Pr 4.01 Proud motoru
| I I [} I
L I
! ! i ! ] i E . ..
_______ | I ! I ! ! e ____.Pri0.02 Indikace rezimu
! K : . i : b Provoz
| : ! : ! | | |
+ : I ! ! | 1
i ! i i b :
_______ , 0 i i _____Prl.11lIndikace
! i : : : ! oo Reference On
| | ! | : | | |
| | |
i i i | Pr 12.40 Indikace uvolnéni
““““ Rt . T B R brzdy
| ! ! | ! | | |
I ! ! H 1 I | 1
I ! ! 1 1 1
H + | I I I
| | R
------- T : I"""—-""-----------------E-----i-----'Ir----:------------ Pr 2.03 Drzeni rampy
| | | }
1121 3! 1415 16 |
B

Pr12.46 Pr12.47

. Prodleva pred uvolnénim brzdy

. Prodleva po uvolnéni brzdy

. Cekani na dosaZzeni frekvence pro zabrzdéni
. Cekani na dosazeni nulové frekvence

oA WNE

. Prodleva 1s jako druha etapa procedury zastaveni (Pr 6.01=1,2 or 3)

. Cekani na prekrogeni meze proudu pro odbrzdéni a dosaZenf frekvence pro odbrzdéni
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Menu

Préh pro uvoln éni brzdy

Poklesne-li frekvence pod tuto nastavenou hodnotu avSak
nechceme-li, aby se motor zabrzdil (napf. pfi reverzaci

RW | Uni us B v M

bez zastaveni), za predpokladu, Ze hodnota Pr1.11

zUstava rovna 1, nedojde k zabrzdéni. Tak se zabrani
Rozsah 0 az 200 % zabrzdéni a odbrzdéni motoru v pfipadé prichodu ota¢ek
Tovar. nastav. 50 motoru nulou.
Aktualizace 21ms

VR Prodleva p fed uvoln énim brzdy
AV Prah pro aktivaci brzdy RW | Uni DP us

RW | Uni us 1

Rozsah 0,0 az 25,0 s
Rozsah 0 aZ 200 % Tovar. nastav. 1,0
Tovar. nastav. 10 Aktualizace 21ms
Aktualizace 21ms Toto dasové zpozdéni se pouziva proto, aby motor mohl

Amplituda proudu je srovnavana shornim a dolnim
prahem komparatoru s hysterezi a tim je detekovéana
pritomnost momentu. Horni a dolni prah proudu je udavan
jako procentualni hodnota proudu motoru definovana
parametrem Pr 5.07 (ev. Pr 21.07). Horni prah (Pr 12.42)
by mél byt nastaven na takovou Uroven proudu, ktera
pfedstavuje dostatecnou magnetizaéni a momentotvornou
sloZku proudu motoru pro vytvoreni patficného momentu
motoru pfi odbrzdéni brzdy. Vystup komparatoru zlstava
aktivni po dosazeni této hodnoty proudu. Komparator se
prepne v pfipadé nasledného poklesu proudu pod dolni
prahovou Uroven (Pr 12.43), kter4 by méla byt nastavena
tak, aby detekovala stav, kdy je motor odpojen od ménice.
Je-li doIni prah vétSi nebo roven hornimu prahu, potom
horni prdh nema z&adné hysterezni pasmo. Jsou-li
Pr12.42 a Pr 12.43 nastaveny na nulu, potom vystup
komparatoru je vzdy roven 1.

iV Frekvence pro uvoln éni brzdy

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 a7 20,0 Hz

Tovar. nastav. 1,0

Aktualizace 21ms

Komparator frekvence Ize pouZzit pro stanoveni okamziku,
kdy frekvence dosahla takové Urovné, Ze motor muze
vytvafet takovy moment, ktery zajisti otac¢eni motoru v
poZzadovaném sméru po odbrzdéni brzdy. Tento parametr
by mél byt nastaven na hodnotu mirné vy33i, nez je
skluzova frekvence motoru pfi nejvétsi mozné zatézi po
odbrzdéni brzdy.

Frekvence pro zabrzd éni brzdy

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 20,0 Haz

Tovar. nastav. 2,0

Aktualizace 21ms

Prah frekvence pro zabrzdéni brzdy se pouziva proto,
abychom méli jistotu, Ze se motor zabrzdi dfive, nez jeho
napajeci frekvence dosahne nuly a nedojde tudiz k jeho
nezadoucimu otaceni (napf. vopacném sméru pfi
pusobeni zatéze motoru).

vytvofit potfebny moment pfed odbrzdénim. V této dobé
se vytvofi v motoru patfi€na aroven toku (2 az 3 nasobek
rotorové Casové konstanty motoru) a aktivuje se plné
kompenzace skluzu (alespori 0,5s). V prlbéhu této
prodlevy je hodnota zadané veli¢iny drzena konstantni
(Pr2.03 =1).

(VRI@l Prodleva po uvoln _éni brzdy

RW | Uni DP us
1

Rozsah 0,0 az 25,0 s

Tovar. nastav. 1,0

Aktualizace 21ms

Tato prodleva bere v Uvahu Cas potfebny pro odbrzdéni
(uvolnéni) brzdy. Od okamziku odblokovani méni¢e a
v pribéhu této doby prodlevy je drzena zadana hodnota
frekvence konstantni (Pr2.03 =1), takze nedojde
k zadnému skokovému nardstu otacek motoru v okamziku
skute¢ného odbrzdéni.
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Menu

10.14 Menu 14: UZivatelsky PID regulator

Tabulka 10-25

Menu 14: stru €ny popis

Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
14.01 |Vystup PID regulétoru E +100,0% 21 ms

14.02 Volbq zdroje hlavni reference PID ; Pr0.00 as Pr 2151 Pr 0.00 PFi [esvetu
regulatoru : ménice

14,03 |Volba zdroje zadane hodnoty PID : Pr0.00 az Pr 21.51 Pr0.00 Pri resetu
regulétoru ! ménice

14.04 Volbq zdroje skute¢né hodnoty PID 5 Pr0.00 a% Pr 2151 Pr 0.00 Pi [eietu
regulatoru . ménice
14.05 |Inverze zadané hodnoty ! OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms
14.06 |Inverze skute¢né hodnoty OFF (0) nebo On (1) OFF (0) 21 ms

14.07 go”;ﬁz‘t’)‘/’ac zmeny rychlosti zadane 0,0 az 3 200,0 s 0,0 Na pozadi
14.08 |Odblokovani (Enable) PID regulatoru | OFF (0) nebo (1) OFF (0) 21 ms

14.09 |Volba zdroje pro externi Enable PID | Pr0.00 a7 Pr 21.51 Pr 0.00 Pr';'] ;ﬁf:;“
14.10|P zisk PID 0,000 az 4,000 1,000 21 ms
14.11]l zisk PID , 0,000 az 4,000 0,500 21 ms
14.12|D zisk PID : 0,000 az 4,000 0,000 21 ms
14.13 |Horni mez PID regulatoru E 0,0 az 100,0 % 100,00 21 ms
14.14 |Dolni mez PID regulatoru + 100,00 % - 100,00 21 ms
14.15 |Konstanta PID regulatoru 0,000 az 4,000 1,000 21 ms

14.16 |Misto urCeni PID regulatoru ! Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Przl]é?]isg;eéu
14.17 |Podrzeni hodnoty integratoru : OFF (0) nebo (1) OFF (0) 21 ms
14.18 [Volba symetrického omezeni PID ! OFF (0) nebo (1) OFF (0) 21 ms
14.19 |Hlavni reference PID + 100,00 % 21 ms
14.20 |Z&4dan4 hodnota PID ! +100,00 % 21 ms
14.21 |Skuteéna hodnota PID ! +100,00 % 21 ms
14.22 |Regulaéni odchylka PID i +100,00 % 21 ms
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Parametry Format Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené

Menu 14 Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu

Obr. 10-42  Logicky diagram Menu 14
Volba zdroje hlavni
reference PID

Hlavni
reference

Podrzeni hodnoty
Volba zdroje Zadané integratoru Misto

hodnoty PID uréeni
i i Inverze 14.17 reer
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PID

4
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regulatoru PID
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zisk PID
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Vystupni Parametry
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Poloha prepinacu odpovida zakladnimu nastaveni

Volba zdroje
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Parametry Formét Ovladaci Sériova

Uvod x.00 parametr G panel komunikace

CT Modbus

Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsitené Menu 14
automat Menu

Toto menu obsahuje parametry pro definovani slozek uzivatelského PID regulatoru.
Regulator méa dva analogové programovatelné vstupy, do jednoho je zavedena zZ&dan&d hodnota, do druhého skute¢na
hodnota. Regulator miiZze byt ovladan pomoci vstupu blokovani. Vystupni hodnota regulatoru maze byt zavedena do jiného

parametru ménice (napf. jako zadavaci signal kmitoctu ménice).

Poznamka

Uzivatelsky PID regulator je aktivni pouze tehdy, je-li jeho misto uréeni nasmérovano do platného a nechranéného parametru.
Pokud se nevyuziva vystupu z PID regulatoru, ale jen parametra indikujicich jeho vnitini stav, mél by se jako misto uréeni

vystupu zvolit libovolny nepouZity platny parametr.

Moyl \/ystup PID regulatoru

Moyl Omezova € zmény rychlosti Zadané hodnoty

RO | Bi DP | ND NC PT RW | Uni DP us
1 1

Rozsah +100,0 % Rozsah 0,0 az 3 200,0 s

Tovér. nastav. Tovar. nastav. 0,0

Aktualizace 21ms Aktualizace Na pozadi

Indikuje hodnotu vystupniho signalu regulatoru PID a to
pred aplikaci konstanty.

Pr 14.01 = Pe + le/s + Des

kde:
P = proporciondlni zisk (Pr 14.10)
| = integraéni zisk (Pr 14.11)
D = derivaéni zisk (Pr 14.12)
e = regula¢ni odchylka PID (Pr 14.22)
s = Laplace(iv operator

Tedy pfi regula¢ni odchylce 100% a zisku K, = 1,00 je
vystup regulatoru roven 100%. Pfi regulaéni odchylce
100% a zisku K; = 1,00 vystup regulatoru vzroste linearné
0 100% kaZdou sekundu. Vzrlsta-li regulaéni odchylka
kazdou sekundu o 100% a zisk Kyq=100% je vystup
regulatoru roven 100%.

%023l \/olba zdroje hlavni reference PID

NIl \/olba zdroje Zadané hodnoty PID

i%eZ:3 \/olba zdroje skute €né hodnoty PID

RW | Uni DP PT | US
2

Rozsah Pr0.00 az Pr 21.51

Tovar. nastav. Pr 0.00

Aktualizace Cteno pfi resetu méniée

Tyto parametry definuji proménné, které jsou vstupnimi
signaly do PID regulatoru. Mohou byt pouzity pouze
nebitové parametry.

Je-li jako zdroj zvolen neplatny parametr, potom je vstupni
hodnota 0.

VSechny vstupni signdly jsou automaticky upraveny tak,
Ze max. hodnoté vstupniho signalu odpovidda 100%
(. -100% az +100% u bipolarnich parametrd a
0 az +100% u unipolarnich parametr().

NV Inverze Zadané hodnoty
JZXJ Inverze skute €né hodnoty

Tento parametr umoznuje zpomaleni zmény vstupniho
signalu zadané hodnoty.

Pfi skokové zméné z 0 na 100% na vstupu omezovace,
definuje na vystupu omezovace minimalni dobu (rampu)
zmény signalu z 0 na 100%.

[EZEEM Odblokovani (Enable) PID regulatoru

RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. OFF (0)

Aktualizace 21ms

Pr 14.08 = ORegulator PID je blokovan, vystup je roven
nule a integrator je rovnéz vynulovan.

Pr 14.08 =1 Regulator PID je v provozu za predpokladu
Ze Pr10.01=1 a parametr definovany
parametrem Pr 14.09 ma také hodnotu 1.

Mo’} \/olba zdroje pro externi Enable PID
RW | Uni

DP PT | US
2

Rozsah Pr 0.00 az Pr21.51

Tovar. nastav. Pr 0.00

Aktualizace Cteno pfi resetu ménice

Regulator PID je vprovozu, neni-li méni¢ v poruse
(Pr10.01 = 1) a Odblokovani (Enable) PID regulatoru
(Pr 14.08) je nastaveno na 1. Je-li zdroj externiho Enable
PID (Pr14.09) nastaven na 00.00 nebo neexistujici
parametr, je regulator PID v provozu za pfedpokladu
Pr10.01 = 1 a Pr 14.08 = 1. Jestlize je nastavena Volba
zdroje pro externi Enable PID na existujici parametr, pak
odpovidajici zdrojovy parametr musi byt 1, aby mohl byt
regulator PID v provozu. Je-li regulator PID blokovan,
vystup je roven nule a integrator je rovnéz vynulovan.

Proporcionélnl' zisk PID regulatoru

RW | Bit us RW | Uni DP us
3

Rozsah OFF (0) nebo On (1) $°Z?ah 0,002 ?JE g,ooo

Tovar. nastav. OFF (0) Aivarl..nastav. — ,

Aktualizace 21ms tualizace ms
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. Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny Rozsifené
Uvod x.00 parametr panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0
(NN Integra €ni zisk PID regulatoru NI Misto ur €eni PID regulatoru
RW | Uni DP us RW | Uni DE DP PT | US
3 2
Rozsah 0,000 az 4,000 Rozsah Pr0.00 az Pr21.51
Tovar. nastav. 0,500 Tovar. nastav. Pr 0.00
Aktualizace 21ms Aktualizace Cteno pfi resetu ménige
Definuje parametr, do kterého je vedena vystupni hodnota
S— . PID reguléatoru.
[IEZEEM Deriva éni zisk PID regulatoru Pouze nechranény parametr muiZe byt fizen PID
RW | Uni DP us regulatorem.
3 Je-li pouZit neplatny parametr, vystup PID regulatoru neni
. veden nikam.
Rozsah 0,000 az 4,000 = p - . .
p Ridi-li PID regulator otacky, potom je doporuceno, aby
Tovar. nastav. 0,000 . . \ ; .
AUl o1 jeho vystup byl nasmérovan do parametru jednoho z
tualizace s prednastavenych kmitogt.
IR0 Horni mez PID regulatoru JWERAl Podrzeni hodnoty integratoru
1
Roz?ah 0,0 az 100,0 % Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 100,0 Tovar. nastav. OFF (0)
Aktualizace 21ms Aktualizace 21ms
Po dobu kdy Pr14.17 =1 (mozno i prostfednictvim
YRV Doini moz PID reaulators dlgltetlnlho_vstupu), je vy§tupn| hodnota integratoru drzena
. na urovni, kterou méla v okamziku kdy Pr14.17
RwW| Bi DP | ND US prechazela z 0 do stavu 1. Nastaveni tohoto parametru
1 nezabrani vymazani integratoru, je-li vypnut (zablokovan)
Rozsah +100,0 % PID regulator.
Tovar. nastav. -100,0
Aktualizace 21ms -
. , . JZNEI \/olba symetrické omezeni PID
Je-liPr14.18 =0, pak Horni mez PID regulatoru RW | Bit y US
(Pr 14.13) udava maximalni kladny vystup PID
regulatoru a (Pr 14.14) definuje minimalni
kladny nebo maximalni zaporny vystup. Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Je-liPr14.18 =1, pak Horni mez PID regulatoru Tovar. nastav. OFF (0)
(Pr14.13) udava maximélni kladnou nebo Aktualizace 21ms

zapornou vychylku vystupu PID regulatoru.

Pokud je aktivni kterakoliv z mezi, intergrator prestane
pricitat.

Je-li Pr14.18 =0, potom Pr14.13 a Pr14.14 definuji
horni a doIni mez PID regulatoru.

Je-liPr14.18 =1, potom Pr14.13 definuje velikost
symetrického omezeni.

NP Konstanta PID regulatoru
RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 az 4,000
Tovar. nastav. 1,000
Aktualizace 21ms

Vystupni hodnota PID regulatoru (Pr 14.01) muaze byt
upravena konstantou jeSté predtim nez je seétena s hlavni
referenci PID regulatoru (Pr 14.19). Po provedeni tohoto
souctu je jeho vysledek automaticky upraven tak, aby
odpovidal rozsahu parametru do kterého je nasmérovan,

tj. Pr (Pr 14.16).

%Il Hlavni reference PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
AWl 7 4dana hodnota PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
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Menu

(voq | Peaey | Fomit | vt || Serwa | Ciens |Prooramonstans | crooy
i34l Skute ¢na hodnota PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0 %
Tovar. nastav.
Aktualizace 21ms
Regula €ni odchylka hodnota PID
RO | Bi DP | ND NC PT
1
Rozsah +100,0

Tovar. nastav.

%

Aktualizace 21ms
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10.15 Menu 15: Nastaveni volitelnych modul
Obr. 10-43  Umist éni volitelnych modul G
Volitelné moduly mohou byt zasunuty pouze tehdy, je-li méni¢ odpojen od sité.
Parametry spole €né pro vSechny moduly
Parametr Rozsah Tovar. nastav. Aktualizace
Pr 15.01 | Indikace ID 0 az 599 Z4pis pii pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 0,00 az 99,99 Z&pis pfi pfipojeni sité
Pr 15.50 | Porucha volitelIného modulu 0 az 255 BR
Pr 15.51 | SW sub-verze volitelného modulu 0 az 99 Zapis pfi pfipojeni sité
abulka 10-26  Indikace modulu ID
Indikace ID Modul Kategorie
0 Z&dny modul nevsunut
203 SM-I/O Timer
204 SM-PELV
205 SM-I/O 24V Protected :
206 SMA/O 120V Automatizace
207 SM-I/O Lite
208 SM-1/0 32
401 SM-LON
403 SM-Profibus-DP
404 SM-Interbus
407 SM-DeviceNet Fieldbus
408 SM-CANopen
410 SM-Ethernet
421 SM-EtherCAT

ID volitelného modulu indikuje typ modulu, ktery je zasunut do pfislusného slotu.

KdyZ jsou volitelné moduly vsunuty poprvé do méni¢e, a méni¢ je poté pfipojen k siti, potom méni¢ vybavi poruchu
"SL.dF". Odpojte méni¢ od sité a potom znovu pfipojte sit. Méni¢ si automaticky zapamatuje pfislusné informace pro
volitelny modul. Je-li volitelny modul odstranén, méni¢ vybavi poruchu "SL.nF". Pro vyresetovani této poruchy musi byt
provedeno zapamatovani patametr.
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Menu

10.15.1 SM-I/O Lite a SM I/O Timer

Funkce enkodérové reference je aktivni pouze tehdy, je-li jeji misto uréeni nasmérovano do platného nechranéného
parametru. Je-li pozadovana pouze indikace, misto uréeni musi byt smérovano do nepouzitého platného parametru.

Tabulka 10-27

Menu 15, Parametry SM-1/O a SM-I/O Timer: stru €ny popis

Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
15.01 |Kéd volitelného modulu 0 az 599 Viz tabulku V_Zapls P
! pripojeni sité
15.02 [SW verze volitelného modulu i 00,00 a7 99,99 zapispri
. pripojeni sité
15.03 IndlkacelPreruse'nl apalog_ovgho | OFF (0) nebo On (1) Zapis na
proudového zadavaciho signélu ! pozadi
15.04 |Indikace stavu dig. vstupu 1 (sv. T5) OFF (0) nebo On (1) Z;g)zlzgf
15.05 |Indikace stavu dig. vstupu 2 (sv. T6) OFF (0) nebo On (1) ngzlsagf
15.06 |Indikace stavu dig. vstupu 3 (sv. T7) OFF (0) nebo On (1) ngzlzg?
15.07 |Indikace stavu relé (sv. T21 a T23) OFF (0) nebo On (1) Z;g)zlzgf
15.08 a7 15.13 [NepouZito 5
15.14|Inverze dig. vstupu 1 (sv. T5) E OFF (0) nebo On (1) C;(e)r;gdr}a
15.15 (Inverze dig. vstupu 2 (sv. T6) OFF (0) nebo On (1) C;ir;gdr}a
15.16 |Inverze dig. vstupu 3 (sv. T7) OFF (0) nebo On (1) C;?JrZ]gdr}a
15.17 |Inverze stavu relé 5 OFF (0) nebo On (1) Cteno na
! pozadi
15.18 [Nepouzito i
15.19 |ReZim letniho &asu OFF (0) nebo On (1) Cteno na
| pozadi
e - , ! 5 Zapis na
15.20 [Slovo pro ¢teni dig. vstupl/vystup : 0az 120 pozadils
15.21 a7 15.23 [NepouZito l
. o | . Pfi resetu
15.24 |Misto ur€eni dig. vstupu 1 (sv. T5) ! Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 ménice
15.25 |Misto urdeni dig. vstupu 2 (sv. T6) Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 Pr:; é‘f"sce;”
15.26 |Misto uréeni dig. vstupu 3 (sv. T7) 5 Pr0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 P:} éfus(f;”
15.27 | zdroj stavu relé i Pr 0.00 a2 Pr 21.51 Pr 0.00 Pri resetu
: ménice
15.28 2 15.29 [NepouZito l ]
15.30 |RezZim nastaveni hodin realného ¢asu Oaz2 0 Cteno/Zap!s
! na pozadi
15.31 a7 15.33 [NepouZito i
15.34 |Hodiny realného ¢asu: minuty/sekundy 0,00 az 59,59 00,00 Cteno/Zap!s
. ha pozadi
15.35 |Hodiny realného &asu: dny/hodiny 5 1,00 a2 7,23 0,00 Cteno/Zapis
! na pozadi
15.36 [Hodiny realného ¢asu: mésic/datum E 0,00 az 12,31 00,00 Cteno/Zap!s
. ha pozadi
15.37 |Hodiny realného &asu: rok 5 2000 a2 2009 2000 Cteno/Zapis
' na pozadi
5 0-20 (0), 20-0 (1),
- . 4-20 (2), 20-4 (3), ) PFi resetu
15.38 |Rezim analogového vstupu 1 (sv. T2) : 4-.20 (4). 20-.4 (5), 0-20 (0) ménice
5 Volt (6)
i 0-20 (0), 20-0 (1), &teno na
15.39 |Rezim analogového vystupu 1 (sv. T3) 4-20 (2), 20-4 (3), 0-20 (0) .
! pozadi
: Volt (4)
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- Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny RozSifené
Uvod x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 |
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni Pktualizace
. Zapis pfi
15.40 |Analogovy vstup 1 (sv. T2) : + 100% pfipojeni sité
15.41 [Konstanta anaog. vstupu 1 (sv. T2) | 0,000 a2 4,000 1,000 C;i’;g d”ia
15.42|Inverze analogového vstupu 1 (sv. T2) OFF (0) nebo On (1) OFF (0) C;irz]gdr}a
15.43 [Misto uréeni analog. vstupu 1 (sv. T2) Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 P;;éiisgetu
15.44 az 15.47 [Nepouzito 5
- . . | . Pfi resetu
15.48 |ReZim analogového vystupu 1 (sv. T3) Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00 ménice
15.49 |[Konstanta anaog. vystupu 1 (sv. T3) | 0,000 aZ 4,000 1,000 C;f)rz‘g d”f‘
15.50|Chybové hlagenf volitelného modulu 0 a# 255 Cteno na
. pozadi
15.51|SW podverze volitelného modulu 0az 99 v;apls P
! pfipojeni sité
. . N ] ; 512 (0), 1024 (1), Cteno na
15.52 |Pocet polzu na otdCku enkodéru : 2048 (2), 4096 (3) 1024 (1) pozadi
15.53|Gitaé otacek enkodéru ! 0 aZ 65535 Zapis na
: pozadi
. i 0 az 65535 Zapis na
15.54 |Poloha enkodéru : 1,1 tina otacky pozadi
15.55|Otacky enkodéru 5 -32000 az 32000 Zapis na
: ot/min pozadi
. . o . . Cteno na
15.56 [Maximum zadavaci hodnoty enkodéru 0 az 32000 ot/min 1500 pozadi
15.57 |Uroveri zadavaci hodnoty enkodéru -100 az +100 % ngzlzgﬁ
15.58 |Konstanta zadavaci hodnoty enkodéru ! 0,000 az 4,000 1,000 ngrz]g dnfa
15.59 Misto urceni zadavaci hodnoty Pr0.00 a3 Pr 2151 Pr 0.00 PFi [esfetu
enkodéru ! meénice
5 Samostatny
| enkodér
! 13ms.
15.60 |Reset enkodéru OFF (0) nebo On (1) OFF (0) VSechny
souvisejici
: vst./vyst.
30ms
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Uvod Parametry Forméat Ovladaci Sériova CT Modbus | Programovatelny

Rozsifené

x.00 parametr G panel komunikace RTU automat CTSoft Menu 0 Menu Menu 15
Obr. 10-44  Logicky diagram A Menu 15 *
Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 1
dig. vstupu 1
Indikace stavu H i
dig. vstupu 1
Zakladni
»[1s]O] x.04 >—9 \4 nastaveni
mista uréeni
Pr 0.00
Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 2
dig. vstupu 2
=
Indikace stavu H
dig. vstupu 2
Zékladni
|16 x.05 p— § nastaveni
.E mista uréeni
Pr 0.00
Misto uréeni
Inverze stavu  dig. vstupu 3
dig. vstupu 3
X.26
| :
Indikace stavu H H
dig. vstupu 3
Zakladni
4 E x.06 > nastaveni
mista uréeni
Pr 0.00
Inverze
stavu relé
: Indikace
Zakladni | 0.00 : stavu relé
nastaveni A :
zdroje
Pr0.00 v [Of2%
21.51
T23 =
ov
Legenda
Vstupni Parametry pro
4 E svorky éteni i zapis
Vystupni Parametry
XX .
<bod0 svorky pouze ke &tenf
Poloha prepinacu odpovida zakladnimu nastaveni
* X Vv boxu parametru reprezentuje Menu 15 (tj. napf. x.04 = Pr 15.04)
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Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat
Obr. 10-45 Logicky diagram B Menu 15 *
Misto uréeni
Inverze analogového
analogového  vstupu 1
vstupu 1
=
Rezim Analogovy Konstanta i
analogového vstup 1 analogového H H
vstupu 1 vstupu 1 ; i
H Zakladni
4 v nastaveni
> mista uréeni
Proudovy Pr 0.00
rezim —>
a ochrana
200R
Indikace poruchy
ov Preruseni analogo-
vého proudového
zadavaciho signalu
Zdroj analogo-
vého vystupu 1
H K?Irésgzn\};s?gsbogo Napéti nebo
Zakladni proud
nastaveni E »
zdroje v x.39 |Rezim
Pr0.00 @—

Legenda
0 oty
Vystupni
{ svorky

Parametry pro
éteni i zapis

Parametry
pouze ke ¢teni

Poloha prepina¢u odpovida zakladnimu nastaveni

*  x v boxu parametru reprezentuje Menu 15 (tj. napf. .04 = Pr 15.04)
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Uvod Parametry Formét . Ovladaci Senpva CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené Menu 15
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu
Obr. 10-46  Logicky diagram C Menu 15 *
Misto uréeni
zadavaci hodnoty
enkodéru
Zakladni
. ) Uroven : nastaveni
B Otacky MaX[mur’rj zadavaci Konstanta i mista uréeni
» 7100 Poget pulzd enkodéru zadavaci hodnoty zadavaci ; Pr 0.00
B\ na otagku (ot/min) hodnoty enkodéru hodnoty i
> E Vstup enkodéru enkodéru enkodéru X
A zadavaci
B hodnoty v
.E enkodéru 21.51
Al
»r0lJ
Reset e LV
enkodéru Cita¢ otaek Poloha
enkodéru enkodéru
Rezim nastaveni
hodin redlného
casu
.30
|I| — Minuty/sekundy —
Rezim —-—X.34
letniho
gasu Dny/hodiny
Sl =
: ; N—> | vesicidatum
Standardni H
EI\V > Hodiny Roky
Letnicas [—HH reéiného
(+1hod.) casu H | | L

Newia)
0

Legenda
Vstupni -
svorky XX
Vystupni
svorky

Parametry pro
cteni i zapis

Parametry
pouze ke ¢teni

Poloha piepinact odpovida zakladnimu nastaveni

X v boxu parametru reprezentuje Menu 15 (tj. napf. x.04 = Pr 15.04)
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Rozsifené
Menu

Menu 15 Uvod Parametry Formét . Ovladaci Sen(_)va CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat

Obr. 10-47  Logicky diagram D Menu 15 *

Indikace stavu dig. vstupu 1

=10
Indikace stavu dig. vstupu 2
Slovo pro Pr x.20 Slovo pro ¢teni dig. VIV
4B ] cteni dig. svorka  |Binarni hodnota
vstupu/vystupl
) ] T5 8
Indikace stavu dig. vstupu 3
T6 16
» [0 T7 32
T21/T23 64
Indikace stavu relé
1
4
Legenda
Vstupni Parametry pro
’ svorky ¢teni i zapis
Vystupni Parametry
XX
b0 svorky pouze ke &teni

Poloha prepinact odpovida zakladnimu nastaveni

* X v boxu parametru reprezentuje Menu 15 (tj. napf. x.04 = Pr 15.04)

SM-I/O Lite a SM-I/O Timer
Oba volitelné moduly maji analogovy vstup, ktery ma 11-ti bitové rozliSeni jak pro napétovy tak i pro proudovy rezim.

Analogovy vystup miva rozliSeni 13 bitd (1,25mV rozliSeni v napétovém rezimu a 2,5pA rozliSeni v proudovém rezimu.
Vstup/Vystup - vzorkovani/aktualizace
Komunikace mezi méni¢em a volitelnym modulem je provadéna prostfednictvim sériové linky pracujici na kmitoctu

100kHz. Aktualizace 1/O zavisi na poctu pouzitych vstupu/vystupu.

Je-li pozadovana rychla aktualizace /0, mély by byt pouzity I/O méni¢e nebo zatiZzeni volitelného modulu by mélo byt
drZzeno na minimu.

Popis /10 Pozadovany ¢€as aktualizace

Na pozadi (povinné) 5ms

Digitalni vstup 1 2ms

Digitalni vstup 2 2ms

Digitalni vstup 3/Enkodérovy vstup 2ms

Vystup relé 2ms

Analogovy vstup (10/11 bit() 2/8ms O
Analogovy vystup 3ms

Celkovy €as aktulizace 18/24ms 0O

Priklad vypoctu aktualizace:
Analogovy vstup (2) + analogovy vystup (3) + digitalni vstup (2) + vystup relé (2) + pozadi (5) = 14ms

O Je-li analogovy vstup smérovan do vysokého rozliSeni Pr 1.18 a Pr 1.19, nejhorsi pfipad aktualizace je 4 x 2 = 8ms.
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CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 RozSifené
automat Menu

Poznamka

Je-li jako zdroj v modulu pouzit 32 bitovy parametr, musi
byt smérovan do Menu 18, napf. Pr 18.12.

Poznamka

Vstup reference enkodéru je aktivni pouze kdyz
parametr mista ureni (Pr 15.59) je smérovan do
platného parametru.

Kod volitelného modulu
15.01 SM-I/O Lite, SM-1/O Timer

RO | Uni ND PT | US
Rozsah 0 az 599

Tovar. nastav. viz tabulka 10.26

Aktualizace Zapis po zapnuti sité

Pokud do méni¢e neni zasunut zadny volitelny modul,
tento parametr obsahuje nulu. Pokud je modul zasunut,
parametr zobrazuje identifika¢ni kéd daného modulu,
viz tab. 10.26:

Nova hodnota parametru je automaticky v meénici
zapamatovana.

Pokud je méni¢ nasledné zapnut se zasunutym
odliSnym modulem, nebo neni pfitomen zadny modul na
misté, kde se dfive néjaky nachéazel, méni¢ vyhlasi
poruchu "SL.dF" nebo "SL.nF".

15.02 SW verze volitelného modulu
' SM-1/0O Lite, SM-I/O Timer

RO [ Uni DP | ND NC PT
2

Rozsah 0.00 az 99.99

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis po zapnuti sité

Tento parametr zobrazuje SW verzi naprogramovanou
do volitelného modulu. SW sub verze je zobrazena v
parametru Pr 15.51.

Tyto dva parametry udavaji SW verzi takto:

Pr 15.02 = xx.yy

Pr15.01 =zz

Indikace poruchy P FeruSeni analogového
WCNVCIl hroudoveého zadavaciho signalu
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis na pozadi

Je-li analogovy vstup moduld SM-I/O Lite nebo
SM-1/O Timer naprogramovan na néktery z reziml 2 az
5 (viz Pr 15.38), potom je tento bit pfepnut na hodnotu
On (1) v pfipadé, Ze vstupni zadavaci signal poklesne
pod hodnotu 3mA.

Tento parametr muaze byt nasmérovan na digitalni
vystupy za Ucelem indikace této poruchy.

Indikace stavu dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-1/O Lite, SM-1/O Timer

Indikace stavu dig. vstupu 2 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-1/O Timer

Indikace stavu dig. vstupu 3 (svorka T7)
SM-1/O Lite, SM-1/O Timer

RO | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis na pozadi

Tyto parametry indikuji stav na digitalnich vstupech.
Funkce téchto digitalnich vstupl je programovatelna.

Je-li poZzadovana funkce externi poruchy ("Et"), potom
do mista uréeni jednoho z téchto parametrd by mél byt
naprogramovan Pr 10.32, pfiemz by se méla zafadit
inverze, aby porucha byla vybavena pfi rozpojeném
kontaktu.

Digitalni vstupy umozniuji pouze pozitivni logiku.

V pfipadé poZadavku na negativni logiku kontatujte
Control techniques Brno s.r.o.

(www. controltechniques.cz).

15.07 Indikace stavu relé (svorky T21 a T23)
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Bit ND NC PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis na pozadi

Pr15.07 =0 Relé nepfitaZzeno.
Pr15.07 =1 Relé pfitazeno

ICHEVALICE NepouZito

Inverze dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-1/O Lite, SM-1/O Timer

Inverze dig. vstupu 2 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-1/O Timer

Inverze dig. vstupu 3 (svorka T7)
SM-I/O Lite, SM-1/O Timer

Inverze stavu relé (svorky T21 a T23)
SM-I/O Lite, SM-1/O Timer

RW/| Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. OFF (0)

Aktualizace Zapis na pozadi

Nepouiito

RozS8ifeny navod Commander SK
Druhé, prepracované vydani
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15.19

Rezim letniho ¢asu
SM-1/0O Lite, SM-I/O Timer

WA E-vAILWAE NepouZito

RW | Bit us
15.30 Reiim nastaveni hodin realného €asu
Rozsah OFF (0) nebo On (1) . SM-1/O Lite, SM-I/O Timer
Tovar. nastav. OFF (0) RW | Uni
Aktualizace Zapis na pozadi
Pr15.19 =0 standardni éas Roz§ah Oaz2
Pr15.19 =1 letni &as (stand. &as + 1 hod) Tovar. nastav. | 0
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi
Pr15.30 =0 Parametry hodin redlného c¢asu jsou
Hodiny realného€asu nejsou mozné pro SM-1/O lite. fizeny realnymi Gasem
Pr15.30=1 Parametry hodin realného ¢asu jsou
fizeny uzivatelem
Pr15.30 =2 Hodiny realného ¢asu ¢tou parametry ho-

15.20 Slovo pro é€teni digit. vstup G/vystup G
) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0az 120

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis na pozadi

Pouziva se pro uréeni stavi digitalnich vstupG/vystupl
pomoci jednoho parametru.
Pr 15.20 obsahuji binarni hodnotu "xx". Binarni hodnota
je uréena stavem parametrd Pr 15.04 aZ Pr 15.07. Tak

napfiklad

jsou-li

vSechny svorky aktivni,

hodnota

zobrazena v Pr 15.20 bude soucet binarnich hodnot
zobrazenych v tabulce, tj. 120.

ho?jlr:]cirar] Ixx Digitalni Vstup/Vystup

1

2

4

8 Svorka T5

16 Svorka T6

32 Svorka T7

64 Svorka T21 a T23

128

15.21 az 15.23 |\[e]e]ibA](s]

Misto ur éeni dig. vstupu 1 (svorka T5)
SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

Misto ur éeni dig. vstupu 2 (svorka T6)
SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

Misto ur €eni dig. vstupu 3 (svorka T7)
SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

Zdroj relé (svorky T21 a T23)

RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00

Aktualizace |&teno pfi resetu ménice

Tyto parametry definuji parametry, které jsou ovladany z
prograrmovatelnych vstupu, ev. parametr, ktery fidi relé.

Mohou byt pouzity pouze nebitové parametry.

Je-li jako misto uréeni zvolen neplatny parametr, potom
neni nasmérovano nikam, ev u relé zGstava zachovan

posledni stav..

din realného ¢asu a nastavi Pr 15.30 =0

Hodiny redlnéhoc¢asu nejsou mozné pro SM-I/O Lite.

NSRCH VA SRS N e pouZito

Hodiny redlného ¢€asu: minuty/sekundy

15.34 SM-I/O Lite, SM-1/O Timer
RW | Uni DP PT
2
Rozsah 0,00 az 59,59
Tovar. nastav. 00,00
Aktualizace Cteno/Z&pis na pozadi
15.35 | Hodiny redlného ¢€asu: dny/hodiny
) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT
2
Rozsah 1,00 az 7,23
Tovér. nastav. 00,00
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi

15.36 | Hodiny realného ¢éasu: m ésic/datum
) SM-1/O Lite, SM-1/O Timer

RW | Uni DP PT
2

Rozsah 0,00 az 12,31

Tovar. nastav. 00,00

Aktualizace Cteno/Z4pis na pozadi
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Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Séripvé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 Rozsifené Menu 15
x.00 parametr G panel komunikace automat Menu
15.37 Hodiny redlného ¢€asu: rok 15.40 Analogovy vstup 1 (svorka T2)
) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer ) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni PT RO | Bi DP | ND NC PT
1

Rozsah 2000 az 2099 Rozsah +100,0 %
Tovar. nastav. 2000 Tovar. nastav.
Aktualizace Cteno/Zapis na pozadi Aktualizace Zapis na pozadi

Je-li osazen modul s redlnym ¢asem, potom Pr 15.34 az
Pr 15.37 jsou fizeny timto modulem.

Poznamka
Pr 15.34 az Pr 15.37 nejsou mozné pro SM-I/10 Llte.

V napétovém rezimu je vstup bipolarni s rozsahem -10V
az +10V.

V proudovém reZimu je vstup unipolarni s maximem
20mA. Zvoleny rozsah odpovida 0 az 100%.

15.41 Konstanta analogového vstupu 1 (svorka T2)

SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

15.38 ReZim analogového vstupu 1 (svorka T2)
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer RW | Uni DP us
RW | Txt us 3
Rozsah 0,000 az 4,000
Rozsah 0az6 Tovér. nastav. 1,000
Tovar. nastav. 0 Aktualizace Cteno na pozadi
Aktualizace Pfi resetu ménice Tento parametr lze pouZit pro Upravu signalu na
Pr 15.38 | Displej Eunkce analogovém vstupu, je-li to poZadovdno. Ve vétSiné
0 0- 20 0 a2 20mA pfipadd to vSak neni potfeba, protoze kazdy vstup je
1 20-0 20 a7 OmA automaticky upraven tak, aby 100% odpovidalo maximu
> 2-20 4 a7 20mA s hlaSenim poruchy cilového parametru (definovaného Pr 15.43).
3 20-4 20 aZ 4mA s hlaSenim poruchy
4 4-.20 4 az VzomA bez hléf'em, poruchy Inverze analogového vstupu 1 (svorka T2)
5 20.-4 20 aZ 4mA bez hlaSeni poruchy 15.42 SM-1/O Lite. SMo/O Timer
6 VoLt -10V az +10Vv RW | Bit US
V rezimech 2 a 3, porucha Pferuseni analogového
proudového  zadavaciho signalu  "SL.Er" bude Rozsah OFF (0) nebo On (1)
generovana, jestlize zadavaci signal poklesne pod 3mA, Tovar. nastav. | OFF (0)
a parametr Pr 15.50 bude nastaven na hodnotu 2. Aktualizace Cteno na pozadi

Jsou-li zvoleny rezimy 4-.20 nebo 20-.4, potom Pr 15.03
se prepne z OFF do On v pfipadé, Ze zadavaci signal
poklesne pod 3mA.

Je-li vyzadovan bipolarni rezim, potom zaporny
zadavaci signal musi byt napajen z externiho zdroje.

15.39 ReZim analogového vystupu 1 (svorka T3
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer)

RW | Txt us
Rozsah 0az4
Tovér. nastav. 0
Aktualizace Cteno na pozadi
Pr 15.38 | Displej Funkce
0 0-20 0 az 20mA
1 20-0 20 az OmA
2 4-20 4 az 20mA
3 20-4 20 aZ 4mA
4 VoLt 0 az +10V

15.43 Misto ur €eni analogového vstupu 1 (svorka T2)
) SM-1/O Lite, SM-1/O Timer

RW | Uni DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Pr 0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

Pouze nechranéné parametry mohou byt fizeny z
analogovych vstupu.

Je-li jako misto uréeni zvolen neplatny parametr, potom
neni nasmeérovano nikam.

ISRV - VALR: Y@ NepouZito

RozS8ifeny navod Commander SK
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Uvod Parametry Forméat . Ovladaci Séri(_)vé CT Modbus | Programovatelny CTSoft Menu 0 |
x.00 parametr G panel komunikace RTU automat Menu
15.48 Zdroj analogového vystupu 1 (svorka T3) 15.51 | SW subverze volitelného modulu
) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer ) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP PT | US RO | Uni ND NC PT
2
Kategorie Rozsah Zakl. nast. Rozsah 0az 99
Pr0.00 aZ Pr21.51 Pr 0.00 Tovar. nastav.
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice Aktualizace ZApis pfi pFipojeni sité
Pouze nechranéné parametry mohou byt pouzity jako
zdroj.
Je-li jako zdroj zvolen neplatny parametr, potom vystup 1552 ‘ Poéet pulz &1 na ot é€ku enkodéru m éniée
zlistane na hodnoté nula. : SM-I/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Txt us
Konstanta analogového vystupu 1 (svorka T3)
SRl S\-1/O Lite, SM-I/O Timer Rozsah 512 (0), 12536(2') 2048 (2),
RW | Uni bP us Tovér. nastav. 1024 (1)
3 Aktualizace Cteno na pozadi
_Frzoz,sah 0'002 2;3'000 Zmeénu hodnoty tohoto parametru lze provést pouze
ovar. nastav. | 2 tehdy, je-li méni¢ odblokovan (neni Enable), zastaven
Aktualizace Cteno na pozadi (rdY) nebo je v poruse.

Tento parametr Ize pouzit pro Upravu signadlu na
analogovém vystupu, je-li to pozadovano. Ve vétsiné
pfipadd to vSak neni potfeba, protoze vystup je
automaticky upraven tak, aby 100% odpovidalo maximu
zdrojového parametru.

15.50 Chybové hlaseni volitelného modulu
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer

RO | Uni ND NC PT
Rozsah 0 az 255

Tovar. nastav.

Aktualizace Zapis na pozadi

Je-li detekovana chyba volitelného modulu, méni¢
vybavi poruchu "SL.Er". Pfi¢ina poruchy je

zaznamenana v tomto parametru.

Kodsp)ﬁréthy PFi¢ina poruchy

0 Z&dnéa porucha

1 Zkrat na digitalnim vystupu

5 Vstupni proud je pfili§ vysoky nebo pfilis
nizky

3 P¥ili§ vysoky napdjeci proud enkodéru

4 Porucha sériové komunikace modull
SM-I/O Lite nebo SM-I/O Timer

5 Porucha reélného ¢asu
(pouze SM-1/O Timer)

74 Pfehrati moduld SM-I/O Lite nebo
SM-1/O Timer

Moduly SM-1/O Lite a SM-I/O Timer obsahuji obvod
sledovani teploty. Jestlize teplota desky tisténych spoju
presahne 65°C, je ventilator ménice pfinucen pracovat
pfi plné rychlosti po dobu minimalné 20s. Jestlize
teplota spadne pod 65°C, ventilator muze pracovat opét
normalné. Jestlize teplota desky tiSténych spoju
presahne 70°C, je vyhldSena porucha "SL.Er" s
hodnotou 74

Cl’taé ota&ek enkodéru m &nige

SM-1/O Lite, SM-1/O Timer
RO | Uni| FI ND NC PT
Rozsah 0 az 65 535 otacky
Tovar. nastav.
Aktualizace Zéapis na pozadi

Po povelu reset je tento &ita¢ nastaven na nulu.

15.54 “ Poloha enkodéru m &nice
SM-1/O Lite, SM-1/O Timer
RO | Uni| FI ND NC PT
Rozsah 0 az 65535 14 tina otacky
Tovar. nastav.
Aktualizace Zéapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje polohu enkodéru refrence.

15.55 | Otacky enkodéru m énice
) SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

RO| Bi | FI ND NC PT
Rozsah -32 000 az 32 000 ot/min
Tovar. nastav.

Aktualizace Zéapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje otaky enkodéru (v ot/min).
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15.56 Maximum zadévaci hodnoty enkodéru m  énice 15.60 Reset enkodéru
) SM-I/O Lite, SM-I/O Timer ) SM-I/O Lite, SM-1/O Timer
RW | Uni us RW | Bit us
Rozsah 0 az 32 000 ot/min Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. 1500 Tovér. nastav. OFF (0)
Aktualizace Zapis na pozadi . Pouze enkodér: 13ms
Aktualizace VSechny Vstupy/Vystupy: 30ms

Tento parametr uréuje rozsah zadavaci hodnoty otacek

pouZitého enkodéru Nastaveni tohoto parametru na nulu zpusobi reset

Gitace otacek enkodéru ménic¢e (Pr 15.53) a polohy
enkodéru (Pr 15.54) na nulu.

15.57 Urove i zadavaci hodnoty enkodéru m  éniée Poznamka |
’ SM-I/O Lite, SM-I/O Timer prosora R .
. BliZSi informace viz pfirucka "SM-I/O Lite / SM-I/O
RO | Bi | Fl PT . S
Timer user guide".

Rozsah -100 az +100 %

0
Tovar. nastav.
Aktualizace Zapis na pozadi

Tento parametr zobrazuje procento zadavaci hodnoty
pouzitého enkodéru.

Konstan‘ta zadévacf hodnoty enkodéru m  énice
SM-1/O Lite, SM-I/O Timer
RW | Uni DP us
3
Rozsah 0,000 aZ 4,000
Tovér. nastav. 1,000
Aktualizace Cteno na pozadi

Zadavaci hodnota enkodéru je upravena timto
parametrem a to pfedtim nez je poslana do pfislusného
mista urceni.

Misto ur éeni zadavaci hodnoty enkodéru
15.59 mMEHIES
SM-1/O Lite, SM-I/O Timer

RW | Uni DE DP PT | US
2
Kategorie Rozsah Z&kl. nast.
Pr0.00 az Pr 21.51 Pr 0.00
Aktualizace |Cteno pfi resetu ménice

Tento parametr mize byt nasmérovan pouze do
nechranéného parametru ménice.

Poznamka |

Dal$i informace o modulech SM-1/O Lite a SM-I/O Timer
jsou k dispozici v pfiruéce SM-1/O Lite a SM-I/O Timer.
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10.15.2 SM-I/O 120V
Tabulka 10-29  Menu 15, Parametry SM-1/O 120V: str uény popis
Parametr Rozsah Tovami . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
15.01 |Kéd volitelného modulu | 0 az 599 206 Zapis pfi pfipojeni sité
15.02 [SW verze volitelného modulu +100.00 az 99.99 Z4pis pfi pfipojeni sité
15.51 |SW subverze volitelného modulu : 0az 99 Zépis pfi pripojeni sité
Bliz8i informace viz Uzivatelska pFirucka SM-I1/O 120V.
10.15.3 SM-DeviceNet
Tabulka 10-30 Menu 15, Parametry SM-DeviceNet: s tru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 407 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0 az 99 Z&pis pfri pfipojeni sité
BlizSi informace viz Uzivatelské pfiru¢ka SM-Devicenet.
10.15.4 SM-Ethernet
Tabulka 10-31  Menu 15, Parametry SM-Ethernet: str  uény popis
Parametr Rozsah Tovarni . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 410 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pripojeni sité
BlizSi informace viz Uzivatelska pfirucka SM-Ethernet.
10.15.5 SM-CANopen
Tabulka 10-32 Menu 15, Parametry SM-CANopen: str  uény popis
Parametr Rozsah Tovarni . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 408 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zapis pfi pripojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pripojeni sité
BlizSi informace viz Uzivatelskéa pfiru¢ka SM-CANopen.
10.15.5 SM-Interbus
Tabulka 10-33 Menu 15, Parametry SM-Interbus: st ruény popis
Parametr Rozsah Tovarni . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 404 Zépis pfi pripojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pripojeni sité
BlizSi informace viz Uzivatelska priru¢ka SM-Interbus.
10.15.6  SM-Profibus DP
Tabulka 10-33 Menu 15, Parametry SM-Profibus DP:  stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovami . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 403 Zépis pfi pripojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zapis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfi pripojeni sité
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Tabulka 10-34  Menu 15, Parametry SM-LON: stru  ény popis
Tovarni . )
Parametr Rozsah nastaveni Nastaveni Aktualizace
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 401 Z4pis pfi pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 a7 99.99 Z4pis pfi pfipojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfri pfipojeni sité
BlizSi informace viz UzZivatelsk& pfirucka SM-LON.
Tabulka 10-35 Menu 15, Parametry SM-EtherCAT: str  uény popis
Parametr Rozsah Tovarni . Nastaveni Aktualizace
nastaveni
Pr 15.01 | Kéd volitelného modulu 0 az 599 403 Z4pis pfri pfipojeni sité
Pr 15.02 | SW verze volitelného modulu 00.00 az 99.99 Zépis pfi pripojeni sité
Pr 15.51 | SW sub verze volitelného modulu 0az 99 Zapis pfri pfipojeni sité

BlizSi informace viz UzZivatelska pfirucka SM-EtherCat.
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10.16 Menu 18: Aplika éni menu 1
Tabulka 10-35 Menu 18: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni |Nastaveni ktualizace
18.01 |APlikacni menu 1. zapamatuje se po -32768 az 32767 0 Neuréeno
odpojeni napajeni :
18.02 az 18.10 [APlikacni menu 1-integer, 132768 az 32767 0 Neurceno
pouze ke ¢teni :
18.11 az 18.30 |APlikacni menu 1. integer, -32768 az 32767 0 Neur&eno
mozno Cist i zapisovat .
18.31 az 18,50 |Plikacni menu 1- bitovy, OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Neur&eno
mozno Eist i zapisovat !

Menu 18 obsahuje parametry, které neovlivniuji operace uvnitf ménice. Tyto vSeobecné pouzitelné parametry jsou uréeny
pro pouziti v rdmci komunikacnich protokolt a aplika¢nich volitelnych moduld. Parametry v tomto menu uréené ke ¢teni i k
zapisu lze v ménici ulozit.

18.01 Aplika éni menu 1: zapamatuje se po odpojeni
) napajeni

RW/| Bi NC PS
Rozsah -32 768 az + 32 767

Tovar. nastav. 0

Aktualizace Neuréeno

Aplika €éni menu 1: integer, pouze ke ¢éteni

RO | Bi NC
Rozsah -32 768 az + 32 767
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Neuréeno

Aplika €ni menu 1: integer, mozno ¢isti

zapisovat
RW | Bi us
Rozsah -32 768 az + 32 767
Tovar. nastav. 0
Aktualizace Neuréeno
Aplika éni menu 1: bitovy, mozno Géist i
zapisovat
RW | Bit us
Rozsah OFF (0) nebo On (1)
Tovar. nastav. OFF (0)
Aktualizace Neuréeno
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VSeobecn é Menu 1 Menu 2 Menu 3 Menu 4 Menu 5 Menu 6 Menu 7 M enu8 Menu 9 Menu 10
Menu 11 Menu 12 Menu 14 Menu 15 Menu 18 Menu 21
10.17 Menu 20: Aplika €ni menu 2
Tabulka 10-36  Menu 20: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni [|Nastaveni Rktualizace
20.01 aZ 20.20 [NepouZito !
20.21 a7 20.30 |APlikacni menu 2:diouhy 2zt 0 Neuréeno
integer, mozno Cist i zapisovat |

Menu 20 obsahuje parametry, ketré neovlivniuji operace uvnitf ménice. Tyto vS8eobecné pouzitelné parametry jsou uréeny
pro pouziti v ramci komunikaénich protokoll a aplika¢nich volitelnych modull. Parametry v tomto menu uréené ke &teni i k

zapisu Ize v ménici ulozit.

PR EYAL Rl Nepouzito

20.21
az
20.30

Aplika éni menu 2 — dlouhy integer — mozno
zapisovat

RW | Bi

NC

Rozsah

2% az 2%

Tovar. nastav.

0

Aktualizace

Neuréeno
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10.18 Menu 21: Mapa motoru 2
Tabulka 10-31  Menu 21: stru €ny popis
Parametr Rozsah Tovarni nastaveni Nastaveni Aktualiz  ace
21.01 |Maximalni kmito¢et motoru 2 : 0,0 az 1500,0 Hz 50,0 Na pozadi
21.02 |Miniméalni kmito¢et motoru 2 0,0 az Pr21.01 0,0 Na pozadi
: ALAV (0), AV.Pr (1),
, I Al.Pr (2), Pr (3),
21.03 |Konfigurace ménice pro motor 2 PAd (4), Prc (5), ALLAV (0) 5ms
21.04 |Hodnota akceleraéni rampy motoru 2 0.0az 5,0 5ms
) : 3200,0 s/100Hz '
i i 0,0 az
21.05|Hodnota deceleraéni rampy motoru 2 : 32000 $/100Hz 10,0 5ms
21.06 [Jmenovity kmito€et motoru 2 ! 0,0 a7 1500,0 Hz 50,0 Na pozadi
! 0a? -
. | - Jmenovity proud p
21.07 [IJmenovity proud motoru 2 max_prOl/JAfi_menlce ménice {11.32} Na pozadi
21.08|Jmenovité otacky motoru 2 i 0 az 9999 ot/min 1500 Na pozadi
i méni¢ 110V: 230
| 0as meénic¢ 200V: 230
21.09 [Jmenovité napéti motoru 2 | max nast napéti V meénic 400V: 400 128 ms
: —nhast_nap mé&ni& 575V: 575
: méni¢ 690V: 690
21.10|Jmenovity Gginik motoru 2 i 0,00 az 1,00 0,85 Na pozadi
N Lo | Auto (0), 2P (1), .
21.11 |Pocet polld motoru 2 ! 4P (2), 6P (3), 8P (4) Auto (0) Na pozadi
21.12 |Odpor statoru motoru 2 0,00 az 65,00 Q 0,00 Na pozadi
21.13|Ofset napéti motoru 2 ! 0,0az25,0 V 0,0 Na pozadi
21.14 |Rozptylova indukénost motoru 2 : 0,00 az 320,00 mH 0,00 Na pozadi
21.15|Mapa motoru 2 aktivni ; OFF (0) nebo On (1) OFF (0) Na pozadi
21.16|Tepelna ¢asova konstanta motoru 2 | 0 az 250 89 Na pozadi
21.17 a7 21.28 [NepouZito :
E Oaz
21.29 |Symetrické proudové omezeni motoru 2 proud_omez_motoru_1 165,0 Na pozadi
: %
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Programovatelny
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Format
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Parametry

%.00 CTSoft

Uvod

Menu

Cislo odpovidajiciho parametru mapy motru 1 je uvedeno
mensSim pismem v zavorce.

211'0061 Maximalni kmito éet motoru 2 25 0077 Jmenovity proud motoru 2
RW | Uni DP us RW | Uni VM | DP RA us
1 2
Rozsah 0,0 a7z 1 500 Hz Rozsah 0,00 aZ max_jmen_proud A
Tovar. nastav. 50,0 Tovar. nastav. Pr11.32
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
21.02 Minimalni kmito €et motoru 2 21.08 Jn}gnovne th cfkyvr?.otoru 2
(1.07) [CXLM (pFi jmenovité zat é7i)
RW | Bi VM | DP PT | US RW | Uni us
1
Ro;sah 0,0 az 1 500,0 Hz Rozsah 0az 9999 ot/min
Tovar. nastav. 0,0 Tovar. nastav. 1500
Aktualizace Na pozadi Aktualizace Na pozadi
pANOKEIl \/olba reference pro motor 2 21.09 L .,
[(RENI (zadavaciho signdlu otacek 5.09 Jmenovite nap éti motoru 2
RW | Txt us RW | Uni VM RA us
Rozsah 0az5h Rozsah 0 az max_vyst_napéti
Tovar. nastav. 0 (ALAV) meéni¢ 110V: 230
Aktualizace 5ms méni¢ 200V: 230 Y
Tovar. nastav. meéni¢ 400V: 400
meéni¢ 575V: 575
ménic¢ 690V: 690
%21101‘)1 Hodnota akcelera éni rampy motoru 2 Aktualizace 128ms
RW | Uni DP us
1 21.10
- ; Jmenovity U €inik motoru 2
Rozsah 0,0 az 3 200,0 s/100Hz 5.10 ‘
Tovar. nastav. 5,0 RW [ Uni DP us
Aktualizace 5ms 2
Rozsah 0,00 az 1,00
Tovar. nastav. 0,85
%21201? Hodnota decelera éni rampy motoru 2 Aktualizace Na pozadi
RW | Uni DP us
1 21.11
. ; Pocet pol & motoru 2
Rozsah 0,0 az 3200,0 s/100Hz (5.11)
Tovar. nastav. 10,0 RW | Txt us
Aktualizace 5ms
Rozsah 0 (Auto), 1 (2P), 2 (4P), 3 (6P), 4 (8P)
Tovar. nastav. 0 (Auto)
%510%? Jmenovity kmito &éet motoru 2 Aktualizace Na pozadi
RW | Uni DP us
1
21.12
Rozsah 0.0 a2 1 500.0 " 5.17) Odpor statoru motoru 2
Tovar. nastav. 50,0 RW | Uni DP RA us
Aktualizace Na pozadi 3
Rozsah 0,000 az 65,000 o
Tovar. nastav. 0,000
Aktualizace Na pozadi
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21.13 -
(5.23) Ofset nap éti motoru 2
RW | Uni DP RA us
1
Rozsah 0,0 az 25,0 v
Tovar. nastav. 0,0
Aktualizace Na pozadi
ol R0zptylova induk & 2 (oL
(5.2) ozptylova induk €énost motoru 2 (OLs)
RW | Uni DP RA us
2
Rozsah 0,00 az 320,00 mH
Tovar. nastav. 0,00
Aktualizace Na pozadi

2115 Mapa motoru 2 aktivni

RO | Bit ND PT
Rozsah OFF (0) nebo On (1)

Tovar. nastav. OFF (0)

Aktualizace Na pozadi

Je-li #21.15 = 1, je zvolena mapa motoru 2.
Tento parametr maze byt nasmérovan na digitalni vystup,
napf. aby ovladal styka¢ motoru 2.

%41115? Tepelna €asovéa konstanta motoru 2
RW | Uni us
Rozsah 0 az 250 s
Tovar. nastav. 89
Aktualizace Na pozadi
21.17 a7 21.28 NEYIES |
241'0279 Symetrické proudové omezeni motoru 2
RW | Bi VM | DP RA us
1
Rozsah 0 aZ proud_omez_motoru_21 %
Tovar. nastav. 165,0
Aktualizace Na pozadi
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