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Zé&kladni informace

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i
nastavenim volitelnych provoznich parametri zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.
Obsah této prirucky v dobé jejiho tisku odpovida skutec¢nosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a
zdokonalovani vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti
eventualné obsah uzivatelské pfirucky bez pisemného upozornéni.

V&echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenaset jakymkoliv
zplGsobem nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Verze programového vybaveni (SW verze)

Ménic je dodavan s nejnové;jsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUsobit rozdilné chovani
ménich. Proto v pfipadé, kdy je zamysleno méni¢ instalovat do jiz stavajiho systému nebo stroje, je potfeba
pro zajisténi spravného fungovani ovéfit SW verze ovéfit.

Pfi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnovéjsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto
skute¢nost do objednavky opravy.

SW verze ménic¢e mUze byt zjiSténa pomoci Pr 11.29 a Pr 11.34.

Oznaceni SW verze ma tvar xx.yy.zz, kde Pr 11.29 zobrazuje xx,yy a Pr 11.34 zobrazuje zz. Napf. pro SW
verzi 01.01.00 potom Pr 11.29 zobrazuje 1.01 a Pr 11.34 zobrazuje 0.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spole¢nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Techniques se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produktt na
Zivotni prostredi. Proto byl zaveden Systém Fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental
Management System - EMS), ktery je certifikovan dle mezinarodni normy 1ISO 14001. Bliz§i informace o
tomto systému fizeni a o ekologické politice Control Techniques Ize najit v anglic¢tiné na internetovych
strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuiji dlouhou Zivotnosti, béhem které Setfi energii
(zvySenim ucinnosti vyrobniho procesu), sniZuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V typickych
aplikacich tyto pozitivni Gc¢inky z hlediska ekologického zdaleka prevysuji negativni dopady vlastni vyroby
téchto produktl a jejich Srotaci na konci Zivotnosti.

Pfi likvidaci na konci své Zivotnosti mohou byt ménice kmito¢tu snadno demontovany na soucasti, které jsou
vhodné k recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouziti nastrojd, ostatni jsou
prisSroubovany béznymi Srouby. Prakticky vSechny ¢asti téchto produktll jsou vhodné pro recyklaci.

Obaly produktt Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouZzit vicekrat. Velké ménice jsou uloZeny v
dievénych bednach, malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichZ podstatnou ¢ast tvofi jiz
recyklované suroviny. Vypliiovy material v krabicich je polyetylén stejné jako félie, kterou jsou krabice
zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni produktt dava Control Techniques prednost
snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na Zivotni prostredi a stale hleda
moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

PFi pfipravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu a
dobré mravy.

Legislativa REACH

Narizeni EC 1907/2006 tykajici se registrace, hodnoceni, autorizace a omezeni chemikalii vyzafuje, aby
dodavatel zbozi informoval pfijemce o tom, zda toto zboZi obsahuje vice nez specifikované mnozstvi
jakékoliv substance, ktera je Evropskou chemickou agenturou (European Chemicals Agency - ECHA)
povazovana za substanci potencialné velmi nebezpecnou a je proto touto agenturou uvedena jako kandidat
pro povinnou autorizaci.

Pro aktualni informace o tom, jak jsou tyto poZadavky aplikovany ve spojeni s produkty Control Techniques
se prosim v prvni fadé obratte na vas obvykly kontakt. ProhlaSeni Control Techniques Ize nalézt na:
http://www.controltechniques.com/REACH

Copyright © April 2010 Control Techniques Ltd.
Software: 01.08.00
¢erven 2011 - Verze 0472-0000-08
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Prohlaseni o shod é

Control Techniques Ltd

The Gro
Newtown
Powys. UK
SY16 3BE
SKA1100025 SKA1100037
SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150
SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 SKD3200400 SKD3400550 SKD3400750

VySe uvedené vyrobky - stfidavé ménice pro pohony s regulaci rychlosti - byly navrzeny a vyrobeny podle
nésledujicich evropskych harmonizovanych norem:

Systémy elektrickych vykonovych pohonu s nastavitelnou rychlosti - Cast 5-1:

EN 61800-5-1:2007 Bezpecnostni poZadavky - Elektrické, tepelné a energetické

Elektrické regulované pohony s ménici. Norma EMC vyrobkud véetné specialnich

EN 61800-3:2004 |, \sebnich metod

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 6-2: Kmenové normy - Odolnost

EN 61000-6-2:2005 X . S
pro pramyslové prostredi

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cést 6-4:

EN 61000-6-4:2007 |\ 1 onove normy - Emise - Primyslové prostiedi

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 3-2: Meze - Meze pro emise

EN 61000-3-2:2006 harmonického proudu (zafizeni se vst. fazovym proudem do 16A véetné)

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Céast 3-3: Meze - Omezovani zmén
napéti, kolisani napéti a flikru v rozvodnych sitich nizkého napéti pro zafizeni se
jmenovitym fazovym proudem < 16A, které neni pfedmétem podminéného
pfipojeni

EN 61000-3-3:2008

EN 61000-3-2:2006: Platné tam, kde vstupni proud je <16A. Zadné meze nejsou aplikovany pro profesionalni
zafizeni kdyZ je vstupni vykon >1kW.
SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055: jsou vyZzadovany vstupni reaktory
Ostatni typy: pouze pro profesionalni pouZiti
EN 61000-3-3: 02008: Platné tam, kde vstupni proud je <16A pro napéajeci napéti 230/400V

Tyto vyrobky odpovidaji Smérnici nn 2006/95/EC a Smérnici pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
2004/108/EC.

T. Alexander

VP Technology
Date: 11th June 2009
Yy~

Tato elektronicka za Fizeni jsou ur éena pro napdjeni p FisluSnych motor G a pro spolupraci s Fidicimi
systémy, elektrickymi ochranami a dalSimi sou  €astmi, se kterymi vytva Fi kompletni vyrobek nebo
systém. Shoda s bezpe €énostnimi p Fedpisy a p fedpisy o odruSeni zalezi na spravné instalaci a
spravném nastaveni m énicéd a na pouziti uvedenych p Fedepsanych vstupnich filtr ~ &. Méniée musi
byt instalovany pouze profesionalnimi montaznimi te chniky, kte Fi jsou znali poZzadavk G

bezpe énosti a odruSovani. Montazni technik je zodpov ~ édny za to, Ze kone €ny vyrobek nebo
systém odpovida p FisluSnym narodnim normam v mist & uréeni. Doporu €éujeme podivat se do
pfiruéky Stru ény ndvod Commander SK . Detailni informace o elektromagnetické kompatibi  lité
jsou rovn éz k dispozici ve zvlastnich protokolech o EMC

4 Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
www.controltechniques.cz Treti vydani
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1 Bezpe €nost p Fi praci 2
1.1 Varovani, Upozorn éni, Poznamka =
g
2
& Varovani podéava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi bezpeénosti. gi
o
*
- Z
28
=
Upozorn éni podava informaci, ktera je nezbytna k zamezeni rizika poSkozeni vyrobku % g
nebo jiného zafizeni. © %
Poznamka podéava informaci, kterd pomaha porozumét zafizeni a jeho provozu. § %
1.2 Nebezpe €i Urazu elektrickym proudem - obecné informace
Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach maze zplsobit 2
Uraz elektrickym proudem a to i se smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na ;‘
zafizeni udrzovat velkou pozornost. é
Na pfislusnych mistech této pfirucky jsou uvedena patfi¢na upozornéni. 3
Instalace ménice a zplsob jakym je provozovan a udrzovan, musi odpovidat -
pfislusnym bezpecénostnim predpisim a normam. 2
3
@
1.3 Projektovani pohonu a bezpe €énost osob 2
Ménice jsou navrzeny jako soucasti elektrickych instalaci nebo pracovnich stroju. e
Nejsou-li ménice instalovany spravné, mohou zplsobit nebezpecné situace z hlediska §;§
bezpecnosti. g
V ménici se vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysoké trovné zbytkového § g
elektrického naboje, coZz muze zplsobit zranéni. 82
VesSkeré prace na zafizeni s méni¢em a pfidruzenych volitelnych jednotkach, obzvlasté o
jejich instalace a uvedeni do provozu, mdZe provadét pouze osoba s potfebnou g
kvalifikaci, a to az po bedlivém prostudovani téchto bezpecnostnich informaci a této 8
prirucky a pfi dodrzovani bezpecnostnich predpist. 5
Na signaly START a STOP nebo na signaly na elektron ickych vstupech nelze <
z hlediska bezpe €nosti spoléhat. Neodstrani nebezpe ¢€né nap éti z vystupu m énice g
nebo externich volitelnych jednotek. ;o‘_r;n%
Pfed zapo éetim jakékoliv servisni prace musi byt od m  éniée odpojeno napajeci g §
nap éti. )
Méni€ neni navrZzen pro funkce souvisejici s bezpeénosti. g
Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim ménice, které mohou mit vliv na -
vznik neo¢ekavanych situaci, a to jak u chténych funkci (napf. Autostart) tak pfi 5¢
nespravné ¢innosti béhem poruchy (napf. Start/Stop, reverzace, maximalni otacky). i g
V aplikacich, kde selhani méni¢e miZze zpusobit Skodu nebo zranéni je nutno provést <
analyzu rizika. Jestlize by zatéZ motoru mohla zplsobit zvySovani otac¢ek motoru (napf.
zdvih u jefabu nebo vytahy), musi byt pouZito oddélené zafizeni k zabezpeceni brzdéni |3 )
a zastaveni motoru (napf. mechanicka brzda). % §
3
= o
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1.4
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1.6

1.7

1.8

1.9

Pracovni podminky

Pokyny uvedené v pfiru¢ce Technicka data Commander SK tykajici se transportu,
skladovani, instalace a pouziti méni¢e musi byt dodrzeny, a to véetné dodrzeni
uvedenych pracovnich podminek. Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému
mechanickému naméahani.

Pristup k m éniéi

Pristup k méni¢i mGze byt umoznén pouze osobam s potfebnou kvalifikaci. Pfitom musi
byt dodrZovany bezpecénostni predpisy platné v misté instalace.

Kryti ménice IP zavisi na instalaci ménice. BliZe viz pfiru¢ka Technicka data
Commander SK.

Ochrana proti ohni

SkFin ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Je-li toto vyZadovano, je nutno pouZzit
samostatny protipoZarni rozvadéc.

Shoda s p Fedpisy

Instalator je odpovédny za to, Ze instalace splriuje pfislusné smérnice a normy, jako
jsou napt. normy pro kabelaz, bezpeénostni pfedpisy a normy pro elektromagnetickou
kompatibilitu (EMC). Zvlastni pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodicd, jisténi a
zemnéni.

Instrukce pro spinéni poZadavavkud zvlasStnich EMC norem jsou uvedeny v pfiru¢ce
Technicka data Commander SK.

V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve kterych jsou ménice pouZity,
splfiovat tyto normy:

2006/42/EC: Safety of machinery (Bezpecnost stroju)

2004/108/EC: Electromagnetic compatibility (Elektromagnetick&d kompatibilita)

Motor
Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s doporu¢enimi vyrobce. Zkontrolujte,
zda je hfidel motoru chranéna.

Standardni asynchronni motory jsou navrhovany jako jednorychlostni stroje. Jestlize se
zamysli vyuZzit moznosti ménice a provozovat takovy motor nad jeho maximalnimi
projektovanymi otackami, dirazné se doporucuje tuto skute¢nost nejdfive projednat s
vyrobcem motoru.

Nizké otacky mohou vést k prehréati motoru, protoze Gginek vnitfniho ventilatoru motoru
klesa se ¢tvercem snizovani otacek. Motor by mél byt vybaven ochrannym termistorem,
pfip. jinou tepelnou ochranou. V pfipadé nutnosti je také moZno pouzit u motoru cizi
ventilaci.

Spravné nastaveni parametr(i motoru v ménici ovliviiuje ochranu motoru. Jejich
nastaveni z vyroby (tovarniho nastaveni) nemusi byt pro dany motor spravné.

Je nezbytné, aby hodnota parametru Pr 06 (jmen. proud motoru) byla nastavena
spravné. Toto nastaveni ovliviiuje spravnou funkci tepelné ochrany motoru.

Nastavovani parametr G

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménic¢e. Jejich nastaveni proto nesmi
byt ménéno bez peclivého uvazeni moznych dasledkd na cely systém.

Musi byt uc¢inéna preventivni opatieni k zabranéni nechténych zmén v dobé poruchy
nebo proti neodbornému zasahu nekompetentni osoby.

Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
www.controltechniques.cz Treti vydani



1.10

Elektricka instalace

1.10.1 Nebezpe€i Urazu elektrickym proudem

Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou vdZzného Urazu elektrickym
proudem a mohou byt smrtelna:

« Stfidavé napéajeci napéti a pfipojovaci svorky

«  Svorky stejnosmérného meziobvodu, kabely a svorky dynamické brzdy

* Vystupni kabely a pfipojovaci svorky

e Urcité interni ¢asti ménice a externi volitelné prisluSenstvi

Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky fidici svorkovnice pouze zakladni (jednoduchou)
izolaci a nesmi se jich dotykat

1.10.2 Pr¥ipojeni napajeni

Méni¢ musi byt k napajeci siti pfipojen takovym zplsobem, aby byla bezpecné zajisténa
moznost jeho odpojeni, napf pomoci stykace, odpojovace apod.

Odejmuti krytu ménice, instalaéni a servisni prace je mozno provadét az po odpojeni
napajeci sité.

1.10.3 Funkce STOP

Funkce STOP neodstrani nebezpeéné napéti z vystupu ménice, motoru nebo externich
volitelnych jednotek.

1.10.4 Zbytkovy nédboj

Soucasti ménice jsou kondenzatory v mezilehlém obvodu, které zdstavaji i po odpojeni
stfidavého napajeni nabité na napéti, které mdze byt smrtelné. Po odpojeni napajeni je
nutno vyckat min. 10 minut, neZ je mozno pokracovat v praci.

Za norméalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody ménice. Za
urcitych okolnosti v poruchovém stavu je mozné, Ze k vybiti kondenzator( nedojde.
Pokud doslo k takové poruse ménice, pfi niz se displej okamZzité pohasne, je mozné, Ze
se kondenzatory nevybiji. V takovém pfipadé se obratte na dodavatele ménice.

1.10.5 Zafizeni napajena pomoci zasuvky a vidlice

Zvlastni pozornost je tfeba vénovat pfipadu, kdy je pro napajeni pouzita vidlice a
zasuvka. Zbytkové napéti kondenzatord se muze pres diody vstupniho usmérfiovace
dostat az na vidlici vytazenou ze zasuvky. V pfipadé, Ze je mozné dotknout se kolikU
vidlice, je nutno pouzit vhodny prostfedek pro automatické oddéleni vidlice od ménice,
napf. samodrzné relé.

1.10.6 Unikajici proudy

Méni¢ je dodavan s pfipojenym internim odruSovacim filtrem. Jsou-li jako ochrana
pouzity proudové chranice, potom se tyto mohou vypinat v dusledku vysokych
unikajicich proudu.

Blize viz kap. 4.3.1 Interni odruSovaci filtr na strané 16, v¢etné informace jak odpoijit
interni odruSovaci filtr.
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2 Typova fada
Obr. 2-1 P¥iklad typového ozna €eni
[SK A1 2 [XXXXX]
L——Kkod jmen. vykonu, napf.: 00025 = 0,25kW
Kod jmen. vst. napéjeni: 1 = 110V, 2 = 230V, 4 = 400V
Pocet vst. napdjecich fazi: 1 = 1 faze, 3 =3 faze, D =11 3 faze
Typova velikost
Oznaceni typu: Commander SK
Tab. 2-1 Jednofazové napajeni 100V az 120V +10%, 48 az 62Hz
L s Max. vystupni .
Jmenovity Vstupni Té‘:(')cukg F\)/s;:‘tl \;]yr;lte. r;%t{j proud (max. Mll;]r.zrgiagggta
Typ vykon motoru jisténi Iné 2t 83i po dobu 60s) odporu
P Rezim zatizeni A P
kw hp A A A A Q
SKA1100025 | 0,25 0,33 10 7,5 1,7 2,55 N
SKA1100037 | 0,37 0,5 15 11 2,2 3,3
SKB1100075 | 0,75 1,0 25 19,6 4,0 6,0 28
SKB1100110 11 1,5 32 24,0 5,2 7,8
* U 110V meénica typové velikosti A neni dynamické brzda k dispozici.
Tab. 2-2 Jednofazoveé napéajeni 200V az 240V +10%, 48 az 62Hz
- L Max. vystupni .
Jmenovity Vstupni Typicky vst. Jmenovity proud (max. | Min- hodnota
) Ao proud p Fi vyst. proud dobu 60 brzdného
Typ vykon motoru jisténi plné zat &5i po dobu 60s) odporu
Rezim zatizeni A
kW hp A A A A Q
SKA1200025| 0,25 0,33 6 4,3 1,7 2,55
SKA1200037 | 0,37 0,5 10 5,8 2,2 3,3 68
SKA1200055| 0,55 0,75 10 8,1 3,0 4,5
SKA1200075| 0,75 1,0 16 10,5 4,0 6,0
Tab. 2-3 Dualni napéjeni (jedno nebo t Fifazoveé) 200V az 240V +10%, 48 az 62Hz
Jmenovity Vstupni Typicky vs't_. Max. trvaly | Jmenovity Max. vystupni Min.
vykon jisteni | ProudP F 1 yctipni proud |vyst. proud | Proud (max. - hodnota
Typ motoru plné zat ézi po dobu 60s) |brzdného
1faz| 3faz| 1faz| 3faz| 1faz | 3faz Rezim zatizeni A odporu
kW | kW A A A A A A A A Q
SKBD200110| 1,1 15 16 10 | 14,2| 6,7 9,2 5.2 7,8 28
SKBD200150| 15 | 2,0 | 20 | 16 | 17,4| 87 12,6 7,0 10,5 28
SKCD200220( 2,2 | 30| 25| 20 | 23,2| 11,9 17,0 9,6 14,4 28
SKDD200300 | 3,0 30| 25 16 | 23,6 | 12,5 16,6 12,6 18,9 20
SKD3200400| 4,0 | 5,0 20 15,7 19,5 17,0 25,5 20
8 Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
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Tab. 2-4 TFifazové napajeni 380V az 480V +10%, 48 az 62Hz @
N
- Typicky .| Imenovity | Max. vystupni ) o %‘
Jme,nowty Vstupnf | vst. proud Max. trva}ly vyst. proud (max. Min. hod]nota 8‘_%
vykon oy o °. A vstupni brzdného @
Typ jist éni pfi plné proud po dobu 60s)
motoru v proud odporu =2
zatezi Heavy Duty
kW | hp A A A A A Q g
SKB3400037| 0,37 | 0,5 6 1,7 2,5 13 1,95 100 g
SKB3400055| 0,55 | 0,75 6 2,5 3,1 1,7 2,55 100 =
SKB3400075( 0,75 | 1,0 6 31 3,75 2,1 3,15 100 5
SKB3400110| 1,1 15 6 4,0 4,6 2,8 4,2 100
SKB3400150| 1,5 2,0 10 5.2 5,9 3,8 57 100 = §
SKC3400220| 22 | 30 | 16 73 9,6 5,1 7,65 100 55
SKC3400300( 3,0 3,0 16 9,5 11,2 7,2 10,8 55 8 ;%
SKC3400400( 4,0 5,0 16 11,9 13,4 9,0 13,5 55
SKD3400550( 5,5 7,5 16 12,4 14,3 13,0 19,5 53 —m
SKD3400750{ 7,5 | 10,0 20 15,6 16,9 16,5 24,75 53 g 2
Vystupni kmito et 8%
0 az 1500Hz
Vystupni nap éti 2
110V ménice: ;g’
1 fazové, od 0 do max. 240Vst (nastavitelné pomoci Pr 08 2
QO
110V ménice maji na stfidavém vstupu nasobi¢ napéti. 2
200V a 400V ménice: ]
3 fazové, od 0 do max. vst. napéti (240Vst nebo 480Vst, nastavitelné pomoci Pr 08) §
@
3
Vystupni napéti maze byt béhem decelerace zvySeno az o 20%, viz Pr 30 na strané 36. [ 3
3.<
a9
Hodnota max. vstupniho proudu slouzi k dimenzovani kabell a jiSténi. V pfipadech, kde g ?
se max. vstupni proud nepredpokladd, je mozno pro jejich dimenzovani pouzit hodnoty El 8
typického vst. proudu pfi piné zatézi. Blize viz pfirucka Technicka data Commander SK. | § 3
=
9
&
>
2
;_‘r).
5
g
o
23
<
e
3>
,(_D. P
23
co
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Mechanicka instalace

Rozvadec

Méni¢ je uréen pro montaz do rozvadéce, ktery umozriuje pfistup pouze osobam s po-

tfebnou kvalifikaci a osobam opravnénym, a ktery zaji§ uje potfebné kryti.

Yy .« it N . o . M
Méni¢ je navrZen pro pouziti v prostredi klasifikovaném jako stupen znegisténi 2 v soula-
du s IEC60664-1. To znamend pouze suché prostfedi neobsahujici vodivé necistoty.

Méni¢ je standardné proveden v kryti IP20.
Obr. 3-1 Rozm éry ménice

o E »
le G »l F
3 1 D
C
=
[J il
A e g
T ] -
F ===
[
———
=]
! == ] |G
H i e I
i e

i ji
1 \ J
I T L E >
A4 A Jh
Montazni diry: 4 x M4 (typ. vel. A az C), 4 x M5 (typ. vel. D)
Tab. 3-1 Rozm éry m énice
velikost [mm[in [mm [in mm Jin m [n mm |n nm ih mm if m; i mmh in
A 140 | 5,51| 154 | 6,06| 11 |0,43| 64 |2,52| 75 | 295 145 [ 5,71| 104 | 4,09 143 | 5,63
B 190 | 7,48 205 | 8,07| 10,9(0,43|65,9( 2,6 | 85 |3,35| 77 | 3,0 | 156 | 6,15|155,5 6,12| 194 | 7,64
C 240 |9,45| 258 (10,16 10,4| 0,41| 81,1| 3,2 | 100 | 3,94|91,9| 3,62| 173 | 6,81 244 19,61
D 300 |11,81] 335 (13,19 14,5| 0,57|100,5 3,96 | 115 | 4,53 198 | 7,80 315|12,4

* Montaz na liStu DIN je moZné& pouze pro typovou velikost A a B.

Je-li méni¢ namontovan na listu DIN v aplikacich, kde je méni¢ vystaven naraziim a
vibracim, potom se doporucuje k pfipevnéni ménice pouzit i doini pfipeviovaci Srouby.
Pracuje-li méni¢ v instalaci, kde se o¢ekavaji silné narazy a vibrace, je doporu¢eno
montaz na listu DIN nepouzivat a pouZzit montaz na panel.

DIN lista umoznuje, Zze k upevnéni nebo odejmuti méni¢e od DIN listy neni potfeba
Zzadné néaradi. Pfed montazi se ujistéte, Ze lista DIN je orientovana spravné (pfichyco-
vacim okrajem smérem nahoru).

Pouzita DIN liSta musi odpovidat DIN46277-3.

10 Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
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Obr. 3-2 Minimalni montazni vzdalenosti

1oeud
1id 1sougadzag
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53
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)
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55
Q5
c 85
v o
<
<
A B C 2
Typové velikost _ - - 2
mm n mm In mm n 8
p=3
A 0 0 o
B (<0.75kW) 10* | 0,39*
B (=1,1kW) or B (110Vv) | 10 | 0,39 0 0 100 | 3,94 53?
C 50* | 1,97* 3
D 0 0 <
* Minimalni vzdalenost mezi zakladnami méni¢u pfi montazi na panel. E
S<
. - . s . — &8
Tab. 3-2 Utahovaci moment p Fipevnovacich Sroub G (packy m énice) &
o c
— - <
Typova velikost Utahovaci moment g §
AazC 1,3az 1,6 Nm S 3
c
) 2,5a72,8 Nm
9
&
>
2
;_’r).
5
g
Oa
23
=%
@
3
<
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28
g P
g3
53
&2
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o
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Obr. 3-3 Celni pohled na m énié (zobrazena typova vel. B)

I
Pozice pro karty ‘ [
Smart / Logic Stick
Bni
E [S[EYSSN
10mm T
EEEEEE i
Konektor i Ridict .
sériové lnky ——» | ITAEEE svorkovnice

il I
EOOUT 000D ‘

(

H”\I velikosti B, C a D)
L1 ,ILZ /u [M \v! E‘d
000609 7 Silova

] Pozice volitelného
<+—— modulu (jen pro

Ochranny kryt konektoru
volitelného modulu j
(jen pro velikosti B a C) UJ

[

\

- g@@@ svorkovnice

.l hespamepsespmspumspued) | [ o

oX

Tahlo interniho
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4 Elektricka instalace

4.1 Silova svorkovnice
Obr. 4-1 Silovéa svorkovnice u typové velikosti A

-bC Interni
odrus filtr*

[ ] + L1 [L2/Nf U \ W

PE

O+

Q) #

1 Volitelné ' =~
& < Brzdny i | Volitelny
:prlslusenswl odpor i | odrus filtr
| |

AFize |
i Até‘\;‘ez\\:’e"‘ i | Volitelny Zem
i ochrany : vst.reaktor napajent
E Stop E Jisténi
| Rl
| |
i i
: ) e —
1 Hiavni ! -
t vypinad H
H |
[ S H Hlavni

vypinaé

Obr. 4-2 Silovéa svorkovnice u typové velikosti B, C aD

L1 [ L2 [L3/N| U \%

9%%)%)|%

- |+ |e®|PE|PE|ZE

oIoIo

L1 | L2 [L3/N

®c
Q)
NE
O
Q)
Q)

2 il "

H Brzdny

H odpor —

Zafizeni Zem .
-- tepelné hapajeni

Volitelny ochrany| —
vst. reaktor Zem
Stop napéajeni

) [] ([ L o
At |

Hlavni vypinag Volitelna tprava

* Bliz8i informace o odpojeni interniho odruSovaciho filtru viz kap. 4.3.1 Interni
odruSovaci filtr na strané 16.

U 110V ménict SKB pfipojte napajeni na svorky L1 a L3/N.

U typové veliosti je interni odruSovaci filtr pfipojen k zaporné sbérnici ss meziobvodu.
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U 110V typové velikosti A neni k dispozici dynamicka brzda.

Ochrana st Fidavého napajeni
& Napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pfetizenim a zkratim
(napf. pojistky nebo jisti¢e). Nedodrzeni tohoto poZadavku maze zpUsobit riziko pozaru.

Bliz&i udaje o jisténi viz pfirucka Technicka data Commander SK .

Méni¢ musi byt uzemnén vodi¢em o pfufezu odpovidajicimu pfislusné normé.
Viz také Varovani v kap. 4.2 Unikajici proudy vztahujici se k unikajicim prouddm.

& Za Ucelem odstranéni rizika pozaru je nutno dodrzet utahovaci moment Sroubd

v konektoru vykonové svorkovnice, viz nize uvedena tabulka

Typ. velikost Utahovaci moment Sroub & vykonové svorkovnice
A 05Nm/44lbin
B,CabD 1,4ANm/12,11bin

4.1.1 Pogéet start &1 za hodinu

Elektronické ovladani (signaly Start a Stop)

Je-li méni¢ trvale pfipojen k siti, potom je pocet elektronickych startd omezen pouze
vlastnostmi motoru a oteplenim meénice.

Pripojeni k siti

Pocet starG provadénych pfipojenim k siti je omezen. Startovaci obvody umozni 3 za
sebou jdouci starty pfipojenim sité ve 3s intervalech. Pfekro¢eni povoleného poctu
startl za hodinu (viz tabulka nize) mize mit za nasledek poSkozeni startovacich

obvodu.
Maximalni po €et start G pfipojenim sit &
Typ. vel. L S .
rovhom érné rozloZenych v ¢ase
AazD 20

Brzdny odpor: Vysoka teplota a tepelna ochrana
Teplota brzdného odporu mdze dos&hnout vysokych hodnot. Umistéte jej tak, aby teplo
vyzarované timto odporem neposkodilo okolni zafizeni. Pouzijte kabel s izolaci odolnou

vysokym teplotam.

Je nezbytné, aby byl brzdny odpor chranén proti pfetizeni zpisobeném poruchou fidicich
obvodu brzdy v ménici. Pokud brzdny odpor nema svou vlastni ochranu, potom musi byt
pouzit obvod (napf. jako na obr. 4-1 a obr. 4-2), ktery v pfipadé petizeni brzdného odporu
odpoji méni¢ od site.

Brzdnym odporem prochazi ss proud. Nepfipojujte proto brzdny odpor do série s kontaky
relé, které jsou dimenzovany na st proud.

Pokud je k dualnim méni¢im (SKxDxxxxxx) pfivedeno jednofazové napajeni 230V, pfipojte

jej na svorky L1 a L3.

Pfipojeni fidici svorkovnice viz Pr 05 na strané 26.

14 Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
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4.2 Unikajici proudy

Velikost unikajicich proudt zavisi na tom, zda je pfipojen interni odruSovaci filtr. Méni¢
je z vyroby dodavan s pfipojenym odruSovacim filtrem. Pokyny pro jeho odpojeni jsou
uvedeny v kap. 4.3.2 Odpojeni interniho odruSovaciho filtru .

Interni odruSovaci filtr p  Fipojen

30pA ss (10MQ interni vybijeci odpor, vyznamny v pfipadech, kdy se méfi stejnosmérné
unikajici proudy)

Typova velikost A

1 fazové 110V m énice
4mAst pfi napajeni 110V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)

1 fazové 200V m énice
10mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionélné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
Typova velikost B
1 fazové 110V m énice
10mAst pfi napajeni 110V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
Typova velikost B a C
1 fazové 200V m énice
20mAst pfi napéjeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a
kmitoctu)
3 fazové 200V m énice
8mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové400V m énice
8,2mAst pfi napajeni 415V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
Typova velikost D
1 fazové 200V m énice
20,5mAst pfi napéajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové 200V m énice
8mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové400V m énice
10,5mAst pfi napajeni 415V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)

VySe uvedené unikajici proudy se tykaji pouze ménice s pfipojenym internim odruSovacim
filtrem a nezahrnuji dalSi pfipadné unikajici proudy motoru a motorového kabelu.

Interni odruSovaci filtr odpojen
<1lmA

Na vstupu ménice zapojena prepétova ochrana, ktera je v obou pfipadech je pfipojena
k zemnici svorce. Za normalnich okolnosti je vliv této ochrany na unikajici proudy
zanedbatelny.
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Je-li interni odruSovaci filtr pfipojen, unikajici proudy jsou vysoké. V tom pfipadé musi
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je snizeni rizika v pifpadé preruseni jednoho z nich. Evropské normy pozaduiji ob& zemni
pfipojeni.
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4.2.1 Pouziti proudovych chrani €t
Bézné se pouzivaji tfi typy proudovych chrani¢ vyhodnocujicich zbytkové (unikajici)

proudy:
AC vyhodnocuji stfidavé chybové proudy
A detekuji stfidavé a pulzujici stejnosmérné chybové proudy (za predpokladu,

Ze stejnosmérny proud klesa k nule alespori jedenkrat béhem poloviny cyklu)

B detekuji stfidavé proudy, pulzujici i hladké stejnosmérné proudy

* Typ AC by se nikdy nemél pouzivat v sitich s ménici

e Typ A se mlze pouzit pouze pro jednofazové napajené menice

* Pro tfifazové napajené ménice musi byt pouZzit typ B

4.3 EMC (Electromagnetickd kompatibilita)

4.3.1 Interni odruSovaci filtr

Doporucuje se, aby interni odrusovaci filtr byl pfipojen, pokud neni zvlastni diivod pro
to, aby byl odpojen.

Pokud je méni¢ napéajen ze sité IT, potom musi byt interni odruSovaci filtr odpojen.

Interni odruSovaci filtr snizuje Uroven ruSeni do napéjeci sité. Pokud je motorovy kabel
kréatky, je pravdépodobné, Ze pozadavky normy EN61800-3:2004 budou splnény i pro
druhé prostredi.

Je-li motorovy kabel delSi, i tak tento filtr snizuje Groveri vf ruSeni. Je-li kabel stinény a
jeho délka neprekroci povolenou délku, je nepravdépodobné, Ze blizka zafizeni
budou rusena.

Doporucuje se, aby interni odruSovaci filtr byl pfipojen ve vSech aplikacich, pokud
nezvySuje nad pfipustnou mez unikajici proudy nebo pokud plati nékteré z vySe
uvedenych omezeni.

Je-li u typové velikosti D interni odruSovaci filtr pouzit, potom motorovy kabel (U, V, W)
musi byt dvakrat provie¢en feritovym toroidem (je dodavan s méni¢em), aby byly
splnény pozadavky pro provoz v druhém prostredi.

4.3.2 Odpojeni interniho odruSovaciho filtru
Obr. 4-3 Odpojeni a op étné p Fipojeni interniho odruSovaciho filtru

Interni
odrus. filtr

Tahlo zcela zasunuto:
odruSovaci filtr zapojen

Intern{
lodrus. Filtr

Tahlo zcela vysunuto:
odruSovaci filtr odpojen
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4.3.3 DalSi opat feni pro EMC
Uvedena opatfeni jsou nutna, jestlize je vyzadovano pfisnéjsi dodrzovani norem EMC:
* Provoz v prvnim prostfedi dle EN61800-3:2004
*  Splnéni obecnych norem pro vyzarovani
e Je-li v blizkosti zafizeni citlivé na elektromagnetické ruseni

1oeud
1id 1sougadzag

V téchto pfipadech je nutno: =
«  Pouzit pFislusny externi odrusovac filtr 2
«  Pouzit stinény motorovy kabel, stinéni pfipojit ke kovovému zemnicimu panelu g
* Pouzit stinéné fidici kabely, stinéni pfipojit ke kovovému zemnicimu panelu ®
Kompletni pokyny Ize nalézt v pfiruéce Commander SK EMC Guide. 5§
Pro vSechny typy Commander SK jsou také k dispozici externi odruSovaci filtry é ;?
4.4 Technické parametry svorek svorkovnice  Fizeni "2

Ridici obvody jsou od silovych obvodl oddéleny pouze zakladni (jednoduchou) izolaci. —m
UZivatel (instalator aplikace) musi zajistit, aby externi fidici obvody byly opatfeny dalSi g 2
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na stfidavé napajeci napéti silovych ?;_f &y
obvod( ménice, a aby byl znemoznén dotyk zivych ¢asti pfipojenych externich Fidicich -
obvodu.
o)
<
2
Jestlize Fidici obvody maji byt spojeny s dalSimi obvody klasifikovanymi jako SELV 8
(obvody bezpeéného napéti - napfiklad osobni pocitac) , musi byt toto spojeni B
provedeno s oddélovaci izolaéni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV. =
o
Predchozi upozornéni jsou platna také pro konektor pro pfipojeni volitelnych modult. Ma- g
& li byt volitelny modul pouZzit, je nutno odstranit (vylomit) ochranny kryt tohoto konektoru. g
Tento kryt znemozriuje uzivateli pfimy dotyk s kontakty tohoto konektoru. Viz obr. 3-3 na
strané 12. Je-li ochranny kryt odstranén a volitelny modul do tohoto konektoru zasunut, pak | |3 5
pfimému dotyku s kontakty konektoru zabrariuje samotny volitelny modul. Je-li nasledné gié
volitelny modul vyjmut a ménic¢ je dale uzivan samostatné bez volitelného modulu, potom g g
uzivatel MUSI zajistit nahradu ochranného krytu (napfiklad zalepenim otvoru vhodnou, § §
napétoveé dostatecné dimenzovanou izola¢ni paskou apod.) 82
2
Podrobnéji o funkci svorek viz Pr 05 na strané 26. g
Méni¢ umoznuje pouze pozitivni logiku, tz. Ze digitalni vstupy jsou aktivni pfi pfipojeni 5
k +24V. s
Je-li nutna negativni logika, kontaktujte Control Techniques Brno s.r.o. g
—~ 3
O @
Analogové vstupy jsou unipolarni. Pro informace o bipolarnim rezimu viz pfiru¢ka é’%
Rozsireny navod Commander SK 37
B
QO
35
=3
<
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LR OV Fizeni

LAl Analogovy vstup 1 (Al), nap étovy nebo proudovy (viz Pr 16)

Napétovy: Proudovy vstup

0 az 10V: mA (podle rozsahu)

Rozsahy

4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLt

Meze

Rozsah je automaticky nastaven tak, Ze jeho minimum
odpovida Pr 01 a jeho maximum odpovida Pr 02

Vstupni impedance

200Q (proudovy vstup): 100kQ (napétovy vstup)

Rozliseni 0,1%

0-20:  Proudovy vstup 0 az 20mA, (20mA odpovida plnému rozsahu)

20-0:  Proudovy vstup 20 az OmA, (OmA odpovida pinému rozsahu)

4-20:  Proudovy vstup 4 az 20mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu, (20mA
odpovida plnému rozsahu)

20-4:  Proudovy vstup 20 az 4mA, porucha “cL1" pfi ztraté signalu, (4mA odpovida
plnému rozsahu)

4-.20: Proudovy vstup 4 az 20mA, bez poruchy pfi ztraté signalu, (20mA odpovida
plnému rozsahu)

20-.4: Proudovy vstup 20 az 4mA, bez poruchy pfi ztraté signalu, (4mA odpovida
plnému rozsahu)

VolLt: Napétovy vstup 0 az 10V

Zdroj +10V
Maximalni vystupni proud

|5mA

Analogovy nap étovy vstup 2 (A2) nebo digitalni vstup

Napétovy: Digitalni vstup

0 az +10V: 0 az +24V

Rozsah (napétovy vstup)

Rozsah je automaticky nastaven tak, Ze jeho minimum
odpovida Pr 01 a jeho maximum odpovida Pr 02

Rozliseni

0,1%

Vstupni impedance

100kQ (napétovy vstup): 6k8 (digitalni vstup)

Komparaéni roven digitalniho vstupu

+10V (pouze pozitivni logika)

T5
Beznap étovy spinaci kontakt interniho relé

Napétova zatizitelnost kontaktd

240Vst
30Vss

Proudova zatizitelnost kontakt(

2Ast 240V

4Ass 30V pfi odporové zatézi (2A 35Vss pro pozadavky
uL)

0.3Ass 30V pii induktivni zatézi (L/R=40ms)

Minimalni doporu¢ené hodnoty na
kontaktech

12V 100mA

Napétova pevnost

1.5kVst (kategorie prepéti II)

Stav relé (v tovarnim nastaveni jako
poruchové relé)

KLIDOVY STAV (kontakty rozpojeny)
Méni¢ neni pod napétim

Méni¢ je pod napétim, ale je v poruse
PRITAZENO

Méni¢ je pod napétim a neni v poruse

www.controltechniques.cz
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Je nutno zajistit patficnou ochranu (pojistku nebo jinou nadproudovou ochranu) obvodu
kontaktd relé.

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

& Pres pfipadnou induktivni zatéZ pripojenou ke kontaktim relé musi byt zapojena

zpétna dioda.

Varovani

Analogovy nap étovy vystup - Otd éky motoru

soefelsul
e)olueyosiN

Rozsah 0 az +10V
Meze ov odpovidé 0]—|z nebo ot/min

+10V odpovida Pr 02 =m
Max. vyst. proud 5mA g%
Rozliseni 0,1% § %

Zdroj +24V 9
Maximalni zatizeni 100mA ;t’
(2]
=
[SXW Digitalni vystup - Indikace nulovych otd  éek (nebo digitalni vstup) 3
Rozsah 0 az +24V
0
Maximalni zatizeni 50mA pfi +24V (zdroj proudu) §
@
Celkovy odbér z digitalniho vystupu a ze zdroje +24V je 100mA. To znamena, Ze max. <
celkovy odbér ze svorek B2 a B3 je 100mA. 3
Svorka B3 mize mit taky funkci digitalniho vstupu, frekvenéniho vystupu nebo vystupu %‘%’
PSM. BliZe viz piiru¢ka Rozsifeny navod Commander SK. &
=3
o Q
=¥ Digitalni vstup - Blokovani/Reset */** ss
=
=W Digitalni vstup - Provoz vp Fed **
9
=1l Digitalni vstup - Provoz vzad ** 3
=]
[SY@ll Digitalni vstup - Volba analogového vstupu Al nebo A2 2
Fy
Logika Pouze pozitivni logika ®
Rozsah 0 az +24Vv s
Komparaéni Groveri +10V 3 ey
o
Je-li svorka Blokovani rozpojena, je vystup ménice blokovan a motor volnobézné é"é
dobiha. Méni¢ nepovoli nasledné odblokovani dfive nez za 1sec. 2 &
*  Blokovani/Reset g
Po odeznéni pfi¢iny poruchy rozepnuti a znovusepnuti svorky Blokovani zplsobi —
reset ménice. Je-li sepnuta svorka Provoz vpred nebo Provoz vzad, méni¢ se ihned T o
~ o ©
rozebéhne. % %
** \/stup spoust ény hranou signalu g3
Po odeznéni pfi¢iny poruchy a provedeni Reset tla €itkem STOP na klavesnici
ménice je nutno pro rozbéhnuti ménice rozepnout a znovu sepnout svorku 5 s
Blokovani nebo Provoz vpred nebo Provoz vzad. To zajistuje, Ze se méni¢ %g
nerozbéhne po stisknuti tlacitka Stop na klavesnici ménice. g §
c o
= o
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Svorky Blokovani, Provoz vpred a Provoz vzad jsou standardné aktivovany napé ovou
urovni. Pouze po vyskytu poruchy, reaguji na hranu pfichoziho signalu. Viz * a**
vyse.

Jestlize jsou sepnuty svorky Blokovani a Provoz vpred nebo Blokovani a Provoz vzad, a
na ménic je pfivadeno napéti, pak ménic¢ se rozjede na nastavenou rychlost.

JestliZze jsou souc¢asné sepnuty svorky Provoz vpfed a Provoz vzad, méni¢ zastavi po
rampé a dle rezim0 stop danych v Pr 30 a Pr 31.

20
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5 Ovladaci panel

Ovladaci panel se vyuziva pro:

« zobrazeni pracovnich rezimG meénice

« zobrazeni poruchovych kédl zobrazeni hodnoty vybraného parametru
e zobrazeni a zmény hodnot parametru

« Stop, Start a Reset ménice

Obr. 5-1 Ovladaci panel

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

soefelsul
eYoIUByOaN

soeeIsul
ENSINEIE]

2
&
g
2
QO
3
s
M 'ndikuje, Ze je zvolena mapa motoru 2. %
2
, v S
5.1 Programovaci tla €itka
3
Tlagitko @ MODE se pouziva pro zménu rezimu displeje (pracovniho rezimu ménice) %%’
® =
Tlacitka @ NAHORU a @ DOLU se pouzivaji pro vybér &isla parametru a nastavenf & ;’
. o P . . o P - T a
jeho hodnoty. V rezimu Ovladani z klavesnice méni¢e mohou ménit otdcky motoru. g2
o 3
S
=
5.2 Akéni tla €itka o
Tlagitko @ START se pouzivéa pro Start ménice v rezimu Ovladani z klavesnice ménice. %
Tlagitko @ STOP/RESET se pouZiva pro Stop nebo Reset ménice v reZimu Ovladani 3
z klavesnice ménic¢e. Muze byt také pouZzito pro Reset ménice i v rezimu Ovladani ze =
svorkovnice %
_ G a
P A Py 5z o ix s z_'gt
\% toi/.arnlm nfistla\{enl pro USA .Ize tlagitko @ STOP/RESET pouZit pro Stop ménice i g
v rezimu Ovladani ze svorkovnice. =@
Je mozné ménit hodnoty parametr( rychleji. Viz kap. 4 v manuéalu RozSifeny navod 2 0
Commander SK. 88
iz
=3
<
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5.3

Prace s parametry

Uvedeny postup je popsan po prvnim pfipojeni napajeni k méniéi a predpoklada, ze

Zadna svorka neni pfipojena, zadny parametr nebyl zménén a bezpeénostni koéd nebyl
nastaven.

Obr. 5-2

ZAKLADNI REZIM

Stisknout!

a uvolnit
T Po 4 min

REZIM VYBERU PARAMETRU

Zvolit parametr pro zobrazeni
Stisknout @ nebo
Cislo parametru blika

Stisknout Parametry uloZzeny Stisknout
a uvolnit a uvolnit

REZIM NASTAVENI PARAMETERU

Zménit hodnotu parametru

Stisknout @ nebo @

Hodnota parametru blika

Drzet @ Stisknout

min 2s a uvolnit

Je-liv Zéakladnim reZimu tlaéitko @MODE stisknuto na dobu delSi nez 2 vte  Finy,
potom displej bude misto vystupniho kmito  étu (ota éek motoru) zobrazovat
zatizeni, a naopak.

Kratké stisknuti tlacitka (@) MODE zptisobi zménu Zakladniho rezimu na Rezim vybéru
parametru. Na levém displeji nyni blika ¢islo parametru. Na pravém displeji je
zobrazena hodnota tohoto parametru.

Opétovné kratké stisknuti tlacitka @ MODE zplisobi zménu Rezimu vybéru parametru
na Rezim nastaveni parametru. Pravy displej blika hodnota parametru, ktery je
zobrazen na levém displeji.

Stisknuti tla¢itka @ MODE v ReZimu nastaveni parametru vrati méni¢ do Rezimu
vybéru parametru. DalSi stisknuti tlagitka @ MODE vréati méni¢ do Zakladniho rezimu.
Je-li vSak v Rezimu vybéru parametru stiknuto tlacitko @ NAHORU nebo @ DOLU,

zméni se na displeji ¢islo parametru a nasledné stisknuti tlacitka @ MODE pfepne
méni¢ znovu do Rezimu nastaveni parametru. To umoZziiuje uzivateli pfi uvadéni
ménice do provozu snadno nastavovat parametry.
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Indikace v Zakladnim rezimu »
o
Levy displej Vyznam Vysv étleni - ?'%
. O
M&nic ofipraven Ménic je odblokovan (svorka B4 je sepnuta) a ¢eka na povel g §
pip Start. Most stfidace je neaktivni. g
o Svorka B4 je rozepnuta nebo motor volnob&zné dobiha po —
Most stidace - 5 s o o .
- povelu Stop (je-li zvolen rezim volnobézného dobéhu) nebo je =
blokovan iy A g P =
méni¢ blokovan v pribéhu resetovani poruchy. §
S
m Méni¢ v poruSe | Kdéd poruchy je zobrazen na pravém displeji. g
)
Rezim ss brzdéni o . S
m po povelu Stop ss brzdici proud je aplikovan do motoru. _z
n 9
m Vypadek sité Viz Rozsifeny navod Commander SK. 5 g
"2
Indikace ota ¢ek
Levy displej Vyznam sm
n @
SRy
Vystupni kmitoet ménice v Hz § >
® &
Otacky motoru (ot/min)

(o]
<
Otacky motoru v jednotkach definovanych uzivatelem §
=
Indikace zatizeni 3
Levy displej Vyznam
T s -
m ZatiZeni ménice v % jmen. proudu motoru §
@
m Vystupni proud méni¢e v Ampérech <
3
S o e
54 UloZeni parametr G g2
Parametry jsou zapamatovany automaticky po potvrzeni zmény jejich hodnoty, tj. po 2 g
38
stisknuti tla¢itka @ MODE pfi pfechodu z Rezimu nastaveni parametru do Rezimu ss
vybéru parametru. =
9
b4 o D
5.5 Pristup k parametr am E
Parametry jsou usporadany do tfi Grovni. Tyto Urovné Ize volit pomoci Pr 10, %
viz tab. 5-1.
Uzivatelsky bezpecnostni kéd (Pr 25) uréuje, zda je mozné hodnoty parametr(i ménit s
(RW) nebo pouze &ist (RO). 5 ’%
vy o =%
Tab. 5-1 Pristup k parametr am gg
Urovn é pFistupu k parametr am (Pr 10) PFistup k parametr am = g
L1 Pr01 az Pr10 <
L2 Pr 01 az Pr 60
3 PrOlaz Pr95 Bo
g5
oD
w s s =3
5.6 Bezpe énostni kod <
UZivatelsky bezpec€nostni kdd slouZi k zabranéni nechténé nebo neopravnéné manipulaci s
parametry. 3 1
Aktivace uZivatelského bezpegnostniho kédu zptisobi, Ze hodnoty parametrdi Ize pouze &ist. | & §
Q.o
Méni¢ je od vyrobce dodavan bez aktivace UZivatelského kodu (Pr 25 = 0). '_g s
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5.6.1 Nastaveni (aktivace) uzivatelského kédu

¢ Nastavte Pr10=1L2.
« Nastavte Pr 25 na poZzadovanou hodnotu UZivatelského kédu, napf. 5.
* Nastavte Pr 10 = Loc.

e Stisknéte tlagitko @ MODE. Uzivatelsky kod je nyni nastaven a aktivni.
* Pr 10 se automaticky nastavi na hodnotu L1 a Pr 25 je vynulovan.
e Uzivatelsky kdd je nyni nastaven a aktivni.
« Uzivatelsky kad je aktivni i po odpojeni a znovupfipojeni ménice k siti.
5.6.2 Odblokovani uzivatelského kédu
« Nastavte parametr, ktery chcete ménit, napf. Pr 01 (na levém displeji tedy blika 01).
e Stisknéte tlacitko @ MODE. Na pravém displeji za¢ne blikat "CodE".
e Stisknéte tlacitko @ NAHORU. Levy displej zobrazuje "Co".
*  Tlagitky @ NAHORU a @ DOLU nastavte spravnou hodnotu uZivatelského kodu.

e Stisknéte tlagitko @ MODE.

«  Pokud byl kéd zadan spravné, levy displej zobrazuje vybrany parametr z kroku 1
(v naSem pfikladu Pr 01) a na pravém displeji blikd hodnota tohoto parametru.
Uzivatelsky kod je nyni odblokovan a je mozno editovat parametry.
Pokud kéd nebyl zadan spravné, ménic se vrati do rezimu vybér parametru
(v naSem pfipadu na levém displeji blika 01). Zopakujte znovu cely postup a viozZte
spravnou hodnotu kédu.

5.6.3 Opétovna aktivace uzivatelského kddu
Poté co byl uzivatelsky kéd odblokovan a byly provedeny pozadované zmény hodnot
parametr(l, Ize uZivatelsky kéd znovu aktivovat:

¢ Nastavte Pr 10 na hodnotu LoC.
«  Stisknéte tlagitko @) MODE.
5.6.4 Deaktivace uZivatelského kédu

Deaktivace znamena nastaveni uzivatelského na hodnotu 0, tz. Ze uzivatelsky kéd je
neaktivni.

¢ Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

¢ Nastavte Pr 25.

«  Odblokujte uzivatelsky kod dle postupu popsaného vyse.
¢ Nastavte Pr 25 na hodnotu 0.

+  Stisknéte tlacitko @ MODE
Pokud jste uzivatelsky kéd ztratili nebo zapomnéli, kontaktujte Control Techniques Brno

5.7 Obnoveni tovarniho nastaveni parametr
Ujistéte se, Ze ménic¢ neni v chodu (na displeji sviti napf. “rd” nebo “ih”).
« Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

« Nastavte Pr 29 na hodnotu “EUR” (pfip."USA") a stisknéte tlacitko @ MODE. Tim
je tovarni nastaveni obnoveno pro evropské podminky (pfip. pro podminky USA).
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v}
o
6 Parametry .
-]
Parametry jsou uspofadany do téchto skupin (Grovni): =8
Uroven 1 2
Pr 01 az Pr 10: Parametry, jejichZ nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché =
aplikace 3
Urove i 2 g,
Pr 11 aZ Pr 12: Parametry pro nastaveni rezimd ovladani ménice ®
Pr 15 az Pr 21: Parametry tykajici se zadavani otacek =
Pr 22 az Pr 29: Parametry tykajici se displeje a klavesnice z 8
Pr 30 az Pr 33: Konfigurace systému 22
Pr 34 a7z Pr 36: Uzivatelské nastaveni vstupl/vystupl ® &
Pr 37 az Pr 42; Parametry tykajici se motoru (nestandardni nastaveni)
Pr 43 aZ Pr 44: Parametry tykajici se sériové linky =m
Pr 45: SW verze ménice 52
Pr 46 az Pr 51: Parametry tykajici se Fizeni externi brzdy 8 z
Pr 52 aZ Pr 54: Parametry tykajici se volitelného modulu Fieldbus
Pr 55 aZ Pr 58: Registr poruch o)
Pr 59 aZz Pr 60: Parametry tykajici se uzivatelského liniového programu ménice 2
Pr 61 az Pr 70: Hodnoty parametr(l nastavenych v parametrech Pr 71 az Pr 80 8
Uroven 3 B
Pr 71 to Pr 80: Uzivatelem programovatelné parametry 1 az 10 =

Pr 81 to Pr 95: Parametry pro diagnostiku

Y
]
e
3
@
&
<

1. Typ parametru: RO (pouze pro é&teni), RW (Ize €ist i zapisovat nové hodnoty)
2. Cislo uvedené pod &islem parametru je ekvivalentem tohoto parametru v

3
Rozsifeném menu 32
s
. ° - - o @
6.1 Popis parametr u - Uroven 1 o5
a5
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 82
Minimalni kmitocet 0az Pr02 Hz 0,0 RW 9
Q
=]
Dolni mez vystupniho kmito¢tu ménice uréujici minimalni otacky motoru v obou @
smérech otagent. )
Hodnota Pr 01 odpovida OV napétového zadavaciho signalu nebo minimalni hodnoté =
z z 7 . z (=)
proudového zadavaciho signalu. z
~3
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ -8 >
3z
Maximalni kmitocet 0 az 1500 Hz Eur: 50,0; USA: 60,0 RW 2 §
=1
12}
Horni mez vystupniho kmito¢tu ménice uréujici maximalni otacky motoru v obou =
smérech otaceni.
. Y ~ N . °
Je-li Pr 02 nastaven na nizsi hodnotu nez Pr 01, potom se Pr 01 automaticky nastavina | £ g
hodnotu Pr 02. 2 g
Hodnota Pr 02 odpovida +10V napétového zadavaciho signalu nebo maximalni <
hodnoté proudového zadavaciho signalu.
33
Vystupni kmito¢et méniCe muze prekrocit hodnotu Pr 02 vlivem kompenzace skluzu a ‘i%
proudového omezeni. & 8
c
= o
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Pr

Funkce

Rozsah Tovarni nastaveni

Typ

Akcelerace

Eur: 5,0; USA: 33,0

Decelerace

0 aZ 3200,0 s/100Hz

RW

Eur: 10,0; USA: 33,0

Doba nutnéa ke zvySeni nebo snizeni vystupniho kmito¢tu o 100Hz a to v obou smérech

otaceni.

Je-li zvolena jedna z moznosti standardni rampy (viz Pr 30), potom vraci-li motor
energii (generatoricky chod), maze byt doba decelerace automaticky prodlouzena
(snizeni moznosti vybaveni poruchy “OU”).

Pr

Funkce

Rozsah Tovarni nastaveni Typ
" . . - ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr, . . .
Prednastavené konfigurace ménice PAd. E.Pot, tor, Pid, HVAC Eur: ALLAV; USA: PAd RW

Pomoci tohoto parametru Ize zvolit jednu z prednastavenych konfiguraci ménice.

Zména hodnoty Pr 05 je provedena stisknutim tlacitka @ MODE pfi vystupu z rezimu
Nastaveni parametr(. Aby zména byla provedena je nutno, aby méni¢ nebyl v provozu
nebo byl v poruse. Je-li méni¢ v provozu, potom stisknuti tlacitka @ MODE vréti Pr 05
na puvodni hodnotu.

Je-li nastaveni Pr 05 zménéno, potom se parametry souvisejici se zménou konfigurace
nastavi do svého tovarniho nastaveni.

Ve vSech nize uvedenych konfiguracich ma interni relé funkci poruchového relé:

5|1 J
OK '< Porucha /
16|00
Konfigurace Popis
Vystupni kmitocet se zadava bud napétim (svorka T4) nebo
ALAV
proudem (svorka T2)
AV.Pr Vystupni kmitocet se zadava bud napétim (svorka T2) nebo
’ 3 prednastavenymi kmitocty (svorky T4 a B7)
ALPr Vystupni kmitoCet se zadava bud proudem (svorka T2)
: nebo 3 prednastavenymi kmitocty (svorky T4 a B7)
Pr Vystupni kmitoCet se zadava 4 prednastavenymi kmitocty
(svorky T4 a B7)
PAd Vystupni kmitoCet se zadava z ovladaciho panelu ménice
E.Pot Motorpotenciometr
tor Rizeni momentu
Pid UZivatelsky PID regulator
HUAC Aplikace ventilatort a Cerpadel
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Obr. 6-1 Pr 05 = ALAV

O|T1| ov

Zadavaci signal |:||T2 Analogovy vstup 1 (A1),
otacek pro Al napét. nebo proudovy

OJ 13| zdroj +10v

10k Olra Analogovy vstup 2 (A2),
(2kmin) napétovy nebo digitalni
)+ Analogovy napétovy
\VJ Ojs: vystup (otacky)
ony Ofs2| zdroj +24v
_] - Digitalni vystup
L Dl B3 (nulové otacky)

ov
’—H |:|| B4| Blokovéani/ Reset

|:|| B5| Provoz vpred

: |:|| B6| Provoz vzad
: I A2
Ols7 Volba analogového

vstupu Al nebo A2

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

soefelsul
e)olueyosiN

soeeIsul
ENSINEIE]

Svorka B7 rozpojena: aktivni je analogovy vstup 2 (A2, svorka T4) - napétovy nebo
digitalni (volba pomoci Pr 7.06, v tovarnim nastaveni napétovy)

Svorka B7 spojena: aktivni je analogovy vstup 1 (A1, svorka T2) - proudovy nebo
napétovy (volba pomoci Pr 16, v tovarnim nastaveni proudovy)

Obr. 6-2 Pr05 = AV.Pr

| 71| ov
10k Analogovy napétovy
(2kmin) Dsz vstup 1 (A1)

O] 3| zdroj +10v

j D|T4 Volba aktivni

reference
-\t Analogovy napétovy
W LI1B2| \vstup (otacky)
B2| Zdroj +24V
+24V ] )
—IA Digitalni vystup
N DIB3 (nulové otacky)

|:||B5 Provoz vpred

|:||BG Provoz vzad

ov
»—Q:l—:El— |:||BA Blokovani / Reset

Volba aktivni
B7
O reference

Joued joepRIAO

Anawrered

QIUBW

nzonoid op &

1Uspann 9|yaky

eynsoubelq

(suondo)
1nsuasnisiid aueNjoA

nnswered

weuzas

N 1oensibal
0 aJewloju|
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Obr. 6-3 Pr 05 = Al.Pr

Oj71| ov

Zadavaci signal |:||T2 Analogovy proudovy
otacek pro Al vstup 1 (A1)
O] 3| zdroj +10v

j 074 Volba aktivni

reference
-\ Analogovy napétovy
W) O1BY Lysup (otacky)
rony Ols2| zdroj +24v
_] < Digitalni vystup
L D|B3 (nulové otacky)

ov
’_:El_:El— |:||B4 Blokovani / Reset

O I B5| Provoz vpred

: |:||BG Provoz vzad
j |:||B7 Volba aktivni

reference
T4 B7 Aktivni zadavaci signal
0 0 Al (svorka T2)
0 1 Prednast. ot. 2 (Pr 19)
1 0 Prednast. ot. 3 (Pr 20)
1 1 Prednast. ot. 4 (Pr 21)
Obr. 6-4 Pr 05 =Pr
ov
Nepouzito
Zdroj +10V
: Volba aktivni
reference
—\+ . g
B1| Anal t
W2 st
sy Ole2| zdroj +2av

Digitalni vystup
(nulové otacky)
ov
H O Blokovani / Reset

D Provoz vpred

O @ Provoz vzad

Volba aktivni
reference
T4 B7 Aktivni zadavaci signal
0 0 Prednast. ot. 1 (Pr 18)
0 1 Prednast. ot. 2 (Pr 19)
1 0 Prednast. ot. 3 (Pr 20)
1 1 Pfednast. ot. 4 (Pr 21)
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Obr. 6-5 Pr 05 = PAd

OJ11] ov

O | T2| Nepouzito

O] 13| zdroj +10v

| 74| Nepouzito

+24V

,®+ |:||Bl Analogovy napétovy
vystup (otacky)

O] zdroj +24v

&3] pigitaini vystup

ov

(nulové otacky)
'—HI |:||B4 Blokovani / Reset

|:||BS Volba sméru otageni

|:||BS Nepouzito

O | B7| Nepouzito

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

soefelsul
e)olueyosiN

soeeIsul
ENSINEIE]

Pro Pr 05 = PAd neni svorka B5 (smér otaceni) aktivni automaticky. Pro aktivaci nastavte:

« Pr71=8.23
* Pr61=6.33

 Stisknéte tlacitko Stop/Reset
Obr. 6-6 Pr 05 = E.Pot

O]T1| ov

|:||T2 Analogovy napétovy
vstup 1 (A1)

O3] zdroj +10v

v

OJ14] otasky dola

(V) [J{B1| Analogovy napétovy

+24V

V
U vystup (otacky)
Ole2] zdroj +2av

ov

Oles] oigitaini vystup
(nulové otacky)

|:||BA Blokovani / Reset

O | B5| Provoz vpred

O | B6| Provoz vzad

\%ij

[{B7| otacky nahoru

Anawrered

QIUBW

nzonoid op &

Joued joepRIAO

1Uspann 9|yaky

eynsoubelq

(suondo)
1nsuasnisiid aueNjoA

Je-li Pr 05 = E.Pot, je mozno nastavit:

Pr 61: Rampy

(akcelera¢ni a decelera¢ni) motorpotenciometru (s/100%)

Pr 62: Volba bipolarniho rezimu (0 = unipolarni, 1 = bipolarnf)
Pr 63: Volba pocate¢ni hodnoty motorpotenciometru pfi pfipojeni sité:

0=
1=
2=

3 = stejné& hodnota jako v okamZziku pfedchoziho odpojeni sité, zména mozna

OHz
stejn& hodnota jako v okamziku pfedchoziho odpojeni sité
OHz, zména mozna jen je-li méni¢ v rezimu Provoz

jen je-li méni¢ v rezimu Provoz

nnswered

weuzas

N 1oensibal
0 aJewloju|
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Obr. 6-7 Pr 05 = tor

Os4

O]
Zadavaci
— g
Ofts
10k
(2kmin) DIT4
+24V Clle2
T
< B3|
b Ol
V-

O[ss

O[ss

Otéagky

Ay

O|s7

Moment

ov

Zadavani otacek, anal.
proud. vstup 1 (A1)

Zdroj +10V
Zadavani momentu,
anal. napét. vstup 2
(A2)

Analogovy napétovy
vystup (otacky)

Zdroj +24V
Digitalni vystup
(nulové otacky)

Blokovani / Reset
Provoz vpred

Provoz vzad

Volba zadavani
momentu nebo otagek

Je-li v rezimu fizeni momentu motor nezatizen, potom jeho otacky mohou rychle
vzrlst az na maximalni hodnotu, tj. Pr 02 + 20%.

Obr. 6-8 Pr 05 = Pid
O|11] ov
Vstup pro skute¢nou
|:||T2 hodnotu (zpétna vazba),
anal. proud. vstup 1 (A1)
O3] zdroj +10v
Vstup pro zadanou
|:||T4 hodnotu, analogovy
napétovy vstup 2 (A2)
— T\ + . P
V [J{B1] Analogovy napétovy
N vystup (otacky)
ony Ols2| zdroj +2av
-IL: O[ss| pigitamni vystup
(nulové otacky)
ov
H |:||BA Blokovani / Reset
‘r |:||BS Provoz vpfed
: |:||BG Provoz vzad
‘r D [|B7| Volba PID regulatoru
Je-li Pr 05 = PiD, je moZno nastavit:
Pr 61: Proporciondlni zisk uzivatelského regulatoru PID
Pr 62: Integraéni zisk uzivatelského regulatoru PID
Pr 63: Inverze skute¢né hodnoty uzivatelského regulatoru PID
Pr 64: Horni mez uZivatelského regulatoru PID (%)
Pr 65: Dolni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
Pr 66: Vystup uZivatelského regulatoru PID (%)
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Obr. 6-9 Logicky diagram pro  Pr 05 = PiD
Hodnota
Vstup pro reference
Zadanou % P zisk Hz
hodnotu revod
» [T 95 - % na
| zisk kmitogt
Vstup pro
skuteénou

hodnotu

Volba PID
regulétoru

P-\

Méni¢ neni
Vv poruSe

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

soefelsul
e)olueyosiN

Obr. 6-10 Pr 05 =HVAC

soeeIsul
ENSINEIE]

Joued joepRIAO

Anawrered

nzonoid op agiuaw
1Uspann 9|yaky

eynsoubelq

O|T1] ov
g;déaevkag;osg;al |:||T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O3] zdroj +10v
|:|IT4 Nepouzito
7®+ [|B1| Analogovy nap&tovy vystup (otacky)
2ay Ole2| zdroj +24v
'|: [[s3| Digiéini vstup (nulové otécioy)
<
ov R Funkee b ED ha & -
|:||BA Blokovani / Reset unkcepephna @ :
Poloha R (ru¢né): ménic je v rezimu
|:||BS Provoz vpred Ovladani z klavesnice
Poloha A (Auto): ménic reaguje na stav spinace
Pepinad D|B6 Provoz vzad “Start pro Auto”; otacky jsou
e ovladany proudovym signalem
Ruéné/Auto [J|B7| Volba aktivni reference na svorce T2
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Jmenovity proud motoru 0 az jmen. proud ménice A Jmen. proud ménice RW

(suondo)
1nsuasnisiid aueNjoA

Uréuje max. trvaly proud pro danou aplikaci. Nastavte podle Stitku motoru.

nnswered

weuzas

Pr 06 musi byt nastaven spravné, aby bylo zabranéno riziku vzniku pozaru v pfipadé

pretizeni motoru.

Varovani

N 1oensibal
0 aJewloju|
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Pr
07

5.08

Funkce

Rozsah

Tovarni nastaveni

Typ

Jmenovité otacky motoru

0 az 9999 ot/min

Eur: 1500; USA: 1800

RW

Nastavte podle Stitku motoru.

Tento parametr je vyuzivan pro vypocet kompenzace skluzu motoru.

Je-li Pr 07 = 0 je kompenzace skluzu neaktivni.
Kompenzace skluzu by méla byt neaktivni u aplikaci s velkym momentem setrvaénosti,

napf. u ventilatoru.

Jsou-li jmenovité otacky motoru vétsi nez 9999 ot/min, je nutno nastavit Pr 07 =0 (tim
se stane kompenzace skluzu neaktivni). Do hodnoty tohoto parametru nelze vlozit

hodnotu vétsi nez 9999.

Pr
08

5.09

Funkce

Rozsah

Tovarni nastaveni

Typ

Jmenovité napéti motoru

0 az 240V, 0 az 480V,
0az 575V, 0 az 690V

Eur: 230/400/575/690
USA: 230/460/575/690

RW

Nastavte podle Stitku motoru.

Toto je velikost napéti pfivedena na motor pfi jmenovitém kmito¢tu motoru (Pr 39).

Pr 39 musi byt nastaven spravné dle Stitku motoru.

www.controltechniques.cz

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Uginik motoru (cos ¢) 0az1 0,85 RW
Nastavte podle Stitku motoru.
Uginik motoru maze byt automaticky zménén testem Autotune, viz Pr 38.
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Pristup k parametram L1, L2, L3, LoC L1 RW
L1: @roveﬁ 1 - pfistupné jsou pouze parametry Pr 01 az Pr 10
L2: Uroven 2 - pfistupné jsou parametry Pr 01 az Pr 60
L3: Uroven 3 - pFistupné jsou parametry Pr 01 az Pr 95
LoC: Aktivace uzivatelského kédu. Viz kap. 5.6 Bezpecnostni kdd na strané 23
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6.2 Popis parametr G - Urove n 2 ®
N
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 3 g
Q.o
Konfigurace svorkovnice O0az6 Eur: 0; USA: 4 RW é’
<
Pri1 Svorka B4 Svorka B5 Svorka B6 Kontakt K
0 Blokovani Provoz vpred Provoz vzad trvaly §;
Q
1 Stop Provoz vpred Provoz vzad mzikovy 5y
2 Blokovani Provoz Provoz vpred/vzad trvaly
3 Stop Provoz Provoz vpred/vzad mzikovy (B4, B5) 53
T 2s
4 Stop Provoz Jog mzikovy %—’ g
I o (=]
5 UZivatelem . Provoz vpred Provoz vzad trvaly Y
programovatelné
6 UZivatelem UZivatelem UzZivatelem UZivatelem —m
programovatelné programovatelné programovatelné programovatelné 3 o
8z
55
Zména parametru Pr 11 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni 85
parametru pomoci tlagitka @ MODE. Pfitom meéni¢ musi byt bud' ve stavu Blokovano
(“ih”) nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je ménéna hodnota )
parametru Pr 11 za chodu ménice, pak v okamziku opusténi rezimu Nastaveni ;g’
parametru pomoci tlagitka @ MODE, parametr Pr 11 se vrati zpét k ptivodni hodnoté. 2
QO
=]
@

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Volba rezimu externi brzdy diS, rEL, d 10, USEr disS RW
diS:  SW pro externi brzdu blokovan
rEL:  SW pro externi brzdu aktivni
Externi brzda je ovladana pomoci kontaktu stavového relé ménice, ktery je
vyveden na svorky T5 a T6.
Digitalni vystup B3 je automaticky naprogramovan na funkci hlaSeni poruchy
(Ize k nému napf. pfipojit externi relé).
d10: SW pro externi brzdu aktivni
Externi brzda je ovladana pomoci digitalniho vystupu B3.
Kontakty stavového relé ménice T5 a T6 jsou automaticky naprogramovany na
funkci hlaSeni poruchy (poruchové relé).SW pro externi brzdu aktivni
Externi brzda je ovladana pomoci digitalniho vystupu B3.
Kontakty stavového relé ménice T5 a T6 jsou automaticky naprogramovany na
funkci hlaseni poruchy (poruchové relé).
USEr: SW pro externi brzdu aktivni

QOvladani externi brzdy je uzivatelem programovatelné. Funkce stavového relé
a funkce digitalniho vystupu B3 jsou nenaprogramovany. UZivatel proto musi
pro ovladani externi brzdy jednu z téchto moZnosti naprogramovat. Druhou z
téchto moznosti Ize potom vyuZit pro indikaci jiné zvolené funkce (parametru).

Zmeéna parametru Pr 12 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni
parametru pomoci tlacitka @ MODE. Pfitom méni¢ musi byt bud’ ve stavu Blokovano
(“ih™) nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je ménéna hodnota
parametru Pr 12 za chodu ménice, pak v okamziku opusténi rezimu Nastaveni
parametru pomoci tlacitka @ MODE, parametr Pr 12 se vrati zpét k pdvodni hodnoté.

QIUBW

nzonoid op &

Y
]
e
3
@
&
<

1Uspann 9|yaky

eynsoubelq

(suondo)
1nsuasnisiid aueNjoA
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Nastavovani rezimu externi brzdy musi byt provedeno s velkou peclivosti a opatrnosti.
Nespravné nastaveni mizZe byt nebezpeéné, napt. v aplikacich na jefabech. V pfipadé
pochybnosti kontaktujte dodavatele ménice.

Varovani

Pred pfipojenim elektromechanické brzdy k ménici se ujistéte, Ze parametry tykajici se
fizeni externi brzdy jsou nastaveny spravné. Pfed provedenim obnoveni tovarniho
nastaveni ménice elektromechanickou brzdu od méni¢e odpojte.

> >

Varovani

r Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

NepouZzito

r Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Kmitoc€et funkce Jog 0 az 400,0 Hz 1,5 RW

r Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Rezim analogového vstupu 1 0-20, 20-0, 4-20, 20-4,
(svorka T2) 4-.20, 20-.4, VoLt

4-.20 RW

Definuje rozsah vstupniho zadavaciho signélu na svorce T2:

0-20: 0 az 20mA (20mA odpvida max. otackam)

20-0: 20 az OmA (OmA odpvida max. otackam)

4-20: 4 a7 20mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu (20mA odpvida max. otackam)
20-4: 20 az 4mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu (4mA odpvidaji max. otaékam)
4-.20: 4 az 20mA, bez poruchy “cL1” pfi ztraté signalu (20mA odpvida max. otackam)
20-.4: 20 az 4mA, bez poruchy “cL1” pfi ztraté signalu (4mA odpvida max. otackam)
VoLt: 0az 10V (10V odpvidad max. otackam)

V rezimech 4-20mA nebo 20-4mA je prah pro vybaveni poruchy 3mA.
Je-li méni¢ v poruse “cL1” nelze tento vstup pfepnout na napétovy rezim (0 az 10V).

Jsou-li oba analogové vstupy nastaveny na napétovy rezim, a jsou-li oba potenciometry
napéjeny ze zdroje ménice +10V, potom hodnota odporu téchto potenciometri musi byt
vétsi nez 4kQ.

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Zéaporné prednastavené otacky OFF nebo On OFF RW

OFF: Smér ota¢eni motoru je dan svorkami Provoz vpred a Provoz vzad
On: Smér otaceni motoru je dan znaménkem Pr 18 aZ Pr 21 (pouzijt svorku Provoz vpred)

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

RNl Piednastavené otacky 1

iRNGW-PMl Prednastavené otacky 2 +1500 Hz
= 0,0 RW
P{ON(WX) M Picdnastavené otacky 3 (omezeno hodnotou Pr 02)
PARNG-YVIll Piednastavené otacky 4
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 5
el
T ®
Rezim zatizeni zobrazeny na displeji Ld, A Ld RW gs
(%2}
Ld: Vystupni proud ménice jako % jmen. ¢inného proudu motoru E
A: Vystupni proud méni¢e v Ampérech 5
<
°
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ %
5
ReZim otaéek zobrazeny na displeji Fr, SP, Cd Fr RW 5y
Fr: Vystupni kmitoéet v Hz =5
SP:  Otacky motoru v ot/min g3
o 3
Cd: Otacky motoru v jednotkach definovanych uzivatelem (Cd = ot/min x Pr 24) ® z
Je-liv Zakladnim rezimu tlaéitko @MODE stisknuto na dobu del$i nez 2 vte  Finy,
potom displej bude misto vystupniho kmito  €tu (ota éek motoru) zobrazovat sm
ra ’ [%]
zatizeni, a naopak. 5z
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Konstanta definovana uzivatelem 0az 9,999 1,000 RW :E:
Q
QD
Konstanta pro definovani rezimu Cd parametru Pr 23 2
QO
p=3
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ =
UzZivatelsky bezpec¢nostni kod 0az 999 0 RW s
P
E;
Blize viz kap. 5.6 Bezpecénostni kéd na strané 23. g
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 3 »
Nepouzito §§
o @
o<
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ g §
> AT - - S 3,
R§Z|m Qvladam z klavv_esrllce_— h,od,n'ota 0, LASL, Prsi 0 RW N
vystupniho kmitoctu pfi pfipojeni sité
9
0: OHz &
LASt: Posledni hodnota zadana v rezimu Ovladani z klavesnice pfed pfedchozim 2
odpojeni sité 5
PrS1: Pfednastavené otacky 1 =
2
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 5 %
=5}
Kopirovani parametr(i no, rEAd, Prog, boot no RW Sa
3 c
~ Ux
@
no: Neaktivni g
rEAd: Obsah karty SmartStick bude prekopirovan do ménice =
Prog: Do karty SmartStick bude nahrano stavajici nastaveni parametrii ménice -
boot: Karta SmartStick je v rezimu pouze pro &teni. Obsah této karty je pfi kazdém 5¢
pfipojeni sité k ménici pfekopirovan do ménice. § §
PFed pouzitim rezimu boot, musi byt stavajici nastaveni parametrd méni¢e nahrano do
karty SmartStick pomoci rezimu Prog, jinak méni¢ vybavi poruchu “C.acc”. 35
z Lo o+ v.wv . . v, . Q=
Kopirovani parametru je spusténo stisknutim tlacitka @ MODE po nastaveni hodnoty 2 §
“rEAd” nebo “Prog” nebo “boot”. &8
c
= o
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Poznamka

Poznamka

Poznamka

Poznamka

Je-li pokus o kopirovani proveden v pfipadé, ze karta SmartStick neni do ménice
zasunuta, potom meéni¢ vybavi poruchu “C.Acc”.

Karta SmartStick miZe byt pouZzita pro kopirovani parametrd mezi ménici rizného
vykonu. Parametry souvisejici s vykonem ménic¢e budou do karty SmasrtStick ulozeny,
ale nebudou prekopirovany do ménice jiného vykonu.

V tom pfipadé na toto méni¢ upozorni vybavenim poruchy “C.rtg".

Parametry souvisejici s vgkonem ménice jsou: Pr 06 Jmenovity proud motoru,

Pr 08 Jmenovité napéti motoru, Pr 09 Jmenovity G¢inik motoru, Pr 37 Modulaéni
kmitocet.

Predtim neZz ma dojit k zapsani na karty SmartStick/LogicStick pomoci reZzimu Prog,
musi se tyto karty zasunout do ménice pfed jeho zapnutim, v opacném pfipadé je nutno
provést proceduru Reset. Pokud neni spinéna zadna z téchto podminek, ménic¢ po
zadani povelu Prog ohlasi poruchu “C.dAt".

Pro optimalizaci vlastnosti pohonu se doporuéuje provést test Autotune (Pr 38) po prove-
deni kopirovani parametra (neni nutno pro skalarni rezimy, tj. Pr 41 = Fd nebo SrE).

Je-li provadéno klonovani mezi ménici rizného vykonu, bitové parametry nebudou

klonovany.
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Obnoveni tovarniho nastaveni no, Eur, USA no RW
no: Obnoveni tovarniho nastaveni je neaktivni
Eur:  Tovarni nastaveni pro Evropu (pro jmen. kmitocet motoru 50Hz)
USA: Tovarni nastaveni pro USA (pro jmen. kmito¢et motoru 60Hz)
Postup pro obnoveni tovarniho nastaveni viz kap. 5.7.

Obnoveni tovarniho nastaveni je mozné pouze je-li méni¢ bud ve stavu Blokovano (“ih™)
nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je pokus o obnoveni tovarniho
nastaveni proveden za chodu ménice na displej ménice se zobrazi “FAIL” dokud nebude
Pr 29 zménén na “no”.

& Pred provedenim obnoveni tovarniho nastaveni ménic¢e od ménic¢e odpojte elektrome-
chanickou brzdu (je-li pfipojena).

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Pr
Rezim decelera¢ni rampy 0az3 1 RW

Rychla rampa

Standardni rampa

Standardni rampa s napétovym zvySenim

Rychla rampa s napétovym zvySenim

Rychla rampa je plynula (linearni), dana nastavenim decelera¢ni rampy. Obvykle se
pouziva, je-li pfipojen externi brzdny odpor.

Standardni rampa je fizena tak, aby se pfedeSlo poruSe prepéti ss meziobvodu, obvykle
se pouziva, neni-li externi brzdny odpor pfipojen.

0:
1:
2:
3:

Rezim s napétovym zvySenim umozni rychlejsi deceleraci, ale zvysi teplotu motoru.

Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
www.controltechniques.cz Treti vydani




v}
o
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ =B
gs
Rezim Stop Otaz 4 1 RW 2
0: Samovolny dobéh motoru S
1: Stop po rampé 3
2: Stop po rampé s naslednym ss brzdénim po dobu 1s 52
3: ss brzdéni s detekci nulovych otacek g8
4: ss brzdéni po definovanou dobu
Blize viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK. 55
n 9
E_; =
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 2 %-
D X
Y
Volba dynamické charakteristiky U/f OFF nebo On OFF RW
OFF: Pevna charakteristika U/f (charakteristika U/f se se zatézi neméni) =0
On: Dynamickéa charakteristika U/f (hodnota vystupniho napéti se méni v zavislosti 5 %
na zatizeni). To zvySuje G¢innost motoru. ® &
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 2
=
Start do rotujiciho motoru 0az3 0 RW §
kel
QO
0: Nefunkéni 3
1: Funkéni (detekce pro oba sméry otaceni)
2:  Funkéni (detekce pouze pro smér vpred) s
3:  Funkéni (detekce pouze pro smér vzad) §
Je-li ménic¢ nastaven do skalarniho rezimu (Pr 41 = Fd nebo SrE) a je-li zvolen néktery z =4
rezimu startu do rotujiciho motoru, musi byt nejdfive proveden test Autotune (Pr 38). s
Pokud toto nebude provedeno, muZe byt vybavena porucha "OU" nebo "OIAC". S‘%’
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ ° %
38
Volba funkce svorky B7 dig, th, Fr, Fr.hr dig RW g el
dig: Digitalni vstup 9
th: Vstup pro externi termistor, viz obrazek nize El
Fr: Vstup pro kmitocet, blize viz pfiru¢ka Rozsifeny navod Commander SK 2
Fr.hr: Vstup pro vysoké rozliSenti, blize viz pfiru¢ka RozSireny navod Commander SK ®
Obr. 6-11 5
@
oa
O] 71| ov %'gt
5z
Vstup externiho <&
Lljs7 termistoru rab
<
Odpor pro vybaveni poruchy: 3kQ
. Y . °
Reset je mozny pfi odporu: 1k8 § g
=]
Je-li Pr 34 = th (svorka B7 je ve funkci vstupu pro externi termistor, potom funkce této % 5
svorky dané nastavenim Pr 05 je zruSena, tj. Pr 34 ma vySSi priorotu nez Pr 05.
Analogova reference 2 nebude déale zvolena jako zadavaci signal otacek. -
&3z
a9
Pro aktivaci nastaveni “th” je nutno tla ~ €itko MODE stisknout €ty Fikréat. g3
co
= o
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Volba funkce svorky B3 (digitalni n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,

vystup) Act, ALA, L.Lt, At.Ld, USEr n=0 RW

n=0: Detekce nulovych otacek

At.SP: Detekce "At speed”

Lo.SP: Detekce minimalnich otacek

hEAL: Detekce poruchy

Act:  Detekce rezimu Provoz

ALAr: Signal Varovani (Alarm)

I.Lt: Detekce provozu na proudovém omezeni
At.Ld: Detekce provozu pfi 100% zatizeni
USEr: Uzivatelem programovatelné

Tento parametr maze byt automaticky zménén parametrem Pr 12. Je-li svorka B3
ovladana parametremi Pr 12, potom je Pr 35 nemUze byt zménén.

Zména parametru Pr 35 se stane platnou v okamZiku opusténi reZimu Nastaveni
parametru pomoci tlagitka @ MODE. Viz pfiru¢ka Rozsirfeny ndvod Commander SK.

Svorka B3 mize mit taky funkci digitalniho vstupu, frekvenéniho vystupu nebo vystupu
PSM. Blize viz pfiruéka Rozsifeny navod Commander SK.

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Vf)lba funkce svorky B1 (analogovy Fr. Ld, A, Por, USEr Er RW
vystup)

Fr: Napéti tmérné vystupnimu kmitoctu ménice
Ld: Napéti tmérné ¢innému proudu
A: Napéti amérné vystupnimu proudu

Por:  Napéti umérné vystupnimu vykonu
USEr: Uzivatelem programovatelné

Zmeéna parametru Pr 36 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni
parametru pomoci tlagitka @ MODE.

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Modula¢ni kmitocet 3,6,12 kHz 3 RW
3: 3kHz
6: 6kHz
12: 12kHz
18: 18kHz

Redukce vykonu, viz pfirucka RozSifeny navod Commander SK.

18kHZ neni mozné u 400V ménicl typ. vel. B, C a D a u 200V ménica typ. vel. D.

SW verze 01.07.01 a vySSi pro 400V ménice typ. vel. C: Je-li vystupni kmitocet mensi
nez 6Hz, méni¢ bude mit skute¢ny modulaéni kmitocet 3kHz.
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Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Test Autotune Oaz2 0 RW

1oeud
1id 1sougadzag

Netyka se skalarniho rezimu.
0: Autotune je neaktivni

1: Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru) =
2: Autotune je aktivni (s oto¢enim motoru) 2
5

Je-li provadén test Autotune s oto¢enim motoru, potom méni¢ rozbéhne motor na 2/3 S
maximalnich ota¢ek (dano parametrem Pr 02).

& Jakmile byl test s oto¢enim rotoru zapocat, musi byt dokon¢en predtim nez ménic gf

zacne pracovat standardné. Neni-li tento test dokoncéen, tj. byl zablokovan (disabled) 5 g
nebo byla vybavena porucha, méni¢ potom méni¢ pobézi pouze na otadckach testu & z
autotune (2/3 jmenovitého zadavaciho signalu otacek).

Pfed provedenim testu bez oto¢eni motoru musi byt hfidel motoru v klidu.

soeeIsul
ENSINEIE]

Pred provedenim testu s oto¢enim motoru musi byt hiidel motoru v klidu a nezatizena.

o)
<
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ =8
kel
QO
Jmenovity kmito¢et motoru 0,0 az 1500,0 Hz Eur: 50,0; USA: 60,0 RW 3
Nastavte podle Stitku motoru. 3
Slouzi k definovani strmosti charakteristiky U/f. g
@
g
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ 3
@« 0
Pocet polu motoru Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW §§
o @
o c
N = - vz " 1 3 <
Auto : Mer’nc automaticky vypocita pocet polt z hodnot parametra Pr 07 a Pr 39 g §
2P: 2 poly g2
4p: 4 poly
6P: 6 pz?ll? §
8P: 8 pdlu 3
;_‘r).
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
<
Volba rezimu vystupniho napéti Ur S, Ur, Fd, Ur A, Ur |, STE Eur: Ur I; USA: Fd RW %
~3
— I — o
UrS: Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi kazdém startu ménice 23
ur: Vektorovy rezim - Odpor statoru neni méfen a je nutno ho nastavit, nejlépe @%
pomoci testu Autotune - viz parametr Pr 38 'g"
Fd: Skalarni rezim - Pevny boost (linearni charakteristika) S
Ur A: Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable) -
meénice a povelu Provoz 2 g
Url:  Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable) 2 g
meénice a povelu Provoz po kazdém pfipojeni ménice k siti S
SrE:  Skalarni rezim - Pevny boost (kvadraticka charakteristika)
Ve v8ech rezimech Ur pracuje ménic¢ v oteviené smycce. &s
)
o
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Méni¢ je vyrobcem nastaven narezim “Ur I”, cozZ znamena Ze test Autotune je provadén
pfi prvnim odblokovani a povelu Start po kazdém pfipojeni ménice k siti. Jestlize motor
neni v tomto okamZiku v klidu, pouZijte jiny rezim. Nezvoleni jiného rezimu mize

zpUsobit maly vykon motoru nebo vybaveni poruchy “OLAC”, “It.AC" nebo “OU".

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Boost 0,0 az 50,0 % Eur: 3,0; USA: 1,0 RW
Urcuje vystupni napéti ménice pfi nulovém kmitoctu v rezimech Pr 41 = Fd nebo SrE.
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Prenosova rychlost sériové linky 2.4,4.8,9.6,19.2,38.4 19.2 RW
2.4: 2400 baudt
4.8: 4800 baudu
9.6: 9600 baudu
19.2: 19200 baudt
38.4: 38400 baudu
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Sériova adresa 0 az 247 1 RW
Identifikacni symbol pfifazeny meénici pfi pouZziti sériové linky.
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Software version 1.00 to 99.99 RO

Indikuje SW verzi nainstalovanou do meénice.

Parametry Pr 46 az Pr 51 jsou aktivni, je-li parame

funkce fFizeni externi brzdy

trem Pr 12 zvolena

pfi kterém pritahne externi brzda

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Komparacni droven pro proud motoru,
o . . A 50
pfi kterém se uvolni externi brzda .
— - 0 az 200 % RW
Komparaéni roveri pro proud motoru, 10

Definuji proudy motoru, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitazeni externi brzdy, a to
v procentech jmen. proudu motoru (Pr 06).
Je-li kmitoCet > nez Pr48 a proud je > nez Pr 46, je zapocat proces uvolnéni externi brzdy.
Je-li proud < nez Pr 47, je externi brzda pfitazena okamzité.

ménice, pfi kterém pfitdhne externi
brzda

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Komparaéni Uroven pro kmitocet
ménice, pfi kterém se uvolni externi 1,0
brzda .
— — — 0,0 az 20,0 Hz RW
Komparaéni troveri pro kmitocet
2,0

Definuji kmitocty ménice, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitaZzeni externi brzdy.
Je-li proud > nez Pr 46 a kmitoCet je > nez Pr 48, je zapocat proces uvolnéni externi

brzdy.

Je-li kmitoCet < nez Pr 49 a byl vydan povel Stop, je externi brzda pfitazena okamzité.
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1oeud
1id 1sougadzag

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Zpozdéni pred uvolnénim externi brzdy 0,0t0 25,0 s 1,0 RW
Definuje ¢as od okamziku spinéni podminek pro kmitocet a proud do uvolnéni brzdy.
Beéhem tohoto ¢asu jsou rampy ménice "drzeny" (vystupni kmito¢et méni¢e se nemeéni).
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
Zpozdéni po uvolnéni externi brzdy 0,0t0 25,0 s 1,0 RW

epe, erodAL

Definuje ¢as od okamziku uvolnéni externi brzdy do okamziku uvolnéni ramp ménice.

Obr. 6-12 Logické schema fFizeni externi brzdy

Proud

motoru

Komparaéni droveri proudu
pro uvolnéni brzdy

Komparacni droveri proudu
pro pritazeni brzdy

Rezim
Provoz

@‘F

Zpozdéni pred

uvolnéni

=

externi brzdy

Externi brzda

[Komparacni Groven kmitoctu
pro uvolnéni brzdy

[Komparacni roven kmitoctu
pro pritazeni brzdy

Reference On

91

1

Reset

Drzeni
Vystupni rampy vypnuta
kmitocet B
85 NZ -+ Klopny obvod ?j J
l_l /—b— Vstup Vystup

Uvolnéi
brzdy

Zpozdéni po
uvolnéni externi brzdy

Uzivatelsky
programovatelné

Volba rezimu
externi brzdy
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Obr. 6-13 Casové pr tibéhy procesu Fizeni externi brzdy

Pr 48: Uroveri kmito¢tu
pro uvolnéni brzdy

Pr 49:
Urover kmitoctu

Vystupni kmitocet < pro pfitazeni brzdy

Pr 46: Uroven proudu Pra47:

pro uvolnéni brzdy, Urovef proudu
Proud motoru *f pro pfitazeni brzdy

Uvolnéni brzdy

Drzeni rampy

>

P>
Pr 50: Pr51:
Zpozdéni pred uvolnénim Zpozdéni po uvolnéni
externi brzdy externi brzdy

Parametry Pr 52 az Pr 54 jsou za normalnich okolnos  ti "utajené" a zp Fistupni se
pouze tehdy, je-lido m énié€e zasunut volitelny modul

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

* Zavisi na volitelném modulu 0 RW
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

* Zavisi na volitelném modulu 0 RW
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

* Zavisi na volitelném modulu 0 RW

* Blize viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
SISELFIOM Registr poruch - posledni porucha
SIOMELWI) M Registr poruch - porucha pied Pr 55 0 RO
SYARELFIOM Registr poruch - porucha pred Pr 56
SOl M Registr poruch - porucha pred Pr 57
Registr poruch zaznamenéava 4 posledni poruchové kédy

Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

Blokovani uzvlv._avtelskeho liniového 0as 2 0 RW

programu ménice

Tento parametr umoznuje spustit a zastavit uzivatelsky liniovy program (je-li zasunuta

karta LogicStick).

0: Zastaveni programu

1: Start programu (neni-li zasunuta karta LogicStick, méni¢ vybavi poruchu). Je-li
uc¢inén pokus o nastaveni hodnoty jakéhokoliv parametru mimo jeho povoleny
rozsabh, je zapsana maximalni nebo minimalni povolena tohoto parametru.

2: Start programu (neni-li zasunuta karta LogicStick, méni¢ vybavi poruchu). Je-li
uc¢inén pokus o nastaveni hodnoty jakéhokoliv parametru mimo jeho povoleny
rozsah, je vybavena porucha ménice.

Blize viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.

42 Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D
www.controltechniques.cz Treti vydani



Pr

Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ

SV Stav uZivatelského liniového programu
11.48 [UENIE]

-128 a7 +3 RO

Tento parametr indikuje stav uZivatelského liniového programu (je-li zasunuta karta

LogicStick).

-n: Program zpGsobil poruchu ménic¢e v dasledku chyby v n-tém tadku. Cislo fadku je
zobrazeno jako zaporné ¢islo

1oeud
1id 1sougadzag

epe, erodAL

soefelsul
e)olueyosiN

soeeIsul
ENSINEIE]

QIUBW

nzonoid op &

Joued joepRIAO

0
]
e
3
@
&
<

1Uspann 9|yaky

0: Karta LogicStick je zasunuta, ale neni v ni zadny program
1: Karta LogicStick je zasunuta, program je nainstalovan, ale neni spustén
2: Karta LogicStick je zasunuta, program je nainstalovan a bézi
3: Karta LogicStick neni zasunuta
Pr Funkce Rozsah | Tovarni nastaveni [I'yp
Hodnota programovatelného parametru 1 (viz Pr 71)
az Dle zdroje (Pr 71 az Pr 80)
Hodnota programovatelného parametru 10 (viz Pr 80)
Parametry Pr 61 az Pr 70 a Pr 71 aZ Pr 80 mohou byt pouzity pro pfistup a nastaveni
parametr( RozSifeného menu.
Priklad:
Je potfeba nastavit Pr 1.29 (Pasmo preskoceni 1) napf. na hodnotu 21Hz.
VyuZijeme napf. Pr 71, tz. Ze do Pr 71 nastavime hodnotu 1.29 (Pr 71 = 1.29).
Jako druhy krok nastavime do souvisejiciho parametru Pr 61 pozadovanou hodnotu
parametru Pr 1.29 (Pr 61 = 21).

Hodnoty nékterych parametri mohou byt zménény pouze, je-li méni¢ bud ve stavu
Blokovano (“ih”) nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). U nékterych
parametr( je potfeba zménu potvrdit stisknutim tlacitka @ STOP/RESET po dobu cca
1sec.

BliZe viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.
6.3 Popis parametr G - Uroven 3
Pr Funkce Rozsah Tovarni nastaveni Typ
7:} Programovatelny parametr 1
az az 0azPr21.51 RW

80 Programovatelny parametr 10

eynsoubelq

Parametry Pr 61 az Pr 70 a Pr 71 aZ Pr 80 mohou byt pouZity pro pfistup a nastaveni
parametrti RozSifeného menu.

Blize viz Pr 61 az Pr 70.
Blize viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.
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6.4 Parametry pro diagnostiku
Nasledujici RO parametry mohou byt pouzity jako pomUcka pfi diagnostice ménice. Viz
obr. 8-1 Logické schema pro diagnostiku na strané 51.

Funkce Rozsah Typ
Hodnota reference (zadavaciho signalu) +Pr 02 Hz RO
Urover reference pied rampami +Pr 02 Hz RO
Urover reference po rampach +Pr 02 Hz RO
Napéti ss meziobvodu 0 az max napéti ss meziobvodu RO
Vystupni kmitocet +Pr 02 Hz RO
Vystupni napéti 0 aZ napétovy rozsah ménice RO
Otacky motoru +9999 ot/min RO
Proud motoru + max proud méni¢e A RO
Cinny proud motoru + max proud ménice A RO
Cteci slovo digitalnich vstupG/vystupt 0az 95 RO
Indikace Reference On OFF nebo On RO
Indikace Reverzace OFF nebo On RO
Indikace funkce Jog OFF nebo On RO
Uroven na analogovém vstupu 1 0 az 100 % RO
Uroven na analogovém vstupu 2 0 az 100 % RO
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, . v s w s
7 Rychlé uvedeni m énié€e do provozu 8
39
Mé&ni Ize ovladat 3 zakladnimi zptisoby: =8
=)
« ze svorkovnice fizeni (reZim Ovladani ze svorkovnice) =
ez klavesnice ménice (rezim Ovladani z klavesnice ménice) 2
«  sériovou linkou B
5
Méni¢ je vyrobcem prednastaven na vektorovy rezim v oteviené smycéce (mj. Ize pfipojit g
pouze jeden motor).
_E
Déle uvedené postupy predpokladaji tovarni nastaveni ménice. g—, E]
32
Y
7.1 ReZim ovladani ze svorkovnice
Obr. 7-1 Ptiklad minimalniho nutného zapojeni pro zadavani kmi  to&tu nap étim >
o=y
2=
Ol 2| ov 85
|:|IT2 Analogovy vstup 1 (A1), napétovy nebo proudovy o
;2‘
O] 73] zdroj +10v g
el
10k :
(2kmin) [J]| 14| Analogovy vstup 2 (A2), napétovy nebo digitalni o
o
)
L
[J|B1| Analogovy napétovy vystup (otacky) LBD.
S

Ols2| zdroj +24v

21UgW

|:|| B3| Digitalni vystup (nulové otacky)

'—H |:|I B4| Blokovani/ Reset

X
4
=)
=
>
c
H
®
Q
[]
EX

nzonold op &

|:|I B5| Provoz vpied

|:|I B6| Provoz vzad

eynsoubelq

[1]B7] volba analogového vstupu Al nebo A2

Je-li svorka B7 rozpojena, je zvolena (aktivni) svorka T4, tj. analogovy vstup 2 (A2)
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Cinnost

Popis

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, Ze:

* Menic je zablokovan (svorka B4 je rozpojena)

« Neni zadan povel Provoz (svorky B5 a B6 jsou rozpojeny)
* Motor je pfipojen k ménici

« Zapojeni motoru odpovida vyst. napéti ménice (A nebo Y)
« K ménici je pfipojeno spravné napajeni

Po pfipojenti sité

+  Zkontrolujte, Ze na displeji je zobazeno: [ [T
« Pomoci Pr 41 nastavte poZzadovany rezim (skalarni nebo

vektorovy)

Nastaveni min.
a max. kmitoctu

Nastavte:
* Minimalni kmitocet Pr 01 (Hz)
* Maximalni kmitocet Pr 02 (Hz)

Nastaveni
akceleraéni a
decelera¢ni rampy

Nastavte:
« Akcelera¢ni rampu Pr 03 (s/100Hz)
» Decelera¢ni rampu Pr 04 (s/100Hz)

o rroa

Nastaveni
Stitkovych Gdaju
motoru

Nastavte:
« Jmenovity proud motoru, Pr 06 (A)
« Jmenovité otacky motoru, Pr 07 (ot/min)
Pokud nechcete kompenzaci skluzu, nastavte Pr 07 = 0
« Jmenovité napéti motoru, Pr 08 (V)
« Jmenovity G¢inik motoru, Pr 09 (pro vektorové rezimy)
« Jmenovity kmito€et motoru, Pr 39 (Hz)

MOLX 0000000
No XXKXKXKXKX. kg

13
V[ He] os]
NEIEER
por)
o m

2240 50| 14
Pty
o

Test Autotune (pouze pro vektorové rezimy)

Odblokovani a
start ménice

Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4) a Provoz vpred (svorka
B5) nebo Provoz vzad (svorka B6)

Commander SK provede test Autotune bez oto¢eni motoru.
Pred vlastnim testem musi byt motor v klidu.
Méni¢ provede test Autotune bez otoceni motoru pokazdé pfi

B5) nebo Provoz vzad (svorka B6).

Otacky motoru

Otacky motoru se ovladaji pomoci potenciometru.

Stop

Chcete-li, aby se motor zastavil po rampé, rozepnéte kontakt
Provoz vpred (svorka B5) ev. Provoz vzad (svorka B6).

Je-li nejprve rozepnut kontakt Blokovani (svorka B4), motor
volnobé&zné dobiha.

Autotune prvnim povelu Start po pfipojeni k ménice k siti. Pokud toto neni
zadouci nebo nevyhovuje, zvolte pomoci Pr 41 jiny rezim. iy
Autotune Jakmile je test Autotune dokonéen, na displeji se zobrazi:
dokoncen Fr oa
Provoz
Potenciometr vytocte na minimalni hodnotu.
Start Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4) a Provoz vpred (svorka
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7.2 ReZim ovladéani z klavesnice m énice
Obr. 7-2 Minimalni nutné zapojeni pro Ovladani z kla  vesnice m énice

Ofrz| ov

1oeud
1id 1sougadzag

D|T2 Nepouzito

] 13| zdroj +10v

epe) enodA |

| 74| Nepouzito

[|B1| Analogovy nap&tovy vystup (otacky)

soeeIsul
)dIueyosN

O|s2| zdroj +24v

Dl B3| Digitalni vystup (nulové otacky)

»—:EL—TI— [1|B4| Blokovani/ Reset

Dl B5| Volba sméru otageni

soeelsul
2{oupe|3

Dl B6| Nepouzito

Joued joepRIAO

[1]|B7| Nepouzito

Pro Pr 05 = PAd neni svorka B5 (smér otaceni) aktivni automaticky. Pro aktivaci nastavte:
e Pr71=8.23
e Pr61=6.33
Stisknéte tlacitko Stop/Reset
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Cinnost

Popis

Pred pfipojenim sité

Ujistéte se, Ze:

* Ménic je zablokovan (svorka B4 je rozpojena)

« Motor je pfipojen k ménici

« Zapojeni motoru odpovida vyst. napéti ménice (A nebo Y)
« K ménici je pfipojeno spravné napajeni

Po pfipojeni sité

- Zkontrolujte, Ze na displeji je zobazeno: [ oo
« Pomoci Pr 41 nastavte poZzadovany rezim (skalarni nebo

vektorovy)

Nastaveni min.
a max. kmitoctu

Nastavte:
¢ Minimalni kmitocet Pr 01 (Hz)
¢ Maximalni kmito¢et Pr 02 (Hz)

Nastaveni
akceleraéni a
decelera¢ni rampy

Nastavte:
« Akcelera¢ni rampu Pr 03 (s/100Hz)
« Decelera¢ni rampu Pr 04 (s/100Hz)

kProad ]

Nastaveni rezimu

Nastaveni titkovych
Gdaju motoru

Ovladani z Nastavte:
4 i e Pro05=PAd
klavesnice
Nastavte:

« Jmenovity proud motoru, Pr 06 (A)
« Jmenovité otacky motoru, Pr 07 (ot/min)
Pokud nechcete kompenzaci skluzu, nastavte Pr 07 = 0
« Jmenovité napéti motoru, Pr 08 (V)
« Jmenovity G¢inik motoru, Pr 09 (pro vektorové rezimy)
« Jmenovity kmitocet motoru, Pr 39 (Hz)

MODX XO000000K
No XXX kg
S5 _\TF 4D €
A ER T
Tam] 50 [1445 2
NFer

N = 1450m -
2 240 50| 1445|220[0.76 [3.50
Lass 490 7

Test Autotune (pouze pro vektorové rezimy)

Odblokovani a start
ménice

* Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4)
. stisknéte tlagitko (@) START

Autotune

Commander SK provede test Autotune bez otoeni motoru.
Pred vlastnim testem musi byt motor v klidu.

Méni¢ provede test Autotune bez otoceni motoru pokazdé pfi
prvnim povelu Start po pfipojeni k ménice k siti. Pokud toto neni
zadouci nebo nevyhovuje, zvolte pomoci Pr 41 jiny rezim.

Autotune dokonéen

Jakmile je test Autotune dokonéen, na displeji se zobrazi:

Fr OB

Provoz

Start

Stisknéte tlagitko @) START.

Otacky motoru

Otéaecky motoru se ovladaji pomoci tlacitek @ NAHORU a @
DOLU.

Stop

Stisknéte tlacitko (@) STOP/RESET.

-
O}
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Diagnostika

Varovani

NepokousSejte se provadét opravy ménice. Vadny méni¢ dopravte na opravu k dodavateli

ménice.

1oeud
1sougadzag

ud

Displej
uv

ov

OLAC**

Ol.br**

O.SPd

tunE
It.br

It.AC

O.htl
O.ht2

th

O.Ld1*

O.ht3

cL1

SCL

EEF

PH

S

Vyznam

Pravd épodobna p Fi€ina

Podpéti ss meziobvodu

Nizké napéjeci sitové napéti
Nizké napéti ss meziobvodu je-li napajen z externiho ss napéti

epe, erodAL

PFepéti ss meziobvodu

Deceler. rampa je pfili§ rychla vzhledem k setrva¢nosti zatéze
Mechanicka zatéz pohani motor

Okamzité proudové pretizeni
ménice

Akceleraéni nebo decelera¢ni rampa je prilis kratka
Zkrat na vystupu ménice
Spatné pfizpusobeni ménice k motoru - provdte test Autotune

soefelsul
e)olueyosiN

Nadproud brzdného odporu

Nadmérny proud brzdného odporu
Brzdny odpor ma nizkou hodnotu

Prekroceni otaek motoru

Nadmérné otacky motoru (obvykle zpusobeno tim, Ze
mechanicka zatéz pohani motor)

soeeIsul
ENSINEIE]

Test Autotune nedokonéen

Kontakt Start rozpojen pfed dokonéenim testu Autone

Pretizent It brzdného odporu

Nadmérné zatizeni brzdného odporu

Pietizeni 2t vyst. proudu ménice

Nadmérna mechanicka zatéz motoru
Nizka impedance zatéze pfipojena k vystupu ménice
Spatné pfizpusobeni ménice k motoru - provedte test Autotune

Joued joepRIAO

Nadmérné otepleni pfechodu IGBT

Vypocteno z teplotniho modelu ménice

Nadmérné otepleni chladice

Teplota chladi¢e pfekrogila povolenou hodnotu

Nadmérna teplota ext. termistoru

PretiZeni zdroje 24V, tj. svorky B2 a
digitalnich vystupt

Answered

Nadmérné otepleni ménice dle
tepelného modelu

PreruSeni proudové smycky na
analogovém vstupu 1

V rezimu 4-20mA nebo 20-4mA pokles| proud pod 3mA

Porucha sériové linky mezi méni¢em
a fidicim systémem

Porucha EEPROM meénice

Hrozi ztrata nastaveni parametr(
(obnovte tovarni nastaveni, viz Pr 29)

Vypadek faze nebo velka
nesymetrie napajeci sité

Pouze u ménica s tfifazovym napéajenim, ne u ménica s
duélnim napéajenim

Porucha pfi méfeni odporu statoru

Vykon motoru je pfili§ maly vzhledem k vykonu ménice
PreruSeni motorového kabelu béhem méreni

Porucha iniciovana fidicim slovem

Nadmérné otepleni vstupniho
usmérfiovace

Chyba dat na karté SmartStick

Spatny kontakt nebo vadna pamét SmartStick

QIUBW

nzonoid op &

(suondo)
1nsuasnisiid aueNjoA

9
o}
Q
p=3
I}
@
=
QD

1Uspann 9|yaky

Ve SmartStick nejsou Zadna data

Byla ¢tena novéa nebo prazdna karta SmartStick

Chyba pfi ¢teni/zapisu do karty
SmartStick

Spatny kontakt nebo vadna karta SmartStick

Data na SmartStick neodpovidaji
vykonu ménice

Data na SmartStick jsou pro jiny vykon ménice

nnswered

weuzas

Pretizeni proudové smycky

Vstupni zadavaci proud pfesahl 25mA

Porucha hardware

Viz pfiru¢ka Rozsifeny nadvod Commander SK

N 1oensibal
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* Kontakt na svorce Blokovani/Reset nezplsobi reset poruchy “O.Ld1".

Pro reset pouzijte tlagitko (@ STOP/RESET.

** Tyto poruchy mohou byt resetovany nejdfive po 10sec.

Pro dalsi informace o poruchach viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.

Tab. 8-1 Napéti ss meziobvodu

Napétova tfida  |Urove i pro vybaveni Urove f pro reset Urove i pro aktivaci | Urove f pro vybaveni
ménice poruchy “Uv” poruchy “UV” * dynamické brzdy poruchy “OU” **
110v 175 215 * 390 415
200V 175 215 * 390 415
400V 330 425 * 780 830

* Toto je absolutni minimum ss napéti meziobvodu pfi kterém méni¢ mdze pracovat.
** Méni¢ vybavi poruchu “OU”, jestlize napéti ss meziobvodu prekroéi tuto Groveri.

Tab. 8-2 Indikace Varovani (Alarm)/Indikace na displ  eji

Displej

Vyznam

Doporu €éeni

Pretizeni I x t

Snizte zatiZzeni motoru

Nadmérné otepleni chladice

Snizte teplotu okoli nebo snizte zatizeni motoru

Pretizeni brzdného odporu

Viz kap. 10 pfiru¢ky Rozsifeny nadvod Commander SK

Méni¢ pracuje na proudovém
omezeni

Viz kap. 10 pfiru¢ky RozSifeny navod Commander SK

Selhal pokus o preéteni obsahu
modulu Stick

Pokus byl u¢inén kdyz méni¢ nebyl zablokovan nebo v
poruSe nebo je Stick RO (pouze ke &teni)

Pokud se po indikaci Varovani podminky neupravi, méni¢ prejde za urcitou dobu do

poruchy.
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Obr. 8-1 Logické schema pro diagnostiku

o2}
]
N
3
- S e
Omezeni kmito &td Rampy Ry g‘
Analogov évstu Minimalni Doba 0.3
gov éustupy o Dobe 2
Analogovy vstup 1 (%) Hodnota Maximalni Dob o
lodnof oba
02 &
reference [0z | kmitocet decelerace =
» (Hz) l Rezim dece-
lera&ni rampy =
Analogovy vstup 2 (%) % -1 Uroveri reference I g
— +n-| pred rampami (Hz) 5
» [0 i 0 =)
: =%
Kmitozet i ®
funkce Jog H 0
i [or] ! ==
H OHz Urover reference a g
Digit alni V/V . H po rampéch (Hz) 8=
Indikator i 28
funkce Jog . B % o
[0 Pr 90 Radié oot °s
/4— Cteci slovo Konii Rizeni mot
digitalnich onfigurace izeni motoru
‘ E ng svorkovnice v
Jmenovity
«[e3]0 u Reverzace proud motoru s m
zvoleného indikatoru Jmenovité 7o
Volba otacky motoru S
rezimu o =
D T IO B2
brzd» napéti motoru @ o
Vel e Gtk motons | vystupn
- P! &ti
Rezim na indikatoru Volba dt ic- nape
N olba dynamic:
Stop 32| ke charky Uit

31 91 Modula&ni
P 37 kmitocet

Joued joepRIAO

& o
N |= N

Napéti
ss meziobvodu 38 Test Autotune
Pr 90 Cteci slovo digitalnich V/ 39| Jmenovity
— kmitocet motoru
Svorka Binarni hodnota Pocet pola .
B3 T motoru noqtoal‘;':z
B4 2 Volba rezimu 5
B5 4 vystup. Napati 3
B6 8 M
87 16 — Cinny proud 4 Boost g
TorTs o4 Méreni motoru =3
proudu <
Legenda % P
Vstupni Parametr  (RW) Proud motoru PFistup 2's
’ svorky pro &teni i zapis k parametriim &=
o ©
. 88 10
« E] Vystupni Parametr (RO) ‘ - -g E
svorky pouze pro &teni ) g‘
< @
o 3
Q=
=

Rizeni interniho ventilatoru (pouze u typovych velik osti B, CaD)
V tovarnim napajeni je u typ. vel. B a C interni ventilator fizen méni¢em.Ventilator je
vypnut, dokud bud teplota chladi¢e neprekroc¢i 60°C nebo vystupni proud nedosahne

75% jmen. proudu ménice. Je-li ventilator sepnut, potom bézi po dobu nejméné 20s.

9
o}
Q
p=3
I}
@
=
QD

U typové velikosti D je ventilator dvouotackovy. Otacky ventilatoru jsou fizeny méni¢em
a to v zavislosti na teploté chladi¢e a teplotnim modelu ménice.
BliZe viz RozSifeny navod Commander SK.
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Volitelné p FisluSenstvi (Options)

Option name Function Picture
SmartStick Maly zasuvny modul umoZnujici zalohovéani nebo rychly pfenos
parametrd
Maly zasuvny modul umoziujici programovani funkci PLC v ménici.
LogicStick MuzZe byt také pouZzit jako SmartStick (nyni dodavan se zamkem pro

LogicStick).

LogicStick Guard Kitbag

Chrani¢ pro LogicStick jej chrani pfi jeho osazeni v méniéi. V bali¢ku
po 25 kusech).

SM-1/O Lite* Modul pro rozsifeni po¢tu vstupl a vystupt bez hodin realného ¢asu
SM-I/O Timer* Modul pro rozsifeni poctu vstupl a vystupt s hodinami realného
casu
Modul pro rozsifeni po¢tu vstupl a vystupt dle IEC 1131-2 120Vst
- *
SM-I/0 120V 6 x digitalni vstup, 2 X vystup relé
SM-I/O PELV* 1zolované vstupy/vystupy dle NAMUR NE37 (pro aplikace v

chemickém pramyslu)

SM-1/O 24V Protected*

Modul pro rozsifeni po¢tu vstupl a vystupu s prepétovou ochranou
do 48V.

2 x analogovy vystup, 4 x digitalni vstup/vystup, 3 x digitalni vstup,
1 x vystup relé

SM-I/O 32*

Additional input/output module with 32 x digital inputs/outputs

SM-PROFIBUS-DP-V1*

SM-DeviceNet*

SM-CANopen*

SM-INTERBUS*

SM-Ethernet*

SM-LON*

SM-EtherCAT*

Moduly Fieldbus

SM-Keypad Plus

Externi ovladaci panel s alfanumerickym vicejazyénym LCD
displejem (IP54).
K dispozici je pfidavné tla¢itko HELP.

SK-Keypad Remote

Externi ovladaci panel s LED displejem (IP65).
K dispozici je pfidavné tlacitko FUNKCE.

Originalni odruSovaci
filtry

Tyto externi filtry jsou navrzeny tak, aby ve spolupraci s internim
filtrem méni¢e umoziiovaly provoz v prostiedi s citlivymi
zafizenimi.

SK-Bracket

Montazni kabelové prichytky

Pridavny kryt

Ptidavny horni kryt zvySuje kryti horni ¢asti na IP4x ve vertikalnim
sméru.

Komunikaéni kabel
(sériovy port)

1zolovany prevodnik RS232 na RS485 (dvouzilovou) pro spojeni
ménice a PC kdyzZ je pouzit STSoft nebo SYPTLite.

&

S
Q:e
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Option name Function Picture

v}
o
N
e}
Komunikaéni kabel 1zolovany pfevodnik RS232 na RS485 (dvouzilovou) pro spojeni 3 5
(USB port) ménice a PC kdyzZ je pouzit STSoft nebo SYPTLite. e 2
=)
_HH 2 .
AC input line reactors | Snizuji vliv vy$Sich harmonickych sité 3
ool ||%
5
CTSoft Software umozriujici nastaveni a zapamatovani parametrd. 5y
SyPTLite Software umozriujici programovani funkci PLC v ménici FBEE ) ? <
Y jict prog Seftware” =3
83
L 3
32
. Z % Zx . v . TR Tove v . B
Sada UL type 1 Dolm kovc:va prepazka, horni kryt a boéni kryty zajiStujici spinéni
pozadavku norem UL type 1
5 m
n @
oy
- - 25
* Pouze pro typové velikosti B, C a D 85
Bliz3i informace o vySe uvedenych zafizenich Ize najit na www.controltechniques.com
o)
<
9.1 Dokumentace g
Kromé pfirucky “Struény navod” jsou pro Commander SK k dispozici i dalSi pfirucky: 2
Q
Technicka data Commander SK 3
Uvadi vSechny technické udaje ménice, napr.:
o Jisténi »  Stupeni znegisténi ¢ Hmotnost 53?
«  Dimenzovani kabelt «  Specifikace vibraci . Ztraty 3
*  Brzdny odpor *  Vlhkost ¢ Redukce vykonu =
- IP » Nadmorska vyska e OdruSovaci filtry E e
S
Roz§ifeny navod Commander SK g2
sz TR ~ ~ v P e o , <
Podava detailni informace o vSech parametrech rozSifeného menu a také o sériové EX
. P v ’ v _sw < @
lince. Navic jsou uvedeny pfiklady nastaveni ménice. g2
Option Module User Guides / Installation Sheets o
Tato pfirucka poskytuje detailni informace a pokyny pro nastavovani rtiznych typt §
volitelného pfisluSenstvi méni¢d Commander SK. 8
V8echny tyto pfiru¢ky jsou k dispozici na CD dodavaném s méni¢em nebo na 5

www.controltechniques.com.
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g
=
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Seznam parametr U

Pr Popis Z&kl. nastaveni Zm énal Zména 2

EUR | USA
Urove i 1 parametr G

01 |Minimalni kmitocet (Hz) 0,0

02 |Maximalni kmitocet (Hz) 50,0 60,0

03 |Akcelerace (s/100Hz) 5,0 33

04 |Decelerace (s/100Hz) 10,0 33

05 |Prednastavené konfigurace ménice AlLAV PAd

06 [Jmenovity proud motoru (A) Jmen, proud ménice

07 |Jmenovité otacky motoru (ot/min) 1500 1800

08 [Jmenovité napéti motoru (V) 230/ 400 230/ 460

09 [Ucinik motoru (cos ¢) 0,85

10 |Pfistup k parametrdm L1

Urove i 2 parametr G

11 |Konfigurace svorkovnice 0 | 4

12 | Volba rezimu externi brzdy disS

12 Nepouzito

15 | Kmitocet funkce Jog (Hz) 15

16 |Rezim analogového vstupu 1 (mA) 4-,20

17 | Zéaporné prednastavené otacky OFF

18 |Prednastavené otacky 1 (Hz) 0,0

19 |Pfednastavené otacky 2 (Hz) 0,0

20 |Prednastavené otacky 3 (Hz) 0,0

21 |Pfednastavené otacky 4 (Hz) 0,0

22 |Rezim zatiZzeni zobrazeny na displeji Ld

23 | ReZim otacek zobrazeny na displeji Fr

24 | Konstanta definovana uzivatelem 1,000

25 | Uzivatelsky bezpecénostni kod 0

26 | Nepouzito

27 Rfeiim Qvlvédénj z 5Iévlesr,1ic,ev- hodnota 0

vyst.kmitoGtu pfi pfipojeni sité

28 | Kopirovani parametru no

29 | Obnoveni Zakladniho nastaveni no

30 [Rezim deceleraéni rampy 1

31 |[ReZim Stop 1

32 |Volba dynamické charakteristiky U/f OFF

33 | Start do rotujiciho motoru 0

34 | Volba funkce svorky B7 dig

35 |[Volba funkce svorky B3 (digit. vystup) n=0

36 |Volba funkce svorky B1 (anal. vystup) Fr

37 |Modula¢ni kmitocet (kHz) 3

38 | Test Autotune 0

39 [Jmenovity kmito¢et motoru (Hz) 50,0 | 60.0

40 | Pocet polud motoru Auto

41 | Volba rezimu vystupniho napéti Url Fd

42 |Boost (%) 3,0 1.0

43 | Prenosova rychlost sériové linky 19,2

44 | Sériova adresa 1

45 [SW verze
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Pr Popis Z4kl. nastaveni Zm énal Zména 2 .
EUR | USA 3
46 Kompar. uroveﬁ,pro progd motoru, pfi 50 §~ §
kterém se uvolni externi brzda (%) =8
47 Kompar. grpveﬁ pro prqud motoru, pfi 10 E
kterém pfitdhne externi brzda (%)
48 Kf_)mpa[. Uroven pro kmit0§et ménice, 10 %‘
pfi kterém se uvolni externi brzda (Hz) ! e
49 Kf_)mpar. L’Jroygﬁ pro kmito§et meénice, 20 g,:
pfi kterém pfitahne externi brzda (Hz) ’ o
50 |Zpozdéni pfed uvolnénim ext. brzdy (s) 1,0
51 |Zpozdéni po uvolnéni ext. brzdy (s) 1,0 55
52 |Uzlova adresa Fieldbus 0 ﬁ :—‘g
53 |PFenosova rychlost Fieldbus 0 8 §
54 | Diagnostika Fieldbus 0 =
55 | Registr poruch - posledni porucha 0
56 [Registr poruch - porucha pred Pr 55 0 Z o
57 [Registr poruch - porucha pred Pr 56 0 f—, %
58 [Registr poruch - porucha pred Pr 57 0 3 &
59 Blokovani uijvavtelského liniového 0
programu ménice o
60 Stav u2ivatelvsk§ho liniového ;2
programu ménice 8
61 |Hodnota programovatelného parametru 1 B
62 [Hodnota programovatelného parametru 2 3
63 [Hodnota programovatelného parametru 3
64 | Hodnota programovatelného parametru 4 g‘-?
65 [Hodnota programovatelného parametru 5 %
66 | Hodnota programovatelného parametru 6 3
67 [Hodnota programovatelného parametru 7
68 | Hodnota programovatelného parametru 8 § 2
69 | Hodnota programovatelného parametru 9 Fs
Hodnota programovatelného parametru 8¢
70 TS
10 S8
Urove i 3 parametr G E ES
71 |Pr 61, Programovatelny parametr 1
72 |Pr 62, Programovatelny parametr 2 g
73 | Pr 63, Programovatelny parametr 3 ‘%
74 | Pr 64, Programovatelny parametr 4 %
75 | Pr 65, Programovatelny parametr 5 ®
76 | Pr 66, Programovatelny parametr 6 S
77 |Pr 67, Programovatelny parametr 7 g
78 | Pr 68, Programovatelny parametr 8 ;_Ot_f;l;
79 |Pr 69, Programovatelny parametr 9 g z
80 |Pr 70, Programovatelny parametr 10 < §
81 H_odr]ota reference (zadavaciho g
signalu) -
82 |Uroven reference pfed rampami -
83 | Uroven reference po rampach § %
84 |Napéti ss meziobvodu i 3
85 | Vystupni kmitoGet e
86 | Vystupni napéti
87 | Otacky motoru 35
88 | Proud motoru %g
89 [Cinny proud motoru E §
So




Pr Popis Z&kl. nastaveni Zm énal Zména 2
EUR | USA
90 C}eci sJovo digitalnich vstupa/
vystupl
91 |Indikace Reference On
92 |Indikace Reverzace
93 [Indikace funkce Jog
94 | Uroven na analogovém vstupu 1
95 | Uroven na analogovém vstupu 2
* Blize viz pfiru¢ka RozSifeny navod Commander SK.
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11 Informace o registraci UL

1oeud
1id 1sougadzag

Table 11-1 Osv édéeni

C€ Osvédceni CE Evropa g
=}
<

Osveédceni C Tick Australie g,

5

n,,s Osvédéeni UL/ cUL | USA & Kanada =

11.1  Informace o zkouSkach na zkuSebn & UL 58
(pro Commander SK typova velikost A, B, C a D)
Cislo souboru UL pro Control Techniques je E171230. Potvrzeni o registraci UL Ize =
najit na webovych strankach UL: www.ul.com. B2
11.1.1 Shoda 85
Méni¢ splriuje podminky registrace pouze pfi splnéni nasledujicich podminek:
e Priinstalacich je pouzit médény vodi¢ tfidy 1 1 60/75T :C_:
» Teplota okoli pfi ¢&innosti ménice nepfevysi 40C g
e Jsou dodrzeny utahovaci momenty svorek specifikované v kap. 4.1 Silova é
svorkovnice 2
* Meénic je nainstalovan v samostatném elektrickém rozvadéci (méni¢ méa ohodnoceni
UL jako otevieny). s
e Jsou pouzity rychlé sitové pojistky tfidy CC (napf. Bussman Limitron série KTK, §
Gould Amp-Trap série ATM nebo jejich ekvivalenty). S

11.1.2 Specifikace napajeci sit &
Ménic jze pouZzit v symetrické napajeci siti, ktera je dimenzovana do 100kA, max. 264V
(pro ménice na sit 200V), max. 528V (pro ménic¢e na sit 400V) nebo max. 132V (pro
meénice na sit 110V).

11.1.3 Ochrana motoru proti p fetizeni

nzonoid op agiuaw
JUBPaAN 3|YdAY

Méni¢ chrani motor proti pfetizeni. Uroven pietizeni je 150% jmenovitého proudu. Aby g
ochrana spravné pracovala, je tfeba, aby hodnota jmenovitého proudu motoru byla ‘§
vloZena do parametru Pr 06. Uroven ochrany v piipadé potieby Ize nastavit libovolné %
pod hodnotu 150%. Detailni informace Ize najit v pfiru¢ce RozSifeny navod
Commander SK. s
11.1.4 Ochrana proti p fekro éeni ota éek motoru 8%
Méni¢ sice ma ochranu proti piekroceni povolenych otagek, avsak tato ochrananenina | %
stejné Urovni jako u speciélnich zafizeni, ktera jsou pro tuto funkci specialné uréena. 3¢
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Struény navod Commander SK, typ. vel. Aaz D 57
Treti vydani www.controltechniques.cz
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napét. nebo proudovy
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Zdroj +10V
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Analogovy vstup 2 (A2),
napétovy nebo digitalni
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Analogovy napétovy
vystup (otacky)

Ols2

Zdroj +24V
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Digitalni vystup

(nulové otacky)
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Blokovani / Reset
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Provoz vpred
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Provoz vzad
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Volba analogového

vstupu Al nebo A2
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