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Tento navod je platny pro ménice typu 93XX od verze pfistroje

33.9321SE.1x.1x
33.9322SE.1x.1x
33.9323SE.1x.1x
33.9324SE.1x.1x
33.9325SE.1x.1x
33.9326SE.1x.1x
33.9327SE.1x.1x
33.9328SE.1x.1x
33.9329SE.0x.1x
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33.9333SE.0x.1x

33.9321SE.1x.1x.V003
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33.9324SE.1x.1x.V003
33.9325SE.1x.1x.V003
33.9326SE.1x.1x.V003
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33.9328SE.1x.1x.V003
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Bezpecnostni pokyny a pokyny pro pouzivani regulatort pohonu

Lenze

(podle: smérnice Nizké napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné pokyny

Podle stupné kryti se na regulatorech pohonu mohou pfi provozu vyskyt-
nout holé ¢asti pod napétim, pfipadné také pohyblivé nebo rotujici
soucasti, rovnéz tak ¢asti s horkym povrchem.

Pfi nepfipustném odstranéni potfebnych krytd, pfi nepfiméfeném pouziti,
chybné instalaci nebo obsluze hrozi nebezpeci téZkych trazd osob nebo
znacnych vécnych Skod.

Dal$i informace je tfeba nalézt v dokumentaci.

VSechny prace pfi dopravé, instalaci, uvadéni do provozu a udrzbé ma
provadét kvalifikovany odborny persondl (pfitom dodrzovat pfedpisy IEC
60364 pfip. CENELEC HD 384 nebo VDE 0100 a IEC-Report 664 nebo
VDE 0110 a narodni pfedpisy pro ochranu pfed Urazy).

Kvalifikovanym personalem ve smyslu téchto zakladnich bezpecnostnich
predpist jsou osoby, které jsou dobfe sezndmeny s ustavenim, montazi,
uvadénim do provozu a s vlastnim provozem vyrobku a také maji pro tuto
¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti k uréenému ucelu

Regulatory pohonu jsou souéasti, které jsou uréeny pro vestavéni do
elektrickych zafizeni nebo strojd.

Pfi instalovani regulatoru pohonu do stroji je zakazano uvedeni do pro-
vozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému Gcelu), dokud neni shledano, ze
stroj odpovida ustanovenim smérnice EU 98/37/EU (smérmice "Stroje”);
je nutné dorzet EN 60204 (VDE 0113).

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu k uréenému Ucelu), je povo-
leno jen pfi dodrzeni smérnice (89/336/EHS) o elektromagnetické kom-
patibilité (EMK).

Regulatory pohonu splfiuji poZadavky smérnice pro nizké napéti
73/23/EHS. Pro tyto regulatory byly pouZity harmonizované normy fady
EN 50178 (VDE 0160) spolu s EN 60439-1 (VDE 0660 _500) a EN
60146 (VDE 0558)

Technicka data a Udaje o podminkach pfipojeni je tfeba zjistit z typového
Stitku a dokumentace. Je bezpodminecné nutné je dodrzet.

3. Doprava, skladovani

Je nutné dodrzovat pfedpisy pro dopravu, skladovani a odbornou mani-
pulaci.

Je nutné dodrZet klimatické podminky podle EN 50178 (VDE 0160).

Tyto bezpecnostni pokyny je nutné fadné ulozit!

4, Instalovani

Umisténi a chlazeni pfistroji musi byt provedeno podle pfedpist v
pfislusné dokumentaci.

Regulatory pohonu je tfeba chranit pfed nepfipustnym naméahanim.
Zvlasté nesmi pfi dopravé a manipulaci dojit k deformacim konstrukénich
prvki a nesméji se zménit izolacni vzdalenosti. Je nutné vylougit dotyk s
elektronickymi soucastkami a kontakty.

Regulatory pohonu obsahuji sou¢astky, cilivé na elektrostatické vyboje,
které Ize snadno poSkodit neodbornym zachézenim. Elektrické sou¢astky
nesméji byt mechanicky poskozeny nebo zni¢eny (za uritych okolnosti
ohroZeni zdravi).

5. Elektrické pfipojeni

PFi praci na regulatorech pohonu pod napétim je nutné dodrzet narodni
predpisy pro ochranu pied drazy (napf. VBG 4).

Elektrickou instalaci je tfeba provést podle pfisludnych pfedpist (napf.
priifezy vodi¢d, jisténi, pfipojeni ochranného vdice). V dokumentaci jsou
obsazeny dalSi pokyny, pfesahujici tento ramec.

Pokyny pro instalaci podle smérnice EMK - jako je stinéni, zemnéni,
umisténi filtrG a ulozeni vedeni - Ize najit v dokumentaci k regulatoru.
Tyto pokyny je nutné vZzdy dodrzet i u regulatord se znackou CE. Za
dodrzeni pozadovanych meznich hodnot, danych zakonem o EMK;
odpovida vyrobce zafizeni nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, do kterych jsou regulatory pohonu zabudovany, museji byt
pfipadné vybavena dalim hlidacim a ochrannym zafizenim podle
platnych bezpecnostnich ustanoveni, napf. podle zakona o technickych
pracovnich prostfedcich, pfedpistl pro zamezeni Uraziim atd. Je povo-
leno provadét zmény na regulatorech pohonu pomoci oviddaciho soft-
ware.

Bezprostfedné po odpojeni regulatoru pohonu od napéjeciho napéti
nesmi dojit k dotyku zivych Easti pfistroje a vykonovych svorek, protoZe
kondenzatory mohou byt jesté nabité. Je nutné dodrzet pokyny na
vystraznych Stitcich, umisténych na regulatoru pohonu.

Za provozu museji zlistat zaviené vSechny kryty a dvefe.

7. Udrzba

Pfi drzbé je nutné fidit se dokumentaci vyrobce.

Dodrzujte také bezpecnosti pokyny a pokyny pro pouzivani specifické pro tento vyrobek, které jsou uvedeny v tomto navodu!
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Predmluva a vseobecné pokyny

1 Predmluva a obecné poznamky

1.1 O tomto navodu na obsluhu

e Tento pfedlozeny navod na obsluhu slouzi k bezpeénému ovladani servo - ménica typu 93XX
a s tim spojenych €innosti na ménic€ich této fady. Obsahuje poznamky o bezpeénosti, kterym
je nutné vénovat pozornost.

e V3echny osoby, které pracuji se servo - ménici typové fady 93XX, musi mit tento ndvod na
obsluhu k dispozici a musi vénovat pozornost pfislusnym pokynim a odkazdm, uvedenym v
tomto navodu.

e Navod na obsluhu musi byt k dispozici v kompletnim, &itelném a nezavadném stavu.

111 Uzité pojmy

Ménic¢
V nasledujicim textu se pro oznaceni "servo-méni¢ 93XX” pouzZiva nadzev "ménic”.

Pohonny systém

Pro systémy se servo - méni¢i 93XX a jinymi komponenty firmy Lenze se v dalSim textu pouziva
termin "pohonny systém”.

1.2 Obsah dodavky

e Dodavka obsahuje:
— 1 servo-méni¢ 93XX
— 1 navod na obsluhu
— 1 pfiloZeny bali¢ek se zasuvnymi svorkovnicemi, stinicimi uchytkami, spojovacim
materialem, svorkovnici pro sbé&rnici pro CAN, ochrannymi kryty proti prachu.
e Po obdrzeni dodavky prekontrolujte okamZité jeji obsah. Obsah dodavky musi souhlasit s
dodacim listem. Na pozdé&jsi reklamace nebere firma Lenze zietel. Reklamujte:
— zjevné Skody, vzniklé béhem dopravy, okamzité u dodavatele.
— zjevnou neuplnost dodavky u pfislusného zastoupeni firmy Lenze.

1.3 Servo-meénic 93XX

1.3.1 Oznaceni

e Servo-méniCe 93XX firmy Lenze jsou jednoznac&né oznacené obsahem typového Stitku.

o CE-oznaceni:
— shodné se smérnici EU "nizké napéti”
— shodné se smérnici EU "elektromagneticka kompatibilita” v pfipravé

e Vyrobce:

— Lenze GmbH & Co KG
Postfach 101352
D-31763 Hameln

Lenze BA9300 cZ 1.0 1-1



1.3.2

1.3.3

1-2

Predmluva a vSeobecné pokyny

Urcujici ustanoveni pro aplikovani servo-ménic¢u rady 93XX

Servo-ménice 93XX provozujte pouze v souladu s podminkami, specifikovanymi v tomto
navodu na obsluhu.

Servo-ménice fady 93XX

jsou komponenty, uréené k

— fizeni a regulaci pohond s proménnymi otackami s PM-synchronnimi motory, asynchronnimi
servomotory, nebo asynchronnimi motory.

— instalaci do zafizeni.
— spolecné instalaci s jinymi komponenty do zafizeni.

jsou elektrické provozni prostfedky, uréené k instalaci do rozvadécu, nebo podobnych
uzavienych provoznich prostor.

splfuji ochranné pozadavky smérnic EU "nizké napéti”.
nejsou stroje ve smyslu smérnic EU pro stroje.

nejsou pristroje pro domacnost, nybrz komponenty ur¢ené vyhradné k primyslovému vyuziti.

Pohonné systémy se servo-ménici fady 93XX

odpovidaji smérnicim EU "elektromagneticka kompatibilita”, pokud jsou instalované dle
systému CE.

Mé&nice je mozné instalovat
— na verejnych i mimo vefejnych sitich.
— v primyslové oblasti, domovni a obchodni oblasti.

Odpoveédnost za dodrzeni smérnic EU pro strojni aplikace spociva na kone¢ném uzivateli.

Kazdé jiné aplikovani téchto ménica se poklada za feSeni, vedouci k pfipadnym nesnazim,
nebo nepfijemnostem!

Pravni ustanoveni

Ruceni

Informace, udaje a pokyny, uvedené v tomto navodu na obsluhu, jsou zde publikované dle
nejnovéjSiho stavu v dobé tisku. Udaje, popisy a obrazky tohoto navodu na obsluhu nelze
platné narokovat na jiz dfive expedované ménice.

Technické postupy, pokyny a vyfezy ze schéma zapojeni, uvedené v tomto navodu na obsluhu
jsou navrhy, jejichZ pfenositelnost na aktualni aplikaci je nutné nejprve pfezkoumat. Firma
Lenze nepfebira zaruky za zplsobilost uvedenych postupl a navrhd zapojeni.

Nepfebira se odpovédnost za Skody a vypadky provozu, které vznikly na zakladé:

— ignorovani tohoto navodu na obsluhu

— svévolnych zmén na ménici

— chyb pfi obsluze

— nevhodného zachazeni na ménici a s ménicem

Zaruky

Zaru¢ni podminky: viz platebni a dodaci podminky firmy Lenze GmbH & Co KG.

Naroky na uplatfiovani zaruky hlaste okamzité po zjisténi nedostatku nebo zavady firmé
Lenze.

Zaruka zanika ve vSech pfipadech, ve kterych také nelze uplatiiovat platné naroky na ruceni.

BA9300 cz 10 Lenze



2.1

2.2

Lenze

Bezpecnostni pokyny

b7

Bezpeénostni pokyny

Osoby odpovédné za bezpecnost

Provozovatel

Provozovatelem je kazda fyzicka, nebo pravnicka osoba, ktera tento systém pohont pouziva,
nebo poskytuje k uzivani.

Provozovatel, nebo osoba zodpovédna za bezpe&nost musi zarucit,

— ze budou dodrzovany vSechny relevantni pfedpisy, pokyny a zakony.

— ze s ménice bude zachazet pouze kvalifikovany personal.

— Ze personal bude mit k dispozici navod na obsluhu pfi kazdé odpovidajici Einnosti.

— Ze nekvalifikovany personal nebude smét pracovat na tomto pohonném systému.

Kvalifikovany personal

Kvalifikovanym personalem jsou osoby, které byly na zakladé svého vzdélani, zkuSenosti a znalosti
v oblasti norem a ustanoveni, pfedpisi o zamezeni nehod a provoznich pomér(, zmocnéné k
odpovédnosti za bezpe€nost zafizeni. Tyto osoby provadéji pozadované €innosti a mohou pfitom
rozpoznat a zamezit moznému nebezpedi.

(Definice pro odborné pracovni sily dle IEC 364)

VSeobecné bezpeénostni pokyny

Tyto bezpecnostni pfedpisy si necini zadny narok na uplnost. V pfipadé problém( se dotazujte
a obracejte na pfisludné zastoupeni firmy Lenze.

Méni¢ odpovida stavu techniky v Easovém obdobi dodavky ménice a v zasadé splfiuje
bezpec€nost pfi provozu.

Udaje v tomto navodu na obsluhu se vztahuiji na pFislusné hardwarové a softwarové verze
ménicu.

Ménic¢ pfedstavuje potencialni nebezpeci pro osoby a pro ostatni pfedméty provozovatele,
pokud

— s méni¢em zachazi nekvalifikovany personal.

— se s méni¢em zachazi nevhodné.

Technické postupy, pokyny a vyfezy ze schéma zapojeni, uvedené v tomto navodu na obsluhu
jsou navrhy, jejichZ pfenositelnost na aktualni aplikaci je nutné nejprve pfezkoumat.

MéniCe musi byt nastaveny tak, ze pfi spravné instalaci a spravném provozu, pracuji
bezchybné, pini vSechny své funkce a nepfedstavuji pro personal Zzadné nebezpedi. Toto plati
také v soucinnosti s celym zafizenim.

Z hlediska omezeni nasledkt chybnych funkci, dbejte na dodate¢na opatfeni. Tyto chybné
funkce mohou zplsobit nebezpedi pro obsluhu, nebo vécné Skody. Dodate¢na opatfeni:

— dalSi nezavisla zafizeni, ktera jsou schopna prevzit funkce ménice

— elektrické nebo neelektrické ochrany (zabrany, mechanické zabrany)

— systémova opatieni

Systém provozujte pouze v bezvadném technickém stavu.

Jakékoliv zmény na ménici (napf. v konstrukci) jsou zakazané. V kazdém pfipadé se obracejte
na firmu Lenze.
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Bezpecnostni pokyny

2.3 Podoba bezpecnostnich pokyni

e V3echny bezpecénostni pokyny, uvedené v tomto ménici, jsou zpracované jednotnym
zpusobem:

Odkazové slovo
Prislusny text

— Piktogram oznacuje druh nebezpedi.
— Odkazové slovo oznaduje stupen nebezpedi.
— PFislusny text popisuje aktualni nebezpedi a poskytuje pokyny k jejimu zamezeni.

Varovani pfed moznym Urazem

pouzivané piktogramy odkazové slova

varovani pred nebezpedi! Varuje pfed bezprostifednim hrozicim nebezpecim.

nebezpeénym Nasledky pfi nedodrzeni:

elektrickym napétim smrt, nebo t&2ka poranéni.

varovani! Varuje pfed moznou, velmi nebezpeénou situaci.

Mozné nasledky pfi nedodrzeni:

varovani pred smrt, nebo téZka poranéni.

obecnym ne-

bezpecim vystraha! Varuje pred moznou, nebezpeénou situaci.
Mozné nasledky pfi nedodrzeni:
lehka, nebo nepatrna poranéni.

Varovani pred vécnymi Skodami

pouzivané piktogramy odkazové slova

Stop! Varuje pfed moznymi vécnymi Skodami.
Mozné nasledky pfi nedodrzeni:
poskozeni ménice/pohonného systému, nebo jeho okoli.

Ostatni pokyny

pouzivané piktogramy odkazové slova

Tip! Oznaduje obecné prospésny tip.
Y Pokud tomuto tipu budete vénovat pozornost, ulehgite si zachazeni s ménicem, nebo celym

l systémem.
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Ostatni nebezpedi

Ochrana osob

Po odpojeni sité je na vykonovych svorkach U, V, W a +Ug, -Ug jesté po dobu 3 minut nebezpeéné
napéti.

Ochrana pristroje

Periodické zapinani a vypinani napajeciho napéti ménice na L1, L2, L3, nebo +Ug, +Ug muUze vést
k pretizeni omezeni vstupniho proudu:

e Mezi vypnutim a opétnym zapnutim je nutné zachovavat asovou prodlevu minimalné 3
minuty.
Nadotacky

Tento systém mlze dosahnout nebezpecnych nadotacek (napfiklad pomoci aktivniho zatizeni,
jakymi jsou zdvihy):

e Servo-méniCe 93XX nenabizeji Zadnou ochranu pfed takovymi provoznimi podminkami. Na
zakladé tohoto hlediska instalujte dodatecné ochranné prvky.
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Technicka data

i

Technické udaje

Viastnosti

Uzké provedeni ve svislé ose
— konstrukce zarucujici usporu mista pfi instalaci

Vykonovy rozsah: 370 W az 90 kW

— shodné fidici jednotky, a timto také shodné konektory pro fidici vodi€e, v celém vykonovém
rozsahu

Demontovatelné chladici téleso

— chlazeni Ize realizovat mimo rozvadéc¢
("Durchstoftechnik, nebo "Cold Plate Technik”)

Silové svorky umisténé v horni ¢asti ménice (pro napajeni), respektivné ve spodni ¢asti (pro
motor)

— jednoduché pfipojeni viceosovych aplikaci

Pfimé pfipojeni zpétné vazby resolveru nebo encoderu

— jednoduché pfipojeni prostfednictvim pfisluSného systémového kabelu (pfislusenstvi)
— pfipojeni kabelu pomoci konektoru

Integrovany regulator uhlu pro driftujici klidovou polohu
Vektorova regulace pro asynchronni a synchronni motory
Zpusob modulace dle prostorového vektoru

Otéackova regulace bez ¢€idla

Digitalni soubéh pomoci Fidici frekvence

— pFenos Zadané hodnoty bez chyb zesileni a ofsetu
— soubéh v otackach a poloze rotoru

— referencni funkce

Uzivatelska konfigurace pro regulacni funkce a vstupni / vystupni signaly

— bohata knihovna funk&nich blokt

— vysoka flexibilita pfi pfizplsobeni vnitfni regulaéni struktury na pohonarské aplikace
Integrované rozhrani pro automatizaci

— moznosti jednoduchého rozSifovani funk&nosti regulatoru

Systémova sbérnice pro napojeni servoménicl a pro rozsifeni vstupnich a vystupnich svorek
Aprobace standardnich pfistroji UL 508, File No. 132659 (vypis)

Aprobace 9371 BB (BAE) UL 508, File No. 132659 (vypis)
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3.2 VSeobecné udaje/podminky pro pouziti
Oblast Hodnoty
Otfesuvzdornost Neémecky Loyd, vSeobecné podminky
Odolnost proti vihkosti tfiida vihkosti F bez oroseni
(stfedni relativni vihkost 85 %)
Pfipustné teplotni rozpéti béhem prepravy pfistroje: 25 °C ... +70 °C
pii skladovani pfistroje: 25°C ... +55°C
pfi provozu pfistroje: 0°C...+40°C  bez redukce vykonu
+40 °C ... +55 °C s redukci vykonu
Pipustna nadmofska vySka h h < 1000 nad/m bez redukce vykonu
1000 m nad/m < h <4000 m nad/m s redukei vykonu
Stupen znecisténi VDE 0110 &ast 2 stupefi znecisténi 2
Vyzafovné ruseni pozadavky dle EN 50081-2, EN 50082-1, IEC 22G-WG4 (Cv) 21

tfida mezni hodnoty A dle EN 55011 (priimyslova oblast) se sitovym filtrem A
tfida mezni hodnoty B dle EN 55022 (obytna zéna) se sitovym filtrem B a instalaci do rozvadéce

Odolnost proti ruseni Dodrzené mezni hodnoty se sitovym filtrem
Pozadavky dle EN 50082-2, IEC 22G-WG4 (Cv) 21.
Pozadavky Norma soucinitel pfesnosti
ESD EN61000-4-2 3, d. h. 8 kV pfi vybijeni vzduchem

a 6 kV pfi kontaktnim vybijeni
HF-vyzafovani

(pouzdro) EN61000-4-3 3,d.h. 10 V/m; 27 az 1000 MHz
synchronizacni signal EN61000-4-4 3/4,d. h. 2 kV/5 kHz
Surge (razové napéti
na sitovém vedeni) IEC 1000-4-5 3,d.h.1,2/50 ms
1KV faze-faze, 2 kV faze-PE
Izolagni pevnost Kategorie pfepéti Il dle VDE 0110
Zapouzdreni (zakrytovani) Dle DIN 4180

- 9321 az 9326: prachotésné zapouzdreni
- 9327 az 9333: zapouzdfeni pro pfepravu
Kryti IP20

IP41 na strané chladice pfi tepelném oddéleni
NEMA 1: ochrana pfed dotykem

Aprobace CE: smérnice pro nizké napéti
EMV-smémice

UL508:  Industrial Control Equipment

UL508C: Power Conversion Equipment
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3.3 Jmenovité udaje
3.3.1 Typy 9321 az 9325
Typ EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES EVS9325-ES
Obj. €. EVS9321-ES EVS9322-ES EVS9323-ES EVS9324-ES EVS9325-ES
Typ EVS9321-CSV003 | EVS9322-CSV003 | EVS9323-CSV003 | ESV9324-CSV003 | ESV9325-CSV003
Obj. ¢. EVS9321-CSV003 EVS9322-CSV003 | EVS9323-CSV003 | EVS9324-CSV003 | EVS9325-CSV003
sitové napéti Un V] 320V +£0% < Uy <528V £0%; 45Hz...65Hz +0%
alternativni DC-napajeni Ug[V] 460V £0% < Ug <740V £0%
IN[A]
vstupni. proud bez sitového filtru 1,5 25 39 7,0 12,0
vstupni proud se sitovym filtrem 3,0 5,0 78 14,0 24,0
tdaje pro provoz na soustavé: 3 AC/400 V / 50 Hz/60 Hz
vystupni vykon U, V, W (8 kHz*) Sng [kVA] 1,0 1,7 2,7 48 9,0
vystupni vykon +Ug, -Ug Ppc [kW] 2,0 0,75 1,5 30 55
vystupni proud (8 kHz*) Ing [A] 1,5 25 39 7,0 13,0
vystupni proud (16 kHz*) Inte [A] 11 1,8 29 52 9,7
vykon motoru (4 pol. ASM) Py [kW] 0,37 0,75 1,5 3,0 55
Py [hp] 05 1,0 2,0 4,0 75
udaje pro provoz na soustavé: 3 AC/480 V / 50 Hz/60 Hz
vystupni vykon U, V, W (8 kHz*) Sng [KVA] 1,2 2,1 32 58 10,8
vystupni vykon +Ug, -Ug Ppc [kW] 2,0 0,75 1,5 3,0 55
vystupni proud (8 kHz") Ing [A] 15 2,5 39 7,0 13,0
vystupni proud (16 kHz*) Inte [A] 11 1,8 29 52 9,7
vykon motoru (4 pol. ASM) Py [kW] 0,37 0,75 1,5 3,0 55
Py [hpl 05 1,0 2,0 4,0 75
max. vystupni proud ) U, V, W Imax 150 % Ing 2
max. Klidovy proud ") Inc /2 x 1,5 x 1,2
vykon motoru Um [V] 0-3 Usgie
ztratovy vykon (provoz s lyy) P, [W] 50 65 I 100 150 210
redukce vykonu [%/K] 40 5C < Ty <555C: 2 _%/K (UL neni zmensené)
[%/m] 1000 mnad m. < h < 4000 m nad m.: 5 %/1000 m
hmotnost m [kg] 35 35 | 5,0 | 5,0 75
) Proudy plati pro periodicky zatéZovaci diagram s 1 minutou trvéni nadproudu, se zde uvedenym proudem, a 2 minutami trvani zakladniho
zatizenis 0,75 X {2 x [N
2)  PFi provozu se jmenovitym zatiZenim je mozné tento vykon regulatoru dodatecné odebrat
") Modulaéni frekvence stfidage (C0018)
Lenze BA9300 cz 1.0 3-3
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3.3.2 Jmenovité udaje typy 9326 az 9332
Typ EVS9326-ES | EVS9327-ES | EVS9328-ES | EVS9329-ES | EVS9330-ES | EVS9331-ES | EVS9332-ES | EVS9333-ES
obj.¢. EVS9326-ES | EVS9327-ES |EVS9328-ES | EVS9329-ES | EVS9330-ES |EVS9331-ES | EVS9332-ES | EVS9333-ES
Typ EVS9326
CSV003
obj.¢. EVS9326
CSV003
sitové napéti U] 320V £0% <= Uy <528V +0%; 45Hz...65Hz £0%
alternativni DC-napajeni Ug V] 460V £0% < Ug <740V £0%
IN[A]
vstupni proud bez sitového filtru 20,5 27,0 44,0 53,0 78,0 96,4 129.1 138,0
vstupni proud se sitovym filtrem 41,0 54,0 88,0 106,0 156,0 192,8 258,2 276,0
udaje pro provoz na siti: 3 AC/400V / 50Hz/60Hz
vystupni vykon U, V, W (8 kHz") Sng [KVA] 16,3 22,2 32,6 416 61,7 76,2 103,9 124,7
vystupni vykon +Ug, -Ug Ppc [kW] 11,0
vystupni proud (8 kHz*) Ing [A] 235 32,0 47,0 59,0 89,0 110,0 150,0 180,0
vystupni proud (16 kHz*) In16 [A] 15,3 20,8 30,6 35,1 52,1 64,4 87,9 105,5
vykon motoru (4 pol. ASM) Py [kW] 11,0 15,0 22,0 30,0 45,0 55,0 75,0 90,0
Py [hpl 15,0 20,5 30,0
udaje pro provoz na soustavé: 3 AC/480V / 50Hz/60Hz
vystupni vykon U, V, W (8 kHz*) Sng [kVA] 18,5 25,0 37,0 40,0 54,7 65,2 90,7 106,7
vystupni vykon +Ug, -Ug Ppc kW] 11,0
vystupni proud (8 kHz*) Ing [A] 22,3 30,4 447 51,3 76,1 94,1 1284 1541
vystupni proud (16 kHz) In1g [A] 14,5 19,2 28,2 324 48,1 59,4 81,0 97,2
vykon motoru (4 pol. ASM) Py kW] 11,0 18,5 30,0 37,0 45,0 55,0 90,0 110
Py [hp] 15,0 25 40
max. Ausgangstrom 1) U, V, W Imax 150 % Iny 2
max. Stillstandsstrom ) Inc V2 x 1y, ?
napéti motoru Un V] 0-3  Usjts
ztratovy vykon 4 Py W] 0 [ 430 [ 640 | 810 | 1100 1470 | 1960 | 2400
redukce vykonu [%/K] u40°C <Ty<55°C:2,5%/K (UL neni zmensené)
[%/m] 1000 mnad m. < h < 4000 m nad m.: 5%/1000 m
hmotnost m [kg] 75 | 125 | 125 ] | | |
) Proudy plati pro periodicky zatéZovaci diagram s 1 minutou trvani nadproudu, se zde uvedenym proudem, a 2 minutami trvani zakladniho
zatizenis 75 % Iy, bzw. 0,75 X /2 x I
2} PH provozu se jmenovitym zatiZenim je mozné tento vykon regulatoru dodateéné odebrat
") Modulaéni frekvence stfidage (C0018)
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3.33 Jisténi a prurezy vodicu
Typ napajeni ménice L1, L2, L3, PE/svorky na motor U, V, W vstup +UG, -UG
provoz bez sitového filtru provoz se sitovym filtrem
tavna pojistka priifez vodice tavna pojistka jistic prifez vodice tavna prifez vodice
pojistka

VDE uL mm? AWG VDE uL VDE mm? AWG mm? AWG
9321 [M6A 5A 1 16 M 6A 5A B 6A 1 16 6,3A 1 16
9322 [M6A 5A 1 16 M 6A 5A B 6A 1 16 6,3A 1 16
9323 [M10A 10A 1,5 14 M 10A 10A B 10A 1,5 14 8A 1,5 14
9324 |- - M 10A 10A B 10A 1,5 12 12A 1,5 12
9325 [M32A 25A 4 10 M 20A 20A B 20A 25 12 16A 25 12
9326 |- - M 32A 25A B 32A 4 10 20A 4 10
9327 (M 80A 50A 16 6 M 63A 35A 10 8 50A 10 8
9328 |- - M 63A 50A 16 6 80A 16 6
9329
9330
9331
9332
9333

Pro provoz ménice v zafizeni, které je homologované (schvalené) dle UL:

o Pouzivat pouze pojistky a pojistkové spodky homologované dle UL:

— 500V az 600 V v sitovém pfivodu (AC)
— 700 V v napétovém meziobvodu (DC)
— vybavovaci charakteristika "H” nebo "K5”

e Pouzivat pouze vodi€e homologované dle UL.

Tip!

Pojistky, nebo pojistkové spodky dodava napfiklad fa Bussmann, nebo fa. Ferraz.

Lenze

Pripojeni vodi¢i k motoru

e Z funkénich hledisek neni nutné realizovat jisténi vodici k motoru.

e Plati udaje uvedené v tabulce "provoz se sitovym filtrem”.
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3.34 Sit'ovy filtr
Typ Jmenovité Gdaje (uk =~ 6%) Lenze objednaci Cisla
jmenovity proud indukénost pro stupen radiového odruseni A | pro stupen radiového odruseni B

9321 15A 24 mH EZN3A2400H002 EZN3B2400H002
9322 25A 15 mH EZN3A1500H003 EZN3B1500H003
9323 4A 9mH EZN3A0900H004 EZN3B0900H004
9324 TA 5mH EZN3A0500H007 EZN3B0500H007
9325 13A 3mH EZN3A0300H013 EZN3B0300H013
9326 24 A 1,5 mH EZN3A0150H024 EZN3B0150H024
9327 30A 1,1 mH EZN3A0110H030 EZN3B0110H030
9328 42A 0,8 mH EZN3A0080H042 EZN3B0080H042
9329
9330
9331
9332
9333

Sitové filtry pro stupen radiového odruseni B obsahuji dodate¢né odruSujici prvky.
3.4 Rozmeéry

Rozméry ménicl jsou nezavislé na zplisobu mechanické instalace (viz Kap. 4.1)
3-6 BA9300 cz 1.0 Lenze
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4 Instalace
4.1 Mechanicka instalace
411 Dulezité poznamky

e P¥istroje instalujte pouze vestavnym zpusobem!

e P¥i instalaci dbejte na dodrzeni volného prostoru!

— Pokud se v jednom rozvadéci nachazi vice ménicu, Ize tyto instalovat té€sné vedle sebe, bez
ponechaného prostoru mezi témito pfistroji.

— Zachovejte volny prostor 100 mm nad a pod ménici.
e Dbejte na volny pfistup chladiciho vzduchu a nasledné na jeho odvod.

e Pokud je chladici vzduch znecistén (prach, maziva, agresivni plyny), a tyto latky by mohly
poskodit funkci ménice:
— Je nutné provést dodate¢na opatfeni, napfiklad oddélené chlazeni, instalace filtr(,
pravidelné Cisténi, atd.
o Nepiekradujte pfipustny rozsah okolni teploty pfi provozu ménice (viz kapitola 3.2).
o Pokud je ménic trvale namahan z hlediska otfesu a kmitani:
— VyzkousSejte pouziti tlumi€d otfesu

Moznosti upevnéni

e Svisle na zadni sténu rozvadé&c¢e s hornimi sitovymi pfivody:
— pomoci pfilozenych upeviiovacich kolejni¢ek, nebo uhelnikl (viz kapitola 4.1.2)

— tepelné oddélené chlazeni s externim chladicim télesem
Technika prdrazu "DurchstoRtechnik” viz kapitola. 4.1.3
"Cold Plate Technik” viz kapitola. 4.1.4

Lenze BA9300 cZ 1.0 4-1
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41.2 Standardni montaz s upevnujicimi kolejni€kami nebo uhelniky
U [T [V i)
lenze lenze
b b,
0 d B 0 A
by NN by i d| b
o ¢ ﬁ o ¢ ﬁ
) )
) )
e’ &0 e &0
| p—Il—s]
] Wil N ki [
g g g
k k K m
3 cq c Tl c1 e e
a— a a °T
] [l L]
Obr. 4-1  Rozméry pro montaz s upeviujicimi kolejnickami/upevnujicimi thelniky
Typ Bild a b b1 c cl d d1 e el* g k m
9321, 9322 A 78 384 350 39 - 365 230 250 6,5 30
9323, 9324 A 97 384 350 48,5 - 365 230 250 6,5 30
9325, 9326 B 135 384 350 215 92 365 230 250 6,5 30
9327, 9328 C 250 404 350 225 205 396 24 230 250 6,5 25 1

*  V pfipadé pouziti nasuvného sbérnicového modulu:
zohlednit volny prostor pro montaz pfipojovaciho kabelu

VSechny Udaje jsou v mm

Ménice 9321 az 9326

e Prfiprava montaze:
— Sejmout upeviiujici kolejniky (pfibaleno v kartonu) a tyto namontovat na ram (vanu)
pouzdra ménice

Ménice 9327 az 9332

e QOdstranit kryt:
— Vyjmout Srouby (X)

— Kryt odklopit nahoru a vysadit
— Vyjmout pfilozené pfedméty z vnitiniho prostoru ménice

e Prfiprava montaze:

— Vyjmout pfilozené Srouby a upevriujici uhelnik a tyto namontovat na vanu pouzdra ménice
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41.3 Montaz s tepelné oddélenou vykonovou €asti ("DurchstoBtechnik”)
Chladici téleso ménic 9321 az 9326 mizete instalovat vné rozvadéce, tak aby bylo mozné zamezit
rozvoj tepla v rozvadéci. Pfi montazi pouzijte montazni ram s tésnénim, ktery Ize objednat u firmy
Lenze.

o Rozdéleni ztratového vykonu:
— ca. 65% prostfednictvim oddéleného chladie (chladici téleso + ventilator)
— ca. 35% ve vnitfnim prostoru ménice
e Kryti oddéleného chladi¢e (chladici téleso + ventilator) je IP41.
e Jmenovité udaje ménicu plati i nadale.
Pfiprava montaze:
1. Obé pulky montazniho ramu umistit na uréené misto na ménici.
2. Pulky ramu posunout k sobé a zasunout az na konec.
3. Tésnici krouzek kolem chladi¢e ménice stahnout a vlozit na uréené misto.
[Lenzel \_
d1
6 *
d N | b1 b
-
d1
9
J f
c1
a

Typ a b b1 c cl d d1 e* f g

9321, 9322 112,5 385,5 350 60 95,5 365,5 105,5 250 92 6,5

9323, 9324 131,5 385,5 350 79 114,5 365,5 105,5 250 92 6,5

9325, 9226 135 385,5 350 17 137,5 365,5 105,5 250 92 6,5
*  V pfiipadé pouziti ndsuvného sbémicového modulu:

dbat na volny prostor pro pfipojovaci kabel
Vyfiez pro instalaci

Typ 9321, 9322 | 9323, 9324 | 9325, 9326

vyska 350 (+3)

Sitka 82(+3) | 101 (£3) | 139 (£3)

VSechny Udaje jsou v mm
Lenze BA9300 cz 10 4-3
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414 Montaz variantnich aplikaci

Varianty EVS932XCSV003 ("Cold Plate”)

Pro instalaci do rozvadéce s jinymi chladi¢i v "Cold Plate Technik”.

— —— 3 t
[Lenzel [Cenzel enzel 1 | \
a
=]
b1 d| b| b1 g d| b| b1 d b
0
3 () =z
g g c2
c g e
a (o} Cc
a a
Typ a b b1 c cl d e* g
9321V003
9322003 8 381 350 48 - 367 168 65
9323V003
93241003 o 381 350 67 . 367 168 65
9325003
9326003 135 381 350 105 38 367 168 65

*

V pfipadé pouZziti ndsuvného sbérnicového modulu:
dbat na volny prostor pro pfipojovaci kabel

VSechny informace jsou uvedeny v mm

e Z hlediska dodrzeni technickych udaju dbejte nasledujicich bodu:
— Vénujte pozornost dostate€nému odvétravani chladiciho télesa.
— Ponechejte za zadni sténou rozvadéce volny prostor min. 500 mm.

e Pokud instalujete vice pfistroji do jednoho rozvadéce:
— neumistujte pfistroje nad sebou.

e Chladici cesta nesmi pfekrocit tepelné odpory, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce:
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ménié chladici cesta
Typ odvadény vykon P, [W] heat sink [K/W]
9321V003 24 1
9322V003 42 1
9323v003 61 0,55
9324V003 105 0,25
9325V003 210 0,123
9326V003 360 0,123

Teplota desky chladi¢e (Cold Plate) nesmi pfekrodcit +85 °C.

Montazni hloubka t Sroubl ve spodni desce ménice Cini:

8mm =t < 10mm

Zhotoveni montaznich otvorl a jakost povrchu chladiciho télesa konzultujte s pfisluSnym

provozem.

Na chladici desku (Cold Plate) méni¢e naneste pfiloZenou tepelné vodivou pastu.

BA9300

Ccz 1.0
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Elektroinstalace

Ochrana osob

Nebezpedi!
Na vs$ech silovych svorkach se objevuje napéti, po dobu az 3 minuty po odpojeni sité.

Ochrana osob a uZitkovych zvifat dle DIN VDE 0100 pomoci proudového chréanice:
Pristroje obsahuji interni sitovy usmérnovac. V pfipadé zkratu na télo mize poruchovy
stejnosmérny proud zablokovat vybaveni klasického proudového chraniée. Proto
doporucujeme pouzit a instalovat "proudové citlivy Fl-proudovy chranic¢”.

PFi stanoveni vybavovaciho proudu je nutné zohlednit skuteénost, Ze kapacitni vyrovnavaci
proudy stinéni vodi€u a odrusSovacich filtrd, vyskytujici se za provozu, mohou vést k chybnému
vybaveni ochrany.

Poznamky k aplikaci citlivych proudovych chranici:

Navrh normy prEN50178 (dosavadni VDE0160) o aplikaci citlivého proudového chranice byl
dokon€en némeckou komisi K226.

Konecné platné rozhodnuti o aplikaci, poplatné pfislusné normé&, ucini CENELEC/ CS
(Evropska komise pro elektrotechnické normovani) v Bruselu. DalSi informace o aplikacich a
instalaci téchto proudovych chranici naleznete v dodavce pfislusného pfistroje.

Vadné pojistky vyménujte pouze za predepsané typy a montaz provadéjte v odpojeném stavu.

— U aplikace s jednim pohonem je na ménici po odpojeni od sité nebezpeéné dotykové napéti
po dobu az 3 minut.

— Ve sprazeném provozu je nutné zablokovat vSechny regulatory a provést odpojeni od sité.
Bezpecnostni technické oddéleni ménice od napajeci sité provadéjte pouze pomoci stykace
na vstupni strané.

— Vénujte pozornost skute€nosti, Ze ve spfazeném provozu je tieba zablokovat regulatory
vSech meénica.

Oddéleni potencial

Oddéleni potenciald (oddélovaci stopa) je v ménicich realizovano mezi vykonovymi svorkami,
fidicimi svorkami a pouzdrem:

Svorky (svorkovnice) X1 a X5 jsou dvojité zakladné odizolované (dvojita oddélovaci stopa,
bezpecné oddéleni potenciald dle VDE0160). Bezpecnost proti vzajemného doteku je
zaruCena bez dalSich opatfeni.

Nebezpedi!

Svorky X3, X4, X6, X7, X8, X9, X10 jsou jednoduse vzajemné odizolované (jednoducha
oddélovaci stopa).

Bezpeclnost proti vzajemnému doteku v pfipadé vadné oddélovaci stopy je zaru€ena pouze
pomoci dodate&nych opatfeni.

Pokud se pouziva externi napajeni (24V DC), zavisi stupen izolace méni€e na izolaci zdroje
napéti.

BA9300 cz 10 Lenze
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Obr. 4-2  Zakladni izolace v ménici

Ochrana ménice

Stop!
Ménice obsahuiji elektrostaticky citlivé prvky.

Pfi praci v oblasti svorkovnic je nutné odvést elektrostaticky naboj od pfisludné osoby:
— Toto Ize provést dotekem na PE sbérnice, nebo jiné uzemnéné kovove plochy v rozvadéci.

Délka Sroubt pro pfipojeni stiniciho vedeni / stiniciho plechu u typl 9327 az 9333:
<12 mm

Castym spinanim na strané sit& mize dojit k pretizeni interniho proudového omezeni. V
pfipadé periodického spinani na strané sité nesmi byt tato perioda krat3i nez 3 minuty.

Ménice typl 9324, 9326 a 9328 provozujte pouze s pFislusnym sitovym filtrem (viz kapitola
3.3.4).

Jidténi ménice se provadi pomoci externich (vnéjSich) pojistek (viz kapitola 3.3.3)

Pokud dojde k oroseni ménice, je mozné tento ménic pfipojit na sit az v okamziku, kdy dojde k
opétnému viditelnému odpareni vihkosti.

Nevyuzité fidici vstupy a vystupy zakoncit konektorem, nebo ochrannymi vicky (soucasti
dodavky) pro vstupy Sub-D.

BA9300 Ccz 10 4-7
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4.2.3 Ochrana motoru
e Celkova ochrana motoru dle VDE:
— Pomoci nadproudového relé, nebo sledovani teploty (teplotniho &idla).
— Zadouci u skupinovych pohontl
(motory pfipojené paralelné na jeden ménic).
— Z hlediska kontroly teploty motoru, doporu€ujeme instalovat termistor, nebo termokontakt s
PTC charakteristikou (teplotni €idla jsou standardem u servomotor(i Lenze MDXKX).
e V pfipadé instalace motord, jejichz izolace neni vhodna pro provoz s frekvenénim ménicem:
— Tuto problematiku konzultujte s vyrobcem Vaseho motoru.
Stfidavé motory firmy Lenze jsou koncipované pro provoz s frekven&nim méni¢em.
e P¥i odpovidajicim nastaveni jsou frekvenéni méni¢e schopné napajet motor s frekvenci
to€ivého pole az 600 Hz:
— V tomto pfipadé muze dojit k poSkozeni pohonu, pokud je napajen motor, ktery neni, z
konstrukéniho hlediska, vhodny pro provoz s takto vysokymi otd&kami.
424 Typy napajecich siti / - podminky provozu
U jednotlivych typl napajecich siti dbejte pfislusnych omezeni!
Napajeci sit’ Provoz ménice Poznamky
s uzemnénym stfednim bodem bez omezeni dodrzet jmenovité tdaje pfiistroju
izolovana soustava (IT-sit) Provoz s doporu¢enym sitovym filtrem neni mozny. Pfi "zemnim spojeni” dojde ke zniCeni sitového
filtru.
s uzemnénym vnéjSim vodicem Provoz neni mozny.
DC-napéjeni prostfednictvim +Uc/-Ue Stejnosmérné napéti musi probihat symetricky k PE. Dotazujte se u vyrobce.
Pfi uzemnéném vodici +UG , nebo -UG mize
dojit ke zniCeni priistroje.
4.2.5 Specifikace pouzitych vodicu

4-8

Pouzita kabelaz musi vyhovovat pozadované aprobaci v misté aplikace (napfiklad UL).
Bezpodminecné nutné je dodrzovani pfedepsanych minimalnich prarez( PE-vodicu. Priifez
PE-vodi¢e musi byt minimalné tak velky, jako prifez vykonovych pfivoda.

Uginnost stinénych vodiéu je zaru¢ena pomoci

— dobrého propojeni (uchyceni) stinéni

— nizkého odporu stinéni

Pouzivat pouze stinéni s pozinkovanym, nebo poniklovanym opfedenim!
Stinéni s ocelovym opfedenim jsou nevhodna.

— stupné prekryti stiniciho opfedeni:
minimalné 70% az 80% s uhlem pfekryti 90°

BA9300 cz 10 Lenze
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Pripojeni

Priprava ménica rady 9321 az 9326

Odstranit kryty silovych svorek:
— Kryt odijistit, lehkym tlakem na pfedni stranu.

— Kryt vysunout nahoru (v pfipadé sitovych svorek), respektive smérem dolu (v pfipadé svorek

pro motor).

Priprava ménica rady 9327 az 9328

Odstranit kryt:

— Odstranit Srouby (X) (viz Obr. 4-1).

— Kryt odklopit smérem nahoru a vyhaknout.

— Vyjmout pfibaleny bali€ek z vnitfniho prostoru ménice.

Pripojeni silovych vodicu

Jisténi (viz také kapitola 3.3.3)

Udaje uvedené v kapitole 3.3.3 (jiténi a prafezy vodicu) jsou doporudeni a vztahuji se na
aplikace

— v rozvadédich a zafizenich

— pfi instalaci v kabelovém kanalu

— pfi maximalni teploté okoli do +40 °C.

PFi dimenzovani prifezu vodi¢e by mél byt zohlednén ubytek napéti pfi zatizeni
Ochrana vodi¢i a ménice na strané stfidavého napéti (L1, L2, L3):

— pomoci béZné dostupnych pojistek.

— pojistky v UL - konformnich zafizenich musi byt také dle UL aprobované.

— jmenovité napéti pojistek musi byt dimenzované dle sitového napéti v misté aplikace.
Ochrana ménice na strané stejnosmérného napéti (+UG, -UG):

— pomoci doporu¢enych DC-pojistek.

— Pojistky a pojistkové spodky, doporucené firmou Lenze jsou homologované dle UL.

V pfipadé sprazeného paralelniho DC provozu, nebo pfi napajeni jednim DC - zdrojem:
— je nutné dbat pokynl a poznamek uvedenych v kapitole systémové prirucky.

V pfipadé pfipojeni brzdné jednotky:

— Pojistky a prafezy vodi¢u uvedené v kapitole 3.3.3 neplati pro brzdné jednotky.

— Tyto udaje je nutné odecist z dokumentace pro brzdné jednotky.

Zohlednéni dalSich norem (napfiklad: VDE 0113, VDE 0289 atd.) spociva na zodpovédnosti
uzivatele.

BA9300 Ccz 10
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Svorky

e Sitové napajeci vodice pfipojte na svorky L1, L2, L3, umisténé v horni ¢asti ménice.

e Vodice pro brzdnou jednotku (935X), napdjeci modul (934X) nebo dal$i ménie ve spfazeném

meziobvodu pfipojte na svorky +UG, -UG, umisténé v horni ¢asti ménice.

e P¥i utahovani Sroubu dbejte na pfislusné utahovaci momenty:

Typ 9321 - 9326 9327 - 9328 9329 - 9333
Svorky L1, L2, L3, +UG, -UG 0,5..0,6 Nm 4Nm
4,4 ...53 Ibfin 35 Ibfin
PE - pfipojeni 3,4 Nm 4Nm
30 Ibfin 35 Ibfin
typy 9321 az 9326 typy 9327 a 9328

]
fagoonT

aaanale)

k:

S

U stinénych vodici

e Stinéni spravné pfiloZit-odizolovat (pfisluSenstvi je pfiloZzeno):

— Piigroubovat stinici plech L] na upeviiujici thelnik [ .

— Stinéni pfipevnit pomoci pfilozky. NepouzZivat pro odlehéeni!

- Pripojeni PE - vodice se provadi pod podlozku, umisténou vedle
silovych svorek.

U stinénych vodiéi
e Stinéni spravné pfiloZit-odizolovat:

Obr. 4-20).

silovych svorek.

— Stinéni pfipevnit vhodnou sponou na vodivou montazni desku rozvadéce (viz

— Pro zlepSeni pfipojeni stinéni: stinéni pfipojit dodate¢né pod PE podloZku vedle

Obr. 4-3  svorky pro napajeni ménice

Tip!

(napfiklad. VDE 0160, EN 50178).

Stinéni sitového pfivodniho kabelu se pouziva pouze z hlediska dodrzeni existujicich norem

4-10
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4.3.2 Pripojeni motoru
e Vodi¢e k motoru pfipojte na svorky U, V, W.
— Dbejte na spravné pélovani.
e Srouby utahuijte s pfislusnymi utahovacimi momenty:
Typ 9321-9326 9327-9328 9329 - 9333
svorky U, V, W 0,5..0,6Nm 4 Nm
4,4 ...5,3 Ibfin 35 Ibfin
PE-svorka 3,4Nm 4 Nm
30 Ibfin 35 Ibfin
svorky T1, T2 0,5..0,6 Nm
4,4 ...5,3 Ibfin
typy 9321 az 9326 typy 9327 a 9328
©
1 [
&\ s 2| x10
@

U stinénych vodicu

svorek.

e Stinéni spravné prilozit-odizolovat (pfisluSenstvi je pfilozeno):
— Pfipevnit (pfiSroubovat) stinici plech O na upeviujici Uhelnik a.
— Stinéni pfipevnit pomoci pfilozky. Nepouzivat pro odlehceni!
- Pfipojeni PE - vodice se provadi pod podlozku vedle silovych

U stinénych vodicu

e Stinéni spravné prilozit-odizolovat:
- Stinéni kabelu k motoru a pfipadné tepelny kontakt pfipevnit na svorky pod stinici
plech.

- Pro zlepSeni pfipojeni stinéni: stinéni pfipojit dodateéné pod PE - podlozku, umisténou
vedle svorek pro motor.

Obr. 4-4

PFipojeni motoru

Tip!

Stinéni sitového pfivodniho kabelu se pouziva pouze z hlediska dodrzeni existujicich norem

(napfiklad

. VDE 0160, EN 50178).

Lenze
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4.3.3 Ridici vodice

e Ridici vodice pfipojte na svorkovnice X5 a X6, které jsou umisténé na éelni strané ménice.
— Utahovaci moment: 0,5 - 0,6 Nm (4,4 - 5,3 Ibfin).

e Ridici vodie je nutné odstinit.

— Propojeni PE se provadi pomoci vyobrazeného stiniciho
plechu, ktery je pfilozen! Nepouzivat pro odleh¢eni!

— Stinici plech pfipevnit Sroubkem s PE-potencialem v
oblasti svorek X7 az X10.

4.3.4 Pfipojeni brzdné jednotky

e P¥i pfipojovani brzdné jednotky (brzdny modul 9351 s internim brzdnym rezistorem nebo
brzdného spinace (Chopper) 9352 s externim brzdnym rezistorem) je nutné bezpodminecné
vénovat pozornost pfisluSnému navodu k obsluze.

Stop!

e Zapojeni je tfeba proveést tak, aby v pfipadé vybaveni teplotni kontroly brzdného rezistoru u
v§ech ménicl ve spfazeném meziobvodé doslo:

— k zablokovani regulatoru (X5/28 = LOW).
— k odpojeni od sité.
e Priklad viz kapitola. 4.4 nebo Obr. 4-5.
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4.3.5 Sprazeny (paralelni) provoz vice pohont

Decentralizované napajeni s brzdnym modulem

K1
1L —T
L2 —e—"T~
13—
N
PE

oo i J3J

F2|F
KL\ =~
200N =z NN

ON

[Re [
K1

(Il I

F4]F5 F4[F5
Iﬂ RB 2 PE [+ U -UG Iil Iil L3 PE |+ Ut -UG Iil Iil L3 PE U -UG
9352 9321 - 9333 9321 - 9333

K1 K1
x1 g % q=

)
RFR\_ RFR\_

PE \3~ PE

Obr. 4-5  Decentralizované napajeni pfi spfazeném provozu vice pohon(

Z1, 22 sitovy filtr

Z3 brzdny spina¢ (brzdna jednotka)

Z4 brzdny rezistor

F1...F5 jisténi (viz kapitola 3.3.3 a kapitola 4.3.1)
K1 hlavni styka¢

Stop!

o Urovné napéti meziobvodu mé&ni&a a brzdné jednotky nastavit na stejné hodnoty:
— u meéniéa pomoci C0173
— u brzdné jednotky pomoci pfepinacii S1 a S2

Lenze BA9300 cZ 1.0
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Centralni napajeni s napajecim modulem

e V pfipadé pfipojeni napajeciho modulu, je bezpodminecné nutné si prostudovat pfislusny
navod k obsluze.

L1
L2
L3

PE

K1
~
~~

F1..F3

=~ NN

Il 00 00

F4| F5 FA| F5 F4 [ F5

9341 - 9343 9321 - 9333 9321 - 9333
z @ LTI @LT T
PE PE

4-14

Obr. 4-6  Centralizované napajeni u spfazeného provozu vice pohon(

Z1 sitovy filtr

z2 napajeci modul

F1...F5 jisténi (viz kapitola 3.3.3 a kapitola 4.3.1)
K1 hlavni stykac

Tip!
V pfipadé, Ze napajeci modul vykonové nedostaluje, Ize nasledny méni¢ pfipojit paralelné na

napajeci sit’ (viz systémova pfirucka). Potom je nutné tyto ménice provozovat pouze s prislusnym
sitovym filtrem (minimalné dle tfidy A).

BA9300 cz 10 Lenze
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4.3.6 Svorky pro fidici signaly
— T
I
S| x4
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Obr. 4-7  Pohled na svorky pro Fidici signaly na €elni strané ménice

Pripojeni analogovych signalu

Analogové signaly se pfipojuji prostfednictvim 2 x 4 pélové svorkovnice s oznadenim X6.
Dle uziti analogovych vstup(, je nutné pfisluSné nastavit pfepinace (jumpery) na X3 (viz tabulka
"analogové vstupy” na strané 4-20).

Pripojeni externiho napajeciho napéti

93XX

GND1  GND1

M .
ﬁ| XGHGlefIGNm%

1 | i

Obr. 4-8  Analogové vstupy a vystupy, vstupy jsou napajené externim napétim
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Stop!

e Rozdil potencialll mezi externim zdrojem napéti a GND1 (svorka X6/7) méni¢e smi Cinit
maximalné 10V (soufazové).

e Rozdil potencialll mezi GND1 (svorka X6/7) a PE méni¢e smi Cinit maximalné 50V.

e Napétovou diferenci omezite
— pomoci prvkd omezujicich pfepéti, nebo
— pomoci pfimého propojeni svorky (svorek) X6/2, X6/4 a X6/7 s GND1 a PE (viz Obr. 4-9).

x| |x
E% E%
~| |=] GND1

3.3nF $HHe{HeHeH

X6 | 1 213147

JE

Obr. 4-9  Zemnéni externiho napdjeciho napéti (vyfez ze svorkovnice X6)

93XX

242R[O

Pripojeni interniho napajeciho napéti

e Konfigurace vnitfniho napajeciho napéti:
— programovatelny analogovy vystup (AOUTx) nakonfigurovat na uroven HIGH.

— napfiklad svorka X6/63: C0436 naparametrovat na FIXED100% (viz kapitola 5.7.4). Timto je
na svorce X6/63 k dispozici 10V.

A 93XX
ND1 GND‘](L% é‘l)

100k
100k

b -|_ s
[IT] xe|7|e,z|es|f“mj@

iy

Obr. 4-10 Analogové vstupy a vystupy, vstupy jsou napajené vnitfnim napajecim napétim

3,3nF
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® Tip!
l Pro tento pfipad mlzete pouzit pfeddefinovanou konfiguraci v C000. Nastavenim C0005 = XX1X
(napfiklad 1010 pro otackovou regulaci s fizenim pfes svorky) se na vystupu X6/63 objevi

automaticky FIXED100%, coZ odpovida 10V na vystupu X6/63.

Analogové vstupy

analogové vstupy

svorky uziti (vyrobni nastaveni) poloha pfepinace X3 | max. Groven
1,2 rozdilovy vstup fidici napéti o o -10Vaz+10V
(otacky-hlavni zadana hodnota) e o (11 Bit + znaménko)
Gm—p
rozdilovy vstup fidici proud e -20 mA az +20 mA
: : (10 Bit + znaménko)
3,4 rozdilovy vstup fidici napéti bez vlivu -10Vaz+10V
(otacky-dodatecéna zadna hodnota) (11 Bit + znaménko)
i Tip!
Pfi manipulaci s pfepinadi (jumpery) X3 sejmout nasuvny modul.
Analogoveé vystupy
analogové vystupy
svorky uziti (vyrobni nastaveni) Groven rozligeni
62 monitor 1 -10Vaz+10V, 20 mvV
(otacky-skutecna hodnota) max. 2 mA (9 Bit + znaménko)
63 monitor 2 -10Vaz+10V, 20 mV
(momenty-zadana hodnota) max. 2 mA (9 Bit + znaménko)
7 vnitfni (interni) zem, GND -
Lenze BA9300 cz 1.0 4-17
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Pripojeni digitalnich signali
Digitalni signaly se pfipojuji prostfednictvim 2 x 7 polové svorkovnice X5.
Uroven digitalnich vstupl a vystupt je kompatibilni s SPS.

PFi pfipojovani signalovych vodi¢l pouzivejte pouze relé s nizkoproudovymi kontakty (doporucéuje se
relé s pozlacenymi kontakty).

Svorky pro externi napajeci napéti
Externi zdroj napéti napaji digitalni vstupy a vystupy.
e V pfipadé, Ze se externi zdroj pouziva také jako alternativni napajeni Fidici elektroniky
(nouzovy provoz pfi vypadku sité):
— dodatecné realizovat propojeni naznacené na obrazku ¢arkované.
— externi zdroj napéti musi byt schopen dodavat proud > 1 A.
Timto opatfenim budou, rovnéz pfi vypadku sité, dale zpracovavany a detekovany vSechny skute¢né
hodnoty.
e Pripojeni externiho zdroje napéti:
— napajeci napéti na X5/59
— externi zem na X5/39

GND 2
24V
_@ +
4 93XX
\_A \'4

¥y

A4 22k 10R
'\>I 4 ——o—/ [ 1—e—>» deska

S procesorem

Iny

|A1 A2|A3 A4| F,_g—l GND2 &

| <| <| <

s ls 13 15 5 5 13 g8 E N
QOO O ©
"ol Mo N TN ITe)

X5 |28 |E1 |E2|E3|E4|E5|39|

{ I ] I *
R\ L — : !
RFR 7 = ! @
@ LTTTT
24V i
QsP - —— TRIP Mmax
Jog __TRIP- / \
Set/Reset

Inistf <nx RDY

Obr. 4-11  Digitalni vstupy a vystupy, napajené externim napétim.
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sTop] St

Rozdil potencialll mezi GND2 (svorka X5/39) a PE méni¢e smi ¢init maximalné 50V.

o Napétovou diferenci omezite
— pomoci prvkl omezujicich pfepéti, nebo
— pomoci pfimého propojeni svorky 39 s PE (viz Obr. 4-12).

93XX

|E5| 39| |A1 |A2|

Obr. 4-12 Zemnéni externiho napajeciho napéti (vyfez ze svorkovnice X5)

Pripojeni interniho napajeciho napéti (provoz s internim napéjecim napétim)
e Konfigurace interniho napajeciho napéti

— programovatelny digitalni vystup (DIGOUTXx) nakonfigurovat na uroven HIGH.

— napfiklad svorka X5/A1: C0117/1 naparametrovat na FIXED1 (viz kapitola 5.7.2). Timto je na
svorce X5/A1 k dispozici 24V.

GND 2
24V
-\
= 93XX
\_/
A1 22k
>l—e I deska
s procesorem
X5 |28|e1|e2|es|e4|es|as] |A1IA2|A3|A4| GND 2
TR §
RFR 7 @

TRIP-

QSP/ —— FIXED1/ Mmax
Set/Reset

[nistf <nx RDY

Obr. 4-13 Digitalni vstupy a vystupy, napajené internim napétim
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Tip!

Pro tento pfipad mlzete pouzit pfeddefinovanou konfiguraci v C000. Nastavenim C0005 = XX1X
(napfiklad 1010 pro otackovou regulaci s fizenim pres svorky) se na vystupu X5/A1 objevi
automaticky FIXED1, coz odpovida 24V na svorce X5/A1.

Digitalni vstupy

digitalni vstupy

svorky uziti (vyrobni nastaveni) uroven pro aktivaci hodnoty

28 odblokovani regulatoru (RFR) HIGH LOW-troveni: 0 ... +4 V

E1 programovatelny HIGH HIGH-droven: +13 ... +30 V
(chod vpravo / QSP odstranit) . .

E2 programovatelny HIGH vstuApnl proud pfi 24 V:
(chod vievo / QSP odstranit) 8 mA/vstup

E3 programovatelny HIGH nadtenia z VN

S i pracovani signalu:

(JOG-zadana hodnota 1 odblokovat) 1krét / ms (stfedni hodnota)

E4 programovatelny LOW
(aktivace chybového hlaseni - TRIP-Set)

E5 programovatelny hrana LOW—HIGH
(deaktivace chybového hlaseni - TRIP-Reset)

Digitélni vystupy

digitalni vystupy

svorky uziti (vyrobni nastaveni) uroven aktivniho vystupu hodnoty
A1 programovatelny LOW LOW-troven: 0 ... +4 V
(existence chybového hlaseni - TRIP) HIGH-uroven: +13 ... +30V
A2 programovatelny LOW
(Nkutecna hodnota < Nx) :Iny:)t(u%gl r?erOl;?/:}'lStup
A3 F;ggrYa)movatelny HIGH (externi odpor minimalné 480 <2 pfi
A4 programovatelny HIGH 24Y)
(Mrmax) Aktualizace vystupu:
39 zem digitalnich vstupl a vystupd - 1 krat/ ms
59 vstup pro napajeni fiidici jednotky: -

24 V externé (1> 1A)

4-20

Vstup ridici frekvence (X9) / vystup fidici frekvence (X10)

Tip!

V pfipadé vstupu fidici frekvence (X9), respektive vystupu fidici frekvence (X10) pouzijte originalni
kabelaz firmy Lenze. V jiném pfipadé pouzijte pouze vodie parové kroucené a stinéne (A, A/ B, B
| Z, Z) (viz obrazek pfipojeni Fidici frekvence).

BA9300 cz

1.0

Lenze
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vystup fidici frekvence X10 vstup fidici frekvence X9
vlastnosti: vlastnosti:
o Sub-D-9-ti pélovy zditkovy konektor o Sub-D-9-ti pélovy kolikovy konektor

e vystupni frekvence: 0 - 500 kHz e vstupni frekvence: 0 - 500 kHz
e proudova zatizitelnost / kanal: max. 20 mA e odbér proudu / kanal: max. 6 mA
o dvé stopy s inverznimi 5 V-signaly a nulovou stopou e dvé stopy s inverznimi 5 V-signaly a nulovou stopou
e dle zvolené konfigurace (C0005) ma X10 jiné zakladni obsazeni: e moznosti vstupnich signali:
— vyrobni nastaveni: - inkrementaini &idlo se dvéma 5V komplementarnimi signaly,
vazba z encoderu signalu resolveru posunutymi o 90° (TTL-Cidlo)
e zatizitelnost: - vazba z encoderu fidiciho pohonu (master)
— u paralelniho zapojeni je moZné pfipojit max. 3 sekvenéni o PIN 8 slouzi pro kontrolu vodice, respektive pfedfazeného ménice:
pohony. — pfi trovni LOW-na tomto PINu dojde k vybaveni kontroly SD3.
- u sériového zapojeni je mozné pfipajit libovolny pocet - v pfiipadé, Ze tato kontrola neni potfebna, je mozné tento vstup
sekvencnich pohon(. propojits +5 V.

e PIN 8 (EN) indikuje inicializaci pohonu - master (pfi Grovni LOW) e vstup je odpojen pfi nastaveni C0540 = 0, 1, 2, nebo 3.
(napfiklad pokud byla mezitim odpojena sit). Timto potom mize
sekvenéni pohon (slave) kontrolovat pohon - master.

fidici pohon, (Master) sledovy (sekvenéni) pohon, (Slave)
o N

!&' .,',.\.‘ O
8 [1] 1 1 11 B 1 mm2 | AWG
A 2] 4 4 12]i A £014)26 pfi otageni vpravo
A 8] v v 3] A I A
+5V il4 3 3 4 8V AL LT
GND i[5 ™ g 5[ 6NDF 05|20 g —
z ¥ ¥ z B L[ 1T
6 i i 6 0.14| 26 B
Z e ‘ 78z J z__ 1
enable i'_ _'i cLoan'{;g\ } 0.5 20 z I_I
B g 9li B jo14|26
__' délka kabelu max. 50 m _
O-ti pélov;‘konektor Sub-D O-ti pélov?’(‘(olikovy konektor Sub-D
obsazeni jednotlivych pini X10 obsazeni jednotlivych pini X9

1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 2 3 4 5 6 7 8 9

B A +5V |GND | Z z EN B B A A | +5V |[GND | Z z LC B

>

Stavova sbérnice (X5/ST)

Stavova sbérnice je specificky systém, ktery slouzi k realizaci jednoduché kontroly spfazeného
systému pohonu:

e fidi vSechny propojené pohony v pfedvoleném stavu (viz systémova prirucka).
e zde je mozné pripojit az 20 ménicu.

e vodiCe stavové sbérnice se pfipojuji na svorky X5/ST.

Stop!

Na svorky X5/ST nesmi byt pfipojeno zadné cizi napéti.

STOP

Lenze BA9300 cz 1.0 4-21
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K1
1L —T
L2 ——~
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N
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Obr. 4-14 Kontrola spfazeného systému pohon( pomoci stavové sbérnice
Z1 sitovy filtr
F1...F3 jisténi (viz kapitola 3.3.3 a kapitola 4.3.1)
K1 hlavni styka¢

Tip!
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naleznete v systémové pfiruéce.
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Pripojeni systémové sbérnice (X4)

L1
L2
L3

PE

OFF --(

K1
—T

—~

RIS BRI Fa{Jr4]ed]

av A 2 I A0 Al
K1
M L2 L3 PE Iil L2 L3 PE Iﬁllﬁl Iil L2 L3 PE Iﬁl Iﬁl
9321 - 9333 9321 - 9333 9321 - 9333
(LT Twlv [ofow]@pe ra| | 1€ [u]vIw] [ifrorewl @Fs] el | [GR[o]vwl] [ofsw]Es] [~
RA1 |—f =) CED RA2
| k| e S
; ; a;;;:s | Q;;;;s =2f
! 'RFR \_ i E RFR\_ RFR\_
Obr. 4-15 Zapojeni systémové sbérnice
RA1, RA2 zakondujici rezistory (terminatory) 120 Q (pfibalené v dodavce)
e P¥fipojeni se provadi nasuvnymi Sroubovymi svorkami (Ize také uZit dvojitych svorek).
e Navzajem propojujte pouze svorky se stejnym oznacenim.
e Vlastnosti signalové kabelaze:
celkova délka do 300 m 300 m az 1000 m
kabelaze
typ LIYCY 2x2x 0,5 mm2 CYPIMF 2 x 2 x 0,5 mm?
parové slanény se stinénim parové slanény se stinénim
pér 1: CAN-LOW (LO) a CAN-HIGH (HI) pér 1: CAN-LOW (LO) a CAN-HIGH (HI)
par 2: 2*GND par 2: 2*GND
odpor vedeni <40 Q/km <40 Q/km
mérna kapacita <130 nF/km <60 nF/km
e P¥ipojeni zakoncujicich rezistor(l (terminator):
— Prvnimu a poslednimu pfistroji, pfipojenému na sbérnici nalezi jeden zakoncujici rezistor
120 Q.
— Na ménicich 93XX je mozné tento rezistor pfipojit pfimo pod svorky X4/HI a X4/LO.
Vlastnosti:
o CAN-zalozeny na protokolu pro sbérnice dle CAN
(CAL-based Communication Profile DS301)
e délka sbérnice:
— 25 m pfi maximalni datové pfenosové rychlosti 1 Mbit/s
— az do 1km pfi sniZzené datové pfenosové rychlosti
Lenze BA9300 cz 1.0 4-23
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e velmi spolehlivy pfenos dat (Hamming-Distanz = 6)
e uroven signala dle ISO 11898

® provoz mozny az pro 63 ucastnikud

e pfistup na vSechny Lenze - parametry

e integrovana funkce Master v ménici
— datova vyména mezi jednotlivymi ménici je mozna bez Gcasti Fidiciho systému (regulace
soubéhu, proudova pomérova regulace)

Mozna propojeni svorek systémove sbérnice:
e propojeni na decentralizované rozSifené svorky pro digitalni a analogové vstupy a vystupy

e propojeni na nadfazeny fidici systém (SPS, decentralizované digitalni vstupy a vystupy,
operacni terminal)

e vzajemna propojeni vice ménicl

Tip!
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naleznete v systémové pfirucce.

Automatizované rozhrani (X1)
Automatizované rozhrani (X1) slouzi k pfipojeni riznych nasuvnych moduld
e ovladaci modul

e moduly pro sbérnice
— RS232, RS485, opticky vodi¢, typ 2102 (LECOM-A/B/LI),
— InterBus-S, typ 2111
— PROFIBUS-DP, typ 2131
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Kontrola teploty motoru

Instalace

0

N

Po pfipojeni ¢idla KTY (PTC), nebo termokontaktu (TKO) mize méni¢ sledovat a kontrolovat teplotu
motoru. Dle zpusobu kontroly této teploty Ize nasledné aktivovat rizné reakce (viz kapitola 8.5).

Stop!

Na vstupy nepfipojovat zadné cizi napéti.

Tip!

e V originalni Lenze - systémové kabelazi pro Lenze - servomotory je jiZ k dispozici vodic,
uréeny pro zpétnou vazbu teplotnich udaju. Vodi¢e jsou dimenzovany z hlediska

elektromagnetické kompatibility

o Pokud pouzivate vlastni vodice:

— Vodice instalujte vZdy oddélené od silové kabelaZe (napajeni motoru).

motor motory - Lenze MDXKX motory - Lenze motory jiného vyrobce s teplotnim
s tepelnym kontaktem cidlem
pfipojeni e vstup resolveru X7: svorky T1/T2 umisténé vedle svorek U, V, W

- Pin X7/8 = PTC+, Pin X7/9 = PTC-
nebo
e vstup encoderu X8:

- Pin X8/8 = PTC+, Pin X8/5 = PTC-

poruchové hlaseni

(MONIT-)OH3 [ (MONIT-)OH7

(MONIT-)OH8

mozné reakce

e Trip (C0583 = 0)
e OFF (C0583 = 3)

e varovani (C0584 = 2)
o OFF (C0584 = 3)

e Trip (C0585 = 0)
e varovani (C0585 = 2)
e OFF (C0585=3)

pfepnutim na C0086 dojde k pfednastaveni odpovidajici kontroly a tim také nasledujicich nastaveni kddd

aktivacni bod

pevné nastaveny na
150°C

nastavitelny na C0121

pevny, (zavisly na PTC/tepelném kontaktu):

PTC: pfi Rp > 1600

poznamky e kontrola je aktivni ve vyrobnim nastaveni. e deaktivovat kontrolu pomoci X7, e deaktivovat kontrolu pomoci X7,
e pokud se provozuje dohromady resolver (X7) a encoder respektive X8 v C0583=3 a respektive X8 v C0583=3 a
(X8): C0584=3 C0584=3
— PTC je nutné pfipojit pouze na jednu zditku (X7 nebo |® pfipojeni se provadi die normy DIN e doporucujeme idlo PTC (do 150
X8) 44081 (viz také Obr. 4-16). °C) firmy Ziehl: K15301075, nebo
— PTC-pfivod ponechat volny na ostatnich zditkach tepelny spinac.
(nezkratovat!) e pfipojeni se provadi dle normy DIN
o dalsi informace k pfipojeni teplotniho Cidla; viz popis 44081 (viz také Obr. 4-16).
prislusného zpétnovazebniho systému.
Lenze BA9300 cz 1.0 4-25
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typy 9321 az 9326 typy 9327 a 9328 vnitini zapojeni

T2
X6 [Zj

4.3.8

4-26

Obr. 4-16  Pripojeni teplotniho ¢idla na svorky T1 a T2 a vnitfni zapojeni

Zpétnovazebni systémy

K ménici je mozné realizovat rizné zpétné vazby:
e zpétna vazba z resolveru (vyrobni nastaveni)

e zpétna vazba z encoderu

— inkrementalni €idlo TTL

— Cidlo sinus-cosinus

— ¢€idlo sinus-cosinus se sériovou komunikaci (Single-Turn)

— ¢€idlo sinus-cosinus se sériovou komunikaci (Multi-Turn)
Signaly z resolveru, nebo encoderu mohou byt generovany na vystupu fidici frekvence X10 pro
sekvencni pohony (slave).
e Provedeni pfivodu je znazornéno na obrazcich:

— pouzivat parové kroucené a parové odstinéné vodice

— stinéni zapoijit na obou koncich

— respektovat uvedené prarezy vodicu

e zpétnovazebni systém se aktivuje v kddu C0025.

Pripojeni resolveru - konektor (X7)

e Ve v8ech konfiguracich, které jsou pfeddefinované v C0005, je mozZné pouzit resoler jako
zpétnovazebni systém. Doladéni neni nutné.

Tip!

Pro pfipojeni resolveru pouzivat originalni systémovou kabelaz Lenze.

Vlastnosti:
e 2 polovy resolver (U=10 V, f=4 kHz)

e resolver a jeho pfivodni kabel se kontroluji z hlediska preruSeni vodice (poruchové hlaseni
Sd2)

BA9300 cz 10 Lenze
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délka kabelu max. 50 m X7
resolver i REF 1 mm? | AWG
- REF 5 } 0.5 |20
3
®, +COS 4
-COS 5
‘ +SIN
SIN 6 0.14 | 26
- 7
F +PTC
8
-PTC
L!i 9
PTC .
9-ti pélovy konektor Sub-D
Obr. 4-17  Pripojeni resolveru
obsazeni jednotlivych koliki konektoru (X7)
Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
signal +ref -ref GND +C0S -C0S +SIN -SIN +PTC -PTC
X7/8 a X7/9 viz kapitola 4.3.7.
Pripojeni encoderu - konektor (X8)
Na tento vstup je mozné pfipojit inkrementalni ¢idlo, nebo snimac sinus-cosinus.
(J

Tip!

Pro pfipojeni encoderu pouzivat originalni systémovou kabelaz Lenze

Lenze

o V kédu C0421 je mozné nastavit napajeci napéti encoderu VCC5_E v rozsahu 5V az 8 V tak,
aby bylo mozZné nastavit

— napajeni Cidla

— a pfipadné vykompenzovat Ubytek napéti na kabelazi encoderu

AU = 2 * délka vedeni * odpor/m * lgiqia

Stop!

Dbejte na pfislusné napajeci napéti Cidla. Pokud bude v kédu C0421 nastavena pfili§ vysoka

hodnota, maze dojit ke zni€eni ¢idla .

BA9300

Ccz

1.0
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délka kabelu max. 50 m  yq
...................... - SIN
» RefSIN Ba o, / )
; Y 0 RefSIN o5V =25V
SIN B 1 mm? | AWG
| I RefCOS A : 2 0.14 | 26 cos\ m
COS A ? RefCOS oy =25V
1 vee Vees € & — \/ '
1 R —4 1.0 |17
GND GND Ll 5 ' pFi ota&eni vpravo
‘ Z/-485 73 (i
Encoder —‘ A 24 16 | A_| l | l
+KTY P :
puianCl B LI L
i KTY KTY i | Lifg B I e I
e z 1
9-ti pdlovy kolikovy konektor Sub-D E 1

Obr. 4-18 P¥ipojeni encoderu

Inkrementalni ¢idlo
Vlastnosti:

e P¥ipojitelné jsou inkrementalni Cidla se dvéma komplementarnimi signaly, vzajemné
posunutymi o 90° el. s urovni 5 V (TTL-Cidlo).
— nulova stopa muze byt pfipojitelna jako options.

e Sub-D-9 pdlovy kolikovy konektor

e vstupni frekvence: 0 - 500 kHz

e odbér proudu / kanal: 6 mA

obsazeni jednotlivych kolikli na konektoru (X8)

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
signal B A A Veeos E GND (-PTC) z +PTC B
X8/8 viz kapitola 4.3.7.
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Cidlo sinus - cosinus

Vlastnosti:

pfipojitelné jsou
— jednoducha ¢idla sinus - cosinus se jmenovitym napétim5V az 8 V.

— C&idla sinus-cosinus s komunikacnim rozhranim typu Stegmann SCS/M70xxx
(timto se prodlouzi doba inicializace ménice na cca. 2 sekundy).

Sub-D-9 pélovy kolikovy konektor

vnitini odpor Ri = 221 Q

napéti stopy sinus- a cosinus: 1 Vss 40,2 V
napéti RefSIN a RefCOS: +2,5V

BA9300 Ccz 10
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Tip!

U ¢&idel s oznaCenim stop: sinus, sinus a cosinus, cosinus:
RefSIN pfipojit na (obsadit signalem) sinus a RefCOS pfipojit na cosinus .

obsazeni jednotlivych kolikli na konektoru (X8)

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9
signal SIN RefCOS COS VCCS_E GND (-PTC) Z nebo -RS485 Z nebo +RS485 +PTC RefSIN
X8/8 viz kapitola 4.3.7.
4-30 BA9300 cz 10 Lenze
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4.4 Instalace typického pohonného systému dle CE
L1
L2
L3
N
PE
Froesf] [ ]
SIS
OFFI-(
= HNN
“\ on)
i o Meininliteteletsteleitnteletinteletistnletnintete - ——
| — —5
[]F4[]F5
Iil Iil L3 PE Iﬁ Iﬁl I_Uﬂ Ul PE T ||T2 K1
9321 - 9333 —
K 9351
v[vIw] [x7 [1T2]3]«]7]7]e2]e3] |28 1[E2ededeqso]at]az]as]ad 59| Z2
ST s .
X1 i i ) K‘W ]
' | . . _{ﬁ RFR) 'E
AW
PE\Z %@
Obr. 4-19 Instalace dle EMC
F1...F5 jisténi (viz kapitola 3.3.3 a kapitola 4.3.1)
K1 sitovy stykac
Z1 sitovy filtr tFidy A nebo B (uziti dle pFisluSné normy)
z2 brzdny modul
® Tip!
l Stinéni sitového pfivodniho kabelu a kabelu k motoru se pouzivaji pouze z hlediska dodrzeni
existujicich norem (napfiklad. VDE 0160, EN 50178).
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VSeobecné pokyny

e Elektromagneticka kompatibilita pFisluSného zafizeni je zavisla na zplsobu a peclivosti
instalace. Dbejte obzvlast na:

— konstrukci
— filtraci
— stinéni
— zemnéni
e U nestandardni instalace je zadouci, pro vyhodnoceni konformity z hlediska smérnic CE -
EMC, pfekontrolovani stroje, nebo zafizeni na dodrzeni meznich hodnot dle EMK, napfiklad v
pfipadé uziti:
— nestinénych vodicu,
— skupinovych odru$ovacich filtri misto pFislusnych sitovych filtrd,
— nebo pfi vypadku sitového filtru

Zodpovédnost za dodrzovani smérnic EMC, pfi uzivani stroje nebo zafizeni, lezi na koneéném
uzivateli.

Pokud budete dbat nasledujicich opatfeni, mizete vychazet z toho, Ze pfi provozu stroje nevzniknou
zadné problémy, tykajici se problematiky EMC, které by vychazely ze systému celého pohonu.

e V pfipadé, Ze budou v blizkosti méni¢l provozovany pfistroje, které nesplriuji pozadavky CE,
pokud jde o odolnost proti ruSeni EN 50082 - 2, mohou byt tyto pFistroje elektromagneticky
zatézovany (ruseny) prostfednictvim frekvenénich ménica.

Nutna opatreni

Rozvadéc - montazni deska

e Z hlediska zemnéni je nutné pouzit montazni desku s povrchem, ktery je velmi dobre elektricky
vodivy (napfiklad z pozinkovaného povrchu).
e V pfipadé, Ze pouZijete montazni desky, jejichZ povrch je Spatné vodivy (napfiklad lakovany,
eloxovany, opatfeny zlutym natérem):
— v mistech instalace sitovych filtrl, ménicu a svorek pro stinéni je nutné odstranit barvu,
respektive nevodivy povrch, tak aby mohlo vzniknout elektricky vodivé propojeni.

e Piinstalaci vice kusi montaznich desek, je tfeba tyto desky navzajem vodivé propojit
(napfiklad médénym paskem).

e Meénice a sitové filtry kontaktovat, pokud mozno maximalni plochou, k uzemnéné montazni
desce.

Kabelaz k motoru

e Vodice k motoru odstinit (YCY - médéné opfedeni).

e Stinéni kabelu motoru pfipojit na stinici svorku ménice a velkoploSné propojit s montazni
deskou. K velkoploSnému propojeni stinéni s montazni deskou se doporuéuje uzit zemnici
spony tak, aby doslo k pfimému kontaktu s kovovym povrchem montazni desky (viz
Obr. 4-20).

e Pokud se v pfivodu k motoru vyskytuji stykace vypinace, nebo svorky, je nutné propojit stinéni
pfipojenych kabeld a rovnéz pfipojit stinéni na montazni desku (viz Obr. 4-20).

e Ve svorkovnici motoru je nutné spojit stinéni se svorkou PE. V pfipadé kovového Sroubeni ve
svorkovnici motoru se pak docili ploSného spojeni stinéni s krytem motoru.

e Nestinéné kabelové koncovky provadéjte pokud mozno co nejkratsi.
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Instalace s

Sit'ova pripojka

Pouzivejte prislusny sitovy filtr.
Pokud je vzdalenost vedeni mezi sitovym filtrem a méni¢em 30 cm:

— je nutné vedeni odstinit.
— stinéni pfiloZit pfimo na ménic a sitovy filtr a ploSné spojit s montazni deskou. (viz
Obr. 4-20).

Signalové vodice

Digitalni a analogové signalové vodi¢e je nutné vzdy stinit.

Stinéni vzdy oboustrané uzemnit.

Stinéni spojit vzdy nejkratsi cestou s pfisluSnymi svorkami pro stinéni:
— na ménicich vzdy pouZzivat pfiloZzené stinici plechy.

— mista pfipojeni musi lezet, pokud mozno, co nejblize koncdm kabelu.
— konce stinéni, pokud moZzno, zagistit pomoci smritovaci gumy

— u dlouhych signalovych vodi¢t doplnit bod uzemnéni stinéni:
stinéni na vstupu rozvadéc&e pfichytit vhodnou sponou na vodivou montazni desku (viz
Obr. 4-20).

Pokud se vyskytuji rozdily potenciald, je nutné dodate¢né instalovat vyrovnavaci vedeni.

lak odstranit

/]
~ARR
» fofof%fo;éot*!o ’

<R

O
(R0

e

stinéni

prichytka pro ploSné pfipojeni
kabelového stinéni

Obr. 4-20 Dodate¢ny bod (misto) stinéni na montazni desce rozvadéce

Uziti filtrd
o Pouzivejte pouze sitové filtry, respektive odrusovaci filtry, které jsou pfifazené méniciim:

— OdruSovaci filtry redukuji na pfipustnou miru vysokofrekvenéni rusivé veli¢iny.

Z hlediska dodrZzeni normy EN 550022 7/92 (vyzafované ruSeni dle mezni hodnoty tfidy B) se pouZziva
specialni sitovy vstupni filtr. Dal$i informace obrzite v navodu na obsluhu sitového vstupniho filtru.

Lenze
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»0 | Instalace

Stinéni

Stinéni, propojeni GND a propojeni zemnich potenciald instalujte obzvlast peclivé tak, aby se
zamezilo ruSivému vyzarovani:

e Ridici vodie je nutné vzdy stinit (systémova kabelaz Lenze tyto pozadavky splfiuje).

e Stinéni, pokud mozno, nepferusovat:

— PFeruSené stinéni (na svorkovnicich, relé, pojistkach) je nutné na obou stranach kontaktovat
(velkoplodné) k montazni desce (viz Obr. 4-20).

e Ridici a sitové vodi¢e neukladat paralelné k vodi&im k motoru. Tyto vodi&e jsou zatizené
rusenim.

e Prostorové oddélit svorkovnici pro sitové vodi¢e a svorkovnici pro vodi¢e k motoru
(nerealizovat v tomto pfipadé spole€nou svorkovnici).

e VodicCe vést co nejtésnéji ke vztaznému potencialu (volné visici vodice plsobi jako antény).

Zemnéni

e Dbejte na dobré vyrovnani potenciald vSech &asti zafizeni (ménic, sitovy filtr, atd.) pomoci
vodi€u z centralniho zemniciho bodu (PE-sbérnice). Bezpodmineéné dodrzujte pfedepsané
minimalni prarezy.

e Ujistéte se, Ze nedojde k poSkozeni externich pfistroji v disledku zemnéni Fidici elektroniky.
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5.1

Uvedeni do provozu

Prvotni zapnuti

Uvedeni do provozu

5.1.1

Lenze

Stop!

Pfed prvnim zapnutim pfekontrolujte instalaci z hlediska kompletnosti, zkratu a zemniho spojeni:

e Silové svorky:

— sitové napéjeci vodi€e se pfipojuji na svorky L1, L2 und L3, nebo alternativné na +UG, -UG
(DC-Bus-vazba, sptazeny provoz)

e Pfipojeni motoru:

— svorky pro motor (spravny sled fazi z hlediska sméru otaceni)

e Zpétnovazebni systém (resolver, inkrementalni ¢idlo, ...)

e Ridici svorky:

— odblokovani regulatoru: svorka X5/28 (vztazny potencial: X5/39)

— zadavani sméru otaceni: svorka X5/E1 nebo X5/E2
(vztazny potencial: X5/39)

— externi Zddana hodnota: svorky X6/1, X6/2

(vztazny potencial: X6/7)

e Zakryti silovych svorek:
— nasadit a upevnit kryt, respektivé pfislusné viko.

e P¥i zapinani dodrzujte pfisluSnou posloupnost!

Tip!

e VSechny udaje z hlediska parametrovani se vztahuji na aplikaci "otackova regulace” v kapitole

12.2.1.

e P¥i uvadéni do provozu pomoci ovladaciho panelu 9371 BB, nebo pomoci PC s

Global-Drive-Control, nebo pomoci LEMOC2, vyuZivejte komfortni menu "Short Setup”, ve

Posloupnost pri zapinani

1. X5/28 (odblokovani regulatoru) musi byt v arovni log.0 (LOW).

2. X5/E4 nastavit na log.1 (+13 ... +30V)
3. Pripojit napajeni (sit):

— ménic je pfipraven k provozu po cca 0,5 sec
(2 s u ménice s Cidlem sinus-cosinus se sériovym rozhranim).
4. V kodu C0173 piizplsobit méni¢ provoznim podminkam:
— v opacném pripadeé klesa zivotnost ménice.

C0173 = sit'ové napéti horni troven pro odpojeni provoz
0 <400V
1 (vyrobni nastaveni) 400V 70V s nebo bez brzdné jednotky
2 400V < US[té < 460 V
3 480V bez brzdné jednotky
4 480V 800V s brzdnou jednotkou
BA9300 1.0 5-1




5-2

Uvedeni do provozu

5. Zadat udaje motoru:
— u pohonu, kde je instalovan motor Lenze, nastavit tento motor v kédu C0086.
— u ménicu s jinym motorem: viz kapitola 5.2.
6. Volba zpétnovazebniho systému:
— pohony s resolverem: neni nutna zadna zména.
— pohony s jinymi zpétnovazebnimi systémy:
zpétnovazebni systém zvolit v kédu C0025,
v kédu C0421 nastavit napéti encoderu
(menu: "Motor / Feedb.”, podmenu: "Feedback” nebo
menu: "Motor/Ruckflhrsystem (zpétnovazebni systém)”, podmenu: "Ruckfihrsysteme
(zpétnovazebni systémy)”)
— v pfipadé regulace bez ¢idla (SSC): C0025 =1
7. V pfipadé napajeni digitalni svorkovnice X5 internim napétim:
— vystup X5/A1 obsadit "FIXED1”. Na svorce X5/A1 se potom objevi cca. 24 V (viz také
kapitola 5.1.1 a 5.7.2)

Tip!

Pro tuto aplikaci mizete pouzit jednu z pfeddefinovanych konfiguraci v kédu C0005. C0005 = XX1X
(napfiklad 1010 = otackovéa regulace s fizenim pfes svorky) obsadi vystup X5/A1 automaticky
hodnotou FIXED1.

8. V kodu C0011 nastavit maximalni otacky.

9. Zadat smér otaceni (viz kapitola 5.4):
smér vpravo: signal HIGH na X5/E1 (+13 ... +30 V)
smér vlevo: signal HIGH na X5/E2 (+13 ... +30 V)
10.Zadat Zadanou hodnotu:
— na svorky X6/1, X6/2 pfilozit napéti > 0 V (max. 10 V).
— neaktivovat Zadanou hodnotu JOG (X5/E3 LOW).

11.Zkontrolovat provozni stav "pfipraven k provozu”:

— pokud blika zelena LED:
Ménic je pfipraven k provozu, dale postupujte dle bodu 12.

— pokud zelena LED nesviti a blika ¢ervena LED:
Existuje porucha, kterou je nutné pfed uvedenim do provozu nejprve odstranit. (viz kapitola 9
“diagnostika a odstranovani poruch”).

12.0dblokovat regulator (viz kapitola 5.3):

— zelena LED sviti, pokud je na X5/28 pfiloZzen signal HIGH (+13 ... +30 V) a pokud neni
aktivni jiné blokovani regulatoru.

13.U provozu se sbérnicovym modulem je nutné provést dodateéna nastaveni
(viz navod k obsluze pfisluSného sbérnicového modulu).

Nyni se motor ota¢i se zadanou Zadanou hodnotou a se zvolenym smérem otaceni.
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Lenze

Uvedeni do provozu (Eo ;T)
ON

r 7

Zadavani udaja motoru

Z hlediska dosazeni optimalniho poméru otacky/toCivy moment ménice, je Zadouci zadat Stitkové
Udaje pfipojeného motoru.
e Pokud je aplikovan motor LENZE:

—V kédu C0086 zvolit typ motoru (viz tabulka kédu).
Méni¢ automaticky dale nastavi vdechny dalSi idaje motoru.

— Pro dosazeni vysoké pfesnosti je mozné, jako options, nastavit u motoru s resolverem v
kodu C0416 korekci chyby resolveru, kterou je nutné odecist ze Stitku Cidla.
o Pokud neni pfislusny motor uveden na seznamu v C0086, vyberte v C0086 motor LENZE s
podobnymi parametry (viz tabulka). Potom musite manualné zménit nasledujici udaje:
— C0006: zplUsob regulace
— C0022: | ,ax pFizpUsobit maximalnimu proudu motoru
— C0081: jmenovity vykon motoru
— C0087: jmenovité otatky motoru
— C0088: jmenovity proud motoru
— C0089: jmenovita frekvence motoru
— C0090: jmenovité napéti motoru
— C0091: uinik motoru - cos ¢
V pfipadé vysokych pozadavku na vlastnosti regulace:

— C0084: odpor statoru motoru
— C0085: rozptylova indukénost motoru

Tip!
e V3echny udaje, které je nutné zadat, naleznete v menu "Motor/Feedb.” ("motor/zpétnovazebni
systéem”).

e Pokud v kédu C0086 zvolite typ motoru a dodate€né zménite udaje motoru, nastavi se kod
C0086 na C0086=0 (COMMON), tzn. ze se nepracuje s motorem typu LENZE.

BA9300 Ccz 10 5-3



(Eo '15 Uvedeni do provozu

ON
C0086 Lenze: typ motoru C0081 €0087 €0088 €0089 C0090 typ motoru cidlo teploty
¢. Displej Pn kW] | nn[rpm] In[A] fn [Hz] Uy V]
10 DSKA56-140 MDSKAXX056-22 0,80 3950 24 140
11 DFKA71-120 MDFKAXX071-22 2,20 3410 6,0 120
12 DSKA71-140 MDSKAXX071-22 1,70 4050 44 140
13 DFKA80-60 MDFKAXX080-22 2,10 1635 48 60
14 DSKA80-70 MDSKAXX080-22 1,40 2000 33 70 390
15 DFKA80-120 MDFKAXX080-22 3,90 3455 9,1 120
16 DSKA80-140 MDSKAXX080-22 2,30 4100 58 140
17 DFKA90-60 MDFKAXX090-22 3,80 1680 8,5 60
18 DSKA90-80 MDSKAXX090-22 2,60 2300 55 80
19 DFKA90-120 MDFKAXX090-22 6,90 3480 15,8 120 asynchronni servomotor KTY
20 DSKA90-140 MDSKAXX090-22 4,10 4110 10,2 140 350
21 DFKA100-60 MDFKAXX100-22 6,40 1700 13,9 60
22 DSKA100-80 MDSKAXX100-22 4,00 2340 8.2 80 390
23 DFKA100-120 MDFKAXX100-22 13,20 3510 28,7 120
24 DSKA100-140 MDSKAXX100-22 5,20 4150 14,0 140 330
25 DFKA112-60 MDFKAXX112-22 11,00 1710 22,5 60
26 DSKA112-85 MDSKAXX112-22 6,40 2490 13,5 85 390
27 DFKA112-120 MDFKAXX112-22 20,30 3520 425 120
28 DSKA112-140 MDSKAXX112-22 740 4160 19,8 140 320
50 DSVA56-140 DSVAXX056-22 0,80 3950 24 140
51 DFVA71-120 DFVAXX071-22 2,20 3410 6,0 120
52 DSVA71-140 DSVAXX071-22 1,70 4050 44 140
53 DFVA80-60 DFVAXX080-22 2,10 1635 48 60
54 DSVA80-70 DSVAXX080-22 1,40 2000 33 70 390
55 DFVA80-120 DFVAXX080-22 3,90 3455 9,1 120
56 DSVA80-140 DSVAXX080-22 2,30 4100 58 140
57 DFVA90-60 DFVAXX090-22 3,80 1680 8,5 60
58 DSVA90-80 DSVAXX090-22 2,60 2300 55 80
59 DFVA90-120 DFVAXX090-22 6,90 3480 15,8 120 asynchronni servomotor (t eplTkKo?ltakt)
60 DSVA90-140 DSVAXX090-22 4,10 4110 10,2 140 350
61 DFVA100-60 DFVAXX100-22 6,40 1700 13,9 60
62 DSVA100-80 DSVAXX100-22 4,00 2340 8.2 80 390
63 DFVA100-120 DFVAXX100-22 13,20 3510 28,7 120
64 DSVA100-140 DSVAXX100-22 5,20 4150 14,0 140 330
65 DFVA112-60 DFVAXX112-22 11,00 1710 22,5 60
66 DSVA112-85 DSVAXX112-22 6,40 2490 13,5 85 390
67 DFVA112-120 DFVAXX112-22 20,30 3520 42,5 120
68 DSVA112-140 DSVAXX112-22 740 4160 19,8 140 320
110 |DSKS56-23-150 | MDSKSXX056-23 0,60 3000 1,25 150 350
111 |DSKS56-33-150 | MDSKSXX056-33 0,91 3000 2,0 150 340
112 |DSKS71-13-150  |MDSKSXX071-13 1,57 3000 3,1 150 360
113 |DFKS71-13-150  |MDFKSXX071-13 2,29 3000 4,35 150 385 synchronni servomotor KTY
114 |DSKS71-23-150  |MDSKSXX071-23 2,33 3000 4,85 150 360
115 |DFKS71-23-150 | MDFKSXX071-23 3,14 3000 6,25 150 375
116 |DSKS71-33-150  |MDSKSXX071-33 3,1 3000 6,7 150 330
117 |DFKS71-33-150  |MDFKSXX071-33 4,24 3000 9,1 150 345
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ON
C0086 Lenze: typ motoru C0081 Cc0087 C0088 C0089 C0090 typ motoru ¢idlo teploty
&  |Displej PokW | nnleml | INIAL | fwIHZ | UnIVI
210 |DXRA071-12-50 | DXRAXX071-12 025 1410 09
211 |DXRA071-22-50 | DXRAXX071-22 037 1398 12
212 |DXRA080-12-50 | DXRAXX080-12 0,55 1400 17
213 |DXRA080-22-50 | DXRAXX080-22 0,75 1410 23
214 |DXRA090-12-50 | DXRAXX090-12 110 1420 2,7
215 |DXRA090-32-50 | DXRAXX090-32 1,50 1415 36
216 |DXRA100-22-50 | DXRAXX100-22 2,20 1425 438 asynchronni motor pro
217 |DXRA100-32-50 | DXRAXX100-32 3,00 1415 6,6 50 napéjeni z ménice
218 |DXRA112-12-50 |DXRAXX112-12 4,00 1435 8,3 (v zapojeni do hvézdy)
219 |DXRA132-12-50 | DXRAXX132-12 5,50 1450 110
220 |DXRA132:22-50 | DXRAXX132-22 7,50 1450 146
221 |DXRA160-12-50 | DXRAXX160-12 11,00 1460 21,0
222 |DXRA160-22-50 | DXRAXX160-22 15,00 1460 278
223 |DXRA180-12-50 | DXRAXX180-12 18,50 1470 32,8
224 |DXRA180-22-50 | DXRAXX180-22 22,00 1456 38,8 TKO
250 |DXRAQ71-12-87 |DXRAXX0T1-12 043 | 25% 15 400 (tepl. kontakt)
251 |DXRA071-22-87 | DXRAXX071-22 0,64 2515 20
252 |DXRA080-12-87 | DXRAXX080-12 0,95 2515 29
253 |DXRA080-22-87 | DXRAXX080-22 13 2525 40
254 |DXRA090-12-87 | DXRAXX090-12 1,95 2535 47
255 |DXRA090-32-87 | DXRAXX090-32 2,7 2530 6,2
256 |DXRA100-22-87 | DXRAXX100-22 39 2535 83
257 |DXRA100-32-87 | DXRAXX100-32 5,35 2530 114 87 asynchronnl motor pro

napajeni z ménice

258 |DXRAT12-12-87 | DXRAXX112-12 7,10 2545 143
259 |DXRA132-12-87 | DXRAXX132-12 97 2555 19,1
260 |DXRA132-22-87 |DXRAXX132-22 132 2555 254
261 |DXRA160-12-87 | DXRAXX160-12 193 2565 36,5
262 |DXRA160-22-87 | DXRAXX160-22 264 2565 484
263 |DXRA180-12-87 | DXRAXX180-12 324 2575 578
264 |DXRA180-22-87 | DXRAXX180-22 38,7 2560 674
5.3 Odblokovani regulatoru

e Odblokovani regulatoru je aktivni teprve poté, kdy jsou odstranény v8echny zdroje blokovani

regulatoru (jedna se o sériové zapojeni vSech téchto podminek).

— pfi odblokovaném regulatoru sviti na ménici zelena LED.

e Aktivni zdroje blokovani regulatoru se zobrazuji v kddu C0183 (viz také menu: Diagnostic;
Actual info (Diagnose; Aktueller Betrieb - aktualni provoz)).

Nasledujici tabulka uvadi podminky pro odblokovani regulatoru:

zdroj blokovani regulatoru regulator zablokovan regulator odblokovan poznamka
svorka X5/28 0V...+V +13V...+30V
ovladaci jednotka tlaCitko STOP tlaCitko RUN tlacitkem STOP je blokovani mozné jen
pokud je tla¢itko STOP obsazené
pomoci C0469 povelem "CINH".
porucha pfi TRIP TRIP-Reset Kontrolle viz. Kap. 9
pii hlaSeni

systémova sbérnice

vyslani fiiici informace SPERREN
(blokovani) pomoci C0135

vyslani fidici informace FREIGEBEN
(odblokovani) pomoci C0135

viz systémova pfiirucka

sbérnicovy modul

viz navod k obsluze pfislusného modulu

Lenze

BA9300
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5.5

5-6

Uvedeni do provozu

Tip!

VSechny zdroje (podminky) funguji jako sériové zapojeni navzajem nezavislych spinaca.

Zadavani sméru otaceni

Smér otaceni motoru vychazi z vyrobniho nastaveni a fidi se dle
e znaménka zadané hodnoty otacek (vazba hlavni a dodate¢né zadané hodnoty).
e stavu digitalnich vstupd X5/E1 a X5/E2.

Rychly stop

Pomoci funkce rychly stop (QSP) muzete pohon uvést do klidu v mezich nastavitelné dobé&hové
rampy, nezavisle na zadané zadané hodnoté.

Funkce rychly stop vychazi z vyrobniho nastaveni a je aktivni:
e pokud je pfi zapnuti sité

— X5/E1 = HIGH a X5/E2 = HIGH nebo

— X5/E1 = LOW a X5/E2 = LOW

e pokud béhem provozu nastane stav

— X5/E1 = LOW a X5/E2 = LOW
QSPse detekuje interné v ménici, pokud se na X5/E1 a X5/E2 vyskytuje signal LOW déle
nez cca 2 ms.

Funkce:

e Otacky klesaji na nulu po dobé&hové rampé, nastavené v C0105 (vyrobni nastaveni = 0 s).
Pohon je v klidu a nedriftuje.

e Pohon nabiha po nastavenych rampach na zadanou hodnotu, pokud se na jednom z vystupt
objevi uroven HIGH.

— v pfipadé, Ze ota€ky nebyly nulové, dojde k synchronizaci ménie na aktualni otacky.
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STOP

Uvedeni do provozu (Eo ;T)
ON

Prepinani interni regulaéni struktury

PFizplsobeni interni regulaéni struktury se provadi na pfislusnou pohonarskou aplikaci (napfiklad
otackova regulace, momentova regulace, regulace uhlu) se provadi v kdédu C0005 (viz kapitola 12.3).
Pfedtim je ale nutné zablokovat regulator.

Stop!

PFfepinanim regulacni struktury je mozné nastavit jiné obsazeni svorek.

5.7

5.71

Lenze

Zmeéna obsazeni svorek

(viz také kapitola 8.3 "zachazeni s funk&nimi bloky”)

Pokud zménite konfiguraci v kédu C0005, dojde k pfepsani celého nastaveni (obsazeni) vstupl a
vystupd pfislusnym zakladnim nastavenim. Pfipadné budete muset funk&ni obsazeni opét
pFizpUsobit svému zapojeni (instalaci).

Tip!

Pokud pouzivate ovladaci jednotku 9371BB vyuzijte menu "Terminal 1/O”, nebo menu "Klemmen
E/A” (svorky vstup/vystup) v pfipadé, ze pracujete s Global-Drive-Control nebo LEMOC2

Stop!

Pokud obsazujete vstup nové, dosavadni pfifazeny zdroj signélu se neprepise! Musite odstranit
nepoZadovana aktivni propojeni (viz kapitola 8.3.2).

Programovatelné digitalni vstupy

K dispozici je 5 programovatelnych digitalnich vstupt (X5/E1 ... X5/E5). Kazdému vstupu miizete
prifadit polaritu. Timto urcite, zda pfislusny vstup bude aktivni v trovni HIGH, nebo LOW.

Zména obsazeni:

Tip!

Pokud pracujete s ovladaci jednotkou 9371BB vyuZijte podmenu "DIGIN”, nebo podmenu "Digitale
Eingange” (digitalni vstupy) v pfipadé, ze pouzivate Global-Drive-Control nebo LEMOC2.

Priklad:
Menu "Terminal I/O; DIGIN” (Klemmen-E/A (svorky-vstup/vystup); Digitale Eingange
(digitalni vstupy))

Plati pro zakladni konfiguraci CO005 = 1000.
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ON
kod fizeni z poznamka
CFG index nazev signalu signal (rozhrani) vybérovy seznam
2
C0885 000 RIL/Q-R DIGIN1 (svorka X5/E1) 0051 HIGH = hlavni Z&dana hodnota neni invertovana (chod vpravo)
C0886 000 RIL/Q-I DIGIN2  (svorka X5/E2) 0052 HIGH = hlavni Z&dana hodnota je invertovana (chod vlevo)
Co787 001 NSET-JOG*1 DIGIN3  (svorka X5/E3) 0053 HIGH = hlavni Zadana hodnota je nahrazena pevnou hodnotou
002 |NSET-JOG2 FIXED 0 - 1000 otacekzC0039x
003 NSET-JOG FIXED 0 N 1000 Signaly jsou binarné kédované.
004 NSET-JOG*8 FIXED 0 - 1000
C0788 001 NSET-Ti*1 FIXED 0 - 1000 Dodateéné rozbéhové a dobéhové rampy z C0101/x a C0103/x
002 NSET-Ti*2 FIXED 0 R 1000 Signaly jsou binarné kédované.
003 NSET-Ti*4 FIXED 0 - 1000
004 NSET-Ti*8 FIXED 0 - 1000
C0880 001 DCTRL-PAR*1 FIXED 0 - 1000 Volba sady parametrd:
002 DCTRL-PAR*2 FIXED 0 B 1000 Signaly jsou binarné kédované (viz kapitola 7.2.4)
C0881 000 DCTRL-PAR-LOAD FIXED 0 - 1000 Hrana LOW-HIGH nacitd s DCTRL-PAR*x zvolenou sadu
parametr(
C0871 000 DCTRL-TRIP-SET DIGIN4  (svorka X5/E4) 0054 LOW = méni¢ aktivuje TRIP (EEr)
C0876 - DCTRL-TRIP-res DIGIN5S  (svorka X5/E5) 0055 Hrana LOW-HIGH = deaktivuje aktivni Trip
€0920 000 Ref-on FIXED 0 - 1000 HIGH = start reference
C0921 000 Ref-mark FIXED 0 - 1000 Hrana LOW-HIGH = konec reference

1. Nastavenim konfigura¢nich kédu CFG v kédové roviné zvolit vstup funkéniho bloku, ktery ma
obdrzet jiny zdroj.
— Priklad:
C0787/2 (CFG/subkdd) uréuje zdroj pro vstup "NSET-JOG*2” (nazev signalu) ve funkénim
bloku "Uprava zadané hodnoty otacek” (NSET).
2. Pomoci PRG prepnéte do roviny parametr(i. Ze zobrazeného seznamu vyberte zdroj (signal).
PFitom si polozZte otazku: odkud ma pfijit tento signal pro Fizeni tohoto vstupu?
— Priklad:
"NSET-JOG*2” ma byt fizen ze svorky X5/E5 (rozhrani).
— Dale zvolte DIGINS (signal) a potvrdte kombinaci SHIFT + PRG.
3. Dvojnasobnym stiskem PRG se vratte do kédové roviny.
4. Nastavte polaritu vstupnich svorek X5/E1 az X5/E5 v kddu C0114 a subkddu (indexu), coz
znamena aktivni v urovni HIGH nebo LOW.
— V kédoveé roviné v indexu zvolte svorku.
— Prejdéte do roviny parametrd stiskem PRG a nastavte polaritu.
— Dvojnasobnym stiskem PRG se vratte do kddové roviny.

5. Opakujte body 1azZ 4, tak aby byly obsazeny v8echny poZadované vstupy.

6. Odstrarite nepoZadované propojky (viz kapitola 8.3.2). Dosavadni vazba svorky X5/E5 se
nezru$i automaticky. Pokud ma byt odstranéna propojka:
— v roviné kodua zvolte C0876 (dosavadni funkce svorky X5/E5)
— stiskem PRG prepnéte do roviny parametr(
— zvolte signél FIXED 0 a potvrdte kombinaci SHIFT+PRG.
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5.7.2

5.7.3

5.7.4

Lenze

Uvedeni do provozu (Eo ;T)
ON

Programovatelné digitalni vystupy

K dispozici jsou 4 programovatelné digitalni vystupy (X5/A1 ... X5/A4). Kazdému vystupu mizete
pfifadit polaritu. Timto urCite, zda pfisludny vystup bude aktivni v drovni HIGH, nebo LOW.

Zména obsazeni:
1. V kdédu C0117 a subkddu (indexu) zvolte vystup, ktery hodlate obsadit jinou funkci.

2. Stiskem PRG prepnéte do roviny parametrd. Ze zobrazeného seznamu vyberte signal, ktery
ma byt na zvolené svorce vygenerovan. Stiskem PRG pfejdéte do kédové roviny.

3. Pomoci C0118 a subkddl (indext) nastavte polaritu vystupu (aktivni v arovni HIGH nebo
LOW).

4. Opakujte kroky 1 az 3, dokud nejsou obsazené vSechny pozadované vystupy.

Programovatelné analogové vstupy

NejdllezitéjSi kody naleznete v podmenu: AIN1 X6.1/2, respektive. AIN2 X6.3/4 (analogovy vstup 1
(X6.1/2), respektive, analogovy vstup 1 (X6.3/4))
Zména obsazeni:

1. V kdédové roviné zvolte vstup funkéniho bloku, kterému hodlate pfifadit jiny zdroj.
— pfiklad:
V kddu C0780 urdite zdroj pro vstup "Hauptsollwert - hlavni Zadana hodnota” (NSET-N) ve

funk&nim bloku "Z&dana hodnota otagek - uprava” (NSET).

2. Stisknutim PRG se dostanete do roviny parametrd. Ze zobrazeného seznamu zvolte signal,
ktery se ma pouZzit jako zdrojovy pro zvoleny vstup.

3. Opakuijte kroky 1 az 2, dokud nejsou obsazené vsechny pozadované vstupy.
4. Odstrarite vSechny nepozadované propojky (viz kapitola 8.3.2).

Programovatelné monitorové vystupy

Pomoci monitorovych vystupl X6/62 a X6/63 muzete interni signaly vygenerovat jako napétové
veli€iny (signaly).

V kédech C0108 a C 109 muzete pfizplsobit vystupy méFicimu pfistroji, nebo sekvenénimu
(vle€nému) pohonu.

NejdllezitéjSi kody naleznete v podmenu: AOUT1 X6.62, respektive. AOUT2 X6.63 (analogovy
vystup 1 (X6.62), respektive, analogovy vystup 1 (X6.63)).
Zména obsazeni:

1. V kédové roviné zvolte vystup, kterému ma byt pfifazen jiny signal (zdroj) (napfiklad C 431 pro
vystup X6/62).

2. Stisknutim PRG se dostanete do roviny parametr(l. Ze zobrazeného seznamu zvolte signal,
ktery se ma vygenerovat na monitorovém vystupu.

3. V kédu C0109 doladte (vyrovnejte) pfipadny ofset pfipojeného hardware.
4. V kédu C0108 pripadné doladte (pfizplsobte) zesileni signalu pro pfipojeny hardware.
5. Opakuijte kroky 1 az 4 tak, aby bylo mozné obsadit druhy vystup.
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6.1

6.2

6.2.1

Lenze

V pribéhu provozu

V pribéhu provozu

Stavova hlaseni na ovladaci jednotce

stavova hlaseni na ovladaci jednotce

displej aktivni (sviti) neaktivni (nesviti)
RDY pfipraven k provozu inicializace nebo porucha
IMP blokovani vykonovych vystupt odblokované vykonové vystupy
FAIL porucha bez poruchy
(TRIP, hlaSeni nebo varovani)
Imax zé4dana hodnota proudu motoru = C0022 Zadana hodnota proudu motoru < C0022
Muyax otackovy regulator je na omezeni pohon je fizen otackové

pohon je fizen momentové

Provozni pokyny

Béhem provozu ménice dbejte nasledujicich pokynu:

Stop!

o Opakované zapinani a vypinani napajeciho napéti méni¢e na svorkach L1, L2, L3, nebo +UG,
-UG muze zpusobit pretizeni interniho omezeni vstupniho proudu:

— Mezi vypnutim a opétnym zapnutim je nutné zachovat ¢asovou prodlevu minimalné 3

minuty.

e P¥i pfipojovani sité na svorky L1, L2, L3 nezalezi na tom, zda jsou, nebo nejsou
prostfednictvim meziobvodu spole¢né napajeny jesté dalSi ménice.

Spinani na strané motoru

e Spinani na strané motoru je pfipustné z hlediska nouzového (bezpecnostniho) vypnuti

(Not-Aus).

e Dbejte nasledujicich pokynu:

— P¥i spinani s oblokovanym regulatorem maze dojit k poruchovému hlaseni "Ocx”
(zkrat/zemni spojeni pfi provozu x).
— V pfipadé dlouhych pfivodnich vodi¢ k motoru a pfi provozu s nizkym vystupnim vykonem
muze dojit k vybaveni poruchového hlaseni "Ocx” v dusledku svodovych proudu tekoucich

parazitnimi kapacitami.

— Spinace na strané motoru musi byt dimenzované na stejnosmérna napéti UDC max = 800

V.

BA9300 Ccz 10
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6.2.2

V pribéhu provozu

Ochrana méni¢e pomoci proudového omezeni

Plati pro typy 9326 az 9332.
Pokud je frekvence tocivého pole < 5 Hz omezi méni¢ automaticky maximalni pfipustny vystupni

proud.

e P¥i provozu s modulaéni frekvenci = 8 KHz (C0018=1, optimum z hlediska vykonu):
— Proudové omezeni klesa v zavislosti na teploté chladiciho télesa (viz Obr. 6-1).

e P¥i provozu s modulaéni frekvenci = 16 KHz (C0018=2, optimum z hlediska rusivych vlivd):
— Proudové omezeni se sniZi vZdy na hodnotu IN16 = 1016.

e P¥i provozu s automatickym pfepinanim modulacni frekvence (C0018=0):

— Pod pfepinaci urovni pracuje méni¢ s modulaénim kmito&tem 16 KHz, coz je optimum z
hlediska ruseni. Funkce proudového omezeni sleduje charakteristiku "Imax 16 KHz” na
Obr. 6-1.

— Pokud je vyzadovan vysSi toCivy moment, napfiklad pfi dynamickych déjich, pfepne ménic

modulac¢ni frekvenci na hodnotu 8kHz, coz je optimalni z hlediska vykonu. Funkce
proudového omezeni sleduje charakteristiku "Imax 8 KHz” na Obr. 6-1.

Motor

6-2

Ins
15 LK< 40 °C Imax 8 KHz
3 e
OK = 60 °C__.-—"_.-""
1,25 P /’,,’
1 _L- Imax 16 KHz
Ok >80 °C
0.65 Uroven pro prepnuti na 8 kHz
pFi C0018=0
0 5 Ifa| [Hz]
Obr. 6-1  Funkce proudového omezeni u typli 9326 az 9332

Ok teplota chladiciho télesa
Inx: jmenovity proud na U, V, W v zavislosti na modulaéni frekvenci
fq: frekvence tocivého pole na U, V, W
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Parametrovani

7 Parametrovani
e Parametrovanim (nastavovanim) méni¢e muzete pfizptsobit pohon Vasim aplikacim.
o Cela sada parametrl (parametrova véta) je organizovana v kédech, které jsou Ciselné
sefazené a zacinaji vzdy &islem "C”.
(viz tabulka kédu, kapitola 12.3).

e Sadu parametr( uréité aplikace mizete ulozit.

— K dispozici jsou 4 sady parametr(, tak aby bylo mozné ménic rychle pfestavit z jedné
aplikace na jinou.

— P¥i dodani jsou sady parametri obsazeny vyrobnim nastavenim.

71 Moznosti parametrovani

Z hlediska zmény parametrd mate dvé moznosti:

e Pomoci ovladaci jednotky.

e Pomoci nadfazeného fidiciho systému (PC nebo SPS) prostfednictvim sbérnicovych modull a
obsluznych programi (viz kapitola pfisluSenstvi 12.1).

V tomto navodu na obsluhu je popsan zplsob zmény parametru pomoci ovladaci jednotky.

711 Stavba sady parametri (parametrové véty)

Z hlediska zjednodus$eni ovladani jsou pro ovladaci jednotku 9371BB, a rovnéz pro program
GLOBAL-DRIVE-CONTROL a LEMOC?2 k dispozici uroviiova menu, ktera Vas rychle navedou na
poZadované kody :
e Hlavni menu

— obsahuje podmenu

— obsahuje celkovy seznam kod(

e Podmenu
— obsahuje kody (kddova mista (pozice)), které jsou tomuto podmenu pfifazené

Koédova mista se skladaji z:

e Kobdoveé roviny
— koédy bez subkodu (indext), obsahujici jeden parametr
— kédy se subkody (indexy), obsahuijici vice parametr(
e Rovina parametri/provozni rovina
Existuji 4 rGzné druhy parametra:

— absolutni hodnota fyzikalni veliiny
(napfiklad 400 V, 10 s)

— relativni hodnota veli€iny z regulaéni struktury
(napfiklad 50 % Zadané hodnoty)

— Ciselny kli¢ pro urcité stavy
(napfiklad 0 = regulator zablokovan, 1 = regulator odblokovan)

— vizualizaéni hodnoty
Tyto hodnoty Ize pouze zobrazovat, nikoliv ménit (napfiklad skute¢na hodnota
proudu motoru v kédu C0054).

Absolutni a relativni hodnoty je moZzné ménit v diskrétnich krocich.
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Parametrovani

Seznam vybérovych menu

ovladaci jednotka 9371 BB

Global Drive Control nebo LEMOC2

hlavni menu | podmenu

hlavni menu

| podmenu

USER-Menu (uzivatelské menu)

USER-Menu (uzivatelské menu)

Code list (seznam kodu)

Code list (seznam kodu)

Load / Store

Parametersatzverwaltung (sprava parametrd)

Diagnostic (diagnostika)

Actual info

History

Diagnose (diagnostika)

Aktueller Betrieb (aktualni provoz)

Historie

Short setup (uvedeni do provozu - zkracené)

Speed mode

Torque mode

DF master

DF slave bus

DF slave cas

UserMenue CFG

Kurzinbetriebnahme (uvedeni do provozu - zkracené)

Drehzahlbetrieb (otackové fizeny
provoz)

Momentenbetrieb (momentové fizeny
provoz)

Leitfrequenz-Master (fidici frekvence -
master)

Leitfreq. (Fidici frekvence)-Slave Linie

Leitfrequenz (Fidici frekvence)-Slave
Kaskade

Konfiguration User Menue
(konfigurace uzivatelského menu)

Main FB (hlavni funkéni bloky)

Haupt-Funktionsblécke

(hlavni funkéni bloky)

NSET NSET: Drehz.-Vorverarbeitung (otacky -
predzpracovani)
NSET-JOG NSET-JOG: JOG-Werte (hodnoty JOG)
NSET-RAMP1 NSET-RAMP1: Standard HLG
MCTRL MCTRL: Motorregelung (motor. regulace)
DFSET DFSET: Leitfreq.-Verarbeitung (Fidici frekvence
- zpracovani)
DCTRL DCTRL: Geratesteuerung (fizeni pfistroje)
Terminal I/O Klemmen-E/A (vstupni a vystupni svorky)
AIN1 X6.1/2 Analogeingang (analogovy vstup) 1 X6.1/2
AIN2 X6.3/4 Analogeingang 2 X6.3/4
AOUT1 X6 62 Analogausgang (analogovy vystup)1 X6/62
AOUT2 X6 63 Analogausgang 2 X6/63
DIGIN Digitale Eingange (digitalni vstupy)
DIGOUT Digit. Ausgange (digitaini vystupy)
DFIN Leitfrequenzeingang (vstup fidici
frekvence)
DFOUT Leitfrequenzausgang (vystup fidici
frekvence)
State bus Statebus (stavova sbérnice)
Controller Reglereinstellung (nastaveni regulatoru)
Speed Drehzahl (otacky)
Current Strom/Moment (proud/moment)
Phase Winkel (Uhel)
Motor/Feedb. Motor/Rickfiihrsystem (motor / zpétna vazba)
Motor adj Motoreinstellung (nastaveni motoru)
Feedback Ruckfihrsysteme (zpétnovazebni
systémy)
Monitoring Uberwachungen (systém kontrol - monitoring)
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Parametrovani

ovladaci jednotka 9371 BB Global Drive Control nebo LEMOC2
hlavni menu podmenu hlavni menu | podmenu
LECOM/AIF LECOM/AIF Schnittstelle (rozhrani)
LECOM-A/B LECOM-A/B
AIF interface AIF-Datenschnittst. (datové rozhrani)
Status word Statuswort (stavové slovo)
System bus Systembus
Management CAN-Management
CAN-IN1 CAN-IN1 Eingangsblock 1 (vstupni blok 1)
CAN-OUT1 CAN-OUT1 Ausgangsblock 1 (vystupni blok 1)
CAN-IN2 CAN-IN2 Eingangsblock 2
CAN-OUT2 CAN-OUT2 Ausgangsblock 2
CAN-IN3 CAN-IN3 Eingangsblock 3
CAN-OUT3 CAN-OUT3 Ausgangsblock 3
Status word Statuswort (stavové slovo)
FDO FDO: Fr. dig. Aus. (volné digitalni vystupy)
Diagnostic Diagnose (diagnostika)
FB config FB-Konfiguration (konfigurace funkénich blok)
Func. blocks Funktionsbldcke (funkéni bloky)
ABS ABS: Absolutwert (absolutni hodnota)
ADD ADD: Addition (soucet)
AIF-OUT AIF-OUT: Datenschnittstelle (datové rozhrani)
AIN1 AIN1: (KI. 1/2 (anal. vstup 1, svorka 1/2)
AIN2 AIN2: Analogeingang? (KI. 3/4)
AND1 AND1: Logisch UND (log. AND)
AND2 AND2: Logisch UND
AND3 AND3: Logisch UND
AND4 AND4: Logisch UND
AND5 ANDS: Logisch UND
ANEG1 ANEG1: Analognegierer (anal. negace)
ANEG2 ANEG2: Analognegierer
AOUT1 AOUT1: Analogusgang KI. 62 (analog. vystup,
svorka 62)
AOUT2 AOUT2: Analogausgang KI. 63
ARIT1 ARIT1: Arithmetik
ARIT2 ARIT2: Arithmetik
ASWA1 ASW1: Analogschalter (analog. spinac)
ASW2 ASW2: Analogschalter
BRK BRK: Bremsenlogik (brzdna logika)
CAN-OUT1 CAN-OUT1 Ausgangsblock 1 (vystupni blok 1)
CAN-OUT2 CAN-OUT2 Ausgangsblock 2
CAN-OUT3 CAN-OUT3 Ausgangsblock 3
CFG-FB CFG FB-Konfiguration (konfigurace FB)
CMP1 CMP1  Analogvergl. (analog. komparétor)
CMP2 CMP2 Analogvergleicher
CMP3 CMP3  Analogvergleicher
CONV1 CONV1 Konverter (konvertor)
CONV2 CONV2 Konverter
CONV3 CONV3 Konverter
CONV4 CONV4 Konverter
CONV5 CONV5 Konverter
Lenze BA9300 cz 1.0 7-3




Parametrovani

ovladaci jednotka 9371 BB Global Drive Control nebo LEMOC2
hlavni menu podmenu hlavni menu podmenu
DB DB: Analog-Totgang (analog. zpozdéni)
DCTRL DCTRL Geratesteuerung (Fizeni pfistroje)
DFIN DFIN Leitfreq.-eing. (vstup Fidici frekvence)
DFOUT DFOUT Leitfreqg.-aus. (vystup Fidici frekvence)
DFRFG DFRFG Leitfreq.-Hochlaufgeber (Fidici
frekvence - rozb&hovy ¢len)
DFSET DFSET Leitfreq.-Verarb. (Fidici frekvence -
zpracovani)
DIGDEL1 DIGDEL1 Digitale-Verzdg. (digitalni zpozdéni)
DIGDEL2 DIGDEL2 Dig.-Verzdgerung
DIGIN DIGIN Digitaleingang (dig. vstup) E1 - E5
DIGOUT DIGOUT: Digitalausgang (dig. vystup) A1 - A4
DT1 DT1 Differenzier-Glied (rozdilovy ¢len)
FDO FDO Freie dig. Ausg. (volné dig. vystupy)
FIXSET FIXSET: Festsollw. (pevné Zadané hodnoty)
FLIP1 FLIP1 Flip-Flop
FLIP2 FLIP2 Flip-Flop
LIM LIM Begrenzer (omezovac)
MCTRL MCTRL Motorregelung (motor. regulace)
MFAIL MFAIL Netzausfallerkennung (identifikace
vypadku sité)
MPOT MPOT Motorpoti (motorpotenciometr)
NOT1 NOT1 Logisches NICHT (log. NOT))
NOT2 NOT2 Logisches NICHT
NOT3 NOT3 Logisches NICHT
NOT4 NOT4 Logisches NICHT
NOT5 NOT5 Logisches NICHT
NSET NSET Drehz.-Vorverarbeitung (otacky -
predUprava)
NSET-JOG NSET-JOG JOG-Werte (hodnoty JOG)
NSET-RAMP1 NSET-RAMP1 Standard HLG
OR1 OR1 Logisches ODER (log. OR)
OR2 OR2 Logisches ODER
OR3 OR3 Logisches ODER
OR4 OR4 Logisches ODER
OR5 OR5 Logisches ODER
PCTRL PCTRL ProzeRregler (procesni regulator)
PHCMP1 PHCMP1 Winkelvergleicher (komparator thlu)
PHDIV1 PHDIV1 Winkeldivision (déleni Ghlu)
PHINT1 PHINT1 Winkelintegrator (0hl. integrator)
PT1 PT1 Verzégerungsglied (zpozdujici ¢len)
RILIQ R/L/IQ R-L-QSP (rychly stop vravo/vievo)
REF REF Referenzieren
RFG RFG Hochlaufgeber (rozbéhovy &len)
TRANS1 TRANS1: Flankenausw. (vyhodnocovani hrany)
TRANS2 TRANS2: Flankenauswertung
FCODE Freie Codestellen (volna kdd. mista)
Identify Identifikation (identifikace)
Drive Antriebsregler (ménic)
Op Keypad LECOM
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Parametrovani

7.2 Nastavovani parametrii pomoci ovladaci jednotky

7.21 Ovladaci jednotka

(objednaci ¢islo: EMZ9371BB)

Ovladaci jednotku je mozné pfipojit a opét sejmout z rozhrani X1 také v pfipadé, ze pohon je v chodu.
Pokud je ovladaci jednotka pfipojena k ménici, dojde nejprve k jeji inicializaci. Ovladaci jednotka je
funkéni v okamziku, kdy se na displeji zobrazi informace "GLOBAL DRIVE READY”.

Celni
pohled

Global DRIVE

G 0w JCma Jvma J(Far ]
SHPRO—> 0051 [oo

Para

| 1250 rpm

MCTRL-NACT

0 &
% 5 o

Obr. 7-1  Ovladaci jednotka

LCD-display

stavova hlaseni —— - | I ||| |1 | . )
zplsob ulozeni —— - Cislo kodu
(potvrzeni) parametru — Cislo subkddu

aktivni rovina

zde: rovina parametru 1250 rpm — parametr
kursor
MCTRL-NACT text

Obr. 7-2  LCD-displej ovladaci jednotky

Segmenty a stavova hlaseni na LCD-displeji:
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segment vysvétleni
Cislo kddu Ctyfmisté Cislo kodu
¢islo subkddu dvoumistné Cislo subkddu
parametr max. 13 - ti mista hodnota parametru
text pomocny text, max. 13 znaku;
v roviné parametru: stavova informace z C0183 nebo obsah k C0004
SHPRG —@ SHPRG: —@ hodnota parametru se ulozi pouze kombinaci SHIFT + PRG (OFFLINE)

SH PRG: hodnota parametru se uloZi kombinaci SHIFT + PRG pouze pfi zablokovaném regulatoru (OFFLINE)

—@ hodnota parametru je méni¢em bezprostfedné akceptovana, jedna se o tzv. ON-LINE mdd (ONLINE)

prazdné policko (bez Udaje): hodnotu parametru nelze ménit

aktivni rovina

Menue = rovina menu, Code = kédova rovina, Para = rovina parametru, bez tdaje = provozni rovina

stavova hlaseni na ovladaci jednotce

displej aktivni neaktivni
RDY pfipraven k provozu inicializace nebo porucha
IMP zablokované vykonové vystupy odblokované vykonové vystupy
FAIL porucha bez poruchy
Ivax Z4dana hodnota proudu motoru = C0022 Z&dana hodnota proudu motoru < C0022
Mwmax otackovy regulator 1 je na omezeni, probiha otackova regulace
pohon je fizen momentové
Funkce tlacitek
Udaj "SHIFT +” znamena:
1. Tlagitko SHIFT stisknout a podrzet stisknuté.
2. Jinym prstem stisknout druhé pfislusné tlacitko.
tlacitka funkce
rovina menu koédova rovina | rovina parametru/provozni rovina
PRG - prepinani mezi kddovou, parametrovou a provozni rovinou
SHIFT + PRG - potvrzeni (uloZeni) parametru (nezavisle na
parametru a menu)
A nasledujici vy§Si bod menu (listovani vmenu | nasledujici vySSi &islo kddu zvySovani zobrazeného Cisla
smérem nahoru)
SHIFT + A rychlé listovani v menu smérem nahoru rychla zména ¢isla kodu smérem nahoru rychlé zvySovani zobrazeného Cisla
v nasledujici niz&i bod menu (listovani v menu nasledujici nizsi Cislo kodu snizovani zobrazeného Cisla
smérem dol(i)
SHIFT +Wv rychlé listovani v menu smérem dold rychla zména ¢isla kédu smérem dold rychlé snizovani zobrazeného Cisla
] nasledujici vy$Si rovina menu pfepnuti do roviny menu pohyb kursoru doleva
> nasledujici niz&i rovina menu (podmenu), pohyb kursoru doprava
respektive kddova rovina
RUN dojde ke zruSeni funkce tlacitka STOP
STOP zablokovani regulatoru: rychly stop, blokovani regulatoru, nebo deaktivovana C0469

Trip-reset:

nakonec stisknout RUN
LED dioda, vestavéna v tlagitku STOP, vizualizuje stav tohoto tlacitka:

e LED sviti: je stisknuté tlacitko STOP
e LED nesviti: je stisknuté tlaCitko RUN

nastane, pokud vznikne Trip a dojde ke stisknuti tlacitka STOP (nazavisle na C0469).
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Provozni rovina

Do provozni roviny se z parametrové roviny dostanete stisknutim tlacitka PRG.

e V provozni roviné se zobrazuji bud dodate¢né stavové informace, nebo dodateéné hodnoty,
nastavené v C0004 (vyrobni nastaveni: skute¢na hodnota otacek C0051).
— P¥i volbé uzZivatelského menu (USER) se v hornim fadku zobrazi 1. kédové misto
uzivatelského menu.

e Zobrazovani dodate€nych stavovych informaci probiha dle nasledujici tabulky priorit:

priorita displej vyznam
1 GLOBAL DRIVE INIT inicializace, nebo komunikaéni porucha mezi ovladaci jednotkou a méni¢em
2 XXX - TRIP aktivni TRIP (obsah kédu C0168/1)
3 XXX - MESSAGE aktivni hlaseni (obsah kodu C0168/1)
4 zvlastni (specifické) stavy ménice:
| blokovani zapnuti
5 zdroj blokovani regulatoru (soucasné se zobrazi hodnota kédu C0004):
STP1 svorka X5/28
STP3 ovladaci jednotka nebo LECOM A/BILI
STP4 InterBus-S nebo Profibus
STP5 Systembus (CAN)
STP6 C0040
6 zdroj pro rychly stop (QSP):
QSP-term-Ext vstup MCTRL-QSP funkénim bloku MCTRL je na urovni HIGH
(ve vyrobnim nastaveni je na svorkach X5/E1 a X5/E2)
QSP-C0135 ovladaci jednotka nebo LECOM A/BILI
QSP-AIF InterBus-S nebo Profibus
QSP-CAN Systembus (CAN)
7 XXX - WARNING aktivni varovani (obsah kédu C0168/1)
8 XXXX hodnota pod hranici nastavenou v C0004

Uzivatelské menu
Z hlediska praxe je mozné, ze bude nutné, u mnohych aplikaci, ménit nékteré kédy Casté;ji.

V kodu C0517 je mozné proto zfidit tzv. uzivatelské menu, s maximalné 32 Vami nejcastégji
pouzivanymi kddovymi misty.

e Prvni udaj (Cast) je Cislo kédu.
e Nasledujici udaj (East) je subkdd.

e Kombinaci kéd - subkdd je mozné pouzit pouze jednou.
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Zména parametru

Tip!

Pokud provedené zmény nemaiji byt vymazany odpojenim ménice od sité, je nutné ulozit zménénou
sadu parametr(i (parametrovou vétu) (viz kapitola 7.2.3).

Postup:

1. Pomoci tlagitek A, ¥, € nebo p pfepnout z roviny menu do kédové roviny. Zobrazi se "Code”
(kod).

2. Tlagitky A nebo ¥ zvolit pfislusny kéd nebo subkéd.
3. Prepnout do roviny parametri pomoci tlacitka PRG. Zobrazi se "Para”.
4. Tlacitky 4 nebo p pfemistit kursor (Eerné podrtzitko) pod udaj, ktery ma byt zménén.
5. Hodnotu zménit tlaitky A nebo V.
6. Kroky 4 a 5 opakovat, pokud je nutné ménit vice udaju.
7. Parametr ulozit (potvrdit). Na LCD - displeji (pfed parametrem) je indikovan zpusob ulozeni
zménéného parametru:
displej pred parametrem ménic pracuje s novou hodnotou
» Okamzité, béhem provadéni zmény (tzv ON-LINE provoz).
SH+PRG —:0} Po stisknuti SH+PRG. Potvrzeni: Uidaj "ok’ na displeji.
SH+PRG Stisknout STOP, ¢imz dojde k zablokovani regulatoru.
Stisknout SHIFT + PRG. Potvrzeni: Udaj "ok” na displeji.
Stisknout RUN, &imZ se odblokuje regulator.

8. Dvojnasobnym stisknutim tlaCitka PRG pfepnout do kédové roviny. Zobrazi se "Code”.

Ulozeni sady parametra (parametrové véty)
Parametry, které jste modifikovali musite ulozit, v opaéném pfipadé dojde po odpojeni od sité ke
ztraté Vaseho nového nastaveni.

e Ulozit mlUzete az 4 rozdilné sady parametrd, tuto skute¢nost vyuzijete napfiklad v pfipadé, kdy
na jednom zafizeni zpracovavate rozdilné materialy, nebo zde pozadujete rizné provozy
(sefizovaci provoz, "stand by” atd).

e Pokud vyuzivate pouze jednu sadu parametrd, ukladejte zmény trvale do sady parametra 1,
nebot po kazdém zapnuti méniCe se tato sada automaticky nacita.
Postup

1. Pomoci Sipek pfepnout do kddové roviny.
Zobrazi se "Code” (kéd).

2. Tlacitky A nebo ¥ zvolit kdd C0003.

3. Pfepnout do roviny parametr(i tlacitkem PRG.
Zobrazi se "Para” (parametr).

4. Tlacitky A nebo ¥ nastavit parametr na 1 (mozné provadét také pfi bézicim pohonu).
Poznamka: Pokud by méla byt tato sada parametrd uloZzena na jiné misto, je nutné misto 1
zvolit 2, 3, nebo 4.

5. Stisknout SHIFT - PRG.
Po dobu 1 sekundy se zobrazi udaj "OK”.
VaSe konfigurace je nyni trvale ulozena v sadé parametr(l 1 (respektive 2, 3, nebo 4).
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7.24 Nacteni sady parametru

(proveditelné pouze pfi zablokovaném regulatoru)

Varovani!
e P¥i nacteni nové sady parametrii se méni¢ nové inicializuje a chova se jako po pfipojeni na
sit:
— Systémova konfigurace a obsazeni svorkovnice mohou byt timto zménéné. Pfesvédete se,
zda souhlasi Vas$e instalace a konfigurace pohonu s novym nastavenim sady parametru.

e Pro blokovani regulatoru pouzivejte vyhradné svorku X5/28! V opa¢ném pfipadé mize dojit
po nacteni jiné sady parametrd k nekontrolovanému rozbéhnuti pohonu.

® Tip!

l Béhem nacitani sady parametrd se deaktivuje hlasSeni RDY, nebot v tuto dobu nelze ménic ovladat.

Pfi pfipojeni na sit’

Méni¢ automaticky nacéte sadu parametru 1.

Pomoci klavesnice

1. X5/28 = LOW

Tlacitkem A nebo ¥ zvolit kod C0002.

Do roviny parametrd pfepnout tlaitkem PRG.

Tlagitkem A nebo ¥ vybrat pozadovanou sadu parametr(.

Stisknout SHIFT + PRG.
Zobrazi se "OK”. Pokud "OK” zhasne, je nacitani ukon&eno.

6. Ménic odblokovat signalem na X5/28 = HIGH.

A e

Pri nastavovani na svorkovnici

Pomoci digitalnich vstupt X5/E1 ... X5/E5 je mozné aktivovat jinou sadu parametrd (pfepnout na jinou
sadu parametru).
Po pfipojeni napajeni aktivuje méni¢ nejprve sadu parametrd 1. Nasledné se vyhodnocuji svorky a
nacita se zvolena sada parametrt (parametrova véta). V tomto pfipadé neni potfebna hrana LOW
- HIGH na vstupu DCTRL-PAR-LOAD ("nacteni sady parametrd”):
e \/ kazdé sadé parametrl musi byt obsazeny 1 nebo 2 digitalni vstupy povelem "volba sady
parametr(l”:
—V kédu C0880 se urci zdroj(e) pro povel "volba sady parametr(i”. Pfislusné nazvy signald
zni: DCTRL-PAR*1 a DCTRL-PAR*2.
e V kazdé sadé parametri musi byt obsazen 1 digitalni vstup povelem "nacteni sady parametru:
—V kédu C0881 se uréi zdroj pro povel "nacteni sady parametr(i”. PfisluSny nazev signalu zni:
DCTRL-PAR-LOAD.
e Tyto vstupy musi byt obsazené shodné ve vSech sadach parametru, které hodlate vyuzivat.

e Ménic identifikuje svorky, obsazené povelem "volba sady parametr(i” jako binarni kod. Vstup
DCTRL-PAR*1 je prvni vstup, vstup DCTRL-PAR*2 je druhy vstup (napfiklad E1 = 1. vstup, E2
= 2. vstup).

— Signal musi byt na svorkach k dispozici minimalné 10 ms s konstantni urovni tak, aby mohla
spravné probéhnout identifikace sady parametrd, ur¢ené k nacteni.
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— Prislusné urovné signalll z hlediska volby sad parametr(:

1. vstup (DCTRL-PAR*1)

2. vstup (DCTRL-PAR*2)

sada parametrd 1 LOwW Low
sada parametrd 2 HIGH Low
sada parametrd 3 LOwW HIGH
sada parametr( 4 HIGH HIGH

e Zména urovné LOW-HIGH na vstupu "nacteni sady parametr(i” DCTRL-PAR-LOAD pfepne na

novou sadu parametra.

Postup:

1.

Nastavit pfislusné vstupy (povel "volba sady parametra).
2. Zablokovat regulator arovni X5/28 = LOW.
3.
4

. Pokud je nacitani ukon&eno:

Aktivovat hranu LOW-HIGH na vstupu "nacitani sady parametrd”.

— C0002 zobrazi ¢islo nactené sady parametr(.

— RDY je aktivni (sviti).

Odblokovat regulator urovni X5/28 = HIGH.
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Prenos sady parametr

(proveditelné pouze pfi zablokovaném regulatoru)

Varovani!
e Po nacteni nové sady parametrl se méni¢ noveé inicializuje a chova se jako po pfipojeni
napéjeni:
— V tomto pfipadé muze dojit ke zméné systémové konfigurace a obsazeni svorek. Ujistéte
se, zda VaS$e instalace a konfigurace pohonu souhlasi s nastavenim sady parametra.

e Jako zdroj blokovani regulatoru pouzivejte vyhradné svorku X5/28! V opaéném pfipadé maze
dojit k nekontrolovanému rozbéhu pohonu v dusledku aktivovani jiné sady parametra.

Pomoci ovladaci jednotky mlzete prenaset kompletni sady parametrd z jednoho ménice (napfiklad
ménice 1) do jiného ménice (napfiklad ménice 2).

PFi kopirovani z ménice do ovladaci jednotky dojde k pfenosu a uloZeni vSech sad parametru:
Postup:

Nasunout ovladaci jednotku na ménic 1.

Zablokovat regulator urovni X5/28 = LOW.

V kédu C0003 ulozit posledni provedené zmény v pfislusné sadé.

A w DN -

Pfepnout pomoci Sipek z menu do kdédoveé roviny.
Zobrazi se "Code”.

5. Sipkami A nebo ¥ zvolit kéd C0003.

6. Tlacitkem PRG pfepnout do Urovné parametr(.
Zobrazi se "Para”.

7. Zvolit parametr 11.

8. Stisknout SHIFT + PRG.
RDY zhasne. Zobrazi se BUSY.
Do ovladaci jednotky se zkopiruji vSechny sady parametrd. Kopirovani je ukonéeno v
okamziku, kdy dojde k deaktivovani hladeni BUSY (po cca 1 minuté).

Stop!

Ovladaci jednotku je mozZné sejmout az v okamziku, kdy je deaktivovano hlaseni BUSY, v opa&ném
pfipadé se vybavi chybové hlaseni TRIP "PRX".

9. Odblokovat regulator urovni X5/28 = HIGH.
10.Nasunout ovladaci jednotku na ménic 2.
11.Zablokovat regulator ménice 2 urovni X5/28 = LOW.

12.Pfepnout pomoci Sipek z menu do kédové roviny.
Zobrazi se "Code”.

13.Sipkami A nebo ¥ zvolit k6d C0002.

14.TlaCitkem PRG pfepnout do urovné parametrd.
Zobrazi se "Para”.

15.2Zvolit parametr 20 tak, aby doSlo k pfenosu a uloZeni vSech sad parametr(i do ménice 2.
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16.Stisknout SHIFT + PRG.
RDY zhasne. Zobrazi se BUSY.
Do ménice se zkopiruji a ulozi vSechny sady parametril. Kopirovani a ukladani je ukonceno v
okamzZiku, kdy dojde k deaktivovani hladeni BUSY.

17.0dblokovat regulator arovni X5/28 = HIGH.

Tip!
Z ovladaci jednotky do ménice 2 je také mozné kopirovat pouze jednotlivé sady parametru:

e V tomto pfipadé je nutné v bodé 15 nastavit misto parametru 20 parametr 11, 12, 13, nebo 14,
¢imz se do ménice pfenesou sady 1, 2, 3, nebo 4.

e Takto zkopirované sady parametrl je nutné uloZit, aby nedoslo ke ztraté zmén (nastaveni) po
odpojeni napajeni (viz kapitola 7.2.3).

7.2.6 Ochrana ménic¢e pomoci hesla

Pomoci hlesla v kodu C0094 Ize omezit pfistup na kddové mista z ovladaci jednotky.

e Nastavte pomoci ovladaci jednotky kéd C0094:
— C0094 = 0: ochrana pomoci hesla neni aktivni.
— C0094 = 9999: ochrana pomoci hesla je aktivovana.

e Aktivace:
— Zadat Ctyfmistné Cislo v kodu C0094.
— Vlozeny udaj potvrdit kombinaci SHIFT+ PRG.

e Deaktivovani:
— Znovu zadat &tyfmistny udaj.
— Kazdé jiné udaje budou ignorovany.

e Ovladani pomoci ovladaci jednotky:
— Kbédova mista sdruzena v uzivatelském menu "USER - Mend” je mozné i nadale &ist a ménit.
— V8echna ostatni kédova mista jsou skryta.

e Ovladani pfes sbérnici:
— V8echna kdédové mista je mozné i nadale Cist a prepisovat.
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7.3 Vizualizacni funkce

Vizualizace skuteénych hodnot

V nasledujicich kodech muzZete odecitat rizné skute¢né hodnoty:

kod vyznam
C0051 absolutni hodnota - skute¢na hodnota otagek [rpm]
C0052 absolutni hodnota - napéti motoru [V]
C0053 absolutni hodnota - napéti meziobvodu [V]
C0054 absolutni hodnota - proud motoru [A]
C0060 poloha rotoru [Inc/rev]
C0061 teplota chladiciho télesa [°C]
C0063 absolutni hodnota - teplota motoru [°C]
vizualizace je aktivni pouze se zapojenym KTY (PTC) prostfednictvim X7 nebo X8

C0064 vytizeni pfistroje (ménice) [%]

Identifikace

e \/ kédu C0099 muzete odecist, se kterou softwarovou verzi méni¢ pracuje.

o V kédu C0093 muzete odedist typ ménice.

Lenze
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Konfigurace

Kazda aplikace vyzaduje v praxi urcité specifické konfigurace (programy).
Pro tyto pfipady jsou k dispozici funkéni bloky, které je mozné, z hlediska pfislusné aplikace,
navzajem propojovat. Propojovani funkénich blokd se provadi pomoci kédovych mist.

Preddefinované konfigurace

Pro standardni aplikace ménice jsou jiz pfipravené zakladni konfigurace, které je mozné nadefinovat

Prace s preddefinovanymi konfiguracemi

Aby bylo mozné pfizplsobit pfeddefinované konfigurace Vasi aplikaci, provedte nasledujici kroky:
1. V kédu C0005 vyberte zakladni konfiguraci.
2. Zpusob ovladani zvolte v C0005 (viz kapitola 8.2).

3. Nastavte pfipadny odchylny tok signalu:
— spojte nebo rozpojte funkéni bloky (viz kapitola 8.3)
— funk&ni bloky naparametrujte (viz kapitola 8.3.1)
— pFekonfigurujte funk&ni bloky.

Tip!

Pokud zménite pouze obsazeni Fidicich vstupu a vystupll, CO005 se nezméni. V kédu C0464 se
dodate¢né zobrazuje identifikace.
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Zpusoby ovladani

Volbou zpUsobu ovladani stanovite, pomoci kterého rozhrani hodlate méni¢ parametrovat, nebo fidit.

Parametrovani (nastavovani)
Parametrovani se provadi pomoci ovladaci jednotky nebo sbérnicového modulu, ktery je pfipojeny

(nasunuty) na X1, nebo pomoci Systembus (X4). V zasadé je mozné provadét zmény parametr(l z
obou rozhrani.

Rizeni

Rizeni ménige je mozné provadét prostrednictvim svorkovnic (X5 a X6), sbérnicového modulu na X1,
nebo pomoci Systembus (X4). Mozné je také smiSené fizeni.

Tip!

Kod C0005 obsahuje preddefinované konfigurace, se kterymi Ize jednoduSe provadét zmény ve
zpUsobu ovladani ménice (viz systémova pfirucka).

Priklad: C0005 = 1005
Tato konfigurace odpovida otaCkové regulaci s fizenim prostfednictvim Systembus (CAN).
V pfipadé, ze je nutné, prostfednictvim sbérnice, fidit jeSté dalSi vstupy funk&nich blokd, musite

e fizenym vstuplm nejprve pfifadit, dle uzitého rozhrani, "fidici objekty” (viz kapitola 8.3.2):

— volna Fidici kédové mista
pfi Fizeni prostfednictvim LECOM A/B/LI (RS232, RS485, nebo rozhrani pro optické vodice),
nebo ovladaci jednotky.

— AIF-Objekty

pfi fizeni pfes InterBus S, nebo Profibus DP.
— CAN-Objekty

pfi Fizeni pfes Systembus.

e Poté mohou byt tyto vstupy Fizeny prostfednictvim téchto kédovych mist, nebo vstupnich
objektl. Prislusné vstupy jsou pak pFistupné po sbérnici.
Priklad, vztahujici se na problematiku rozdéleni fizeni na svorky a RS232:

Hlavni zadana hodnota ota¢ek ma byt, v konfiguraci CO005 = 1000, nastavovana prostfednictvim
LECOM A/B/LI. VSechny ostatni vstupy zUstavaji ovladané ze svorek.

1. Pomoci LECOM vybrat kéd C0780:

— C0780 je konfiguraénim kédem pro hlavni Zzadanou hodnotu NSET-N ve funk&nim bloku
*zadana hodnota otacek - uprava” (NSET).

2. Pomoci vybérového Ciselného kli¢e pfifadit volny Fidici kod:
— Napfiklad 19515 (Fidici kod C0141).
Hlavni zadana hodnota otacek se nyni nastavuje (je fizena) pomoci C0414.
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Prace s funkénimi bloky

Konfigurace

Tok signalu v ménici si mizete konfigurovat sami tim, Ze budete vzajemné spojovat funkéni bloky.

Timto Ize méni¢ jednodusSe pfizpusobit rozlicnym aplikacim.

Kazdy funkéni blok obsadi urcity pocet vstupll a vystup(l. Tyto vstupy a vystupy je mozné vzajemné
propojovat. Na analogovych vstupech a vystupech se vyskytuji pouze uréité druhy signalu, coz je
odvislé od aktualni funkce funk&nich bloku:

Quasi - analogové signaly
—symbol: O

— jednotka: %
—oznaceni: a

Digitalni signaly

— symbol: [

— jednotka: binarni, s urovni HIGH nebo LOW
—oznaceni: d

Uhlové signaly

—symbol: A

— jednotka: inkrementy

— oznaceni: ph

Signaly otacek

— symbol: A

— jednotka: rpm

— oznaceni: phd

Navzajem mUizete propojovat pouze signaly stejného druhu. Z toho vyplyva, Ze je mozné, napfiklad,
propojit analogovy signal jednoho funk&niho bloku s analogovym signélem jiného funk&niho bloku.
Pokud dojde k pokusu o vzajemnou vazbu dvou rozliénych druht signall, stane se tato vazba
neplatnou.

Tip!
Podrobny popis vSech funkénich blokl naleznete v systémové pfirucce.

Lenze
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8.3.1 Prvky funkénich bloku
Funkéni blok (v nasledujicim je oznaCovan FB) se sklada z
e vstupl
e funkce
e vystupu
nazev kéd pro nastaveni nazev FB
vstupu funkce FB
' ARIT2-IN1 ARIT2
/v , ! £200_% :
' X '
vstuoni svmbol ! 060211 +] - | . | mRmeouT )
pni sy ! y Ty 1 . O vystupni symbol
\ ! ARIT2-IN2 !
O -
: / !
konfigura¢ni- vizualizaéni funkce néazev vystupu
kédové misto (a) kédové misto (a)

Obr. 8-1  Stavba FB (uveden priklad aritmetického bloku 2 (ARIT2))

Nazev bloku FB

Funkéni blok FB je jednoznaéné identifikovan svym nazvem. V pfipadé, Ze vice FB disponuje stejnou
funkci, udava €&islo za nazvem FB informaci o tom, ktery FB se pouziva.

Vstupni symbol

Vstupni symbol oznacéuje typ signalu (analogovy, binarni, Uhlovy signal, nebo signél uhlové
diference), ktery miize byt tomuto vstupu pfifazen a slouzit jako zdroj signalu.

Tip!

Nelze pfekonfigurovat vystupy, které nejsou vyvedeny z funkéniho bloku.

Nazev vstupu

Kazdy vstup, ktery je mozno konfigurovat, je opatfen "nazvem”. Nazev vstupu se sklada z nazvu
pFislusného FB a nazvu aktualniho vstupu.
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Konfiguraéni kédové misto (a)

Kazdy obsaditelny vstup je svazan s pfisluSnym konfigura¢nim kédovym mistem. V tomto koédu se
nastavuje, ze kterého mista struktury se odebira vstupni signal pro tento vstup FB (napfiklad signal
ze svorkovnice, z fidiciho kédu, z vystupu jiného FB, ...). Vstupy funk&niho bloku (FB) se stejnymitypy
signalu a podobného vyznamu se konfiguruji pouze v jednom koédu (kédovém misté). Pomoci
subkodu (indext) se potom provadi rozliSeni, ktery vstup ma byt nakonfigurovan. Subkoédy jsou
uvedeny za lomitkem ”/” a jsou oznagené Ciselné (kbédova rovina). Priklad (viz obrazek 8-1 stavba
funkéniho bloku): C0602/1. V kdédové roviné se zobrazi "CFG:” a nazev vstupu bez oznaceni
funkéniho bloku (FB). Pfiklad pro vstup 1: CFG: IN1.

V roviné parametrd se zobrazi seznam zdrojl signalu, které jsou pfizpusobené tomuto typu signalu.
Z tohoto seznamu je mozno vybrat pfislusny zdroj signalu. Kazdému vstupu Ize pfifadit pouze jeden
zdroj signalu.

Vizualizaéni kodové misto (a)

Kazdy obsaditelny vstup je svazan s pfislusnym vizualizaénim kédovym mistem. V tomto kédovém
misté se zobrazuje aktualni hodnota pfislusného vstupu. Vstupy funkéniho bloku (FB) se stejnymi
typy signalu a podobného vyznamu se zobrazuji pouze v jednom kodu (kddovém misté). Pomoci
subkodu (indexu) se potom provadi rozliSeni, ktery vstup ma byt vizualizovan. Subkody jsou uvedeny
za lomitkem */” a jsou oznacené Ciselné. Na displeji se zobrazi "DIS:” a ndzev vstupu bez ozna&eni
funkéniho bloku (FB). PFiklad pro vstup 1: DIS: IN1.

Funkce

Funkce jednotlivych FB je popsana a zobrazena v principidlnim schématu.

Koédové misto (a) pro nastaveni funkce FB

V téchto kdédech Ize pfizpusobit funkci a chovani FB aktualni aplikaci. Moznosti nastaveni jsou
zobrazené v textu a/nebo v liniovém diagramu.

Vystupni symbol

Vystupni symbol oznacuje typ signalu, ktery mize slouzit jako zdroj signalu (shodného typu) pro
vstup jiného funk&niho bloku FB.
Existuji nasledujici typy signalu:

e analogovy signal

e binarni signal

e Uhlovy signal

e signal uhlové diference

Tip!
Nelze pfekonfigurovat vystupy, které nejsou vyvedeny z funkéniho bloku.

Lenze

Nazev vystupu

Nazev aktualniho vystupu se vyuziva ve struktufe funkénich blokd. Pokud se ma, napfiklad, definovat
zdroj signalu pro vstup jiného funkéniho bloku, zobrazi se (v roviné parametrd) ve vybérovém
seznamu vSechny vystupy pfislusného typu signalu, v€éetné svych nazvi.

Nézev vystupu se skldda z nazvu pfislusného FB a nazvu aktualniho vystupu. Pfiklad pro vystup
funk&niho bloku ARIT2: ARIT2-OUT.
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8.3.2 Propojovani funkénich bloku

Obecna pravidla

e Jednomu vstupu je uréen jeden zdroj signalu.

e Jeden vstup mlze mit pouze jeden zdroj signalu.

e Vstupy rdznych funkénich bloki mohou disponovat stejnym zdrojem signalu.
e Navzajem spojovat Ize pouze stejné druhy signalu.

Stop!

Propojeni, ktera nejsou poZadovana, je nutné prekonfigurovanim odstranit. V opacném piipadé
nebude pohon provadét zadané funkce.

Tip!
Firma Lenze nabizi softwarovy produkt pro vizualizaci existujicich propojeni. (viz pFisluSenstvi:
PC-program LEMOC2)

=

2|

5 3
L 7

NOT
T | noT2-0u

"7

DIGDEL1-OUT 1y

mozné propojeni

______ propojeni neni mozné

Obr. 8-2  Spravné propojovani funkénich bloku

Principialni postup
1. Zvolte konfiguraéni kédové misto vstupu funkéniho bloku, ktery hodlate zménit.

2. Polozte si otazku: "Odkud ma pfijit signal pro tento zvoleny vstup?” (napfiklad z vystupu jiného
funk&niho bloku).

3. Obsazeni vstupu funk&niho bloku se provadi pomoci menu, které obsahuje pouze zdroje
signall stejného typu jako vstup funk&niho bloku, ktery hodlate obsadit.

4. Vyberte zdroj signalu a potvrdte.

5. Odstrarite pfipadna nepozadovana propojeni.

— Pro tento ucel vyberte pomoci konfiguracniho kédového mista obsazeni vstupu
odpovidajicim signalem (napfiklad FIXED 0, FIXED 1, FIXED 0%, ...).
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6. Opakuijte kroky 1. az 5. az dosahnete pozadované konfigurace.
7. Zménénou konfiguraci ulozte do pozadované sady parametra.

Priklad
e \/ychozi stav:

— vyrobni nastaveni
e Uloha:

— Analogovy signal z X6/3, X6/4 umocnit na druhou a opét vygenerovat na X6/62.

e Reseni:
— Pro tento ucel pouzijete funkéni bloky AIN2, ARIT2 a AOUT2.

Obr. 8-3  Priklad jednoduché konfigurace

Viytvafeni propojeni
1. Urcit zdroj signalu pro ARIT2-IN1:
— Pomoci Sipek pfepnout do kédové roviny.
— Pomoci A nebo ¥ zvolit C0601/1.
— Pomoci PRG pfepnout do roviny parametrd.
— Pomoci A nebo ¥ vybrat vystup AIN2-OUT (Cislo 55).
— Potvrdit kombinaci SHIFT + PRG.
— Pomoci PRG opét pfepnout do kédové roviny.

2. Urgit zdroj signalu pro ARIT2-IN2:

— Pomoci A zvolit C0601/1.

— Pomoci PRG pfepnout do roviny parametrd.

— Pomoci A nebo ¥ vybrat vystup AIN2-OUT (Cislo 55).

— Potvrdit kombinaci SHIFT + PRG.

— Pomoci PRG opét pfepnout do kédové roviny.
3. Nastavit ARIT2:

— Pomoci ¥ vybrat C0600.

— Pomoci PRG pfepnout do roviny parametr

— Vybrat nasobeni (Cislo 3).

— Potvrdit kombinaci SHIFT+ PRG.

— Pomoci PRG opét pfepnout do kédové roviny.
4. Urcit zdroj signalu pro AOUT1:

— Pomoci ¥ vybrat C0431.

— Pomoci PRG pfepnout do roviny parametrd.

— Vybrat vystup ARIT2-OUT (Cislo 5505).

— Potvrdit kombinaci SHIFT + PRG.

— Pomoci PRG opét pfepnout do kédové roviny.

BA9300 Ccz 10
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5. Funkéni blok ARITZ2 uloZit do procesni tabulky:

— Pomoci A vybrat kod C0465 a subkod 8.

— Pomoci PRG prepnout do roviny parametrd.

— Ulozit funkéni blok ARIT2 (Cislo 5505).

— Potvrdit kombinaci SHIFT + PRG.

— Pomoci PRG opét prepnout do kdédové roviny.

— Timto se stanovi posloupnost zpracovavani funkénich blok( FB

Odstranéni propojeni

e Vzhledem k tomu, Ze jeden zdroj mize obsazovat vice cill, je mozné, ze existuji jesté dalsi
propojeni signalu, které nemusi byt Zadouci .
e Priklad:
— Ve vyrobnim nastaveni zakladni konfigurace C0005 = 1000 jsou propojeny ASW1-IN1 a
AIN2-OUT.

— Toto propojeni se automaticky neodstrani po provedeni vySe popsanych kroku! Pokud toto
propojeni neni pro Vasi aplikaci zadouci, je nutné ho odtranit.

R

[ ASWI |
>o—{cwET } ASW1-IN1 0
W

ASW1-0UT
X NSET-NADD
O-HGwz AN By

FIXEDO%

FIXEDO

7] AIN2-OUT

v (4] -T+] | ART20UT | [T} AQUT1-IN
[l 11 |

____U_AR\TZ—I _—— —
+£200% AOUT1
|
?

AOUT1-GAIN

C0434/3
AOUT1-OFFSET

8-8

Obr. 8-4  Odtranéni nezadouciho propojeni

6. Odstranéni nezadouciho propojeni mezi ASW1-IN1 a AIN2-OUT:
— Pomoci A nebo ¥ vybrat C0810/1.
— Pomoci PRG prepnout do roviny parametrd.
— Pomoci A nebo ¥ nastavit konstantu FIXED0% (Cislo 1000).
— Potvrdit kombinaci SHIFT + PRG.
— Pomoci PRG opét prepnout do kdédové roviny.

Timto je propojeni odstranéno.

7. Ulozit (pfipadné) novou konfiguraci:
— Pokud nema dojit, pfi odpojeni sitového napajeni, ke ztraté provedenych zmén, je nutné
ulozit novou konfiguraci pomoci C0003 do nékteré sady parametra.
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Ukladani do procesni tabulky (tabulka funkénich bloki)

Méni¢ 93XX disponuje ur€itym operacnim ¢asem pro zpracovani funk€nich bloku. Protoze druh a
pocet uzitych funk&nich bloku (FB) je zavisly na aplikaci a maze byt velmi rozdilny, nezpracovavaji
se vSechny existujici (FB). Vzhledem k tomuto faktu je v kédovém misté C0465 k dispozici procesni
tabulka kodu, do které se ukladaji pouze aktualni pouzivané funkeni bloky. Timto dojde k optimalnimu
pfizpGsobeni pohonu aplikaci. V pfipadé, Zze bude nutné pouzit ve stavajici konfiguraci dalsi (FB), je
tfeba tyto rovnéz ulozit do procesni tabulky kodu.

Z tohoto hlediska je nutné vénovat pozornost nasledujicim boddm:

Pocet funkénich blokd (FB), nutny pro zpracovani, je omezen.

V jedné konfiguraci je mozné propojit maximalné 50 FB. Kazdy funk&ni blok vyzaduje urcity operacni
Cas. Kédové misto C0466 vizualizuje zbyvajici operacni €as pro zpracovani funk&nich blok{. Pokud
je tato doba vy&erpana, nelze jiz pouzivat Zadné daldi funkéni bloky (FB) v regulaéni strukture.

Posloupnost pri ukladani funkénich blok

Posloupnost ukladani v C0465 je obecné libovolna, mize ovSem hrat urcCitou roli u vysoce
dynamickych aplikaci. Tuto posloupnost je vyhodné pfizpUsobit toku signalu.

Pfiklad:

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, AND1-IN1 AND1
DIGIN  DIGINI“9~—“»——»(3+[C0820/1
C0114/1.5] DIGIN2 s 1 [eeAlLyr— 1 e BIGOUT:
DIGIN3 > G DIGOUTH :
“E DIGING Y : DIGOUT2 [COT18/1..4] = %
Do DIGIN5 S O DIGOUT3 o 2 "
YV o DIGOUTs —§ "
C0443 | : : Po A4
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr L»[C0444/ :
L—»[C044472
L—»{Coaza/
»(C0444/4

[C0830/2)

OR1-OUT

FIXEDO

eL

[C0830/3]

FIXED1

[C0823/3]

Lenze

Obr. 8-5  Priklad konfigurace
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Vytvareni procesni tabulky funk&nich blokl pro pfiklad konfigurace, uvedené na Obr. 8-5:
1. DIGIN neni nutné ukladat do této tabulky.
2. Prvnim FB je AND1, nebot odebira své vstupni signaly z DIGIN. Za timto FB nasleduji dalsi.

3. Druhym FB je OR1, nebot jeho zdrojem signalu je vystup z AND1 (pfedchozi FB). Vystupni
signal z AND1 je nutné tedy nejprve vygenerovat, aby mohl byt nasledné zpracovan v OR1.
OR1 soucasné obsazuje nasledujici FB a musi byt tudiz uloZzen do tabulky pfed timto
nasledujicim blokem.

4. Tretim FB je AND2, protoze tento FB obsazuje jeho pfedchudce.

5. Ukladani v C0465 pak vypada nasledovné:
— Pozice 10: AND1 10500
— Pozice 11: OR1 10550
— Pozice 12: AND2 10505

V tomto pfikladé bylo zapo€ato pozici 10, protoZe tyto pozice nejsou obsazené vyrobnim nastavenim.

FB neni nutné ukladat do procesni tabulky pfimo za sebou. V této tabulce je mozné nékteré pozice

ponechat neobsazené.

Tip!

Mezi funkCni bloky, uvedené v pfikladu, je mozné ukladat take jiné funkéni bloky.

Funkéni bloky, které neni nutné ukladat do procesni tabulky FB.

Nasledujici zdroje signalu se zpracovavaji vzdy, a proto neni nutné je ukladat do tabulky:

e AIF-IN
e CANXx-IN
e DIGIN
e DIGOUT

e FCODE (vSechna volna kdédova mista)

e MCTRL

e Pevné zdroje signalu (FIXEDO, FIXEDQ%, atd.)

Casté chyby v konfiguraci

chybna funkce

pric¢ina

Abhilfe

FB negeneruje vystupni signal

FB nebyl uloZen do procesni tabulky funkénich
blokt

ulozit FB

FB dodava pouze konstantni signal

FB byl v tabulce prepsan, nebo byl z ni vymazan

FB opétovné ulozit, event. v jiném subkédu (pozice
v seznamu)

vystupni signal nepfichazi na nasledujici FB

neexistuje propojeni mezi témito FB

vytvofit propojeni (z pohledu nasledujiciho FB)
pomoci konfiguraéniho kédového mista (CFG)

FB nelze ulozit do tabulky C0465

zbyvaijici operacni ¢as je nedostacujici (viz C0466)

z tabulky vyjmout nepouzivané funkéni bloky
(napfiklad nékteré vstupy a vystupy)

v piipadé spfazeného provozu Ize nékteré funkce
realizovat v jiném ménici

ménic generuje na vystupech interni vypoctené
signaly se zpozdénim

funkéni bloky se zpracovavaji v nevhodné
posloupnosti

procesni tabulku v C0465 prizptsobit toku signalu

8-10
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8.4 Popis funkénich bloku
Tabulka disponibilnich funkénich bloku

funkéni blok popis CPU-cas uzity v zakladni konfiguraci C0005

1000 4000 5000 6000 7000 20 21
AND1 logické AND, blok 1 7 °
AND2 logické AND, blok 2 °
AND3 logické AND, blok 3 ° °
AND4 logické AND, blok 4 °
AND5 logické AND, blok 5
OR1 logické OR, blok 1 7 ° ° ° °
OR2 logické OR, blok 2 °
OR3 logické OR, blok 3 ° °
OR4 logické OR, blok 4 °
OR5 logické OR, blok 5 °
NOT1 logicka negace, blok 1 4 °
NOT2 logicka negace, blok 2 °
NOT3 logicka negace, blok 3 ° .
NOT4 logicka negace, blok 4 °
NOT5 logicka negace, blok 5 .
RILIQ QSP / negace zadané hodnoty 9 ° ° °
FLIP1 D-flipflop 1 7 . °
FLIP2 D-flipflop 2
DIGDEL1 binarni zpozdujici ¢len 1 10
DIGDEL2 binarni zpozdujici ¢len 2
DIGIN vstupni svorky X5/E1...X5/E5 - ° . . . ° ° °
DIGOUT vystupni svorky X5/A1...X5/A4 - ° . . . ° ° °
AIN1 analogovy vstup X6/1, X6/2 1 ° ° . . ° ° °
AIN2 analogovy vstup X6/3, X6/4 29 ° ° . . ° ° °
AOUT1 analogovy vystup X6/62 13 . . . . ° ° °
AOUT2 analogovy vystup X6/63 . . . . ° ° °
CMP1 komparator 1 15 . . ° . ° ° °
CMP2 komparator 2 . °
CMP3 komparator 3 °
ASWA1 analogovy prepinac 1 4 ° . . °
ASW2 analogovy pfepinac 2 . °
ANEG1 analogovy negator 1 4 . . . . ° ° .
ANEG2 analogovy negator 2 .
PT1-1 zpozdujici ¢len 1. Pofadi 9
ARIT1 aritmeticky blok 1 12 . .
ARIT2 aritmeticky blok 2
LIM1 omezeni 6 L]
ADD1 souctovy blok 9
ABS1 absolutni hodnota 5 L]
FIXSET1 pevné Zadané hodnoty 10
DFIN vstup fidici frekvence 6 o o (] (] . .
DFOUT vystup fidici frekvence 38 . . . ° °
DFSET zpracovani fidici frekvence 93 . . . °
DCTRL fizeni pfistroje - . . . . ° ° °
MCTRL servoregulace - . . . °
NSET zadana hodnota otaéek - Uprava 77 ° ° . . .
MPOT1 motorpotenciometer 22
PCTRL1 procesni regulator 63
REF referenéni funkce 110 . . . . .

Lenze BA9300 cZ 1.0 8-11
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funkeni blok popis CPU-¢as uzity v zakladni konfiguraci C0005

1000 4000 5000 6000 7000 20 21
RFG1 rozbéhovy ¢len (Hochlauf) 18 .
DT1-1 rozdilovy ¢len 13
DFRFG1 fidici frekvence-rozbéhovy ¢len (Hochlauf) 44
MFAIL reg. vypadku sité 44 (] (]
BRK nastaveni, pfidrzna brzda 17
TRANS1 vyhodnocovani hrany binarniho signalu 8
TRANS2 vyhodnocovani hrany binarniho signalu
MONIT kontrola . ° . . ° ° °
MLP1 detekee vypadku faze motoru 30
S&H Sample and Hold 5
DB1 mtrvy chod 8 (]
CONV1 piepocet 9
CONV2 piepocet
CONV3 piepocet (]
CONV4 piepocet
CONV5 piepocet .
PHCMP1 komparator 9 .
PHINT1 integrator Uhlu 8
PHDIV1 prepocet 9
AIF-OUT sbérnice 60
CAN-OUT Systembus 60
8-12 BA9300 cz 1.0 Lenze
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funkéni blok

popis

CPU-¢as

uzity v zakladni konfiguraci C0005

1000

4000

5000

6000

7000

N
-

FCODE 17

FCODE 26/1

FCODE 26/2

FCODE 271

FCODE 27/2

FCODE 32

FCODE 37

FCODE 108/1

FCODE 108/2

FCODE 109/1

FCODE 109/2

FCODE 141

FCODE 175

FCODE 250

FCODE 471

FCODE 472/1

FCODE 472/2

FCODE 472/3

FCODE 472/4

FCODE 472/5

FCODE 472/6

FCODE 472/7

FCODE 472/8

FCODE 472/9

FCODE 472/10

FCODE 472/11

FCODE 472/12

FCODE 472/13

FCODE 472/14

FCODE 472/15

FCODE 472/16

FCODE 472/17

FCODE 472/18

FCODE 472/19

FCODE 472/20

FCODE 473/1

FCODE 473/2

FCODE 473/3

FCODE 473/4

FCODE 473/5

FCODE 473/6

FCODE 473/7

FCODE 473/8

FCODE 473/9

FCODE 473/10

FCODE 474

FCODE 475/1

FCODE 475/2

volna kédova mista

Lenze
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Systém kontroly

Systém kontroly chrani pohon pfed nepfipustnymi provoznimi stavy.
Pokud se néktera kontrolni funkce aktivuje, dojde k:

e aktivovani aktualni nastavené reakce (viz kapitola 8.5.1).

e aktivovani digitalniho vystupu v pfipadé, Ze je touto funkci obsazen.

e uloZeni identifikace chyby na prvni pozici do historie paméti (viz kapitola 9.2).

Reakce

Méni¢ mGze na provozni chybu reagovat ¢tyfmi raznymi zpusoby:
o TRIP (nejvyssi priorita)

e signalizace

e varovani

o OFF = bez reakce (nejnizsi priorita)

U nékterych chyb mizete stanovit, jakym zplisobem ma méni¢ na vzniklou chybu reagovat
(viz kapitola 8.5.2).

TRIP
stavové hlaseni na ovladaci jednotce pii TRIP
RDY IMP FAIL
O | |
M : aktivni [ : neaktivni O :blika

Chovani pohonu:
e Dojde k odpojeni vykonovych vystupu U, V, W, dokud se neprovede TRIP-Reset.
e Pohon dobiha (regulace je neaktivni!).

o Po provedeni TRIP-Reset (viz kapitola 9.4) pohon nabiha po nastavené rozbéhové rampé na
aktualni zadanou hodnotu.

Signalizace
stavova hlaseni na ovladaci jednotce pri signalizaci
RDY IMP FAIL
[ ] L]
M : aktivni [J : neaktivni O :blika

BA9300 Ccz 10 8-15
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Chovani pohonu:
e Dojde k odpojeni vykonovych vystupt U, V, W, dokud je chyba aktivni.

e Chybatrva < 0,5s:
— Pohon dobiha (bez regulace!), dokud je tato porucha chyba aktivni.
— Pokud se chyba opét neobjevi, nabihd pohon s maximalnim momentem na aktualni Zadanou
hodnotu.
e Chybatrva > 05s
— Pohon dobihé (bez regulace!), dokud je tato chyba aktivni.
— Dojde ke ztraté referencnich bodu.

— Pokud se chyba opét neobjevi, nabiha pohon po nastavené rozb&hové rampé na aktualni
Zadanou hodnotu.

Nebezpedi!
Pokud se chyba opétovné neobjevi, pohon nabiha automaticky.

Varovani

stavova hlaseni na ovladaci jednotce, v pfipadé varovani

RDY IMP FAIL
| O |
M : aktivni 1 : neaktivni O :blika

Chovani pohonu:

e Pohon bézi v regulacni smycce.

OFF

e Na provozni chyby neni odezva! Systém kontroly je deaktivovan.

Stop!

Pokud se systém kontroly deaktivuje, mize dojit k poSkozeni pohonu.

8-16
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Pfehled zdrojii chyb detekovanych méni¢em a odpovidajici reakce.

Chybové hlaseni

nastavitelna reakce

displej LECOM vyznam T M w vyp. kod

CCr T.71 systémova porucha (] - -

CEO T:. 61 chyba komunikace AlF I o C0126
W: 2061

CE1 T:62 komunikaéni chyba na vstupnim modulu procesnich dat CAN-IN1 I v . C0591
W: 2062 ( €asova kontrola, nastavitelna na C0357/1)

CE2 T:63 komunikaéni chyba na vstupnim modulu procesnich dat CAN-IN2 v v . C0592
W: 2063 ( €asova kontrola, nastavitelna na C0357/2)

CE3 T:64 komunikaéni chyba na vstupnim modulu procesnich dat CAN-IN3 v v ° C0593
W: 2064 ( €asova kontrola, nastavitelna na C0357/3)

CE4 T:65 stav BUS-OFF (vyskytlo se mnoho chyba komunikace) v v . C0595
W: 2065

EEr T:9 externi kontrola . v v v C0581
W: 2091
M: 1091

H05 T:105 interni chyba (] - -

HO7 T:107 interni chyba (] - -

H10 T:110 chyba na ¢idle teploty chladiciho télesa (] - C0588

H11 T:111 chyba na ¢idle teploty vnitfniho prostoru (] <

LP1 T:32 identifikace vypadku faze motoru (funkéni blok musi byt uloZen v I I o C0597

C0465)

LU M: 1030 podpéti (] - -

NMAX T: 200 prekroéena hodnota maximalnich otacek (C0596) (] - -

0C1 TN zkrat . - -

(0]07 T:12 zemni spojeni . - -

0C5 T:15 I xt - pretizeni . - -

OH T:50 chladici téleso-teplota 1 (max. pfipustna, pevna hodnota) . - -

OH3 T:53 motor-teplota 1 (max. pfipustnd, pevna hodnota) . I C0583

OH4 W: 2054 chladici téleso-teplota 2 (nastavitelna, C0122) I C0582

OH7 W: 2057 motor-teplota 2 (nastavitelna, kéd: C0121) (] I C0584

OH8 T:.58 teplota motoru (pevna hodnota) pomoci vstupt T1/T2 1/ p* o C0585
W: 2058

ou M: 1020 prepéti v napétovém meziobvodu (] - -

P03 T:153 odchylka mezi Zadanou a skute¢nou hodnotou (chyba v 1/ (] I C0589
W: 2153 regulatoru)

P13 T:163 preteceni uhlu (] I I C0590
W: 2163

PEr T: 74 chyba v programu (] - -

Pl T:79 chyba béhem inicializace (] - -

PRO T: 75 obecna chyba v sadé parametri (] - -

PR1 T: 72 chyba v sadé parametr( 1 (] - -

PR2 T: 73 chyba v sadé parametr(i 2 (] - -

PR3 T. 77 chyba v sadé parametr(i 3 (] - -

PR4 T:78 chyba v sadé parametrti 4 (] - -
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Konfigurace

Chybové hlaseni nastavitelna reakce
displej LECOM vyznam T w vyp. kod
Sd2 T:82 chyba na resolveru . * v C0586
W: 2082
Sd3 T:83 chyba ¢idla na X9 PIN 8 I o . C0587
W: 2083
Sd5 T:85 chyba ¢idla X6/1 X6/2 (C0034 = 1) I I (] C0598
W: 2085
Sd6 T:86 chyba ¢idla teploty motoru (X7 nebo X8) o I 1/ C0594
W:2086
Sd7 T.87 chyba ¢idla absolutni hodnoty na X8 I - (] C0025
T. TRIP M: hlageni W: varovani ®: Lenze
. mozné - nemozné

»~*: mozné nastaveni. Pokud se chyba vas neodstrani, miZe dojit k poSkozeni motoru

8-18

Tip!
Udaje ve sloupci "LECOM” Ize &ist v C0168/x v pfipadé, Zze bude pomoci sbé&rnicového modulu
zpfistupnéna historie chyb.
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Konfigurace

8.5.3 Vizualizace chyby prostrednictvim digitalniho vystupu

Chybova hlaseni, tzn. TRIP, hlaSeni (signalizace) nebo varovani Ize, ve funkénim bloku DIGOUT,
pfifadit digitalnim vystupdm (napfiklad X5/A1 ... X5/A4).

Jednotlivé generovani TRIP nebo hlaSeni nebo varovani (jednotlivé hlaseni):
1. V kédové roving, v kodu C0117 a nasledné subkddu, zvolit digitalni vystup.

2. V roviné parametru pfifadit TRIP nebo hlaseni nebo varovani.

Spoleéné generovani TRIP, hlaSeni nebo varovani (skupinové hlaseni):
1. Logickému ¢lenu OR pfifadit TRIP, hlaSeni a varovani.
2. V kbédové roving, v kddu C0117 a nasledné subkddu, zvolit digitalni vystup.

3. Vroviné parametr(l pfifadit vystup logického ¢lenu OR.

Generovani urcité, jednotlivé, kontrolni funkce:
1. V kédové roving, v kodu C0117 a nasledné subkddu, zvolit digitélni vystup.
2. Pifadit urCitou kontrolni funkci (napfiklad: MONIT-OH7).
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Chyby-vyhledavani a odstranovani

e Pomoci zobrazovacich prvkd, nebo stavovych informaci miizete rychle rozpoznat vyskytnutou
chybu (viz kapitola 9.1).

o Chybu analyzujte pomoci historie chyb (kapitola 9.2) a seznamu v kapitole 9.3.

e Seznam v kapitole 9.3 zahrnuje tipy, jakym zplsobem Ize chybu odstranit.

Hledani chyby

Vizualizace na ménici

Dvé LED-diody poskytuji obraz o stavu pfistroje.

LED zelena LED ¢ervena kontrola

[ ] O regulator je odblokovany; bez poruchy
o O C0183; event. C0168/1

O O C0168/1

M : aktivni [ : neaktivni 0O :blika

Vizualizace na ovladaci jednotce

Stavova hlaSeni na displeji poskytuji pfedstavu o stavu pfistroje.

FAIL = B : aktivni TRIP, hlaSeni nebo varovani

FAIL RDY IMP kontrola

] | O regulator je odblokovan, bez poruchy
n O [ ] C0168/1

O O | C0183

O | | C0183

n | O C0168/1

n | [ ] C0168/1

M : aktivni [ : neaktivni

Vizualizace prostiednictvim LECOM stavové slovo C0150

Cty¥i bity stavového slova poskytuji obraz o stavu pfistroje.
bit 7. bit 12 bit 13 bit 15 kontrola

RFR varovani hlaSeni pfipraven k provozu

1 0 0 1 C0183

1 1 1 0 C0168/1
0 1 0 1 C0168/1

1 0 1 1 C0168/1
0 1 0 1 C0168/1
BA9300 Cz 1.0 9-1
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Analyza pohonu pomoci paméti chyb (historie)

Pamét chyb - historie Vam umozfiuje zpétné sledovani chyby. Chybova hladeni se ukladaji do této
paméti v poradi jejich vyskytu.

Tip!

Koédova mista paméti chyb naleznete v menu: Diagnostic (diagnostika).

Slozeni paméti chyb - historie

e Pamét ma 8 pozic, které jsou pFistupné prostfednictvim subkodu.

e Prvni pozice (subkdd 1) obsahuje informace o aktivni chybé.
— Ulozeni chyba na pozici 1 se provede teprve po odkvitovani chyba nebo jeji deaktivaci.

e Pozice 1-7 obsahuji informace o posledni az sedmé posledni chyby.

e Kazda aktivni chyba obsahuje urcité informace, které se ukladaji a jsou pfistupné pomoci

kédovych mist:

kodové misto a pristupné informace

pamétova pozice

C0168 C0169 C0170 subkod

1 aktivni chyba
2 pozice paméti chyb 1
. 3 pozice paméti chyb 2
identifikace chyb a reakee Casovy Qkam?ik E:ig?g#:gnc:;;os:bou 4 poz?ce pamtiet? chyb 3
posledniho vyskytu vyskytovaly chyby v C0168 5 pozice paméti chyb 4
6 pozice paméti chyb 5
7 pozice paméti chyb 6
8 pozice paméti chyb 7

BA9300 Ccz 10
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Prace s paméti chyb

Identifikace chyby a reakce

e Kobd C0168 obsahuje v kazdé pamétové pozici identifikaci chyba a naslednou jeji reakci.
— Ukladani se provadi pod €islem chyby v systému LECOM (viz kapitola 8.5.2).

Vénujte pozornost:

o Pokud se sou€asné vyskytne vice chyb s rozdilnou reakci:

— UloZi se pouze ta chyba, jejiZ reakce ma nejvyssi prioritu (TRIP — hlaSeni — varovani).
e Pokud se soucasné vyskytne vice chyb se shodnou reakci (napfiklad 2 hlaseni):

— Dojde k uloZeni pouze prvni aktivované poruchy.

Casovy okamzik

e V kédu C0169 se ukladaji Casové udaje, ve kterych byly aktivovany pfislusné chyba:
— Vztazny €asovy okamZik je stav asového E&itace pfipojeni k siti (C0179).

Vénujte pozornost:

o Pokud se néjaka chyba vyskytne vicenasobné, bezprostfedné za sebou, ulozi se do paméti
pouze Casovy okamzik jejiho posledniho vyskytu.

Cetnost

e V kédu C0170 se uklada informace o tom, jak ¢asto se bezprostfedné za sebou vyskytovala
stejna chyba. Uklada se ¢asovy okamzik posledniho vyskytu.

Vymazani paméti chyb - historie

V kédu C0167 nastavte hodnotu 1, ¢imz dojde k vymazani této paméti.

BA9300 Ccz 10
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9.3

Chybova hlaseni

Hledani chyb a odstranovani zavad

Tip!

Pokud se chybové hlaSeni detekuje po sbérnici, pfeéte se misto zkratky LECOM-Nr. kéd C0168/x.

Vyznam LECOM-Nr. naleznete v kapitole 8.5.2 "systém kontroly”.

displej chyba pfic¢ina postup pfi odstranéni zavady
bez chyby -
CCr systémova chyba silné rusivé vlivy na fidici kabelazi fidici vodice odstinit PE-instalace (viz kapitola
zemni smycky v instalaci 4.4 "instalace typického pohonového systému dle CE”)
CEO chyba komunikace chyba pfi pfenosu fidicich povell prostfednictvim pevné nasunout, eventualné pfiSroubovat automatizaéni
automatizacniho rozhrani X1 jednotku
CE1 chyba komunikace na CAN_IN_1 modul pfijima chybna data , nebo doslo k zkontrolovat vedeni na X4
vstupnim bloku procesnich | pferuSeni komunikace zkontrolovat vysila¢
dat CAN_IN_1 eventuelng zvysit &as kontroly v C0357/1
CE2 chyba komunikace na CAN_IN_2 modul pfijima chybna data , nebo doslo k zkontrolovat vedeni na X4
vstupnim bloku procesnich | pferuSeni komunikace zkontrolovat vysila¢
dat CAN_IN_2 eventuelné zvysit das kontroly v C0357/2
CE3 chyba komunikace na CAN_IN_3 modul pfijima chybné data , nebo doslo k zkontrolovat vedeni na X4
vstupnim bloku procesnich | pferuSeni komunikace zkontrolovat vysila¢
dat CAN_IN_3 eventuelné zvysit ¢as kontroly v C0357/3
CE4 stav BUS-OFF méni¢ detekoval pfili§ mnoho chybnych telegraml prezkousSet instalaci:
prostfednictvim Systembus a byl od sbérnice odpojen prezkouSet zakonceni shémice (terminator) (pokud je k
dispozici)
zkontrolovat stinéni
zkontrolovat pfipojeni PE
pfezkouSet zatiZeni sbémice:
snizit komunikacni rychlost (vénovat pozornost délce
kabelaze)
EEr externi chyba (TRIP-Set) | doslo k aktivovani vstupu, ktery je obsazen funkci TRIP-Set | pfezkouSet externi €idlo
HO5 interni chyba v tomto pfipadé je zadouci konzultace s firmou Lenze
HO7 vadna vykonova ¢ast béhem inicializace byla detekovana vadna vykonova ¢ast v tomto pfipadé je Zadouci konzultace s firmou Lenze
H10 chyba ¢idla teploty ¢idlo teploty chladiciho télesa signalizuje nedefinovanou v tomto pfipadé je Zadouci konzultace s firmou Lenze
chladiciho télesa hodnotu
H11 chyba ¢idla teploty ¢idlo teploty vnitfniho prostoru signalizuje nedefinovanou v tomto pfipadé je Zadouci konzultace s firmou Lenze
vnitfiho prostoru hodnotu
LP1 vypadek faze motoru doslo k vypadku faze motoru, kterou protéka proud zkontrolovat motor a pfivodni vodice
mezni hodnota proudu je nastavena pfili§ nizko v kddu C0599 nastavit vy$8i proudové omezeni
tato kontrola neni vhodna pro: deaktivovat kontrolu, nastavenim C0597= 3
e synchronni -servomotory
o frekvence togivého pole > 480 Hz
LU podpéti napéti meziobvodu je men$i nez hodnota stanovend v zkontrolovat napéti sité
C0173 zkontrolovat napajeci modul
Nmax pfekro¢ené maximalni aktivni zatiZeni je pfili§ velké (napfiklad pfi zdvihu) zkontrolovat dimenzovani pohonu, eventualné zvysit

otacky zafizeni (C0596)

pohon neni fizen otackové, tocivy moment je silné omezen

momentové omezeni
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Hledani chyb a odstranovani zavad

displej chyba pfic¢ina postup pfi odstranéni zavady
0ocC1 zkrat zkrat identifikovat pficinu zkratu; zkontrolovat kabeldz
piiili§ velky kapacitni nabijeci proud v kabeldZi motoru pouzit kratSi nebo nizkokapacitni kabeldz k motoru
(0]07 zemni spojeni jedna faze motoru mé zemni spojeni zkontrolovat motor a kabelaz
pfilis velky kapacitni nabijeci proud v kabel4dzZi motoru pouzit kratSi nebo nizkokapacitni kabeldz k motoru
0C5 | x t - pretizeni Casté a pfilis dlouhé zrychlovaci déje s nadproudem zkontrolovat dimenzovani pohonu
trvalé pretizeni s Iyotor > 1,05 X Iy
OH teplota chladiciho télesa se | teplota okoli meéni¢ nechat vychladnout a zabezpecit lepsi chlazeni
pohybuje nad hodnotou, | T, > 40 °C respektive 50 °C zkontrolovat okolni teplotu v rozvadéci
pevné nastavenou v ménici | chladici téleso je silné zneCisténé vyCistit chladici téleso
chladici téleso je instalované v nespravné poloze zménit polohu uchyceni ménice
OH3 " teplota motoru se pohybuje | motor je nadmérné oteplen z divodu nepfipustné vysokych | zkontrolovat dimenzovani pohonu
nad hodnotou, pevné hodnoty proudu nebo ¢astych a pfili§ dlouhych urychlovacich
nastavenou v ménici déja
neni pfipojeno €idlo PTC pfipojit ¢idlo PTC nebo deaktivovat kontrolu (C0583=3)
OH4 teplota chladiciho télesa se | teplota okoli meéni¢ nechat vychladnout a zabezpecit lepsi chlazeni
pohybuje nad hodnotou, | T, > 40 °C respektive 50 °C zkontrolovat okolni teplotu v rozvadéci
nastavenou v C0122 chladici tleso je silné zne¢isténé vygistit chladici t&leso
chladici téleso je instalované v nespravné poloze zménit polohu uchyceni ménice
v kédu C0122 byla nastavena pfili§ nizka hodnota zadat vy$3i hodnotu
OH7 " teplota chladiciho télesa se | motor je nadmérné oteplen z divodu nepfiipustné vysokych | zkontrolovat dimenzovani pohonu
pohybuje nad hodnotou, [ hodnoty proud(i nebo Eastych a pfili§ dlouhych urychlovacich
nastavenou v C0121 déja
neni pfipojeno €idlo PTC pfipojit ¢idlo PTC nebo deaktivovat kontrolu (C0584=3)
v kédu C0121 byla nastavena piilis nizka hodnota zadat vy33i hodnotu
OH8 PTC na svorkdch T1, T2 | motor je nadmérné oteplen z diivodu nepfiipustné vysokych | zkontrolovat dimenzovani pohonu
signalizuje pfehrati motoru |hodnoty proudd nebo Eastych a pfili§ dlouhych urychlovacich
déju
svorky T1, T2 nejsou obsazené pfipojit €idlo PTC nebo tep. kontakt, nebo deaktivovat
kontrolu (C0585=3)
ou prepéti piili§ velka brzdna energie (napéti meziobvodu je vy$Sinez | pouzit brzdny modul, respektive rekuperaéni jednotku
hodnota v C0173)
P03 pfeteCeni thlu rozdil Uhlu mezi Zadanou a skute¢nou hodnotou polohy je | zvySit omezeni v kédu C0255
vétSi nez mez nastavena v C255 eventualné deaktivovat kontrolu (C0589 = 3)
pohon nem(iZe sledovat fidici frekvenci (Iax-omezeni) zkontrolovat dimenzovani pohonu
P13 pfeteCeni thlu regulator uhlu pracuje na omezeni odblokovat méni¢
pohon nemuzZe sledovat fidici frekvenci (Iyax-0mezeni) zkontrolovat dimenzovani pohonu
PEr chyba programu ve struktufe programu byla nalezena chyba odeslat firmé Lenze méni¢ se sadou parametrl (na disketé)
Pl inicializa¢ni chyba béhem transferu sady parametr(i mezi ménici byla nalezena |upravit sadu parametri
chyba
sada parametri nekoresponduje s ménicem
PRO chyba sady parametr(i chyba pfi nacitani sady parametr( nastavit poZzadovanou sadu parametrd a tuto uloZit kddem
PR1 POZOR: €0003
PR2 v méni¢i se automaticky provadi vyrobni nastaveni v pipadé PRO je nutné jesté odpojit napajeni
PR3
PR4
Sd2 chyba resolveru preruSené vodice k resolveru prezkouSet kabelaz resolveru z hlediska pferuSeni vodice
zkontrolovat resolver
nebo odpojit kontrolu (C0586 = 3)
Sd3 chyba ¢idla na X9/8 prerusené vodice prezkouSet kabeldz z hlediska preruseni vodice
vstup X9 PIN 8 neni obsazen na vstupu X9 PIN 8 pfilozit 5V nebo deaktivovat kontrolu
(C0587 = 3)
Sd5 vadné ¢idlo fidici hodnoty |fidici hodnota proudu na X6/1 X6/2 < 2mA prezkouSet kabeldz z hlediska preruSeni vodice
proudu zkontrolovat €idlo Fidici hodnoty proudu
Sd6 chyba na senzoru senzor detekce otepleni motoru na X7, nebo X8 signalizuje | zkontrolovat pfipojeni pfivodni kabelaze
nedefinovanou hodnotu eventualné deaktivovat kontrolu, nastavenim C0594 = 3
Sd7 chyba na ¢idle ¢idlo absolutni hodnoty s rozhranim RS485 nevysila Zadné | zkontrolovat pfivodni kabeldz

Udaje

zkontrolovat ¢idlo
zkontrolovat napajeni C0421
neni pfipojeno ¢idlo fy. Stegmann

Lenze

1) Detekce teploty prostfednictvim resolveru nebo IRC ¢idla
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Hledani chyb a odstranovani zavad

Resetovani poruchy

TRIP
e K odblokovani impulst, po odstranéni chyby, dojde teprve po resetu TRIP.

e TRIP se resetuje pomoci:

— ovladaci jednotky:
stisknout tlacitko STOP.
poté stisknout RUN, aby doslo k opétnému odblokovani ménice.

— LECOM: C0043 nastavit na 0",
— Fidici slovo C0135.

— svorka X5/ES.

— Fidici slovo AlF.

— Fidici slovo Systembus.

Tip!
Pokud je zdroj chyby TRIP jesté aktivni, nelze vznikly TRIP resetovat.

Hlaseni

e Po odstranéni chyby automaticky dojde k odblokovani impulsu.

BA9300 Ccz 10

Lenze



10

Lenze

Udrzba

Udrzba

o Meénic je bezudrzbovy pfistroj, za pfedpokladu dodrzovani pfedepsanych provoznich
podminek (viz kapitola 3.2).

e V pfipadé znecisténého okoli, muze dojit k ucpani vétracich stérbin na ménici. Z tohoto
ddvodu je nutné, tyto vétraci praduchy pravidelné kontrolovat (dle stupné znecisténi cca.
kazdy &tvrty mésic):

— Ucpané vétraci stérbiny procistéte pomoci priimyslového vysavace.

Stop!
P¥i Cisténi vétracich Stérbin nepouzivejte zadné ostré nebo Spicaté pfedméty, jakymi jsou napfiklad:
nGz nebo Sroubovak.

BA9300 Ccz 10 101



Hospodareni s odpady

11 Hospodareni s odpady
Ménic¢ se sklada z raznych materiald.

Nésledujici tabulka uvadi materialy, které je mozno recyklovat a materidly, které je nutné zlikvidovat:

material recyklace likvidace
kov .

plast .

osazené plosné spoje - °

sTop] StoP!

PFisluSné materialy likvidujte dle platnych norem o zivotnim prostfedi.
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12 Dodatek

12.1 PrisluSenstvi

K ménic¢lm nabizi firma Lenze nasledujici pfisluSenstvi:
e sitovy filtr

® pojistky

e pojistkové spodky

e systémovou kabelaz pro resolver

e systémovou kabelaz pro vazbu Fidici frekvence

Prostrednictvim sbérnicového modulu LECOM A/B (RS232, RS485, nebo LWL) je mozné k ménici
pfipojit PC. Pomoci PC-programid LEMOC2 nebo Global-Drive-Control Ize méni¢ jednoduse
parametrovat.

PC-Program LEMOC2 V3.X
Program bézi pod DOSem a dodava se s ovladaci pro LECOM A/B (RS232, RS485, nebo LWL).

Funkce programu:

e piehledné parametrovani.

e jednoduché jisténi dat.

e programovy modul pro vizualizaci interni struktury (propojeni) funkénich blok{ (pro DOS).
PC-Program Global-Drive-Control

Program bézi pod Windows a dodava se s ovladacdi pro LECOM A/B (RS232, RS485 nebo LWL).

Dalsi funkce tohoto programu:
e vizualizace procesnich signald.
e diagnostika a vyhledavani poruch.

® pomoc pfi uvadéni do provozu.
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Priloha

Priklady riznych aplikaci

Otackova regulace

Tip!
Nasledujici kédova mista naleznete v menu: "Short Setup / Speed mode” ovladaci jednotky 9371 BB

nebo v menu: "Kurzinbetriebnahme / Drehzahlbetrieb (zkracené uvedeni do provozu / provoz s
regulaci otd€ek)” v programu Global-Drive-Control nebo LEMOC 2.

Udaje o typu motoru (obsahuje véechny stitkové udaje)

C0173 XXX zadat UG-mez (napéti sité)
C0086 XXX zadat typ motoru LENZE

Zadani maximalniho proudu motoru

C0022 XXXA stanovit Imax

Zadani konfigurace regulatoru

C0005 1000 zvolit otaCkovou regulaci
C0025 XXX zadat zpétnovazebni systém

Nastaveni zadané hodnoty otacek

C0011 XXX rpm stanovit maximalni otacky

C0012 XXX S nastavit rozb&hovou rampu (dobu)

C0013 XXX S nastavit dobéhovou rampu (dobu)

C0105 XXX S nastavit dobéhovou rampu (dobu) pro QSP

Aplikaéni parametry

C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator

Ulozeni parametrt

C0003 XXX ulozit vSechny parametry
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Obr. 12-2 Schéma zapojeni pohonu pro konfiguraci 1000

Tip!

Brzdnou jednotku je nutné aplikovat pouze v tom pfipadé, pokud pfi generatorickém provozu prekrodi
hodnota napéti meziobvodu v Servo-ménici 93XX horni mez, nastavenou v C0173 (nasledné se

aktivuje porucha "OU”). Brzdna jednotka (ve spojeni s brzdnym odpornikem) pfeménuje (mafi)
kinetickou energii zafizeni v brzdném odporniku v teplo. Timto zplisobem se napéti meziobvodu

udrzuje pod horni hranici a zaroven nedojde k vybaveni chybového hlaseni "OU”.
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Priloha

Regulace toc¢ivého momentu s omezenim otacek

Tip!

Nasledujici kddova mista naleznete v menu: "Short Setup / Toque mode” ovladaci jednotky 9371 BB
nebo v menu: "Kurzinbetriebnahme / Drehmomentenbetrieb (zkracené uvedeni do provozu / provoz

s regulaci tocivého momentu)” v programu Global-Drive-Control nebo LEMOC 2.

Udaje o typu motoru (obsahuje véechny stitkové udaje)

C0173 XXX zadat UG-mez (napéti sité)
C0086 XXX zadat typ motoru LENZE

Zadani maximalniho proudu motoru

C0022 XXXA stanovit Imax

Zadani konfigurace regulatoru

C0005 4000 zvolit regulaci to¢ivého momentu
C0025 XXX zadat zpétnovazebni systém

Nastaveni zadané hodnoty otacek

Co011 XXX rpm stanovit maximalni otacky
C0105 XXX S nastavit dobéhovou rampu (dobu) pro QSP

Omezeni otacek
Cc0472/4 xxX % nmax stanovit dolni mez otacek
Aplikaéni parametry

C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator

Ulozeni parametra

C0003 XXX ulozit vdechny parametry

BA9300 Cz 1.0
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12.2.3

Lenze

Priloha | —= ]I

Pohon - master s ridici frekvenci

Tip!

Nasledujici kddova mista naleznete v menu: "Short Setup / DF master” ovladaci jednotky 9371 BB
nebo v menu: "Kurzinbetriebnahme / Leitfrequenz-Master (zkracené uvedeni do provozu / pohon -
master s Fidici frekvenci)” v programu Global-Drive-Control nebo LEMOC 2.

Udaje o typu motoru (obsahuje véechny stitkové udaje)

C0173 XXX zadat UG-mez (napéti sité)
C0086 XXX zadat typ motoru LENZE

Zadani maximalniho proudu motoru

C0022 XXXA stanovit Imax

Zadani konfigurace regulatoru

C0005 5000 obecny pohon - master s fidici frekvenci
5900 S nouzovym stopem pro spfazeny provoz pii QSP
C0025 XXX zadat zpétnovazebni systém

Nastaveni zadané hodnoty otacek

Coo11 XXX rpm nastavit maximalni otacky

C0012 XXX S nastavit rozb&hovou rampu

C0013 XXX S nastavit dobéhovou rampu

C0105 XXX S nastavit dobéh. rampu pro QSP pfi C0005 = 5000
C0672 XXX S nastavit dob&h. rampu pro QSP pfi C0005 = 59xx
C0032 XXX prevodovy pomér Citatel

C0033 XXX prevodovy pomér jmenovatel

C0473/1 XXX koeficient pratahu ditatel

C0533 XXX koeficient pratahu jmenovatel

Aplikaéni parametry

C0070 XXX Vp n-regulator
Co0071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX zesileni regulatoru uhlu

Ulozeni parametri

C0003 XXX ulozit v§echny parametry

BA9300 Cz 1.0 12-7



8-¢T

0ocevd
000G 1oeinByuoy oid Ainpjnys juslodez ewsyos  #-zZ| 190

Z0

0T

: rozbéhovy ¢len hlavni :
. NSET-RFG-STOP 24dand hodnota NSET :

FIXEDO —E’;;.:izg:sﬁﬁ\f Qsp/  tar-S matematickd qubq§

- = CINH hlavni a dodate¢né!
O—+-NSET-N 2&dané hodnoty !
NSET-NOUT | _

v,

[ [XI(1-y)

[C2at] : ! [C0030]

v
? ¢ TEB: NSET-RFG-I=0
cotbis |corbans 1= :

0 i
}ﬂ T10..15 :
n v 15| H
O NSETTIE |, ;

c0101/1 [cotoan
coi012  [cotoa/2

coorz__Jooors
3 AN

A2 4

O NSET-NADD-INV

NSET-NADD

FIXDEO
DFSET-N-TRIM nastaveni otécek DFSET
04725 N
DFSET-RAT-DIV
C0032 * [C0537
[C0536/2
DFSET-VP-DIV g
C0473/1—>O DFSET-POUT:
[C0536/1 o REF
L, {DFSETIN E DFSET-NOUT ! REF-OK |
REF-BUSY | _,
[Cos3g ] C0530 ofset ohlu D >0
C0533 #édany Ghel [C0252 M
oy - +¥ *, oDFSET-PSET; O REF-N-IN —>0—
- oDFSET-PSET
+A
DFSET-SET . A‘L’k REF-PHLIN REF-PSET! _,
053813
DFSET-RESET . — ’ [ REF-MARK
nastaveni unlu -
[C0538/2 B REF-ON
DFSET-A-TRIM nastaveni Ghlu = f(n) / .
> >
C053673 C+0253 skuteénd hdnota Ghlu
X5
DIGIN DIGIN1=—»— QSP
- c0114/1..5 DIGIN2——>0]
: oy DIGIN3——»]
DIGIN4——»0— TRIP-SET
Aol oo
Ll |GINS ——»F—> TRIP-RESET

azua

oge




azua

0oe6vd

Z0

0T

6-¢T

[C0472/3

X7

X8

ICTRL-HI-M-LIM

CTRL-LO-M-LIM

0472/6 O

C0908
ICTRL-PHI-LIM

ICTRL-PHI-ON

FIXED1 —»[}

FIXED0% —»O

C0906/6]

FIXEDO% —»O—

MCTRL
MCTRL-MMAX '
MCTRL-NSET2 o
reguldtor otacek [_vﬁcooso . MCTRL-MSET2 !
a reguldtor :
‘ MCTRL-IMAX
proudu —— >0
+ y VECT-CTRL [PWM :
R £
v L & C0056 :
C0070 |7 : :
0071 lH/ omezeni ’ ’ H
momentu C0006] [C0018]
C0022 :
> k C0081 : e -
’ . C0084 : TRIP i piGOUTH DIGOUT:
omezinl C0086 ggg ? NACT=0 [+ DIGOUT2 C0118/1..4 :
ofécel H
C0088 RDY 4>EFEDIGOUT3 W
C0089 o+oicouts ¥ [
0090 : e L
0091 '

23 090672 MCTRL-PHI-ACT
33 D l skuteénd hodnota otééek X MCTRL-NACT
o ‘ H
[T by 3
P, C0011 :
© o | Codeur :
O :
M
es

eyYoIlid

oge




12.2.4

12-10

Priloha

Pohon - slave s ridici frekvenci

Tip!

Nasledujici kddova mista naleznete v menu: "Short Setup / DF slave bus” ovladaci jednotky 9371
BB nebo v menu: "Kurzinbetriebnahme / Leitfrequenz-Slave Linie (zkrdcené uvedeni do provozu /

pohon - slave s Fidici frekvenci)” v programu Global-Drive-Control nebo LEMOC 2.

Udaje o typu motoru (obsahuje véechny $titkové udaje)

C0173 XXX zadat UG-mez (napéti sité)
C0086 XXX zadat typ motoru LENZE

Zadani maximalniho proudu motoru

C0022 XXXA stanovit Imax

Zadani konfigurace regulatoru

C0005 6000 zvolit pohon - slave s fidici frekvenci
C0025 XXX zadat zpétnovazebni systém

Nastaveni zadané hodnoty otacek

C0011 XXX rpm stanovit maximalni otaCky

C0032 XXX pfevodovy pomér Citatel

C0033 XXX pfevodovy pomér jmenovatel

C0425 XXX konstantu Cidla pfizpUsobit pohonu master

Aplikaéni parametry

C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX zesileni regulatoru uhlu

Ulozeni parametrt

C0003 XXX ulozit vSechny parametry

BA9300 Cz 1.0
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Priloha

Pohon - slave, kaskada ridici frekvence

Tip!

Nasledujici kédova mista naleznete v menu: "Short Setup / DF slave cas” ovladaci jednotky 9371 BB
nebo v menu: "Kurzinbetriebnahme / Leitfrequenz-Slave Kaskade (zkracené uvedeni do provozu /

pohon - master s fidici frekvenci)” v programu Global-Drive-Control nebo LEMOC 2.

Udaje o typu motoru (obsahuje véechny $titkové udaje)

C0173 XXX zadat UG-mez (napéti sité)
C0086 XXX zadat typ motoru LENZE

Zadani maximalniho proudu motoru

C0022 XXXA stanovit Imax

Zadani konfigurace regulatoru

C0005 7000 zvolit pohon - slave s kaskadou Fidici frekvence

Nastaveni zadané hodnoty otacek

C0011 XXX rpm nastavit maximalni otacky

C0032 XXX pfevodovy pomeér Citatel

C0033 XXX pfevodovy pomér jmenovatel

C0425 XXX konstantu ¢idla pfizpUsobit pohonu master
C0473/1 XXX koeficient pratahu Citatel

C0533 XXX koeficient pratahu jmenovatel

Aplikaéni parametry

C0070 XXX Vp n-regulator
C0071 XXX Tn n-regulator
C0254 XXX zesileni regulatoru uhlu

Ulozeni parametrt

C0003 XXX ulozit v§echny parametry

BA9300 Cz 1.0
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12.3

Tabulka kodu

Tabulku kédu ctéte nasledujicim zplsobem:

Priloha

sloupec zkratka vyznam
kod C0039 koédové misto C0039
1 subkadd (index) 1 kddového mista C0039
2 subkadd (index) 2 kddového mista C0039
14 subkod (index) 14 kédového mista C0039
15 subkdd (index) 15 kédového mista C0039
[C0005] Hodnota parametru kddového mista, kterou Ize zménit pouze pii zablokovaném regulatoru.
LCD LCD-displej na ovladaci jednotce
Lenze vyrobni nastaveni kddového mista
* sloupec "dlleZité” obsahuije dalsi informace
vybér 1 {1%} 99 minimalni hodnota {nejmensi krok/jednotka}  maximalni hodnota
Informace vyznam (obsah) kédového mista
Dulezité poznamky |- dodate¢né, dlilezité vysvétlivky ke kddovym mistim
kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0002 | Par load 0 0 Load default nacteni vyrobniho nastaveni do |nacteni sady parametr(
pracovni paméti
1 Load PS1 nacteni sady parametrti x do e Sada parametr(i 1 se
2 Load PS2 pracovni paméti a jeji aktivovani automaticky nacte po
3 Load PS3 kaZdém zapnuti sitového
4 Load PS4 napajeni.
11 Load ext PS1 nacteni sady parametrl x z
12 Load ext PS2 ovladaci jednotky do pracovni
13 Load ext PS3 paméti a jeji aktivovani
14 Load ext PS4
20 ext -> EEPROM pfenos vSech sad parametri z
ovladaci jednotky do pfistroje a
trvalé uloZeni do paméti
C0003 | Par save 0 0 Ready ukladani je ukongeno uloZeni sady parametri
1 Save PS1 trvalé uloZeni aktuélni sady
2 Save PS2 parametr( x do paméti
3 Save PS3
4 Save PS4
1 Save extern pienos véech sad parametrl do
ovladaci jednotky
C0004 | Op-display 56 vSechny kddy, které jsou k provozni vizualizace na ovladaci jednotce se
dispozici zobrazi vybrana kddova
mista v provozni roving,
pokud neni aktivni stavové
hlaSeni z C0183

Lenze

BA9300

Cz 1.0
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kéd LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
[C0005] | Signal CFG 1000 konfigurace signalu
(pfeddefinovana zakladni
konfigurace)
0000 Common zménéna zakladni konfigurace
1 CFG:86xx -1- kompatibilni a frekvenénim
2 CFG:86xx -2- ménicem 86xx:
2 CFG:86xx -11- €005 = -1-/-2-/-11-
20 CFG:922x -20- kompatibilni se
21 CFG:922x -21- servoregulatorem 922x: C005 =
-20-/-21-
100 CFG:empty dojde k zru$eni vSech vnitfnich
propojeni (vazeb)
1000  Speed mode otackova regulace posledni Cislice udava
1001 Speed 1 preddefinované fizeni
1003 Speed 3 meénice
1005  Speed 5 o xxl:
1010 Speed 10 RSZ32’, RS_A:85 nebo
1011 Speed 11 opticky vodi¢
1013 Speed 13 ® X3 _
1015 Speed 15 InterBus-S, nebo Profibus
1100 Speed 100 ® XXX5!
1101 Speed 101 System-Bus (CAN)
1103 Speed 103 predposledni €islice udava
1105  Speed 105 pfed.defingvellr!y napétovy
1110 Speed 110 zdroj pro Fidici svorky
1111 Speed 111 o x0x
1113 Speed 113 externi napéajeci napéti
1115 Speed 115 o xxix
— vnitfni napajeci napéti na
4000  Torque mode regulace momentu s otackovou X5/A1
4001 Torque 1 vazbou druna islice udava
4003 Torque3 dodatecné funkce
4005  Torque 5 ° xixx:
4010  Torque 10 fizeni brzdéni
4011 Torque 11 ® XOxx:
4013 Torque 13 v ptipadé nouzového
4015 Torque 15 stopu dojde k Fizeni
5000  DF mst master s vazbou Fidici spfazeného pohonu, s
5001 DF mst1 frekvence regylaci Uhlu, na nulové
5003 DF mst3 otacky
5005 DF mst5
5010  DF mst10
5011  DF mst 11
5013  DF mst13
5015  DF mst15
5900  DF mst 900
5901  DF mst 901
5903  DF mst 903
5905  DF mst 905
5910  DF mst910
5911 DF mst 911
5913  DF mst913
5915  DF mst915
6000  DF slvbus slave na fidici frekvenci
6001 DF slv bus 1
6003  DF slvbus 3
6005  DFslvbus5
6010  DF slvbus 10
6011 DF slv bus 11
6013  DF slvbus 13
6015  DF slvbus 15

12-16
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
7000  DFslvcas slave na kaskadeé fidici
7001  DFslvcas 1 frekvence
7003  DFslvcas3
7005 DFslvcas 5
7010  DFslvcas 10
7011 DF slv cas 11
7013 DFslvcas 13
7015  DFslvcas 15
[C0006] | Op mode * zpUsob regulace motoru - Zzavislé na C0086
1 SSC norm regulace bez Gidla pro motory v |® 2ména kédu C0086
zapojeni do hvézdy nastavi hodnotu zpét na
- pfisludné vyrobni
2 Servo async Y servoregulace asynchronnich .
N e . nastaveni
motort v zapojeni do hvézdy o
3 Sorvo PMSMTY I rronmich e zména kodu C0006
ervo PM- servoregulace synchronnic nastavi v C0086 = 0!
motort v zapojeni do hvézdy
11 SSC norm regulace bez €idla pro motory v
zapojeni do trojuhelniku
22 Servo async servoregulace asynchronnich
motord v zapojeni do
trojuhelnika
C0009 |LECOM address 1 1 {1} 99 adresa pfistroje Cislo Ucastnika na sbérnici
pfi provozu pes rozhrani
e 10,20,..,90
rezervovano pro
Broadcast ¢leny skupin
RS232, RS485, LWL.
C0011 | Nmax 3000 |500 {1 rpm} 16000 maximalni otacky veli¢ina vztazena na
absolutni, nebo relativni
zadani Zadané hodnoty pro
rozbéhové a dobéhové
rampy.
e V pfiipadé nastavovani
pies sbémici:
velké zmény v jednom
kroku provadét pouze pfi
zablokovaném regulatoru.
C0012 | Tir (acc) 0,000 {0,000 {0,001 s} 999,900 rozbéhova rampa (doba) Tj; pro | vztazeno na zménu otacek
hlavni Zadanou hodnotu z 0...Nmax.
NSET
C0013 | Tif (dec) 0.000 {0.000 {0.001 s} 999.900 dobéhova rampa (doba) Tispro |vztaZzeno na zménu otacek
hlavni Zadanou hodnotu z 0...Nmax.
NSET
C0017 | FCODE (Qmin) 50 -16000 {1 rpm} 16000 spinaci Uroven nig; < ny nist < C0017 aktivuje vystup
komparatoru CMP1-OUT
C0018 | fchop 1 0 16/8 kHz sin provoz optimalizovany z modulaéni kmitocet
hlediska ruSeni s automatickym
pfepinanim na 8 kHz
1 8 kHz sin provoz optimalizovany z
hlediska vykonu
2 16 kHz sin provoz optimalizovany z
hlediska ruseni
C0019 | Thresh nact=0 0 -16000 {1 rpm} 16000 Uroven detekce nigt =0
€0021 | Slipcomp 0.00 0.00 {0.01 %} 20.00 kompenzace skluzu aktivni pouze pii provozu bez
Cidla pod hodnotou z kédu
C0291
C0022 | Imax current * 0 {0,01 A} 1.50 Iy Imax-0mezeni -> Zzavislé na C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfisludné tovarni
nastaveni (1,5*Imotoru)
Lenze BA9300 cz 10
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Lenze |vybér informace
[C0025] | Feedback type 10 vybér zpétnovazebniho systému | ® zadani Cidla, uvedeného
0 COMMON C0420, C0490, nebo C0495 byl | na typovém Stitku motoru
dodateéné zménén Ié%’(‘)zz‘z i automatiok
1 no feddback regulace bez zpétnovazebniho ° ment automaticky
systému (regulace bez ¢idla, C0420, C0490, C0495
SSC)
10 RSx (Resolver) resolver je oznacen dle
nasledujiciho Rsxxoooxxx
110 IT-512-5V inkremetalini ¢idlo s
1M IT-1024-5V Grovni TTL
112 IT-2048-5V
113 IT-4096-5V
210 IS-512-5V Cidlo sinus-cosinus
211 1S-1024-5V
212 1S-2048-5V
213 1S-4096-5V
310 AS-512-8V Single-Turn
Cidlo sinus-cosinus s rozhranim
RS485
fa. Stegmann
410 AM-512-8V Multi-Turn
Cidlo sinus-cosinus s rozhranim
RS485
fa. Stegmann
C0026 volné konfigurovatelné kédové | vyuziva se pro:
1| FCODE (offset) 0 -199,99 {0,01 %} 199,99 n]l'stg pro relativni analogové | offset pro svorku X6/1,2
2 | FCODE (offset) 0 signaly offset pro svorku X6/3,4
C0027 volné konfigurovatelné kédové | vyuziva se pro:
1 |FCODE (gain) 100 -199,99 {0,01 %} 199,99 n]l'sta pro relativni analogové | zesileni pro svorku X6/1,2
2 | FCODE (gain) 100 signaly zesileni pro svorku X6/3,4
C0030 |DFOUT const 3 0 256 inc/rev konstanta pro vystup fidici
1 512 inc/rev frekvence v krocich na otacku
2 1024 inc/rev
3 2048 inclrev
4 4096 inc/rev
5 8192 inc/rev
6 16384 inclrev
C0032 | FCODE Gearbox 1 -32767 {1} 32767 volné konfigurovatelné kédové | vyuziva se pro:
misto pfevodovy pomér
pfevodovky - Citatel
C0033 | Gearbox denom 1 1 {1 32767 prevodovy pomér pfevodovky
(imenovatel) pro DFSET
C0034 | Mst current 0 0 220 mA ... +20 mA vybér: fidici napétiffiidici proud
1 ov..+10V pro zadavani zadané hodnoty
1 +4mA ... +20 mA
C0037 | Set-value rpm 0 -16000 {1 rpm} 16000 zadavani Zadané hodnoty v rpm
C0039 pevné Zadané hodnoty, volitelné
1]JOG set-value 100.00 [-199.99 {0.01} 199.99 pomoci digitalnich vstupt
2 [JOG set-value 75.00 (zadané hodnoty-JOG) pro
3 |JOG set-value 50.00 NSET
4 | JOG set-value 25.00
5 [JOG set-value 0.00
14 | JOG set-value 0.00
15 [JOG set-value 0.00
C0040 | Ctrl enable 0 0 Ctrl inhibit blokovani regulatoru e zapis:
1 Ctrl enable — fidi kddové misto
e (teni:
— Cte status ménice
C0042 |dis: gsp 0 QSP inactive Status Quickstop pouze vizualizace
1 QSP active
12-18 BA9300 cz 1.0
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0043 | Trip reset 0 noltrip reset reset aktualniho TRIPu reset aktivnihoTRIPu:
1 trip active porucha "TRIP” je aktivni e nastavit C0043 =0
C0045 | DIS: act JOG 0 Nset active aktivni Zzadana hodnota JOG pouze vizualizace
1 JOG 1
2 JOG 2
15 JOG 15
C0046 |Dis: n -199.99 {0.01 %} 199.99 hlavni Zadana hodnota pouze vizualizace
C0049 | Dis: nadd -199.99 {0.01 %} 199.99 dodate¢na zadana hodnota pouze vizualizace
C0050 | mctrl-nset2 -100.00 {0.01 %} 100.00 zadana hodnota otacek ngo na | pouze vizualizace
vstupu otackového regulatoru
C0051 | metrl-nact -30000 {1 rpm} 30000 skute¢na hodnota otacek pouze vizualizace
C0052 | MCTRL-Umot 0 {1V} 800 skute¢né napéti motoru pouze vizualizace
C0053 | Ug-voltage 0 {1v} 900 napéti meziobvodu pouze vizualizace
C0054 |IMot 0.0 {0.1A} 300.0 skute¢na hodnota proudu pouze vizualizace
motoru
C0056 | MCtrl-mset2 -150.00 {0.01 %} 150.00 zadané hodnota momentu pouze vizualizace
(vystup otackového regulatoru)
C0057 | Max Torque 0 {1 Nm} 400 maximalni mozny moment pouze vizualizace
konfigurace pohonu e zavisly na C0022, C0086
C0058 | Rotor diff -360 {1°} 360 nulovy Uhel mag. Kola u pouze vizualizace
synchronich strojii (C0095)
C0059 | Mot pole no. 1 {1} 50 pocet pdlpard motoru pouze vizualizace
C0060 | Rotor pos 0 {1} 2047 aktualni poloha rotoru pouze vizualizace
e 1 otacka = 2048 imp.
C0061 | Heatsink temp -200 {1°} 200 teplota chladiciho télesa pouze vizualizace
C0063 | Mot temp -10 {1°} 200 teplota motoru pouze vizualizace
C0064 | Utilization 75% 0 1%}y 150 vytizeni ménice | x t za pouze vizualizace
poslednich 180 s e (0064 >100 % aktivuje
Trip OC5
o reset TRIPu je mozny
teprve pokud je C0064 <
95 %
C0067 | Act trip vSechna poruchova hlaseni aktualni poruchové hlaseni pouze vizualizace
C0070 | Vp speed-CTRL * 0.0 {0.5)  255.0 Vpn otackovy regulator - Zzavisly na nastaveni kddu
C0086
e zména kodu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
C0071 | Tn speed-CTRL * 1.0 {0.5ms} 600.0 Tnn otackovy regulator - Zzavisly na nastaveni kédu
>512 ms odpojeno C0086
e zména kodu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
C0072 | Td speed-CTRL 0.0 0.0 {0.1 ms} 32.0 Tgn otackovy regulator
C0075 | Vp curr-CTRL 0.35 0.00 {0.01} 1599 Vi proudovy regulator
C0076 | Tn curr-CTRL 1.8 05 {0.1 ms} 1999.0 Tpni proudovy regulator
2000 ms odpojeno
C0077 | Vp field-CTRL 0.25 0.00 {0.01} 1599 Vpr regulator buzeni
C0078 | Tn field-CTRL 15.0 1.0 {0.5ms} 7999.0 Tne regulator buzeni

8000 ms odpojeno

Lenze

BA9300
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kod
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moznosti nastaveni

Lenze

vybér

informace

dulezité poznamky

[C0081]

Mot power

*

0.01
0

{0.01 kW)

150.0 |jmenovity vykon motoru, dle
typového Stitku

- zAvisly na nastaveni kédu

C0086

zména kodu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni

zména kodu C0081
nastavi kdd C0086 na
hodnotu 0

[C0084]

Mot Rs

0.00

{0.01 Q} 100.00

odpor statoru motoru

zavisly na nastaveni kddu
C0086

zména kodu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni

[C0085]

Mot Ls

0.00

001}

200.00

rozptylova indukénost motoru

zavisly na nastaveni kodu
C0086

zména kodu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
[C0086] | Mot type * vybér typu motoru -> Zzavislé na ménici
e zména kddu C0086
nastavi C0006, C0022,
€0070, C0071, CO081,
0084, C0085, C0087,
€0088, C0089, C0090,
C0091 zpét na pfislusné
vyrobni nastaveni
0 COMMON neni k dispozici motor Lenze
10 DSKA56-140 MDSKAXX056-22, fy: 140Hz | asynchronni servomotory
11 DFKA71-120 MDFKAXX071-22, fi: 120Hz | Lenze nové generace
12 DSKAT71-140 MDSKAXX071-22, fy: 140Hz  |integrovana kontrola teploty
13 DFKA80-60 MDFKAXX080-22, fy: 60Hz pomoci vodice resolveru
14 DSKA80-70 MDSKAXX080-22, fy: 70Hz | nebo encoderu
15 DFKA80-120 MDFKAXX080-22, fy: 120Hz | ® kontrola teploty pomoci
16 DSKA80-140 MDSKAXX080-22, fy: 140Hz vodice resolveru nebo
17 DFKA90-60 MDFKAXX090-22, fy: 60Hz encoderu je automaticky
18 DSKA90-80 MDSKAXX090-22, fy: 80Hz A onana, tan.-
19 DFKAQ0-120 MDFKAXX090-22, fy: 120Hz 0584 = 2
20 DSKA90-140 MDSKAXX090-22, fy: 140Hz C0594 = 0
21 DFKA100-60 MDFKAXX100-22, fy: 60Hz
22 DSKA100-80 MDSKAXX100-22, fy: 80Hz
23 DFKA100-120 MDFKAXX100-22, fy: 120Hz
24 DSKA100-140 MDSKAXX100-22, fy: 140Hz
25 DFKA112-60 MDFKAXX112-22, fy: 60Hz
26 DSKA112-85 MDSKAXX112-22, fy: 85Hz
27 DFKA112-120 MDFKAXX112-22, fy: 120Hz
28 DSKA112-140 MDSKAXX112-22, fy: 140Hz
50 DSVA56-140 DSVAXX056-22, fy: 140Hz asynchronni servomotory
51 DFVA71-120 DFVAXX071-22, fy: 120Hz Lenze
52 DSVA71-140 DSVAXX071-22, fy: 140Hz bez integrované kontroly
53 DFVA80-60 DFVAXX080-22, fy: 60Hz teploty
54 DSVA80-70 DSVAXX080-22, fy: 70Hz e kontrola teploty pomoci
55 DFVA80-120 DFVAXX080-22, fy: 120Hz vodice resolveru nebo
56 DSVA80-140 DSVAXX080-22, fy: 140Hz encoderu je automaticky
57 DFVA90-60 DFVAXX090-22, fy: 60Hz dceak"vﬁva"a' tn..
58 DSVAY0-80 DSVAXX090-22, fy: 80Hz R
59 DFVAQ0-120 DFVAXX090-22, fy: 120Hz 0594 = 3
60 DSVAQ0-140 DSVAXX090-22, fy: 140Hz
61 DFVA100-60 DFVAXX100-22, fy: 60Hz
62 DSVA100-80 DSVAXX100-22, fy: 80Hz
63 DFVA100-120 DFVAXX100-22, fy: 120Hz
64 DSVA100-140 DSVAXX100-22, fy: 140Hz
65 DFVA112-60 DFVAXX112-22, fy: 60Hz
66 DSVA112-85 DSVAXX112-22, fy: 85Hz
67 DFVA112-120 DFVAXX112-22, fy: 120Hz
68 DSVA112-140 DSVAXX112-22, fy: 140Hz
110 DSKS56-23-150 MDSKSXX056-23, fy: 150Hz | synchronni servomotory
1M1 DSKS56-33-150 MDSKSXX056-33, fy: 150Hz | Lenze nové generace
112 DSKS71-13-150 MDSKSXX071-13, fy: 150Hz | integrovana kontrola teploty
13 DFKS71-13-150 MDFKSXX071-13, fy: 150Hz | pomoci vodice resolveru
114 DSKS71-23-150 MDSKSXX071-23, fy: 150Hz | nebo encoderu
115 DFKS71-23-150 MDFKSXX071-23, fy: 150Hz | kontrola teploty pomoci
116 DSKS71-33-150 MDSKSXX071-33, fy: 150Hz vodice resolveru nebo
117 DFKS71-33-150 MDFKSXX071-33, fy: 150Hz encoderu je automaticky

aktivovana, tzn..:
C0583=0
C0584=2
C0594=0

Lenze

BA9300

Cz 1.0
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Lenze |vybér informace
210 DXRA071-12-50 DXRAXX071-12, f4: 50Hz motory Lenze (v zapojeni do
211 DXRA071-22-50 DXRAXX071-22, f4: 50Hz hvézdy) uréené pro ménice
212 DXRA080-12-50 DXRAXX080-12, f4: 50Hz e kontrola teploty pomoci
214 DXRA090-12-50 DXRAXX090-12, f4: 50Hz vodice resolveru nebo
215 DXRA090-32-50 DXRAXX090-32, f4: 50Hz encoderu je automaticky
216 DXRA100-22-50 DXRAXX100-22, f4: 50Hz deaktivovana, tzn...
217 DXRA100-32-50 DXRAXX100-32, f: 50Hz 00582 =3
218 DXRA112-12:50 DXRAXX112-12, f5: 50Hz RO
219 DXRA132-12-50 DXRAXX132-12, f4: 50Hz
220 DXRA132-22-50 DXRAXX132-22, f4: 50Hz
221 DXRA160-12-50 DXRAXX160-12, f4: 50Hz
222 DXRA160-22-50 DXRAXX160-22, f4: 50Hz
223 DXRA180-12-50 DXRAXX180-12, f4: 50Hz
224 DXRA180-22-50 DXRAXX180-22, f4: 50Hz
250 DXRA071-12-87 DXRAXX071-12, fy: 87Hz motory Lenze (v zapojeni do
251 DXRA071-22-87 DXRAXX071-22, f4: 87Hz hvézdy) uréené pro ménice
252 DXRA080-12-87 DXRAXX080-12, f4: 87Hz e kontrola teploty pomoci
254 DXRA090-12-87 DXRAXX090-12, f4: 87Hz vodice resolveru nebo
255 DXRA090-32-87 DXRAXX090-32, f4: 87Hz encoderu je automaticky
256 DXRA100-22-87 DXRAXX100-22, f4: 87Hz deaktivovéna, tzn...
257 DXRA100-32-87 DXRAXX100-32, f: 87Hz 00582 =3
258 DXRA112-12-67 DXRAXX112-12, f5: 87Hz RO
259 DXRA132-12-87 DXRAXX132-12, f4: 87Hz
260 DXRA132-22-87 DXRAXX132-22, f4: 87Hz
261 DXRA160-12-87 DXRAXX160-12, f4: 87Hz
262 DXRA160-22-87 DXRAXX160-22, f4: 87Hz
263 DXRA180-12-87 DXRAXX180-12, f4: 87Hz
264 DXRA180-22-87 DXRAXX180-22, f4: 87Hz
[C0087] [ Mot speed * 300 {1 rpm} 16000 jmenovité otacky motoru - zavisly na nastaveni kédu
C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
[C0088] [ Mot current * 0.5 {0.1A} 300.0 jmenovity proud motoru - zavisly na nastaveni kédu
C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
[C0089] | Mot frequency * 10 {1Hz} 1000 jmenovita frekvence motoru - zavisly na nastaveni kédu
C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
[C0090] | Mot voltage * 50 {1v}y 500 jmenovité napéti motoru - zavisly na nastaveni kédu
C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfislusné vyrobni
nastaveni
[C0091] [ Mot cos phi * 0.50 {0.01} 1.00 €0s ¢ motoru - zavisly na nastaveni kédu
C0086
e zména kédu C0086
nastavi hodnotu zpét na
pfilusné vyrobni
nastaveni
C0093 | Drive ident identifikace ménice pouze vizualizace
0 invalid
1 none
93xx  93xx typ Lenze-Servo-ménice
12-22 BA9300 cz 1.0
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Lenze |vybér informace
[C0095] | Rotor pos adj 0 0 inactive vyrovnani (doladéni) polohy nastavenim C0095 = 1 dojde
1 active mag. kola synchronniho motoru |k aktivovani vyrovnani
(doladéni) polohy
C0099 | S/W version X.XX softwarova verze pouze vizualizace
C0101 dodate¢né rozbéhové rampy Tj. |vztaZzeno na zménu otacek
1 |add Tir 0.000 0,000 {0,001 s} 999,900 pro hlavni Zzadanou hodnotuz ~ |0...nmax.
2 |add Tir 0.000 NSET
15 |add Tir 0.000
C0103 dodate¢né dob&hové rampy Tjz | vztaZzeno na zménu otacek
1 |add Tif 0.000 0,000 {0,001 s} 999,900 pro hlavni zadanou hodnotuz ~ |0...nmax.
2 |add Tif 0.000 NSET
15 |add Tif 0.000
C0105 [QSP Tif 0.000 {0,000 {0,001 s} 999,900 doba dobéhu pro nouzovy stop | vztazeno na zménu otacek
(rychly stop) (QSP) 0...Nmax.
C0108 volné konfigurovatelné kddové
1 |FCODE (gain) 100.00 |-199,99 {0,01 %} 199,99 misto pro relativni analogové
2 |FCODE (gain) 100.00 signaly
C0109 volné konfigurovatelné kddové
1 | FCODE (offset) 0.00 -199,99 {0,01 %} 199,99 misto pro relativni analogové
2 | FCODE (offset) 0.00 signaly
C0114 polarita svorek
1 |DIGIN pol 0 0 HIGH active X5/E1
2 [DIGIN pol 0 1 LOW active X5/E2
3 | DIGIN pol 0 X5/E3
4 | DIGIN pol 1 X5/E4
5 | DIGIN pol 0 X5/E5
[C0116] viz seznam 2 konfigurace signalu FDO volné digitalni vystupy je
1|CFG: FDO 1000 FIXED 0 FDO O mozné vyhodnotit pouze po
2 |CFG: FDO 1000 |FIXED 0 FDO 1 realizaci vazby s
automatizaCnimi rozhranimi
31 [CFG: FDO 1000 FIXED 0 FDO 30
32 [CFG: FDO 1000 FIXED 0 FDO 31
[C0117] * viz seznam 2 konfigurace signalu DIGOUT - Zz&vislé na C0005
1 | CFG: DIgout 15000 |DCTRL-TRIP X5/A1
2 |CFG: digout 10650 |[CMP1-OUT X5/A2
3 |CFG: digout 500 DCTRL-RDY X5/A3
4 | CFG: digout 5003 MCTRL-MMAX X5/A4
C0118 polarita svorek DIGOUT
1 |DIGOUT pol 1 0 High active X5/A1
2 | DIGOUT pol 1 1 Low active X5/A2
3 [DIGOUT pol 0 X5/A3
4 | DIGOUT pol 0 X5/A4
C0121 | OH7 limit 150 45 {1°C} 150 mez teploty motoru (porucha
OH7)
C0122 | OH4 limit 85 45 {1°C} 95 mez teploty chladiciho télesa
(porucha OH4)
C0125 | Baudrate 0 0 9600 baud LECOM-prenosova rychlost pro
1 4800 baud jednotku 2102
2 2400 baud
3 1200 baud
4 19200 baud
C0126 | MONIT CEO 3 0 Trip konfigurace kontroly poruchy
2 Warning komunikace s automatizanim
3 Off rozhranim CEO
Lenze BA9300 cz 1.0
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C0130 |DIS: act Ti aktivni Ti-Casy z NSET ® pouze vizualizace
0 C12/C13 C0012/C0013 aktivni
1 Ti1 Tir1/Tif1 aktivni
2 Ti2 TiI’Z/TifZ aktivni
14 Ti14 Tir14/Tif14 aktivni
15 Ti15 Tir15/Tif15 aktivni
C0134 |RFG charac 0 0 linear linearni charakteristika rozbéhového
1 S-shaped ve tvaru S ¢lenu pro hlavni Zadanou
hodnotu
C0135 | Control word 0 {1} 65535 fidici slovo pfi propojeni s desetinné fidici slovo
rozhranimi pro automatizaci o ménic interpretuje
informaci 16-ti bitové,
bin&rné kédovanou
C0141 [FCODE (setval) 0 -199.99 {0.01 %} 199.99 volné konfigurovatelna kédova | v konfiguraci C0005 = xxx1
mista pro relativni analogové uzity jako hlavni Zadana
signaly hodnota
C0142 | Start options 1 startovaci podminky provede set:
® po pfipojeni sité
0 Start lock 0 = rozbéhova ochrana e po hiageni (t > 0,55)
1 Auto start 1 = automaticky rozb&h e poTRIPY
C0150 | Status word 0 {1} 65535 stavové slovo pfi propojeni s desetinné stavové slovo
rozhranimi pro automatizaci e pouze vizualizace
e binami interpretace opét
udava stav jednotlivych
bitd
C0151 | DIS: FDO (DW) vystupni signaly, konfigurované v | konfigurace signald volnych e pouze vizualizace
kédu C0116 digitalnich vystupd, e binamni interpretace
hexadecimalné udava stav jednotlivych
bitd
C0155 | Status word 2 0 {1} 65535 stavové slovo 2 roz§itené stavové slovo,
desetinné
® pouze vizualizace
e binami interpretace
udava opét stav
jednotlivych
[C0156] viz vybérovy seznam 2 konfigurace volné
1| CFG: STAT.BO 2000 |[PAR*1 definovatelnych bit( stavového
2 |CFG: STAT.B2 5002 |MCTRL-IMAX slova
3 |CFG: STAT.B3 5003 |MCTRL-MMAX
4 |CFG: STAT.B4 5050 |NSET-RFGI=0
5 |CFG: STAT.B5 10650 |[CMP1-OUT
6 |CFG: STAT.B14 505 DCTRL-CW/CCW
7 |CFG: STAT.B15 500 DCTRL-RDY
C0157 stav volné definovatelnych biti | pouze vizualizace
1 |dis: STAT.BO 0 1 stavového slova
2 |DIS: STAT.B2
3 |DIS: STAT.B3
4 |DIS: STAT.B4
5 |DIS: STAT.B5
6 |DIS: STAT.B14
7 |DIS: STAT.B15
C0161 | Act trip viechna chybové hlaeni aktualni chybové hlaseni pouze vizualizace
(viz kapitola 9.3) (jako v C0168/1)
C0167 | Reset failmem 0 0 No reset
1 Reset vymaze pamét chyb (historii)
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0168 vSechna poruchova hlaseni aktivované chyby historie chyb
1 | Fail no. act (viz kapitola 9.3) pravé aktivni e seznam aktivovanych
2 |Fail no. old1 posledni chyb
3 | Fail no. old2 pfedposledni ® pouze vizualizace
4 | Fail no. old3 tfeti posledni
5 | Fail no. old4 Ctvrta posledni
6 | Fail no. old5 pata posledni
7 |Fail no. old6 Sestd posledni
8 | Fail no. old7 sedmé posledni
C0169 aktudlni doba pfipojeni k siti vyskyt chyb historie chyb
1 [Failtime act pravé aktivni ® seznam asového
2 | Failtime old1 posledni vyskytu chyb z C0168
3 [Failtime old2 predposledni e vztazeno na C0179
4 | Failtime old3 treti posledni e pouze vizualizace
5 | Failtime old4 Ctvrta posledni
6 | Failtime old5 pata posledni
7 |Failtime old6 Sestd posledni
8 | Failtime old7 sedmé posledni
C0170 Cetnost chyb historie chyb
1 | Counter act pravé aktivni ® seznam, jak Casto se
2 | Counter old1 posledni chyby, ukladané v kédu
3 | Counter old2 predposledni C0168, vyskytovaly
4 | Counter old3 treti posledni bezprostfedné za sebou
5 | Counter old4 Stvrta posledni ® pouze vizualizace
6 [ Counter old5 pata posledni
7 | Counter old6 Sestd posledni
8 [ Counter old7 sedmé posledni
[C0173] | UG limit 1 piizplisobeni mezi napéti e odzkouset, pfipadné
meziobvodu nastavit pfi uvadéni do
0 Mains<400V+-B provoz na sitich <400 Vs provozu
brzdnou jednotkou nebo bez | ® VSechny ménice,
1 Mains=400V+-B provoz na 400 V-siti s brzdnou gzsgjzlﬁlrzissiprﬁ?enem
Jednotkou nebo bez nastavenou stejnou
2 Mains=460V+-B provoz na 460 V-siti s brzdnou Uroveni
jednotkou nebo bez
3 Mains=480V-B provoz na 480 V-siti bez brzdné
jednotky
4 Mains=480V+B provoz na 480 V-siti s brzdnou
jednotkou
C0178 | Op timer 0 {1s} 4294967295 ¢ita¢ provoznich hodin doba, po kterou byl
odblokovany regulator
C0179 [ Mains timer 0 {1s} 4294967295 ¢ita pfipojeni sité k ménici doba, po kterou byla
pfipojena k méniéi sit
C0182 [ Ti S-shaped 20.00 [0.01s {0.01s} 50.00s Ti-doba rozbéhového Elenu pro  [uréuje tvar S-kfivky

NSET s charakteristikou ve
tvaru S

® nizké hodnoty =
malé zakfiveni kfivky S
e vysoké hodnoty =
velké zakfiveni kfivky S

Lenze
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Lenze |vybér informace

C0183 | Diagnostics diagnostika pohonu ® pouze vizualizace
0 OK bez poruchy ® zobrazuje poruchové
101 Init inicializagni sekvence nebo stavové informace
102 Trip TRIP aktiv e pokud se vyskytne
103 RFG P-OFF byl proveden nouz. stop soucasne vice
104 IMP Message aktivni hiageni P°W°h9vy?ﬂ"eb°,
105  Power off ;‘ab"f‘gc" 'i'r‘n?rr’:‘nac'v
111 BSPC135 provozni blokovani n‘;jniaiél. ;eéisl‘;m aces
112 BSP AIF
113 BSP CAN
121 CINH term 28 reg. je zablok.pfes X5/28
122 CINH int 1 DCTRL-CINH1
123 CINH int 2 DCTRL-CINH2
124 CINH C135/STP STOP - tla¢. z 9371BB
125 CINH AIF reg. zablok. pfes AIF
126 CINH CAN reg. zablok. pfes CAN
141 Lock mode aktiv. ochrana nabéhu
142 IMP vykonové vystupy - velky odpor
151 QSP ext term QSP pfes MCTRL-QSP
152 QSP C135/STP QSP pres STOP-Taste
153 QSPAIF QSP pres AIF
154 QSPCAN QSP pres CAN
250 Warning aktivni varovani

C0190 | NSET arit 0 0 OUT = C46 aritmeticky blok ve funkénim propoji hlavni zadanou
1 C46 + C49 bloku NSET hodnotu C0046 a
2 C46 - C49 dodate¢nou Zadanou
3 C46 * C49 hodnotu C0049
4 C46/ C49
5 C46/(100 - C49)

C0195 [BRK T act 99.9 0.0 {0.1s} 60.0 doba uzavfeni brzdy doba uzavfeni mechanické
99.9s neomezena brzdy (viz technicka data

brzdy)

e po uplynuti doby,
nastavené v kédu C0195,
je dosazZeno stavu
"mechanicka brzda
uzaviena”

C0196 [BRK T release 0.0 0.0 {0.1s} 60.0 doba otevreni brzdy doba otevieni mechanické
brzdy (viz technicka data
brzdy)

e po uplynuti doby,
nastavené v kédu C0196,
je dosaZeno stavu
"mechanicka brzda
oteviena”

C0200 [S/W Id identifikace software pouze vizualizace

C0201 [S/W date datum vydani software pouze vizualizace

C0220 [NSET Tir add 0.000 ]0.000  {0.001 s} 999.900 rozbéhova rampa T, dodatené |vztaZeno na zménu otacek

Z4dané hodnoty pro NSET 0...Nmax.

C0221 [NSET Tif add 0.000 ]0.000  {0.001 s} 999.900 dobéhova rampa Tjs dodate¢né |vztazeno na zménu otacek

Z4dané hodnoty pro NSET 0...Nmax.
C0222 [PCTRL Vp 1.0 0.1 {0.1} 500.0 zesileni procesniho regulatoru
V,
p
C0223 |PCTRL Tn 400 20 {1 ms} 99998 integra€ni sloZka procesniho
99999 ms odpojend regulatoru T,
C0224 [PCTRL Kd 0.0 0.0 {0.1} 5.0 derivaéni sloZka procesniho
regulator Ky
C0241 [NSETRFG1=0 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 Uroven rozb&hového Elenu pro
100 % = nmax hlavni Zadanou hodnotu
vstup = vystup
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C0244 |BRK M set

0.00

0.00 {0.01 %} 100.00
100 % = hodnota z C0057

pfidrzny moment stejnosmémé
brzdy

C0250 | FCODE 1Bit

C0252 | Angle offset

-245760000
60000

{1imp} 2457

ofset thlu pro DFSET

pevna Uhlova zakladna pfi
konfiguraci s fidici frekvenci
o 1 otacka = 65536 imp.

C0253 | Angle n-trim

-32767 {1imp.) 32767

vyvazeni Uhlu pro DFSET

vyvéZeni Uhlu, zavislé na

otackach

- zavislé na C0005, C0025,
C0490

e zména v kédech C0005,
C0025, nebo C0490
nastavi C0253 zpét na
pislusné vyrobni
nastaveni

e 1 otacka = 65536 imp.

e (0253 je dosazeno pfi
15000 rpm

C0254 | Vp angle-CTRL

0.40

0.0000 {0.0001} 3.9999

Vp, regulatoru Ghlu v MCTRL

C0255 | Threshold P03

327680

10 {tinc} 1800000000

mez chyby "Schleppfehler”

mez chyby "Schleppfehler”

pro chybu P03

e 1 otacka = 65536 imp.

e pokud je "Schleppfehler”’
> C0255, dojde aktivuje
poruchu "P03"

Lenze
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C0260 [MPOT1 high 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 horni mez motorpotenciometru | musi platit
e (0260 > C0261
C0261 |MPOT1 low -100.0 |-199.99 {0.01 %} 199.99 spodni mez musi platit
motorpotenciometru e (0261 < C0260
C0262 |MPOT1 Tir 10.0 0.1 {0.1s}  6000.0 rozb&hova rampa pro vztaZeno na zménu 0...100
motorpotenciometr T, %
C0263 |MPOT1 Tif 10.0 0.1 {0.1s}  6000.0 dobéhova rampa pro vztazeno na zménu 0...100
motorpotenciometr Tj %
C0264 [MPOT1 on/off 0 deaktivace funkce o funkce, ktera se vykona,
motorpotenciometru pokud se ‘
0 No function beze zmény gnecgstrisz}:n:cl)?nrgitirvstupu
0, A L 0,
1 Down to 0_% dob(fh sTina 0% MPOT1-INACTIVE
2 Down to C261 dobéh s Tis na C0261
3 Jump 0_% skok s Ty=0na 0%
4 Jump to C261 skok s Tit = 0 na C0261
5 Up to C260 nabéh s T na C0260
C0265 [MPOT1 init 0 inicializa¢ni funkce o hodnota, kterd se nastavi
motorpotenciometru po pfipojenl’ nasit a
0 Power off hodnota pfi vypadku sité spodni aktltvovatnl omet
1 C261 mez z kodu C0261 0 % motorpotenciometru
2 0%
[C0267] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
motorpotenciometru MPOT1
1|CFG: UP 1000 FIXED 0 digitalni vstup pro rozbéh
2 |CFG: down 1000 FIXED 0 digitalni vstup pro dobéh
[C0268] | cfg: inact viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu
1000 FIXED 0 motorpotenciometru
MPOT1-INACTIVE
C0269 vstupni signaly pouze vizualizace
1 [dis: UP motorpotenciometru
2 |dis: down
3 |dis: inactive
C0291 [ SSC override 0 0 {1 rpm} 16000 vybavovaci hodnota frekvence
pro pfechod z regulace bez
Cidla na fizeny provoz
€0292 [SSC Im set 0 0 {0.01 A} 180.00 Zadana hodnota proudu motoru | pfi regulaci bez ¢idla nastavit
cca. 1,0 az 1,1nasobek
jmenovitého proudu motoru
C0293 [ SSC dynamic 0 0.00 {0.01 %} 200.00 dynamicka konstanta dynamické zvySeni proudu
motoru
C0325 |Vp2 adapt 1.0 0.1 {0.1} 500.0 zesileni procesniho regulatoru,
adaptace (Vpp)
C0326 |Vp3 adapt 1.0 0.1 {0.1} 500.0 zesileni procesniho regulatoru,
adaptace (Vp3)
C0327 |Set2 adapt 100.00 |0.00 {0.01 %} 100.00 procesni regulator, adaptace mez zadanych otacek
Nsoll2 procesniho regulatoru
musi platit
e (0327 >C0328
C0328 | Set1 adapt 0.00 0.00 {0.01 %} 100.00 procesni regulator, adaptace mez zadanych otacek
Nsoll1 procesniho regulatoru
musi platit
e (0328 < C0327
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0329 [ Adapt on/off 0 aktivace adaptace procesniho
regulatoru
0 no zadna adaptace procesniho
1 Extern Vp regulatoru
2 Set-value externi pres vstup
3 Ctrl diff adapt. pomoci zad. hod.
adaptace pomoci regulaéni
odchylky
C0332 [PCTRL Tir 0.000 ]0.000  {0.001 s} 999.900 procesni regulator-rozbéhova | vztaZeno na zménu Zadané
rampa Tjr hodnoty 0...100 %
C0333 [PCTRL Tif 0.000 ]0.000  {0.001 s} 999.900 procesni regulator-dobéhova vztazeno na zménu zadané
rampa Tjr hodnoty 0...100 %
C0336 |DIS: act Vp 0.0 {0.1} 500.0 procesni regulator-aktualni V, | pouze vizualizace
C0337 |Bifunipolar 0 0 bipolarni Uc¢inna oblast procesniho
1 unipolarni regulatoru bipolarni / unipolami
C0338 |ARIT1 funct 1 0 OUT = IN1 funkce aritmetického bloku matematické operace vstupl
1 IN1 +IN2 ARIT1 IN1 a IN2
2 IN1 - IN2
3 IN1*IN2
4 IN1/IN2
5 IN1/(100 - IN2)
[C0339] viz vybérovy seznam 1 konfigurace aritmetického bloku
1|CFG: IN 1000 FIXED 0 % ARIT1
2 |CFG:IN 1000 FIXED 0 %
C0340 vstupni signaly aritmetického pouze vizualizace
1|DIS: IN bloku ARIT1
2 |DIS: IN
[C0350] [ CAN address 1 1 {1} 63 CAN-Bus, uzlova adresa
[C0351] [ CAN baudrate 0 0 500 kbit/s CAN-Bus prenosova rychlost
1 250 kbit/s
2 125 kbit/s
3 50 kbit/s
4 1000 kbit/s
[C0352] [ CAN mst 0 0 Slave CAN-Bus, nastaveni provozu
1 Master master
C0353 zdroj pro adresy CAN-Bus
1| CAN addr sel1 0 0 C350 IN/OUT
2 |CAN addr sel2 0 1 C354
3 [CAN addr sel3 0
C0354 CAN-Bus IN/OUT, uzlové
1 [IN1 addr2 129 1 {1} 512 adresy 2
2 |0UT1 addr2 1
3 |IN2 addr2 256
4 10UT2 addr2 257
5 [IN3 addr2 384
6 [OUT3 addr2 385
C0355 CAN-Bus identifikace pouze vizualizace
1| CAN-IN1 Id 0 {1} 2047
2 |CAN-OUT1 Id
3 |CAN-IN2 Id
4 |CAN-OUT2 Id
5|CAN-IN3 Id
6 [CAN-OUT3 Id
C0356 CAN-Bus nastaveni ¢asu
1 | CAN boot up 3000 |0 {1 ms} 65000
2 |CAN-OUT2T 0
3 |CAN-OUT3 T 0
4 |CAN delay
Lenze BA9300 cz 1.0
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Lenze |vybér informace
[C0357] CAN-Bus doba kontroly pro Inx
1 | CE1monit time 0 0 {1 ms} 65000
2 | CE2monit time 0
3 | CE3monit time 0
C0358 | Reset node 0 0 no function CAN-Bus reset-nastaveni
1 CAN reset uzlového bodu
C0359 | CAN state 0 CAN-Bus Status: pouze vizualizace
0 Operational
1 Pre-Operat
2 Warning
3 Bus off
C0360 ¢ita¢ telegramu pouze vizualizace
0 {1} 65535 (pocet telegrami) e U hodnot > 65535 zacne
1 |Message OUT vSechny odeslané Citaci proces opét od
2 [Message IN véechny akceptované hodnoty 0
3 |Message OUT1 odeslané na CAN-OUT1
4 |Message OUT2 odeslané na CAN-OUT2
5 |Message OUT3 odeslané na CAN-OUT3
6 [Message POUT1 odesl. na kanal par.1
7 |Message POUT2 odesl. na kanal par.2
8 |Message IN1 akceptované z CAN-IN1
9 | Message IN2 akceptované z CAN-IN2
10 |Message IN3 akceptované z CAN-IN3
11 | Message PIN1 pfij. z kanalu par.1
12 | Message PIN2 pfij. z kanalu par.2
C0361 0 {1%} 100 zatizeni sbémice CAN e pouze vizualizace
1 |Load OUT vSechny odeslané o 7 hlediska bezvadného
2 |Load IN vSechny akceptované provozu by zatiZeni celé
3 [Load OUT1 odeslané na CAN-OUT1 sbémice (vSichni
4 |Load OUT2 odeslané na CAN-OUT2 pfipojeni Ucastnici)
5 |Load OUT3 odeslané na CAN-OUT3 nemélo prekrocit hodnotu
6 Load POUT1 odesl. na kanal par. 1 80%
7 |Load POUT2 odesl. na kanél par. 1
8 |Load IN1 akceptované z CAN-IN1
9 | Load IN2 akceptované z CAN-IN2
10 | Load IN3 akceptované z CAN-IN3
11 | Load PIN1 pfij. z kanalu par.1
12 | Load PIN2 pfij. z kanalu par.2
C0364 | CFG:CAN activ viz vybérovy seznam 2 externi aktivovani procesnich | pfepnuti z Pre-Operation na
1000 FIXED 0 dat Operation
C0365 | DIS:CAN activ 0 1 aktivni vstupni signal CAN pouze vizualizace
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Lenze |vybér informace
C0400 (DIS: OUT -199.99 {0,01 %} 199.99 vystup z AIN1 pouze vizualizace
[C0402] | CFG: offset viz vybérovy seznam 1 konfigurace ofsetu pro AIN1
19502 |FCODE-26/1
[C0403] | cfg: gain viz vybérovy seznam 1 konfigurace zesileni pro AIN1
19504 |FCODE-27/1
C0404 vstupni signaly, funkéni blok pouze vizualizace
1 | dis: offset -199.99 {0.01 %} 199.99 AIN1
2 |dis: gain
C0405 (DIS: OUT -199.99 {1%}  199.99 vystup, funkéni blok AIN2 pouze vizualizace
[C0407] | CFG: offset viz vybérovy seznam 1 konfigurace ofsetu pro AIN2
19503 |FCODE-26/2
[C0408] | cfg: gain viz vybérovy seznam 1 konfigurace zesileni pro AIN2
19505 |FCODE-27/2
C0409 vstupni signaly, funkéni blok pouze vizualizace
1 | dis: offset -199.99 {0.01 %} 199.99 AIN2
2 | dis: gain
[C0416] | Resolver adj 0 0 {1} 99999999 korekce chyby resolveru pro motory Lenze
e ze Stitku motoru odecist
chybu resolveru
[C0420] | Encoder const 1024|256 {1 inc/rev} 8192 |konstanta encoderu pro vstup
encoderu X8 v
inkrementech/otacku
[C0421] | Encoder volt 5,00 5,00 {0,1v} 8,00 nastaveni napajeciho napéti pro | POZOR:
pouZity encoder chybné nastaveni miize vést
ke zni¢eni encoderu
C0425 | DFIN const 3 0 256 inc/rev konstanta pro vstup fidici
1 512 inclrev frekvence v
2 1024 inc/rev inkrementech/otacku
3 2048 inclrev
4 4096 inclrev
5 8192 inclrev
6 16384 inc/rev
C0426 | DIS: OUT -32767 {1 rpm} 32767 vystupni signal, funkéni blok pouze vizualizace
DFIN
[C0431] |CFG:in viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu, funkéni blok
5001 |MCTRL-NACT AOUT1
[C0432] | CFG: offset viz vybérovy seznam 1 konfigurace ofsetu, funkéni blok
19512 |FCODE-109/1 AOUT1
[C0433] | cfg: gain viz vybérovy seznam 1 konfigurace zesileni, funkéni
19510 |FCODE-108/1 blok AOUT1
C0434 vstupni signaly, funkéni blok pouze vizualizace
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 AOUT1
2 |dis: offset
3 | dis: gain
[C0436] [CFG:in viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu, funkéni blok
5002 |MCTRL-MSET2 AOUT2
[C0437] | CFG: offset viz vybérovy seznam 1 konfigurace ofsetu, funkéni blok
19513 |FCODE-109/2 AOUT2
[C0438] | cfg: gain viz vybérovy seznam 1 konfigurace zesileni, funkéni
19511 |FCODE-108/2 blok AOUT2
C0439 vstupni signaly, funkéni blok pouze vizualizace
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 AOUT2
2 |dis: offset
3 |dis: gain
[C0440] | CFG: STATE-BUS 1000 | viz vybérovy seznam 2 konfigurace sbérnice X5/ST
C0441 | DIS: STATE-BUS kontrolni signal shérnice pouze vizualizace
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C0443 |DIS: DIGIN-OUT 0 {1 255 signaly na svorkach X5/E1az | pouze vizualizace
X5/E5 e binarni interpretace
desetinna hodnota reprodukuije signaly na
svorkéch
C0444 signaly na svorkach X5/A1az |pouze vizualizace
1|DIS: DIGOUT1 0 1 X5/A4
2 |dis: DIGOUT2
3 | dis: DIGOUT3
4 |dis: DIGOUT4
[C0450] | CFG: nx viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok BRK1
[C0451] [CFG: on viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkeni blok BRK1
[C0452] | cfg: sign viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok BRK1
C0458 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1| DIS: Nx -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok BRK1
2 | dis: sign
C0459 | DIS: on digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
blok BRK1
C0464 | Customer I/F 0 original stav zvolené zékladni pouze vizualizace
1 changed konfigurace e zména obsazeni svorek v
zakladni konfiguraci
(C0005) neméni kod
C0005 a nastavi
C0464=1
e piipojeni nebo odstranéni
funkénich blok( nebo
zména toku signalu mezi
funkénimi bloky v
zékladni konfiguraci z
kédu C0005 nastavi tento
kdd na C0005=0 a kod
C0464=1
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[C0465] * viz vybérovy seznam 5 procesni seznam funkénich - Zzavislé na C0005
1 |FB list 200 bloku zména v C0005 nacte
2 |FBlist 0 obsahuje program pro pfislusny procesni
3 |FB list 50 zpracovani signalu seznam
4 | FB list 0 (posloupnost, ve které se - plati pro C0005 = 1000
5 | FB list 0 zpracovavaji funkéni bloky) e po modifikaci toku signalu
6 | FB list 55 je nutné pfizplsobit
7 |FB list 0 procesni seznam. V
8 |FB st 0 opacném pfipadé mize
) ménic pracovat s
o|FB I!St 10250 nespravnymi signaly!
10 |FB list 0 .
11 |FB list 0 o funkéni bloky DIGIN,
'S DIGOUT, AIF-IN, CAN-IN
12 FB list 0 aMCTRL se zpracovavaji
13 |FBlist 5650 vzdy neni tedy nutné je
14 |FB list 0 ukladat do tohoto
15 | FB list 0 seznamu
16 |FB list 5050
0
19 |FB list 5700
0
22 |FB list 10650
0
25 | FB list 70
0
28 | FB list 75
0
31 | FB list 250
0
41 | FB list 25000
42 | FB list 20000
0
49 | FB list 0
50 | FB list 0
C0466 | CPU T remain zlistatkovy procesni ¢as pro pouze vizualiazce
zpracovani funkénich blokd
[C0469] | Fct STP key 2 funkce tlacitka STOP na funkce se vykona po
ovladaci jednotce stisknuti tlaCitka STOP.
0 inactive deaktivovano
1 CINH zablokovani regulatoru
2 QSP Quickstop
C0470 volné konfigurovatelné kddové | datova slova C0470 a C0471
1 |FCODE bit 0-7 0 0 {1} 255 misto pro digitalni signaly jsou ve struktufe zapojené
2 |FCODE bit8-15 0 paraleiné a jsou totozné
3 | FCODE bit 16-23 0
4 | FCODE bit 24-31 0
C0471 | FCODE 32 bit 0 0 {1} 4294967296 | volné konfigurovatelné kddové | datova slova C0470 a C0471
misto pro digitalni signaly jsou ve struktufe zapojené
paralelné a jsou totozné
C0472 volné konfigurovatelné kddové
1 |FCODE analog 0.00 -199.99 {0.01 %} 199.99 misto pro relativni analogové
2 | FCODE analog 0.00 signaly
3 | FCODE analog 100.00
19 | FCODE analog 0.00
20 [ FCODE analog 0.00
C0473 volné konfigurovatelné kddové
1 |FCODE abs 1 -32767 {1} 32767 misto pro absolutni analogové
2 | FCODE abs 1 signaly
3 | FCODE abs 0
9 | FCODE abs 0
10 |FCODE abs 0

Lenze
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C0474 volné konfigurovatelné kédové |1 otacka = 65536 inc
1 |FCODE PH 0 -2000000000 {1} 2000 |misto pro signaly thlu
2 |FCODE PH 0 00000
C0475 volné konfigurovatelné kédové |1 otacka = 65536 inc
1 |FCODE DF 0 -32767 {1rpm} 32767 misto pro signaly dhlové
2 |FCODE DF 0 diference
[C0490] | Feedback pos 0 zpétnovazebni systém pro e (C0490=0, 1,2 mGZe byt
polohovy regulator slouen s kodem C0495
0 Resolver resolver na X7 =0,1,2 o
1 Encoder TTL encoder TTL na X8 o C0490 = 3, 4 nastavi take
2 Encoder sin gidlo sin/cos na X8 Eo?j 02495 na stejnou
3 Absolut ST ¢idlo absolutni hodnoty ST na odnotu
4 Absolut MT X8
Cidlo absolutni hodnoty MT na
X8
[C0495] | Feedback n 0 zpétnovazebni systém pro e (C0495=0, 1,2 miZe byt
otackovy regulator slouen s kodem C0490
0 Resolver resolver na X7 =0,1,2 o
1 Encoder TTL encoder TTL na X8 o C0495 = 3, 4 nastavi take
2 Encoder sin gidlo sin/cos na X8 Eo?j 02490 na stejnou
3 Absolut ST ¢idlo absolutni hodnoty ST na odnotu
4 Absolut MT X8
Cidlo absolutni hodnoty MT na
X8
C0497 | Nact-filter 45 0.0 {0.1 ms} 50.0 Casova konstanta skute¢né
Oms  vypnuty hodnoty otacek
[C0517] 0 {1} 199900 uZivatelské menu s moznosti e do subkodu (indexu) se
1 |User menu 51.00 |C0051/0 MCTRL-NACT uloZeni az 32 udaju ukladaji ¢isla
2 |User menu 54.00 | C0054/0 Imot pozadovanych kodovyeh
3 | User menu 56.00 | C0056/0 MCTRL-MSET2 mist
4 {User menu 46.00 |C0046/0 DIS: N ° ukléqar)i (zé}pis) se
5 | User menu 49.00 |C0049/0 DIS: NADD provadi v nasledujicim
6 | User menu 183.00 | C0183/0 Diagnostics formatuv)fxx.yy’
7 |User menu 168.01 [C0168/1 Fail no. act = xxx: Cislo kodu
8 |User menu 86.00 |C0086/0 typ motoru — yy: subkéd kodového
9 |User menu 22.00 |C0022/0 Imax current mista
10 | User menu 500  |C0005/0 signél cfg e nezkouma se, zda
11 | User menu 1100 [C0011/0 Nmax uiozene kodove misto
12 |User menu 1200 {C0012/0 Tir existue
13 [User menu 13.00 |C0013/0 Tif
14 |User menu 105.00 |C0105/0 QSP Tif
15 [User menu 39.01 | C0039/1 JOG set-value
16 | User menu 70.00 |[C0070/0 Vp speed CTRL
17 | User menu 71.00 |[C0071/0 Tn speed CTRL
18 | User menu 0 neobsazeno
0 neobsazeno
31| User menu 94.00 |C0094/0 heslo
32 | User menu 3.00 C0003/0 Par save
[C0520] |cfg: in viz vybérovy seznam 4 konfigurace vstupu, funkéni blok
1000  |FIXEDPHI-0 DFSET
[C0521] | cfg: vp-div viz vybérovy seznam 1 konfigurace €initele zesileni
1000 |FIXED 0 % (Citatel), funkéni blok DFSET
[C0522] | cfg: rat-div viz vybérovy seznam 1 konfigurace pfevodového
1000 |FIXED 0 % faktoru (Citatel), funkéni blok
DFSET
[C0523] | cfg: A-trim viz vybérovy seznam 1 konfigurace doladéni thlu,
1000 [FIXED 0 % funkeni blok DFSET
[C0524] | cfg: n-trim viz vybérovy seznam 1 konfigurace doladéni otacek,
1000 [FIXED 0 % funkeni blok DFSET
[C0525] | cfg: 0-pulse viz vybérovy seznam 2 konfigurace jednorazového
1000 |FIXED O aktivovani nulového impulsu,
funkéni blok DFSET
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[C0526] | cfg: reset viz vybérovy seznam 2 konfigurace resetu integratord,
1000 |FIXED O funkéni blok,u DFSET
[C0527] | cfg: set viz vybérovy seznam 2 konfigurace nastaveni
1000 |FIXED O integratord, funkéni blok DFSET
C0528 pouze vizualizace
1 |DIS: 0-pulse A 2000000000 {tinc} 2000 |diference Ghlu mezi 2 nulovymi
000000 impulsy
2 |DIS: Offset ofset z C0523*C0529 + C0252
C0529 | Multip offset 1 -20000 {1} 20000 ofset nasobice
C0530 | DF evaluation 1 0 with g factor vyhodnoceni integratoru vyhodnoceni integratoru
1 without g factor Z&daného Uhlu, funkéni blok z&daného Uhlu, funkéni blok
FSET (s/bez pfevodového DFSET
poméru)
C0531 |Act 0 div 1 1 {1} 16384 skute¢na hodnota - déli¢
nulového impulsu, funkéni blok
DFSET
C0532 | 0-pulse/TP 1 1 0O-pulse vybér nulového impulsu
2 Touch probe zpétnovazebniho systému nebo
"Touch probe”, funkéni blok
DFSET
C0533 |Vp denom 1 1 {1} 32767 konfigurace ¢initele zesileni
(jmenovatel), funkéni blok
DFSET
C0534 | 0-pulse fct 0 funkce nulového impulsu,
funkéni blok DFSET
0 Inactive
1 Continuous +
2 Continuous -
10 Once, fast way
11 Once, cw
12 Once, ccw
13 Once, 2*0-puls
C0535 | Set 0 div 1 1 {1} 16384 skute¢na hodnota - déli¢
nulového impulsu, funkéni blok
DFSET
C0536 absolutni analogové vstupni pouze vizualizace
1 | DIS: vp-div 32767 {1} 32767 signaly, funkéni blok DFSET
2 |dis: rat-div
3 | dis: A-trim
C0537 | DIS: n-trim -199.99 {0.01 %} 199.99 relativni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal funkéniho bloku DFSET
C0538 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1| DIS: 0-pulse blok DFSET
2 |dis: reset
3 |dis: set
C0539 | DIS: in -32767 {1rpm} 32767 vstupni signal, funkéni blok pouze vizualizace
DFSET
[C0540] | Function 2 0 Analog input analogovy vstup
1 PH diff input vstup diference thlu X9 je zablokovan, pokud byla
2 Res +int 0 vyvazeni resolveru + nulovy navolena hodnota 0, 1, 2,
impuls nebo 3
3 Res +ext0 vyvazeni resolveru bez
nulového impulsu
4 OUT = DFIN X9 se generuje na X10 vstupni signaly se elektricky
5 OUT = encoder X8 se generuje X10 tlumi
[C0541] | CFG: an-in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
5001 |MCTRL-NACT vstupu, funkéni blok DFOUT
[C0542] | CFG: DF-IN viz vybérovy seznam 4 konfigurace analogového
1000 [FIXEDPHIO vstupu, funkéni blok DFOUT
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[C0544] | CFG: syn-rdy viz vybérovy seznam 2 konfigurace synchronizaéniho
1000 |FIXEDO signalu pro nulovy impuls,
funkéni blok DFOUT
C0545 | PH offset 0 0 {tinc} 65535 ofset Ghlu, funkéni blok DFOUT |1 otacka = 65535 inc
C0546 | Min inc/rev 1000  |-245760000 {tinc} 2457 1 otacka = 65535 inc
60000
C0547 | dis: an-in -199.99 {0.01 %} 199.99 realtivni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok DFOUT
C0548 |dis: syn-rdy digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok DFOUT
C0549 |dis: df-in -32767 {1 rpm} 32767 absolutni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok DFOUT
C0560 pevné Zadané hodnoty, funkéni
1 | Fix set-value 100.00 [-199.99 {0.01 %} 199.99 blok FIXSET1
2 | Fix set-value 75.00
3 | Fix set-value 50.00
4 | Fix set-value 25.00
5 | Fix set-value 0.00
14 |Fix set-value 0.00
15 |Fix set-value 0.00
[C0561] | cfg: AIN viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000  |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok FIXSET1
[C0562] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstup(,
1|CFG:in 1000 |FIXEDO funkeni blok FIXSET1
2 |CFG:in 1000 |FIXEDO
3|CFG:in 1000 |FIXEDO
4 |CFG:in 1000 |FIXEDO
C0563 | DIS: AIN -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkeni blok FIXSET1
C0564 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis:in blok FIXSET1
2 |dis:in
3 |dis:in
4 |dis:in
[C0570] | cfg: IN viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok S&H1
[C0571] | cfg: load viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkéni blok S&H1
C0572 | DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkeni blok S&H1
C0573 |DIS: load digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok S&H1
C0577 |Vp fld weak 05 0.00 {0.01 ms}15.99 zesileni regulatoru odbuzovani
V
p
C0578 | Tn fld weak 10 20ms {0.5ms} 7999.0 ms integracni ¢asova konstanta
8000 ms odpojeno regulatoru odbuzovéni Tn
C0581 |[MONIT EEr 0 0 Trip konfigurace kontroly EEr
1 Message (externi porucha)
2 Warning
3 Off
C0582 | MONIT OH4 2 2 Warning konfigurace kontroly OH4
3 Off (teplota chladiciho télesa)
C0583 | MONIT OH3 * 0 Trip konfigurace kontroly OH3 -> zavislé naC0086
3 Off (pevna hodnota teploty motoru)
C0584 | MONIT OH7 * 2 Warning konfigurace kontroly OH7 -> zavislé na C0086
3 Off (nastavitelna hodnota teploty | kontrola teploty pomoci
motoru) vstupu resolveru
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C0585 | MONIT OH8 3 0 Trip konfigurace kontroly OH8 kontrola teploty pomoci
2 Warning (nastavitelna hodnota teploty | vstupu ¢idla PTC
3 Off motoru)
C0586 | MONIT SD2 0 0 Trip konfigurace kontroly SD2
2 Warning (resolver)
3 Off
C0587 | MONIT SD3 3 0 Trip konfigurace kontroly SD3 (€idlo
2 Warning na X9)
3 Off
C0588 | MONIT H10/H11 3 0 Trip konfigurace kontroly H10 und
3 Off H11 (Cidla teploty v ménici)
C0589 | MONIT P03 2 0 Trip konfigurace kontroly P03
2 Warning ("Schleppfehler”)
3 Off
C0590 | MONIT P13 0 0 Trip konfigurace kontroly P13 (chyba
2 Warning Uhlu)
3 Off
C0591 |MONIT CE1 3 0 Trip konfigurace kontroly CE1
2 Warning (CAN-IN1 - porucha)
3 Off
C0592 | MONIT CE2 3 0 Trip konfigurace kontroly CE2
2 Warning (CAN-IN2 -porucha)
3 Off
C0593 | MONIT CE3 3 0 Trip konfigurace kontroly CE3
2 Warning (CAN-IN3- porucha)
3 Off
C0594 | MONIT SD6 * 0 Trip konfigurace kontroly SD6 (¢idlo | > zavislé na C0086
2 Warning teploty motoru)
3 Off
C0595 | MONIT CE4 3 0 Trip konfigurace kontroly CE4
2 Warning (sbérmice CAN Off)
3 Off
C0596 | Nmax limit 5500 |0 {1 rpm} 16000 kontrola: otacky stroje
C0597 | MONIT LP1 3 0 Trip konfigurace kontroly vypadku
2 Warning faze motoru
3 Off
C0598 | MONIT SD5 3 0 Trip konfigurace kontroly fidiciho
2 Warning proudu na X5/1,2 < 2mA
3 Off
C0600 | Function 1 0 OUT = IN1 funkce aritmetického bloku matematicky propoji vstupy
1 IN1 +IN2 ARIT2 IN1 a IN2
2 IN1 - IN2
3 IN1*IN2
4 IN1/IN2
5 IN1/(100 - IN2)
[C0601] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych
1|CFG: IN 1000 [FIXED 0 % vstupt, funkéni blok ARIT2
2|CFG: N 1000 [FIXED 0 %
C0602 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok ARIT2
2|DIS:IN
[C0610] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych vstupd | sita vstupy IN1, IN2 a IN3
1|CFG: IN 1000 [FIXED 0 % souctového bloku ADD1
2|CFG: N 1000 [FIXED 0 %
3|CFG:IN 1000 [FIXED 0 %
C0611 analogové vstupni signaly bloku | pouze vizualizace
1|DIS: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 ADD1
2|DIS:IN
3|DIS:IN
Lenze BA9300 cz 10
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C0620 |DB1 gain 1.00 -10.00 {0.01} 10.00 zesileni ¢lenu s mrtvych
chodem DB1
C0621 | DB1 value 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 mrtvy chod ¢lenu DB1
[C0622] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok DB1
C0623 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkéni blok DB1
C0630 | Max limit 100.00 |-199.99 {0.01 %} 199.99 horni mez omezeni LIM1
C0631 [Min limit -100.0 |-199.99 {0.01 %} 199.99 spodni mez omezeni LIM1
[C0632] |cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok LIM1
C0633 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkeni blok LIM1
C0640 |Delay T 20.00 |0.01 {0.01s} 50.00 ¢asova konstanta ¢lenu PT1-1
[C0641] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu ¢lenu PT1-1
C0642 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal ¢lenu | pouze vizualizace
PT1-1
C0650 | DT1-1 gain 1.00 -320.00 {0.01} 320.00 zesileni ¢lenu DT1-1
C0651 |Delay T 1.00 0.005 {0.01s} 5.000 ¢asova konstanta ¢lenu DT1-1
[C0652] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu ¢lenu DT1-1
C0653 | Sensibility 1 1 15-bit vstupni citlivost ¢lenu DT1-1
2 14-bit
3 13-bit
4 12-bit
5 11-bit
6 10-bit
7 9-bit
C0654 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal €lenu | pouze vizualizace
DT1-1
C0655 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 Citatel pro CONV5
C0656 | Denominator 1 1 {1 32767 jmenovatel pro CONV5
[C0657] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok CONV5
C0658 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkéni blok CONV5
[C0661] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu (absolutni hodnota),
funkeni blok ABS1
C0662 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkeni blok ABS1
C0671 |[RFG1 Tir 0.000 {0.000 {0.01s} 999.900 rozbéhova rampa Tj;
rozbéhového ¢Elenu, funkeni blok
RFG1
C0672 |RFG1 Tif 0.000 |0.000 {0.01s} 999.900 dobéhova rampa Ti; funkéni
blok RFG1
[C0673] |cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok RFG1
[C0674] | cfg: set viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu SET,
1000 |FIXED 0 % funkéni blok RFG1
[C0675] | cfg: load viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkéni blok RFG1
C0676 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1|DIS:in -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok RFG1
2 |DIS: set
C0677 |dis: load analogovy vstupni signal, pouze vizualizace

funkéni blok RFG1
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C0680 | Function 6 1 INT=IN2 funkce komparatoru CMP1 porovnava vstupy IN1 a IN2
2 IN1>IN2
3 IN1<IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0681 |Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 % hystereze CMP1
C0682 | Window 1.00 (000  {0.01 %} 100.00 % okno, funkéni blok CMP1
[C0683] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych
1|CFG: IN 5001 |MCTRL-NACT vstupd, funkéni blok CMP1
2 |CFG:IN 19500 |FCODE-17
C0684 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok CMP1
2 (dis:IN
C0685 | Function 1 1 INT=IN2 funkce komparatoru CMP2 porovnava vstupy IN1 a IN2
2 IN1>IN2
3 IN1<IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0686 | Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 % hystere CMP2
C0687 | Window 1.00 (000  {0.01 %} 100.00 % okno CMP2
[C0688] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych
1|CFG: IN 1000 |FIXED 0% vstupt, funkéni blok CMP2
2 |CFG:IN 1000 |FIXED 0%
C0689 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok CMP2
2 |dis: IN
C0690 | Function 1 1 INT=IN2 funkce komparatoru CMP3 porovnava vstupy IN1 a IN2
2 IN1>IN2
3 IN1<IN2
4 [IN1] = |IN2|
5 [IN1] > |IN2|
6 [IN1] < |IN2|
C0691 |Hysteresis 1.00 0.00 {0.01 %} 100.00 % hystere CMP3
C0692 | Window 1.00 (000  {0.01 %} 100.00 % okno CMP3
[C0693] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych
1|CFG: IN 1000 |FIXED 0% vstupt, funkéni blok CMP3
2 |CFG:IN 1000 |FIXED 0%
C0694 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: IN -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok CMP3
2 (dis:IN
C0695 | Function 2 1 IN 1 <IN2 funkce komparatoru pro Uhlové | porovnava vstupy IN1 a IN2
2 [IN1] < |IN2| signaly, funkéni blok PHCMP1
[C0697] viz vybérovy seznam 3 konfigurace vstupl pro dhlové
1|CFG: IN 1000 |FIXED OINC signaly, funkéni blok PHCMP1
2 |CFG:IN 1000  [FIXED OINC
C0698 Uhlové vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: IN 2147483647 {1} 2147 | blok PHCMP1
2 |dis: IN 483647
[C0700] | cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu, funkéni blok
19523 |FCODE-472/3 ANEG1
CO0701 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 vstupni signal, funkéni blok pouze vizualizace
ANEG1
[C0703] | cfg:in viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu, funkéni blok
1000 [FIXED 0 % ANEG2
CO0704 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 vstupni signal, funkéni blok pouze vizualizace
ANEG2
Lenze BA9300 cz 10
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C0710 |Function 0 0 Rising trans funkce vyhodnocovani hrany,
1 Falling trans funkéni blok TRANS1
2 Both trans
C0711 |Pulse T 0.001 ]0.001 {0.001 s} 60.000 doba trvani impulsu, funkéni
blok TRANS1
[C0713] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkeni blok TRANS1
C0714 | dis: in digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok TRANS1
C0715 |Function 0 0 Rising trans funkce vyhodnocovani hrany,
1 Falling trans funkéni blok TRANS2
2 Both trans
C0716 |Pulse T 0.001 {0.001 {0.001 s} 60.000 doba trvani impulsu, funkéni
blok TRANS2
[C0718] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkéni blok TRANS2
C0719 |dis: in digitalni vstupni signdl, funkéni | pouze vizualizace
blok TRANS2
C0720 |Function 2 0 On delay funkee digitalniho zpozdujiciho
1 Off delay ¢lenu, funkéni blok DIGDEL1
2 On/Off delay
C0721 | Delay T 1.000 [0.001  {0.001 s} 60.000 doba zpozdéni, funkéni blok
DIGDEL1
[C0723] | cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkéni blok DIGDEL1
C0724 |dis: in digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok DIGDEL1
C0725 |Function 0 0 On delay funkee digitalniho zpozdujiciho
1 Off delay ¢lenu, funkéni blok DIGDEL2
2 On/Off delay
C0726 |Delay T 1.0 0.001  {0.001 s} 60.000 doba zpozdénti, funkéni blok
DIGDEL2
[C0728] | cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu,
1000 |FIXEDO funkéni blok DIGDEL2
C0729 | dis: in digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok DIGDEL2
C0750 |Vp denom 16 1 Gain =1 jmenovatel zesileni polohového
2 Gain = 1/2 regulatoru, funkéni blok
4 Gain = 1/4 DFRFG1
8 Gain=1/8
16 Gain=1/16
32 Gain =1/32
64 Gain = 1/64
128 Gain =1/128
256 Gain = 1/256
512 Gain =1/512
1024  Gain=1/1024
2048  Gain = 1/2048
4096  Gain = 1/4096
8192  Gain=1/8192
16384  Gain = 1/16384
C0751 |DFRFG1 Tir 1.000 |0.000  {0.001 s} 999.900 rozbéhova rampa Tj; funkéni
blok DFRFG1
C0752 |Max speed 3000 |1 {1 rpom} 16000 maximalni rychlost DFRFG1
C0753 | DFRFG1 QSP 0.000 |0.000 {0.001 s} 999.900 doba dobéhu Tif pro QSP,
funkéni blok DFRFG1
C0754 | PH error * 10 {tinc} 2000000000 | "Schleppfehler”, funkéni blok - 2000000000
DFRFG1 1 otacka = 65535 inc.
C0755 | Syn window 100 0 {1 rpm} 5000 synchronizaéni okno DFRFG1
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
[C0758] [cfg: in viz vybérovy seznam 4 konfigurace vstupu pro thlové
1000  [FIXEDPHI-0 signaly, funkéni blok DFRFG1
[C0759] [cfg: gsp viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED O (Fizeni QSP) , funkéni blok
DFRFG1
[C0760] |cfg: stop viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 (stop rozbéhového ¢&lenu),
funkéni blok DFRFG1
[C0761] [cfg: reset viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED 0 (reset integratorti), funkéni blok
DFRFG1
CO0764 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1|DIS: gsp blok DFRFG1
2 |dis: stop
3 | dis: reset
C0765 |[dis: in -32767 {1rpm} 32767 absolutni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok DFRFG1
[C0770] |cfg: d viz vybérovy seznam 2 konfigurace datového vstupu,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP1
[CO771] [cfg: clk viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu Clock,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP1
[C0772] |cfg: clr viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu - reset,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP1
C0773 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1|DIS:D blok FLIP1
2 |dis: Clk
3 |dis: clr
[CO775] |cfg: d viz vybérovy seznam 2 konfigurace datového vstupu,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP2
[CO776] | cfg: clk viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu Clock,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP2
[CO777] |cfg: clr viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu - reset,
1000 |FIXED O funkéni blok FLIP2
Co778 digitalni vstupni signaly, funkéni [ nur Anzeige
1|DIS:D blok FLIP2
2 |dis: Clk
3 |dis: clr
[C0780] |cfg: n viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu hlavni
50 AIN1-OUT Zadané hodnoty, funkéni blok
NSET
[C0781] [cfg: N-INV viz vybérovy seznam 2 konfigurace negace hlavni
10251 |R/L/Q-RIL Zadané hodnoty, funkéni blok
NSET
[C0782] | cfg: nadd viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu dodate¢né
5650 |ASW1-OUT Zadané hodnoty, funkéni blok
NSET
[C0783] [ cfg: Nadd-INV viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu dodate¢né
1000 |FIXED O Zadané hodnoty, funkéni blok
NSET
[C0784] | cfg: cinh-val viz vybérovy seznam 1 konfigurace vystupniho signalu
5001 MCTRL-NACT pfi zablokovaném regulatoru,
funkéni blok NSET
[C0785] [cfg: set viz vybérovy seznam 1 konfigurace rozb&hového Elenu,
5000 |MCTRL-NSET2 funkéni blok NSET
[C0786] |cfg: load viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitaliniho vstupu

5001 MCTRL-QSP-OUT

(nacteni rozbéhového €lenu),
funkéni blok NSET
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[C0787] viz vybérovy seznam 2 konfigurace vybéru a aktivovani | binami interpretace
1| cfg: jog*1 53 DIGIN3 JOG, funkéni blok NSET
2 |cfg: jog*2 1000 [FIXED 0
3 [cfg: jog*4 1000 |FIXED O
4 |cfg: jog*8 1000 [FIXED 0
[C0788] viz vybérovy seznam 2 konfigurace vybéru a aktivovani | e binami interpretace
1 | cfg: ti*1 1000 |FIXED 0 Ti, funkEni blok NSET e TiraTif jsou parové
2 | cfg: ti*2 1000 [FIXED 0 shodné
3 |cfg: ti*4 1000 [FIXED 0
4 |cfg: ti*8 1000 [FIXED 0
[C0789] | cfg: rfg-0 viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 (rozbéhovy ¢len 0), funkéni blok
NSET
[C0790] | cfg: rfg-stop viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 (stop rozbéhového ¢len),
funkéni blok NSET
C0798 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: cinh-val -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok NSET
2 |dis: set
C0799 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: n-inv blok NSET
2 |dis: nadd-inv
3 | dis: load
4 |dis: jog*1
5 |dis: jog*2
6 | dis: jog*4
7 |dis: jog*8
8 [dis: ti*1
9 |dis: ti*2
10 | dis: ti*4
11 |dis: ti*8
12 |dis rfg-0
13 | dis: rfg-stop
[C0800] |cfg: set viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu Zadané
1000 FIXED 0 % hodnoty procesniho regulétoru
PCTRL1
[C0801] [cfg: act viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu skute¢né
1000 [FIXED 0 % hodnoty PCTRL1
[C0802] | cfg: influ viz vybérovy seznam 1 konfigurace vyhod. vstupu
1000 [FIXED 0 % PCTRL1
[C0803] |cfg: adapt viz vybérovy seznam 1 konfigurace adapt. vstupu
1000 [FIXED 0 % PCTRL1
[C0804] | cfg: inact viz vybérovy seznam 2 konfigurace inakt. vstupu von
1000 [FIXED 0 PCTRL1
[C0805] | cfg: i-off viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED O (deaktivovani integracni slozky)
PCTRL1
C0808 analogové vstupni signaly pouze vizualizace
1 |dis: set -199.99 {0.01 %} 199.99 PCTRL1
2 |dis: act
3 | dis: influ
4 |dis: adapt
C809 digitalni vstupni signaly pouze vizualizace
1 | dis: inact PCTRL1
2 | dis: i-off
[C0810] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych vstupd
1 |cfg:in 55 AIN2-OUT analogového prepinace ASW1
2 [cfg:in 1000 [FIXED 0 %
[C0811] | cfg: set viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 analogového prepinace ASW1
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C0812 analogové vstupni signaly pouze vizualizace
1 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 ASW1
2 |dis: in
C0813 [dis: set digitalni vstupni signal ASW1 pouze vizualizace
[C0815] viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogovych vstup
1 |cfg:in 1000 FIXED 0 % analogového prepinace ASW2
2 [cfg:in 1000  |FIXED 0 %
[C0816] | cfg: set viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 analogového prepinace ASW2
C0817 analogové vstupni signaly pouze vizualizace
1 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 ASW2
2 |dis: in
C0818 [dis: set digitalni vstupni signal ASW2 pouze vizualizace
[C0820] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu AND, funkéni blok AND1
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0821 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: in blok AND1
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0822] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu AND, funkéni blok AND2
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0823 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: in blok AND2
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0824] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu AND, funkéni blok AND3
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0825 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 [dis: in blok AND3
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0826] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich, vstupd
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu AND funkéni blok AND4
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0827 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: in blok AND4
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0828] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu AND, funkéni blok AND5
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0829 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 [dis: in blok ANDS
2 |dis: in
3 |dis:in
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[C0830] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu OR, funkéni blok OR1
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0831 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis:in blok OR1
2 |dis:in
3 |dis:in
[C0832] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu OR, funkéni blok OR2
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0833 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis:in blok OR2
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0834] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu OR, funkéni blok OR3
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0835 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: in blok OR3
2 |dis: in
3 |dis:in
[C0836] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu OR, funkéni blok OR4
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0837 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis:in blok OR4
2 |dis:in
3 |dis:in
[C0838] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 |cfg:in 1000 |FIXED O ¢lenu OR, funkéni blok OR5
2 [cfg:in 1000 |FIXED O
3 [cfg:in 1000 |FIXED O
C0839 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: in blok OR5
2 |dis: in
3 |dis: in
[C0840] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED O digitalniho negatoru NOT1
C0841 |dis: in digitalni vstupni signal NOT1 pouze vizualizace
[C0842] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED O digitalniho negatoru NOT2
C0843 |dis: in digitalni vstupni signal NOT2 pouze vizualizace
[C0844] [cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 digitalniho negatoru NOT3
C0845 |dis: in digitalni vstupni signal NOT3 pouze vizualizace
[C0846] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 |FIXED O digitalniho negatoru NOT4
C0847 |dis: in digitalni vstupni signal NOT4 pouze vizualizace
[C0848] |cfg: in viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho vstupu
1000 FIXED 0 digitalniho negatoru NOT5
C0849 |dis: in digitalni vstupni signal NOT5 pouze vizualizace
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[C0850] viz vybérovy seznam 1 konfigurace vystupnich
1 | cfg: out. W1 1000 FIXED 0 % procesnich slov pro
2 | cfg: Out.W2 1000 FIXED 0 % automatizaéni rozhrani AlF (X1)
3| cfg: out. W3 1000 |FIXED 0 %
[C0851] viz vybérovy seznam 3 konfigurace 32 informace o Uhlu
1 | cfg: out.D1 1000 FIXED 0INC
C0852 | Type OUT.W2 0 0 analog konfigurace vystupniho
1 digital 0-15 procesniho slova 2 pro
2 low phase automatizani rozhrani AIF (X1)
C0853 | Type OUT.W3 0 0 analog konfigurace vystupniho
1 digital 16-31 procesniho slova 2 pro
2 high phase automatizaéni rozhrani AlF (X1)
C0855 |dis: in (0-15) 0 FFFF procesni vstupni slova (hexa) | pouze vizualizace
dis: in (16-31) pro automatizacni rozhrani X1
C0856 procesni vstupni slova pouze vizualizace
1 |DIS: in.W1 -199.99 {0.01%} 199.99 (desetinna) 100% = 16384
2 |dis: in.W2
3 |dis: in.W3
C0857 [DIS: in.d1 -2147483648 {1} 2147 |32 bitova informace o dhlu pouze vizualizace
483647
C0858 procesni vystupni slova pouze vizualizace
1|DIS: out.W1 -199.99 {0.01 %} 199.99 100% = 16384
2 | dis: out.W2
3 | dis: out.W3
C0859 [DIS: out.d1 -2147483648 {1} 2147 |32 bitova informace o dhlu pouze vizualizace
483647
[C0860] viz vybérovy seznam 1 konfigurace vystupnich
1 | cfg: out1.W1 1000 FIXED 0 % procesnich slov pro
2 | cfg: Out1.W2 1000 |FIXED 0 % systémovou sbérnici-vystupni
3 |cfg: out1. W3 1000 |FIXED 0 % bloky (CAN)
4 | cfg: out2.W1 1000 FIXED 0 %
5 | cfg: out2.W2 1000 FIXED 0 %
6 | cfg: Out2.W3 1000 FIXED 0 %
7 |cfg: out2.W4 1000 FIXED 0 %
8 | cfg: out3.W1 1000 |FIXED 0 %
9 | cfg: Out3.W2 1000 FIXED 0 %
10 | cfg: out3.W3 1000 |FIXED 0 %
11 | cfg: out3.W4 1000 FIXED 0 %
[C0861] viz vybérovy seznam 3 konfigurace 32 bitové informace
1 | cfg: out1.D1 1000 FIXED 0INC 0 Uhlu pro systémovou
2 | cfg: Out2.D1 1000  |FIXED OINC sbémici-vystupni bloky (CAN)
3 | cfg: out3.d1 1000 FIXED 0INC
C0863 procesni vystupni slova (hexa) |pouze vizualizace
1 |DIS: IN1 dig0 0 FFFF pro systémovou shérnici (CAN)
2 |DIS: IN1 dig16
3| DIS: IN2 dig0
4 |DIS: IN2 dig16
5 [DIS: IN3 dig0
6 | DIS: IN3 dig16
C0864 konfigurace vystupnich
1| Type OUT1.W2 0 0 analog sign procesnich slov pro
2 [ Type OUT2.W1 0 1 digital 0-15 systémovou sbérnici (CAN)
3| Type OUT3.W1 0 2 low phase
C0865 konfigurace vystupnich
1| Type OUT1.W3 0 0 analog sign procesnich slov pro
2 [Type OUT2.W2 0 1 digital 16-31 systémovou sbérnici (CAN)
3 | Type OUT3.W2 0 2 high phase
Lenze BA9300 cz 1.0
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C0866

-
—_ O WO N OB WN -

dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:

in1.W1
in1.W2
in1.W3
in2.W1
in2.W2
in2.W3
in2.W4
in3.W1
in3.W2
in3.W3
in3.W4

-199.99 {0.01 %} 199.99

procesni vstupni slova pro
systémovou shérnici (CAN)

pouze vizualizace
100% = 16384

C0867

DIS: in1.d1
DIS: in2.d1
DIS: in3.d1

-2147483648 {1}
483647

2147

32 bitova informace o Uhlu pro
systémovou shérnici (CAN)

pouze vizualizace

C0868

-
—_ O WO N OB WN -

dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:
dis:

out1.W1
Out1.W2
out1.W3
out2.W1
out2.W2
Out2.W3
out2.W4
out3.W1
Out3.W2
out3.W3
out3.W4

-199.99 {0.01 %} 199.99

procesni vystupni slova pro
systémovou shérnici (CAN)

pouze vizualizace
100% = 16384

C0869

W -

DIS: out1.d1
DIS: out2.d1
DIS: out3.d1

-2147483648 {1}
483647

2147

32 bitova informace o Uhlu pro
systémovou shérnici (CAN)

pouze vizualizace
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Lenze |vybér informace
[C0870] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
1 | cfg: CinH 1000 FIXED 0 (zablokovat regulator), funkéni
2 |cfg: CinH 1000 [FIXED O blok DCTRL
[C0871] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
cfg: TRIP-set 54 DIGIN 4 (set-TRIP), funkéni blok DCTRL
[C0876] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupt
cfg: TRIP-res 55 DIGIN 5 (reset-TRIP), funkéni blok
DCTRL
C0878 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 | dis: cinh1 blok DCTRL
2 |dis: cinh2
3 | dis: trip-set
4 | dis: trip-res
€0879 reset fidicich slov e (0879 =1 provede
1 |Reset C135 0 no reset jedorazovy reset
2 |Reset AIF 1 reset
3 [Reset CAN
[C0880] viz vybérovy seznam 2 konfigurace vybéru sady
1| cfg: PAR*1 1000 |FIXED O parametrd, funkéni blok DCTRL
2 |cfg: PAR*2 1000 [FIXED 0
[C0881] viz vybérovy seznam 2 konfigurace nacteni sady
cfg:PAR-LOAD 1000 |FIXED O parametrd, funkéni blok DCTRL
C0884 signaly pro volbu sady pouze vizualizace
1 | dis: PAR*1 parametrd, funkéni blok DCTRL
2 |dis: PAR*2
3 |dis: PAR-LOAD
[C0885] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
cfg: R 51 DIGIN 1 (chod vpravo), funkéni blok
RIL/Q
[C0886] viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalnich vstupl
cfg: | 52 DIGIN 2 (chod vlevo), funkéni blok R
LQ
C0889 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1|dis: R blok R/L/Q
2 |dis: L
[C0890] |cfg: n-set viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu Zadané
5050 NSET-NOUT hodnoty otacek regulace
motoru, funkéni blok MCTRL
[C0891] | cfg: M-add viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu Zadané
1000 FIXED 0 % hodnoty momentu, funkéni blok
MCTRL
[C0892] | cfg: lo-M-lim viz vybérovy seznam 1 konfigurace momentového
5700 |ANEG1-OUT omezeni (dolni mez), funkéni
blok MCTRL
[C0893] | cfg: hi-M-lim viz vybérovy seznam 1 konfigurace momentového
19523 |FCODE-472/3 omezeni (horni mez), funkéni
blok MCTRL
[C0894] |cfg: phi-set viz vybérovy seznam 3 konfigurace Zadané hodnoty
1000 FIXEDOINC polohy rotoru, funkéni blok
MCTRL
[C0895] |cfg: phi-lim viz vybérovy seznam 1 konfigurace omezeni regulatoru
1006 | FIXED 100 % Uhlu, funkéni blok MCTRL
[C0896] | cfg: n2-lim viz vybérovy seznam 1 konfigurace 2. vazeb. hodnoty
1000  |FIXED 0 % otacek, funkéni blok MCTRL
[C0897] | cfg: phi-on viz vybérovy seznam 2 konfigurace zap. signalu
1000 FIXED 0 regulatoru Uhlu, funkéni blok
MCTRL
[C0898] | cfg: fld-weak viz vybérovy seznam 1 konfigurace signalu pro

1006  [FIXED 100 %

odbuzovani, funkéni blok
MCTRL
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[C0899] | cfg: n/m-swt viz vybérovy seznam 2 konfigurace pfepinani mezi
1000 |FIXED O otackovou a momentovou
regulaci, funkéni blok MCTRL
[C0900] cfg: gsp viz vybérovy seznam 2 konfigurace Fidiciho signalu pro
10250 |R/L/Q-QSP vybaveni QSP, funkéni blok
MCTRL
[C0901] |cfg: i-set viz vybérovy seznam 1 konfigurace nastaveni
1000  |FIXED 0 % integrani sloZky otackového
regulatoru, funkéni blok MCTRL
[C0902] | cfg: i-load viz vybérovy seznam 2 konfigurace aktivujiciho signalu
1000 |FIXED O pro nacteni integrani sloZky
otackového regulatoru, funkéni
blok MCTRL
C0906 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: n-set -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok MCTRL
2 | dis: m-add
3 | dis: lo-m-lim
4 |dis: hi-m-lim
5 | dis: phi-lim
6 | dis: n2-lim
7 |dis: fld-weak
8 | dis: i-set
C0907 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 [dis: phi-on blok MCTRL
2 |dis: N/M-swt
3 |dis: gsp
4 |dis: i-load
€0908 | dis: phi-set -2147483647 {tinc} 2147 |signal Zadaného Uhlu, funkéni | pouze vizualizace
483647 blok MCTRL e 1 otacka = 65536 inc
C0909 | speed limit 1 1 +-175% omezeni otacek (sméru) pro
2 0..+175% Zadanou hodnotu otacek,
3 A75..0% funkéni blok MCTRL
[C0920] |cfg: on viz vybérovy seznam 2 konfigurace aktivaéniho vstupu
1000 |FIXED O reference, funkéni blok REF
[C0921] [ cfg: mark viz vybérovy seznam 2 konfigurace digitalniho
1000 |FIXED 0 referenéniho spinace, funkéni
blok REF
[C0922] |cfg: phi-in viz vybérovy seznam 3 konfigurace vstupu pro uhel,
1000  [FIXED OINC funkéni blok REF
[C0923] [cfg: n-in viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu pro otacky,
1000  |FIXED 0 % funkéni blok REF
[C0924] [ cfg: POS-LOAD viz vybérovy seznam 2 konfigurace Fizeni "nastaveni
1000 |FIXED O polohy”, funkéni blok REF
[C0925] [ cfg: ACTPOS-I viz vybérovy seznam 2 konfigurace polohy "nastaveni
1000 |FIXEDOINC polohy”, funkéni blok REF
C0926 -2147483647 {tinc} 2147 [vstupni signaly Uhlu, funkéni pouze vizualizace
1 |dis: ACTPOS-I 483647 blok REF
2 |dis: PHI-IN
3 |dis: ACTPOS
4 |dis: TARGET
C0927 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 |dis: on blok REF
2 | dis: mark
3 |dis: LOAD
€0928 |dis: phi-in -2147483647 {tinc} 2147 |signal dhlu ("Schleppfehler”), pouze vizualizace
483647 funkéni blok REF o 1 otacka = 65536 inc
€0929 |dis: n-in -199.99 {0.01 %} 199.99 analogovy vstupni signal, pouze vizualizace
funkéni blok REF
[C0930] | Gearbox mot 1 1 {1} 65535 prevod. pomér pfevodovky
(¢itatel) pro funkéni blok REF
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
[C0931] [ Gearbox enc 1 1 {1} 65535 prevod. pomér pfevodovky
(imenovatel) pro funkéni blok
REF
C0932 | REF mode 0 pojezd. referencni méd pro
0 Mode 0 funkéni blok REF
1 Mode 1
6 Mode 6
7 Mode 7
8 Mode 8
9 Mode 9
20 Mode 20
21 Mode 21
C0933 | REF trans 0 hrana referen¢niho signalu pro
Rising trans funkéni blok REF
Falling trans vzestupna hrana
sestupna hrana
C0934 | REF offset 0 -2140000000 {1inc} 2140 |referen¢ni bod ofsetu pro
000000 funkéni blok REF
C0935 [REF speed 2.0000 |0.0001 {0.0001 % Nmaxt 100,0 |rychlost referenéniho pojezdu
pro funkéni blok REF
C0936 [REF Ti 1.00 0.01 {0.01s} 990.00 Ti-doba referenéniho pojezdu e Tir a Tif jsou shodné
pro funkéni blok REF
C0940 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 Citatel pro funkéni blok CONV1
C0941 | Denominator 1 1 {1} 32767 jmenovatel pro funkéni blok
CONV1
[C0942] |cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok CONV11
C0943 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 relativni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok CONV1
C0945 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 Citatel pro funkéni blok CONV2
C0946 | Denominator 1 1 {1} 32767 jmenovatel pro funkéni blok
CONV2
[C0947] [cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace analogového
1000 |FIXED 0 % vstupu, funkéni blok CONV2
C0948 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 relativni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok CONV2
C0950 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 Citatel pro funkéni blok CONV3
C0951 | Denominator 1 1 {1} 32767 jmenovatel pro funkéni blok
CONV3
[C0952] |cfg: in viz vybérovy seznam 4 konfigurace analogového
1000 FIXEDPHIO vstupu, funkéni blok CONV3
C0953 |dis: in -32767 {1 rpm} 32767 absolutni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok CONV3
C0955 | Numerator 1 -32767 {1} 32767 Citatel pro funkéni blok CONV4
C0956 | Denominator 1 1 {1} 32767 jmenovatel pro funkéni blok
CONV4
[C0957] [cfg: in viz vybérovy seznam 4 konfigurace analogového
1000 FIXEDPHIO vstupu, funkéni blok CONV4
C0958 |dis: in -32767 {1 rpm} 32767 absolutni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, funkéni blok CONV4
C0960 | Function 1 charakteristika, CURVE1-IN
1 Function1
2 Function2
3 Function3
C0961 [y0 0 0 {0.01 %} 199.99 soufadnice paru hodnot
(x=0%/y0), CURVE1
C0962 (y1 50 0 {0.01 %} 199.99 soufadnice paru hodnot (x1/y1),
CURVE1
Lenze BA9300 cz 1.0
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0963 |y2 75 0 {0.01 %} 199.99 soufadnice paru hodnot (x2/y2),
CURVE1
C0964 [y100 100 0 {0.01 %} 199.99 soufadnice paru hodnot
(x=100%/y100), CURVE1
C0965 |x1 50 0.01 {0.01 %} 100.00 prvni soufadnice paru hodnot
(x1/y1), CURVE1
C0966 |x2 75 0.01 {0.01 %} 100.00 prvni soufadnice paru hodnot
(x2/y2), CURVE1
[C0967] |cfg: in viz vybérovy seznam 1 konfigurace charakteristiky,
5001 MCTRL-NACT CURVE1-IN
C0968 |dis: in -199.99 {0.01 %} 199.99 relativni analogovy vstupni pouze vizualizace
signal, CONV1
[C0970] [cfg: n-set viz vybérovy seznam 1 konfigurace vstupu otaéek
1000 |FIXED 0 % regulace pfi vypadku sité,
MFAIL
[C0971] | cfg: fault viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu vypadku
1000 FIXED 0 sité detekovaného z MFAIL
[C0972] [ cfg: reset viz vybérovy seznam 2 konfigurace regulace pfi
1000 FIXED 0 vypadku sité deaktivovaného z
MFAIL
[C0973] | cfg: adapt viz vybérovy seznam 1
1000 FIXED 0 %
[C0974] | cfg: const viz vybérovy seznam 1
1000 FIXED 0 %
[C0975] | cfg: threshLD viz vybérovy seznam 1
1000 FIXED 0 %
[C0976] | cfg: nact viz vybérovy seznam 1
1000 FIXED 0 %
[C0977] [cfg: set viz vybérovy seznam 1 konfigurace startovaci hodnoty
1000 FIXED 0 % pro funkéni blok MFAIL
[C0978] cfg: dc-set viz vybérovy seznam 1 konfigurace Zadané hodnoty
1000  |FIXED 0 % napéti meziobvodu pro funkéni
blok MFAIL
C0980 | MFAIL Vp 0.500 ]0.001  {0.001} 31.000 zesileni Vp, funkéni blok MFAIL
C0981 | MFAIL Tn 100 20 {1 ms} 2000 ¢asova konstanta, funkéni blok
MFAIL
C0982 | MFAIL Tir 2.000 ]0.001  {0.001 s} 16.000 rozbéhova rampa Tir, funkéni
blok MFAIL
C0983 | Retrigger T 1.000 {0.001  {0.001 s} 60.000
C0988 analogové vstupni signaly, pouze vizualizace
1 |dis: n-set -199.99 {0.01 %} 199.99 funkéni blok MFAIL
2 |dis: adapt
3 | dis: const
4 |dis: threshLD
5 | dis: nact
6 | dis: set
7 |dis: dc-set
C0989 digitalni vstupni signaly, funkéni | pouze vizualizace
1 | dis: fault blok MFAIL
2 | dis: reset
[C0990] |cfg: in viz vybérovy seznam 4 konfigurace vstupu integratoru
1000 FIXEDPHI-0 Uhlu, funkéni blok PHINT
[C0991] |cfg: reset viz vybérovy seznam 2 konfigurace vstupu reset,
1000 FIXED 0 funkéni blok PHINT1
C0992 |dis: in -32767 {1} 32767 vstupni signal, funkéni blok pouze vizualizace
PHINT
C0993 |dis: reset digitalni vstupni signal, funkéni | pouze vizualizace
blok PHINT1
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kod LCD moznosti nastaveni dulezité poznamky
Lenze |vybér informace
C0995 |Division 1 -31 {1} 31 délici pomér, déli¢ thlu PHDIV1
[C0996] |cfg: in viz vybérovy seznam 3 konfigurace vstupu déli¢e uhlu,
1000 FIXED 0INC funkéni blok PHDIV1
C0997 |dis: in -2147483647 {1} 2147 |vstupni signal, funkéni blok pouze vizualizace

483647

PHDIV1

Lenze

BA9300
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seznam 1
000050 AIN1-OUT 019500 FCODE-17 020101 CAN-IN1.W1
000055 AIN2-OUT 019502 FCODE-26/1 020102 CAN-IN1.W2
000100 DFSET-NOUT 019503 FCODE-26/2 020103 CAN-IN1.W3
001000 FIXED0% 019504 FCODE-27/1 020201 CAN-IN2.W1
001006 FIXED100% 019505 FCODE-27/2 020202 CAN-IN2.W2
001007 FIXED-100% 019506 FCODE-32 020203 CAN-IN2.W3
005000 MCTRL-NSET2 019507 FCODE-37 020204 CAN-IN2.W4
005001 MCTRL-NACT 019510 FCODE-108/1 020301 CAN-IN3.W1
005002 MCTRL-MSET2 019511 FCODE-108/2 020302 CAN-IN3.W2
005003 MCTRL-MACT 019512 FCODE-109/1 020303 CAN-IN3.W3
005005 MCTRL-DCVOLT 019513 FCODE-109/2 020304 CAN-IN3.W4
005009 MCTRL-PHI-ACT 019515 FCODE-141 025101 AIF-IN.W1
005050 NSET-NOUT 019521 FCODE-472/1 025102 AIF-IN.W2
005100 MPOT1-OUT 019522 FCODE-472/2 025103 AIF-IN.W3
005150 PCTRL1-OUT 019523 FCODE-472/3
005200 REF-N-SET 019524 FCODE-472/4
005500 ARIT1-OUT 019525 FCODE-472/5
005505 ARIT2-OUT 019526 FCODE-472/6
005550 ADD1-OUT 019527 FCODE-472/7
005600 RFG1-OUT 019528 FCODE-472/8
005650 ASW1-OUT 019529 FCODE-472/9
005655 ASW2-OUT 019530 FCODE-472/10
005700 ANEG1-OUT 019531 FCODE-472/11
005705 ANEG2-OUT 019532 FCODE-472/12
005750 FIXSET1-OUT 019533 FCODE-472/13
005800 LIM1-OUT 019534 FCODE-472/14
005850 ABS1-OUT 019535 FCODE-472/15
005900 PT1-1-OUT 019536 FCODE-472/16
005950 DT1-1-OUT 019537 FCODE-472/17
006100 MFAIL-NOUT 019538 FCODE-472/18
006150 DB1-OUT 019539 FCODE-472/19
006200 CONV1-OUT 019540 FCODE-472/20
006205 CONV2-OUT 019551 FCODE-473/1
006210 CONV3-OUT 019552 FCODE-473/2
006215 CONV4-OUT 019553 FCODE-473/3
006300 S&H1-OUT 019554 FCODE-473/4
006350 CURVE1-OUT 019555 FCODE-473/5
010000 BRK-M-SET 019556 FCODE-473/6

019557 FCODE-473/7

019558 FCODE-473/8

019559 FCODE-473/9

019560 FCODE-473/10
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seznam 2

000051  DIGINT 010650  CMP1-OUT 019500  FCODE-250 019751  FCODE-135.80
000052 DIGIN2 010655 CMP2-OUT 019521  FCODE-471.B0 019752 FCODE-135.B1
000053  DIGIN3 010660 CMP3-OUT 019522 FCODE-471.B1 019753 FCODE-135.B2
000054 DIGIN4 010680 PHCMP1-OUT 019523 FCODE-471.B2 019755 FCODE-135.B4
000055  DIGINS 010700  DIGDEL1-OUT 019524 FCODE-471.B3 019756  FCODE-135.B5
000060  STATE-BUS 010705  DIGDEL2-OUT 019525 FCODE-471.B4 019757 FCODE-135.B6
000065  DIGIN-CINH 010750  TRANS1-OUT 019526  FCODE-471.B5 019758 FCODE-135.B7
000100 DFSET-ACK 010755  TRANS2-OUT 019527 FCODE-471.B6 019763 FCODE-135.B12
000500 DCTRL-RDY 010900  FLIP1-OUT 019528 FCODE-471.B7 019764 FCODE-135.B13
000501 DCTRL-CINH1 010905  FLIP2-OUT 019529 FCODE-471.B8 019765 FCODE-135.B14
000502 DCTRL-INIT 012000  PHINT1-FAIL 019530 FCODE-471.B9 019766  FCODE-135.B15
000503 DCTRL-IMP 015000 DCTRL-TRIP 019531  FCODE-471.B10

000504 DCTRL-NACT=0 015001 DCTRL-MESS 019532 FCODE-471.B11

000505 DCTRL-CW/CCW 015002 DCTRL-WARN 019533 FCODE-471.B12

001000  FIXEDO 015003  DCTRL-FAIL 019534 FCODE-471.B13

001001  FIXED1 015010  MONIT-LU 019535 FCODE-471.B14

002000 PAR*1 015011  MONIT-OU 019536  FCODE-471.B15

002001 PAR*2 015012  MONIT-EEr 019537 FCODE-471.B16

002002 PAR-BUSY 015013  MONIT-OC1 019538 FCODE-471.B17

005001 MCTRL-QSP 015014  MONIT-OC2 019539 FCODE-471.B18

005002  MCTRL-IMAX 015015  MONIT-LP1 019540 FCODE-471.B19

005003 MCTRL-MMAX 015016  MONIT-OH 019541  FCODE-471.B20

005050  NSET-RFG-I=0 015017  MONIT-OH3 019542 FCODE-471.B21

005200 REF-OK 015018  MONIT-OH4 019543  FCODE-471.B22

005201 REF-BUSY 015019  MONIT-OH7 019544  FCODE-471.B23

006000 DFRFG1-FAIL 015020 MONIT-OH8 019545 FCODE-471.B24

006001 DFRFG1-SYNC 015021  MONIT-Sd2 019546  FCODE-471.B25

006100  MFAIL-STATUS 015022  MONIT-Sd3 019547 FCODE-471.B26

006101  MFAIL-I-RESET 015023  MONIT-P03 019548 FCODE-471.B27

010000 BRK1-OUT 015024  MONIT-P13 019549 FCODE-471.B28

010001  BRK1-CINH 015026  MONIT-CEO 019550 FCODE-471.B29

010002 BRK1-QSP 015027  MONIT-NMAX 019551 FCODE-471.B30

010003 BRK1-M-STORE 015028 MONIT-OC5 019552 FCODE-471.B31

010250 RIL/Q-QSP 015029  MONIT-SD5

010251 RIL/Q-RIL 015030  MONIT-SD6

010500  AND1-OUT 015031  MONIT-SD7

010505 AND2-OUT 015032  MONIT-HO7

010510  AND3-OUT 015033  MONIT-H10

010515  AND4-OUT 015034  MONIT-H11

010520  AND5-OUT 015040  MONIT-CE1

010550 OR1-OUT 015041  MONIT-CE2

010555 OR2-OUT 015042  MONIT-CE3

010560 OR3-OUT 015043  MONIT-CE4

010565  OR4-OUT

010570 OR5-OUT

010600 NOT1-OUT

010605 NOT2-OUT

010610 NOT3-OUT

010615 NOT4-OUT

010620  NOT5-OUT

Lenze BA9300 cz 1.0
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020001  CAN-CTRL.BO 020201  CAN-IN2.BO 020301  CAN-IN3.BO 025001  AIF-CTRL.BO
020002  CAN-CTRL.B1 020202  CAN-IN2.B1 020302  CAN-IN3.B1 025002  AIF-CTRL.B1
020003  CAN-CTRL.B2 020203  CAN-IN2.B2 020303  CAN-IN3.B2 025003  AIF-CTRL.B2
020005 CAN-CTRL.B4 020204  CAN-IN2.B3 020304  CAN-IN3.B3 025005  AIF-CTRL.B4
020006  CAN-CTRL.B5 020205 CAN-IN2.B4 020305 CAN-IN3.B4 025006  AIF-CTRL.B5
020007  CAN-CTRL.B6 020206  CAN-IN2.B5 020306  CAN-IN3.B5 025007  AIF-CTRL.B6
020008  CAN-CTRL.B7 020207  CAN-IN2.B6 020307  CAN-IN3.B6 025008  AIF-CTRL.B7
020013  CAN-CTRL.B12 020208  CAN-IN2.B7 020308  CAN-IN3.B7 025013  AIF-CTRL.B12
020014  CAN-CTRL.B13 020209  CAN-IN2.B8 020309  CAN-IN3.B8 025014  AIF-CTRL.B13
020015 CAN-CTRL.B14 020210  CAN-IN2.B9 020310  CAN-IN3.B9 025015  AIF-CTRL.B14
020016  CAN-CTRL.B15 020211 CAN-IN2.B10 020311 CAN-IN3.B10 025016  AIF-CTRL.B15
020101 CAN-IN1.BO 020212  CAN.IN2.B11 020312  CAN-IN3.B11 025101  AIF-IN.BO
020102  CAN-IN1.B1 020213  CAN-IN2.B12 020313  CAN-IN3.B12 025102  AIF-IN.B1
020103  CAN-IN1.B2 020214  CAN-IN2.B13 020314  CAN-IN3.B13 025103  AIF-IN.B2
020104  CAN-IN1.B3 020215  CAN-IN2.B14 020315  CAN-IN3.B14 025104  AIF-IN.B3
020105  CAN-IN1.B4 020216  CAN-IN2.B15 020316  CAN-IN3.B15 025105  AIF-IN.B4
020106  CAN-IN1.B5 020217  CAN-IN2.B16 020317  CAN-IN3.B16 025106  AIF-IN.B5
020107  CAN-IN1.B6 020218  CAN-IN2.B17 020318  CAN-IN3.B17 025107  AIF-IN.B6
020108  CAN-IN1.B7 020219  CAN-IN2.B18 020319  CAN-IN3.B18 025108  AIF-IN.B7
020109  CAN-IN1.B8 020220  CAN-IN2.B19 020320  CAN-IN3.B19 025109  AIF-IN.B8
020110  CAN-IN1.B9 020221  CAN-IN2.B20 020321  CAN-IN3.B20 025110  AIF-IN.B9
020111 CAN-IN1.B10 020222  CAN-IN2.B21 020322  CAN-IN3.B21 025111 AIF-IN.B10
020112  CAN-IN1.B11 020223  CAN-IN2.B22 020323  CAN-IN3.B22 025112 AIF-IN.B11
020113  CAN-IN1.B12 020224  CAN-IN2.B23 020324  CAN-IN3.B23 025113  AIF-IN.B12
020114  CAN-IN1.B13 020225 CAN-IN2.B24 020325  CAN-IN3.B24 025114  AIF-IN.B13
020115  CAN-IN1.B14 020226  CAN-IN2.B25 020326  CAN-IN3.B25 025115  AIF-IN.B14
020116  CAN-IN1.B15 020227  CAN-IN2.B26 020327  CAN-IN3.B26 025116  AIF-IN.B15
020117  CAN-IN1.B16 020228  CAN-IN2.B27 020328  CAN-IN3.B27 025117  AIF-IN.B16
020118  CAN-IN1.B17 020229  CAN-IN2.B28 020329  CAN-IN3.B28 025118  AIF-IN.B17
020119  CAN-IN1.B18 020230  CAN-IN2.B29 020330  CAN-IN3.B29 025119  AIF-IN.B18
020120  CAN-IN1.B19 020231  CAN-IN2.B30 020331  CAN-IN3.B30 025120  AIF-IN.B19
020121 CAN-IN1.B20 020232  CAN-IN2.B31 020332  CAN-IN3.B31 025121 AIF-IN.B20
020122  CAN-IN1.B21 025122  AIF-IN.B21
020123  CAN-IN1.B22 025123  AIF-IN.B22
020124  CAN-IN1.B23 025124  AIF-IN.B23
020125  CAN-IN1.B24 025125  AIF-IN.B24
020126  CAN-IN1.B25 025126  AIF-IN.B25
020127  CAN-IN1.B26 025127  AIF-IN.B26
020128  CAN-IN1.B27 025128  AlF-IN.B27
020129  CAN-IN1.B28 025129  AIF-IN.B28
020130  CAN-IN1.B29 025130  AIF-IN.B29
020131 CAN-IN1.B30 025131 AIF-IN.B30
020132  CAN-IN1.B31 025132 AIF-IN.B31
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seznam 3 seznam 4 seznam 5
000100  DFSET-PSET 000050  DFIN-OUT 000000  empty 010000 BRK1
001000  FIXEDOINC 000100  DFSET-POUT 000050  AIN1 010250 R/L/Q
005000 MCTRL-PHI-ANG 000250  DFOUT-OUT 000055  AIN2 010500  AND1
005200  REF-PSET 001000  FIXEDPHI-0 000070  AOUT1 010505 AND2
012000  PHINT1-OUT 005000  MCTRL-PHI-ACT 000075  AQOUT2 010510  AND3
012050  PHDIV1-OUT 006000 DFRFG-OUT 000100  DFSET 010515 AND4
019521  FCODE-474/1 006220  CONV5-OUT 000200  DFIN 010520 AND5
019522  FCODE-474/2 019521  FCODE-475/1 000250 DFOUT 010550 OR1
020103  CAN-IN1.D1 019522  FCODE-475/2 005050  NSET 010555 OR2
020201 CAN-IN2.D1 005100 MPOT1 010560 OR3
020301  CAN-IN3.D1 005150  PCTRL1 010565 OR4
025103  AIF-IN.D1 005200 REF 010570 OR5
005500  ARIT1 010600 NOT1
005505  ARIT2 010605 NOT2
005550  ADD1 010610 NOT3
005600 RFG1 010615 NOT4
005650  ASW1 010620 NOT5
005655  ASW2 010650 CMP1
005700  ANEG1 010655 CMP2
005705 ANEG2 010660 CMP3
005750  FIXSET1 010680 PHCMP1
005800  LIM1 010700  DIGDEL1
005850  ABS1 010705 DIGDEL2
005900  PT1-1 010750 TRANS1
005950 DT141 010755 TRANS2
006000 DFRFG1 010900  FLIP1
006100  MFAIL 010905  FLIP2
006150 DB1 012000  PHINT1
006200  CONV1 012050  PHDIV1
006205 CONV2 020000  CAN-OUT
006210  CONV3 025000  AIF-OUT
006215 CONV4
006220  CONV5
006300  S&H1
006350 CURVE1
Lenze BA9300 Cz 10
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Smeérnice EU/prohlaseni o shodé

K ¢éemu slouzi smérnice EU?

Smérnice EU jsou koncipované Radou Evropy a slouzi k stanoveni spole€nych technickych
pozadavk (sladéni téchto poZadavku) a postupt certifikace v Evropské unii. V této dobé existuje 21
smérnic EU z vyrobni oblasti. Smérnice jsou pfevedeny, nebo se transformuji do narodniho prava
pFislusnych Clenskych statt Evropské unie. Certifikat udéleny ve ¢lenském staté Evropské unie je,
bez dalSich zkousek, platny v ostatnich &lenskych zemich EU.

Texty smérnic se omezuji na formulaci podstatnych pozadavku. Technické detaily jsou stanoveny,
nebo se specifikuji v evropskych normach.

Co znamena oznaceni CE?

Po uspésném vyhodnoceni shodnosti (konformity) se tato shoda vyrobku s pozadavky smérnic EU
potvrdi umisténim oznaceni CE Uvnitf EU pak pro takto oznageny produkt neexistuji zadna obchodni
pfekazky.

Mé&nice s oznaCenim CE samostatné& neodpovidaji smérnici pro nizké napéti. Z hlediska dodrzovani
smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu je nutné dodrZovat pfislusna doporuéeni.

Smérnice EU pro nizké napéti
(73/23/EWG)

zménéno prostiednictvim: CE- oznadujici smérnice (93/68/EWG)

Obecné

e Smérnice pro nizké napéti plati pro vdechny provozni prostfedky s napétim v rozmezi 50 az
1000 VAC a 75 az 1500 VDC, v bé&Znych provoznich podminkach. Vyjimkou jsou napfiklad:
aplikace elektrickych provoznich prostfedku ve vybusné atmosfére a elektrické ¢asti osobnich
a nakladnich vytaha.

e Ochrannym cilem smérnice pro nizké napéti je skute¢nost, Ze do provozu budou uvadény
pouze takové provozni prostfedky, které neohroZuji bezpe&nost osob, uzitkovych zvifat a
jejichz provoz nezplisobi vécné Skody.
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EU-prohlaseni o shodé 96
ve smyslu smérnice EU pro nizké napéti (73/23/EWG)
zZmeénéno: CE- oznadujici smérnice (93/68/EWG)

Ménice fady 93XX byly vyvinuty, konstruovany a zhotoveny ve shodé s vy$e zminénymi smérnicemi
EU s vyhradni zodpovédnosti firmy

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln
Dodrzeni pozadavkud vySe zminéné smérnice EU bylo potvrzeno pfedanim oznaceni VDE od:

VDE - zkuSebniho a certifikaéniho institutu, Offenbach

Zohlednéné normy:

norma

DIN VDE 0160 5.88 +A1/4.89 +A2/10.88 vybaveni silnoproudych zafiizeni elektronickymi provoznimi prostredky
prDIN EN 50178

klasifikace VDE 0160 / 11.94

DIN VDE 0100 ustanoveni pro vybaveni silnoproudych zafiizeni

EN 60529 IP-kryti

IEC 249 /1 10/86, IEC 249/ 2-15/12/89 zakladni materialy pro ti§téné spoje

IEC 326 /1 10/90, EN 60097 /9.93 tisténé (plosné) spoje

DIN VDE 0110 /1-2 /1/89 /20/ 8/90 ustanoveni pro ventilaci
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12.4.4 Smeérnice EU-elektromagneticka kompatibilita (EMK)

(89/336/EWG)

zménéno prostifednictvim: 1. pozménovaci smérnice (92/31/EWG)
CE-oznadujici smérnice (93/68/EWG)

Obecné

e Smérnice EU pro elektromagnetickou kompatibilitu plati pro "pFistroje”, které mohou zpUsobit
elektromagnetické ruseni, nebo jejichz provoz muize k takovému ruseni pfispivat.

e Ochrannym cilem smérnice je omezit produkci elektromagnetického ruseni do té miry, aby byl
mozny bezporuchovy provoz radiovych, telekomunikaénich a ostatnich zafizeni. Z hlediska
zabezpeceni provozu dle ustanoveni, musi dale tyto pfistroje, na které se vztahuje tato
smeérnice, vykazovat urcitou odolnost proti elektromagnetickému ruseni,

e Ménice nejsou pristroje, které se provozuji samostatné. Samostatné nelze u méni¢u vyhodnotit
EMK. Teprve po instalaci do celého pohonového systému je mozné odzkouset dodrzovani
smérnice EMK, respektive plnéni "zakona o elektromagnetické kompatibilité pro pristroje”.

Komponenty typického pohonového systému dle CE

prvek systému specifikace

ménic¢ priistroje fady 93XX
typové oznaceni viz 1. strana obalky

sitovy filtrA/B Udaje a pfifazeni filtr( viz kapitola jmenovité idaje”

kabelaZ k motoru stinéné kabely s pozinkovanym opfedenim E-CU, s optickym pFekrytim minimainé 85%

kabelaz mezi sitovym filtrem a od délky kabelaZe 300 mm:

méniem stinéné vodice s pozinkovanym opfedenim E-CU, s optickym prekrytim minimainé 85%.

fidici vodice stinéné signalové vodice: typ LIYCY

motor stfiidavé asynchroni motory, asynchroni servomotory, asynchroni servomotory Lenze typd: DXRA, MDXKX,
nebo podobnych

e Ménice a sitové filtry se nachazi na spole€né montazni desce.

Spravna aplikace/oblast pouziti
o Ménice typoveé fady 93XX jsou uréené k instalaci do rozvadécu.

e Ménice typové fady 93XX jsou uréené k implementaci do pohonového systému, jako
komponenty pro Fizeni regulovanych pohonu se stfidavymi asynchronimi a synchronimi
motory. Pohony jsou uréené k instalaci, nebo spole&né instalaci do stroje, nebo zafizeni.

e Pohony s ménici typové fady 93XX, které se instaluji dle pfislusnych opatfeni pro CE,
odpovidaji smérnici EU pro EMK a nize uvedenym normam.

Pohonové systémy dle CE jsou pak vhodné pro provoz na vefejnych a nevefejnych sitich.

Pohonové systémy dle CE jsou uréené pro aplikace v pramyslu, bytovém sektoru a obchodni
oblasti.

e Vzhledem k zemnimu vztaznému potencialu sitového filtru nejsou popsané pohony, dle CE,
vhodné pro pfipojeni na soustavy IT.

e Meénice nejsou pristroji pro domacnost, ale pro aplikace v systémech pohont v primyslové
oblasti.

Zakladni odborné normy:

zakladni odborné norma

EN 50081-1 /92 zakladni odborna norma pro rusivé vyzarovani
Cast 1: bytova oblast, obchodni a Zivnostenska oblast, malé provozy

EN 50081-2 /93 zakladni odborna norma pro rusivé vyzarovani

(dodate¢né pouzita k ¢ast 2: prmyslova oblast

pozadavkim [EC 22G) Rugivé vyzafovani v prmyslové oblasti neni v [EC 22G omezeno.
prEN 50082-2 3/94 zakladni odborna norma pro rusivé vyzafovani

Cast 2: primyslova oblast
Pozadavky na odolnost proti ruSeni pro bytovou oblast nejsou zohlednény, nebot jsou nepatrné.
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Zakladni normy pro rusiva vyzarovani:

zékladni norma zkouska mezni hodnota
EN 55022 7/92 radiova ruSeni pouzdra a sit tfiida B
frekvenéni rozsah 0,15 - 1000MHz pro aplikace v obytné a obchodni oblasti
EN 55011 7/92 radiova ruSeni pouzdra a sit tfida A
(dodate¢né pouZita k frekvenéni rozsah 0,15 - 1000MHz pro aplikace v prlimyslové oblasti
pozadavkim IEC 22G) Radiové rugeni v primyslové oblasti neni v IEC 22G omezeno.
IEC 801-2 /91 elektrostatické vybijeni na pouzdru a chladicim télese stupen pfesnosti 3
6kV u kontaktu, 8kV vzduchové mezera
IEC 1000-4-3 elektromagnetické pole stupen pfesnosti 3
frekvencni rozsah 26-1000MHz 10V/m
ENV 50140 /93 vysokofrekvenéni pole stuperi pfesnosti 3
frekvencni rozsah 80-1000MHz, 80% amplitudova modulace 10V/m
pevna frekvence 10V/im
900MHz s 200Hz, 100 % modulovano
IEC 801-4 /88 rychlé "Transienten”, "Burst” na vykonovych svorkach stupen pfesnosti 4
4kV [ 2,5kHz
"Burst” na shémicovych a fiidicich vodicich stupen pfesnosti 4
2kV | 5kHz

12.4.5 Smeérnice EU - stroje

(89/392/EWG)

zménéno prostifednictvim: 1. pozménovaci smeérnice (91/368/EWG)
2. pozménovaci smérnice (93/44/EWG)
CE-oznadujici smérnice (93/68/EWG)

Obecné

Pojmem "stroje” ve smyslu smérnice pro stroje je minén celek, sloZeny z jednotlivych &asti nebo
zafizeni, kde je miniméalné jedna ¢ast pohybliva, eventualné jsou timto minéné ovladaci pfistroje ,
fidici a energetické obvody atd., které jsou sloucené v urlitou aplikaci, jakou je zpracovani,
manipulace a Uprava materialu.
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EU-prohlaseni vyrobce
Ve smyslu smérnice EU - stroje (89/392/EWG)

zmeénéno prostfednictvim: 1.pozménovaci smeérnice (91/368/EWG)
2.pozménovaci smérnice (93/44/EWG)
CE-oznadujici smérnice (93/68/EWG)
Ménice fady 93XX byly vyvinuty, konstruovany a zhotoveny s vyhradni zodpovédnosti firmy

Lenze GmbH & Co KG, Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln

Uvedeni do provozu ménica typu 93XX je podminéno zjisténim, zda pfislusny stroj, kde se ma ménic
instalovat, odpovida ustanovenim dle smérnice EU pro stroje.
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12.5 Vysvétlivky

Pojem Vyznam

AlF Automatizaéni rozhrani (X1)

CAN Controller Area Network

CE Communauté Européen (Evropské spolegenstvi)

FPDA VolIné programovatelny digitaini vystup

FPDE VoIné programovatelny digitaini vstup

GDC Global-Drive-Control (program pro PC pro ménice Lenze, béZici pod Windows)
HLG Rozbéhovy €len (Hochlaufgeber)

InterBus-S Priimyslovy komunikaéni standard dle DIN E19258

JOG Pevna hodnota otacek, respektive vstup pro pevnou hodnotu otacek.
kod Slouzi pro zadavani a vizualizaci hodnot parametrd.

Proménné se adresuiji dle formatu "kéd/subkod” (Cxxxx/xx).
Vechny proménné jsou pfiistupné prostfednictvim oznaceni kédového mista.

Lage-Ziel (poloha - cil)

Poloha, které ma byt dosaZeno pfedepsanym profilem pojezdu.

LECOM

Lenze Communication

LEMOC2 PC - program pro ménice Lenze, bezici pod DOSem

LU Podpéti

Master Master, ve smyslu fiidici systémy, jako napfiiklad SPS, nebo PC.

ou Prepéti

PC Personal Computer

PM Permanentni magnet

PROFIBUS Norma pro komunikaci DIN 19245, skladajici se z Casti 1, Casti 2 a ¢asti 3

ProzeRdaten Jsou to, napfiklad, zadané a skute¢né hodnoty v ménici, u kterych je nutna periodickd vyména v kratkych ¢asovych intervalech. Jedna
se tedy o kratké datové pakety, které se cyklicky pfenasi.
V priipadé komunikace po shémici PROFIBUS se tato data pfenasi v logickém procesnim datovém kanalu.

QSP Rychly stop

RFR Odblokovani regulatoru

RSP Blokovani regulatoru ( = odblokovani regulatoru )

sbérnicovy modul

Slouzi k vyméné dat mezi nadfazenym fiizenim a systémy fiizeni napf.: InterBus-S, nebo PROFIBUS DP.

Schleppfehler

Odchylka mezi aktualni Zadanou hodnotou polohy a skute¢nou hodnotou polohy . Vizualizace této odchylky je provedena v kédu
C0908.

"Schleppfehler” - tolerance

Pokud odchylka mezi aktualni Zzadanou hodnotou polohy a skuteénou hodnotou polohy dosahne nastavené tolerance, dojde k
aktivovani chyby.

"Schleppfehler” - kontrola

Sleduje aktudini odchylku z hlediska pfekroCeni nastavené tolerance a pfiipadné aktivuje chybové hiaseni.

Slave Ugastnik provozu na sbémici, ktery smi reagovat pouze na pozadavek gastnika master. M&nié je slave.
SPS Ridici systém

SSC Regulace bez ¢idla

SSI Synchroni sériové rozhrani

Lenze
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