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Diilezité uzivatelské informace

Zatizeni zaloZena na polovodicovém zdkladé maji jiné provozni vlastnosti nez jim podobna
elektromechanicka zafizeni. Publikace ” Safety Guidelines for the Application, Installation
and Maintenance of Solid State Controls’ (Publikace SGI-1.1, ktera je k dispozici ve firmé
CONTROLTECH s.r.0. nebo dostupna na http://www.ab.com/manuals/gi), popisuje nékteré
dilezit¢ rozdily mezi polovodiCovymi zafizenimi a mezi pevné piipojenymi
elektromechanickymi zafizenimi. Z diivodu téchto rozdilt a také z divodu Sirokého uplatnéni
polovodicovych zafizeni se musi vSechny osoby zodpovédné za aplikaci tohoto zatizeni
ujistit, ze kazda zamyslend aplikace tohoto zafizeni je pfijatelna.

V zadném piipad¢ nebude spolec¢nost Allen-Bradley zodpovédnd za nepiimé nebo nasledné
zniceni, které vyplyva z pouziti nebo aplikace tohoto zafizeni.

Priklady a diagramy v tomto manualu jsou zahrnuty pouze pro ilustrativni ucely. Kviili mnoha
proménnym a pozadavkim spojenym skazdou dil¢i instalaci, nemiize spolec¢nost

CONTROLTECH s.r.0. ptevzit zodpovédnost za pouziti podle ptikladii a diagrama.

Na pouziti informaci, okruhti, zafizeni nebo software, které jsou v tomto manudlu popsany,
neni spolec¢nosti Allen-Bradley uplatiiovan zadny patent.

Reprodukce obsahu tohoto manualu, celého ¢i €asti, je bez pisemného povoleni spole¢nosti
Allen-Bradley zak4zéno.

V celém manudlu jsou ud€lany poznamky upozoriujici na bezpecnostni opattent.

POZOR: Identifikuje informace o praktikach nebo podminkach, které mohou vést
k urazu osob ¢i smrti, ke zni¢eni zatizeni nebo ekonomickym ztratam.

Oznameni "Pozor” Vam pomaha:

e identifikovat rizikovy stav

® vyhnout se rizikovému stavu

® poznat nasledky

Diilezité: Identifikuje informaci, ktera je zvlast¢ dualezitd pro uspéSnou aplikaci a pro
porozuméni produktu.

5 Nebezpedi urazu: Toto naveésti miize byt umisténo na nebo v menici, aby varovalo

obsluhu pted ptitomnosti nebezpe¢ného napéti.

Nebezpeci popaleni: Toto navésti mize byt umisténo na nebo v ménici, aby
varovalo obsluhu, Ze povrch méa nebezpecnou teplotu.

L, 85,
|

DriveExplorer, DriveTools32 a SCANport jsou ochranné znacky Rockwell Automation.
PLC je registrovana znacka Rockwell Automation.

ControlNet je ochranna znacka ControlNet International, Ltd.

DeviceNet je ochranna znacka Open DeviceNet Vendor Association.
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Piehled

Predmluva

Prehled

Ucelem tohoto manualu je poskytnout zékladni informace potiebné pro instalaci, uvedeni do
chodu a hledani poruch frekven¢niho méni¢e PowerFlex 40.

Pro informace o ...

Kdo by mél uzivat tento manual?
Referencni materialy

Pouzité konvence

Skupiny velikosti ménice
Vseobecnd opatieni

Vyklad katalogovych ¢isel

Kdo by mél uzivat tento manual?
Tento manual je uren pro kvalifikované pracovniky. Musite byt schopen programovat a
obsluhovat frekvencni ménice. Navic musite védét, jak nastavovat parametry a funkce.

Referen¢ni materialy
Pro vSeobecné informace o ménici jsou doporuceny nasledujici materialy:

Titul Publikace Cislo Dostupna online na ...

Industrial Automation Wiring and 1770-4.1 www.ab.com/manuals/gi
Grounding Guidelines

Preventive Maintenance of Industrial |DRIVES-SB001A-EN-E | www.ab.com/manuals/dr
Control and Drive System Equipment

Safety Guidelines for the Application, |SGI-1.1 www.ab.com/manuals/gi
Installation and Maintenance of Solid
State Control

A Global Reference Guide for 0100-2.10 www.ab.com/manuals/ms
Reading Schematic Diagrams

Guarding Against Electrostatic 8000-4.5.2 www.ab.com/manuals/dr
Damage




Pouzité konvence

Piehled

e Vtomto manudlu se odkazujeme na frekvenéni méni¢ PowerFlex 40 jako na: ménic,

PowerFlex 40 nebo méni¢ PowerFlex 40.

e (isla a jména parametrl jsou ukazany v tomto formatu:

P031 [Motor NP Volts]

T

T

Jméno

Cislo

Skupina

d = zobrazeni skupiny

P = Skupina Zakladni programovani
A = Skupina Rozsifené programovani

e Nasledujici slova jsou uzita v tomto manualu, aby popsala akci:

Slovo Vyznam

Mize byt Mozné, schopné pracovat
Nemtize byt Nemozné, neschopné pracovat
Smi byt Povoleno, ptipustné

Ma byt Pozadované nebo nutné

Me¢lo by byt Doporuceno

Nem¢lo by byt Neni doporuceno

Skupiny velikosti ménice

Podobné velikosti méni¢e PowerFlex 40 jsou seskupeny do skupin velikosti, aby se
zjednodusilo objedndvani nahradnich dilti, kotovani apod. Kiizové reference katalogovych
Cisel a ptislusnych skupin velikosti jsou v Ptiloze B.



Piehled

Vseobecna opatreni

>

Ztmavnuti

> b D

POZOR: Me¢ni¢ obsahuje vysokonapétové kondenzatory, které,
po odpojeni od napéjeni, potfebuji Cas pro své vybiti. Pied praci na
meni¢i zajistéte odpojeni hlavniho napdjeciho zdroje od vstupnich
napajecich svorek [R, S, T (L1, L2, L3)]. Pockejte tii minuty, nez se

kondenzatory vybiji na bezpe€nou napétovou urovenl. Opomenuti mize zpisobit
zranéni obsluhy nebo smrt.

LED displeje neindikuje vybiti kondenzatori na bezpecnou napétovou uroven.

POZOR: Pouze kvalifikovani pracovnici seznameni s frekvenénimi ménici a
pfidruzenym zafizenim by méli planovat nebo realizovat instalaci, uvadét do
chodu a naslednou udrzbu systému. Zanedbani pozadavkii mize zpisobit osobni
zranéni nebo poskozeni zafizeni.

POZOR: Toto zafizeni obsahuje dily a soucastky citlivé na

elektrostaticky vyboj. Staticky bezpe¢na manipulace je vyZzadovana pii

instalaci, testovani, obsluze a opravé tohoto zafizeni. PosSkozeni

soucastky mize vyplynout z nedodrzeni bezpe¢ného postupu. Pokud
nejste obezndmeni s témito postupy, nahlédnéte do A-B publikace 8000-4.5.2,
”Guarding Against Elektrostatic Damage” (Ochrana pred elektrostatickym
poskozenim) nebo jiné vhodné prirucky zabyvajici se ochranou pted
elektrostatickym vybojem.

POZOR: Nespravna aplikace nebo instalace méni¢e mize zplsobit poskozeni
soucastky nebo zkratit zivotnost. Elektroinstalace nebo aplikacni chyby jako
poddimenzovani motoru, nespravny nebo nedostate¢ny napajeci zdroj nebo
nadmérna okolni teplota mohou mit za nasledek nefunkc¢nost systému.
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Vyklad katalogovych Cisel

Piehled

-2 4 5 &8 2 0 11 121l 1314
22B| - A iP5 N |1 1 4 AA
Drive  |Dash |Voltage Pating | Fating | Enclosure |HIM | Emission Class | Tvpe Cplional
Code Code Version
22E  PowerFlexdn 4 Standard

LCode Bating
] Mot Filtered
Lode Moltage Ph 1 Filtered
1) 120V AC 1
A 2MVAC 1 Code Gode Pupose
B 240VAC 3 1 Fied Keypad AR Reserved for
D 4?;” AC 3 thru  custom firmware
E ooV AC 3 77

Cutput Current @ 100-120V Input
Code Amps KW(HP)

Py 23 0405
P00 50 075(1.0)
BP0 &0 11(1.5

Cutput Current @ 380480V Input
Code Amps KW(HP)

P4 14 04(05)
P3 23 075010
PO 40 15(2.0)
BP0 &0 22(30)
010 105 40(5.0)
M2 12 5.5(7.5)
m7 17 7.5(10)
024 24 11(15)

Code Enclosure
H Panel Mount - 1P 20 (MEMA Type Open)
F Flange Maount - 1P 20 (NEMA Type

nj
H Replcement Plate Drve - IP 20 (NEMA Type Open)

- Contact @ctory for aroering infomation.

Output Current @ 200-2409 Input
Lode Amps KIW(HP

P35 23 0405
0 50 075(1.0)
BP0 B0 15(20)
oz 12 22 (3.0)
07 175 37 (50)
24 24 55 (7.5)
@3 3 75 (10)

Cutput Current @ S00-E00Y Input
Lode Amps

P7T 17 075010
3P0 30 1.5(20)
P2 42 22(30)
8P 68  40(50)
sPa 98  55(75)
M2 122 7510
Me 19 11(15)
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Instalace/zapojeni

Kapitola 1

Instalace/zapojeni

Tato kapitola poskytuje informace o montéazi a zapojeni frekven¢niho meénice PowerFlex 40.

Pro informace o ... Pro informace o ...
Otevirani krytu Napdjeci vedeni
Montédzni pokyny Doporuceni I/O vedeni
Pokyny k napajecimu zdroji Rizeni startu a rychlostni
Vseobecné zemnici pozadavky reference

Pojistky a jistice EMC instrukce

VétSina potizi s rozbehem je vysledkem nespravného zapojeni. U kazdého opatfeni musi byt
jisté, ze ptipojeni je udélano dle instrukei. VSechny polozky musi byt pfecteny a pochopeny
piedtim, nez zacne skutecna instalace.

Spolec¢nost CONTROLTECH s.r.0. nemtize pievzit odpovédnost za dodrzeni nebo

nedodrzeni zdkona a norem narodnich, mistnich nebo jinych pro spravnou

instalaci tohoto meéni¢e nebo pfidruzenych zatizeni. Existuje riziko osobniho
poranéni a/nebo poskozeni zatizeni, pokud jsou v pribéhu instalace ignorovany zakony.

c POZOR: Nasledujici informace je pouze voditkem pro spravnou instalaci.

Otevirani krytu
1. Stisknéte a drzte zapadky na kazdé strané krytu.
2. Téhnéte kryt ven az do uvolnéni.

1-1



Instalace/zapojeni

MontaZzni pokyny

e Mc¢ni¢ montujte na vysku na rovny, svisly povrch

Typ konstrukce | Velikost Sroubu Utahovaci moment DIN lista
B M4 (#8-32) 1.56-1.96 Nm (14-17 liber-palec) | 35 mm

C MS5 (#10-24) 2.45-2.94 Nm (22-26 liber-palec) | ---

Chrante ventilator pted prachem a kovovymi ulomky.
Nevystavujte korozivnimu prostredi.
Chrante pted vlhkosti a pfimym slune¢nim svitem.

Minimalni montazni vzdalenosti
Pro montdzni rozméry viz Ptiloha B.

boo Y a0
120 mm
(4Tin) g
MontazZni volba A
GD GD <] Bez mezens eIl
phaghen o0 beel=Tellodl
as2d)lensl A~
MontaZni volba B I> P— Pomtiny
o 2 G &
120 mm i A 120mm
(370) g P 47

— 1l

Pracovni teploty okoli

Tab. 1.A Pozadované kryti a vzdalenosti

Okolni teplota Typ kryti Minimalni montazni vzdalenosti
Minimalni Maximalni

40°C (104°F) |IP 20/Otevieny typ Pouzijte montazni volbu A
-10°C (14°F) IP 30/ NEMA 1/UL Typ 1V | Pouzijte montazni volbu B

50°C (122°F) | IP 20/Otevieny typ Pouzijte montazni volbu B

) Tento typ kryti vyzaduje instalaci volitelného krytu méni¢e PowerFlex 40 IP 30/NEMA 1/UL Typ

1.

Ochranna krytka

S méni¢em je dodana plastova ochranna krytka. Instalujte ji pro ochranu meénice pied
padajicim smetim skrz ventildtory pii montdzi. Pro aplikaci IP 20/Otevieny typ krytku

odstrariite.

Skladovani
e Skladujte pti okolni teploté -40°C - 85°C.

o Skladujte pfi relativni vlhkosti 0% - 95%, nekondenzujici.

e Nevystavujte korozivnimu prostiedi.
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Instalace/zapojeni

Pokyny k napajecimu zdroji

Nezemnéné distribuéni systémy

pfipojeny k zemi. Tyto soucastky by mély byt odpojeny, pokud je ménic

POZOR: M¢ni¢ PowerFlex 40 obsahuje ochranné varistory (MOV), které jsou
instalovan v neuzemnéném distribu¢nim systému.

Odpojeni varistord (MOV - Metal Oxide Varistor)
Pokud je méni¢ instalovan v nezemnénych distribu¢nich systémech, kde napéti faze-zemée
nebo kterékoli fdze mize presahnout 125 % jmenovité hodnoty napéti faze-faze, mély by byt,
pro zabranéni poskozeni ménice, odpojeny varistory pfipojené k zemi. Pro odpojeni téchto
zafizeni odstraiite propojky ukézané na Obr. 1.1 a 1.2.

1. Pro uvolnéni Sroubujte proti sméru otac¢eni hodinovych rucicek.
2. Vytéhnéte propojku kompletné z ramu ménice.
3. Pritdhnéte Sroub zpét.

Obrazek 1.1 Umisténi propojky (typicky)

Dilezité: Po odstranéni
propojky ptitahnéte
Sroub.

Obrazek 1.2 Odstranéni varistora MOV

3-fazové
napajeni




Instalace/zapojeni

Podminky vstupniho napajeni

Me¢ni¢ je vhodny pro piimé pripojeni na jmenovité napdjeci napéti (viz Ptiloha A). Urcité
podminky napdjeni (Tabulka 1.B) mohou zpiisobit poskozeni soucasti nebo zkraceni
zivotnosti. Pokud existuje néktera z téchto podminek, jak je popsano v Tabulce 1.B, instalujte
do nap4jeci strany ménice jedno ze zatizeni podle sloupce Opravna akce.

Diilezité: Pouze jedno zafizeni je vyZadovano na vétev obvodu. Mélo by byt nejblize
odboceni vétve a dimenzovano na celkovy proud vétve obvodu.

Tabulka 1.B Podminky vstupniho napajeni

Podminka vstupniho napéti Opravna akce

Nizkéa impedance vedeni (méné nez 1% reaktance | eInstalujte sitovou tlumivku'”

vedeni) eNebo oddélovaci transformator

Napéjeci transformator veétsi nez 120 kVA eNebo sitovou indukénost — pouze pro ménice 5.5

& 7.5 kW (7.5 nebo 10 k)

Na vedeni jsou kondenzatory pro korekci u¢iniku | eInstalujte sitovou tlumivku

Na vedeni jsou ¢asté vypadky eNebo oddélovaci transformator

Na vedeni jsou obcasné Spicky Sumu piekracujici

6000 V (blesk)

Napéti faze-zemé piesahuje 125% normalniho e Odstratite propojku pro uzemnéni varistort

napé¢ti faze-faze e a instalujte oddélovaci transformator

Nezemnéné distribucni systémy s uzemnénym sekundarnim vinutim, pokud je
nutno

M Pro objednéni piislusenstvi viz Piiloha B.

VSeobecné zemnici pozadavky

Bezpecna zem ménice - = (PE) musi byt pfipojena k systémové zemi. Zemnici impedance se
musi pfizpusobit pozadavkiim narodnich nebo mistnich primyslovych bezpecnostnich
pravidel a/nebo elektrickych norem. Celistvost vSech zemnicich pfipojeni by méla byt
pravidelné kontrolovana.

Obrazek 1.3 Typické zemnéni

[ ]
ooobh0
&ngm
=== = um
| E
@ e e

oo T———w—ﬁ’—
SHLD
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Instalace/zapojeni

Kontrola zavady zemnéni
Pokud je pouzit monitor zavady zemnéni (RCD), méla by byt pouZita pouze zafizeni Typu B
(nastavitelnd), kvuli ptedejiti obtizného spinani.

Bezpecna zem - & (PE)

Toto je bezpecné zemnéni pro ménic, které je vyzadovano normou. Jeden z téchto bodi musi
byt pfipojen k priléhajicimu ocelovému plasti skiin¢€ (traverza, nosnik), podlahové zemnici
ty¢i nebo zemnici piipojnici. Zemnici body musi vyhovovat ndrodnim a mistnim
pramyslovym bezpecnostnim pravidlim a/nebo elektrickym norméam.

Zemnéni motoru
Zemnéni motoru musi byt pfipojeno k jedné ze zemnicich svorek na ménici.

Zakonceni stinéni - SHLD

Kazda ze svorek bezpecné zemé na napajeci svorkovnici poskytuje zemnici bod pro stinéni
kabelu motoru. Stinéni kabelu motoru piipojené k jedné z téchto svorek (u ménice) by mélo
byt také ptipojeno na konstrukci motoru (u motoru). PouZijte zakonceni stinéni nebo EMI
svorku pro pfipojeni ke svorce bezpecné zemé. Volitelné mize byt jako zemnici bod pro
stinéni kabelu pouZito potrubi s kabelovymi svorkami.

Pokud je pouzit stinény kabel pro Fidici a signalové vedeni, stinéni by m¢lo byt uzemnéno
pouze u zdrojového konce, ne u ménice.

Zemnéni RFI Filtru

Pouziti jednofazového meénice spolu s integrovanym filtrem nebo externiho filtru s jakymkoli
méni¢em muze mit za nasledek pomérné velké zemni rozptylové proudy. Proto muzZe byt filtr
pouzit pouze v instalacich s uzemnénym napajecim systémem a permanentné instalovan
a pevné uzemnén (piipojen) k zemi napdjeciho rozvodu. Zaructe, ze prichdzejici stiedni
vodi¢ je pevné pripojen ke stejné zemi napajeciho rozvodu. Zemnéni se nesmi spoléhat na
pohyblivé kabely a nemélo by obsahovat zadné typy zéstréek a zasuvek, které by dovolily
nechténé rozpojeni. Nekteré mistni zdkony mohou pozadovat redundantni zemnici pfipojeni.
Celistvost vSech spojui by méla byt pravidelné kontrolovana.
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Instalace/zapojeni

Pojistky a jistice

M¢éni¢ PowerFlex 40 neposkytuje ochranu obvodu pfed zkratem. Tento produkt by mél byt
instalovan se vstupnimi pojistkami nebo vstupnim jisticem. Narodni a mistni pramyslové
bezpecnostni predpisy a/nebo elektrické zdkony mohou ur¢ovat dodatecné pozadavky na tyto
instalace.

zplisobenym nespravnym jisténim pouzijte pouze doporucené pojistky nebo jistice

POZOR: Pro ochranu pfed zranénim osob a/nebo poSkozenim zafizeni
specifikované v této sekci.

Pojistky

PowerFlex 40 byl testovan podle UL a schvalen pro pouziti s vstupnimi pojistkami.
Jmenovité hodnoty v nésledujici tabulce jsou minimalni doporucené hodnoty pro pouziti
s ptislusnym meéni¢em. Zatizeni v této tabulce zarucuji ochranu. Mohou byt pouzita jina
zatizeni odpovidajici pozadavkim ULS0O8C a UL489 se shodnymi vypinacimi
charakteristikami, aby vyhovéla mistnim nebo nadrodnim elektrickym zakonim.

Motorové spoustéce Bulletin 140/ jistice UL489

P11 pouziti motorovych spoustécii nebo jisticti UL489 musi byt pro vyhovéni pozadavki NEC

pro ochranu obvodu pted zkratem splnény nasledujici body:

e Motorové spoustéce mohou byt pouzity pro aplikace s jednim i skupinou motort.

e Pfi aplikaci s jednim motorem je vyzadovan jisti¢ UL489 pfed motorovym spoustécem
Bulletin 140.

e Ve skupinovych instalacich mize byt motorov7 spousté¢ Bulletin 140 pouZit pro ochranu
jednotlivého motoru a jedna sada pojistek nebo jisticlh UL489 slouzi jako ochrana pied
zkratem pro celou skupinu.

e Motorové spoustéce Bulletin 140M mohou byt pouzity v aplikacich s jednim i skupinou
motori bez dodatecné ochrany pied zkratem. Pro dalsi detaily viz literatura technické
podpory pro 140M.



Instalace/zapojeni

Tabulka 1.C Minimalni hodnoty doporucenych ochran proti zkratu

Jmenovité | Vykon méni¢e |Jmen. pojistka®” | Motor. ochrany 140M® | Dopor. stykaé MCS
napéti [kW (k)] [A] Katalog. ¢islo Katalog.Cislo
120V AC (0.4 (0.5) 15 140M-xxE-C16 100-C12
1-fazové 0.75 (1.0) 35 140M-xxE-C30 100-C23
1.1(1.5) 40 140M-xxE-C32 100-C37
240 VAC [0.4(0.5) 10 140M-xxE-B63 100-C09
1-fazové 0.75 (1.0) 20 140M-xxE-C16 100-C12
1.5 (2.0) 30 140M-xxE-C20 100-C23
2.2(3.0) 40 140M-xxE-C32 100-C37
240 VAC (0.4 (0.5) 6 140M-xxE-B40 100-C07
3-fazové 0.75 (1.0) 10 140M-xxE-C10 100-C09
1.5 (2.0) 15 140M-xxE-C16 100-C12
2.2(3.0) 25 140M-xxE-C16 100-C23
3.7(5.0) 35 140M-xxE-C25 100-C23
5.5(7.5) 40 140M-xxE-C32 100-C37
7.5 (10.0) 60 140M-xxE-C45 100-C60
480 VAC [0.4(0.5) 3 140M-xxE-B25 100-C07
3-fazové 0.75 (1.0) 6 140M-xxE-B40 100-C07
1.5(2.0) 10 140M-xxE-B63 100-C09
2.2 (3.0) 15 140M-xxE-C10 100-C09
4.0 (50) 20 140M-xxE-C16 100-C23
5.5(7.5) 25 140M-xxE-C20 100-C23
7.5 (10.0) 30 140M-xxE-C20 100-C23
11 (15) 50 140M-xxE-C32 100-C43
600 VAC |0.75(1.0) 6 140M-xxE-B25 100-C09
3-fazové 1.5(2.0) 6 140M-xxE-B40 100-C09
2.2(3.0) 10 140M-xxE-B63 100-C09
4.0 (50) 25 140M-xxE-C10 100-C09
5.5(7.5) 20 140M-xxE-C16 100-C16
7.5 (10.0) 25 140M-xxE-C16 100-C23
11 (15) 40 140M-xxE-C25 100-C30

) Doporuéené typy pojistek: UL tiida J, CC, T nebo Typ BS88; 600V (550V) nebo ekvivalentni.
@ Pro stanoveni typu konstrukce a brzdiciho vykonu nahlédnéte do Bulletin 140M Motor Protector
Selection Guide, publikace 140M-SGO001.
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Instalace/zapojeni

Napajeci vedeni

POZOR: Niarodni zédkony a standardy (NEC, VDE, BSI atd.) a mistni zékony
naznacuji opatfeni pro bezpecnou instalaci elektrickych zafizeni. Instalace musi
vyhovovat specifikacim pokud jde o typy dratl, velikosti vodi¢l, ochrany pied
zkratem a vypinaci zafizeni. Chybovani v tomto mtze vyustit v osobni uraz a/nebo
poskozeni zatizeni.
POZOR: Pro ptedejiti mozného urazu zpisobeného indukovanym napétim musi
byt nepouzité vodice uzemnény na obou koncich. Ze stejnych diivodi, pokud je
ménic sdilejici vedeni opravovan nebo instalovan, by mély byt vSechny ménice
pouzivajici toto vedeni zablokovany. To vede k minimalizovani mozného trazu od
’ktizovych part” vedeni.

Typy kabeli pouzitelné pro instalace 200-600V

Riazné typy kabell jsou pouzitelné pro instalaci ménice. Pro vétSinu instalaci je nestinény
kabel vhodny, pokud mutze byt oddélen od citlivych obvodii. Podle piiblizného voditka
dovolte odstup 0.3 metru (1 stopa) na kazdych 10 metri (32.8 stopy) délky. Ve vSech
ptipadech musi byt ptedejito dlouhému paralelnimu vedeni. Nepouzivejte kabel s izolaci tenci
nez nebo rovnou 0.015 palce (0.4 mm = 0.015 palce). Instalace podle normy UL pfi teploté
okoli 50°C musi pouzivat vodice 600 V, 75 °C nebo 90 °C. Instalace podle normy UL pfi
teploté okoli 40°C musi pouzivat vodice 600V, 75 °C nebo 90 °C.

Nestinéné

THHN, THWN nebo podobny vodi¢ je akceptovatelny pro instalaci ménice v suchém
prostiedi poskytujicim adekvatni volnou vzduchovou mezeru a/nebo jsou splnény limity
pomérného vyplnéni potrubi pro vedeni. Nepouzivejte THHN nebo podobné potaZené
kabely v mokrych prostorech. Kazdy vybrany dridt musi mit minimdlni tloustku izolace
0.015 palce a nemél by mit velké zmény v soustfednosti izolace.

Stinéné/pancérovaneé kabely

Stinény kabel poskytuje vSechny obecné vyhody vicevodicovych kabelii a navic vyhodu
médéného pleteného stinéni, které mulze zadrzet vétSinu ruCeni typicky generovaného
frekvenénim ménicem. Pozornost na jejich pouziti by méla zamétena v instalacich s citlivymi
zafizenimi jako jsou vahy, kapacitni senzory piiblizeni a dal$i zafizeni, kterd mohou byt
ovlivnéna elektrickym Sumem v distribu¢nich systémech. Dal§imi kandidaty pro stinéné
kabely jsou aplikace s vétSim poctem ménici v podobném umisténi, vynuceném pravidly
EMC nebo aplikace s vysokym stupném komunikace/zasitovani.
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Stinéné kabely mohou v nékterych aplikacich také pomoci redukovat napétové Spicky a
indukované proudy. Navic, zvySena impedance stinéného kabelu miize pomoci prodlouzit
vzdalenost motoru od ménice bez pouziti dodatecnych ochrannych zatizeni jako zakoncovaci
obvody. Viz Odrazend vlna v "Wiring and Grounding Guidelines for PWM AC Drives”,
publikaci DRIVES-INOO1A-EN-P.

Pozornost by méla byt vénovana vSeobecnym specifikacim prosttedi instalace, véetné teploty,
pruznosti, charakteru vlhkosti a chemické odolnosti. Navic mlize byt zahrnuto pletené stinéni
a vyrobcem specifikovano minimalni pokryti 75%. Dodatecné stinéni folii mize znaéné
posilit ochranu pfed Sumem.

Dobrym ptikladem doporuceného kabelu je Belden® 295xx (xx znaci prumeér). Tento kabel
ma Ctyfi XLPE izolované vodic¢e s 100% pokrytim folii a 85% pokrytim médéného pleteného
stinéni obklopené PVC plastém.

Jiné typy stinénych kabell jsou dostupné, ale jejich vybér mize byt omezen dovolenymi
délkami kabelu. Piesnéji, nékteré z novéjsich kabelli maji spleteny ¢tyti vodice THHN dratu
tésné obalené stinici folii. Tato konstrukce muize velmi zvysit nabijeci proud kabelu a
redukovat celkovy vykon méni¢e. Pokud neni v jednotlivych tabulkach vzdéalenosti
specifikovano testovani s ménic¢em, nejsou tyto kabely doporuceny a jejich chovani vzhledem
k délkovym limitliim neni znamo.

Doporucené stinéné vodice

Umisténi Trida/typ Popis
Standardni 600V, 90°C (194 °F) oCtyfi pocinované médéné vodice s XLPE izolaci
(Volba 1) | XHHW2/RHW-2 eM¢Edéné opleteni/hlinikova fdlie a pocinovany
Anixter B209500-B209507 | megdény drat
Belden 29501-29507, nebo | ePVC plast
ekvivalent
Standardni | Jmenovité 600V, 90°C oTii pocinované médéné vodice s XLPE izolaci
(Volba 2)  [(194°F) RHH/RHW-2 e5 mil jednoduchy spirdlovy pasek (min. 25%
Anixter OLF-7xxxxx nebo |piekryti) a tfi holé médéné zemé spojené se
ekvivalent stinénim
PVC plagt
TridaIall; |Jmenovité¢ 600V, 90°C oTfi holé médéné vodice s XLPE izolaci
Déleni I a Il | (194°F) RHH/RHW-2 s nepropustnym  vlnitym nepfetrzité svafenym
Anixter 7V-7xxxx-3G nebo | hlinikovym pancéfovanim
ekvivalent eCerny slunci odolny plast’ okolo
oTii m&déné zemeé #10 AWG a mensSi




Instalace/zapojeni

Ochrana pred odrazy vinéni

Meéni¢ by mél byt instalovan tak blizko motoru, jak jen je mozné. Instalace s dlouhymi kabely
mohou pozadovat dodate¢né externi zafizeni omezujici odrazy napéti na motoru (fenomén
odrazeného vInéni). Pro doporuceni viz Tabulka 1.D.

OdraZena vlna se tyka vSech frekvenci v rozsahu 2 az 16 kHz.

Pro jmenovité napéti 240 V nemusi byt vliv odrazené viny uvazovan.

Tabulka 1.D Maximalni doporucené délky kabelu

Odrazena vlna

Jmenovité napéti 380-480V Jmenovita izolace motoru Pouze kabel motoru®”
1000 V., 15 m (49 stop)
1200 V. 40 m (131 stop)
1600 V,, 170 m (558 stop)

) vetsi délky mohou byt dosazeny instalovanim zafizeni na vystupu méniGe. Pro jejich pouziti
konzultujte vyrobce.

Odpojeni vystupu

Me¢ni¢€ je urc¢en pro ovladani fidicim signalem, ktery bude zapinat a vypinat motor. Zatizeni
které bézn¢ odpojuje a opét piipojuje napajeni motoru pro ucely rozbéhu a zastaveni motoru
by nemélo byt pouzito. Pokud je nezbytné odpojit napajeni od motoru pfi pracujicim meénici,
mély by byt pouzity pomocné kontakty k sou¢asnému zablokovani ménice (zablokovani
ptikazu béhu).
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Napajeci svorkovnice

Me¢énic¢ vyuziva pies napdjeci svorkovnici krytku chranici pfed dotykem. Pro jeji odstranéni:
1. Stisknéte a drzte zadpadku.

2. Stahnéte krytku doli a ven.

Po dokonceni instalace vrat'te krytku zpét.

Obrazek 1.4 Napajeci svorkovnice (typicky)

SRRk
138 380 08 e

DC- DG+ BR+ BR- = &
Svorka'"” Popis
R/L1, S/L2 1-fazovy vstup
R/L1, S/L2, T/L3 | 3-fazovy vstup
U/T1 K motoru U/T1 Pro zménu otaceni zamérte
V/T2 K motoru V/T2 kterékoli dva vodice.
W/T3 K motoru W/T3
P2, P1 Ptipojeni tlumivky DC sbérnice (pouze pro typ konstrukce C)
Meénice typu konstrukce C jsou dodavany s propojkou mezi —U_‘ I_Lj
svorkami P2 a P1. Odstraiite ji pouze v pfipad¢ pripojeni
tlumivky DC sbérnice. Méni¢ nenastartuje bez propojky nebo
tlumivky.
DC+, DC- Ptipojeni DC sbérnice
BR+, BR- Ptipojeni dynamického brzdiciho rezistoru

[Pro vykony 0.75 kW (1 HP) a vyssi]

D

Bezpecna zemé - PE

) Dilezité: Srouby svorkovnice se mohou bshem prepravy ztratit. Zajistéte, aby pied
pfipojenim napajeni, byly v§echny Srouby svorkovnice utazené doporu¢enym momentem.
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Tabulka 1.E Specifikace napajeci svorkovnice

Typ konstrukce | Max. velikost dratu'” | Min. velikost dratu” | Moment

B 5.3 mm’ (10 AWG) 1.3 mm’ (16 AWG) 1.7-2.2 Nm (16-19 liber-palec)

C 8.4 mm’ (8 AWG) 1.3 mm’ (16 AWG) 2.9-3.7 Nm (26-33 liber-palec)

() Maximalni/minimalni velikosti akceptovatelné svorkovnici - toto neni doporuceni.

Doporuéeni I/0 vedeni

Opatieni pro Start/Stop motoru

POZOR: Styka¢ nebo jiné zafizeni, které béZzné odpojuje a opét pfipojuje na

pajeni k ménici pro rozbéh a zastaveni motoru miiZze zptsobit poSkozeni hardwaru

ménice. Méni€ je navrzen pro pouziti fidicich signald, které rozbihaji a zastavuji

motor. Pokud je pouzito, vstupni zafizeni nesmi piesdhnout jednu operaci
za minutu nebo se mize objevit poskozeni ménice.

POZOR: Obvody ftidici start/stop meéniCe obsahuji soucésti polovodicové

soucastky. Pokud existuje nebezpe¢i ndhodného kontaktu s pohyblivym strojem

nebo neumyslné¢ s proudem kapaliny, plynu nebo pevnych ¢astic, miize byt

pozadovan dodatecny zastavovaci obvod pro odpojeni ménice od napéjeni. Kdyz
je napdjeni odpojeno, dojde ke ztraté vlastniho brzdiciho efektu, ktery mohl byt aktivni -
motor bude zastaven. Muze byt pozadovana pomocna brzdici metoda.

Dtlezité body o I/O vedeni k zapamatovani:

e Vzdy pouzivejte médeéné vodice.

¢ Je doporucena instalace s jmenovitou izolaci 600 V a vyssi.

e Ridici a signalové vedeni by mélo byt oddéleno od silového minimalng o 0,3 metru (1
stopa).

Diilezité: 1/0 svorky oznacené "Common” nejsou vztazeny ke svorce bezpeéné zemée (PE) a
jsou navrzeny predevs§im pro redukovani vzajemného ruseni.

POZOR: Vedeni analogového vstupu 4 - 20 mA znapétového zdroje muize
zpusobit poSkozeni soucéstky. Pfed pfipojenim vstupnich signali zkontrolujte
spravnost konfigurace.
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Typy vodici pro Fizeni

Tabulka 1.F Doporuéené Fidici a signalové vodite”

Typ vodi¢e(l) Popis Min. izola¢ni tiida
Belden 8760/9460 0.8 mm” (18 AWG), krouceny par, 300V, 60 °C
(nebo ekvivalent) 100 % stinéni (140 °F)
Belden 8770 0.8 mm” (18 AWG),
(nebo ekvivalent) 3 vodice,
stinéné pouze pro vzdaleny potenciometr

D Pokud jsou tyto draty kratké a ve skiini bez citlivych obvodi, neni pouZiti stinénych dratii nezbytné,
ale je vZdy doporucené.

1/0 svorkovnice

Tabulka 1.G Specifikace 1/0 svorkovnice

Typ konstrukce | Max. velikost dratu? | Min. velikost dritu® Moment

BaC 1.3 mm’ (16 AWG) 0.13 mm” (26 AWG) 0.5-0.8 Nm (4.4-7 liber-palec)

1 T T . . , < . v s
M Maximalni/minimalni velikosti akceptovatelné svorkovnici - toto nejsou doporuéen.

Doporucena maxima Fidicich vodicu

Nepiekracujte délku 30 metrt (100 stop) fidiciho vedeni. Délka signalovych kabeltl je vysoce
zavisla na elektrickém prostiedi a instalacnich postupech. Pro zlepSeni Sumové odolnosti musi
byt svorka Common svorkovnice pfipojena ke svorce zemé&/ochranné zemé&. Pii pouziti portu
RS485 (DSI) by méla byt I/O svorka 16 také ptipojena ke svorce zemé/ochranné zemé.
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Obrazek 1.5 Blokovy diagram rfidiciho vedeni

Instalace/zapojeni

(4)
Enabla "
Typical Typical
Jumper 1op M) SAC Wiring  SNK Wiring
o T
StaryRun FWD - - |
Diraction/Aun BEY - ]
Digital Common
Digital Input 1 | s
Digital Input 2 — ] —
o | Digialinputy — ] —
@ Digital Input 4 ] |
Opte G
og |-0pto Gomman L
24 | |2V oe
T S0V +0VDC -
I 12 i' }
I s I
! 13 0-10% {or =10V) Input : :
1
: | ” Analog Comman I !
: £.20mA Input "W Pot must be
Retay N.O. | L:.— 15— 1-10k ohrm
— Ri 1 1 0-10y 2 Watt Min.
I Analog Cutput
_Pelay Gommen | o : GacomA | B8 F——— —
RelyNC. [ 1#4F | " Opto Qutput 1 o sy
———1 R e 4
Opte Output 2
e e
m .
Mon-inductive 19 FIS435 Snield
Ao | A
010V Analog Output Select Enable (4)
—’ ENELE".Jumpar
U t2omi \/ 01 02 03 04 05706 O7 08 08
LI H PDODETOID)
DD S 1 5
— =[] |DOGODODDHPD
30V DG | 125V AC [ 2407 AG Q) 1
Resiglvs | 304 3.04 3.04
ducive | 084 | 05A | 0.54
) Dalezité: 1/0O svorka 01 je vstup vedouci k zastaveni s vyjimkou PO3E [Start Scurce] | Stop | U0 Terminal 01 Stop
nastaveni P036 [Start Source] na ”3-Wire” fizeni. Pti téi-vodicovém fizeni Heypad Per POS7 Coagl
je svorka 01 kontrolovana P037 [Stop Mode]. Ostatni zdroje zastaveni Wi Per P07 Per POGTY
jsou kontrolovany P037 [Stop Mode]. 2Wir Per POa7 Coast
RS485 Part Per POGT Coast

DileZité: Ménic je dodan s propojkou mezi svorkami 01 a 11. Odstraite ji pfi pouziti I/O svorky 01 jako
zastavovaciho nebo povolovaciho vstupu.

@ Ukézano dvou-vodidové fizeni. Pfi ti-vodi¢ovém Fizeni pouZijte pro start chvilkovy vstup & © na I/O svorku

02. Pro zménu sméru pouzijte na I/O svorku 03 vstup s ptidrzi ﬂ.
© P¥i pouziti optického vystupu s induktivni zatéZi jako relé, instalujte paralelng k relé zotavovaci diodu, jak je
ukazano, jako prevenci pied poskozenim vystupu.
@ Pokud je odstranéna propojka ENBL, bude se I/0 svorka 01 vzdy chovat jako hardwarové povoleni vedouci

k zastaveni bez softwarové interpretace.
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Tabulka 1.H Specifikace I/0 svorkovnice

C. Signal Tovar. nastav. | Popis Parametr
R1 | Relay N.O. Fault Normalné rozepnuty kontakt vystupniho relé. A055
R2 | Relay Comon --- Spolecny pro vystupni relé.
R3 | Relay N.C. Fault Normalné sepnuty kontakt vystupniho relé. A055
Analog Output Select 0-10V Nastavuje analogovy vystup bud’ jako napét'ovy nebo proudovy. Nastaveni musi
DIP ptepinac odpovidat A065 [Analog Out Sel].
Sink/Source DIP Source (SRC) [ Vstup miZe byt piipojen jako Sink (SNK) nebo Source (SRC) podle nastaveni DIP
piepinac piepinace.
01 Stop™" Coast Pro rozb&h ménige musi byt piitomna tovarné instalovana propojka nebo | P036')
normalné sepnuty vstup.
02 Start/Run FWD [ Not Active Piikaz ptichazi standardné z klavesnice. Pro P036, PO37
03 Dir/Run REV Not Active zakézani reverzace viz A095 [Reverse Disable]. P036,P037,
A095
04 Digital Common | --- Pro digitalni vstupy. Izolované s digitdlnimi vstupy od analogovych I/O.
05 Digital Input 1 Preset Freq Programovano A051 [Digital Inl Sel]. A051
06 Digital Input 2 Preset Freq Programovano A052 [Digital In2 Sel]. A052
07 | Digital Input 3 Local Programovano A053 [Digital In3 Sel]. A053
08 Digital Input 4 Jog Forward Programovano A054 [Digital In4 Sel]. A054
09 Opto Common - Pro opticky spojené vystupy. Elektronicky izolované s optickymi vystupy | A054
od analogovych 1/0 a digitalnich vstupi.
11 +24 V DC - Vztazeno k Digital Common. Napéjeni digitalnich vstupi z ménice.
Maximalni vystupni proud 100 mA.
12 +10 VDC - Vztazeno k Analog Common. Napajeni 0-10 V z méniée pro externi P038
potenciometr. Max. vystupni proud 15 mA.
13 |+10 VIn® Not Active Pro externi napajeci zdroj (vstupni impedance 100 kQ) 0-10 V P038, A051-
(unipolarni) nebo 10 V (bipolarni) nebo béZec potenciometru A054, A123,
Al132
14 Analog Common | --- Pro 0-10 V In nebo 4-20 mA In. Izolovano s analogovymi vstupy od
digitalnich I/O a optickych vystupti.
15 [4-20 mA In® Not Active Pro externi napéjeci zdroj 4-20 mA (vstupni impedance 250 Q). P038, A051-
A054, A132
16 Analog Output OutpFreq 0-10 | Vyrobcem nastaveny analogovy vystup je 0-10 V. Pro zménu na A065, A066

proudovou hodnotu pfepnéte Analog Output Select DIP ptepinac na 0-
20 mA. Naprogramujte v A065 [Analog Out Sel]. Max. analogova
hodnota mize byt Skalovana na A066 [Analog Out High].
Max. zatéz: 4-20 mA =525 Q (10.5V)

0-10 V=1kQ (10 mA)

17 Opto Output 1 Motor Running | Naprogramujte v A058 [Opto Outl Sel]. A058, A059,
A064

18 Opto Output 2 At Frequency | Naprogramujte v A061 [Opto Out2 Sel]. A061, A062,
A064

19 | RS485 (DSI)
Shield

Svorka by méla byt pfipojena k bezpe¢né zemi - PE pii pouziti
komunika¢niho portu RS485 (DSI).

) Viz poznamky pod &arou (1) a (4) na str. 1-14.
@ Vstupy 0-10 V In a 4-20 mA In jsou typické vstupni kanaly a mohou byt pfipojeny soutasnd. Vstupy mohou byt pouzity
nezavisle pro fizeni rychlosti a spole¢né pfi provozu v PID médu.
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Priklady vstupné/vystupnich zapojeni

Instalace/zapojeni

Vstup/Vystup

Priklad piipojeni

Potenciometr

Doporucen 1-10 kQ
potenciometr. (min. 2 W)

P038 [Speed Reference] =2 ”0-10V Input”

22 RD@aD o

Analogovy vstup Bipolarni Unipolarni (napéti) Unipolarni (proud)
0-10 V vstup, impedance | P038 [Speed P038 [Speed P038 [Speed
100kQ Reference] =2 ”0-10V | Reference] =2 ”0-10V | Reference] = 3 74-
4-20 mA vstup, Input” a A123 [10V Input” 20mA Input”
impedance 100 Q Bipolar Enbl] = 1 "Bi-
Polar In”
] s =N
o @ & &
-+ 10 :“'13. © t '13. 4 @ |
Common ——14 & & | | common A=l S | | common If'“, 14 L -
o |[@ o @ p= g |f
L g @ L & g I o)
@ @ ® = @
& & 3
& D s [
a B B ©
Dvouvodicové Fizeni - Vnitini zdroj (SRC) Vnéjsi zdroj (SRC)
nereverzni P — ]
P036 [Start Source] = 2,3 @ ol |0 O | =
nebo 4 LQ/OJ = SwopAun || I
Vstup musi byt aktivni Stop-Run &L @; 04
pro béh menice. Po & | =] D
rozepnuti bude ménic £ & D
zastaven podle P037 5 24V Common | |&5
[Stop Mode]. f e 1 Kazdy digitalni vstup ma spotfebu
Pokud je nutné,mize byt 6 mA
pouzit uzivatelsky zdroj
24 V DC. Viz priklad
”Externi zdroj (SRC)”.
Dvouvodicové fizeni Vnitini zdroj (SNK)
SNK - nereverzni
|—Cﬂ} S sl o
Stop-Run 2 ;
2 sl |-
&
& |
o
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02
03

02
03
04

i

fop-Run
ngr'.r.rard

@@

@i@l@i@@

Vstup/Vystup Priklad piipojeni

Dvouvodicové Fizeni - Vnitini zdroj (SRC) Vnéjsi zdroj (SRC)
Run FWD/Run REV 11 =—1

P036 [Start Source] = 2,3 o

nebo 4 ]

Vstup musi aktivni pro i

beh meénice. Po rozepnuti i

bude ménic¢ zastaven ) N

podie P037 [Stop Mode]. SepRin  [|G

Pokud jsou oba vstupy 424 Common
Run Forward a Run Kazdy digitalni vstup ma spotfebu
Reverse sepnuté soucasné, 6 mA

mize se objevit neurcity

stav.

Dvouvodicové Fizeni Vnitini zdroj (SNK)

SNK - Run FWD/Run

REV

02
03
04

i D D 22D

Tivodi¢ové Fizeni SRC | Vnitini zdroj (SRC) Vnéji zdroj (SNK)

- nereverzni
M Stap |

P036 [Start Source]=1
0z |

Docasny vstup bude
startovat meénic.
Zastavovaci vstup na
svorce 01 zastavi ménic
podle PO37 [Stop Mode].

aaaea

]
+24Y  Common

Kazdy digitalni vstup ma spotiebu
6 mA.

Trivodi¢ové Fizeni SNK | Vnitini zdroj (SNK)
- nereverzni

Stap
L

Start

]|
ae
03
04

2 2 @|@ ®|@
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Instalace/zapojeni

Vstup/Vystup Priklad piipojeni
Trivodi¢ové Fizeni SRC- | Vnitini zdroj (SRC) Vné;jsi zdroj (SRC)
reverzni
P036 [Start Source] =1
Docasny vstup nastartuje o Stop 5 o
méni¢. Zastavovaci vstup | 0 1 & 02
na svorku 01 zastavi & 03 | gl OJ =i |03
méni¢ podle P37 [Stop gj Siar g 0
Mode]. Svorka 03 urcuje -—E r
— : ! Fecin || Irection Q-
& i
+2Ei".l' Comman
Kazdy digitalni vstup ma spotfebu
6 mA

Trivodicové Fizeni SNK | Vnitini zdroj (SNK)
- reverzni

Stop 01

L s 2

Stari & gi

o—l £
irection g&[
[
Opticky vystup (1 a 2) Opticky vystup 1
A058 [Opto Outl Sel]
uréuje ¢innost optického (]
vystupu 1 (I/O svorka 17). G
A061 [Opto Out2 Sel] L2y
uréuje ¢innost optického L
vystupu 2 (I/O svorka 18). G
Pii pouziti optickych 17 o]
vystupti s induktivni &
zatézi jako je relé, CH 2 09
instalujte pro pfedejiti ]
poskozeni vystupu LAY Common
zotavovaci diodu podle
obrazku. Kazdy opticky vystup ma jmenovité hodnoty 30 VDC 50 mA (pro
neinduktivni zatéz)
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Instalace/zapojeni

Vstup/Vystup Priklad pripojeni
Analogovy vystup A065 [Analog Out Sel] =0 az 14
A065 [Analog Out Sel] DIP piepina¢ Analog Output Select musi byt nastaven podle modu
uréuje typ analogového analogového vystupniho signdlu v A065 [Analog Out Sel].
vystupu a podminku ]
meénice. (]
0-10 V, 1 kQ min. 2
0-20 mA/4-20 mA, 525 Q ol
Common —— =
max. o &
¢ 8 B
&
= ||E
&

Typické priklady nasobného pripojeni ménici

Vstup/Vystup Priklad piipojeni

Ptipojeni 02 04 e o 0 M 02 o4
nasobnych E T TR DT LT 1T TR XA Xade)
digitalnich vstupi | | | | | |@ |@ |@
Uzivatelské vstupy Q22220 22220 BG2BDG B22DO G
mohou byt & . I

pfipojeny podle | | ¥ A i

prikladt Vngjsi K

zdroj (SRC) nebo
vnitini zdroj (SNK)

Fakaznicke watupy / I; 7 wolitelné pfipojeni zemé

Pfi ptipojeni jednotnych vstupt jako Run, Stop, Reverse nebo Preset Speed

na str. 1-17. k vice méni¢im je dilezité pripojit spolecné svorky 04 Common vSech ménica.
Pokud jsou pfipojeny do dalsi spolecné svorky (jako zemé nebo oddélené zemé
zarizeni), mél by byt pfipojen pouze jeden bod fetézu 1/O svorek 04.

Pfinoieni

nésobngeh 200000 000200 02000 202200

, 12 13 14 13 14 13 14 13 14
analogovych 299002 29203 220020 22008
vstupt I I I I

T# lI ll I

wWrdaleny potenciometr E b £ waolitelng pripojeni zemé

Pii pfipojeni jednoho potenciometru vice ménicim je dilezité pripojit spolecné
svorky 14 Common vSech ménic¢a. Svorka 14 Common a svorka 13 (bézec
potenciometru) by mély byt zietézeny navzajem. Pro spravné Cteni signalu musi
byt vS§echny ménice napajeny.
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Instalace/zapojeni

Rizeni startu a rychlostni reference

Rychlost méni¢e muze byt ziskdna z mnoha rGznych zdroji. Zdroj je normalné urcen
parametrem P038 [Speed Reference]. Ale pokud je jsou nastaveny A051-A054 [Digital Inx
Sel] na volbu 2, 4, 5, 6, 11, 12, 13, 14, 15 a digitalni vstup je aktivni, nebo pokud neni A132
nastaven na volbu 0, bude rychlostni reference piikazana P038 [Speed Reference] prepsana.
Pro priority ptepisovani viz diagram nize.

govolen a aktivi¥
A051,A052,A053 neb?d
A054=2,11,12

Ano Méni¢ se rozbéhne a bézi na Jog Speed.
—m=t Smér urcuje svorka 03 Dir/Run REV nebo
pfikaz Jog Forward/Jog Reverse

Méni¢ zastaven
(nebézi)

Ano Pfikazy Start, Stop a Speed pfichazeji
— ™| ze zabudované klavesnice.

Input povolen a
aktivni: [Digital Inx
Sel]=5

Ano Pfikazy Start, Stop a Speed pfichazeji z portu
—®| RS485 (DSI).

Input povolen a
aktivni: [Digital Inx

0-10V Over-
ride povolen a
aktivni:[Digital Inx
Sel]=13

Ano Pfikaz rychlosti pfichazi z 0-10 V.
—™| Pfikazy Start a Direction podle P036 [Start
Source] nebo bipol. vstupu, pokud je povolen.

Ano Pfikaz rychlosti pfichazi z 4-20 mA.
—| Pfikazy Start a Direction podle P036 [Start
Source].

ride povolen a
aktivni: [Digital Inx
Sell=14

Rozbéh podle P038 [Speed Reference].
Ptikazy Start a Direction pfichazeji z P036 [Start

Source].
A051/A052 .
7053 Preset Inputd Ano Rozbéh podle A071-A077 [Preset Freq 1-7].
aktivni —| Pfikazy Start a Direction pfichazeji z P036 [Start
Source].
PID lenY
A132p[?:\18?;nef Ano Rozbéh podle A132 [PID Ref Select].
Select]=0 — ™| Prikazy Start a Direction pfichazeji z P036 [Start
Source].

Rozbéh podle P038 [Speed Reference].
Pfikazy Start a Direction pfichazeji z P036 [Start
Source].
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Instalace/zapojeni

Vybér zrychleni/zpomaleni

Vybér pomérit Accel/Decel mize byt proveden mnoha zplsoby. Tovarnim nastavenim je
ur¢en P039 [Accel Time 1] a P040 [Deccel Time 1]. Dalsimi zplsoby jsou ptes digitalni
vstupy, komunikaci RS485 (DSI) a/nebo parametry. Pro priority piepisovani viz diagram
nize.

Jog Input
povolen a aktivni:
A051,A052,A053

Méni¢ zastaven
(nebézi)

Ano Méni¢ se rozebéhne a bézi na Jog Speed.

Méni¢ pouziva A079 [Jog Accel/Deccel]

Ne Yy Ne

Ano Mohou byt vybrany bud P039 [Accel Time 1]/
— ™| P040 [Deccel Time 1] nebo A067 [Accel Time 2]/
A068 [Deccel Time 2], pokud je port aktivni.

RS485 (DSI)
fidi rychlost

stup prog. na
"Accel 2 & Deccel2™
A051,A052,A053
nebo A054
=1

Ano A067 [Accel Time 2]/A068 [Decel Time 2] je
—®| aktivni, pokud je vstup aktivni.

Rychlost
fizena
[Preset Freq x]

P039 [Accel Time 1]/P040 [Deccel Time 1];

Ano A067 [Accel Time 2]/A068 [Deccel Time 2]
uréeny aktivni Preset Frequency. Viz A070-A077
[Preset Freq 0-7].

Mohou byt vybrany bud P039 [Accel Time 1]/
Ano P040 [Deccel Time 1] nebo A067 [Accel Time 2]/
—m=| A068 [Deccel Time 2] nastavenim Digit 3

v parametrech Step Logic. Viz A140-A147 [Stp
Logic 0-7].

Rychlost je
fizena pomoci
Stp Logic

Jsou pouzity P039 [Accel Time 1]/ P040 [Deccel
Time 1].
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Instalace/zapojeni

EMC instrukce

Shoda s CE

Shoda se smérnici nizkého napéti (LV) a smérnici elektromagnetické kompatibility (EMC)
byla prokdzana wuzitim standardu harmonizované Evropské normy (EN) publikované
v Official Journal of the European Communities. M¢ni¢e PowerFlex vyhovuji EN
standardiim uvedenym nize, pokud jsou instalovany podle Uzivatelského manualu.

CE deklarace o shod¢ je dostupna na:
http://www.ab.com/certification/ce/docs.

Smérnice nizké napéti (73/23/EEC)
e ENS50178 Elektronické zatizeni pro pouziti v silovych instalacich

Smérnice EMC (89/336/EEC)
e ENG61800-3 Frekvenéni méni¢e Cast 3: EMC vyrobni norma véetné specifickych
testovacich metod

VSeobecné poznamky

e Pokud je odstranéna plastova krytka nebo neni instalovan volitelny izola¢ni box, musi byt
meéni¢ instalovan ve skiini s bocnimi otvory mensimi nez 12.5 mm (0.5 palce) a hornimi
otvory men§imi nez 1.0 mm (0.04 palce) pro udrZeni shody se smérnici Nizké napéti.

e Motorové kabely by mély byt co moznd nejkratSi, aby se zabranilo elektromagnetické
emisi stejné¢ jako kapacitnim proudim.

e Pouziti sitovych filtri v nezemnénych systémech neni doporuceno.

e Shoda ménice s pozadavky CE EMC nezarucuje, Ze celd instalace odpovida pozadavkim
CE EMC. Mnoho faktorti miZe ovlivnit celkovou shodu zatizeni/instalace.
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Instalace/zapojeni

Nezbytné pozadavky pro shodu s CE
Podminky 1 - 3 uvedené nize musi byt splnény pro méni¢e PowerFlex, aby vyhovély
pozadavkim EN 61800-3.

1. Zemnéni jak je popsano na Obr. 1.6. Pro dodate¢na zemnici doporuceni viz str. 1-5.

2. Vedeni vystupniho napéti, fizeni (vstupy/vystupy) a signdlti musi byt opletenym, stinénym
kabelem s pokrytim 75% nebo lepSim, kovovym potrubim nebo ekvivalentnim tlumenim.

3. Neptekroceny povolené délky kabelti podle Tabulky 1.1.

Tabulka 1.I Povolené délky kabela

Typ filtru EN61800-3 Prvni prostiedi omezeny |EN61800-3 Prvni prostiedi
rozvod nebo druhé prostiedi®’ neomezeny rozvod )

Integrovany 10 m (33 stop) 1 m (3 stopy)

Externi - Typ S 10 m (33 stop) 1 m (3 stopy)

Externi - Typ L 100 m (328 stop) 5 m (16 stop)

M Pro detaily o volitelnych filtrech viz Ptiloha B.
@ Ekvivalentni s EN55011 T¥ida A.
© Ekvivalentni s EN55011 T¥ida B.

Obrazek 1.6 Pripojeni a zemnéni

2

Stingnd ki |
: IP 30 - volitelny kryt

i
|

| {2
: Enl filtr
|

|

|

L Lt L1
L2 =
L3 L3

& &

Ffipojeni zemnéni skii

ne Stinény kabel motary

Ocelova konstrukce stavby

M Instalace v Prvnim prostiedi omezeny rozvod pozaduji stinénou skiin. Délky vodiét mezi vstupem
do skiin€ a EMI filtrem dodrzte co nejkratsi.
@ Integrovany EMI filtr je dostupny u 1-fizovych méni&a, 240 V.
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Instalace/zapojeni

EN61000-3-2

e Menice 0.75 kW (1 k) 240 V 1-fazové a 3-fazové a meénice 0.37 kW (0.5 k) 240 V 1-
fazové jsou vhodné pro instalaci do soukromych nizkonapétovych siti. Instalace
do vetejné nizkonapetové sit€¢ miize vyzadovat dodatecné externi harmonické vyhlazeni.

e Ostatni ménice spliuji souc¢asné harmonické pozadavky EN61000-3-2 bez dodatecného
vyhlazeni.
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Uvedeni do chodu

Kapitola 2

Uvedeni do chodu

Tato kapitola popisuje, jak uvést do chodu méni¢ PowerFlex 40. Pro zjednoduseni nastaveni
ménie je vétSina spoleéné programovanych parametrii organizovana v jediné skuping
Zakladni programovani (Basic Program).

Diilezité: Pred provedenim si piectéte Cast Vseobecna opatreni.

POZOR: Pied provadénim nasledujicich operaci k uvedeni do b&hu musi byt

k ménici pfivedeno napéjeni. Nékterd z napéti jsou na urovni sitového potencidlu.

Aby se predeslo nebezpeci elektrického razu nebo poskozeni zafizeni, méli by

nasledujici operace provadét pouze kvalifikovani provozni pracovnici. Dikladné si
prectéte a porozuméjte operaci, nez zacnete. Pokud se vysledek neobjevi pii provadeni
operace, Nepokracujte. Odpojte veSkeré napajeni vcetné uzivatelskych dodanych fidicich
napéti. Uzivatelskd napéti mohou existovat, i kdyz neni hlavni AC napajeni piipojeno
k ménici. Opravte zdvadu nez budete pokracovat.

Priprava pro uvedeni ménice do chodu

Pied privedenim napéti k ménici

U 1. Potvrdte, Ze vSechny vstupy jsou pfipojeny ke spravnym svorkam a jsou
zabezpeceny.

U 2. Zkontrolujte, Ze sitové napajeni odpojeného zafizeni je v rozsahu jmenovitého napéti
ménice.

U 3. Zkontrolujte, ze digitalni fidici napéti je 24 Voltu.

U 4. Zkontrolujte, Ze nastaveni DIP piepinace Sink (SNK)/Source (SRC) odpovida
vasemu fidicimu schématu. Pro umisténi viz Tab. 1.H na str. 1-15.

Diilezité: Tovarni nastaveni je Source (SRC). Svorka Stop je propojena (I/O svorky 01 a 11)

pro umoznéni fizeni z klavesnice. Pokud se fidici schéma zméni na Sink (SNK),
musi se odstranit propojka z I/O svorek 01 a 11 a pfepojit mezi I/O svorky 01 a 04.

(. 5. Zkontrolujte, Ze je pfitomen vstup Stop nebo se méni¢ nerozbeéhne.

Diilezité: Pokud je I/O svorka 01 pouzita jako zastavovaci vstup, musi byt odstranéna
propojka mezi I/O svorkami 01 a 11.
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Uvedeni do chodu

Pripojeni napajeni k ménici

a 6. Ptipojte AC napajeni a fidici napéti k ménici.

(. 7. Pfed nastavovanim programovatelnych parametri se seznamte s vlastnostmi
integrované klavesnice (viz str. 2-3)

Rozbéh, zastaveni, Fizeni sméru a rychlosti

Tovarni nastaveni ménice dovoluje jeho fizeni z integrované klavesnice. Pro rozbéh,
zastaveni, zménu sméru a rychlosti neni pozadovédno zadné programovani z integrované
klavesnice.

Diilezité: Pro zakdzani reverzace viz A095 [Reverse Disable], souvisejici parametr d006.

Pokud se po zapnuti objevi chyba, pro objasnéni chybového kodu nahlédnéte do Popisu chyb
na str. 4-3.
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Integrovana klavesnice

Uvedeni do chodu

EE—)

|

o
P03 1

©

[ ]
E

FROGAAN

0o

FEULT

(5 Mo

G (L) (V) (=)

(6 1s

L]

Popis

SKupina zobrazeni {jen pro cteni)
Sklada =e ze spoleéné prohlizenych
stavll dinnosti ménice.

Zakladni programovaci skupina
Sklada ze 7 v&tEiny spoledné uivanych
programoyangch funkci,

Rozsifena programovaci skupina
Sklada ze ze zhyvajicich programovanych
funkci.

Popisovac chyhy
Sklada =2 e seznamu kddu speifickych

chybowych stevll. Zobrazen jen pi chyhé.

|| 1 ool

C. |LED Stav LED Popis
O |Stav Cervena blika | Indikuje, Ze ménic¢ b&Zi a je fizen smér motoru.
chodu / sméru Cervena stald | Mé&ni¢i byla piikdzano zménit smér. Indikuje soutasny smér
pfi zpomalovani k nule.
® | Alfanumericky Cervend stala | Indikuje &islo parametru, hodnotu parametru nebo kéd chyby.
displej Cervena blika | Blikajici pozice indikuje, e ¢islo miize byt zménéno.
Vsechny blikajici pozice indikuji chybovy stav.
©® | Zobrazené jednotky |Cervena stald | Indikuje jednotku zobrazeného parametru.
® |Stav programu Cervena stala | Indikuje, Ze hodnota parametru byla zménéna.
© | Stav chyby Cervena blika | Indikuje, Ze ménic je v chybg.
® | Stav potenciometru | Zelend stala | Indikuje, Ze je aktivni potenciometr na integrované klavesnici.
@ |Stav klavesy Start | Zelena stala | Indikuje, Ze je aktivni klavesa Start na integrované klavesnici.
Klavesa Reverse je také aktivni, pokud neni zakazana v A095
[Reverse Disable].
C. |Klavesa Jméno Popis
(8] Esc Escape Krok zpét v programovacim menu. Zruseni zmény hodnoty
parametru a ukonceni Programovaciho médu.
Vybér Posun o k’rok v programovacim menu. Vybér &islice pfi
prohliZzeni hodnoty parametru.
@ $ipka nahoru |Posun mezi skupinami a parametry. ZvétSuje/zmensuje
Sipka dold hodnotu blikajici Cislice.
@ Enter Posun o krok v programovacim menu. UloZeni zmé&n hodnoty
parametru.
o Potenciometr |Pouzivan pro fizeni rychlosti. Tovarni nastaveni - aktivni.
‘@ Rizeno parametrem P038 [Speed Reference].
@ Start Pouzivana pro rozbéh ménice. Tovérni nastaveni - aktivni.
Rizeno parametrem P036 [Start Source].
Reverzace Pouéivéga pro zménu sméru ménice. Tovarni nastaveni -
aktivni. Rizeno parametry P036 [Start Source] a A095
[Reverse Disable].
Stop Pouzivéana pro zastaveni ménice nebo mazani chyby. Tato

klavesa je vzdy aktivni. Rizeno parametrem P037 [Stop
Mode].
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ProhliZeni a editovani parametri

Uvedeni do chodu

Posledni uzivatelem vybrany parametr Skupiny Zobrazeni je ulozen pifi vypnuti a implicitné

zobrazen pfi opétném zapnuti.

Nasleduje ptiklad zakladnich funkci klavesnice a displeje. Tento piiklad poskytuje zakladni
orientaci a ilustruje jak programovat prvni parametr programové skupiny.

Krok Klavesa(y) Priklad zobrazeni

1. Po zapnuti je kratce zobrazen blikajicimi znaky o voLTS
posledni uzivatelem vybrany parametr Skupiny B U i
Zobrazeni. Pak se objevi jeho soucasna P — MLT
hodnota. (Piiklad ukazuje hodnotu d001 )

[Output Freq] pii zastaveném menici.)

2. Stisknéte jednou Esc pro zobrazeni ¢isla Esn ' VOLTS
parametru Skupiny Zobrazeni ukdzan¢ho pfi d B g ’ 0 AMPS
zapnuti. Cislo parametru bude blikat.

3. Stisknéte opét Esc pro vstup do menu skupiny. Esk PRDGRM m"'T

Pismeno menu skupiny bude blikat.

4. Pomoci Sipek se posunujte v menu skupin (d, P
aA).

5. Stisknéte Enter nebo Sel pro vstup do skupiny.
Prava Cislice posledné prohlizeného parametru
bude blikat.

6. Pomoci Sipek se posunujte mezi parametry ve
skupiné.

7. Stisknéte Enter nebo Sel pro prohlizeni hodnoty
parametru. Pokud nechcete hodnotu editovat,
stisknéte Esc pro navrat k ¢islu parametru.

8. Stisknéte Enter nebo Sel pro vstup do
programovaciho modu a zménu hodnoty
parametru. Prava Cislice bude blikat a LED
Program svitit, pokud mtize byt parametr
editovan.

9. Stisknéte Sipky pro zménu hodnoty parametru.
Pokud je nutné, stisknéte Sel pro pfesun mezi
¢islicemi nebo bity. Bit nebo Cislice, které
muizete ménit, bude blikat.

10. Stisknéte Esc pro zruseni zmény. Cislice
prestane blikat, pfedchozi hodnota je obnovena
a LED Program zhasne NEBO
Stiskn&te Enter pro uloZeni zmén. Cislice
prestane blikat a LED Program zhasne.

11. Stisknéte Esc pro navrat do seznamu
parametrt, dalsi stiskem Esc do program.
menu. Pokud stisk Esc nezméni displej, je
zobrazen d001 [Output Frequency]. Stisknéte
Enter nebo Sel pro vstup do menu skupin.

nebo

nebo

nebo

nebo

OOICRONG

nebo

>
S

nebo

Ess

0

Es

3

7]
x,

Wl g
o VOLTS
o AMPS
o IIEATZ
FHDGHM‘I r.u.LILT
o VOLTS
o AMPS
& WCRTZ
FROGRAM  FAULT |
- VOLTE
o AMPS
o MCATZ
PRDGRM‘I F.ﬂ.LILT
» VOLTS
O AMPE
o MCRTZ
PH.D-GFUJ.'I FN..ILT ¥

el

F‘RDGR&M F.U.ULT

» VOLTS
O AMPS
o MCRTE

PUBI

o WOLTS
o AMPE
o MCRTE

F‘RDGR&M F.ﬂ.ULT

Skupina Hlavni programovani (str. 3-9) obsahuje nejcastéji spolecné ménéné parametry.
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Programovani a parametry

Kapitola 3

Programovani a parametry

Kapitola 3 poskytuje kompletni seznam a popis parametrtit PowerFlex 40. Parametry mohou
byt programovany (prohlizeny/editovany) pomoci integrované klavesnice. Alternativné muize
byt programovani provedeno uzitim softwaru DriveExplorer™ nebo DriveTools32™,
osobniho pocitate a sériového prevodniho modulu. Pro katalogova cisla nahlédnéte do
Prilohy B.

Pro informace o ...

O parametrech

Organizace parametra

Skupina Zobrazeni

Skupina Zakladni programovani

Skupina RozSifené programovani

A162 [MOP Reset Sel]

Nastavuje moznosti ulozeni referenéni frekvence z

Volby 0 ”Zero MOP Ret” Poku
0.0F

1 ”’Save MOP Ref” (Tovarni) Aktu

[Inte
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Programovani a parametry

Kiizové reference parametrii - podle jména

O parametrech

Aby méni¢ pracoval uréitym zplsobem, musi byt nastaveny jeho parametry. Existuji tii typy

parametrii:

e ENUM parametry
ENUM parametry dovoluji vybér ze dvou nebo vice polozek. Kazdad polozka je
reprezentovana ¢islem.

o Ciselné parametry
Tyto parametry maji jednoduchou ¢iselnou hodnotu (napt. 0.1 Volt).

e Bitové parametry
Bitové parametry maji Ctyfi individudlni bity asociovdny se stavy nebo podminkami.
Pokud je bit 0, stav je rozepnuty nebo podminka je nepravdiva. Pokud je bit 1, stav je
sepnuty a podminka je pravdiva.

Nékteré parametry jsou oznac¢eny nasledovné:

@]

= = Zastavte méni¢ pfed zmeénou tohoto parametru.

V = 32-bitovy parametr. Takto oznacené parametry budou mit pii pouziti komunikace
RS485 nebo programovaciho softwaru dvé ¢isla parametru.
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Programovani a parametry

Organizace parametri

Pro abecedni seznam parametrQ viz str. 3-41.

DI5p|a-!. Grﬁup

See page 3-3 See page 3-14 See page 3-14
Cutput Freq dodd Digital In1 Sel ADS1 Comm Data Rate A103
Commanded Freq ao02 Digital In2 Sel AQR2 Comm Mede Addr Alld
Qutput Current ao03 Digital In3 Sel AQR3 Comm Loss Action A105
Output Voltage 4 Digital In4 Sel A054 Comm Loss Time A106
DC BusVoltage d00s Relay Ot Sel A5 Comm Format A107
Drive Status do0g Relay Out Level ADSE Language A108
Fault 1 Code Ll Cplo Cutt S&l ACRE Anlg In 0-10V Lo A0
Fault 2 Code doog Opto Outt Level AC5S Anlg In 0-10V Hi Al
Fault 3 Code dodg Opto Cut2 Sel Aled Anlg Ind-20ma Lo A2
Process Display amao Opto Out2 Level AlG2 Anlg Ind-20maHi A113
Contrd Source a2 COptio Out Logic AB4 Slip Herlz @ FLA A4
Contrl In Status a3 Analog Out Sel ADER Current Limit 2 A118
0ig In Status a4 Analog Cut High A0GE Skip Frequency Af18
Comm Status diig Accel Timea 2 ADET Skip Freq Band A120
Control SW ver diie Decel Time 2 AlGE Stall Fault Time Al
Drive Type dm7 Intemnal Freq AlBY analog In Loss A122
Elapsad Run Time aoia Preset Freq 0 ADTD 10V Bipolar Enbl A123
Testpoint Data doia Preset Freq 1 AQT1 War PWH Disable Al24
Analog In 0-10V dien Presat Freq 2 A2 Torque Perf Mode A125
Analog In 4-20ma a0 Preset Freq 3 AlT3 Motar NP FLA Al26
Cutput Power dfe2 Presat Freq 4 AlT4 Autotune A127
Qutput Power Fotr doe3 Preset Freq & ADTR IR Voltage Dop A28
Drrive Temp dled Preset Freq 6 A0TE Flue Current Ref A28
Counter Status d0es PresstFreq 7 AT PIC Trim Hi A1
Timer Status aoes Jog Frequency AlTR PID Trim Lo AT
Stp Logic Status dles Jog accelDecel AdTa FIC Ref Sel A2

DT Brake Time AN FID Feedback Sel A133

OC Brake Lavel Al PID Prop Gain ATM

DE Resistor Sel ADg2 FIC Irteq Time A135

S Curve % A0A3 FID Diff Rate A135

Boost Selact A084 FIC Setpoint Ay

Start Boost ACBR FIC Deadband A128

Break Voltage A0SE PID Prelcad Al28

Break Frequency AQET Sip Logic 0 A140

Maximum Voltage Alaa Sip Logic 1 Aldd

Current Limit 1 AD83 Sip Logic 2 Al42

Motor OL Select ACEN Sip Logic 3 Al43
See page 39 PWH Frequency A1 Sip Logic 4 Aldd
Motor MNP Volts PO Auto Retrt Tries ACG2 Sip Logic & A145
Motor MP Hertz PO32 Auto Rsirt Delay A093 Sip Logic 6 Al45
Motor OL Current Po33 Start At Powerlp a0 Sip Logic 7 A147
Minimurn Freq PO34 Reversa Disable AEE Sip Logic Time 0 A150
Maximum Fraq PO35 Flying Start En AlSG Sip Logic Time 1 A1R1
Start Source FO36 Compensation AT Sip Logic Time 2 AlRZ2
Stop Mode PO3¥ SW Current Trip Al Sip Logic Time 3 A1R3
Speed Reference PO3g Process Factor A4 Sip Logic Time 4 A154
Accel Time 1 P0o3g Fault Clear A100 Sip Logic Time & A1R5
Decel Time 1 PO Program Lock Al Sip Logic Time & A5G
Resat To Defalts PO Tesipoint S&l Al02 Sip Logic Time 7 A1RT
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Programovani a parametry

Skupina Zobrazeni

d001 [Output Freq] Souvisejici parametry: d002,d010,P034,P035,P038
Soucasna vystupni frekvence na svorkdch T1, T2 & T3 (U, V & W).
Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni
Min/Max 0.0/P035 [Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz
d002 [Commanded Freq] Souvisejici parametry: d001,d013,P034,P035,P038

Hodnota aktivniho piikazu frekvence. Zobrazuje ptikazanou frekvenci, i kdyZ méni¢ nebe&zi.
Diilezité: Prikaz frekvence mulze pfijit z mnoha zdroji. Pro detaily nahlédnéte do Rizeni startu a
rychlostni reference na str. 1-20.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro ¢teni
Min/Max 0.0/P035 [Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz

d003 [Output Current]
Vystupni proud na svorkach T1, T2 & T3 (U, V & W).

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0.0/Jmenovity proud ménice x 2
Zobrazeni 0.01 A
d004 [Output Voltage]| Souvisejici parametry: P031, A084, A088
Vystupni napéti na svorkach T1, T2 & T3 (U, V & W).
Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni
Min/Max 0.0/Jmenovité napeti ménice
Zobrazeni 1 VAC

d00S [DC Bus Voltage]

Soucasné napéti na DC sbérnici.

Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni
Min/Max Podle typu ménice
Zobrazeni 1 VDC
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Programovani a parametry

Skupina Zobrazeni (pokracovani)

d006 [Drive Status] Souvisejici parametry: A095
Soucasné pracovni podminky ménice.

| 1 = Condition Trug, 0= Condifion False
Hunning Bit 0
Forward Bit 1
Accelerating Bit 2
Decalerating Bit 3
Hodnoty  Tovarni Pouze pro ¢teni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1

d007 [Fault 1 Code]
d008 [Fault 2 Code]
d009 [Fault 3 Code]

Koéd reprezentujici chybu ménice. Kody se objevi v téchto parametrech podle poradi, ve kterém
vznikly (d007 [Fault 1 Code] = posledni chyba). Opakované chyby jsou zaznamenany pouze
jednou. Pro popisy koda chyb viz Kapitola 4.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni
Min/Max F2/F122
Zobrazeni F1
d010 [Process Display] Souvisejici parametry: d001, A099

V 32-bitovy parametr
Vystupni frekvence piepocitana pies A099 [Process Factor].
Output Freq x Process Factor = Process Display

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0.00/9999
Zobrazeni 0.01 -1

3-5



Programovani a parametry

Skupina Zobrazeni (pokracovani)

d012 [Control Source]

Zobrazuje aktivni zdroj ptikazt Start a Speed, ktery je normalné definovan nastavenim P036 [Start
Source] a PO38 [Speed Reference], ale miize piepsan digitalnim vstupem. Pro detaily viz diagramy

na str. 1-20 a 1-21.

mmmq

Souvisejici parametry: P036, P038, A051 - A054

0=
1=

2=
3=
4=
5=
0=

Start Commanl Digit 0

Keypad

Er‘a}:finre

2Wire

2-Wire Level Sensitive
2-Wire High Speed
RS485 (D51 Port
Jog

0=
1=

Speed Command Digit1

Crive Potenfiorneter

A0ED [Internal Freq]

2 = 0-10V Input'Remcte Potertiometer
3 =4-20mA Input
4 = ADTD-ADTY \]aPre_set Freqig
AQ31 - AlB ‘LD|g|tal Iree Sel] must be set to 4)
5 =HS5485 iDSQ ort
& = Step Logic Cortrol (Parameters 4140 - A147)
8 = Jog Freq
Reserved Digit 2
Reserved Digit 3
Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0/9
Zobrazeni 1

d013 [Contrl In Status]

Souvisejici parametry: d002, P034, P035

Stav fidicich vstupti na fidici svorkovnici.

Dilezité: Soucasny fidici ptikaz maze piijit z jiného zdroje nez fidici svorkovnice.

mmmq

1 = Input Present, 0 = Input Not Present

Start / Run FWD Input (/0 Terminal 02) Bito
Direction / Aun REY Input (/0 Terminal 03) Bit1
Stop Input " {1/0 Terminal 01) Bit2
Dynamic Brake Transistor On Bit3

(D Zastavovaci vstup musi byt pfitomen pro spusténi ménice. Pokud je tento bit = 1, ménié se

muze rozbéhnout. Pokud je tento bit = 0, méni¢ bude zastaven.

Hodnoty  Tovarni

Pouze pro Cteni

Min/Max

0/1

Zobrazeni

1
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Programovani a parametry

Skupina Zobrazeni (pokracovani)

d014 [Dig In Status] Souvisejici parametry: A051 - A054
Stav digitalnich vstupt na fidici svorkovnici.

mmmq

1 = Input Pragert, 0 = Input Mot Prasent

Digital In1 Sel {10 Terminal 05) Bit 0
Digital In2 Sel {I'0 Terminal 0&) Bit 1
Digital In3 Sel {I'0 Terminal O7) Bit 2
Digital Ind Sel {110 Terminal 08) Bit 3
Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1
d015 [Comm Status] Souvisejici parametry: A103 - A107

Stav komunika¢niho zafizeni.

oo
|

1 = Condition True, 0= Condifion False

Receiving Data Bit 0
Transmitting Data Bit 1
R5485 (DS]) Baged Option Connectad Bit 2
(Allen-Bradley devices anly)
Communication Emor Occumed Bit 3
Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni
Min/Max 0/1
Zobrazeni 1

d016 [Control SW Ver]
Verze softwaru hlavni fidici desky.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 1.00/99.99
Zobrazeni 0.01

d017 [Drive Type]

Pouzivano servisnimi techniky Rockwell Automation.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 1001/9999
Zobrazeni 1
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Programovani a parametry

Skupina Zobrazeni (pokracovani)

d018 [Elapsed Run Time]
Akumulovany &as, kdy méni¢ dodaval energii. Cas je zobrazen v desitkach hodin.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni

Min/Max 0/9999 hodin

Zobrazeni 1 =10 hodin
d019 [Testpoint Data| Souvisejici parametry: A102
Soucasna hodnota funkce vybrané v A102 [Testpoint Sel].
Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni

Min/Max 0/FFFF

Zobrazeni 1 Hex
d020 [Analog In 0-10V] Souvisejici parametry: A110, A111
Soucasna hodnota napéti na 1/O svorce 13 (100.0% =10 V).
Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni

Min/Max 0.0/100.0%

Zobrazeni 0.1%
d021 [Analog In 4-20mA|] Souvisejici parametry: A112, A113
Soucasna hodnota proudu na 1/0 svorce 15 (0.0% = 4 mA, 100.0% = 20 mA).
Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni

Min/Max 0.0/100.0%

Zobrazeni 0.1%

d022 [Output Power]
Soucasna hodnota vykonu na svorkach T1, T2 & T3 (U, V & W)

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0.0/Jmenovity vykon ménice x 2
Zobrazeni 0.01 kWh

d023 [Output Powr Fctr]
Uhel mezi napétim a proudem motoru v elektrickych stupnich.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni
Min/Max 0.0/180.0 °
Zobrazeni 0.1°
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Skupina Zobrazeni (pokracovani)

Programovani a parametry

d024 [Drive Temp]

Soucasna provozni teplota vykonové ¢asti ménice.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0/120 °Cn
Zobrazeni 1°C

d025 [Counter Status]
Soucasna hodnota CitaCe, pokud je povolen.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni
Min/Max 0/9999
Zobrazeni 1

d026 [Timer Status]
V 32-bitovy parametr

Soucasna hodnota ¢asovace, pokud je povolen.

Hodnoty  Tovarni Pouze pro Cteni
Min/Max 0.0/9999 s
Zobrazeni 0.1s
d028 [Stp Logic Status] Souvisejici parametry: A112, A113

Pokud je P038 [Speed Reference] nastaven na 6 ”’Stp Logic”, zobrazi tento parametr soucasny
krok krokového profilu definovaného parametry A140 - A147 [Stp Logic x].

Hodnoty  Tovarni Pouze pro &teni
Min/Max 0/7
Zobrazeni 1

d029 [Torque Current]

Hodnota momentového proudu

Hodnoty  Tovérni Pouze pro Eteni
Min/Max 0.00 (Jmenovity proud ménice x 2)
Zobrazeni 0.01A
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Programovani a parametry

Skupina Zakladni programovani

P031 [Motor NP Volts] Souvisejici parametry: d004, A084, A085, A086,
A087

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Nastavte Stitkové jmenovité napéti motoru.

Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice
Min/Max 20/Jmenovité napéti menice
Zobrazeni 1 VAC
P032 [Motor NP Hertz] Souvisejici parametry: A084, A085,A086,A087,
A090

Zastavte meénic pred zmeénou tohoto parametru.
Nastavte Stitkovou jmenovitou frekvenci motoru.

Hodnoty  Tovérni 60 Hz
Min/Max 15/400 Hz
Zobrazeni 1 Hz
P033 [Motor OL Curent] Souvisejici parametry: A055,A058, A061, A089,

A090, A098, A114,A118
Nastavte maximalni dovoleny proud motoru.
Me¢ni¢ skonci na chybé F7 Motor Overload, pokud hodnota tohoto parametru ptekro¢i 150 %
po dobu 60 sekund.

Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice
Min/Max 0.0/Jmenovity proud ménice x 2
Zobrazeni 0.1 A
P034 [Minimum Freq] Souvisejici parametry: d001,d002,d013,P035,

A085, A086,A087,A110,A112

v

Hodnoty  Tovarni 0.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
P035 [Maximum Freq] Souvisejici parametry: d001,d002,d013,P034,

A065, A078,A085,A086,A087,A111,A113

Zastavte méni€ pred zmeénou tohoto parametru.
Nastavte nejvyssi frekvenci, kterou bude méni¢ produkovat.

Hodnoty  Tovérni 60 Hz
Min/Max 0/400 Hz
Zobrazeni 1 Hz
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Programovani a parametry

Skupina Zakladni programovani (pokracovani)

P036 [Start Source] Souvisejici parametry: d012, P037

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.

Nastavuje fidici schéma pouZzivané pro start ménice.

Pro detaily o tom, jak jiné nastaveni méni¢e miize pfepsat nastaveni tohoto parametru viz Rizeni
startu a rychlostni reference na str. 1-20.

Diilezité: Pro vSechna nastaveni mimo volby 3, musi méni¢ pro opétovné nastartovani po
zastaveni, vypadku napdjeni nebo chybovém stavu pfijmout nabéznou hranu startovaciho vstupu.

Volby 0 ”Keypad” (Tovarni) eIntegrovana klavesnice fidi ¢innost ménice
¢]/O svorka 1 ”Stop” = sjezd do zastaveni
ePokud je aktivni, klavesa Reverse je také aktivni,
pokud neni zakazana v A095 [Reverse Disabled].

1 73-Wire” I/O svorka 1 ”Stop” = zastaveni podle hodnoty v P037
[Stop Mode].

2 72-Wire” 1/0O svorka 1 ’Stop” = sjezd do zastaveni

372-W Lvl Sens” Meéni¢ bude restartovan po piikazu ”’Stop”, pokud:

oStop je odstranén a
e Start je drzen aktivni

POZOR: Existuje nebezpeci zranéni kviili nezamyslené operaci. Pokud je
P036 [Start Source] nastaven na volbu 3 a vstup Run pfidrzny, vstup Run
nemusi byt pfepnut, aby znovu spustil méni¢ po vstupu Stop. Funkce Stop
je provedena pouze pokud je vstup Stop aktivni (rozepnuty).

4 ”2-W Hi Speed” Diilezité: Na vystupnich svorkach je pii pouziti této
volby mozné vEtsi napéti.
o Vystupy jsou drzeny ve stavu piipraveny k provozu.
Meénic zareaguje na ptikaz ”Start” do 10 ms.
¢]/O svorka ”Stop” = sjezd do zastaveni.

5 ”Comm Port” eVzdalena komunikace. Pro detaily viz Ptiloha C.
¢]/O svorka ”Stop” = sjezd do zastaveni.
6 "Momt FWD/REV” eM¢ni¢ pobézi na zakladé stisku momentového tlacitka

— vstup FWD (svorka 02) nebo vstup REV (svorka 3)
eSvorka 1 “Stop” = nastaveni v P037 [Stop Mode]
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Programovani a parametry

Skupina Zakladni programovani (pokracovani)

P037 [Stop Mode] Souvisejici parametry: P036,A080,A081,A082,
A105

Aktivni mod zastaveni pro vSechny zastavovaci zdroje [napt. klavesnice, béh vpied (I/O svorka

02), beéh vzad (I/O svorka 03), port RS485] mimo vyjmenovanych nize.

Diilezité: 1/0 svorka 01 je vzdy vstupem vedoucim k zastaveni s vyjimkou, kdy je P036 [Start

Source] nastaven na fizeni ”3-Wire”. Pii tfi-vodicovém fizeni je 1/O svorka 01 kontrolovana P037

[Stop Mode].

Hardwarové povolovaci obvody

Tovarnim nastavenim je I/O svorka 01 sjezd do zastaveni. Stav vstupu je interpretovan softwarem
meénice. Pokud aplikace vyzaduje, aby byl ménic zakazan bez softwarové interpretace, mize byt
pouzita hardwarova povolovaci konfigurace. Toho miize byt dosazeno odstranénim povolovaci
propojky ENBL na fidici desce. V tomto piipadé ménic sjede do zastaveni bez ohledu na nastaveni
P036 [Start Source] a PO37 [Stop Mode].

Volby 0 "Ramp, CF”" (Tovérni) Rampa pro zastaveni. Pfikaz ”Stop” maze aktivni chybu.
1 Coast, CF”) Sjezd do zastaveni. Piikaz ”Stop” maze aktivni chybu.
2 ”’DC Brake, CF”") DC posileni brzdéni. Ptikaz ’Stop” maZze aktivni chybu.
3 ”DCBrkAuto, CF*" DC posileni brzdéni s automatickym vypnutim
eStandardni DC brzdéni pro hodnotu nastavenou v A0S0
[DC Brake Time] nebo

eM¢nic se zastavi, pokud detekuje, Ze motor stoji.
Piikaz ”Stop” maze aktivni chybu.

4 ’Ramp” Rampa pro zastaveni.

5 ”Coast” Sjezd do zastaveni.

6 "DC Brake” DC posileni brzdéni.

7 ”DC BrakeAuto” DC brzdéni s automatickym vypnutim

eStandardni DC posileni brzdéni pro hodnotu
nastavenou v A080 [DC Brake Time] nebo
eM¢nicC se zastavi, pokud detekuje, Ze motor stoji.

8”’Ramp+EM B, CF” Rampa pro zastaveni s fizenim externi brzdy. Piikaz
”Stop” maze aktivni chybu.
9”’Ramp+EM Brk” Rampa pro zastaveni s fizenim externi brzdy.

() Zastavovaci vstup také maze chybu.
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Programovani a parametry

Skupina Zakladni programovani (pokracovani)

P038 [Speed Reference] Souvisejici parametry: d001,d002,d012,P039,P040,
A051-A054,A069, A070-A077,A110,A112,A113,
A132,A140-A147,A150-A157

Nastavuje zdroj rychlostni reference pro ménic.

Ptikaz rychlosti méni¢e miize byt obdrzen z mnoha zdrojii. Normalné je zdroj ur¢en P038 [Speed

Reference]. Ale pokud jsou A051-A054 [Digital Inx Sel] nastaveny na volbu 2, 4, 5, 6, 11, 12, 13,

14, 15 a digitalni vstup je aktivni nebo pokud neni A132 [PID Ref Sel] nastaven na volbu 0, bude

rychlostni reference prikazana P038 [Speed Reference] piepsana.

Pro dalsi informace o prioritach fizeni rychlostni reference viz diagram na str. 1-16.

Volby 0 ”Drive Pot” (Tovarni) Vnitini ptikaz frekvence z potenciometru na integrované

klavesnici.

1 ”Internal Freq” Vnitini ptikaz frekvence z A069 [Internal Freq]. Musi
byt nastaven pfi pouziti funkce MOP.

2 70-10V Input” Vnéjsi ptikaz frekvence z analogového vstupu 0-
10 V nebo £10 V nebo vzdaleného potenciometru.

3 7’4-20mA Input” Vng&jsi piikaz frekvence z analogového vstupu 4-20 mA.

4 "Preset Freq” Vnéjsi prikaz frekvence je definovan A070-A077 [Preset

Freq x], pokud jsou A051-A054 [Digital Inx Sel]
naprogramovany na Preset Frequencies” a digitalni
vstupy aktivni.

5 ”Comm Port” Vnéjsi ptikaz frekvence z komunikacniho portu. Pro
detaily viz Ptiloha C.

6 ”Stp Logic” Vnéjsi ptikaz frekvence definovany A070-A077 [Preset
Freq] a A140-A147 [Stp Logic x]

7 ”Anlg In Mult” Vnéjsi piikaz frekvence definovany analogovymi vstupy
(ukazany v d020 [Analog In 0-10V] a v d021 [Analog In
4-20mAl].

[Analog In 0-10V] x [Analog In 4-20mA] = rychlostni
reference

Priklad: 100% x 50% = 50%

P039 [Accel Time 1] Souvisejici parametry: P038, P040, A051-A054,
A067,A070-A077,A140-A147

Nastavuje pomér zrychleni pro vSechny nartsty rychlosti.

Maximum Freq / Accel Time = Accel Rate

Hodnoty  Tovarni 10.0 s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

Poas Maximum Freg)

9 N
4 >

Spead

1]

Poa@or ADET

: Po4a ar Adea
" [accal Time ] Tine

[Decal Time )
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Programovani a parametry

Skupina Zakladni programovani (pokracovani)

P040 [Decel Time 1] Souvisejici parametry: P038, P039, A051-A054,
A068,A070-A077,A140-A147

Nastavuje pomér zpomaleni pro vSechny poklesy rychlosti.

Maximum Freq / Decel Time = Decel Rate

Hodnoty  Tovarni 10.0s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

Poas Maximum Freg)

N

Spead a? .
& \>

4 PiEE ar A067T Tite ﬂ P40 ar 4353

i [Accal Time ] [Deszal Time x]

P041 [Reset To Defalts]

Zastavte méni¢ pred zménou tohoto parametru.
Resetuje vS§echny parametry na tovarni nastaveni.

Volby 0 ”Ready/Idle” (Tovarni)

1 ”Factory Rset” ePo dokonceni resetu bude tento parametr nastaven zpét
na ”09’.
eZptisobuje chybu F48 Params Defaulted.

P042 [Voltage Class]

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Nastavuje tidu napéti pro 600V

Volby 2 ”Low Voltage”

3 ”High Voltage” (Tovarni)
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Skupina Roz§ifené programovani

Programovani a parametry

AO051 [Digital Inl Sel]
(I/0 svorka 05)
A052 [Digital In2 Sel]
(I/O svorka 06)
A053 [Digital In3 Sel]
(I/0 svorka 07)
A054 [Digital In4 Sel]
(I/O svorka 08)

Souvisejici parametry: d012,d014,P038,P039,
P040,A067,A068,A070-A077,A078,A079,A118,
A140-A147

Zastavte méni€ pred zménou tohoto
parametru.

Vybira funkci pro digitalni vstupy. Pro informace o prioritach fizeni rychlostni reference viz

diagramy na str.1-20.

Volby 0 ”Not Used”

Svorka nema zadnou funkci, ale jeji stav mize byt ¢ten
sitovou komunikaci pies d014 [Dig In Status].

1”7Acc & Dec 2”

ePokud je aktivni, jsou A067 [Accel Time 2] a A068
[Decel Time 2] pouzity pro vSechny poméry rampy
s vyjimkou Jog.

eMiize byt ptifazeno pouze jednomu vstupu.

Pro informace o vybéru Accel/Decel viz diagramy na

str.1-21.

2 7’Jog7’

ePokud je vstup aktivni, méni¢ zrychluje podle hodnoty
nastavené v A079 [Jog Accel/Decel] az do hodnoty
nastavené v A078 [Jog Frequency].

ePlatny prikaz “’Start” bude timto vstupem piepsan.

3 ”Aux Fault”

Pokud je povoleno, objevi se pii odstranéni vstupu
chyba F2 Auxiliary Input.

4 "Preset Freq” (Tovarné
A051 & A052)

Viz A070-A077 [Preset Freq x].

Diilezité: Digitalni vstupy maji prioritu pro fizeni
frekvence, pokud jsou naprogramovany v Preset Speed a
jsou aktivni. Pro informace o prioritach fizeni rychlostni
reference viz diagramy na str.1-20.

5 ”Local” (Tovarn¢ A053)

Pokud je aktivni, nastavi integrovanou klavesnici jako
startovaci zdroj a potenciometr jako zdroj rychlosti.

6 "Comm Port”

ePokud je aktivni, nastavi komunikacni zatizeni jako
implicitni zdroj ptfikazu startu/rychlosti.
eMiiZe byt ptifazeno pouze jednomu vstupu.

7 ”Clear Fault”

Pokud je aktivni, maze aktivni chybu.

8 "RampStop, CF”

Zpuasobi okamzité zastaveni po rampé€, bez ohledu na
nastaveni P037 [Stop Mode].

9 CoastStop, CF”

Zpusobi okamzity sjezd do zastaveni, bez ohledu na
nastaveni P37 [Stop Mode].

10 ”DClnjStop, CF”

Zpusobi okamzité DC posileni brzdéni, bez ohledu na
nastaveni P037 [Stop Mode].

11 ”Jog Forward” (Tovarné
A054)

Menic¢ zrychluje na A078 [Jog Frequency] podle A079
[Jog Accel/Decel] a sleduje rampu do zastaveni, pokud
se vstup stane neaktivnim. Platny start prepise tento
prikaz.

12 ”Jog Reverse”

Me¢ni¢ zrychluje na A078 [Jog Frequency] podle A079
[Jog Accel/Decel] a sleduje rampu do zastaveni, pokud
se vstup stane neaktivnim. Platny start piepiSe tento
prikaz.
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Programovani a parametry

Volby
A051-
A054
(Pokrac.)

13710V In Ctrl”

Vybira fizeni 0-10 V nebo £10 V jako frekvencni
referenci. Zdroj startu se nemeéni.

14 ”20mA In Ctrl”

Vybira fizeni 4-20 mA jako frekven¢ni referenci. Zdroj
startu se nemeéni.

15 ”PID Disable”

Zakazuje funkci PID. Méni¢ pouzije dalsi platny zdroj
reference mimo PID.

16 "MOP Up” Zvétsuje hodnotu A069 [Internal Freq] rychlosti 2 Hz za
sekundu. Tovarni nastaveni pro A069 je 60 Hz.
17 "MOP Down” Zmensuje hodnotu A069 [Internal Freq] rychlosti 2 Hz

za sekundu. Tovarni nastaveni pro A069 je 60 Hz.

18 ”Timer Start”

Smaze a startuje funkci Casovace. Mlze byt pouzito pro
fizeni relé nebo optického vystupu.

19 ”Counter In”

Startuje funkci ¢itaée. MiiZze byt pouZito pro fizeni relé
nebo optického vystupu.

20 "Reset Timer”

Maze aktivni ¢asovac.

21 ”Reset Countr”

Maze aktivni ¢itag.

22 "Rset Tim&Cnt”

Maze aktivni ¢asovac a ¢itag.

23 ”Logic In1”

Logicka funkce vstupu ¢islo 1. Muze byt pouzito pro
fizeni relé nebo optického vystupu (viz parametry A0SS,
A058, A061, Volby 11-14).Muze byt pouzito spole¢né

s parametry krokové logiky A140-A147 [Stp Logic x].

24 ’Logic In2”

Logicka funkce vstupu ¢islo 2. Mtze byt pouzito pro
fizeni relé nebo optického vystupu (viz parametry A0S5S5,
A058, A061, Volby 11-14).Mize byt pouZito spole¢né

s parametry krokové logiky A140-A147 [Stp Logic x].

25 ”Current Lmt2”

Pokud je aktivni, A118 [Current Limit 2] ur¢uje mezni
proudovou tirovent ménice.

26 ”’Anlg Invert”

Obraci skalovani analogovych vstupli nastavenych v
A110 [Anlg In 0-10V Lo] a A111 [Anlg In 0-10V Hi]
A112 [Anlg In4-20mA Lo] a A113 [Anlg In4-20mA Hi]

AO05S [Relay Out Sel]

Souvisejici parametry: P033,A056,A092, A140-
Al147, A150-A157

Vybira podminku, ktera méni stav kontaktl vystupniho relé.

Volby

0 "Ready/Fault” (Tovarni)

Relé méni stav pfi zapnuti napajeni. To indikuje, Ze
ménic je pripraven pro ¢innost. Relé vraci méni¢ do
necinného stavu pfi vypnuti napajeni nebo pfi chybe.

1 At Frequency”

Menic¢ dosahl ptikazané frekvence.

2 ”Motor Running”

Motor dostava energii z ménice.

3 “Reverse” Me¢nici je piikdzadna zména sméru otaceni.
4 ”Motor Overload” Existuje stav pfetiZzeni motoru.
5 ”Ramp Reg” Regulator rampy koriguje naprogramované ¢asy

zrychleni/zpomaleni, aby piedesel chybé proudového
nebo napétového pretizeni.

6 ”Above Freq”

eM¢nic presahl hodnotu frekvence (Hz) nastavenou
v A056 [Relay Out Level].
ePro nastaveni prahu pouZzijte A056.

7 ”Above Cur”

eM¢nic presahl hodnotu proudu (% A) nastavenou
v A056 [Relay Out Level].
¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A056.
Diilezité: Hodnota pro A056 [Relay Out Level] musi byt
zadana v procentech jmenovitého proudu ménice.
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Volby
A055
(Pokrac.)

8 ”Above DCVolt”

eMe¢nic presahl hodnotu napéti DC sbérnice nastavenou
v A056 [Relay Out Level].
o Pro nastaveni prahu pouzijte A056.

9 "Retries Exst”

Prekro¢ena hodnota nastavena v A092 [Auto Rstrt Tries].

10 ”Above Anlg V”

eNapéti analogového vstupu (I/0 svorka 13) piesahlo
hodnotu nastavenou v A056 [Relay Out Level].

eNepouzivejte, pokud je A123 [10V Bipolar Enbl]
nastaven na 1 ”Bi-polar In”.

eToto nastaveni parametru mize byt také pouzito pro
indikaci spinaciho bodu PTC, pokud je vstup (I/O
svorka 13) pripojena k PTC nebo externimu rezistoru.

ePro nastaveni prahu pouZzijte A056.

11 ”Logic In 17

Vstup je naprogramovan jako “Logic In 1” a je aktivni.

12 ”Logic In 2”

Vstup je naprogramovan jako ”Logic In 2” a je aktivni.

13 ”Logic In 1&2”

Oba logické vstupy naprogramovany a oba jsou aktivni.

14 ”Logic In 1 or 2”

Jeden nebo oba logické vstupy naprogramovany a jeden
nebo oba jsou aktivni

15 ”StpLogic Out”

Meénic aktivoval krok Krokové logiky s nastavenym
bitem 3 fidiciho slova (A140-A147) pro povoleni
vystupu Krokové logiky.

16 ’Timer Out”

eCasova¢ dosahl hodnoty v A056 [Relay Out Level].
¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A056.

17 ”Counter Out”

eCita¢ dosahl hodnoty v A056 [Relay Out Level].
¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A056.

18 ”Above PF Ang”

eUhel t¢iniku presahl hodnotu v A056 [Relay Out Level].
¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A056.

19 ”Anlg In Loss”

Objevila se ztrata analogového vstupu. Naprogramujte
A122 [Analog In Loss] pro pozadovanou akci, pokud se
objevi ztrata vstupu.

20 ”ParamControl”

Povoluje, aby byl vystup fizen komunikaci ptes sit’
zapisem do A056 [Relay Out Level] (0=Off, 1=0n).

21 ”"NonRec Fault”

Hodnota nastavena v A092 [Auto Rstr Tries] je
prekrocena.

A092 [Auto Rstr Tries] neni povoleno

Nastala neresetovatelna chyba

22 ”EM Brk Cntrl”

EM brzda je napajena. Naprogramujte A160 a A161 pro
pozadované funkce
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A056 [Relay Out Level] Souvisejici parametry: A055,A058,A061

32-bitovy parametr.

Nastavuje spinaci hodnotu pro vystupni relé, pokud je hodnota A0S55 [Relay Out Sel] nastavena na
6,7,8,10, 16, 17, 18 nebo 20.

Nastaveni A055 | Min/Max

6 0/400 Hz

7 0/180 %

8 0/815V

10 0/100 %

16 0.1/9999 s

17 1/9999

18 1/180 °

20 0/1

Hodnoty  Tovarni 0.0
Min/Max 0.0/9999
Zobrazeni 0.1-1
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Programovani a parametry

Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

A058 [Opto Outl Sel] Souvisejici parametry: P033,A056,A092, A140-

A061 [Opto Out2 Sel] Al47, A150-A157
Urcuje ¢innost programovatelnych optickych vystupi.

Volby 0 ”Ready/Fault” Opticky vystup méni stav pii zapnuti napajeni. To

indikuje, Ze ménic je pripraven pro ¢innost. Opticky
vystup je neaktivni pfi vypnuti napéjeni nebo pii chybé.

1 ”At Frequency” (Tovarné A061)  M¢nic doséhl prikdzané frekvence.

2 ”Motor Running” (Tovarné A058) Motor dostava energii z ménice.

3 ”Reverse” M¢nici je piikdzana zména sméru otaceni.
4 ”Motor Overld” Existuje stav pretiZzeni motoru.
5 ”Ramp Reg” Regulator rampy koriguje naprogramované ¢asy

zrychleni/zpomaleni, aby pfedesel chyb¢ proudového
nebo napétového pietizeni.

6 ”Above Freq”

eM¢ni¢ presahl hodnotu frekvence (Hz) nastavenou
v A059 nebo A062 [Opto Outx Level].
o Pro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.

7 ”Above Cur”

eM¢nic piesahl hodnotu proudu (% A) nastavenou
v A059 nebo A062 [Opto Outx Level].

¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.

Diilezité: Hodnota pro A059 nebo A062 [Opto Outx

Level] musi byt zadana v procentech jmenovitého

proudu ménice.

8 ”Above DCVolt”

eMe¢nic presahl hodnotu napéti DC sbérnice nastavenou
v A059 nebo A062 [Opto Outx Level].
o Pro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.

9 "Retries Exst”

Prekro¢ena hodnota nastavena v A092 [Auto Rstrt Tries].

10 ”Above Anlg V”

eNapéti analogového vstupu (I/O svorka 13) presahlo
hodnotu nastavenou v A056 [Relay Out Level].

eNepouzivejte, pokud je A123 [10V Bipolar Enbl]
nastaven na 1 ”Bi-polar In”.

eToto nastaveni parametru mize byt také pouzito pro
indikaci spinaciho bodu PTC, pokud je vstup (I/O
svorka 13) pfipojena k PTC nebo externimu rezistoru.

o Pro nastaveni prahu pouzijte A056.

11 ”Logic In 17

Vstup je naprogramovan jako ”Logic In 1 a je aktivni.

12 ”Logic In 2”

Vstup je naprogramovan jako ”Logic In 2” a je aktivni.

13 ”Logic In 1&2”

Oba logické vstupy naprogramovany a oba jsou aktivni.

14 ”Logic In 1 or 2”

Jeden nebo oba logické vstupy naprogramovany a jeden
nebo oba jsou aktivni

15 ”StpLogic Out”

Menic aktivoval krok Krokové logiky s nastavenym
bitem 3 fidiciho slova (A140-A147) pro povoleni
vystupu Krokové logiky.

16 ”Timer Out”

eCasova¢ dosahl hodnoty v A059 nebo A062 [Opto
Outx Level].
¢ Pro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.

17 ”Counter Out”

eCita¢ dosahl hodnoty v A059 nebo A062 [Opto Outx
Level].

o Pro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.
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Volby 18 ”Above PF Ang” eUhel u¢iniku presahl hodnotu v A059 nebo A062 [Opto
A058,A061 Outx Level].

ePro nastaveni prahu pouzijte A059 nebo A062.
(Pokraé.) 19 ”Anlg In Loss” Objevila se ztrata analogového vstupu. Naprogramujte

A122 [Analog In Loss] pro pozadovanou akci, pokud se
objevi ztrata vstupu.

20 ”ParamControl” Povoluje, aby byl vystup fizen komunikaci pfes sit’
zapisem do A059 nebo A062 [Opto Outx Level] (0=Off,
1=0On).

21 ”NonRec Fault” Hodnota nastavena v A092 [Auto Rstr Tries] je
piekrocena.

A092 [Auto Rstr Tries] neni povoleno
Nastala neresetovatelna chyba

22 ”EM Brk Cntrl” EM brzda je napajena. Naprogramujte A160 a A161 pro
pozadované funkce

A059 [Opto Outl Level]
A062 [Opto Out2 Level]

32-bitovy parametr.
Urcuje spinaci/vypinaci hodnotu pro optické vystupy, pokud je A058 nebo A061 [Opto Outx Sel]
nastavenna 6, 7, 8, 10, 16, 17, 18 nebo 20.

Nastaveni A058g A061 | Min/Max

6 0/400 Hz

7 0/180 %

8 0/815V

10 0/100 %

16 0.1/9999 s

17 1/9999

18 1/180 °

20 0/1

Hodnoty  Tovarni 0.0
Min/Max 0.0/9999
Zobrazeni 0.1-1

A064 [Opto Out Logic]

Urcuje logiku optickych vystupt (normalné rozepnuto/NO nebo normalné sepnuto/NC).

Volba A064 | Logika opt. vystupu 1 | Logika opt. vystupu 2
0 NO (normaln¢ rozepnut) | NO (normalné rozepnut)
1 NC (normalné sepnut) | NO (normalné rozepnut)
2 NO (normaln¢ rozepnut) | NC (normaln¢ sepnut)
3 NC (normaln¢ sepnut) | NC (normaln¢ sepnut)
Hodnoty  Tovarni 0

Min/Max 0/3

Zobrazeni 1
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Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

A065 [Analog Out Sel] Souvisejici parametry: P035,A066
Nastavuje mod analogového vystupniho signalu (0-10 V, 0-20 mA nebo 4-20 mA). Vystup je
pouzivan jako signal, jehoz velikost odpovida riznym stavim ménice.

Volba Vystupni | Min. vyst. | Max. vyst hodnota Pozice DIP
rozsah hodnota A066 [Analog Out High] | pFrepinace

0 ,,0utFreq 0-10“ 0-10V 0V=0Hz |P035 [Maximum Freq] 0-10 V
1,,0utCurr 0-10“ |0-10 V OV=0A 200% jmen. vyst. proudu |[0-10 V

2 ,,0utVolt 0-10“ |0-10V OvVv=0V 120% jmen. vyst. napéti 0-10 V

3 ,,0utPowr 0-10“ |0-10 V 0V=0kW |200% jmen. vyst. vykonu |[0-10 V

4 ,TstData 0-10“ |0-10 V 0V =0000 |65535 (FFFF HEX) 0-10 V

5 ,,0utFreq 0-20“ |0-20mA |0 mA=0 Hz |P035 [Maximum Freq] 0-20 mA
6 ,,OutCurr 0-20“ ]0-20mA |0mA=0A |200% jmen. vyst. proudu |0-20 mA
7 ,,0utVolt 0-20“ |0-20mA |0 mA=0V | 120% jmen. vyst. napéti 0-20 mA
8 ,OutPowr 0-20“ |0-20mA [0 mA=0 kW [200% jmen. vyst. vykonu |0-20 mA
9, TstData 0-20“ | 0-20 mA |0 mA=0000 | 65535 (FFFF HEX) 0-20 mA
10 ,,OutFreq 4-20“ |[4-20mA |4 mA=0 Hz |P035 [Maximum Freq] 0-20 mA
11 ,OutCurr 4-20“ [4-20mA |4 mA=0A |200% jmen. vyst. proudu | 0-20 mA
12 ,OutVolt 4-20“ [4-20mA |4 mA=0V |120% jmen. vyst. napéti 0-20 mA
13 ,OutPowr 4-20° [4-20 mA |4 mA=0 kW |200% jmen. vyst. vykonu |[0-20 mA
14 , TstData 4-20“ |[4-20 mA |4 mA=0000 | 65535 (FFFF HEX) 0-20 mA
15 ,,0utTorq 0-10“ [0-10 V 0V=0A 200% jmen. vyst. proudu |0-10 V
16 ,,OutTorq 0-20“ [0-20mA |0 mA=0 A |200% jmen. vyst. proudu [ 0-20 mA
17 ,,OutTorq 4-20“ [4-20mA |4 mA=0 A |100% jmen. vyst. proudu |[4-20 mA
18 ,,Setpnt 0-10* 0-10 V 0V=0% 100% jmen. vyst. proudu [0-10 V
19 ,,Setpnt 0-20 0-20mA |0mA=0% |100% jmen. vyst. proudu |0-20 mA
20 ,,Setpnt 4-20 4-20mA |4 mA=0% |[100% jmen. vyst. proudu |[4-20 mA

Hodnoty  Tovarni 0
Min/Max 0/14
Zobrazeni 1

A066 [Analog Out High] Souvisejici parametry:A065
Skaluje hodnotu Maximal Output pro nastaveni zdroje A065 [Analog Out Sell].

Priklady:
Nastaveni A066 | Nastaveni A065 Maximalni vystupni hodnota A065
50% 1,,0OutCurr 0-10* 5 V pro 200% jmen. vyst. proudu ménice
90% 8 ,,OutPowr 0-20* 18 mA pro 200% jmen. vykonu ménice
Hodnoty  Tovarni 100%

Min/Max 0/800%

Zobrazeni 1%
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Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

A067 [Accel Time 2] Souvisejici parametry: P039,A051-A054, A070-
A077, A140-A147

Pokud je aktivni, nastavuje pomér zrychleni pro vSechny nartisty rychlosti kromée krokovani. Pro

detaily viz diagram na str. 1-21.

Maximum Freq / Accel Time = Accel Rate

Hodnoty  Tovarni 20.0 s
Min/Max 0.0/600.0 s
Zobrazeni 0.1s
Foas[Maxmum Fradg]
£ %
) NG
Spaed & )
7 5
o-
P oD
M fsosi Ty @ Tine W et e
A068 [Decel Time 2] Souvisejici parametry: P040,A051-A054, A070-

A077, A140-A147
Pokud je aktivni, nastavuje pomér zpomaleni pro vSechny poklesy rychlosti mimo krokovani. Pro
detaily viz diagram na str. 1-21.
Maximum Freq / Decel Time = Decel Rate

Hodnoty  Tovarni 20.0 s
Min/Max 0.1/600.0 s
Zobrazeni 0.1s

Poas [Maximum Frag

Foao
M oo Time ] Tine [Eqmc{'m

A069 [Internal Freq] Souvisejici parametry: P038

Poskytuje méniéi ptikaz frekvence, pokud je PO38 [Speed Reference] nastaven na 1 ”Internal
Freq”. Pokud je povoleno, zméni tento parametr frekvenci pfikdzanou v “realném case” pomoci
Sipek z integrované klavesnice, pokud je v programovacim modu.

Diilezité: Pokud je jednou pozadovana frekvence dosazena, musi byt pro ulozeni této hodnoty do
paméti EEPROM stisknuta klavesa Enter. Pokud je pted stisknutim klavesy Enter stisknuta
klavesa Esc, frekvence se vrati na originalni hodnotu podle normalni kiivky zrychleni/zpomaleni.
Pokud je A051-A054 [Digital Inx Sel] nastaven na 16 ”"MOP Up” nebo 17 "MOP Down”,
vystupuje tento parametr jako reference MOP frekvence.

Hodnoty  Tovarni 60.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
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Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

Programovani a parametry

A070 [Preset Freq 0](1)
A071 [Preset Freq 1]
A072 [Preset Freq 2]
A073 [Preset Freq 3]
A074 [Preset Freq 4]
AO07S [Preset Freq 5]
A076 [Preset Freq 6]
A077 [Preset Freq 7]

Souvisejici parametry: P038, P039,A040,A051-
A053,A067,A068,A140-A147,A150-A157

Hodnoty  A070 Tovarni'" 0.0 Hz
AO071 Tovarni 5.0 Hz
A072 Tovarni 10.0 Hz
AO073 Tovarni 20.0 Hz
A074 Tovarni 30.0 Hz
AOQ075 Tovarni 40.0 Hz
AO076 Tovarni 50.0 Hz
AOQ077 Tovarni 60.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz

Poskytuje prikaz pevné frekvence, pokud je A051-A053 [Digital Inx Sel] nastaven na 4 “Preset
Frequencies”. Aktivni pfedvoleny vstup bude piepsan rychlostnim pfikazem, jak je ukazano na
diagramu na str. 1-20.

U Pro aktivaci A070 [Preset Freq 0] nastavte P038 [Speed Reference] na volbu 4 “Preset Freq 0-

3”.

Stav Digital In 1 | Stav Digital In 2 | Stav Digital In 3 | Zdroj frekvence Pouzity parametr

(I/0 svorka 05, (I/0 svorka 06, | (I/O svorka 07, zrychleni/zpomaleni(z)

pokud A051=4) | pokud A052=4) | pokud A053=4)
0 0 0 A070 [Preset Freq 0] [ [Accel Time 1]/[Decel Time 1]
1 0 0 A071 [Preset Freq 1] | [Accel Time 1]/[Decel Time 1]
0 1 0 A0Q72 [Preset Freq 2] [ [Accel Time 2]/[Decel Time 2]
1 1 0 A0Q73 [Preset Freq 3] [ [Accel Time 2]/[Decel Time 2]
0 0 1 AQ74 [Preset Freq 4] | [Accel Time 1]/[Decel Time 1]
1 0 1 AQ75 [Preset Freq 5] | [Accel Time 1]/[Decel Time 1]
0 1 1 AQ76 [Preset Freq 6] | [Accel Time 2]/[Decel Time 2]
1 1 1 AQ77 [Preset Freq 7] | [Accel Time 2]/[Decel Time 2]

@ Pokud je Digital Input nastaven na "Accel 2 & Decel 2 a vstup je aktivni, vstup piepise

nastaveni v této tabulce.

A078 [Jog Frequency]

Souvisejici parametry: P035, A051-A054,A079
Natavuje vystupni frekvenci, pokud je vydan ptrikaz krokovani.

Hodnoty  Tovarni 10.0 Hz
Min/Max 0.0/[Maximum Freq]
Zobrazeni 0.1 Hz
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Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

A079 [Jog Accel/Decel] Souvisejici parametry: A078, A051-A054
Nastavuje dobu zrychleni a zpomaleni, pokud je vydan piikaz krokovani.
Hodnoty  Tovarni 10.0 s
Min/Max 0.1/600.0 s
Zobrazeni 0.1s
A080 [DC Brake Time] Souvisejici parametry: A081

Nastavuje dobu, po kterou je do motoru zaveden DC brzdici proud. Viz parametr AO81 [DC Brake
Level].

Hodnoty  Tovarni 0.0s
Min/Max 0.0/99.9 s (Nastaveni 99.9 = stale)
Zobrazeni 0.1s

A081 [DC Brake Level] Souvisejici parametry: P037, A080

Definuje maximalni DC brzdici proud v Ampérech ptisobici na motor, pokud je P037 [Stop Mode]
nastaven bud’ na "Ramp” nebo ”"DC Brake”.

Hodnoty  Tovarni Jmenovity proud ménice x 0.05
Min/Max 0.0/Jmenovity proud ménice x 1.8
Zobrazeni 0.1 A

Ramp-ia-Stop Mode G Injection Braking Mode
Vailtage
*i L
@ é, Speed | IDC Eraks Tima]
F [ Brake Time] -
2 —_ s -~
[D¢: Brake Lavel] oy (OC Eraka Laval
)
-+ Time
Stap Command Stog Cormmeand

POZOR: Pokud existuje nebezpeci urazu z ditvodli pohybu zafizeni nebo
materialu, musi byt pouzito pomocné brzdici zatizeni.

POZOR: Tato vlastnost by neméla byt pouzita u motorti synchronnich a
s permanentnimi magnety. Motory se mohou béhem brzdéni
demagnetizovat.
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A082 [DB Resistor Sel] Souvisejici parametry: P037

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Povoluje /zakazuje externi dynamické brzdéni.

Nastaveni | Min/Max
0 ,.Zakazano*
1 ,Normalni RA rezistor” (5 % pracovniho cyklu) - Viz tab. B.C na str. B-2
2 ,Bez ochrany* (100 % pracovniho cyklu)
3-99 X% pracovniho cyklu“Omezeni (3 - 99 % pracovniho cyklu)
Hodnoty  Tovarni 0
Min/Max 0/99
Zobrazeni 1

A083 [S Curve %]
Nastavuje procento ¢asu zrychleni nebo zpomaleni, které ptisobi na rampu jako S kiivka. Cas je
pricten, 1/2 na zacatku a 1/2 na konci rampy.

Hodnoty  Tovarni 0 % (Zakazano)

Min/Max 0/100 %

Zobrazeni 1 %
Priklad: Fies 5 Curia
Doba zrychleni = 10 s Targat L !

Nastaveni S kiivky =50 %
Doba S kiivky =10x 0.5=5s
Celkova doba=10+5=15s

|
| 125 Cune Tine ly acoal Time * 112§ Curve Time
| 2.5 Seconds 1% Saconds 2.5 Beconds |

Mg Told Timebo Accelerats = devel Time + S Cuva Tie I
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A084 [Boost Select] Souvisejici parametry: d004,P031,P032,A085,
A086, A087,A125

Nastavuje napéti zabéru (% z P031 [Motor NP Volts]) a pfedefinovava ktivku Napéti/Frekvence.

Aktivni, pokud je A125 [Torque Perf Mode] =0 ”V/Hz”

M¢éni¢ mize pridat dodatecné napéti, pokud neni vybrana Volba 5.

Volby 0 ”Custom V/Hz”
1730.0, VT”
27350, VT” Proménny moment (Typické kiivky ventilator/Cerpadlo )
3740.0, VT~
4745.0, VT”

570.0 no IR”

6 70.0”

772.5,CT”
[Tovarni pro ménice 4, 5.5
a7,5kW(5,7.5a10Kk)]

8 5.0, CT” (Tovarni)

9775,CT” Konstantni moment
10 °10.0, CT”
11 °12.5, CT”
12 ’15.0, CT”
13 717.5, CT”
14 20.0, CT”
100
7
= [
(=9
= [ v2Motx NPt
Ssf-——-————-
= | £y
= | -3
B -
Ed [ = i
»! |3
Setings S
514 I =
| =
&, 50 100

% P32 [Mator NP Hertz]
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A085 [Start Boost] Souvisejici parametry: P031,P032,P034,P035,
A084,A086,A087,A088,A125

Nastavuje napéti zabéru (% z P031 [Motor NP Volts]) a predefinovava kiivku Napéti/Frekvence,

pokud je A084 [Boost Select] = 0 ”Custom V/Hz” a A125 [Torque Perf Mode] =0 ”V/Hz”.

M¢ni¢ mize pridat dodate¢né napéti, pokud neni vybrana volba 5.

Hodnoty  Tovérni 2.5%
Min/Max 0.0/25.0%
Zobrazeni 1.1%
A0E3 Maimum Valtaga]
PO3t [Mokor NP Vol {— — — — — — — — — — — —— — — — —
A
. I
|
o 7 I
E\ £ I-‘, |
= I
o I
|
h J ¥ I
[ |
E - d |
1 I
2 ' a |
P i |
= = -~ I I
g % L | |
2 | I I
i ' AT [E!r;&requenﬁ] Fo3z [rﬂﬁP Hertz)
A4 [Minimum Frag) Frequency Pras [Mexmum Frag)
A086 [Break Voltage] Souvisejici parametry: P031,P032,P034,P035,

A084,A085,A087,A088,A125
Nastavuje brzdici napéti, které je aplikovano, pokud je A084 [Boost Select] =0 ”Custom V/Hz” a
A125 [Torque Perf Mode] =0 ”V/Hz”.

Hodnoty  Tovarni 25.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 1.1%
A087 [Break Frequency] Souvisejici parametry: P031,P032,P034,P035,

A084,A085,A086,A088,A125
Nastavuje frekvenci, pti které je aplikovano brzdici napéti, pokud je A084 [Boost Select] =0
”Custom V/Hz” a A125 [Torque Perf Mode] =0 ”V/Hz”.

Hodnoty  Tovarni 15.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
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A088 [Maximum Voltage]| Souvisejici parametry: d004,A085,A086,A087
Nastavuje maximalni napéti, které bude méni¢ dodavat.
Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice
Min/Max 20/Jmenovité napéti
Zobrazeni 1 VAC
A089 [Current Limit 1] Souvisejici parametry: P033,A118
Maximalni dovoleny vystupni proud, nez dojde k proudovému omezeni.
Hodnoty  Tovarni Jmenovity proud ménice x 1.5
Min/Max 0.1/Jmenovity proud ménice x 1.8
Zobrazeni 0.1 A
A090 [Motor OL Select] Souvisejici parametry: P032,P033

Meénic¢ poskytuje ochranu pted pretizenim motoru Ttidy 10. Nastaveni O - 2 vybira Cinitel
odlehéeni pro funkci pretizeni I’t.

Volby 0 ”No Derate” (Tovarni)
1 ”Minimum Derate”
2 ”Maximum Derate”

Mo Darate Hin Darate . Idaz Darats
gmn Em ALl
a3
a0 B ao
3 ] / 3 /
ilx] [y il
£ 3 2
4 40 = 40
g EL E it 2w
L i] L] =]
025 50 75 100125150 175 200 0 25 50 T3 100125 152 175 20 O 25 B TH 100125 150 175 200
% of POX2 [Wolor WP Hevlz] % of PO%2 [Molkor NP Hate] % of Poa2 [iosar NI Harz)
A091 [PWM Frequency] Souvisejici parametry: A124

Nastavuje nosnou frekvenci pro vystupni kiivku PWM. Graf niZe poskytuje voditko pro pokles
vykonu podle nastaveni frekvence PWM.
Diilezité: Ignorovani voditka poklesu vykonu miiZze zmensit vykon ménice.

Hodnoty Tovarni 4.0 kHz
Min/Max 2.0/16.0 kHz
Zobrazeni 0.1 kHz

100 a a
%
P
T
E &
76
i e
A
*
&0
56
]

12 5 4 5 & 7 8B B 10 11 12 12 M 15 18
Carniar Fragusmey {kHz)
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A092 [Auto Rstrt Tries] Souvisejici parametry: A055,A058,A061,A093
Nastavuje maximalni pocet opakovani, kdy se méni¢ pokusi smazat chybu a restartovat.

SmazZte chybu Typu 1 a restartujte ménic.

1. Nastavte A092 [Auto Rstrt Tries] na hodnotu riznou od 0.

2. Nastavte A093 [Auto Rstrt Delay] na hodnotu riiznou od 0.

Smazte chybu OverVoltage, UnderVoltage nebo Heatsink OvrTmp bez restartovani ménice.
1. Nastavte A092 [Auto Rstrt Tries] na hodnotu riznou od 0.
2. Nastavte A093 [Auto Rstrt Delay] na ”0”.

POZOR: Pokud je tento parametr pouzit v nevhodné aplikaci, mize zpUsobit
poskozeni zatizeni nebo osobni Graz. Nepouzivejte tuto funkci bez uvazeni
ptislusnych mistnich, narodnich nebo mezinarodnich zakoni, standardd, pravidel
nebo primyslovych smérnic.

Hodnoty  Tovarni 0
Min/Max 0/9
Zobrazeni 1
A093 [Auto Rstrt Delay] Souvisejici parametry: A092

Nastavuje ¢as mezi pokusy o restartovani, pokud je A092 [Auto Rstrt Tries] nastaven na
nenulovou hodnotu.

Hodnoty  Tovarni 1.0s
Min/Max 0.0/300.0 s
Zobrazeni 0.1s

A094 [Start At PowerUp]

Zastavte ménic pred zmeénou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje vlastnost, ktera dovoluje piikaziim Start nebo Run ménici automaticky
pokracovat v béhu prikazanou frekvenci po obnoveni napéjeni. Pozaduje digitalni vstup
konfigurovany jako Start nebo Run a platny startovaci kontakt.

Tento parametr nebude funkéni, pokud je parametr PO36 [Start Source] nastaven na 4 ”2-W High
Speed”.

POZOR: Pokud je tento parametr pouzit v nevhodné aplikaci, miize zpGsobit
poskozeni zafizeni nebo osobni Graz. Nepouzivejte tuto funkci bez uvazeni
pfislusnych mistnich, narodnich nebo mezinarodnich zdkoni, standardd, pravidel
nebo primyslovych smérnic.

Volby 0 Disabled” (Tovarni)

1 ”Enabled”
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A095 [Reverse Disable] Souvisejici parametry: d006

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje funkci, ktera dovoluje zménu sméru otaeni motoru. Ptikaz reverzace mize
ptijit digitalnim piikazem, z klavesnice nebo sériovym piikazem. VSechny reverzujici vstupy
véetné dvouvodi¢ového Run Reverse budou ignorovany, pokud je reverzace zakazana.

Volby 0 "Reverse Enabled”
(Tovarni)

1 ”Reverse Disabled”

A096 [Flying Start En]
Nastavuje podminku, ktera dovoluje méniéi se znovu piipojit k to¢icimu se motoru na aktualnich
otackach.

Volby 0 Disabled” (Tovarni)

1 ”Enabled”

A097 [Compensation]
Povoluje/zakazuje volbu korekce, ktera miize vylepsit problémy s nestabilitou motoru.

Volby 0 ”Disabled”

1 ”Electrical” (Tovarni) Nekteré kombinace ménicli/motord maji vlastni
nestability, které se projevuji jako nesinusové proudy
motoru. Toto nastaveni se pokusi upravit tyto stavy.

2 "Mechanical” Nekteré kombinace ménicti/motord maji mechanické
rezonance, které mohou byt vybuzeny proudovou
regulaci ménice. Toto nastaveni zpomali odezvu
regulace proudu a pokusi se upravit tyto stavy.

3 ”Both”
A098 [SW Current Trip] Souvisejici parametry: P033
Povoluje/zakazuje okamzité (do 100 ms) softwarové proudové vypnuti.
Hodnoty  Tovarni 0.0 (Zakézéano)
Min/Max 0.0/Jmenovity proud ménice x 2
Zobrazeni 0.1 A
A099 [Process Factor] Souvisejici parametry: d010

Skaluje hodnotu vystupni frekvence zobrazenou v d010 [Process Display].
Output Freq x Process Factor = Process Display

Hodnoty  Tovarni 30.0
Min/Max 0.1/999.9
Zobrazeni 0.1
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A100 [Fault Clear]

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.
Resetuje chybu a maze frontu chyb. Primarné pouZito pro mazani chyb pfes sitovou komunikaci.

Volby 0 "Ready/Idle” (Tovarni)

1 ”Reset Fault”

2 ”Clear Buffer” (Parametry d007-d009 [Fault x Code])

A101 [Program Lock]
Ochrana parametrti pfed zménou neopravnénym personalem.

Volby 0 ”Unlocked” (Tovarni)
1 ”Locked”
A102 [Testpoint Sel] Souvisejici parametry: d019
Pouzivéano servisnimi pracovniky Rockwell Automation.
Hodnoty  Tovarni 400
Min/Max 0/FFFF
Zobrazeni 1 Hex
A103 [Comm Data Rate] Souvisejici parametry: d015

Nastavuje rychlost sériového portu pro port RS485 (DSI).
Diilezité: Vypnéte a zapnéte napajeni, aby se uplatnila zména tohoto parametru.

Volby 01200~

12400~

2 74800~

379600” (Tovérni)

4”19.2K”

5738.4K”

A104 [Comm Node Adr] Souvisejici parametry: d015
Nastavuje uzlovou adresu ménice pro port RS485 (DSI) pti pouziti sitového pfipojeni.
Diilezité: Vypnéte a zapnéte napajeni, aby se uplatnila zmena tohoto parametru.

Hodnoty  Tovarni 100
Min/Max 1/247
Zobrazeni 1
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A105 [Comm Loss Action] Souvisejici parametry: d015,P037,A1006
Vybira odezvu ménice na ztratu piipojeni komunikace nebo nadmérné komunikacnich chyb.
Volby 0 ”Fault” (Tovarni) Me¢énic€ vyvola chybu F81 Comm Los a sjede
do zastaveni.
1 ”Coast Stop” Zastavi meni¢ pres sjezd do zastaveni.
2 ”Stop” Zastavi meni€ podle nastaveni P037 [Stop Mode].
3 ”Continu Last” Me¢nic pokracuje rychlosti nastavenou komunikaci

ulozenou v RAM paméti.

A106 [Comm Loss Time] Souvisejici parametry: d015,A105
Nastavuje dobu, po kterou bude méni¢ zlstavat ve ztraté komunikace, nez provede volbu
nastavenou v A105 [Comm Loss Action].

Hodnoty  Tovarni 5.0s
Min/Max 0.1/60.0 s
Zobrazeni 0.1s
A107 [Comm Format] Souvisejici parametry: d015

Vybira protokol (pouze RTU), datové bity (pouze 8 datovych bitl), paritu (None, Even, Odd) a
stop bity (pouze 1 stop bit) pouzité na portu RS485 menice.

Pro detaily o pouziti komunikacnich vlastnosti ménice viz Ptiloha C.

Diilezité: Napajeni méniCe musi byt vypnuto a zapnuto, aby byly zmény akceptovany.

Volby 0 ”RTU 8-N-1" (Tovéarni)

1 ”RTU 8-E-1”

2 ”’RTU 8-O-1”

A108 [Language]

Vybira jazyk zobrazeny vzdalenou komunikaéni volbou.

Volby 1 ”English” (Tovarni)

2 “Frangais”

3 ”Espafiol”

4 ’Ttaliano”

5 ”Deutsch”

6 "Reserved”

7 ”Portugués”

8 "Reserved”

9 "Reserved”

10 ”Nederlands”

A109 [Antg Out Setpnt] Souvisejici parametry: A065
Kdyz je parametr A065 (Analog Out Sel) nastaven na hodnotu 18, 19 nebo 20, tento parametr
nastavuje procentualni pozadovanou hodnotu analogového vystupu

Volby Tovérni 0.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
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A110 [Anlg In 0-10V Lo] Souvisejici parametry: d020, P034, P038, A122

Zastavte méni¢ pfed zménou tohoto parametru.

Nastavuje hodnotu analogového vstupu odpovidajici P034 [Minimum Freq], pokud je podle P038
[Speed Reference] pouzit vstup 0-10 V.

Nastavenim této hodnoty vétSi nez A111 [Anlg In 0-10V Hi] mtize byt provedena analogova
inverze.

Hodnoty  Tovarni 0.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
P03 [Maximum Frag)

P24 Minimum Freg)
a

A0 [anlg oo Lo]  A111 [Ank In 010 Hi]

A111 [Anlg In 0-10V Hi] Souvisejici parametry: d020, P035, P038,A122,
Al123

Zastavte ménic€ pred zmeénou tohoto parametru.

Nastavuje hodnotu analogového vstupu odpovidajici P035 [Maximum Freq], pokud je podle P038
[Speed Reference] pouzit vstup 0-10 V.

Nastavenim této hodnoty mensi nez A110 [Anlg In 0-10V Lo] mtize byt provedena analogova
inverze.

Hodnoty  Tovarni 100.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
A112 [Anlg In 4-20mA Lo] Souvisejici parametry: d021, P034, P038

Zastavte ménic pred zmeénou tohoto parametru.

Nastavuje hodnotu analogového vstupu odpovidajici P034 [Minimum Freq], pokud je podle P038
[Speed Reference] pouzit vstup 4-20 mA.

Nastavenim této hodnoty vétsi nez A113 [Anlg In 4-20mA Hi] mtize byt provedena analogova
inverze.

Hodnoty  Tovarni 0.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
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A113 [4-20mA Analog Input High] Souvisejici parametry: d021, P035, P038

Zastavte méni€ pred zmeénou tohoto parametru.

Nastavuje hodnotu analogového vstupu odpovidajici P035 [Maximum Freq], pokud je podle P038
[Speed Reference] pouzit vstup 4-20 mA.

Nastavenim této hodnoty mensi nez A112 [Anlg In 4-20mA Lo] mize byt provedena analogova
inverze.

Hodnoty  Tovarni 100.0%
Min/Max 0.0/100.0%
Zobrazeni 0.1%
A114 [Slip Herz @ FLA] Souvisejici parametry: P033

Kompenzuje vlastni skluz indukéniho motoru. Tato frekvence je pfipoc¢tena k ptikazané frekvenci
podle proudu motoru.

Hodnoty  Tovérni 2.0 Hz
Min/Max 0.0/10.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
A115 [Process Time Lo] Souvisejici parametry: d010, P034

Skaluje hodnotu &asu, kdy ménié bézi na frekvenci uréenou parametrem P034 [Minimum Freq].
Jeli nastavena hodnota jind nez 0, parametr d010 [Process Display] indikuje délku trvani.

Hodnoty  Tovarni 0.0
Min/Max 0.0/99.99
Zobrazeni 0.01
A116 [Process Time Hi] Souvisejici parametry: d010, P035

Skaluje hodnotu &asu, kdy méni¢ bézi na frekvenci uréenou parametrem P035 [Maximum Freq].
Jeli nastavena hodnota jind nez 0, parametr d010 [Process Display] indikuje délku trvani.

Hodnoty  Tovarni 0.0
Min/Max 0.0/99.99
Zobrazeni 0.01

A117 [Bus Reg Mode]
Zakazuje regulaci na DC Busu

Volby 0 ”Disabled”

1 ”Enabled” (Tovarni)

A118 [Current Limit 2] Souvisejici parametry: P033,A051-A054,A089
Maximalni povoleny vystupni proud, nez dojde k proudovému omezeni. Tento parametr je aktivni,
pouze pokud je A051-A054 [Digital Inx Sel] nastaven na 25 ”Current Limt2” a je aktivni.

Hodnoty  Tovarni Jmen. proud ménice x 1.5
Min/Max 0.1/Jmen. proud ménice x 1.8
Zobrazeni 0.1 A
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A119 [SKip Frequency] Souvisejici parametry: A120
Nastavuje frekvenci, na které méni¢ nebude pracovat.
Nastaveni 0 zakazuje tento parametr.

Hodnoty  Tovérni 0 Hz
Min/Max 0/400 Hz
Zobrazeni 1 Hz
A120 [Skip Freq Band] Souvisejici parametry: A119

Nastavuje interval frekvenci okolo A119 [Skip Frequency]. A120 [Skip Freq Band] se rozd¢li na
1/2 nad a 1/2 pod aktuélni preskocenou frekvenci.
Nastaveni 0.0 zakazuje tento parametr.

Hodnoty  Tovérni 0.0 Hz
Min/Max 0.0/30.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
Freqguency Command
‘Erequenc';

Crive Cutput
Frequency

T~ F—" vy """~ ~
2% Skip
Frequency Band

- v

Skip Frecuency p

Time

A121 [Stall Fault Time]
Nastavuje dobu, po kterou ménic zlistane v mddu zastaveni, nez je vyvolana chyba.

Volby 0 760 s” (Tovarni)

171205s”

27240 s>

37360s”

47480 s”

5 ”Flt Disabled”

A122 [Analog In Loss] Souvisejici parametry: A110, A111, A132
Nastavuje ¢innost ménice, kdyz je detekovana ztrata signalu. Ztrata signalu je definovana jako
analogovy signal mensi nez 1 V nebo 2 mA. Udalost ztraty signalu kon¢i a normalni ¢innost se
obnovuje, kdyz je uroven signalu vétsi nebo rovna 1.5 V nebo 3 mA. Pii pouziti analogového
vstupu 0-10 V nastavte A110 [Anlg In 0-10 Lo] na minimalné€ 20% (napft. 2 V).

Volby 0 ”Disabled” (Tovarni)

1 ”Fault (F29)” F29 Analog Input Loss

2 ”Stop” Pouziva P037 [Stop Mode]

3 ”Zero Ref” M¢nic¢ bézi na nulové rychlostni referenci.
4 ”Min Freq Ref” M¢éni¢ bézi na minimalni frekvenci.

5 ”Max Freq Ref” M¢éni¢ bézi na maximalni frekvenci.

6 ”Int Freq Ref” M¢éni¢ bézi na vnitini frekvenci.
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A123 [10V Bipolar Enbl] Souvisejici parametry: P038, A111
Povoluje/zakazuje bipolarni fizeni. V bipolarnim mddu fizeni je smér uréen znaménkem reference.
Volby 0 ”Uni-Polar In” (Tovarni) Pouze 0- 10V

1 ”Bi-Polar In” 10V
A124 [Var PWM Disable] Souvisejici parametry: A091

Zastavte méni¢ pied zménou tohoto parametru.

Povoluje/zakazuje vlastnost, ktera méni nosnou frekvenci PWM vystupu definovanou A091
[PWM Frequency].

Zakazani této vlastnosti pfi nizkych frekvencich mtize zpisobit namahani IGBT tranzistorid a
nepiijemné spousténi.

Volby 0 ”Enabled” (Tovarni)
1 ”"Disabled”
A125 [Torque Perf Mode] Souvisejici parametry: A084,A085,A086,A087,

Al127

Zastavte méni€ pred zmenou tohoto parametru.
Povoluje/zakazuje Cinnost algoritmu fizeni Sensorless Vector

Volby 0 ”V/Hz”

1 ”Sensrls Vect” (Tovarni)

A126 [Motor NP FLA] Souvisejici parametry: A127
Nastavte maximalni Stitkovy proud motoru.
Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice
Min/Max 0.1/Jmen. proud ménice x 2
Zobrazeni 0.1 A
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A127 [Autotune] Souvisejici parametry: A125,A126,A128,A129

Zastavte méni€ pred zmeénou tohoto parametru.

Poskytuje automatickou moznost nastaveni A128 [IR Voltage Drop] a A129 [Flux Current Ref],
které ovliviiji fizeni dle algoritmu Sensorless Vector. Parametr A126 [Motor NP FLA] musi byt
pred spusténim funkce Autotune nastaven na maximalni Stitkovy proud motoru.

Volby 0 "Ready/Idle” (Tovarni)

1 Static Tune”

2 "Rotate Tune”

”Ready” (0) = Parametr se vraci do tohoto nastaveni po ”Static Tune” nebo ”Rotate Tune”.
”Static Tune” (1) = Docasny piikaz, ktery inicializuje nerotacni test statorové rezistence pro
nejlepsi automatické nastaveni A128 [IR Voltage Drop]. Po inicializaci tohoto nastaveni je
vyzadovan piikaz startu. Po provedeni testu se parametr se vraci do "Ready” (0), kdy je pro
normalni provoz ménice vyzadovan dalsi piikaz startu. Pouzivano, pokud nejde odpojit motor od
zatéze.

”Rotate Tune” (2) = Docasny piikaz, ktery inicializuje ”’Static Tune” a poté rotacni test pro
nejlepsi automatické nastaveni A129 [Flux Current Ref]. Po inicializaci tohoto nastaveni je
vyzadovan piikaz startu. Po provedeni testu se parametr se vraci do "Ready” (0), kdy je pro
normalni provoz ménice vyzadovan dalsi piikaz startu. Dilezité: Pouzivano, pokud je motor
odpojen od zatéze. Vysledky nemuseji byt platné, pokud je motor v priibéhu piipojen k zatézi.

POZOR: Béhem této procedury se mtize objevit otaceni motoru v neocekavaném
sméru. Pro zajisténi proti moznému zranéni a/nebo poskozeni zatizeni je doporucené,
aby byl béhem procedury motor odpojen od zatéze.

Pokud funkce Autotune selZe, je zobrazena chyba F80 SVC Autotune.

A128 [IR Voltage Drop] Souvisejici parametry: A127
Ubytek napéti na rezistenci statoru motoru.
Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice

Min/Max 0.0/230.0 VAC

Zobrazeni 0.1 VAC
A129 [Flux Current Ref] Souvisejici parametry: A127
Proud pro plny magneticky tok motoru.
Hodnoty  Tovarni Podle typu ménice

Min/Max 0.0/[Motor NP Volts]

Zobrazeni 0.01 A
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Skupina Roz§ifené programovani (pokracovani)

A130 [PID Trim Hi]
Nastavuje max. kladnou hodnotu, ktera je ptidana k PID referenci, pokud je pouZita jeji tiprava.

Hodnoty  Tovarni 60.0
Min/Max 0.0/400.0
Zobrazeni 0.1

A131 [PID Trim Lo]
Nastavuje minimalni kladnou hodnotu, ktera je pfidana k PID referenci, pokud je pouzita jeji
uprava.

Hodnoty  Tovarni 0.1
Min/Max 0.0/400.0
Zobrazeni 0.1
A132 [PID Ref Sel] Souvisejici parametry: P038,A122

= 7astavte méni¢ pfed zmeénou tohoto parametru.
Povoluje/zakazuje PID mdd a vybird zdroj reference. Pro detaily viz Ptiloha F.

Volby 0 ”PID Disabled” (Tovarni)

1 ”PID Setpoint”

2 0-10V Input”

3 70-20mA Input”

4 ”>Comm Port”

5 ”Setpnt, Trim”

6 °0-10V, Trim”

7 74-20mA, Trim”

8 ”Comm, Trim”

A133 [PID Feedback Sel]
Vybira zdroj zpétné vazby PID,

Volby 0 ”0-10V Input” (Tovarni) PID nebude funkéni s bipolarnim vstupem. Zaporné
napéti je upravenona 0 V.

17°4-20mA Input”

2 ”’Comm Port”

A134 [PID Prop Gain]
Nastavuje hodnotu proporcionalni slozky PID, pokud je povolen PID méd v A132 [PID Reference
Sel].

Hodnoty  Tovarni 0.01
Min/Max 0.00/99.99
Zobrazeni 0.01
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A135 [PID Integ Time]
Nastavuje hodnotu integracni slozky PID, pokud je povolen PID méd v A132 [PID Reference
Sel].

Hodnoty  Tovérni 0.1s
Min/Max 0.0/999.9 s
Zobrazeni 0.1s

A136 [PID Diff Rate]
Nastavuje hodnotu diferencidlni slozky PID, pokud je povolen PID mod v A132 [PID Reference
Sel].

Hodnoty  Tovarni 0.01 (1/s)
Min/Max 0.0/99.99 (1/s)
Zobrazeni 0.01 (1/s)

A137 [PID Setpoint]
Poskytuje pevnou vnitini hodnotu pro nastaveni zadané hodnoty, pokud je povolen PID mod
v A132 [PID Reference Sel].

Hodnoty  Tovarni 0.0 %
Min/Max 0.0/100.0 %
Zobrazeni 0.1 %

A138 [PID Deadband]
Nastavuje spodni omezeni PID vystupu.

Hodnoty  Tovarni 0.0 %
Min/Max 0.0/10.0 %
Zobrazeni 0.1 %

A139 [PID Preload]
Nastavuje hodnotu uzivanou pro nahrani integra¢ni slozky pfi startu nebo povoleni.

Hodnoty  Tovérni 0.0 Hz
Min/Max 0.0/400.0 Hz
Zobrazeni 0.1 Hz
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A140 [Stp Logic 0] Souvisejici parametry: P038,P039,A040,A051-
A141 [Stp Logic 1] A054, A058,A061,A067,A068,A070-A077,A150-
A142 [Stp Logic 2] AlS7

A143 [Stp Logic 3]
A144 [Stp Logic 4]

Zastavte méni¢ pied zménou tohoto
A145 [Stp Logic 5]

parametru.
A146 [Stp Logic 6]
A147 [Stp Logic 7]
Hodnoty  Tovarni 00F1
Min/Max 0001/bAFF
Zobrazeni 4 ¢islice

Parametry A140-A147 jsou aktivni pouze, pokud je PO38 [Speed Reference] nastaven na 6 ”Stp
Logic”. Tyto parametry mohou byt pouzity pro vytvoreni zakaznického profilu frekvencnich
prikazt. Kazdy “krok” mtize byt zalozen na Case, stavu logického vstupu nebo kombinaci obou.
Cislice 0-3 musi byt pro kazdy krok [Stp Logic x] naprogramovany podle pozadovaného profilu.
Logicky vstup je potvrzen nastavenim digitalniho vstupu, parametry A051-A054 [Digital Inx
Sel], na 23 ”Logic In1” a/nebo 24 “Logic In2”. Casovy interval mezi kroky miize byt
naprogramovan pomoci parametra A150-A157 [Stp Logic Time x]. Pro souvisejici parametry viz
tabulka niZe.

Rychlost pro kazdy krok je programovana pomoci parametrit A070-A077 [Preset Freq x].

Parametr Krokové logiky | Souvisejici parametr predvolby frekvence | Souvisejici ¢asovy parametr
(Aktivni, pokud P038=6 (Muze byt aktivovan nezavisle na (Aktivni, pokud A140-A147 ¢islice 0
»Stp Logic®) parametrech Krokové logiky) nebo 1 nastaveny na 1, b, C, d nebo E)

A140 [Stp Logic 0]

AQ070 [Preset Freq 0]

A150 [Stp Logic Time 0]

Al41 [Stp Logic 1]

A071 [Preset Freq 1]

A151 [Stp Logic Time 1]

A142 [Stp Logic 2]

A072 [Preset Freq 2]

A152 [Stp Logic Time 2]

A143 [Stp Logic 3]

A073 [Preset Freq 3]

A153 [Stp Logic Time 3]

Al144 [Stp Logic 4]

A074 [Preset Freq 4]

A154 [Stp Logic Time 4]

A145 [Stp Logic 5]

AQ75 [Preset Freq 5

A155 [Stp Logic Time 5

[ ] [ ]
A146 [Stp Logic 6] A076 [Preset Freq 6] A156 [Stp Logic Time 6]
A147 [Stp Logic 7] AQ77 [Preset Freq 7] A157 [Stp Logic Time 7]

Jak Krokova logika pracuje

Logicka sekvence krokii zaCina platnym startovacim ptikazem. Normalni sekvence zacina vzdy
A140 [Stp Logic 0].

Cislice 0: Logika pro dalsi krok

Tato ¢islice definuje logiku pro dalsi krok. Pokud je splnéna podminka, program postoupi na dalsi
krok. Krok 0 nésleduje po kroku 7. P¥iklad: Cislice 0 je nastavena na 3. Pokud se aktivuje ”Logic
In2”, program postoupi na dalsi krok.

Cislice 1: Logika pro skok na jiny krok

Pro vSechna nastaveni mimo F, pii splnéni podminky program pfepise Cislici 0 a sko¢i na krok
definovany ¢islici 2.

Cislice 2: Jiny krok pro skok

Pti splnéni podminky pro ¢islici 1, uréuje nastaveni Cislice 2 dalsi krok nebo konec programu.
Cislice 3: Nastaveni kroku

Cislice definuje, jaky profil zrychleni/zpomaleni piikazu rychlosti bude nasledovat, a smér piikazu
pro soucasny krok. Navic, pokud jsou relé nebo opticky vystup (parametry A055,A058 a A061)
nastaveny na 15 ”StpLogic Out”, mize tento parametr fidit stav vystupu.

Kazdy logicky krok mtize byt naprogramovan, aby fidil relé nebo opticky vystup, ale nemtzete
fidit rizné vystupy nastavené podle podminek jinych piikazi Krokové logiky.
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Nastaveni Krokové logiky

Logika pro kazdou funkci je urcena ¢tyimi ¢islicemi pro kazdy parametr krokové logiky.
Nasleduje seznam moznych nastaveni pro kazdou ¢islici.

Pro detaily viz ptiloha E.

Logic For Mext Step Cigit ©
Logic to Jump to a Cifferent Step Cigit 1
Uifferent Step to Jump Cigit 2
Step Settings Cigit 3

Digit 3 Settings

Required Acoel/Decel Step Logic Commandad
Setting Param. Used Output State Direction
0 AccelDecel 1 ff FWD
i AccelDecel 4 Cif REV
2 AccelDeacal 4 Ciff Mo Cutput

3 AccelDacal 1 on FW

q AccelDecel 1 on REV

& AccelDecel 4 on Mo Output

g AccelDeacel 2 Ciff FW

7 AccelDacal 2 ff REV

B AccelDacel 2 ff Mo Cutput

g AccelDecel 2 n FW

A AccelDeacel 2 on REV

b AccelDecel 2 n Mo Output
Digit 2 Settings Digit 1 and Cigit ¢ Settings

0= Jump to Step 0

1= Jumpto Step 1

2= Jumpto Step 2

3= Jumpto Step 3

4= Jumpto Step 4

5= Jump to Step 5

&= Jumpto Step &
7=JumptoStep 7

&= End Program (Marmal Stop)
9 = End Program 1 Coast to Stop)
& = End Program and Fault (F2)

0 = Skip Step iJump Immediately)

1 = Step Based on [[JStp Logic Time x]

2 = Step if “Lagic In1"1s Active

3 = Step if "Legic In2"is Active

4 = Step it “Logic In17is Mot Active

5 = Step if "Logic In2"is Mot Active o

6 = Step it either "Logic In1" or "Logic In2" is Active

7 = Step if both ‘Laglc In1"and “Logic In2"is Active

8 = Step it naither "Logic In1” ar "Logic In2" is Active

9 = Step if “Lagic In1"1s Active and “Logic In2" is Mot Active
A4 = Step if "Logic In2" is Active and “Logic In1"is Mot Active
b = Step after [Stp Logic Time %] and "Lagic In1”is Active

% = Step after [Stp Logic Time ¥] and "Logic In2" is Active

d = Step after [Stp Logic Time x]and “Logic In1”is Mot Active
E= Steﬁ] after [Stp Logic Time x] and “Logic In2" is Mot Active
F = Do Mot Steplgnore Digit 2 Settings
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A150 [Stp Logic Time 0] Souvisejici parametry: P038,A055,A058,A061,
Al151 [Stp Logic Time 1] A070-A077,A140-A147

A152 [Stp Logic Time 2]

A153 [Stp Logic Time 3]

A154 [Stp Logic Time 4]

A155 [Stp Logic Time 5]

A156 [Stp Logic Time 6]

A157 [Stp Logic Time 7]

Nastavuje dobu setrvani v kazdém kroku, pokud je odpovidajici slovo piikaz StpLogic nastaveno
na “’Step after Time”.

Hodnoty  Tovarni 30.0s
Min/Max 0.0/999.9 s
Zobrazeni 0.1s
A160 [EM Brk Off Delay] Souvisejici parametry: P0O37

Nastavuje ¢as, po ktery ménic¢ setrvava na minimalni frekvenci pfed rozjezdem na jmenovitou
frekvenci. Relé nebo opto vystup byva zapojen na civku relé mechanické brzdy.

Nastavte P037 [Stop Mode] na 8 “Ramp+EM B, CF”’ nebo 9 “Ramp+EM Brk” pro povoleni
funkce elektromechanické brzdy.

Nastavte A055 [Relay Ot Sel], A058 nebo A061 [Opto Outx Sel] na 22 “EM Brk Cntrl” pro fizeni
aplikace s brzdou.

Hodnoty  Tovarni 2.0s
Min/Max 0.01/10.00 s
Zobrazeni 0.01s
Frequency

2464 [EMErk On Delay]

% 1 1
S |

|

|

4450 [EM Erk Cff Dlay] P,g.

Minimum Freq r |- I A e — —_—-
Fy F Y Time FY F' Y F Y
Stari EM Brk op EM Brk Crive Slops:
Cemmandad Enargized () Commanded Cie-Energized {Cn)
A161 [EM Brk On Delay] Souvisejici parametry: P0O37

Nastavuje Cas, po ktery meéni¢ setrvava na minimalni frekvenci po sjezdu z jmenovité frekvence.
Relé nebo opto vystup byva zapojen na civku relé mechanické brzdy.

Nastavte P037 [Stop Mode] na 8 “Ramp+EM B, CF”” nebo 9 “Ramp+EM Brk” pro povoleni
funkce elektromechanické brzdy.

Nastavte A055 [Relay Ot Sel], A058 nebo A061 [Opto Outx Sel] na 22 “EM Brk Cntrl” pro fizeni
aplikace s brzdou.

Hodnoty  Tovarni 2.0s
Min/Max 0.01/10.00 s
Zobrazeni 0.01s
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A162 [MOP Reset Sel] Souvisejici parametry: A069
Nastavuje moznosti ulozeni referencni frekvence z MOP
Volby 0 ”Zero MOP Ref” Pokud ménic nebézi, A069 [Internal Freq] je nastaven na
0.0 Hz
1 ’Save MOP Ref” (Tovarni) Aktudlni reference z MOP je uloZena v parametru A069
[Internal Freq]
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K¥izové reference parametri - podle jména

Jméno parametru
10V Bipolar Enbl
Accel Time 1
Accel Time 2
Analog In 0-10V
Analog In 4-20mA
Analog In Loss
Analog Out High
Analog Out Sel
Anlg In 0-10V Hi
Anlg In 0-10V Lo
Anlg In 4-20mA Hi
Anlg In 4-20mA Lo
Auto Rstrt Delay
Auto Rstrt Tries
Autotune

Boost Select
Break Frequency
Break Voltage
Comm Data Rate
Comm Format
Comm Loss Action
Comm Loss Time
Comm Node Adr
Comm Status
Commanded Freq
Compensation
Contrl In Status
Control Source
Control SW Ver
Counter Status
Current Limit 1
Current Limit 2
DB Resistor Sel
DC Brake Level
DC Brake Time
DC Bus Voltage
Decel Time 1
Decel Time 2

Dig In Status
Digital Inx Sel
Drive Status

Drive Temp

C.
Al123
P039
A067
d020
do21
Al122
A066
A065
Alll
All10
All13
All12
A093
A092
Al127
A084
A087
A086
A103
A107
A105
A106
A104
do1s
doo2
A097
do13
do12
do1e
do25
A089
Al18
A082
A081
A080
doos
P040
A068
do14
A051-A054
doo6
do24

Skupina

Rozsifené programovani
Zakladni programovani
Rozsifené programovani
Zobrazeni

Zobrazeni

Rozsitené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Zobrazeni

Zobrazeni

Rozsitené programovani
Zobrazeni

Zobrazeni

Zobrazeni

Zobrazeni

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Zobrazeni

Zakladni programovani
Rozsifené programovani
Zobrazeni

Rozsifené programovani
Zobrazeni

Zobrazeni

Drive Type
Elapsed Run Time
Fault Clear

Fault x Code
Flux Current Ref
Flying Start En
Internal Freq

IR Voltage Drop
Jog Acel/Decel
Jog Frequency
Language
Maximum Freq
Maximum Voltage
Minimum Freq
Motor NP FLA
Motor NP Hertz
Motor NP Volts
Motor OL Current
Motor OL Select
Opto Out Logic
Opto Out Logic
Opto Outx Level
Opto Outx Sel
Output Current
Output Freq
Output Power
Output Powr Fctr
Output Voltage
PID Deadband
PID Diff Rate
PID Feedback Sel
PID Integ Time
PID Preload

PID Prop Gain
PID Ref Sel

PID Setpoint
PID Trim Hi

PID Trim Lo
Preset Freq x
Process Display
Process Factor
Program Lock

PWM Frequency

Programovani a parametry

do17
do18
A100
d007-d009
Al129
A096
A069
Al128
A079
A078
A108
P035
A088
P034
Al126
P032
P031
P033
A090
A064
A064
A059,A062
A058,A061
doo3
doo1
d022
do23
doo4
A138
A136
A133
Al135
A139
Al34
Al132
A137
A130
Al31
A070-A077
do10
A099
A101
A091

Zobrazeni

Zobrazeni

Rozsitené programovani
Zobrazeni

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Zakladni programovani
Rozsifené programovani
Zakladni programovani
Rozsifené programovani
Zakladni programovani
Zakladni programovani
Zakladni programovani
Rozsitené programovani
Rozsitené programovani
Rozsitené programovani
Rozsitené programovani
Rozsitené programovani
Zobrazeni

Zobrazeni

Zobrazeni

Zobrazeni

Zobrazeni

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Rozsifené programovani
Rozsitené programovani
Zobrazeni

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani

Rozsifené programovani

3-44



Relay Out Level
Relay Out Sel
Reset To Defalts
Reverse Disable
S Curve %

Skip Freq Band
Skip Frequency
Slip Hertz @ FLA
Speed Reference
Stall Fault Time
Start At PowerUp
Start Boost

A056
A055
P041

A095
A083
A120
Al19
All4
P038

Al21
A09%4
A084

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Zakladni programovani

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Rozsifené programovani
Zakladni programovani

Rozsifené programovani
Rozsifené programovani

Rozsifené programovani

Start Source

Stop Mode

Stp Logic Status
Stp Logic Step x
Stp Logic Time x
SW Current Trip
Testpoint Data
Testpoint Sel
Timer Status
Torque Perf Mode
Var PWM Disable

Programovani a parametry

P036

P037

do28
A140-A147
A150-A157
A098

do19

A102

do26

Al125

Al124

Zakladni programovani
Zakladni programovani
Zobrazeni

Roz3ifené programovani
Rozsifené programovani
Roz3ifené programovani
Zobrazeni

Rozsifené programovani
Zobrazeni

Rozsifené programovani

Rozsifené programovani
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Odstraniovani problému

Kapitola 4

Odstranovani problému

Kapitola 4 poskytuje informace, které vas povedou pfi odstraiiovani probléml s ménicem
PowerFlex 40. Zahrnut je seznam a popis chyb ménice (s moznym feSenim, pokud je
pouzitelné).

Pro informace o ...

Stav ménice

Chyby

Popisy chyb

Spole¢né ptiznaky a opravnd opatieni

Stav ménice

Podminky a stavy vaseho meéni¢e jsou neustidle monitorovany. Jakékoliv zmény budou
indikovany pfes integrovanou klavesnici.

LED indikace

Pro informace o stavech indikatort a ovlada¢ich ménice viz str. 2-3.

Chyby

Chyba je stav, ktery zastavi ménic. Existuji dva typy chyb.

Typ Popis chyby |

O] Auto-Reset/Run [ Pokud se objevi tento typ chyby a A092 [Auto Rstrt Tries] (souvisejici
parametry: A055, A058, A061, A093) je nastaven na hodnotu vétsi nez 0,
spusti se uzivatelsky definovany ¢asova¢ A093 [Auto Rstrt Delay]
(souvisejici parametry: A092). KdyZ dosahne nuly, méni¢ se pokusi chybu
automaticky smazat. Pokud podminka, ktera zpiisobila chybu jiz netrva,
chyba bude resetovana a ménic restartovan.

@ Non-Resetable Tento typ chyby miize pozadovat opravu ménice ¢i motoru nebo je
zpusoben instalaci ¢i programovou chybou. Pfi¢ina chyby musi byt
odstranéna predtim. nez bude chyba smazana.
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Indikace chyby

Stav H Zobrazeni

Méni¢ indikuje Chybll. TT LT Ty T 7
Integrovana klavesnice poskytuje vizualni s i F a U 5 o vaurs
informaci o chybovém stavu nasledujicim SR LA T A S
zobrazenim. TSI LA

s 0 o
eBlikajici ¢islo chyby. g
e Blikajici indikator chyby. @ @
Pro pfevzeti ovladani integrované klavesnice . o
stisknéte ESC.

Ruéni mazani chyby

Krok Klavesa(y)

1. Stisknéte Esc pro potvrzeni chyby. Informace o chybé bude odstranéna a mizete Ees
pouzit integrovanou klavesnici. Pro zobrazeni informace o posledni chybé
zptistupnéte d0O07 [Fault 1 Code].

2. Zjistéte pricinu chyby. Pfed smazanim chyby musi byt opravena. Viz Tabulka 4.A.

3. Po opravé smazte chybu jednim z nasledujicich postupti.

ePokud je P037 [Stop Mode] nastaven na hodnotu mezi ”0” a ’3”, stisknéte Stop.

e Vypnéte a zapnéte napajeni.

eNastavte A100 [Fault Clear] na ”1” nebo 72”.

ePokud je AO51 - A054 [Digital Inx Sel] nastaven na volbu 7 ”Clear Fault” rozepnéte a

sepnéte digitalni vstup.

Automatické mazani chyby

Volba/krok

Smazani chyby Typu 1 a restartovani ménice.

1. Nastavte A092 [Auto Rstrt Tries] na hodnotu riiznou od 0.
2. Nastavte A093 [Auto Rstrt Delay] na hodnotu riznou od ”0”.

Smazani chyby OverVoltage, UnderVoltage nebo Heatsink OvrTmp bez restartovani ménice.
1. Nastavte A092 [Auto Rstrt Tries] na hodnotu riiznou od 0.
2. Nastavte A093 [Auto Rstrt Delay] na ”0”.

Auto Restart (Reset/Run)

Funkce Auto restart poskytuje moznost, aby méni¢ automaticky smazal chybu a restartoval se
bez wuzivatelského nebo aplikacniho zasahu. To dovoluje cinnost vzdalenou nebo
bezobsluznou. Pouze nékteré chyby se mohou mazat. Nékteré chyby (Typ 2), které indikuji
moznou poruchu soucastky, nejsou resetovatelné.

Pro povoleni této vlastnosti by méla byt pouzita vystraha, ze méni¢ se bude pokouset vydat
startovaci ptikaz zaloZeny na vybraném uzivatelském naprogramovani.
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Odstraniovani problému

Popisy chyb

Tabulka 4.A Typy chyb, popis a opatieni

C. Chyba Typ® | Popis Akce

F2 Auxiliary Input | © Pomocny blokovaci vstup | 1. Zkontrolujte vzdalené vedeni.
rozepnut. 2. Ovéite nastaveni hlaSeni programu

pro imyslnou chybu.

F3 Power Loss @ Napéti na DC sbérnici 1. Sledujte nizké napéti nebo preruseni
zustalo pod 85% jmenovité | napajeni.
hodnoty 2. Zkontrolujte vstupni pojistky.

F4 UnderVoltage @ Napéti na DC sbérnici Sledujte na napajeni nizké napéti nebo
kleslo pod minimalni pferuseni.
hodnotu.

F5 OverVoltage O] Napéti na DC sbérnici Sledujte na napajeni Spicky vysokého
presahlo maximalni napéti nebo prechodové stavy. Prepéti
hodnotu. sbérnice miize byt zptisobeno také

regeneraci motoru. ZvétSete brzdny cas
nebo instalujte dynamickou brzdu.

Fo6 Motor Stalled @ M¢nic neni schopen Zvétsete P039 - A067 [Accel Time x]
zrychlit motor. nebo redukujte zatéz tak, aby proud

meénice nepifesahl hodnotu nastavenou
parametrem A089 [Current Limit 1].
F7 Motor Overload | ® Vnitini elektronické 1. Existuje ptiliSné zatiZeni motoru.
vypnuti. Redukujte zatez tak, aby proud ménice
neptesahl hodnotu nastavenou
parametrem P033 [Motor OL Curent].
2. Ovéite nastaveni A084 [Boost
Select].
F8 Heatsink @ Teplota chladice pfesahla | 1. Zkontrolujte, zda nejsou zebra
OvrTmp preddefinovanou hodnotu. | chladi¢e blokovana nebo Spinava.
Ovéite, ze okolni teplota nepresahla
40°C (104°F) pro instalace IP 30/
NEMA 1/ UL Typ 1 nebo 50°C
(122°F) pro IP 20/ Otevieny typ.
2. Zkontrolujte vétrak.

F12 |HW OverCurrent | @ Vystupni proud ménice Zkontrolujte naprogramovani.
presahl hardwarovy Zkontrolujte pfiliSné zatizeni,
proudovy limit. nespravné nastaveni A084 [Boost

Select], prili§ vysoké DC brzdici napéti
nebo jiné pi¢iny nadproudu.

F13 | Ground Fault @ Byla detekovano zemni Zkontrolujte motor a vnéjsi vedeni
spojeni na jedné nebo vice [k vystupnim svorkam ménice.
vystupnich svorkach.

F29 | Analog Input O] Analogovy vstup je 1. Zkontrolujte parametry.

Loss nakonfigurovan, aby 2. Zkontrolujte pferuseni/ztratu spojeni

diagnostikoval chybu pii
ztrate signalu. Konfigurujte
v A122 [Analog In Loss].

na vstupech.

M Pro popis typt chyb viz str. 4-1.
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Odstraniovani problému

C. |Chyba Typ® | Popis Akce

F33 | Auto Rstrt Tries | @ Menic€ se neuspesné Opravte pfic¢inu chyby a ru¢n¢ smazte.
pokusil smazat chybu a
obnovit chod
programovanym poctem
A092 [Auto Rstrt Tries].

F38 |Phase UtoGnd |[@ Detekovana chyba faze 1. Zkontrolujte vedeni mezi ménicem

F39 |Phase V to Gnd k zemi mezi ménicem a a motorem.

F40 |Phase W to Gnd motorem v této fazi. 2. Zkontrolujte motor a uzemnéni faze.
3. Vyménte méni¢, pokud nemiize byt
chyba smazana.

F41 |Phase UV Short |@ Nadmérny proud byl 1. Zkontrolujte motor a vystupni

F42 | Phase UW Short detekovan mezi témito svorky ménice na zkrat.

F43 |Phase VW Short vystupnimi svorkami. 2. Vyménte méni¢, pokud nemuize byt
chyba smazana.

F48 |Params Meénici bylo pfikazano 1. Smazte chybu nebo vypnéte a

Defaulted zapsat tovarni hodnoty do | zapnéte napajeni ménice.
EEPROM. 2. Naprogramujte parametry ménice,
jak je potieba.

F63 | SW OverCurrent | @ Parametr A098 [SW Zkontrolujte pozadavky zatiZeni a
Current Trip] byl nastaveni A098 [SW Current Trip].
prekrocen.

F64 |Drive Oveload |[@ Byl pfekrocen jmenovity | Zmensete zatizeni nebo prodluzte
vykon ménice na 150% po | Accel Time.
dobu 1 min nebo na 200%
po dobu 3 s.

F70 |Power Unit @ Byla detekovana porucha | 1. Vypnéte a zapnéte napajeni.

v napajeci ¢asti ménice. 2. Pokud nebyla chyba smazana,
vymeénte ménic.

F81 |Comm Loss @ Port RS485 (DSI) zastavil | 1. Pokud nebyl adaptér umysiné
komunikaci. odpojen, zkontrolujte ptipojeni k portu.

Podle potieby nahrad’te vedent,
expandér portu nebo cely meénic.
2. Zkontrolujte piipojeni.
3. Adaptér byl umysin¢ odpojen.
4. Vypnéte pies A105 [Comm Loss
Action].
F100 | Parameter @ Kontrolni soucet ¢teny Nastavte PO41 [Reset To Defaults] na
Checksum z desky neodpovida volbu 1 ”Reset Defaults”.
vypoctenému.
F122 | I/O Board Failed | @ Byla detekovana porucha | 1. Vypnéte a zapnéte napajeni.

v Fizeni ménice a I/0O ¢asti.

2. Pokud nebyla chyba smazéna,
vymeénte ménic.

M Pro popis typt chyb viz str. 4-1.
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Spole¢né priznaky a opravna opatieni

Motor se nerozebéhne.

Odstraniovani problému

Pri¢ina(y)

Indikace

Opravna opatreni

K motoru nejde vystupni napéti.

Zadna

Zkontrolujte napajeci obvod

e Zkontrolujte napajeci napéti.

e Zkontrolujte pojistky a pferuSeni.

Zkontrolujte motor.

eQv¢éite, Ze motor je spravné pripojen.

Zkontrolujte vstupni fidici signaly.

e Oveite, Ze je pritomen signal Start. U
dvouvodicového fizeni zkontrolujte, ze signal
RunForward nebo RunReverse jsou aktivni,
ale ne oba.

eOveite, ze 1/0 svorka 01 je aktivni.

eQv¢ite, ze P036 [Start Source] odpovida vasi
konfiguraci.

eOv¢ite, ze A095 [Reverse Disable] nezakazuje
pohyb.

M¢énic je v chybé

Blikajici Cervené
stavové svétlo

Smazte chybu.

o Stisknéte Stop

e Vypnéte a zapnéte napajeni

eNastavte A100 [Clear Fault] na volbu 1 ”Clear
Faults”.

e Vypneéte a zapnéte digitalni vstup, pokud je
A051-A054 [Digital Inx Sel] nastaven na
volbu 7 ’Clear Fault”.
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Odstraniovani problému

M¢énic nestartuje ze vstupti Start nebo Run pripojenych ke svorkovnici.

Pri¢ina(y)

Indikace

Opravna opati‘eni

Mgénic je v chybé

Blikajici cervené
stavové svétlo

Smazte chybu.

o Stisknéte Stop

e Vypnéte a zapnéte napajeni

eNastavte A100 [Clear Fault] na volbu 1 ”Clear
Faults”.

e Vypnéte a zapnéte digitalni vstup, pokud je
A051-A054 [Digital Inx Sel] nastaven na
volbu 7 ”Clear Fault”.

Nespravné naprogramovani.

oP(36 [Start Source] je nastaven na
volbu 0 ”Keypad” nebo 5 "RS485
(DSI) Port™.

¢ A051-A054 [Digital Inx Sel] je
nastaven na volbu 5 ”Local” a
vstup je aktivni.

Zadna

Zkontrolujte nastaveni parametra.

Nespravné ptipojeni vstupi. Pro

ptiklady pfipojeni viz str. 1-16.

o2-vodicové fizeni pozaduje vstup
Run Forward, Run Reverse nebo
Jog.

e3-vodicové fizeni pozaduje vstupy
Start a Stop.

eZastavovaci vstup je vyZzadovan
vzdy.

Zadna

Ptipojte vstupy spravné a/nebo instalujte
propojku.

Nespravné nastaveni DIP pfepinace
Sink/Source

Zadna

Nastavte piepinac, aby odpovidal schématu
zapojeni.

Ménic nestartuje z integrované klavesnice.

Pri¢ina(y)

Indikace

Opravna opatreni

Integrovana kladvesnice neni
povolena.

Zelena LED nad
klavesou Start
nesviti

eNastavte parametr P036 [Start Source] na
volbu 0 ”Keypad”.

eNastavte parametr A051-A054 [Digital Inx
Sel] na volbu 5 ”Local” a aktivujte vstup.

Vstup ”Stop” na I/O svorce 01 neni
pfitomen.

Zadna

Ptipojte vstupy spravné a/nebo instalujte
propojku.
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Odstraniovani problému

Méni¢ neodpovida na zmény v prikiazané rychlosti.

Pric¢ina(y) Indikace Opravna opatieni
Z4dna hodnota nepfichazi ze zdroje |Indikator e Zkontrolujte d012 [Control Source] na
ptikazu. ”Run”sviti a spravny zdroj.
vystup je OHz. ePokud je zdrojem analogovy vstup,
zkontrolujte pfipojeni a zméite pritomnost
signalu.
e Zkontrolujte d002 [Commanded Freq] na
spravnost piikazu.
Nespravny zdroj reference byl Zadna e Zkontrolujte d012 [Control Source] na

vybran pies vzdalené zatizeni nebo
digitalni vstup.

spravny zdroj.

eZkontrolujte d014 [Dig In Status], jaké vstupy
vybiraji alternativni zdroj. Ovéite nastaveni
A051-A054 [Digital Inx Sel].

e Zkontrolujte PO38 [Speed Reference] na zdroj
rychlostni reference. Pokud je nutné,
preprogramujte.

eProhlédnéte si diagram fizeni rychlostni
reference na str. 1-20.

Motor a/nebo ménic

nebudou zrychlovat na prikazanou rychlost.

Pricina(y) Indikace Opravna opati‘eni

Dlouhy ¢as zrychleni. Zadna Preprogramujte P039 [Accel Time 1] nebo
A067 [Accel Time 2].

Prilisné zatizeni nebo kratky Cas Z4dna Porovnejte d003 [Output Current] s A089

zrychleni zptsobuje proudové [Current Limit].

omezeni, zpomalovani nebo Odstrante prilisné zatizeni nebo preprogramujte

zastaveni. P039 [Accel Time 1] nebo A067 [Accel Time
2].
Zkontrolujte nevhodné nastaveni A084 [Boost
Select].

Zdroj rychlostniho ptikazu nebo Zadna Oveéite d002 [Commanded Freq].

hodnota nejsou podle ocekavani. Zkontrolujte d012 [Control Source] na
spravnost piikazu rychlosti.

Naprogramovani zamezuje Z4dna Zkontrolujte PO35 [Maximum Freq]

piekro¢eni meznich hodnot na pro zaruceni, Ze rychlost neni omezena

vystupu ménice. naprogramovanim.

Priibéh krouticiho momentu Z4dna Nastavte max. Stitkovy zabérovy proud v A126

neodpovida charakteristice motoru.

[Motor NP FLA].

Proved’te A127 [Autotune], proceduru “Static
Tune” nebo ”Rotate Tune”.

Nastavte A125 [Torque Perf Mode] na volbu 0
”V/Hz”.
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Cinnost motoru je nestala.

Odstraniovani problému

Pri¢ina(y)

Indikace

Opravna opati‘eni

Data motoru byla nespravné
zadéna.

Zadna

1. Zadejte spravné stitkové udaje motoru do
P031, P032 a P033.

2. Povolte A097 [Compensation].

3. Pouzijte A084 [Boost Select] pro redukovani
urovné stejnosmeérného posunuti.

Méni¢ neméni smér otaceni motoru.

Pricina(y) Indikace Opravna opatieni
Neni vybran digitalni vstup pro Z4dna Zkontrolujte A051-A054 [Digital Inx Sel] (viz
reverzni fizeni. str. 3-14). Vyberte spravny vstup a
naprogramujte pro reverzni mod.
Digitalni vstup je nespravné Zadna Oveéfte vstupni pfipojeni (viz str. 1-15).
pripojen.
Pfipojeni motoru je nevhodné Z4dna Zaméite dva piivody.
Zapojeno pro reverzaci.
Reverzace je zakazana. Z4dna Zkontrolujte A095 [Reverse Disable].
M¢énic se nezapne.
Pric¢ina(y) Indikace Opravna opatieni
Neni pfivedeno napajeni k méni¢i. |Zadna Zkontrolujte napajeci obvody.
e Zkontrolujte napajeci napéti.
e Zkontrolujte v§echny pojistky a rozpojeni.
Propojka mezi 1/0 svorkami P2 a Z4dna Instalujte propojku nebo ptipojte tlumivku DC

P1 neni instalovana a/nebo neni
pripojena tlumivka DC sbérnice.

sbérnice.
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Odstraniovani problému

Poznamky:



Doplikové informace o ménici

Priloha A

Dopliikové informace o ménici

Pro informace o ...

Jmenovité hodnoty pojistek a jisti¢i ménice

Specifikace

Jmenovité hodnoty pojistek a jisticti ménice

Tabulky na nésledujicich strandch poskytuji jmenovité vykony méni¢e a informace o
doporucenych napajecich pojistkach a jisti¢ich Oba typy ochran pied zkratem jsou piipustné
podle pozadavkl UL a IEC. Vypsané velikosti jsou doporucené velikosti podle teploty 40°C a
U.S. N.E.C. Jiné zem¢, staty nebo mistni normy mohou pozadovat jiné odlisné jmenovité
hodnoty.

Pojistky

Jestli jsou pojistky vybrany jako poZadovany zpiisob ochrany, nahlédnéte na doporucené

typy uvedené nize. Pokud dostupné jmenovita hodnota proudu neodpovida hodnoté v tabulce,

m¢éla by byt vybrana nejbliz§i jmenovita hodnota pojistky, kterd presahuje staly jmenovity

proud ménice.

e IEC-BS88 (Britsky standard) &ast 1 a 2", EN60269-1, &ast 1 a 2, typ gG nebo ekvivalentni
by mél byt pouzit pro tyto ménice.

e UL-UL tiidy CC, T, RK2 nebo J musi byt pouzity.”’

Jistice
e Nahlédnéte do seznamil na nasledujicich strankach pro doporucené jistice obvodii
(inverzni ¢as nebo pevna magneticka spoust’) a motorové spoustéce 140M.

M Typické oznageni zahrnuje, ale nemusi byt omezeno nasledujicim; Casti 1 a 2: AC, AD, BC, BD, CD, DD,
ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
@) Typicka oznaceni zahrnuji: Typ CC - KTK-R, FNQ-R

Typ J - JKS, LPJ

Typ T - 1JS, JIN

A-1



Doplikové informace o ménici

Specifikace
Jmenovité vykony ménicu
Katalog. ¢islo | Vyst. vykon Vstup. piikon Ochrana proti zkratu Vyk. ztriata
[KW (HP)] [1A] |[[V] [KVA |[A] |Pojis [ 140M motor. |Stykaé |[IP 20 Open
tka |ochrana [W]
100-120 V AC 1-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-fazovy vystup
22B-V2P3N104 [ 0.4 (0.5) 23 [90-126 [1.15 [9.0 [15 140M-xxE-C16 | 100-C12 |30
22B-V5PON104 [0.75(1.0) [5.0 |90-126 245 [20.3]35 140M-xxE-C20 | 100-C23 |56
22B-V6PON104 [ 1.1 (1.5) 6.0 [90-126 |3.0 24.0 |40 140M-xxE-C32 | 100-C37 |70
200-240 V AC 1-fazovy'" vstup, 0-230 V AC 3-fazovy vystup
22B-A2P3N104 [ 0.4 (0.5) 2.3 [180-265 |1.15 [6.0 |10 140M-xxE-B63 [ 100-C09 |30
22B-A5PON104 [0.75(1.0) [5.0 |180-265 |2.45 [12.0]20 140M-xxE-C16 | 100-C12 |55
22B-A8PON104 [ 1.5 (2.0) 8.0 |180-265 |4.0 18.0 {30 140M-xxE-C20 [ 100-C23 |80
22B-A012N104 (2.2 (3.0) 12.0 [ 180-265 [5.5 25.0 |40 140M-xxE-C32 [ 100-C37 |110
200-240 V AC 3-fazovy vstup, 0-230 V AC 3-fazovy vystup
22B-B2P3N104 [ 0.4 (0.5) 2.3 [180-265 |1.15 |25 |6 140M-xxE-B40 | 100-C07 |30
22B-B5PON104 [0.75(1.0) [5.0 |180-265 1245 |57 |10 140M-xxE-C10 | 100-C09 |55
22B-B8PON104 [ 1.5 (2.0) 8.0 |180-265 |4.0 9.5 [15 140M-xxE-C16 | 100-C12 |80
22B-BO12N104 [2.2 (3.0) 12.0 [180-265 [5.5 15.5 125 140M-xxE-C16 | 100-C23 | 115
22B-BO17N104 [3.7 (5.0) 17.5 [180-265 [8.6 21.0 |35 140M-xxE-C25 | 100-C23 | 165
22B-B024N104 [5.5(7.5) 24.0 [180-265 |11.8 [26.1 |40 140M-xxE-C32 [100-C37 |226
22B-B033N104 [7.5(10.0) [33.0 | 180-265 | 16.3 |[34.6 |60 140M-xxE-C45 | 100-C60 |290
380-480 V AC 3-fazovy vstup, 0-460 V AC 3-fazovy vystup
22B-D1P4N104 [ 0.4 (0.5) 1.4 [340-528 | 1.4 1.8 |3 140M-xxE-B25 | 100-C07 |30
22B-D2P3N104 [0.75(1.0) [2.3 |340-528 |2.3 32 |6 140M-xxE-B40 | 100-C07 |40
22B-D4PON104 [ 1.5 (2.0) 4.0 |340-528 [4.0 5.7 [10 140M-xxE-B63 | 100-C09 | 60
22B-D6PON104 [2.2 (3.0) 6.0 [340-528 [5.9 7.5 [15 140M-xxE-C10 | 100-C09 |90
22B-DO10N104 [4.0 (5.0) 10.5 [340-528 [10.3 [13.0 [20 140M-xxE-C16 | 100-C23 | 150
22B-D012N104 [5.5(7.5) 12.0 [340-528 [11.8 [14.2 |25 140M-xxE-C20 | 100-C23 | 160
22B-D017N104 [7.5(10.0) 17.0 [340-528 [16.8 |18.4 |30 140M-xxE-C20 | 100-C23 ]200
22B-D024N104 |[11.0 (15.0) [24.0 | 340-528 |23.4 [26.0 |50 140M-xxE-C32 | 100-C43 |285
460-600 V AC 3-fazovy vstup, 0-575 V AC 3-fazovy vystup
22B-E1P7N104 [0.75 (1.0) 1.7 [414-660 | 2.1 23 |6 140M-xxE-B25 | 100-C09 |40
22B-E3PON104 [1.5(2.0) 3.0 [414-660 [3.65 |38 |6 140M-xxE-B40 | 100-C09 | 60
22B-E4P2N104 [2.2 (3.0) 4.2 [414-660 [5.2 53 [10 140M-xxE-B63 | 100-C09 |90
22B-E6P6N104 [4.0 (5.0) 6.6 [414-660 |8.1 83 |15 140M-xxE-C10 | 100-C09 | 150
22B-E9PIN104 [5.5(7.5) 9.9 [414-660 |12.1 [11.2 |20 140M-xxE-C16 | 100-C16 | 160
22B-E012N104 [7.5(10.0) 12.2 [414-660 [14.9 [13.7 (25 140M-xxE-C16 | 100-C23 ]200

22B-E019N104

Vstupni/vystupni jmenovité hodnoty

414-660 |23.1

Vystupni frekvence: 0-400 Hz (programovatelna)
Ucinnost: 97.5% (typickd)

Digitalni Fidici vstupy (Vstupni
SRC (Source) mod

18 - 24 V = sepnuto
0 - 6 V =rozepnuto

Ridici vystup

Programovatelny vystup (relé)
Odporova zatéz: 3.0 A pti 30 V DC, 3.0 A pti 125 V AC, 3.0 A pfi

240 V AC

proud = 6 mA)
SNK (Sink) méd

0 -6 V =sepnuto

18 - 24 V = rozepnuto

24.1

HfSchvéleni

140M-xxE-C25

Er.'IC [hremma BEFERG
Er.'IC

Analogové Fidici vstupy

100-C30

@ULSNC @CSAZ&.E o
(%

EH 50178, EN 6004
EH 613003, EM 50081-1, BN 500a2-2

4 - 20 mA analogovy: vstupni impedance 250 Q
0- 10V DC analogovy: vstupni impedance 100 kQ
Externi potenciometr: 1 - 10 kQ, minimalné 2W

Induktivni zatéz: 0.5 A pii 30 V DC, 0.5 A pfi 125 V AC, 0.5 A pii

240 V AC

Opticky vystup

neinduktivni

Analogovy vystup
30 VDC,50 mA 0-10 V, min. 1 kQ
4-20 mA, max. 525 Q
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Doplikové informace o ménici

Specifikace (pokracovani)

Pojistky a jistice

Doporuceny typ pojistek: UL Ttida J, CC, T nebo Typ BS88; 600 V (550 V) nebo ekvivalentni

Doporucené jistice: jistice HMCP nebo ekvivalentni.
Ochranné vlastnosti

Ochrana motoru: ochrana pred pretizenim I’t - 150% po 60 s, 200% po 3 s (poskytuje ochranu Tidy 10)
Nadproud: 200% hardwarového omezeni, 300% okamzité chyby
Prepeti: 100-120 V AC vstup - Vypnuti pii napéti 405 V DC na sbérnici (odpovida 150 V AC napéjeni)
200-240 V AC vstup - Vypnuti pfi napéti 405 V DC na sbérnici (odpovida 290 V AC napéjeni)
380-480 V AC vstup - Vypnuti ptfi napéti 810 V DC na sbérnici (odpovida 575 V AC napajeni)
460-600 V AC vstup - Vypnuti pfi napéti 1005 V DC na sbérnici (odpovida 711 V AC napéjeni)
Podpeti: 100-120 V AC vstup - Vypnuti pii napéti 210 V DC na sbérnici (odpovida 75 V AC napajeni)
200-240 V AC vstup - Vypnuti pti napéti 210 V DC na sbérnici (odpovida 150 V AC napajeni)
380-480 V AC vstup - Vypnuti pfi napéti 390 V DC na sbérnici (odpovida 275 V AC napajeni)
460-600 V AC vstup — P042=3 - vypnuti pfi napéti 487 V DC na sbérnici (odpovida 344 V AC napajeni)
460-600 V AC vstup — P042=2 - vypnuti pfi napéti 390 V DC na sbérnici (odpovida 275 V AC napéjeni)
Chod ridici logiky pri vypadku napdjeni: Minimalng€ 0.5 s - typicka hodnota 2.0 s.
Chod bez chyby pri vypadku napdjeni: 100 ms
Dynamické brzdéni
Cela fada ménic¢t ma vnitini IGBT brzdu. Pro informace o objednani DB rezistort viz Pfiloha B.
M Jednofazové ménite 200-240 V jsou také dostupné s integrovanym EMC filtrem. Zakon&eni katalogového
Cisla se pak zméni z N104 na N114.

Kategorie Specifikace |
Prostiedi Nadmoiska vyska: Max. 1000 m (3300 stop) bez poklesu vykonu
Pracovni teplota okoli:
Otevieny Typ IP 20: -10 - 50°C (14 - 122°F)
NEMA Typ 1, IP30, UL Typ 1: [-10 - 40°C (14 - 104°F)
Chladici metoda:
Ventilator Vsechny ménice

Skladovaci teplota: -40 - 85°C (-40 - 185°F)

Atmosféra: Diilezité: Méni¢ nesmi byt instalovan v prostorech, kde
okolni atmosféra obsahuje tékavé nebo korozivni plyny,
pary nebo prach. Pokud méni¢ nebude nyni instalovan,
musi byt ulozen v prostorech, kde nebude vystaven
korozivni prostiedi.

Relativni vlhkost: 0 - 95% nekondenzujici

Narazy (provozni): 15 G $picky po dobu 11 ms (1.0 ms)

Vibrace (provozni): 1 G spicky, 5 -2000 Hz

Rizeni Nosna frekvence 2 - 16 kHz. Jmenovity vykon je pro 4 kHz.
Presnost frekvence
Digitalni vstup: V rozsahu £0.05% nastavené vystupni frekvence.
Analogovy vstup: V rozsahu 0.5% max. vystupni frekvence, 10-bitd rozliseni.
Analogovy vystup: +2% plného rozsahu, 10-bitl rozliSeni.

Regulace rychlosti — Oteviena +1% zakladni rychlosti pfes rozsah rychlosti 60:1

smycka s kompenzaci skluzu:

Mody zastavovani: Vice programovatelnych modu zastaveni zahrnujici rampu,
samovolny dob&h, DC brzdéni, Ramp-to Hold a S kiivku.

Zrychleni/zpomaleni: Dvé nezavislé programovatelné doby zrychleni a
zpomaleni. Kazda doba programovatelna v rozsahu 0 - 600
s s prirdstkem 0.1 s.

Obcasné pretizeni: Moznost ptetizeni 150% po dobu 1 minuty.

Moznost pfetizeni 200% po dobu 3 sekund.

Elektronicka ochrana motoru ptred Ochrana Ttidy 10 s odezvou citlivou na rychlost.

pietizenim:
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PtisluSenstvi a rozméry

Priloha B
PrisluSenstvi a rozméry
Pro informace o ...
Vybér produktu
Rozméry ménice
Vybér produktu
Tabulka B.A popis katalogovych cisel
22B - A 1P5 N 1 1 4
M¢énic Trida napéti  Jmenovity Kryti HIM Interni Komunikaéni
proud sitovy filtr port
(pouze u 1f,
240V)

Tabulka B.B M¢énice PowerFlex 40

Jmenovité hodnoty ménice

Vstupni napéti [kW] | [HP] | Vystupni proud [A] | Katalogové ¢islo | Velikost ramu
120 V 50/60 Hz 0.4 0.5 2.3 22B-V2P3N104 B
1-fazové 0.75 1.0 5.0 22B-V5PON104 B
bez filtru 1.1 1.5 6.0 22B-V6PON104 B
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 2.3 22B-A2P3N114 B
1-fazové 0.75 1.0 5.0 22B-A5PON114 B
s integrovanym filtrem 1.5 2.0 8.0 22B-A8PON114 B
EMC "Typ S” 2.2 3.0 12.0 22B-A012N114 C
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 2.3 22B-A2P3N104 B
1-fazové 0.75 1.0 5.0 22B-A5PON104 B
bez filtru 1.5 2.0 8.0 22B-A8PON104 B
2.2 3.0 12.0 22B-A012N104 C
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 2.3 22B-B2P3N104 B
3-fazové 0.75 1.0 5.0 22B-B5PON104 B
bez filtru 1.5 2.0 8.0 22B-B8PON104 B
2.2 3.0 12.0 22B-B0O12N104 B
3.7 5.0 17.5 22B-B0O17N104 B
5.5 7.5 24.0 22B-B024N104 C
7.5 10.0 33.0 22B-B033N104 C
480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 1.4 22B-D1P4N104 B
3-fazové 0.75 1.0 2.3 22B-D2P3N104 B
bez filtru 1.5 2.0 4.0 22B-D4PON104 B
2.2 3.0 6.0 22B-D6PON104 B
4.0 5.0 10.5 22B-D0O10N104 B
5.5 7.5 12.0 22B-D012N104 C
7.5 10.0 17.0 22B-D017N104 C
11.0 15.0 24.0 22B-D024N104 C
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600 V 50/60 Hz 0.75 1.0 1.7 22B-E1P7N104 B
3-fazové 1.5 2.0 3.0 22B-E3PON104 B
bez filtru 2.2 3.0 4.2 22B-E4P2N104 B
4.0 5.0 6.6 22B-E6P6N104 B
5.5 7.5 9.9 22B-E9PI9N104 C
7.5 10.0 12.0 22B-E012N104 C
11.0 15.0 19.0 22B-E019N104 C
Tabulka B.C Dynamické brzdici moduly
Jmenovité hodnoty ménice
Vstupni napéti [KW] [HP] Katalogové &islo'”
120 V 50/60 Hz 0.4 0.5 AK-R2-091P500
1-fazové 0.75 1.0 AK-R2-091P500
1.1 1.5 AK-R2-091P500
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 AK-R2-091P500
1-fazové 0.75 1.0 AK-R2-091P500
1.5 2.0 AK-R2-091P500
2.2 3.0 AK-R2-047P500
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 AK-R2-091P500
3-fazové 0.75 1.0 AK-R2-091P500
1.5 2.0 AK-R2-091P500
2.2 3.0 AK-R2-047P500
3.7 5.0 AK-R2-047P500
5.5 7.5 AK-R2-030P1K2
7.5 10.0 AK-R2-030P1K2
480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 AK-R2-360P500
3-fazové 0.75 1.0 AK-R2-360P500
1.5 2.0 AK-R2-360P500
2.2 3.0 AK-R2-120P1K2
4.0 5.0 AK-R2-120P1K2
5.5 7.5 AK-R2-120P1K2
7.5 10.0 AK-R2-120P1K2
11 15.0 AK-R2-120P1K2?
600 V 50/60 Hz 0.75 1.0 AK-R2-360P500
3-fazové 1.5 2.0 AK-R2-360P500
2.2 3.0 AK-R2-120P1K2
4.0 5.0 AK-R2-120P1K2
5.5 7.5 AK-R2-120P1K2
7.5 10.0 AK-R2-120P1K2
11 15.0 AK-R2-120P1K2%

() Rezistory uvedené v této tabulce jsou pro 5% pracovni cyklus.
@ Pozaduje zapojit 2 rezistory paralelng

Tabulka B.D Bulletin 1321-3R sériové sitové tlumivky
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Vstupni napéti [kW] | [HP] | Zakladni Max. Indukénost | Vykonova Katalogové
proud trvaly [mH] ztrata [W] Cislo®
[A] proud [A]
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 |4 6 12.0 21 1321-3R4-D
3-fazové 0.75 1.0 |8 12 3.0 29 1321-3R8-B
1.5 2.0 (8 12 1.5 19.5 1321-3R8-A
2.2 3.0 |12 18 1.25 26 1321-3R12-A
3.7 50 |18 27 0.8 36 1321-3R18-A
5.5 7.5 |25 37.5 0.5 48 1321-3R25-A
7.5 10.0 |35 52.5 0.4 49 1321-3R35-A
480 V 50/60 Hz | 0.37 0.5 |2 3 20.0 11.3 1321-3R2-B
3-fazové 0.75 1.0 |4 6 9.0 20 1321-3R4-C
1.5 20 |4 6 6.5 20 1321-3R4-B
2.2 3.0 |8 12 12.0 25.3 1321-3R8-C
4.0 5.0 |12 18 2.5 31 1321-3R12-B
5.5 7.5 |12 18 2.5 31 1321-3R12-B
7.5 10.0 |18 27 1.5 43 1321-3R18-B
11.0 15.0 |25 37.5 1.2 52 1321-3R25-B
600 V 50/60 Hz | 0.75 1.0 |2 3 20 11.3 1321-3R2-B
3-fazové 1.5 20 |4 6 6.5 20 1321-3R4-B
2.2 3.0 |4 6 6.5 20 1321-3R4-B
4.0 5.0 |8 12 5.0 25.3 1321-3R8-C
5.5 7.5 |12 18 2.5 31 1321-3R12-B
7.5 10.0 |12 18 2.5 31 1321-3R12-B
11.0 15.0 |18 27 1.5 43 1321-3R18-B

) Vypsana katalogova ¢&isla jsou pro tlumivky otevieného typu s 3% impedanci. Tlumivky NEMA
Typ 1 a s 5% impedanci jsou také dostupné. Nahlédnéte do publikace 1321-TD001x.

Tabulka B.E Sitové DC tlumivky

Vstupni napéti [KW] | [HP] Proud | Indukénost [mH] Katalogové Cislo
[A] MTE®

240 V 50/60 Hz 5.5 7.5 32 0.85 32RB001
3-fazové 7.5 10.0 40 0.5 40RB001
480 V 50/60 Hz 5.5 7.5 18 3.75 18RB004
3-fazové 7.5 10.0 25 4.0 25RB005

11 15.0 32 2.68 32RB003
600 V 50/60 Hz 5.5 7.5 12 6.0 12RB004
3-fazové 7.5 10.0 18 6.0 18RB005

11 15.0 25 4.0 25RB005

) Pouzijte tlumivky MTE série RB nebo ekvivalentni.

Tabulka B.F EMC sit'ové filtry
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Jmenovité hodnoty ménice Filtr Typ S Filtr Typ L
Vstupni napéti [KW] [HP] Katalogové ¢islo” | Katalogové &islo™
120 V 50/60 Hz 0.4 0.5 22-RF018-BL
1-fazové 0.75 1.0 22-RF018-BL
1.1 1.5 22-RF018-BL
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 @) 22-RF018-BL
1-fazové 0.75 1.0 @) 22-RF018-BL
1.5 2.0 @) 22-RF018-BL
2.2 3.0 @) 22-RF025-CL
240 V 50/60 Hz 0.4 0.5 22-RF021-BS® 22-RF021-BL
3-fazové 0.75 1.0 22-RF021-BS® 22-RF021-BL
1.5 2.0 22-RF021-BS® 22-RF021-BL
2.2 3.0 22-RF021-BS® 22-RF021-BL
3.7 5.0 22-RF021-BS® 22-RF021-BL
5.5 7.5 22-RF034-CS 22-RF034-CL
7.5 10.0 22-RF034-CS 22-RF034-CL
480 V 50/60 Hz 0.4 0.5 22-RF012-BS 22-RF012-BL
3-fazové 0.75 1.0 22-RF012-BS 22-RF012-BL
1.5 2.0 22-RF012-BS 22-RF012-BL
2.2 3.0 22-RF012-BS 22-RF012-BL
4.0 5.0 22-RF012-BS 22-RF012-BL
5.5 7.5 22-RF018-CS 22-RF018-CL
7.5 10.0 22-RF018-CS 22-RF018-CL
11.0 15.0 22-RF026-CS 22-RF026-CL
480 V 50/60 Hz 0.75 1.0 - 22-RF008-BL
3-fazové 1.5 2.0 - 22-RF008-BL
2.2 3.0 - 22-RF008-BL
4.0 5.0 - 22-RF008-BL
5.5 7.5 - 22-RF015-CL
7.5 10.0 - 22-RF015-CL
11.0 15.0 - 22-RF024-CL

() Tento filtr je vhodny pro pouziti s délkou kabelu nejméné 10 metrii (33 stop) pro prostiedi Tiidy A
a 1 metr pro prostiedi Tridy B.
@ Tyto velikosti mé&ni¢ti mohou byt objednany s internim filtrem "Typ S”. Pro detaily nahlédnéte do

vykladu katalogovych cisel na str. P-4 a do Tabulky B.B.
® Filtr musi byt Série B nebo pozdgji.

® Tento filtr je vhodny pro pouziti s délkou kabelu nejméné 100 metrii pro prosttedi Tiidy A a 5

metrti pro prostiedi Ttidy B.
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Tabulka B.G Volby

PtisluSenstvi a rozméry

paneli operatora (HIM) a prisluSenstvi

Polozka Popis Katalogové Cislo
LCD displej, vzdaleny | Digitalni fizeni rychlosti, schopnost CopyCat 22-HIM-C2
panel Kryti IP66 (NEMA Type 4X/12)

Obsahuje kabel 2.9 m.
LCD displej, vzdaleny | Digitalni fizeni rychlosti, kompletni numericka 22-HIM-A3
pienosny klavesnice schopnost CopyCat, IP30 (NEMA Type 1)

Obsahuje kabel 1 m, Montaz na panel s volitelnym

rameckem
Réamecek Pro montaz LCD displeje na panel, kryti [P30 22-HIM-BI1
Kabel DSI HIM (kabel |1 m (3.3 stopy) 22-HIM-H10
z DSI HIM na RJ45) 2.9 m (9.51 stopy) 22-HIM-H30

Tabulka B.H Volitelné sady komunikace a prisluSenstvi

Polozka Popis Katalogové Cislo

Komunikacni adaptér | Standardni komunikace pro méni¢e PowerFlex. 22-COMM-D

DeviceNet Vyzaduje kryt adaptéru (objednat samostatng).

Komunikacni adaptér | Standardni komunikace pro méni¢e PowerFlex. 22-COMM-E

Ethernet Vyzaduje kryt adaptéru (objednat samostatn¢).

Komunikacni adaptér | Standardni komunikace pro méni¢e PowerFlex. 22-COMM-P

Profibus Vyzaduje kryt adaptéru (objednat samostatng).

Kryt komunika¢niho | Kryt ukryvajici komunika¢ni adaptér DeviceNet.

adaptéru Typ konstrukce B 22B-CCB
Typ konstrukce C 22B-CCC

Modul sériového Poskytuje sériovou komunikaci ptes protokol DF1 pro 22-SCM-232

prevodniku (RS485 | pouziti softwaru DriveExplorer a DriveExecutive.
na RS232) Obsahuje: Sériovy pievodnik DSI na RS232 (1),
sériovy kabel 1203-SFC (1), kabel 22-RJ45CBL-C20
(1), CD DriveExplorer Lite (1).
Kabel DSI Kabel s koncovkami RJ45 zastrcka-zastrcka, 2 m. 22-RJ45CBL-C20
Sériovy kabel Sériovy kabel s aretovatelnym konektorem pro 1203-SFC
ptipojeni do sériového ptevodniku a sub-miniaturni 9-
pinovou D zasuvkou pro pfipojeni k pocitaci.
Seriovy kabel k Pro pfipojeni sériového prevodniku ke kapesnimu 1203-SNM
modemu pocitaci se softwarem DriveExplorer.

Kabel s rozdvojkou

Kabel s rozdvojkou RJ45 na 2 x RJ45.

AK-U0-RJ45-SC1

Zakoncovaci rezistor

Rezistory 120 Q (2 kusy) s RJ45.

AK-U0-RJ45-TR1

Svorkovnice

Dvoupozicova svorkovnice s RJ45 (5 kusit).

AK-U0-RJ45-TB2P

Software
DriveExplorer verze
3.01 a pozdgjsi (CD-
ROM)

Softwarovy balik pro on-line monitorovani a
konfiguraci ménicii Allen-Bradley a
komunikac¢nich adaptérii. Kompatibilita: Windows
95, 9(% ME, NT 4.0 (Service Pack 3 a vyssi), 2000, XP
aCE"".

9306-4EXPO1ENE

Software
DriveExecutive verze
1.01 a pozdgjsi (CD-
ROM)

Softwarovy balik pro on-line a off-line
monitorovani a konfiguraci ménict Allen-Bradley
a komunikaénich adaptéri. Kompatibilita: Windows
98, ME, NT 4.0 (Service Pack 3 a vyssi), 2000 a XP.

9303-4DTEO1ENE

) Pro podporovana zatizeni viz www.ab.com/drives/driveexplorer.htm.
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Tabulka B.I Souprava IP 30/NEMA 1/UL Typ 1

PtisluSenstvi a rozméry

Polozka Popis Typ Katalogové
konstrukce | ¢islo
Souprava IP30/NEMA | Primyslovy kryt. Upravuje méni¢ na kryti IP B 22-JBAB
1/UL Typ 1 30/NEMA 1/UL Typ 1. Obsahuje vodivou C 22-JBAC
skfiii s montaznimi Srouby a plastovou krytku
Souprava IP30/NEMA | Primyslovy kryt. Upravuje méni¢ na kryti [P | B 22-JBCB
1/UL Typ 1 30/NEMA 1/UL Typ 1. Obsahuje vodivou C 22-JBCC

Souprava pro
komunikac¢ni volbu

skiin s montaznimi Srouby a plastovou krytku




Rozméry ménice

PtisluSenstvi a rozméry

Tabulka B.J Typ konstrukce ménice PowerFlex 40 - Vykony jsou v kW a (HP).

Typ 120V AC 240 V AC 240 V AC 480 V AC a 600V AC
konstrukce |1-fazové 1-fazové 3-fazové 3-fazové
B 0.4 (0.5) 0.4 (0.5) 0.4 (0.5) 2.2 (3.0) 0.4 (0.5) 2.2 (3.0)
0.75 (1.0) 0.75 (1.0) 0.75(1.0)  3.7(5.0) 0.75(1.0) 4.0(5.0)
1.1 (1.5) 1.5 (2.0) 1.5 (2.0) 1.5 (2.0)
C 2.2 (3.0) 5.5(7.5) 5.5(7.5) 11.0 (15.0)
7.5 (10.0) 7.5 (10.0)

Obrazek B.1 Méni¢ PowerFlex 40 - Rozméry jsou v milimetrech a (palcich). Hmotnosti jsou
v kilogramech a (librach).
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Obrazek B.2 Volitelna souprava IP 30/NEMA 1/UL Typ 1 bez volby komunikace
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Obrazek B.3 Volitelna souprava IP 30/NEMA 1/UL Typ 1 s volbou komunikace
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Typ konstrukce C: 22-JBCC
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Obrazek B.4 Dynamické brzdici moduly - Rozméry jsou v milimetrech a (palcich)

Typ konstrukce A Typ konstrukce B
o L300 L 61.0 ,
170 | o 118 _s00 atg_ | (240) 59.0
(0.67] |‘r‘r (2.36) (1.22§ |* R
]-Iw | _'_,_,.,-o-""'"f u.,-l_l- _'_'_,_,.,-'-"""JFFFF

Cm

316.0 335.0 386.0 405.0
(12.44) (13.18) (15.20) {15.94)

i

o ren
=gl fr
B —

Typ Katalogové ¢islo

konstrukce

A AK-R2-091P500, AK-R2-047P500, AK-R2-360P500
B AK-R2-030P1K2, AK-R2-120P1K2
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Obrazek B.5 - Bulletin 1321-3R Sériové sit’ové tlumivky - Rozméry jsou v milimetrech a
(palcich). Hmotnosti jsou v kilogramech a (librach).

Katalogové |[A B C D E Hmotnost
cislo

1321-3R2-A | 112 (4.40) 104 (4.10) 70 (2.75) 50 (1.98) 37 (1.44) 1.8(4)
1321-3R2-B | 112 (4.40) 104 (4.10) 70 (2.75) 50 (1.98) 37 (1.44) 1.8(4)
1321-3R4-A | 112 (4.40) 104 (4.10) 76 (3.00) 50 (1.98) 37 (1.44) 1.8(4)
1321-3R4-B | 112 (4.40) 104 (4.10) 76 (3.00) 50 (1.98) 37 (1.44) 1.8(4)
1321-3R4-C | 112 (4.40) 104 (4.10) 86 (3.38) 60 (2.35) 37 (1.44) 2.3 (5
1321-3R8-A | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (2.10) 51 (2.00) 3.1 (7
1321-3R8-B | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (2.10) 51 (2.00) 3.6(8)
1321-3R12-A | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (2.10) 51 (2.00) 4109
1321-3R12-B | 152 (6.00) 127 (5.00) 76 (3.00) 53 (2.10) 51 (2.00) 4.5 (10)
1321-3R18-A | 152 (6.00) 133 (5.25) 79 (3.10) 54 (2.13) 51 (2.00) 4109
1321-3R18-B | 152 (6.00) 133 (5.25) 86 (3.40) 63 (2.48) 51 (2.00) 5.4 (12)
1321-3R25-A | 183 (7.20) 146 (5.76) 85 (3.35) 60 (2.35) 76 (3.00) 4.9 (1)
1321-3R35-A | 193 (7.60) 146 (5.76) 91 (3.60) 66 (2.60) 76 (3.00) 6.3 (14)
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Obrazek B.6 EMC sitové filtry, typ konstrukce B - Rozméry jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogova ¢isla: 22-RF012-BS, -BL, 22-RF018-BS, 22-RF021-BS, -BL.
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218
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Obrazek B.7 EMC sit’ové filtry, typ konstrukce C - Rozméry jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogova ¢isla: 22-RF021-BL (série B), 22-RF025-CL, 22-RF018-CS, -CL, 22-
RF034-CS, -CL
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Obrazek B.8 Vzdaleny panel operatora (montaz na panel) - Rozméry jsou v milimetrech a
(palcich). Katalogova ¢isla: 22-HIM-C2
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PtisluSenstvi a rozméry

Obrazek B.8 Vzdaleny panel operatora (montaz na panel) - Rozméry jsou v milimetrech a

(palcich). Katalogova ¢isla: 22-HIM-C2S
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Poznamka: 22-HIM-C2S je mensi nez 22-HIM-C2, proto nemuze byt pouZit jako pfesna

nahrada.
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PtisluSenstvi a rozméry

Obrazek B.9 Ramecek - Rozméry jsou v milimetrech a (palcich). Katalogova cCisla: 22-HIM-
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PtisluSenstvi a rozméry

Poznamky:
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Protokol RS485 (DSI)

Priloha C

Protokol RS485 (DSI)

PowerFlex 40 podporuje protokol RS485 (DSI) pro ucinnou spolupraci s periferiemi
Rockwell Automation. Pro vytvoreni jednoduché sité jsou navic podporovany nékteré funkce
sbérnice Modbus. Ménice PowerFlex 40 umoznuji multiplexni pfenos dat na siti RS485
pomoci protokolu Modbusu v RTU médu.

Kontrolér [ 1 [ LT T ________.

Pro informace ohledné¢ komunikacnich protokoli DeviceNet a dalSich nahlédnéte do
vhodnych uzivatelskych manuali.

Vedeni sité
Sit’ je vedena 2-vodi¢ovym stinénym kabelem spojenym do kruhu z uzlu na uzel.

Obrazek C.1 Diagram vedeni sité

PowerFlex 4 PowerFlex 4 PowerFlex 4 .
Master uzel 1 uzel 2 uzel "n" ZEFPFEDT

TxRxD+ 4 TxAxD+ i TxRxD+ 4 120 Ohm rezistor

120 Ohm reziztor j
TxRxD- 5 TxRxD- 5 TxRxD 5

PN 1
Stingni Stingni Stingni PN g
. X = X

Poznamka: Stinéni je pfipojeno POUZE NA JEDNOM konci kabelu.

Na zastrcce RJ45 by mély byt pripojeny pouze piny 4 a 5. Ostatni piny na zastréce RJ45
meénice PowerFlex 40 obsahuji napajeni, atd. pro jina periferni zafizeni Rockwell Automation
a nesmi byt pfipojeny.

Zakonceni vedeni na master stanici se bude ménit podle typu pouzitého kontroléru,
"TxRxD+” a ”TxRxD-" jsou ukdzdny pouze pro ilustraci. Pro zakonceni sbérnice viz
uzivatelsky manudl master kontroléru. Poznamenejme, Ze neexistuje standard pro vodice ~+”
a ’-” a tudiz je vyrobci zatfizeni pro Modbus interpretuji odlisné. Pokud budete mit problémy
s pocateCnim navazanim komunikace, zkuste prehodit dva sitové vodi¢e na master
kontroléru.
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Protokol RS485 (DSI)

Pro vedeni RS485 aplikujte standardni praktiky. Na kazdém konci sitového kabelu museji byt
zakoncovaci rezistory. Pro dlouh4 vedeni nebo pro pocet sitovych stanic vétsi nez 32 bude
potieba opakovacu.

Ridici svorka 16 na méni¢i PowerFlex 40 musi také byt piipojena k zemi PE (na ménici jsou
dvé svorky PE). Pro dals$i informace viz Tab. 1.H.

Konfigurace parametru
Naésledujici parametry PowerFlex 40 jsou pouzity pro konfiguraci ¢innosti ménice na siti.

Parametr Detaily Odkaz

P036 [Start Source] Nastavte na 5 "RS485 (DSI) Port”, pokud je Start fizen ze Str. 3-10
sité.

P038 [Speed Reference] Nastavte na 5 "RS485 (DSI) Port”, pokud je rychlostni Str. 3-12
reference fizena ze sité.

A103 [Comm Data Rate] Nastavuje rychlost prenosu dat pro port RS485 (DSI). Str. 3-29

VSechny uzly na siti musi mit nastaveny stejnou rychlost.

A104 [Comm Node Addr] |[Nastavuje adresu uzlu ménice na siti. Kazdé zatizeni na siti | Str. 3-29
vyzaduje vlastni adresu uzlu.

A105 [Comm Loss Action] | Vybird odezvu méni¢e na komunikacni problémy. Str. 3-30

A106 [Comm Loss Time] | Nastavuje dobu, po kterou ménic ziistane ve ztraté Str. 3-30
komunikace, nez provede akci podle A105 [Comm Loss
Action].

A107 [Comm Format] Nastavuje mod prenosu, datové bity, paritu a stop bity pro Str. 3-30
port RS485 (DSI). VSechny uzly na siti museji mit stejné
nastaveni.

Podporované funkéni kody Modbusu
Periferni rozhrani (DSI) pouzité na méni¢ich PowerFlex podporuje nékteré funkéni kody
Modbusu.

Funk¢ni kod Modbusu Prikaz
03 Cteni pamé&tovych registri
06 Nastaveni (zapis) jednoho registru

Diilezité: Zatizeni na Modbusu mohou byt 0-bazové (registry jsou ¢islovany od 0) nebo 1-
bazové (registry jsou cCislovany od 1). Podle pouzit¢ master stanice Modbusu
mohou vyzadovat adresy registrii na nasledujicich strankédch zvétSeni o +1.
Naptiklad, Logic Command mutze mit pro nékterd zatizeni (napt. ProSoft 3150-
MCM SLC Modbus scanner) adresu 8192 a adresu 8193 pro jina zafizeni (napf.
PanelView).
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Protokol RS485 (DSI)

Zapis (06) dat logického prikazu

M¢éni¢ PowerFlex 40 muize byt fizen pfes sit’ zaslanim funkéniho koédu 06 zapisujiciho
na adresu registru 8192 (Logic Command). Parametr P036 [Start Source] musi byt nastaven
na 5 "RS485 (DSI) Port”, aby ménic piijal prikaz.

Logicky prikaz
Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis

0 1 = Stop, 0 = Not Stop

1 1 = Start, 0 = Not Start

2 1 =Jog,, 0 =No Jog

3 1 = Clear Faults, 0 = Not Clear Faults
00 = No Command

5,4 01 = Forward Command
10 = Reverse Command
11 = Change Direction (Toggle)

6 NepouZito

7 Nepouzito
00 = No Command

9,8 01 = Accel Rate 1 Enable
10 = Accel Rate 2 Enable
11 = Hold Accel Rate Selected
00 = No Command

11,10 01 = Decel Rate 1 Enable
10 = Decel Rate 2 Enable

8192 11 = Hold Decel Rate Selected

000 = No Command
001 = Freq. Source = P036 [Start Source]
010 = Freq. Source = A069 [Internal Freq]

14,13, 12 | 011 = Freq. Source = Comms (Addr 8193)
100 = A070 [Preset Freq 0]
101 = AQ71 [Preset Freq 1]
110 = AQ72 [Preset Freq 2]
111 = AQ73 [Preset Freq 3]

15 Nepouzito

Zapis (06) Reference

Rychlostni reference ménice PowerFlex 40 mlize byt fizena pies sit’ zaslanim funkéniho kodu
06 zapisujiciho na adresu registru 8193 (Reference). Parametr PO38 [Speed Reference] musi
byt nastaven na 5 "RS485 (DSI) Port”, aby ménic pftijal rychlostni referenci.

Reference
Adresa (dekadicky) Popis
8193 Dekadicka hodnota zadana jako xxx.xx, kde desetinna ¢arka je pevna.
Napiiklad, dekadicky ”100” = 10.0 Hz a 543" = 54.3 Hz.
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Protokol RS485 (DSI)

Cteni (03) stavu logickych dat
Stavova data méni¢e PowerFlex 40 mohou byt ¢tena pies sit’ zaslanim funkéniho kodu 03
¢touciho z adresy registru 8448 (Logic Status).

Logicky stav

Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis
0 1 = Ready, 0 = Not Ready
1 1 = Active (Running), 0 = Not Active
2 1 = Cmd Forward, 0 = Cmd Reverse
3 1 = Rotating Forward, 0 = Rotating Reverse
4 1 = Accelerating, 0 = Not Accelerating
5 1 = Decelerating, 0 = Not Decelerating
6 1 = Alarm, 0= No Alarm

8448 7 1 = Faulted, 0 = Not Faulted

8 1 = At Reference, 0= Not At Reference
9 1 = Reference Controlled by Comm
10 1 = Operation Cmd Controlled by Comm
11 1 = Parameters have been locked
12 Digital Input 1 Status
13 Digital Input 1 Status
14 Nepouzito
15 NepouZito

Cteni (03) zpétné vazby
Zpétnd vazba (vystupni frekvence) z ménice PowerFlex 40 mize byt Ctena ptes sit’ zaslanim
funk¢éniho kodu 03 ¢touciho z adresy registru 8451 (Feedback).

Zpétna vazba

Adresa (dekadicky) Popis

8451 Dekadickd hodnota xxx.xx, kde desetinnd carka je pevna. Napftiklad,
dekadicky 123 =12.3 Hz a ”300” = 30.0 Hz.

) Vraci stejna data jako &teni (03) parametru d001 [Output Freq].
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Protokol RS485 (DSI)

Cteni (03) kédu chyby ménice
Kod chyby ménice PowerFlex 40 miize byt ¢ten ptes sit’ zaslanim funkéniho kédu 03
¢touciho z adresy registru 8449 (Drive Error Code).

Logicky stav
Adresa (dekadicky) Bit(y) Popis

0 No Fault
2 Auxiliary Input
3 Power Loss
4 Undervoltage
5 Overvoltage
6 Motor Stalled
7 Motor Overload
8 Heatsink Overtemperature
12 HW Overcurrent (300%)
13 Ground Fault
29 Analog Input Loss
33 Auto Restart Tries

8449 38 Phase U to Ground Short
39 Phase V to Ground Short
40 Phase W to Ground Short
41 Phase UV Short
42 Phase UW Short
43 Phase VW Short
63 Software Overcurrent
64 Drive Overload
70 Power Unit Fail
80 AutoTune Fail
81 Communication Loss
100 Parameter Checksum Error
122 1/0 Board Fail

Cteni (03) a zapis (06) parametri ménice

Pro pfistup na parametry méni¢e musi byt adresa registru rovna ¢islu parametru. Napiiklad,
”1” dekadicky je pouzito pro adresovani parametru d001 [Output Freq] a ”39” dekadicky je
pouzito pro adresovani parametru P039 [Acel Time 1].

DalSi informace
Pro dalsi informace viz http://www.ab.com/drives/.
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Protokol RS485 (DSI)

Poznamky:
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Kabelova rozdvojka DSI RJ45

Priloha D

Kabelova rozdvojka DSI RJ45

PowerFlex 40 poskytuje port RJ45 pro ptipojeni jednoho periferniho zatizeni. Pro pfipojeni
druhé periferniho zafizeni je mozné pouzit kabelovou rozdvojku DSI RJ45.

Voditko pFi pripojovani

chovat podle pozadavki, pokud nejsou dodrzena pravidla pii pfipojovani. Méla by

POZOR: Existuje moznost zranéni nebo poskozeni zatizeni. Periferie se nemusi
byt dodrZena opatfeni popsana v této ¢asti.

e Max. dvé periferie mohou byt ptipojeny k ménici.

e Pokud je pouzita jedna periferie, musi byt pfipojena na Master port (M) na rozdvojce a
nakonfigurovana na ”Auto” (tovarni nastaveni) nebo "Master”. Parametr 9 [Device Type]
na klavesnici DSI/MDI a Parametr 1 [Adapter Cfg] na sériovém pievodniku jsou pouZity
pro vybér typu (Auto/Master/Slave).

e Nepouzivejte kabelovou rozdvojku RJ45 s méni¢em, ktery ma instalovan vnitini
sitovy komunikaéni adaptér. ProtoZe je mozné pfipojit pouze jednu dalsi periferii,
druhou periferii pfipojte pfimo do portu RJ45 na méni¢i. Vnitini komunikace je vzdy
Master, a proto musi byt vnéjsi periferie nakonfigurovdna na “Auto” (pro docasné
piipojeni) nebo na ”Slave” (pro trvalé pfipojeni).

e Pokud budou zapnuty dvé periferie soucasné, jedna musi byt nakonfigurovana na
”Master” a piipojena do portu Master (M) a druhd nakonfigurovéna jako Slave” a
piipojena do portu Slave (S).



Kabelova rozdvojka DSI RJ45

Prislusenstvi DSI kabelu

Kabelova rozdvojka RJ45
Katalogové ¢islo: AK-U0-RJ45-SCl1

Slave Port

%”‘n

PIN 1 FIN 8

Master Port

[410a]

Adaptér dvoupozicova svorkovnice RJ45
Katalogové ¢islo: AK-U0-RJ45-TB2P

B2
(PIN 5) PIN 8

¢ /
o O

(PIN 4) PIN 1

Adaptér RJ45 s integrovanym zakoncovacim rezistorem

Katalogové ¢islo: AK-U0-RJ45-TR1

PIN 8

PIN 1



Kabelova rozdvojka DSI RJ45

Pripojeni jedné docasné periferie

DSI/ MDI ménié¢

DSI/ MDI
Sériovy prevodnik Hand Held

~/

s

===

GLIJE'D

Parametr 1 [ Adapter Cfg] nastavit na ,,Auto*
(tovarni nastaveni) nebo ,Master* a ptipojit
k portu Master (M) na kabelové rozdvojce RJ45.

nebo

Parametr 9 [Device Type] nastavit na ,,Auto*
(tovarni nastaveni) nebo ,Master* a piipojit
k portu Master (M) na kabelové rozdvojce RJ45.

Pripojeni jedné docasné periferie a jedné trvalé periferie

NEMA 1 Bezel
a DSI/MDI

NEMA 4 Hand Held
Operatorsky panel

DSI/ MDI méni¢

nebo

Parametr 9 [Device Type]
nastavit na ,,Master” a
ptipojit k portu Master (M)
Parametr 1 [ Adapter C{g] na kabelové rozdvojce RJ45.
nastavit na ,,Auto” (tovarni
nastaveni) nebo ,.Slave“a _,-/"
ptipojit k portu Slave (S) na
kabelové rozdvojce RJ45.

Sériovy prevodnik




Kabelova rozdvojka DSI RJ45

Pripojeni dvou trvalych periferii
NEMA 1 Bezel

a DSI/MDI

NEMA 4 Hand Held
Operatorsky panel

DSI/ MDI méni¢

SEINE
Q P K

Parametr 9 [Device Type] nastavit na
»Master” a piipojit k portu Master (M)
na kabelové rozdvojce RJ45.

Parametr 9 [Device Type]
nastavit na ,Slave” a ptipojit
k portu Slave (S) na kabelové
rozdvojce RJ45.

Pripojeni k siti RS-485
DSI / MDI ménice

EEEE
& D s T

==

,D'I'BG

nebo

AK-U0-RJ45-TB2P
Dvou-pozicova
= svorkovnice .

’

AK-U0-RJ45-TR1 ' nebo T T nebo

Zakoncovaci rezistor
(konec sit€)

Zakaznické kabely RJ45 zasuvka-zasuvka pouze
s pfipojenymi piny 4 a 5.

Oba porty Master (M) a Slave (S) na kabelové rozdvojce RJ45
pracuji v této konfiguraci jako standardni port RS-48S.

D-4



Rejstiik

Rejstrik
A Heatsink OvrTemp 4-3
Auto Rstrt Tries chyba 4-4 HW OverCurrent 4-3
Auxiliary Input chyba 4-3 I/0 Board Fail 4-4
Motor Overload 4-3
B Motor Stalled 4-3
Bezpecna zemé 1-5 Over Voltage 4-3
Parameter Chksum 4-4
C Params Defaulted 4-4
CE —shoda 1-22 Phase Short 4-4
Comm Loss, chyba 4-4 Phase to Ground Short 4-4
Power Loss 4-3
D Power Unit 4-4
Délka kabelti 1-13 SW OverCurrent 4-4
Displej 2.3 UnderVoltage 4-3
Distribu¢ni systémy, nezemnéné  1-3
DriveExecutive 3-1 I
DriveExplorer 3-1 /O
Dvouvodi¢ové Fizeni 1-16, 1-19 Ptiklady zapojeni 1-16, 1-19
Zapojeni 1-12
E 1/0 Board Fail chyba 4-4
EMC/RFI Instalace 1-1
Interference 1-22 Integrovana klavesnice 2-3
Zemnéni, filtr 1-5 Interference, EMC/RFI 1-22
ESD, staticky néboj P-3
J
F Jistice, vstup 1-6
Filtr, RFI 1-5 Jmenovité vykony A-1
G K
Ground Fault 4-3 Kabely, napajeni 1-8
Klavesnice 2-3
H Kondenzatory, vybijeni P-3
HeatSink OvrTemp chyba 4.3 Kontrola, uvedeni do chodu 2-1,2-2
HW OverCurrent chyba 4-3 Konvence, manual P-2
Kryt, otevirani 1-1
Kryti, zména 1-2
ChybyCh KftiZové r.efe’rence, parametr
Auto Rstrt Tries 4-4 podle jména 3-41
Auxiliary Input 4-3
Comm Loss 4-4 L
Drive Overload 4-4 LED diody 2-3
Ground Fault 4-3

Rejstiik-1



M
Mgénic, jmenovité hodnoty
Méni¢, Overload Fault
Ménic, velikosti
M¢ni¢, zemnéni
Minimalni vzdalenosti
Montazni volby a vzdalenosti
Motor Overload chyba
Motor Stalled chyba
Motorové kabely, délka
MOV (Metal Oxide Varistor)

N
Napajeci kabely/vedeni

Napéjeci podminky, vstup
Napajeci zdroj, AC
Napéajeni ménice
Napéjeni

Nezemnéné

Zdroj

Zemé
Nestinéné napajeci kabely
Nezemnény zdroj

Q)
Objasnéni katalogovych cisel
OdrazZena vlna, ochrana
Okolni teplota
Opakovany Start/Stop

Opakovany Start/Stop, upozornéni

Opatfeni, v§eobecna
Operatorské rozhrani
Otevirani krytu
OverVoltage chyba
Oznaceni ramu

P

Pancéfovany kabel
Parameter Checksum chyba
Parametr

Popis

Prohlizeni a editace

Typy

P-4,A-1

P-2,B-6
1-4
1-2
1-2

4-3
1-10
1-3

P-4
1-10
1-2
1-12
1-12
P-3
2-3
1-1
4-3
P-2, A-1,
B-6

1-8
4-4

3-1
2-4
3-1

Parametr kiizové reference -podle 3-41

jména

Parametry
Skupina Rozsitené
programovani
Skupina Zakladni
programovani
Skupina Zobrazeni

PE zemé
Phase Short chyba
Phase To Ground chyba
Pojistky
Jmenovité hodnoty
Vstup
Potenciometr, pfipojeni
Power Loss chyba
Power Unit chyba
Pracovni teploty
Programovani
Pted privedenim napéti
Ptetizeni motoru

R
RFI, viz EMC/RFI

Rozméry
M¢énic
Min. vzdalenosti
RWR (redukce odrazené viny)

A4

R

Ridici zdroje pro Start a rychlost

Rizeni, 2 a 3-vodiCové

S

Sbérnicové kondenzatory, vybijeni

Sejmuti krytu
Software

Spolecné ptiznaky a opravné akce
Start a rychlostni reference, vybér

a fizeni
Start/Stop, opakovany
Startér motoru
Staticky naboj, ESD
Stavové LED diody
Stinéné¢ napajeci kabely
Stykace, vstup
Svorkovnice

I/O
napéjeni

Rejstiik

3-14

3-3
1-5
4-4
4-4

A-1
1-6
1-14
4-3

4-4

1-2

3-1
2-1,2-2
4-3

B-6
1-2
1-10

1-20
1-16, 1-19

P-3
1-1
3-1
4-5
1-20, 1-21

1-12
1-6
P-3
2-3
1-8
1-12

1-13
1-12
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SW OverCurrent chyba
Systémové zemnéni

T

Ttivodicové fizeni

U
Under Voltage chyba

Uvedeni do chodu, navod

\%
Vedeni

Vedeni
Blokovy diagram
/O
/O priklady

4-4
1-4

1-16, 1-19

4-3
2-1,2-2

1-1

1-14, 1-15

1-12
1-16, 1-19

Napéajeni

Potenciometr
Vstupni jisténi
Vstupni napajeci podminky
Vstupni potenciometr
Vstupni stykac
Vseobecna opatieni
Vybér menice
Vybijeni sbérnicovych
kondenzatord

Z

Zemneéni
filtr
vSeobecné
Zkratova ochrana

Rejstiik

1-8
1-16
1-6
1-4
1-16
1-12
P-3
B-1
P-3

1-5
1-4
1-6

Rejstiik-3
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